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1 Zudieser Dokumentation

Lesen Sie diese Dokumentation vollstdndig und insbesondere das Kapitel - 2. Si-
cherheit, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten.

Diese Anleitung enthdlt wichtige Informationen, um das Produkt sicher und sach-
gerecht zu montieren, zu bedienen, zu warten und einfache Stérungen selbst zu
beseitigen.

1.1 Giiltigkeit der Dokumentation
Diese Dokumentation richtet sich an:
Programmierer, Servicepersonal, Anlagenbetreiber

Diese Dokumentation gilt fiir Buskoppler der Serie XVES fiir EtherCAT mit der Ma-
terialnummer P570ABEC1011A00.

1.2 Zusatzliche Dokumentationen
Beachten Sie folgende mitgeltende Dokumentationen:
¢ Anlagendokumentation des Herstellers

* Dokumentation (ibriger Anlagenkomponenten

Produkt Dokumentnummer Dokumentart
XV03/05 570365 Betriebsanleitung
QR-Code Link Beschreibung

Downloads und weiterfiihrende Informationen zu die-
sem Produkt finden Sie auf der Produktseite im Emer-
son Store.

www.emerson.com/
xv03c

e

www.emerson.com/
Ol xv05¢

1.3 Verwendete Abkiirzungen

In dieser Dokumentation werden folgende Abkiirzungen verwendet:

ESD Electrostatic Discharge (elektrostatische Entladungen)

ESI EtherCAT Slave Information

FE Funktionserde

HWE Hardware error (SPI bus error)

n.c. Not connected (nicht belegt)

PELV Protective Extra Low Voltage (Schutzkleinspannung)

PSA Personliche Schutzausriistung

SELV Safety Extra Low Voltage (Sicherheitskleinspannung)

SKU Stock Keeping Unit (Materialnummer)

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung oder PC, der Steuerungsfunktionen
Gibernimmt

UA Actuator Voltage (Versorgungsspannung fiir Ventile und Ausgénge)

uL Logic Voltage (Versorgungsspannung fiir elektronische Bauteile und Sen-
soren)

uLuv Unterspannung Logic Voltage

uLov Uberspannung Logic Voltage

2 Sicherheit

2.1 Zudiesem Kapitel

* Lesen Sie das Kapitel Sicherheit sowie die gesamte mitgeltende Dokumentati-
on griindlich und vollstidndig, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten.

* Bewahren Sie die Dokumentation so auf, dass sie jederzeit fiir alle Benutzer
zuganglich ist.
2.2 Bestimmungsgemafe Verwendung

Einsatzzwecke
e Ansteuerung des Ventilsystems
e Das Produkt ist ausschlieRlich fiir den professionellen Gebrauch bestimmt.
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e Das Produkt ist ausschlieRlich dazu bestimmt, in ein Endprodukt (eine An-
lage | Maschine) eingebaut oder mit anderen Komponenten zu einem End-
produkt zusammengefiigt zu werden.

* Einsatz als Slave an einem Bussystem gemaB IEC 61158.

Einsatzbereich und Einsatzort
¢ Industriebereich

e |nnenrdaume

Hinweise
e Das Produkt ist kein Sicherheitsbauteil nach Maschinenrichtlinie.

e Das Produkt nur dann in sicherheitsrelevanten Anwendungen einsetzen,
wenn diese Verwendung ausdriicklich in der Dokumentation der sicherheits-
relevanten Anwendung spezifiziert und erlaubt ist.

Wenn in sicherheitsrelevanten Anwendungen ungeeignete Produkte einge-
baut oder verwendet werden, kénnen unbeabsichtigte Betriebszustdnde in
der Anwendung auftreten, die Personenschaden und [ oder Sachschaden ver-
ursachen kénnen.

* Das Produkt ist fiir den Einbau in Ventilsysteme der dazugehdorigen Serie vor-
gesehen. Siehe = 1.2 Zusétzliche Dokumentationen.

2.3 Nicht bestimmungsgemdBe Verwendung

Das Produkt ist nicht fiir den Einsatz in explosionsgefdhrdeten Bereichen be-
stimmt (Explosionsschutz).

2.4 Pflichten des Betreibers

¢ Der Betreiber muss sicherstellen, dass Personen, die das Produkt montieren,
bedienen, demontieren oder warten, nicht unter dem Einfluss von Alkohol,
sonstigen Drogen oder Medikamenten stehen, die die Reaktionsfahigkeit be-
einflussen.

» DerBetreiber muss den Einsatz von PSA gewahrleisten. Vorgaben der Ge-
samtanlage beachten.

2.5 Qualifikation des Personals

AusschlieRlich fiir die Aufgaben qualifiziertes Personal darf die Tatigkeiten aus-
fiihren, die in dieser Dokumentation beschrieben werden. Je nach Tétigkeit sind
grundlegende Kenntnisse in folgenden Bereichen und Kenntnisse der zugehori-
gen Fachbegriffe erforderlich:

e Pneumatik
e Elektrik

2.6 Gefahrenquellen

2.6.1 Materialschaden

Beschddigung durch zu hohe mechanische Belastungen

* Das Produkt und Anbauteile niemals verdrehen, biegen oder unter Spannung
befestigen.

e Das Produkt nicht als Griff oder Stufe verwenden.
» Keine Gegenstdnde auf dem Produkt abstellen.

Beschddigung durch elektrostatische Entladungen

Die Beriihrung elektrischer Produktbauteile durch Personen oder Gegenstande
kann zu ESD fiihren, die das Produkt beschadigt oder zerstort. Zur Vermeidung
von ESD folgende MaRnahmen ergreifen:

e Handhabungshinweise und Empfehlungen gemaR EN 61340-5-1 und
EN 61340-5-2 beachten.

* Beider Arbeit am Produkt Handgelenkerdung und Schuherdungen verwen-
den.

 Stecker niemals unter Spannung verbinden oder ziehen.

Beschddigung durch Stérung des Steuerungsnetzwerks

Produkte mit Ethernet-Anschluss sind fiir den Einsatz in speziellen industriellen

Steuerungsnetzwerken ausgelegt. Folgende SicherheitsmaRnahmen einhalten:

e Immer bewdhrte brancheniibliche Vorgehensweisen zur Netzwerksegmentie-
rung befolgen.

* Direkte Anbindung von Produkten mit Ethernet-Anschluss an das Internet ver-
hindern.

¢ Sicherstellen, dass Gefdhrdungen durch das Internet und das Unternehmens-
netzwerk fir alle Steuerungssystemgerdte und/oder Steuerungssysteme mi-
nimiert werden.


http://www.emerson.com/xv03c
http://www.emerson.com/xv03c
http://www.emerson.com/xv05c
http://www.emerson.com/xv05c

¢ Sicherstellen, dass Produkte, Steuerungssystemgerate und/oder Steuerungs-
systeme nicht (iber das Internet zuganglich sind.

e Steuerungsnetzwerke und Remotegerate hinter Firewalls verlegen und vom
Unternehmensnetzwerk isolieren.

e Wenn ein Remotezugriff erforderlich ist, ausschlieBlich sichere Methoden wie
virtuelle private Netzwerke (VPNs) verwenden.

ACHTUNG! VPN, Firewalls und andere softwarebasierte Produkte kénnen Si-
cherheitsliicken aufweisen. Die Sicherheit der VPN-Nutzung kann nur so hoch
sein wie die Sicherheit der angeschlossenen Gerdte. Daherimmer die aktuelle
Version des VPNs, der Firewall und anderer softwarebasierter Produkte ver-
wenden.

* Sicherstellen, dass die neueste freigegebene Software-Version und Firmware-
Version auf allen mit dem Netz verbundenen Produkten installiert sind.

3 Lieferumfang

e 1xBuskoppler (siehe: Bestellung)
Wenn Sie Ihr Produkt mit optionalen Elementen konfiguriert haben, sind diese
Elemente bereits am Produkt montiert.

¢ 1xSicherheitsinformationen

4 Transport und Lagerung

4.1 Produkt transportieren

Gefdhrdungen wahrend des Transports

e Wahrend des Entladens und des Transports des verpackten Produkts zum
Zielort vorsichtig vorgehen und die Informationen auf der Verpackung beach-
ten.

4.2 Produkt lagern

Beschadigung durch falsche Lagerung

Ungiinstige Lagerbedingungen kénnen zu Korrosion und Werkstoffalterung fiih-
ren.

* Das Produkt nur an Orten lagern, die trocken, kiihl und korrosionsverhindernd
sind.

¢ Produkt vor direkter Sonneneinstrahlung und UV-Strahlung schiitzen.

» Das Produkt bis zum Zeitpunkt des Einbaus in der Verpackung aufbewahren.

 Falls vorhanden, weiterfiihrende Hinweise zur Lagerung auf der Produktverpa-
ckung beachten.

Elastomer-Bestandteile

Bauteile der Pneumatik haben typischerweise Dichtungen aus Elastomer, die ei-
nem standigen Alterungsprozess unterliegen.

e Produkte, die langer als 2 Jahre gelagert wurden, haben eine verkiirzte Le-
bensdauer.

e Warme und Lichteinfall (UV-Einstrahlung) beschleunigen die Alterung der
Dichtungen.

Bei Unsicherheiten iber den Zustand der Elastomer-Dichtungen: Wenden Sie
sich an unsere Kontaktadresse. Siehe Riickseite.

4.3 Produkt zuriicksenden

¢ Vor Ricksendung des Produkts: Wenden Sie sich an unsere Kontaktadresse.
Siehe Riickseite.

e Bis zur Riicksendung Lagerbedingungen beachten.

5 Produktbeschreibung

5.1 Kurzbeschreibung

Das Produkt ist eine elektronische Komponente, welche die Kommunikation zwi-
schen der tibergeordneten Steuerung und den angeschlossenen Ventilen her-
stellt.
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5.2 Kennzeichnung und Identifikation

Typenschild

7 8 9 1 2 3 4

\

\ . 1
AvENTIcsT|  \|FD: 232y
SKU: P570ABED1011400 \SN: 00XXX

MAC: 00-00-00-00-00-00 [Fn: 1234
lade in France
165 av. du Faugigny, 74130 B
/ ~<
6 5

Abb. 1: Beispiel Typenschild

i

Fertigungsdatum, im Format yyWww, 2 Seriennummer

yy=Jahr, ww=Woche

3 Data Matrix Code 4 QR-Code
5 Adresse des Herstellers 6 MAC-Adresse
7 Wortmarke Aventics 8 SKU (Materialnummer)
9 Passwort
Produktidentifikation

Das bestellte Produkt wird anhand der Materialnummer eindeutig identifiziert.
Die Materialnummer finden Sie an folgender Stelle:

* Aufdem Typenschild.

CE-Kennzeichnung
Dieses Produkt entspricht der Richtlinie 2014/30/EU (EMV) und deren Er-
ganzungen Uber die Elektromagnetische Vertraglichkeit. Das Produkt ist
mit CE gekennzeichnet. Die Konformitatserklarung steht auf Anfrage zur
Verfligung.

Geben Sie bitte fiir die entsprechenden Produkte die Materialnummer
und Seriennummer an.

5.3 Produktiibersicht

|
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Abb. 2: Produktiibersicht XVES

1 LEDs 2 Adresse
3 Schrauben 4 Angaben zur elektrischen Spannung
5 Pinbelegung X1S 6 CE-Kennzeichnung
7 China RoHS/EFUP 8 Schalter SW1
9 Schalter SW2 10 Elektrische Verbindung fiir das Ventil-
system
11 Typenschild 12 X7E2-Steckverbinder
13 X7E1-Steckverbinder 14 X1S-Steckverbinder



6 Montage und Installation

6.1 Planung

6.1.1 Einbaubedingungen

Allgemeine Vorgaben
e Produkt in den Potenzialausgleich der Anlage einbeziehen.

Vorgaben fiir das Produkt

« Sicherstellen, dass Netzteile mit einer sicheren Trennung nach EN 61558 aus-
geristet sind und die Stromkreise somit als SELV/PELV-Stromkreise nach
IEC 60364-4-41 gelten (Unfallschutz).

e Spannungsversorgung mit einer DC-Sicherung versehen, die einen Strom von
6,67 Ainnerhalb von max. 120 s unterbrechen kann.

 Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung des Netzteils immer <300V AC
(AuRenleiter - Neutralleiter) betrdgt.

Zur Verwendung in Nordamerika und/oder Kanada: isolierte Stromquelle verwen-
den, die eine der folgenden Anforderungen erfllt:

« Stromkreis mit begrenzter Energie in Ubereinstimmung mit UL/CSA 61010-1/
UL/CSA61010-2-201.

e Begrenzte Stromquelle (LPS) gemaR UL/CSA 60950-1.

¢ Stromquelle der Klasse 2, die dem National Electrical Code (NEC), NFPA 70,
Klausel 725.121 und dem Canadian Electric Code (CEC), Teil I, c22.1 ent-
spricht.

Beispiel: Transformator der Klasse 2 oder Stromquelle der Klasse 2 gemaR UL
5085-3/ CSA-C22.2 no. 66.3 oder UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)
Umgebungsbedingungen
 Produkt vor direkter Sonneneinstrahlung und UV-Strahlung schiitzen.

6.1.2 Bendétigtes Zubehor, Material und Werkzeug

Wahlen Sie Material und Werkzeug passend zu lhrer Produktkonfiguration. Je
nach Konfiguration benétigen Sie weiteres Zubehor.

Befestigungsmaterial

Fiir die Befestigung konnen Sie eigenes Befestigungsmaterial oder AVENTICS-Be-
festigungsmaterial verwenden. MaRBe und Anzugsmomente beachten.
Werkzeug

¢ 1xTorx-10-Schraubendreher
6.2 Vorbereitung

6.2.1 Produkt auspacken und priifen

1. Anhand der Materialnummer priifen, ob das Produkt mit Ihrer Bestellung
tibereinstimmt.

2. Produkt auf Transportschidden und Lagerungsschaden priifen.
Ein beschadigtes Produkt darf nicht montiert werden. Beschddigte Produkte
zusammen mit den Lieferunterlagen zurtickschicken. Siehe = 4.3 Produkt zu-
riicksenden.

3. Bendtigtes Zubehor, Material und Werkzeug bereitlegen.

6.2.2 SchutzmaBnahmen durchfithren

Vorgehen

. Waéhrend der Vorbereitungen keine Arbeiten an der Anlage vornehmen.
. Gefahrenbereiche absperren.

Anlage bzw. Anlagenteil drucklos und spannungsfrei schalten.

. Anlage gegen Wiedereinschalten sichern.

. Produkt und benachbarte Anlagenteile abkiihlen lassen.

O U A WN =

. PSAanlegen.

6.2.3 Softwareinstallation

1. Produktseite im Emerson Store aufrufen: http://www.emerson.com/xv03c |
http://www.emerson.com/xv05c

Auf dem Produkt befindet sich ein QR-Code, der ebenfalls zur Software und zur
Benutzerdokumentation fiihrt.

2. Zip-Archiv mit Gerdtebeschreibungsdateien herunterladen.
Benennungskonvention der Installationsdatei mit Datum der Veroffentlichung:
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ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml
3. Dateiinstallieren.

6.3 Einbau

Das Produkt ist vormontiert. Siehe = 10. Demontage und Austausch.

6.4 Elektrik anschlieRen

Hinweise
e Pinbelegung beachten. Siehe = 11.3 Pinbelegung.

* Abgeschirmte Kabel zum Schutz gegen Stérungen und elektrostatische Effek-
te verwenden.

* Sicherstellen, dass X7E1 und X7E2 nicht mit dem gleichen Switch oder Hub
verbunden sind.

* Sicherstellen, dass keine Ringtopologie ohne Ringmaster hergestellt ist.

Vorgehen

Abb. 3: Position der Erdungsschraube

1 Erdungsschraube

1. Erdungsschraube I6sen.

2. Erdungskabel mit der Erdungsschraube befestigen: Erdungsschraube eindre-
hen.

3. Busleitung am Steckverbinder X7E1 oder X7E2 anschlieRen.
Anzugsmoment: 1,5 Nm + 0,5 Nm

4. Spannung am Steckverbinder X1S anschlieRen.
Anzugsmoment: 1,5Nm + 0,5 Nm

5. Alle nicht verwendeten Anschliisse verschlieRen.

7 Inbetriebnahme

7.1 Vorbereitung

Allgemeine Vorgaben

1. SchutzmaRnahmen durchfiihren. Siehe = 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
fihren.

2. Sicherstellen, dass alle Anschliisse in einem einwandfreien Zustand sind.
3. LED Uberpriifen. Siehe = 11.2 Anzeige.

7.1.1 Parameter einstellen
1. ESI-Datei in das SPS-Konfigurationsprogramm laden.

2. Falls die SPS nicht mit der ESI-Datei kompatibel ist: Altere Version der ESI-Da-
tei herunterladen und verwenden.

= Verfligbare Parameter werden {iber die Konfigurationsdatei im SPS-Konfi-
gurationsprogramm angezeigt.

3. Parameter der einzelnen Module im SPS-Konfigurationsprogramm anpassen.

= Parameter und Konfigurationsdaten werden von der SPS an das Produkt ge-
sendet, wenn das Produkt eingeschaltet wird.


http://www.emerson.com/xv03c%20/
http://www.emerson.com/xv05c

Parameter fiir Diagnosemeldungen Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei-

bun
Typ der Meldung Index Subindex Fehlerbeschreibung %01 K 8 hi
X urzschluss an
Diagnosic Enable/Di-  0x2010 0x00 Anzahl der Eintrdge Ventil 1...4
sable - Global des Index 0x02 Kurzschluss an
0x01 Diagnose aktivieren/ Ventil5... 8
deaktivieren 0x03 Kurzschluss an
— - - P - - Ventil9...12
Deaktiviert (Voreinstellung) Diagnose wird nicht an die SPS weitergemeldet. _— _—
— - - - - 0x04 Kurzschluss an
Aktiviert Diagnose wird an die SPS weitergemeldet. Ventil 13...16
Tab. 1: Diagnosemeldungen 0x05 $Ufz§ﬂ‘|7“55§8
enti
Meldungstyp Index Subindex Fehlerbeschreibung 0x06— W
Herstellerspezifisch  0x2100 0x00 Versorgungsspannung Ventil 21 ... 24
UL<18V .
0x01 Versorgungsspannung Tab. 6: Byte 1: Diagnose Kurzschluss
UL>26,4V i Kurzschluss an
Ventilversorgungsspan- . .
Ventil Ventilspul
nung UA<21,6 V (UA ent entispue
ON) 1 0 1 14
Kurzschluss an Ventil- 1 12
spule anKanal 0 ... 47 5 > 12
Offene Last an Ventil- 3 12
spule anKanal 0 ... 47
Hardwarefehler 4 3 14
5 12
Tab. 2: Byte 1: Leistungsdiagnose 6 4 14
Byte Bit Bedeutung 7 12
! 0 ULUV <18V oderULOV>264V Diagnosemaske Ventilausginge
1 UA<21.6V
- Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei-
2 Offene Last an Ventilspule bung
3 Kurzschluss an Ventilspule Diagnosemaske  0x2020 0x00 Leseberechti-  Anzahl der Ein-
4 HWE gung trdge je Index
5 Reserviert 0x01 Leseberechti- Diagnosemaske
- gung und Ventil 1...4
6 Reserviert — . o
- 0x02 Schreibberechti- Diagnosemaske
! Reserviert gung Ventil5... 8
Tab. 3: Diagnosemeldungen offene Last 0x03 Diagnosemaske
Ventil9...12
Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei- 004— ﬁ
LT X iagnosemaske
- - | . Ventil 13...16
Diagnose 0x3010 0x00 Leseberechti- Anzahl der Ein- T T —
gung trége je Index 0x05 \?'ean‘{l[ﬂ?;mazsge
0x01 Offene Last an T _
Ventil 1.4 0x06 Diagnosemaske
- - Ventil 21 ... 24
0x02 Offene Last an
Ventil5 ... 8 Tab. 7: Zyklisches Daten-Mapping der Ventilausgange
0x03 Offer_le Lastan Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei-
Ventil9...12 i
0x04 8&“’35“ ’;‘2 Kontrolleder ~ 0x2000/0x1600 0x00 Leseberechti-  Anzahl der Ein-
- —  ~ ™~ Ausgdnge gung trdge je Index
0x05 \C/)Zl;etr;le1l_7ast ;3 0x01 Ausgangsdaten
- T Ventil 1...4
0x06 \C;il:‘et?lezhast ;2 0x02 Ausgangsdaten
Ventil5... 8
Tab. 4: Byte 1: Diagnose offene Last 0x03 Ausgangsdaten
Ventil9...12
Offene Last an —_— —_—
0x04 Ausgangsdaten
Ventil Ventilspule Ventil 13...16
1 0 1 14 0x05 Ausgalmgsdaten
Ventil 17 ... 2
p 12 enti - 0
0x06 Ausgangsdaten
2 2 14 Ventil 21 ... 24
3 12
2 3 14 Tab. 8: Zuordnung der Bits zu den Ausgangspositionen
5 12 ) Ausgangsposition  Byte i Ausgangsposition
6 4 14 Ventilplatz Ventil- Ventilplatz Ventil-
7 12 spule spule
0 0 1 14 1 0 5 14
Tab. 5: Diagnosemeldungen Kurzschluss ] 12 1 12
Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei- 2 2 14 2 6 14
b -
— 3 12 3 12
Diagnose 0x3020 0x00 Leseberechti- Anzahl der Ein-
gung trdge je Index 4 3 14 4 7 14
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Ausgangsposition  Byte Ausgangsposition

Ventilplatz Ventil-

Ventilplatz Ventil-

spule spule
5 12 5 12
6 4 14 6 8 14
7 12 7 12
2 0 9 14 3 0 13 14
1 12 1 12
2 10 14 2 14 14
3 12 3 12
4 11 14 4 15 14
5 12 5 12
6 12 14 6 16 14
7 12 7 12
4 0 17 14 5 0 21 14
1 12 1 12
2 18 14 2 22 14
3 12 3 12
4 19 14 4 23 14
5 12 5 12
6 20 14 6 24 14
7 12 7 12
Diagnosemaske Ventilausgdnge aktivieren:
» Ander gewiinschten Ausgangsposition den Wert 0 einstellen.
Diagnosemaske Ventilausgange deaktivieren (Standardeinstellung):
» Ander gewlinschten Ausgangsposition den Wert 1 einstellen.
Parameter fiir das Verhalten bei einer Unterbrechung der
Kommunikation
Tab. 9: Ausfallsicherungsmodi
Meldungstyp  Index Subindex Zugriff Fehlerbeschrei-
bung
Ausfallsiche- 0x2030 0x00 Leseberechti- Anzahl der Ein-
rungsmodus gung trdge je Index
0x01 Leseberechti- Bits der Ausfallsi-
gung und cherungsmodi
Schreibberechti-
gung
Ausfallsicherungsmodi Verhalten des Produkts

Fail safe disabled Alle Ausgange abschalten (Standardeinstellung)
Output last data received Alle Ausgange beibehalten
Output Fail safe data Nutzerdefinierte Daten

Benutzerdefinierte Daten Ausfallsicherung
1. Benutzerdefinierten Datenmodus mit Index 0x2030 auswdhlen.
2. Status der bendtigten Ventilspulen als ON oder OFF einstellen.

Meldungstyp Subindex Zugriff Fehlerbeschrei-

bung
Anzahl der Ein-
trége je Index

Index

0x2040 0x00 Leseberechti-

gung

Ausfallsiche-
rungsdaten

0x01 Leseberechti- Ausfallsiche-
gung und rungsdaten Ven-
Schreibberechti- til1...4

0x02 gung Ausfallsiche-
rungsdaten Ven-

til5...8

0x03 Ausfallsiche-

rungsdaten Ven-
til9...12

0x04 Ausfallsiche-

rungsdaten Ven-
til13...16

0x05 Ausfallsiche-

rungsdaten Ven-
til17...20

0x06 Ausfallsiche-

rungsdaten Ven-
til21...24
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Tab. 10: Byte 1: Daten Ausfallsicherung

Ausfallsicherung an

Ventil Ventilspule
1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12

Konfiguration zur SPS tibertragen

1. Sicherstellen, dass die Parametereinstellungen der SPS mit denen des Ventil-
systems kompatibel sind.

2. Verbindung zur SPS herstellen.
3. Daten des Ventilsystems zur SPS (ibertragen. Siehe Dokumentation der SPS.

7.1.2 Netzwerk konfigurieren

Vorbereitung

1. Im SPS-Konfigurationsprogramm dem Produkt einen eindeutigen Namen ge-
ben.

2. Im SPS-Konfigurationsprogramm das Produkt als Slave im Feldbussystem
konfigurieren.

3. Adresse tiber die SPS einstellen. Siehe Dokumentation der SPS.

7.1.3 Produkt manuell konfigurieren

1. Sicherstellen, dass das Produkt nicht mit der Steuerung verbunden ist.
1. TwinCAT offnen.

2. IP-Adresse in Advanced Settings einstellen.

3. Ineinem Browser die IP-Adresse des Produkts aufrufen.

Diagnosedaten auslesen

Home Node Configuration | Diagnostics = Self Test Firmware Update

Module sku Description Details. Activity ©
S\Eus Node  PS70ABPN1011A00 XVES Bus Coupler ‘Show Detais V- 1
4/V2Ne Driver  PS70ABPN1011A00 Valve Outputs Hido Dotais v
Valve Coils 047: 00 10 20 30 40 s0 60 70
ChecklUncheck box to forcelun-force valve coll 80 90 100 1O 120 130 40 150
0 70 180 190 200 20 20 230
#0 %0 0 20 20 20 %0 30 )2
20 3O u0 30 360 30 30 390
00 #10 20 $#0 #0 0 440 0
Valve Status: o 4 2 3 4 5 6 7
o=
o Chorted Coll 8 9 10 B 2 13 4 15
=0pen Coll
X =No Coll Detected 16 7 8 0 200 21 2 3
2 5 % 2 B 2 E
2 m % 3 3% ¥ 3w 3

40 41 42 a3 44 45 46 a7

Abb. 4: Diagnose Ventiltreiber

1 Status: Griin=ok, gelb=Warnung, 2 Checkboxen zum Aktivieren der Ven-
rot=Verbindungsabbruch tilspulen
3 Status der Ventilspulen 4 Ventiltreiber

5 Buskoppler



Home  Node Configuration | Diagnostics  Self Test Firmware Update

Module sku Description Details Activity

D—usNode  PS70ABPNIONIAQ0 XVES Bus Goupler [Fide Detals v

Firmware Version;
Application 1.0.0.0 Build 45436_Profinet
5602

‘Serial Number: 0
Station Name:

1P Address: 0000
Subnet Mask: 0000
Gateway IP Address: 0000
Active COMM Link Type: Port 0: 100 Mbps/Full Duplex — Port 1: Link Down
MAC Addresses:

Device 00-15-24-00.00-04

Portt 00-16-24-00-00-05

Port2 00-15-24-00-00-06

Active Profinet Connections: 0

UL Power: 252VDC

Diagnostic Word Status: oK

3

Diagnostic Word Byte 0: o 1 2 3 4 5 6 7

2

Diagnostic Word Byte 1: 0 1 2 3 4 5 6 7

Valve Diiver  PSTOABPN1O11AQD  Valve Outputs (Show Detais | v

Abb. 5: Diagnose Buskoppler

1 Schaltfliche zum Wiederherstellen
der Werkseinstellungen

2 Diagnosedaten des Bytes 1

3 Diagnosedaten des Bytes 0 4 Diagnosedaten des Buskopplers

5 Buskoppler

1. Tab Diagnostic wéhlen
2. Show Details wéhlen.

Ventile aktivieren

. Haken in Checkbox setzen.

. Passwort eingeben. Siehe Typenschild.
. Warnung lesen.

. Warnung bestétigen.

u h W N =

. Ventilstatus (iberwachen.

Ventil deaktivieren
» Haken in Checkbox entfernen.

7.1.4 Firmware aktualisieren

Via Webseite

. Sicherstellen, dass das Produkt nicht mit der Steuerung verbunden ist.
. In einem Browser die IP-Adresse des Produkts aufrufen.

Tab Firmware Update wiahlen.

. Auswahl bestatigen.

. Passwort password eingeben.

NGO uU A WN =

. Datei auswahlen.

= Hochladen der Firmware wird im Event Log als erfolgreich angezeigt.
8. Reset wahlen.
= Neustart wird im Event Log als erfolgreich angezeigt.

Via TwinCAT

. Sicherstellen, dass das Produkt nicht mit der Steuerung verbunden ist.
. TwinCAT 6ffnen.

. Unter Device das Produkt auswdhlen.

. Tab Online wahlen.

. Download wéhlen.

. Tab CoE - Online wéhlen.
. Produkt neustarten: unter Firmware Update Reset 0x01 einstellen.

0 N O U A~ W N =

7.2 Schrittweise Inbetriebnahme

7.2.1 Selbsttest durchfiihren
1. Sicherstellen, dass das Produkt nicht mit der Steuerung verbunden ist.
2. Ineinem Browser die IP-Adresse des Produkts aufrufen.
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. Choose a Firmware File to upload wahlen. Siehe = 6.2.3 Softwareinstallation.

. Choose a Firmware File to upload wdhlen. Siehe = 6.2.3 Softwareinstallation.

. Sicherstellen, dass die Pneumatische Versorgung getrennt ist.
. Sicherstellen, dass alle Ventile ausgeschaltet sind.

. Tab Self Test wahlen.

. Start Self Test wéhlen.

. Passwort eingeben. Siehe Typenschild.

N oo AW

= Die Ventilspulen werden nacheinander fiir 500 ms eingeschaltet.

8. Selbsttest stoppen: Stop Self Test wéhlen oder in einen anderen Tab auf der
Webseite wechseln.

7.2.2 Produkt einschalten

1. Versorgungsspannung einschalten.

2. LED-Anzeigen an allen Modulen Gberpriifen.

= UL und DIAG leuchten griin, RUN und ERR sind aus, L/A1 oder L/A2 blinkt gelb.
3. Druckversorgung einschalten.

8 Betrieb

Der Betrieb erfolgt tiber die Anlage. Anlagendokumentation beachten.

8.1 Grundlegende Vorgaben

Allgemeine Vorgaben
e Schutzvorrichtungen nie ausschalten, modifizieren oder umgehen.

 Wihrend des Betriebs keine Anderungen an der Konfiguration und der Hard-
ware vornehmen.

¢ Im laufenden Betrieb weder das Produkt noch damit verbundene Teile beriih-
ren.
Bei Storungen im laufenden Betrieb

* Bei Auftreten einer Stérung, die eine unmittelbare Gefahr fiir Mitarbeiter oder
Anlagen darstellt: Produkt ausschalten.

* Fehleranalyse und Fehlerbehebung vornehmen. Siehe = 12. Fehlersuche und
Fehlerbehebung.

9 Instandhaltung

9.1 Inspektion

9.1.1 Allgemeine Vorgaben

Einsatz unter normalen Umgebungsbedingungen

* Prifintervall: Das Produkt muss monatlich auf Verschmutzung und Beschadi-
gung gepriift werden.

Einsatz unter aggressiven Umgebungsbedingungen

Aggressive Umgebungsbedingungen sind z. B.:

e Minimum oder Maximum der zuldssigen Temperatur. Siehe - 14. Technische
Daten.

* Starker Schmutzanfall
* Naéhe zu fettlésenden Fliissigkeiten oder Ddmpfen

Als Folge von aggressiven Umgebungsbedingungen ergeben sich weitere Vorga-
ben fiir die Inspektion:

e Prifintervall fiir Dichtungen an die Umgebungsbedingungen anpassen.

9.1.2 Vorbereitung

» SchutzmaBnahmen durchfiihren. Siehe - 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
ftihren.

9.1.3 Vorgehen
Sichtkontrolle
» Eine Sichtkontrolle auf Unversehrtheit durchfiihren.

Detailpriifung

» Kennzeichnungen und Warnungen am Produkt: Der Betreiber muss schwer
lesbare Kennzeichnungen oder Warnungen umgehend ersetzen.



¢ Druckluftanschliisse priifen.

* Leitungen priifen.

e Schlduche prifen.

¢ Dichtungen priifen.

 Alle Schraubverbindungen auf festen Sitz kontrollieren.
 Schutzvorrichtungen der Anlage kontrollieren.
 Produktfunktionen kontrollieren.

9.2 Reinigung

9.2.1 Allgemeine Vorgaben

Reinigungsintervalle

* Die Reinigungsintervalle legt der Betreiber gemaR der Umweltbeanspruchung
am Einsatzort fest.

Hilfsmittel

e Das Produkt ausschlieBlich mit feuchten Tiichern reinigen.

e Fir die Reinigung ausschlieRlich Wasser und ggf. ein mildes Reinigungsmittel
verwenden.

ACHTUNG! Sicherstellen, dass kein Wasser oder Wassernebel durch die
Druckluftanschliisse in das Produkt gelangt. Eindringende Fliissigkeiten zer-
storen Dichtungen und fiihren zu Beschadigungen des Produkts.

9.2.2 Vorgehen

1. Alle Offnungen mit geeigneten Schutzeinrichtungen verschlieRen, damit kein
Reinigungsmittel ins System eindringen kann.

2. Alle Staubablagerungen auf dem Produkt und den benachbarten Anlagentei-
len entfernen.

3. Ggf. andere produktionsbedingte Ablagerungen auf dem Produkt und den
benachbarten Anlagenteilen entfernen.

9.3 Wartung

Unter normalen Umgebungsbedingungen ist das Produkt wartungsfrei.

9.4 Nach der Instandhaltung

Wenn keine Schadden festgestellt wurden und der Betreiber keine Stérungen ge-
meldet hat, kann das Produkt wieder an die Stromversorgung angeschlossen und
in Betrieb genommen werden.

10 Demontage und Austausch

Ein Ausbau ist nur erforderlich, wenn das Produkt ausgetauscht, anderenorts ein-
gebaut oder entsorgt werden muss.

10.1 Vorbereitung

» SchutzmaRnahmen durchfiihren. Siehe = 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
ftihren.

Werkzeug
e 1xTorx-10-Schraubendreher
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10.2 Vorgehen

Abb. 6: Produkt demontieren und austauschen

Produkt demontieren

1. Elektrische Verbindungen trennen.

2. 4 Schrauben an den Ecken des Produkts 6sen.
3. Produkt parallel zur Grundplatte anheben.

Produkt austauschen

1. Sicherstellen, dass die Dichtung auf der Unterseite des Produkts in der Nut
liegt.
2. Oberfldche der Grundplatte reinigen. Siehe - 9.2 Reinigung.

3. Das Produkt mit dem Ubergabestecker in die Offnung der Grundplatte einfiih-
ren.

4. Das Produkt parallel zur Oberfliche der Grundplatte und parallel zur Hinter-
kante der Grundplatte ausrichten.

5. In der Héhe des Ubergabesteckers das Produkt niederdriicken.
= Produkt liegt plan auf der Grundplatte auf.

6. 4 Schrauben an den Ecken des Produkts festziehen.
Anzugsmoment: 0,8 Nm +/- 0.1 Nm.

7. Sicherstellen, dass kein Spalt zwischen Produkt und Grundplatte vorhanden
ist.
8. Elektrik anschlieRen. Siehe = 6.4 Elektrik anschlieRen.

11 Daten und Parameter

11.1 Hinweise zur Sicherheit

 Keine Parameteranderungen im laufenden Betrieb vornehmen (Verletzungs-
prdvention).

11.2 Anzeige

11.2.1 LED-Anzeige

Bezeichnung Farbe Zustand

UL/UA

Bedeutung

Grin Leuchtet Versorgungsspannung ist groRer als

18V.

Ventilversorgungsspannung ist gro-
Rer als die untere Toleranzgrenze
(21,6 VDQ).

Versorgungsspannung ist groRer als
10V und kleinerals 18 V.

Griin Blinkt (1 Hz)
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Bezeichnung  Farbe Zustand Bedeutung 3. Stoérungsbehebung durchfiihren mithilfe der Informationen unter ,Abhilfe“.
. —— Wenn sich die Stérung nicht wie beschrieben beheben ldsst: Produkt demon-
Rot Blinkt (1 Hz) Versorgungsspannung ist groRer als - = . .
26.4V DC tieren und zuriicksenden. Siehe - 4.3 Produkt zuriicksenden.
Rot Leuchtet Ventilversorgungsspannung ist Klei- 4. Wenn die Stérung behoben wurde: Anlage und Produkt wieder in Betrieb neh-
nerals 21.6 VDC. men.
- Aus Versorgungsspannung ist kleiner als
10VDC. 12.2 Fehlerbilder
DIAG Griin Leuchtet Zustand der Hardware ist ok Fehler Mégliche Ursache Abhilfe
Rot Blinkt (1 Hz) Diagnosenachricht des Produkts
vorhanden. Kein Ausgangsdruck anden  Keine Spannungsversorgung Spannungsversorgung am
— Ventilen am Produkt angeschlossen.  Steckverbinder X1S anlegen.
Rot Leuchtet Hardwarefehler der Ventileinheit ) .
Siehe LED-Anzeige. o
RUN Gri Leuch Das Produkt ist betriebsberei Polaritdt der Spannungsver-
rin euchtet as Produkt ist betriebsbereit. sorqung prifen.
Griin Blinkt (0,8 Hz) ~ Das Produkt befindet sich im SAFE- "
’ temk t hal-
OPERATIONAL-Zustand. ieyli emkomponente emnscha
Griin Blinkt (2,5 Hz) Das Produkt befindet sich im PRE- - X
Kein Versorgungsdruck ver-  Versorgungsdruck anschlie-
OPERATIONAL-Zustand. fiigbar. Ren.
- Aus ‘ Eraéupsl,-?ail:jkt befindet sich im IN- Ausgangsdruck zu niedrig Versorgungsdruck zu niedrig. Versorgungsdruck erhéhen.
« Das Produkt ist ausgeschaltet. Spannung'sversorgu'ng fiirdas LED am Produkt tiberprifen.
Produkt nicht ausreichend. o\ sreichende Spannungsver-
ERR Rot Blinkt (2,5Hz)  Ungliltige Konfiguration, Konfigura- sorgung anlegen
tionsfehler. Siehe = 12. Fehlersu- :
che und Fehlerbehebung. Luft entweicht hérbar Leckage zwischen Produkt ~ Anschluss der Versorgung
dV . tberpriifen.
Rot Blinkt (0,8 Hz) Lokaler Fehler: Die Slave-Anwen- und Versorgung tberpraten
dung hat den EtherCAT-Zustand Pneumatik falsch angeschlos- Pneumatischen Anschluss
selbststindig gedndert. Siehe sen. priifen.
= 12. Fehlersuche und Fehlerbehe- Keine Adressierung Giber die  Vor dem Einstellen der Adres- 1. Spannungsversorgung
bung. Programmiersoftware még-  se wurde ein Speichervor- trennen.
Rot 2-maliges Blin-  Watchdog Zeitiiberschreitung lich gang ausgeldst 2. Spannungsversorgung
ken (0,6 Hz) herstellen.
- Aus Kein Fehler LED UL/UA blinkt griin Die Versorgungsspannung ist Spannungsversorgung am
L/AIN Griin Leuchtet Das Produkt ist verbunden, sendet/ kleiner als die untere Tole- Steckverbinder X1S tiberprii-
LA OUT empfingt keine Daten. ranzgrenze (18 VDC)und fen.
- - groRerals10V DC
Gelb Blinken (10 Hz):  Das Produkt ist verbunden und sen-
Hohe Aktivitit  det/empfangt Daten. LED UL/UA leuchtet rot Die Ventilversorgungsspan-
. nung ist kleiner als 21,6 V DC
Flackern: geringe
Aktivitit LED UL/UAist aus Die Versorgungsspannung ist
klei Is10VDC.
- Aus Keine physische Verbindung zum einerars
Netzwerk erkannt. LED UL/UA blinkt rot Die Versorgungsspannung ist
groRerals 26,4V DC.
. LED DIAG blinkt rot Kein Modul am Produkt ange- Modul anschlieRen.
11.3 Pinbelegung schlossen
Tab. 11: Pinbelegung X7E1/X7E2 Diagnosenachricht fiir offene  Verbindung der Ventile iber-
" Last/Kursschluss an Ventil priifen.
Pin Bedeutung vorhanden.
TD+ LED DIAG leuchtet rot Diagnosenachricht vorhan- ~ Module tiberpriifen
RD+ den.
TD- Interner Verbindungsfehler  Hersteller kontaktieren
RD oder Hardwarefehler.
Produkt wird nicht erkannt.
Gehduse Funktionserde - - - — -
LED RUN blinkt griin Das Produkt befindet sichim  Produkt in den OPERATIONAL-
Tab. 12: Pinbelegung Stromversorgung PRE-OPERATIONAL-Zustand.  Zustand versetzen.
Pi Bedeut LED RUN blinkt griin (kurzes ~ Fehlerin der SPS-Konfigurati- SPS-Konfiguration tGiberprii-
in edeutung Blinken) on. fen.
1 24-V-DC-Spannungsversorgung Sensoren/Elektronik (UL) Produkt in den OPERATIONAL-
a h 2 24-V-DC-Aktorspannung (UA) Zustand versetzen.
n ﬂ 3 0-V-DC- Spannungsversorgung Sensoren/Elektronik (UL) LED RUN ist aus Das Produkt befindet sichim  Produkt in den OPERATIONAL-
INIT-Z . z .
2 0-V-DC-Aktorspannung (UA) ustand ustand versetzen
LED RUN leuchtet rot Produkt beschadigt. Produkt austauschen.
LED ERR blinkt rot Keine Verbindung zu Netz-  Verbindung priifen.

12 Fehlersuche und Fehlerbehebung

12.1 Vorgehen

Schritt 1: Anlage priifen

» Bei Storungen zuerst die Anlage priifen bzw. den Anlagenteil, in den das Pro-
dukt verbaut ist. Folgende Punkte priifen:

¢ Alle Anschlisse. Siehe = 9. Instandhaltung.
* Einstellungen. Siehe = 14. Technische Daten.

Schritt 2: Produkt priifen
1. Anlage bzw. Anlagenteil drucklos und spannungsfrei schalten.
2. Produkt priifen anhand der nachfolgend beschriebenen Fehlerbilder.
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werkteilnehmer. Keine Kom-
munikation tiber EtherCAT
maoglich.

Fehler in der SPS-Konfigurati-
on.

SPS-Konfiguration iberprii-
fen.

Synchronisierungsfehler, Pro-
dukt wechselt automatisch in
den SAFE-OPERATIONAL-Zu-
stand.

Produkt in den OPERATIONAL-
Zustand versetzen.

LED L/AIN oder LED L/A OUT
istaus

Keine Datenaustausch mog-
lich.

Netzwerk mit der Steuerung
verbinden.

Produkt ist nicht in der Steue-
rung konfiguriert.

Produkt in der Steuerung
konfigurieren.

Keine Verbindung zu Netz-
werkteilnehmer.

Feldbusverbindung X7E1
oder X7E2 mit Netzwerkteil-
nehmer verbinden.
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Verbindungkabel beschédigt. Verbindungskabel austau- Ausgangsdatenmenge 48 bits
schen. Eingangsdatenmenge 112 bits

Netzwerkteilnehmer beschd- Netzwerkteilnehmer austau-

digt. schen.

Produkt beschadigt. Produkt austauschen.

15 Zubehor

Hinweise zu Zubehor finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.

13 Entsorgung

Nicht bestimmungsgeméRes Entsorgen fiihrt zu Umweltverschmutzungen. Roh-  Steckverbinder, CN2-Serie, male, M12x1, 4-pin, D-ko-  R419801401

stoffe kdnnen dann nicht mehr wiederverwertet werden. diert, 180° gerader Kabelausgang, fiir die Feldbusver-
bindung X7E1/X7E2

e Max. Leiterquerschnitt: 0,14 mm?2 (AWG26)
e Umgebungstemperatur: -25°C... 85°C

» Das Produkt, die Verpackung und eventuell ausgetretene Betriebsmittel nach
den geltenden Landesbestimmungen entsorgen.

¢ Nennspannung: 48 V

. Sockel, CN2-Serie, female, M12x1, 4-pin, A-kodiert, 8941054324
14 Technlsche Daten 180° gerader Kabelausgang, fiir den Anschluss der

Stromversorgung X1S
e Max. Leiterquerschnitt: 0,75 mm2 (AWG19)
* Umgebungstemperatur: -25°C... 90 °C

Dieses Kapitel enthélt einen Auszug der wichtigsten Technischen Daten. Weitere
Technische Daten finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.

Allgemein + Nennspannung: 48 V
Spezifikation Sockel, CN2-Serie, female, M1 23(1 , 4-pin, A-kodiert, 90° 8941054424
abgewinkelter Kabelausgang, fiir den Anschluss der
Abmessungen 45mmx 97,2 mmx 27,25 mm Stromversorgung X1S
Gewicht 0,089 kg e Max. Leiterquerschnitt: 0,75 mm2 (AWG19)
Material Glasfaserverstarktes Polyamid * Umgebungstemperatur: -25°C... 90 °C
Verschmutzungsgrad 2 * Nennspannung: 48 V
Relative Luftfeuchtigkeit 95 %, nicht kondensierend Schutzkappe M12x1 1823312001
Umgebungstemperatur Lagerung -25...80°C
min. ... max.
Umgebungstemperatur Betrieb -10...50°C .
min. ... max. 16 Ersatzteile
Max. Anzahl Ventile 24 (48 Spulen) Hinweise zu Ersatzteilen finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.
Max. Hohe tiber Normalhéhennull 2000 m
Vibrationsresistenz bei Wandbefesti- +0.35 mm Verschiebung bei 10 Hz ... 60 Hz,
gung EN 60068-2-6 5 g Beschleunigung bei 60 Hz ... 150 Hz

Schockresistenz bei Wandbefestigung 30 g mit 18 ms Dauer,

EN 60068-2-27 3 Schocks je Richtung

Elektrik

Spezifikation
Schutzart nach EN 60529 [ IEC 60529 P65 in montiertem Zustand

Versorgungsspannung 24VDC+25%
Ventilversorgungsspannung 24VDCz10%

Nennstrom 3A

Anschlussart der Spannungsversor- ~ M12 A kodiert, 4 Pin oder 5 Pin
gung

Stromaufnahme der Elektronik 0,2A

Zul3ssige Oberwelligkeit 5%

Berticksichtigte Normen und Richtlinien

Norm | Richtlinie Beschreibung

EMV-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit von Elektroprodukten und Elek-

2014/30/EU tronikprodukten

EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen,
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61000-6-2 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), Teil 6-2: Fachgrundnor-
men - Storfestigkeit fir Industriebereiche

EN 61000-6-3 Elektromagnetische Vertrdglichkeit (EMV), Teil 6-3: Fachgrundnor-

men - Storaussendung von Geraten in Wohnbereichen

Kommunikationsschnittstelle

Spezifikation
Kommunikationsprotokoll EtherCAT
Anschliisse Feldbusverbindung X7E1 und X7E2

Sockel, female, M12, 4-pin, D-kodiert

100-Mbit-Vollduplex-Switch mit 2 Anschliissen, zum
Anschluss mehrerer EtherCAT-Gerédte in Serie

EtherCAT Hot connect

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Deutsch 12
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1 About this documentation

Read this documentation completely, especially chapter - 2. Safety before work-
ing with the product.

These instructions contain important information on the safe and appropriate as-
sembly, operation, and maintenance of the product and how to remedy simple
malfunctions yourself.

1.1 Documentation validity
This documentation is intended for:
Programmers, service personnel, system owners

This documentation applies to the XVES series bus coupler for EtherCAT with ma-
terial number P570ABEC1011A00.

1.2 Additional documentation
Observe the following related documents:

e Manufacturer’s system documentation

* Documentation of other system components

Product Document number Document type
XV03/05 570365 Operating instructions
QRcode Link Description
EASE www.emerson.com/ Downloads and further information on this product
Y xv03c can be found on the product page at the Emerson
=i Store.
www.emerson.com/
= E xv05c
O s

1.3 Abbreviations used

This documentation uses the following abbreviations:

ESD Electrostatic Discharge

ESI EtherCAT Slave Information

FE Functional earth

HWE Hardware error (SPI bus error)

n.c. Not connected

PELV Protective Extra Low Voltage

PPE Personal protective equipment

SELV Safety Extra Low Voltage

SKU Stock Keeping Unit (part number)

PLC Programmable logic controller or PC, which assumes the control func-
tions

UA Actuator voltage (supply voltage for valves and outputs)

uL Logic voltage (supply voltage for electronic components and sensors)

ULuv Undervoltage Logic Voltage

uLov Overvoltage Logic Voltage

2 Safety

2.1 About this chapter

¢ Read the chapter Safety and this documentation completely before working
with the product.

* Keep this documentation in a location where it is accessible to all users at all
times.

2.2 Intended use

Applications
 Control of the valve system
e The productis intended for solely for professional use.

e The product is exclusively intended to be installed in an end product (a sys-
tem/machine) or to be assembled with other components to form an end
product.
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e Use as slave on a bus system in accordance with IEC61158.

Application area and location
* Industrial applications
* Indoor areas

Notes
» The product is not a safety component in terms of the Machinery Directive.

* Use the product in safety-related applications only if this use is specifically
stated and permitted in the safety-related application documentation.
If unsuitable products are installed or used in safety-relevant applications, this
may result in unintended system operating states that may lead to injuries
and/or equipment damage.

e The product s intended for installation in valve systems of the corresponding
series. See = 1.2 Additional documentation.

2.3

The product is not intended for use in explosive areas (explosion protection).

Improper use

2.4 Obligations of the operator

e The owner must ensure that persons who assemble, operate, disassemble, or
maintain products must not consume any alcohol, drugs, or pharmaceuticals
that may affect their ability to respond.

» The owner must ensure that PPE is used. Observe all specifications for the
overall system.

2.5 Personnel qualifications

Only personnel qualified for the tasks at hand are allowed to perform the activi-
ties described in this documentation. Depending on the activity, this requires ba-
sic knowledge in the following areas and knowledge of the relevant technical
concepts:

¢ Pneumatics
e Electrics

2.6 Hazards

2.6.1 Material damage

Damage due to too high mechanical loads

* Never twist or bend the product and add-on parts, or mount them when they
are under tension.

* Do not use the product as a handle or step.
» Do not position any objects on the product.

Damage caused by electrostatic discharge

Contact between people or objects and electrical product components can cause
electrostatic discharge (ESD), which then damages or destroys the product. Take
the following measures to prevent ESD:

* Observe handling instructions and recommendations as per EN 61340-5-1
and EN 61340-5-2.

 Use wrist and shoe grounding when working on the product.
e Never connect or disconnect the plug while it is live.

Damage due to control network malfunction

Products with Ethernet connection are designed to be used on specific industrial
control networks. Observe the following safety measures:

* Always follow industry best practices for network segmentation.
* Avoid exposing products with Ethernet connection directly to the Internet.

* Minimize internet and business network exposure for all control system de-
vices and/or control systems.

* Ensure that products, control system devices and/or control systems are not
accessible from the Internet.

¢ Locate control networks and remote devices behind firewalls and isolate them
from the business network.

 Ifremote access is required, only use secure methods such as Virtual Private
Networks (VPNs).

NOTICE! Recognize that VPNs and other software-based products may have
vulnerabilities. A VPN is only as secure as the connected devices it serves. Al-
ways use the current version of the VPN, the firewall and other software-based
products.
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e Ensure that the latest released software and firmware versions are installed on
all products connected to the network.

3 Scope of delivery

e 1xBus coupler (see: order)
If you have configured your product with optional elements, these elements
are already assembled on the product.

e 1xsafety information

4 Transport and storage

4.1 Transporting the product

Hazards during transportation

* Proceed with caution and observe the information on the packaging when un-
loading and transporting the packaged product to the destination.

4.2 Storing the product

Damage due to incorrect storage

Unfavorable storage conditions can result in corrosion and material deteriora-
tion.

* Only store the product in locations which are dry, cool, and prevent corrosion.
e Protect the product from direct sunlight and UV radiation.

¢ Keep the productin its packaging until the time of installation.

 Also observe any additional storage information on the product packaging.

Elastomer parts

Pneumatic components typically have elastomer seals that are subject to a con-
stant process of aging.

* Products that have been stored for longer than 2 years have a shorter service
life.

e The aging process can be accelerated by heat and light (UV rays).

If you are unsure about the status of the elastomer seals, Get in touch with our
contact address. See back cover.

4.3 Returning the product

e Before returning the product: Get in touch with our contact address. See back
cover.

e Observe the storage conditions until such time as you return the product.

5 Product description
5.1 Brief description

The product is an electronic component that establishes communication be-
tween the higher-level control and the connected valves.
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5.2 Labeling and identification

Name plate

7 8 9 1 2 3 4

\

\ ANy I
AvENTICST|  \|FD: 23W23/p
SKU: P570ABED1011400 \SN: 00XXX

MAC: 00-00-00-00-00-00 [Fn: 1234
lade in France
165 av. du Faugigny, 74130 B ill
/ ~<
6 5

Fig. 1: Name plate example

i

Date of manufacture in the format yy- 2 Material number

Www, yy=year, ww=week

3 Data matrix code 4 QRcode

5 Manufacturer address 6 MAC address

7 Word mark AVENTICS 8 SKU (part number)
9 Password

Product identification

The ordered product is clearly identified by the material number. The material
number can be found in these locations:

e Onthe name plate.

CE mark
This product complies with the Electromagnetic Compatibility (EMC) Di-
rective 2014/30/EU and its amendments. The product is labeled with CE
identification. The declaration of conformity is available on request.

Please provide the material number and serial number for the correspond-
ing products.

5.3 Product overview

:

1

EMERSON.

1| 00-00-00-00-00-00 -OWW
g |00VLL0LO3EVDLS NS
SIUNEINY,

30000 ‘N8|
ETMEZ Q|

EN
‘s oo
FETL Ud|

Fig. 2: XVES product overview

1 LEDs 2 Address
3 Screws 4 Information on the electrical voltage
5 Pinassignment X1S 6 CEmark
7 China RoHS/EFUP 8 Switch SW1
9 Switch SW2 10 Electrical connection for the valve
system
11 Name plate 12 X7E2 plug connector
13 X7E1 plug connector 14 X1S plug connector
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6 Assembly and installation

6.1 Planning

6.1.1 Installation conditions

General requirements
e Take the product into account when equalizing potentials in the system.

Product-specific requirements

 Ensure that power packs are equipped with safe isolation in accordance with
EN 61558 and that the power circuits are therefore SELV/PELV power circuits
in accordance with IEC 60364-4-41 (accident protection).

e Power supply equipped with a DC fuse that can interrupt a current of 6.67 A
within max. 120's.

* Ensure that the supply voltage of the power pack is always <300 V AC (exter-
nal conductor - neutral conductor).

For use in North America and/or Canada: Use an isolated power source that
meets one of the following requirements:

e Power circuit with limited energy in accordance with UL/CSA 61010-1/ UL/
CSA61010-2-201.

e Limited power source (LPS) in accordance with UL/CSA 60950-1.

e C(lass 2 power source that complies with the National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clause 725.121 and the Canadian Electric Code (CEC), Part |, c22.1.
Example: Class 2 transformer or class 2 power source in accordance with UL
5085-3/ CSA-C22.2 no. 66.3 or UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)

Ambient conditions

e Protect the product from direct sunlight and UV radiation.

6.1.2 Required accessories, materials and tools

Select material and tools that are suitable for your product configuration. De-
pending on the configuration, you will need further accessories.

Mounting material

For mounting, you can use your own mounting material or AVENTICS mounting
material. Respect dimensions and tightening torques.

Tools

e 1IxTorx 10 screwdriver

6.2 Preparation

6.2.1 Unpacking and checking the product
1. Check the material number to see if the product matches your order.

2. Check the product for transport and storage damage.
Do not install a damaged product. Return damaged products together with
the delivery documents. See - 4.3 Returning the product.

3. Prepare required accessories, materials and tools.

6.2.2 Implementing safety measures

Procedure

. Do not carry out any work on the system during preparation.

. Close off dangerous areas.

. Make sure the system or system part is not under pressure or voltage.
. Protect the system against being restarted.

. Allow product and adjacent system parts to cool down.

. Wear PPE.

AUl A W N =

6.2.3 Software installation

1. Call up the product page in the Emerson Store: http://www.emerson.com/
xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

There is a QR code on the product that also leads to the software and user docu-
mentation.

2. Download zip archive with device description files.
Convention for naming the installation file with the date of issue:
ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml

3. Install files.
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6.3 Installation

The product is preassembled. See = 10. Disassembly and exchange.

6.4 Connecting the electrical system

Notes

* Observe the pin assignment. See = 11.3 Pin assignment.

» Use shielded cables to protect against interference and electrostatic effects.
* Ensure that X7ET and X7E2 are not connected to the same switch or hub.
 Ensure that no ring topology is manufactured without a ring master.

Procedure

Fig. 3: Position of grounding screw

1 Grounding screw

1. Release the grounding screw.

2. Mount the grounding cable using the grounding screw. Screw in grounding
screw.

3. Connect the bus cable to the plug connector X7E1 or X7E2.
Tightening torque: 1.5 Nm + 0.5 Nm

4. Connect the voltage to the plug connector X1S.
Tightening torque: 1.5 Nm + 0.5 Nm

5. Close off all unused ports.

7 Commissioning

7.1 Preparation

General requirements

1. Implement safety measures. See - 6.2.2 Implementing safety measures.
2. Make sure that all connections are in perfect condition.

3. Check LED. See = 11.2 Display.

7.1.1
1. Load the ESI file in the PLC configuration program.

Setting parameters

2. Ifthe PLCis not compatible with the ESI file: Download and use an older ver-
sion of the ESl file.

= Available parameters are displayed via the configuration file in the PLC
configuration program.

3. Adjust the parameters of the individual modules in the PLC configuration pro-
gram.

= Parameters and configuration data are sent from the PLC to the product when
the product is switched on.

Parameters for diagnostic messages

Type of message Index Subindex Error description
Diagnosic Enable/Dis- 0x2010 0x00 Number of entries in
able - Global the index
0x01 Activate/deactivate
diagnosis
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Deactivated (default) Diagnosis is not reported to the PLC. Message type  Index Subindex Access Error descrip-

Activated Diagnosis is reported to the PLC. tion
0x05 Short circuit at
Table 1: Diagnostic messages valve 17 ... 20
Message type Index Subindex Error description 0x06 Short circuit at
valve 21...24
Manufacturer-spe-  0x2100 0x00 Supply voltage UL< 18V
cific 0x01 Supply voltage UL Table 6: Byte 1: Short circuit diagnosis
>26.4V Short circuit at
Valve supply voltage UA )
<21.6V (UAON) Valve Valve coil
Short circuit at valve coil 1 0 1 14
atchannel 0...47 1 12
Open load at valve coil 2 2 14
atchannel 0.... 47
Fard 3 12
ardware error 7 3 14
Table 2: Bytes 1: Performance diagnosis 5 12
Byte Bit Meaning 6 4 14
1 0 ULUV<18VorULOV>26.4V l 12
1 UA<21.6V Diagnosis mask for valve outputs
2 Open load at valve coil Message type  Index Subindex Access Error descrip-
3 Short circuit at valve coil tion
4 HWE Diagnosis mask  0x2020 0x00 Read permission Number of en-
5 Reserved tries per index
6 Reserved 0x01 Read permission Diagnosis mask
and write permis- forvalve 1...4
7 Reserved —on S —
0x02 Diagnosis mask
Table 3: Open load diagnostic messages forvalves...8
Message type  Index Subindex Access Error descrip- 0x03 g?g:lszlzmai I;
tion
Diagnosis 0x3010 0x00 Read permission Number of en- 0x04 Diagnosis mask
- ) forvalve 13...16
tries per index — - -
Y PO 0x05 Diagnosis mask
0x01 Open load at forvalve 17... 20
valve 1...4 - e e
PSS PO 0x06 Diagnosis mask
0x02 Open load at forvalve 21 ... 24
valve5...8
0x03 Open load at Table 7: Cyclical data mapping of the valve outputs
valve9...12
P TE— el Vessage type  Index Subindex Access Error descrip-
0x04 Open load at tion
valve 13...16
_— —  Controlofout-  0x2000/0x1600  0x00 Read permission  Number of en-
0x05 Open load at puts tries perindex
valve 17 ... 20 _ T a——
P —— P EEEEEE— 0x01 Output data
0x06 Open load at valve 1...4
valve 21...24 T EEEE— _—
0x02 Output data
Table 4: Byte 1: Open load diagnosis valves ... 8
Open load at 0x03 \%Lll\tzl;t da1t ;
Valve Valve coil 0x04 Output data
1 0 1 14 - valvel3..16
7 12 0x05 Output data
valve 17.... 20
2 2 14 P EE—— - ..
0x06 Output data
3 12 valve 21...24
S 2 Table 8: Assignment of the bits to the output positions
6 4 14 i Output position Byte i Output position
7 12 Valve posi- Valve Valve posi- Valve
tion coil tion coil
Table 5: Short circuit diagnostic messages 0 0 1 14 1 0 5 14
Message type  Index Subindex Access Error descrip- 1 12 1 12
tion 2 2 14 2 6 14
Diagnosis 0x3020 0x00 Read permission Number of en- 3 12 3 12
tries perindex
0x01 Short circuit at 4 3 4 4 7 4
valve 1...4 5 12 5 12
0x02 Short circuit at 6 4 14 6 8 14
valve5...8 7 12 7 12
0x03 Short circuit at 2 0 9 14 3 0 13 14
valve9...12 S a—
_ e 1 12 1 12
0x04 Short circuit at
valve 13...16 2 10 14 2 14 14
3 12 3 12
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Output position Byte Output position
Valve posi- Valve Valve posi- Valve

coil tion coil

4 11 14 4 15 14
5 12 5 12
6 12 14 6 16 14
7 12 7 12
4 0 17 14 5 0 21 14
1 12 1 12
2 18 14 2 22 14
3 12 3 12
4 19 14 4 23 14
5 12 5 12
6 20 14 6 24 14
7 12 7 12

Activate diagnosis mask for valve outputs:

» Adjust the value 0 at the desired output position.
Deactivate diagnosis mask for valve outputs (default setting):
» Adjust the value 1 at the desired output position.

Parameters for the behavior in the event of an interruption in
communication

Table 9: Fail safe modes

Message type  Index Subindex Access Error descrip-
tion
Fail safe mode ~ 0x2030 0x00 Read permission Number of en-
tries per index
0x01 Read permission  Bits of fail safe
and write permis- modes
sion

Fail safe modes Behavior of the product

Fail safe disabled Switch off all outputs (default setting)
Output last data received Maintain all outputs
Output Fail safe data User-defined data

User-defined data fail safe
1. Select user-defined data mode with index 0x2030.
2. Set the status of the used valve coils to ON or OFF.

Message type  Index Subindex Access Error descrip-
tion
Fail safe data 0x2040 0x00 Read permission Number of en-
tries per index
0x01 Read permission Fail safe data
and write permis- valve 1...4
0x02 sion Fail safe data
valve5...8
0x03 Fail safe data
valve9...12
0x04 Fail safe data
valve 13...16
0x05 Fail safe data
valve 17 ... 20
0x06 Fail safe data
valve 21...24

Table 10: Byte 1: Data fail safe

Fail safe at
Valve Valve coil
1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12
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Transferring configuration to the PLC

1. Ensure that the parameter settings of the PLC are compatible with those of
the valve system.

2. Establish connection to the PLC.
3. Transfer valve system data to the PLC. See the PLC documentation.

7.1.2 Configuring the network

Preparation
1. Give the product a distinct name in the PLC configuration program.

2. Configure the product in the PLC configuration program as slave in the field-
bus system.

3. Adjust the address via the PLC. See the PLC documentation.

7.1.3 Configuring the product manually

1. Ensure that the product is not connected to the control.
1. Open TwinCAT.

2. Setthe IP address in Advanced Settings.

3. Callup the IP address of the product in a browser.

Reading out diagnosis data

Home _Node Configuration |Dlagheatcs]| Soil Test _ Firaro Update
Module SKU Description Details Activity &
D~ oo XVESBus Colr Srow o gy
VoD PSTABENO1100 ot e —— g
4~ )
Valve Coils 0-47: 00 10 20 30 40 50 60 70
e g B S SR
60 170 180 190 200 210 220 230
240 250 260 270 280 290 300 310 2
20 330 340 30 3360 370 380 390
400 410 420 430 40 450 460 470
Valve Status: 0 1 2 3 4 5 6 7
e s s w % mow o
X = No Coll Detected 16 17 18 19 20 21 22 23 3
woom omo owm m m w
2 omo owo w % v w
0o @ ow s w s s a
Fig. 4: Valve driver diagnosis
1 Status: Green=0k, yellow=warning, 2 Checkboxes for activating the valve
red=connection loss coils
3 Status of the valve coils 4 Valve driver

5 Bus coupler

Home  Node Configuration | Diagnostics | Self Test _Firmware Update
Module SKU Description Details Activity
D —Bushode  PS70ABPNTOTIADD XVES Bus Goupler Hide Detais | v
Firmuware Version: = |
Application 1,000 Buid 45436_Profinet
Stack 5502
Serial Number: o
Station Name:
1P Address: 0000
‘Subnet Mask: 0.0.00
Gateway IP Address: 0000
Active COMM Link Type: Port 0: 100 Mbps/Full Duplex - Port 1: Link Down
MAG Addresses:
Device 00-1524.00-00.04
Portt 00-1526.0000.05
Porz 00-1524.0000.08
Active Profinet Connections: 3
UL Power: 252v0C
Diagnostic Word Status: oK
3 Diagnostic Word Byte 0: 0 1 2 3 4 5 6 7
oo
i1 1av00)
iz Z540v00)
ais
Ser
D —— oiagnosti ord yte 1 68 18 20 38 48 se e 7
o Notvses
Valve Driver  PS70ABPN1011A00 Valve Outputs. Show Details v

Fig. 5: Bus coupler diagnosis

Button for restoring factory settings
Diagnostic data of bit 0
Bus coupler

2 Diagnostic data of bit 1
4 Diagnostic data of the bus coupler

1. Select Diagnostic tab
2. Select Show Details.

Activating valves

1. Check the checkbox.

2. Enter password. See Name plate.
3. Read warning.
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4. Confirmwarning.
5. Monitor the valve status.

Deactivating valves
» Uncheck the checkbox.

7.1.4 Updating firmware

Via Website

Ensure that the product is not connected to the control.

Call up the IP address of the product in a browser.

Select Firmware Update tab.

Confirm selection.

Enter password.

Select Choose a Firmware File to upload. See - 6.2.3 Software installation.

NouUusWN=

Select file.

= Firmware upload is displayed as successful in the Event Log.
8. Select Reset.

= Restart is displayed as successful in the Event Log.

Via TwinCAT

Ensure that the product is not connected to the control.

Open TwinCAT.

Select the product under Device.

Select the Online tab.

Select Download.

Select Choose a Firmware File to upload. See - 6.2.3 Software installation.
Select the CoE - Online tab.

Restart the product: Set 0x01 under Firmware Update Reset.

O NV AN

7.2 Step-by-step commissioning

7.2.1 Carrying out a self-test

Ensure that the product is not connected to the control.
Call up the IP address of the product in a browser.
Ensure that the pneumatic supply is disconnected.
Ensure that all valves are switched off.

Select Self Test tab.

Select Start Self Test.

Enter password. See Name plate.

N o U sWN=

= The valve coils are switched on one after the other for 500 ms.
8. Stop self test: Select Stop Self Test or switch to another tab on the website.

7.2.2 Switching on the product
1. Switch on supply voltage.
2. Check LED displays on all modules.

= ULand DIAG illuminate green, RUN and ERR are off, L/A1 or L/A2 flashes yel-
low.

3. Switch on pressure supply.

8 Operation

The device is operated through the system. Observe the information in the sys-
tem documentation.

8.1 Basicrequirements

General requirements
e Never switch off, modify or bypass safety devices.

* Do not make any changes to the configuration and hardware during opera-
tion.

* Do not touch the product or any connected parts during operation.

In case of malfunctions during operation

¢ In case of a malfunction that presents an immediate danger for employees or
systems: Switch off product.
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e Carry out analysis and troubleshooting of malfunctions. See = 12. Trou-
bleshooting.

9 Service

9.1 Inspection

9.1.1 General requirements

Use in normal ambient conditions

* Inspection interval: The product must be checked monthly for contamination
and damage.

Use in aggressive ambient conditions

Aggressive ambient conditions include, for example:

* Minimum or maximum permissible temperature. See = 14. Technical data.

* Heavy accumulation of dirt

e Proximity to grease-dissolving liquids or vapors

Aggressive ambient conditions lead to further requirements for inspection:

* Adaptthe inspection interval for seals to the ambient conditions.

9.1.2 Preparation
» Implement safety measures. See = 6.2.2 Implementing safety measures.

9.1.3 Procedure

Visual inspection
» Visually inspect for integrity.

Detailed inspection

* Identifications and warnings on the product: The system owner has to replace
labels or warnings that are difficult to read immediately.

* Checkthe compressed air connections.

» Checkthelines.

e Check tubing.

o Checkthe seals.

* Check to make sure that all fittings are properly connected.
e Check the safety devices on the system.

e Check the product functions.

9.2 Cleaning

9.2.1 General requirements

Cleaning intervals

» The system owner specifies the cleaning intervals in line with the ambient
conditions at the operating site.

Aids

e Only clean the product with damp cloths.

* Only use water for cleaning and a mild detergent, if necessary.

NOTICE! Make sure that no water or water mist can enter the product via the
compressed air connections. Penetrating fluids destroy seals and cause dam-
age to the product.

9.2.2 Procedure

1. Close all openings with suitable safety devices so that no cleaning agent can
enter into the system.

2. Remove all dust deposits from the product and the adjacent system parts.

3. If necessary, remove other production-related deposits from the product and
the adjacent system parts.

9.3 Maintenance

In normal ambient conditions, the product is maintenance-free.
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9.4 Afterservice

If no damage has been detected and the operator has not reported any malfunc-
tions, the product can be reconnected to the power supply and put back into op-
eration.

10 Disassembly and exchange

Disassembly is only required if the product has to be exchanged, installed in a dif-
ferent location or disposed off.

10.1 Preparation

» Implement safety measures. See = 6.2.2 Implementing safety measures.

Tools

e 1xTorx 10 screwdriver

10.2 Procedure

Fig. 6: Disassemble and replace product

Disassembling the product

1. Separate the electrical cables.

2. Release 4 screws at the corners of the product.
3. Lift the product parallel to the base plate.

Replace product

1. Ensure that the seal on the bottom of the product is in the slot.

2. Clean the surface of the base plate. See = 9.2 Cleaning.

3. Insert the product with the transfer plug into the opening of the base plate.
4

. Align the product parallel to the surface of the base plate and parallel to the
rear edge of the base plate.

5. Press the product down at the height of the transfer plug.
= Product lies flat on the base plate.

6. Tighten 4 screws at the corners of the product.
Tightening torque: 0.8 Nm +/- 0.1 Nm.

7. Ensure that there is no gap between the product and the base plate.
8. Connect the electrical system. See = 6.4 Connecting the electrical system.
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11 Data and parameters

11.1 Notes on safety

* Do not make parameter changes during operation (injury prevention).
11.2 Display

11.2.1 LED display

Designation Color State Meaning
UL/UA Green llluminates Supply voltage is greater than 18 V.
Valve supply voltage is greater than
the lower tolerance limit
(21.6V DQ).
Green Flashes (1 Hz) Supply voltage is greater than 10 V
and less than 18 V.
Red Flashes (1 Hz) Supply voltage is greater than
26.4V DC.
Red llluminates Valve supply voltage is less than
21.6VDC.
- off Supply voltage is less than 10 V DC.
DIAG Green llluminates State of the hardware is ok
Red Flashes (1 Hz) Diagnostic message of the product
available.
Red llluminates Hardware error of the valve system
RUN Green llluminates The product is ready for operation.
Green Flashes (0.8 Hz)  The product is in SAFE-OPERA-
TIONAL state.
Green Flashes (2.5Hz)  The product is in PRE-OPERATIONAL
state.
- Off ¢ The productisin INIT state.
¢ The product is switched off.
ERR Red Flashes (2.5Hz)  Invalid configuration, configuration
error: See = 12. Troubleshooting.
Red Flashes (0.8 Hz)  Local error: The Slave application
has changed the EtherCAT state in-
dependently. See - 12. Trou-
bleshooting.
Red 2 flashes (0.6 Hz) Watchdog timeout
- off No error
L/AIN Green llluminates The product is connected, does not
L/AOUT send/receive data.
Yellow Flashing (10 Hz): The product is connected and does

high activity not send/receive data.
Flickering: low
activity
- Off No physical connection to network

detected.

11.3 Pin assignment
Table 11: Pin assignment X7E1/X7E2

Pin Meaning
1 TD+

2 RD+

3 TD-

4 RD-
Housing Ground

Table 12: Pin assignment power supply

%

Pin Meaning

1 24V DC power supply of the sensors/electronics (UL)
2 24V DC actuator voltage (UA)

3 0V DC power supply of the sensors/electronics (UL)
4 0V DC actuator voltage (UA)
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12 Troubleshooting

12.1 Procedure

Step 1: Check the system

» In case of malfunctions, first check the system or the system part where the
product is installed. Check the following items:

¢ All connections. See = 9. Service.

e Settings. See = 14. Technical data.

Step 2: Check the product
1. Make sure the system or system part is not under pressure or voltage.

2. Check the product based on the fault patterns described below.

3. Perform troubleshooting using the information under “Remedy”.
If the malfunction cannot be eliminated as described under “Remedy”: Disas-
semble the product and return it. See = 4.3 Returning the product.

4. After the malfunction has been eliminated; Put the system or product back

into operation.

12.2 Malfunction types

Error

No output pressure at the
valves

Possible cause

No power supply connected
to the product. See LED dis-

play.

Remedy

Apply power supply on plug
connector X1S.

Check power supply polarity.

Switch on system compo-
nent.

No supply pressure available.

Connect supply pressure.

Output pressure too low

Supply pressure too low.

Increase supply pressure.

Power supply for the product
not sufficient.

Check LED on the product.

Apply sufficient power sup-
ply.

Airis audibly escaping

Leakage between product
and supply.

Check the supply connection.

Pneumatics incorrectly con-
nected.

Check the pneumatic connec-
tion.

No addressing possible via
the programming software

A save operation was trig-
gered before the address was
set

1. Separate the power sup-
ply.

2. Establish the power sup-
ply.

LED UL/UA flashes green

The supply voltage is less
than the lower tolerance limit
(18 V DC) and more than
10VvDC

LED UL/UA illuminates red

The valve supply voltage is
less than 21.6 VDC

LED UL/UA s off

The supply voltage is less

Check power supply on plug
connector X1S.

than 10 VDC.
LED UL/UA flashes red The supply voltage is greater
than 26.4 vV DC.
LED DIAG flashes red No module connected to the Connect the module.

product

Diagnostic message for open
load/short circuit at valve
available.

Check the connection of the
valves.

LED DIAG illuminates red

Diagnostic message available.

Check the modules.

Internal connection error or
hardware error.

Product is not detected.

Contact manufacturer

RUN LED flashes green The productis in PRE-OPERA-  Set the product to OPERA-
TIONAL state. TIONAL state.
RUN LED flashes green (brief  Errorin the PLC configuration. Check PLC configuration.
flashing) Set the product to OPERA-
TIONAL state.
LED RUN is off The productisin INIT state.  Set the product to OPERA-
TIONAL state.

LED RUN illuminates red

Product damaged.

Replace product.

LED ERR flashes red

No connection to network
participant. No communica-
tion via EtherCAT possible.

Check the connection.

Error in the PLC configuration.

Check PLC configuration.
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Error Possible cause Remedy

Synchronization error, prod-  Set the product to OPERA-
uct automatically switches to  TIONAL state.
SAFE-OPERATIONAL state.

LEDL/AINorLEDL/AOUTis  No data exchange possible.  Connect network with the
off control.

Product has not been config-
ured in the control.

Configure the product in the
control.

Connect fieldbus connection
X7E1 or X7E2 to network par-
ticipant.

No connection to network
participant.

Connecting cable damaged.  Replace connecting cable.

Network participant dam-
aged.

Replace network participant.

Product damaged. Replace product.

13 Disposal

Improper disposal will lead to pollution of the environment. Furthermore, the
materials can no longer be recycled.

» Dispose of the product, the packaging and any escaping operating materials
in accordance with the applicable national regulations.

14 Technical data

This section contains an excerpt of the most important technical data. Further
technical data can be found on the product page in the Emerson store.

General

Specifications

Dimensions 45mmx97.2 mmx27.25 mm
Weight 0.089 kg

Material Fiberglass reinforced polyamide
Degree of contamination 2

Relative humidity 95 %, non-condensing

-25...80°C

Ambient temperature for storage
min. ... max.

Ambient temperature during operation -10...50°C

min. ... max.
Max. number of valves 24 (48 coils)
Max. height above sea level 2000 m

Vibration resistance for EN 60068-2-6
wall mounting

+0.35 mm displacement at 10 Hz ... 60 Hz,
5 g acceleration at 60 Hz ... 150 Hz

Shock resistance for EN 60068-2-27 wall 30 g with 18 ms duration,
mounting

3 shocks each direction

Electrics

Specifications

Degree of protection according to IP65 when assembled
EN 60529 [ IEC 60529

Supply voltage 24VDC+25%
Valve supply voltage 24VDC+10%
Nominal current 3A

Power supply connection type M12 A-coded, 4 pin or 5 pin

Current consumption of the electron- 0.2 A
ics

Permissible ripple 5%

Standards and directives complied with

Standard | directive Description

EMC directive Electromagnetic compatibility of electric products and electronic

2014/30/EU products

EN 60204-1 Safety of machinery - Electrical equipment of machines, Part 1: Gen-
eral requirements

EN 61000-6-2 Electromagnetic compatibility (EMC); part 6-2: Generic standards —
interference immunity for industrial environments

EN 61000-6-3 Electromagnetic compatibility (EMC); part 6-3: Generic standards —

Emission standard for equipment in residential environments




Communication interface

Communications protocol EtherCAT
Connections Fieldbus connection X7E1 and X7E2
Base, female, M12, 4-pin, D-coded

100 Mbit full duplex switch with 2 connections, for
connecting several EtherCAT devices in series

EtherCAT Hot connect
Output data volume 48 bits
Input data volume 112 bits

15 Accessories

Information on accessories can be found on the product page in the Emerson
store.

Description Item no.

Plug connector, CN2 series, male, M12x1, 4-pin, D- R419801401
coded, 180° straight cable outlet, for the fieldbus con-
nection X7E1/X7E2

e Max. wire cross-section: 0.14 mm?2 (AWG26)
e Ambient temperature: -25°C... 85 °C
* Nominal voltage: 48 V

Base, CN2 series, female, M12x1, 4-pin, A-coded, 180° 8941054324
straight cable outlet, for the connection of the power
supply X1S

¢ Max. wire cross-section: 0.75 mm?2 (AWG19)
e Ambient temperature: -25 °C ... 90 °C
¢ Nominal voltage: 48 V

Base, CN2 series, female, M12x1, 4-pin, A-coded, 90° 8941054424
angled cable outlet, for the connection of the power
supply X1S

e Max. wire cross-section: 0.75 mm?2 (AWG19)

¢ Ambient temperature: -25 °C ... 90 °C

¢ Nominal voltage: 48 V

Protective cap M12x1 1823312001

16 Spare parts

Information on spare parts can be found on the product page in the Emerson
store.
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1 A propos de cette documentation

Lire entierement la présente documentation et en particulier le chapitre - 2. Sé-
curité avant de travailler avec le produit.

Cette notice d’instruction contient des informations importantes pour monter,
utiliser et entretenir le produit de maniére stire et conforme, ainsi que pour pou-
voir éliminer soi-méme de simples interférences.

1.1 Validité de la documentation
Cette documentation s’adresse a :
Programmateurs, personnel de service, exploitants d’installation

Cette documentation s’applique aux coupleurs de bus de la série XVES pour
EtherCAT ayant pour référence P570ABEC1011A00.

1.2 Documentation supplémentaire

Tenez compte de la documentation de référence obligatoire suivante :
e Documentation d’installation du fabricant

* Documentation des autres composants de I'installation

Produit Numéro de document Type de document
XV03/05 570365 Notice d’instruction

Code QR Lien Description

EASE www.emerson.com/ Des téléchargements et informations additionnelles

Y xv03c sur ce produit sont disponibles sur la page dédiée au

&t produit dans I'Emerson Store.

www.emerson.com/
= E xv05c
O s

1.3 Abréviations utilisées

Les abréviations suivantes sont utilisées dans cette documentation :

ESD Electrostatic Discharge (décharges électrostatiques)

ESI EtherCAT Slave Information

FE Funktionserde (mise a la terre)

HWE Hardware error (SPI bus error)

n.c. Not connected (sans affectation)

PELV Protective Extra Low Voltage (trés basse tension de protection)

EPI Equipement de protection individuel

SELV Safety Extra Low Voltage (tres basse tension de sécurité)

SKU Stock Keeping Unit (référence)

SPS Automate programmable industriel ou PC prenant en charge des fonc-
tions de commande

UA Actuator Voltage (tension d’alimentation pour vannes et sorties)

uL Logic Voltage (tension d’alimentation pour composants et capteurs élec-
troniques)

uLuv Sous-tension tension logique

uLov Surtension tension logique

2 Sécurité

2.1 Apropos de ce chapitre

* Lire attentivement et intégralement le chapitre Sécurité ainsi que toute la do-
cumentation avant de travailler avec le produit.

» Conserver ladocumentation de maniere a ce qu’elle soit toujours accessible a
tous les utilisateurs.

2.2 Utilisation conforme

Applications
 Pilotage de Illot de distribution
e Le produit est exclusivement destiné a un usage professionnel.
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e Le produit est exclusivement destiné a étre intégré dans un produit final (par
exemple une machine [ une installation) ou a étre assemblé avec d’autres
composants pour former un produit final.

* Utilisation en tant qu’esclave sur un systéeme bus selon CEI 61158.

Domaine d’application et lieu d’utilisation
* Industrie
» Espaces intérieurs

Remarques

e Le produit n’est pas un composant de sécurité au sens de la directive ma-
chines.

« Utiliser le produit dans des applications qui relévent de la sécurité unique-
ment lorsque ces applications sont expressément spécifiées et autorisées
dans la documentation.

En cas de pose ou d’utilisation de produits inadaptés dans des applications qui
relévent de la sécurité, des états d’exploitation incontrélés peuvent survenir
dans ces applications et entrainer des dommages corporels et/ou matériels.

* Le produit est destiné a une pose dans des ilots de distribution des séries cor-
respondantes. Voir = 1.2 Documentation supplémentaire.

2.3 Utilisation non conforme

Le produit n’est pas congu pour une utilisation dans des zones explosibles (pro-
tection contre les explosions).

2.4 Obligations de I’exploitant

e L’exploitant doit s’assurer que les personnes chargées du montage, du fonc-
tionnement, du démontage ou de la maintenance du produit ne sont pas sous
I'influence de I'alcool, d’autres drogues ou de médicaments qui affectent leur
capacité de réaction.

* L’exploitant doit garantir I'utilisation d’EPI. Respecter les directives de 'instal-
lation compléte.

2.5 Qualification du personnel

Seul le personnel qualifié pour ces taches est autorisé a effectuer les activités dé-
crites dans la présente documentation. Ces activités exigent des connaissances
de base dans les domaines suivants ainsi que la connaissance des termes tech-
niques associés :

* Pneumatique
o Electrique

2.6 Sources de danger

2.6.1 Dommages matériels

Dommages dus a des charges mécaniques excessives

* Ne jamais tordre, plier ou fixer sous tension le produit et ses accessoires.
* Ne pas utiliser le produit en guise de poignée ou de marchepied.

e Ne pas placer d’objets sur le produit.

Dommages en cas de décharges électrostatiques

Si des personnes ou des objets touchent des composants électriques du produit,
cela peut entrainer des décharges électrostatiques (ESD) qui endommagent ou
détruisent le produit. Prendre les mesures suivantes pour éviter les ESD :

» Respecter les consignes de manipulation et les recommandations selon les
normes EN 61340-5-1 et EN 61340-5-2.

* Lors de la manipulation du produit, utiliser des accessoires de mise a la terre
pour poignet et pour chaussures.

e Ne jamais brancher ou débrancher des connecteurs sous tension.

Endommagement di a un dysfonctionnement du réseau de
commande
Les produits avec connexion Ethernet sont congus pour étre utilisés dans des ré-

seaux de commande industriels spécifiques. Respecter les mesures de sécurité
suivantes :

» Toujours suivre les meilleures pratiques du secteur en matiére de segmenta-
tion du réseau.

e Empécher la connexion directe a Internet des produits dotés d’une connexion
Ethernet.
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e S’assurer que les risques liés a Internet et au réseau de ’entreprise sont ré-
duits au minimum pour tous les appareils et/ou systémes de commande.

e S’assurer que les produits, les appareils du systeme de commande et/ou les
systemes de commande ne sont pas accessibles via Internet.

* Installer des pare-feu pour les réseaux de commande et les appareils distants
et lesisoler du réseau de I’entreprise.

e Siunacces a distance est nécessaire, utiliser exclusivement des méthodes
stires telles que les réseaux privés virtuels (VPN).

REMARQUE! Les VPN, pare-feu et autres produits logiciels peuvent présenter
des failles de sécurité. La sécurité de I'utilisation du VPN ne peut étre qu'aussi
élevée que la sécurité des appareils connectés. C'est pourquoi il faut toujours
utiliser la version la plus récente du VPN, du pare-feu et d'autres produits ba-
sés sur des logiciels.

e S’assurer que les dernieres versions validées du logiciel et du progiciel sont
installées sur tous les produits connectés au réseau.

3 Fourniture

e 1x Coupleur de bus (voir : commande)
Sivous avez configuré votre produit avec des éléments en option, ces élé-
ments seront montés sur le produit.

¢ TxInformations de sécurité

4 Transport et stockage

4.1 Transport du produit

Dangers pendant le transport

e Lors du déchargement et du transport du produit emballé jusqu’a sa destina-
tion, procéder avec prudence et respecter les informations figurant sur I’em-
ballage.

4.2 Stockage du produit

Endommagement dii a un stockage incorrect

Des conditions de stockage défavorables peuvent entrainer la corrosion et le
vieillissement des matériaux.

« Ne stocker le produit que dans des endroits secs, frais et protégés contre la
corrosion.

e Protéger le produit des rayons directs du soleil et des rayons UV.

» Conserver le produit dans son emballage jusqu’au moment de I'installation.

e Le cas échéant, respecter les autres instructions de stockage figurant sur I'em-
ballage du produit.

Composants en élastomeére

Les composants pneumatiques sont typiquement munis de joints en élastomére
qui sont soumis a un processus de vieillissement constant.

e Les produits qui ont été stockés pendant plus de 2 ans ont une durée de vie ré-
duite.

e LachaleuretI’'exposition a la lumiére (rayons UV) accélérent le vieillissement
des joints.

En cas de doutes concernant I’état des joints en élastomere, écrivez a notre
adresse de contact. Voir la face arriére.

4.3 Retour du produit

e Avant de renvoyer le produit : écrivez a notre adresse de contact. Voir la face
arriére.

e Observer les conditions de stockage jusqu’au renvoi.

5 Description du produit
5.1 Breve description

Le produit est un composant électronique qui établit la communication entre la
commande supérieure et les distributeurs raccordés.

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Francais

5.2 Marquage et identification

Plaque signalétique

7 8 9 1 2 3 4

\

\ . 1
AvENTIcsT|  \|FD: 232y
SKU: P570ABED1011400 \SN: 00XXX

MAC: 00-00-00-00-00-00 [Fn: 1234
lade in France
165 av. du Faugigny, 74130 B ill
/ ~<
6 5

Fig. 1: Exemple plaque signalétique

1 Date de fabrication, en format 2 Numéro de série

yyWww, yy=année, ww=semaine
Data Matrix Code
Adresse du fabricant

4 Code QR
6 Adresse MAC

Marque verbale Aventics 8 SKU (référence)

O N U1 W

Mot de passe

Identification du produit

Le produit commandé est identifié de maniére univoque au moyen de la réfé-
rence. Vous trouverez la référence a I’emplacement suivant :

e Surlaplaque signalétique.

Marquage CE
Ce produit est conforme a la directive 2014/30/UE (CEM) et a ses annexes
relatives a la compatibilité électromagnétique. Le produit est doté du sigle
CE. La déclaration de conformité est disponible sur demande.

Veuillez indiquer la référence et le numéro de série des produits en ques-
tion.

5.3 Vue d’ensemble des produits

:

1

EMERSON.

1| 00-00-00-00-00-00 -OWW
g |00VLL0LO3EVDLS NS
SIUNEINY,

30000 ‘N8|
ETMEZ Q|

EN
‘s oo
FETL Ud|

Fig. 2: Vue d’ensemble du produit XVES

1 LED 2 Adresse
3 Vis 4 Indications sur la tension électrique
5 Affectation des broches X1S 6 Marquage CE
7 RoHS/EFUP Chine 8 Interrupteur SW1
9 Interrupteur SW2 10 Raccord électrique pour I'ilot de dis-
tribution
11 Plaque signalétique 12 Raccord enfichable X7E2
13 Raccord enfichable X7E1 14 Raccord enfichable X1S
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6 Montage et installation
6.1 Planification

6.1.1 Conditions d’installation

Spécifications générales
* Incorporer le produit a la liaison équipotentielle de I'installation.

Spécifications pour le produit

e S’assurer que les blocs d’alimentation sont équipés d’une coupure siire selon
EN 61558 et que les circuits électriques s’appliquent ainsi en tant que circuits
électriques SELV [ PELV selon CEI 60364-4-41 (protection contre les acci-
dents).

» Doter I'alimentation électrique d’un fusible CC capable d’interrompre un cou-
rantde 6,67 A en I’espace de max. 120 s.

e S’assurer que la tension d’alimentation du bloc d’alimentation est tou-
jours <300V CA (conducteur extérieur - conducteur neutre).

Pour une utilisation en Amérique du Nord et/ou au Canada : utiliser une source
d’alimentation isolée qui répond a I'une des exigences suivantes :

* Circuit électrique avec énergie limitée en conformité avec UL/CSA 61010-1 /
UL/CSA61010-2-201.

* Source de courant limitée (LPS) conformément a UL | CSA 60950-1.

e Source de courant de classe 2 qui correspond au National Electrical Code
(NEC), NFPA 70, clause 725.121 et au Canadian Electric Code (CEC), partiel,
c22.1.

Exemple : transformateur de classe 2 ou source de courant de classe 2 confor-
mément a UL 5085-3 [ CSA-C22.2 n° 66.3 ou UL 1310/CSA-c22.2 n° 223)
Conditions ambiantes

e Protéger le produit des rayons directs du soleil et des rayons UV.

6.1.2 Accessoires, matériel et outils requis

Sélectionner un matériau et un outil adaptés a la configuration du produit. Des
outils supplémentaires sont nécessaires en fonction de la configuration.
Matériel de fixation

Pour la fixation, vous pouvez utiliser votre propre matériel de fixation ou le maté-
riel de fixation AVENTICS. Tenir compte des dimensions et des couples de ser-
rage.

Outil

e 1xtournevis Torx 10
6.2 Préparation

6.2.1 Déballage et vérification du produit
1. Alaide de la référence, vérifier si le produit correspond a votre commande.

2. Vérifier un éventuel endommagement du produit lié au transport.
Ne pas monter un produit endommagé. Retourner les produits endommagés
avec les documents de livraison. Voir = 4.3 Retourner le produit.

3. Préparer les accessoires, le matériel et les outils requis.

6.2.2 Exécution des mesures préventives

Procédure
1. Pendant les préparations, ne pas procéder a des travaux sur I’installation.
2. Délimiter les zones dangereuses.

3. Mettre I'installation et [ ou |a partie de Iinstallation hors pression et hors ten-
sion.

4. Sécuriser I'installation contre toute remise en marche.
5. Laisser refroidir le produit et les parties voisines de I'installation.
6. Porterun EPI.

6.2.3

1. Ouvrir la page de produit dans I’Emerson Store : http://www.emerson.com/
xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Installation du logiciel

Un code QR redirigeant également vers le logiciel et la documentation utilisateur
figure sur le produit.

2. Télécharger l'archive zip contenant les fichiers de description de I'appareil.
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Convention de nommage du fichier d’installation avec date de publication :
ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml
3. Installer le fichier.

6.3 Pose

Le produit est prémonté. Voir = 10. Démontage et remplacement.

6.4 Raccordement électrique

Remarques
» Respecter I'affectation des broches. Voir = 11.3 Affectation des broches.

» Utiliser des cables blindés pour la protection contre les perturbations et les ef-
fets électrostatiques.

e S’assurer que X7E1 et X7E2 ne sont pas reliés au méme commutateur ou
concentrateur.

e S’assurer qu’aucune topologie en anneau n’est établie sans RingMaster.

Procédure

Fig. 3: Position de la vis de mise a la terre

1 Visde mise a la terre

1. Desserrer la vis de mise a la terre.

2. Fixer le cable de mise a la terre avec la vis de mise a la terre : serrer la vis de
mise a la terre.

3. Raccorder le cable de bus au raccord enfichable X7E1 ou X7E2.
Couple de serrage : 1,5Nm + 0,5 Nm

4. Raccorder la tension au raccord enfichable X18S.
Couple de serrage : 1,5Nm + 0,5 Nm

5. Obturer tous les raccords non utilisés.

7 Mise en service

7.1 Préparation

Spécifications générales
1. Prendre les mesures préventives. Voir = 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

2. S’assurer que tous les raccords sont dans un état irréprochable.
3. Vérifier les LED. Voir = 11.2 Affichage.

7.1.1
1. Charger le fichier ESI dans le programme de configuration de 'API.

Régler les parametres

2. Sil’APIn’est pas compatible avec le fichier ESI : télécharger et utiliser une an-
cienne version du fichier ESI.

= Les parameétres disponibles sont affichés via le fichier de configuration
dans le programme de configuration.

3. Adapter les paramétres des différents modules dans le programme de confi-
guration de I’API.

= Les parametres et les données de configuration sont envoyés de I’API au pro-
duit a I’allumage du produit.
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Parametre pour messages de diagnostic

Description de I’er-
reur

Nombre d'entrées de
l'index

Type de message Index Sous-index
Diagnosic Enable/Di-  0x2010 0x00
sable - Global

0x01

Activer/Désactiver le
diagnostic

Désactivé (préréglage)

Le diagnostic n’est pas transmis a I’API.

Activé

Le diagnostic est transmis a I’API.

Tab. 1: Messages de diagnostic

Typede message  Index Sous-index  Description de I’erreur
En fonction du fabri- 0x2100 0x00 Tension d’alimentation
cant UL<18V
0x01 Tension d’alimentation
UL>26,4V
Tension d’alimentation
distributeur UA<21,6 V
(UAON)
Court-circuit sur la bo-
bine de distributeur sur
lecanal 0...47
Charge ouverte sur la
bobine de distributeur
surle canal0...47
Erreur matérielle
Tab. 2: Octet 1 : diagnostic de la puissance
Octet Bit Signification
1 0 ULUV<18VouULOV>26,4V
1 UA<21.6V
2 Charge ouverte sur la bobine de dis-
tributeur
3 Court-circuit sur la bobine de distri-
buteur
4 HWE
5 Réservé
6 Réservé
7 Réservé

Tab. 3: Messages de diagnostic, charge ouverte

Index Sous-index Accés

Type de mes-

sage

Diagnostic 0x3010 0x00

0x01

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

Droit de lecture

Description de
I’erreur

Nombre d'en-

trées parindex

Charge ouverte
sur distributeur
1-4

Charge ouverte

sur distributeur
5-8

Charge ouverte

sur distributeur
9-12

Charge ouverte

sur distributeur
13-16

Charge ouverte

sur distributeur
17-20

Charge ouverte

sur distributeur
21-24

Tab. 4: Octet 1 : diagnostic, charge ouverte

Charge ouverte sur

Distributeur

Bobine de distributeur

1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
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Charge ouverte sur

Distributeur

Bobine de distributeur

6 4
7

14

12

Tab. 5: Messages de diagnostic, court-circuit

Typedemes-  Index Sous-index Acces Description de
sage I’erreur
Diagnostic 0x3020 0x00 Droit de lecture  Nombre d'en-
trées parindex
0x01 Court-circuit sur
distributeur 1-4
0x02 Court-circuit sur
distributeur 5-8
0x03 Court-circuit sur
distributeur 9-12
0x04 Court-circuit sur
distributeur
13-16
0x05 Court-circuit sur
distributeur
17-20
0x06 Court-circuit sur

distributeur
21-24

Tab. 6: Octet 1: diagnostic, court-circuit

Court-circuit sur

Distributeur

Bobine de distributeur

14

12

14

12

14

12

0
1
2
3
4 3
5
6
7

14

12

Masque de diagnostic sorties de distributeur

Typedemes-  Index Sous-index Accés

sage

Masque de diag- 0x2020
nostic

0x00

Droit de lecture

Description de
I’erreur

Nombre d'en-
trées par index

0x01

Droit de lecture

Masque de diag-

et droit d'écriture nostic distribu-

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

teur 1-4

Masque de diag-
nostic distribu-
teur 5-8

Masque de diag-
nostic distribu-
teur9-12

Masque de diag-
nostic distribu-
teur 13-16

Masque de diag-
nostic distribu-
teur 17-20

Masque de diag-
nostic distribu-
teur21-24

Tab. 7: Data mapping cyclique des sorties de distributeurs

Type de mes- Index Sous-index Accés
sage

Contrdle des sor- 0x2000/0x1600  0x00
ties

0x01

0x02

Droit de lecture

Description de
I’erreur

Nombre d'en-
trées parindex

Données de sor-
tie distributeur
1-4

Données de sor-
tie distributeur
5-8
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Typedemes-  Index Sous-index Accés

sage

Description de
I’erreur

0x03 Données de sor-
tie distributeur

9-12
Données de sor-

tie distributeur
13-16

Données de sor-
tie distributeur
17-20

Données de sor-
tie distributeur
21-24

0x04

0x05

0x06

Tab. 8: Affectation des bits aux positions de sortie

Position de sortie Octet Position de sortie

Bobine
ment de de dis-
distributeur tribu-
teur

Emplace-

Emplace- Bobine

ment de de dis-

distributeur tribu-
teur

0 0 1 14 1 0 5 14
1 12 1 12
2 2 14 2 6 14
3 12 3 12
4 3 14 4 7 14
5 12 5 12
6 4 14 6 8 14
7 12 7 12

2 0 9 14 3 0 13 14
1 12 1 12
2 10 14 2 14 14
3 12 3 12
4 11 14 4 15 14
5 12 5 12
6 12 14 6 16 14
7 12 7 12

4 0 17 14 5 0 21 14
1 12 1 12
2 18 14 2 22 14
3 12 3 12
4 19 14 4 23 14
5 12 5 12
6 20 14 6 24 14
7 12 7 12

Activer le masque de diagnostic sorties de distributeur :

» Réglerlavaleur 0 ala position de sortie souhaitée.

Désactiver le masque de diagnostic sorties de distributeur (réglage standard) :
» Réglerlavaleur 1 ala position de sortie souhaitée.

Parameétre pour le comportement en cas d’interruption de la
communication

Tab. 9: Modes de redondance

Typedemes-  Index Sous-index Accés Description de

sage I’erreur

Mode de redon-  0x2030 0x00 Droit de lecture  Nombre d'en-

dance trées parindex
0x01 Droit de lecture  Bits des modes

et droit d'écriture de redondance

Modes de redondance Comportement du produit

Fail safe disabled Couper toutes les sorties (réglage standard)
Output last data received Conserver toutes les sorties
Output Fail safe data Données définies par I'utilisateur

Données spécifiques a l'utilisateur, redondance
1. Sélectionner un mode de données spécifique a l'utilisateur avec index 0x2030.
2. Régler le statut des bobines de distributeur requises sur ON ou OFF.
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Typedemes-  Index Sous-index Accés

sage

Description de
I’erreur

0x2040 0x00 Nombre d'en-

trées par index

Données de re- Droit de lecture

dondance

Droit de lecture  Données de re-
et droit d'écriture dondance distri-
buteur 1-4

Données de re-
dondance distri-
buteur 5-8

Données de re-
dondance distri-
buteur 9-12

Données de re-
dondance distri-
buteur 13-16

Données de re-
dondance distri-
buteur 17-20

Données de re-
dondance distri-
buteur 21-24

0x01

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

Tab. 10: Octet 1 : données, redondance
Redondance sur

Bobine de distributeur

Distributeur

1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12

Transmission de la configuration a I’API

1. S’assurer que le réglage des paramétres de I’API est compatible avec celui de
I"llot de distribution.

2. Etablir une connexion avec I’API.

3. Transmettre les données de I'llot de distribution a I’API. Voir documentation
de I’API.

7.1.2 Configuration du réseau

Préparation

1. Dans le programme de configuration API, donner un nom univoque au pro-
duit.

2. Dans le programme de configuration API, configurer le produit en tant qu’es-
clave dans le systéme de bus de terrain.

3. RéglerI’adresse via I’API. Voir documentation de I’API.

7.1.3 Configuration manuelle du produit

1. S’assurer que le produit n’est pas relié a la commande.
1. Ouvrir TwinCAT.

2. Définir I'adresse IP dans Advanced Settings.

3. OuvrirI'adresse IP du produit dans un navigateur.
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Lecture des données de diagnostic

Module sku Description

Home Node Configuration | Diagnostics = Self Test  Firmware Update

Details. Activity

5\Bus Node ~ PS70ABPN1011A00 XVES Bus Coupler

4/ Valve Driver  PS70ABPN1011A00  Valve Outputs
Valve Cols 047: o0
CheckiUncheck box to forcelun-force valve coll s

16
2

Valve Status: 0

® = shorted Coil

® = Open Coil

X = No Coil Detected 16
2
32
40

40 0

‘Show Detais
Hide Dotails

10 20 30 40 50 60 70
9 10 " 12 13 14 150
7 18 19 20 21 22 20
2 2 27 2 2 EY wo )2
33 34 35 3 37 38 90
)

410
1 2 3 4 5 6 7
9 10 1 12 13 14 15

17 18 19 2 21 22 23

2 2 27 2 2 2 3

£ 3 35 E3 a7 8 39

4 a2 3 4 45 48 a7

20 $#0 40 4 46 470

Fig. 4: Diagnostic pilote de distributeurs
1 Statut: Vert=ok, jaune=avertisse-
ment, rouge=connexion interrompue
3 Statut des bobines de distributeur
5 Coupleurde bus

2 Cases a cocher pour activer les bo-
bines de distributeur

4 Pilote de distributeurs

Homs  Nods Configuration | Diagnostics | Self Test  Firmware Updats
Modue  SKU Description Detals Activity
D—GusNods  PSTOABPN1011A00 XVES Bus Coupler [ide Detais
Firmware Version
Application 100.0 Buld 45436, Profet
5602
Serial Number: 0
Station Name:
1P Address: 0000
Subnet Mask: 0000
Gateway IF Address: 0000
Active COMM Link Type: Port0: 100 Mops/Full Duple  Port : Lnk Down
MAC Addresses:
Devic 00-15.24.00-00-04
Portt 00-15.24.0000.05
Portz 00-15.24.0000-08
Active Frofinet Connections: 0
UL Power: 252v00
Diagnostic Word Status: oK
3 S o e s 4 s e
a0
o
e
o
e
p P otz s a4 s s 7
eor s
Valve Driver  P570ABPN1011AC0  Valve Outputs. [ Show Detaiis v

Fig. 5: Diagnostic coupleur de bus

1 Bouton pour restaurer les réglages
d’usine

3 Données de diagnostic de I'octet 0

5 Coupleurde bus

1. Sélectionner I'onglet Diagnostic.
2. Sélectionner Show Details.

Activer les distributeurs
Cocher la case.

Saisir le mot de passe. Voir.
Lire I’avertissement.
Confirmer I’avertissement.

vk wnN =

Surveiller le statut du distributeur.

Désactivation du distributeur

» Décocher la case.

7.1.4 Actualisation du progiciel
Via site Web

. Confirmer la sélection.
Saisir le mot de passe password.

O U A WN =

giciel.
7. Sélectionner le fichier.

. Sélectionner I'onglet Firmware Update.

2 Données de diagnostic de I'octet 1

4 Données de diagnostic du coupleur
de bus

. S’assurer que le produit n’est pas relié a la commande.
. Ouvrir I'adresse IP du produit dans un navigateur.

Sélectionner Choose a Firmware File to upload. Voir > 6.2.3 Installation du lo-

= Le chargement du progiciel est affiché comme réussi dans Event Log.
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8. Sélectionner Reset.
= Le redémarrage est affiché comme réussi dans Event Log.

Via TwinCAT
1. S’assurer que le produit n’est pas relié a la commande.
2. Ouvrir TwinCAT.

3. Sélectionner le produit sous Device.

4, Sélectionner I'onglet Online.

5. Sélectionner Download.

6.

Sélectionner Choose a Firmware File to upload. Voir - 6.2.3 Installation du lo-
giciel.

~

. Sélectionner 'onglet CoE - Online.
8. Redémarrer le produit : sous Firmware Update Reset, régler 0x01.

7.2 Mise en service progressive

7.2.1 Exécution d’un autotest

1. S’assurer que le produit n’est pas relié a la commande.
2. OuvrirI'adresse IP du produit dans un navigateur.

3. S’assurer que I'alimentation pneumatique est coupée.
4. S’assurer que tous les distributeurs sont éteints.

5. Sélectionner I'onglet Self Test.

6. Sélectionner Start Self Test.

7. Saisir le mot de passe. Voir.

= Les bobines de distributeur sont allumées en série pour 500 ms.

8. Arréter I’autotest : sélectionner Stop Self Test ou passer a un autre onglet sur
le site Web.

7.2.2 Mise en marche du produit
1. Brancher la tension d’alimentation.
2. Vérifier les affichages LED de tous les modules.

= UL et DIAG sont allumées en vert, RUN et ERR sont éteintes, L/A1 ou L/A2 cli-
gnote en jaune.

3. Mettre en marche I’alimentation en pression.

8 Fonctionnement

Le fonctionnement est commandé via I'installation. Respecter la documentation
de I'installation.

8.1 Spécifications générales

Spécifications générales

* Ne pas éteindre, ne pas modifier et ne pas contourner les dispositifs de sécuri-
té.

* Ne pas modifier la configuration et le matériel pendant le fonctionnement.

* En cours de fonctionnement, ne toucher ni le produit, ni les pieces quiy sont
reliées.

En cas de défauts en cours de fonctionnement

 Siun défaut survient et constitue un danger immédiat pour les employés ou
les installations : éteindre le produit.

o Effectuer une analyse des défauts et le dépannage. Voir = 12. Recherche et
élimination de défauts.

9 Entretien

9.1 Inspection

9.1.1 Spécifications générales

Utilisation dans des conditions ambiantes normales

* Intervalle de controéle : le produit doit étre vérifié tous les mois pour controler
I’absence d’encrassement et de dommages.
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Utilisation dans des conditions ambiantes agressives
Les conditions ambiantes agressives sont par exemple :

e Minimum ou maximum de la température autorisée. Voir = 14. Données
techniques.

* Fortencrassement
e Proximité de liquides ou de vapeurs dissolvant les graisses

En raison des conditions ambiantes agressives, il existe des spécifications supplé-
mentaires pour I'inspection :

e Adapter I'intervalle d’inspection des joints aux conditions ambiantes.

9.1.2 Préparation

» Prendre les mesures préventives. Voir - 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

9.1.3 Procédure

Controle visuel

» Effectuer un contrdle visuel quant a son état intact.

Vérification des détails

* Marquages et avertissements sur le produit : I'exploitant doit immédiatement
remplacer les marquages ou avertissements difficilement lisibles.

* Vérifier les raccords d’air comprimé.

o Vérifier les conduites.

e Vérifier les tuyaux.

* Vérifier les joints.

e Controler tous les raccords a vis quant a un positionnement fixe.
e Controler les dispositifs de protection de I'installation.

e Controler les fonctions du produit.

9.2 Nettoyage

9.2.1 Spécifications générales

Intervalles de nettoyage

e Lesintervalles de nettoyage sont définis par I'exploitant conformément aux
contraintes environnementales du lieu d’utilisation.

Moyens auxiliaires

¢ Nettoyer le produit exclusivement a I'aide de lingettes.

* Pour le nettoyage, utiliser exclusivement de I'eau et, le cas échéant, un pro-
duit de nettoyage doux.

REMARQUE! S’assurer que de I’eau ou de la brume ne pénétre pas dans le
produit par les raccords d’air comprimé. Les liquides pénétrants détruisent les
joints et endommagent le produit.

9.2.2 Procédure

1. Fermer toutes les ouvertures a I’aide de protections appropriées pour empé-
cher le produit de nettoyage de pénétrer dans le systeme.

2. Retirer tous les dépdts de poussiére sur le produit et les parties adjacentes de
Pinstallation.

3. Lecas échéant, retirer d’autres dépots liés a la production sur le produit et les
parties adjacentes de Iinstallation.

9.3 Maintenance

Dans des conditions ambiantes normales, le produit est sans maintenance.

9.4 Apres I’entretien

Siaucun dommage n’a été détecté et que I'exploitant n’a pas signalé de dysfonc-
tionnement, le produit peut étre rebranché a I’alimentation électrique et mis en
service.

10 Démontage et remplacement

La dépose n’est nécessaire que si le produit doit étre remplacé, installé ailleurs ou
mis au rebut.
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10.1 Préparation

» Prendre les mesures préventives. Voir = 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

Outil

e 1xtournevis Torx 10

10.2 Procédure

Fig. 6: Démontage et remplacement du produit

Démontage du produit

1. Débrancher les raccords électriques.

2. Desserrer 4 vis aux extrémités du produit.
3. Relever le produit en paralléle de I’'embase.

Remplacer le produit
1. S’assurer que le joint repose sur le bord inférieur du produit dans la rainure.
2. Nettoyer la surface de I’'embase. Voir = 9.2 Nettoyage.

3. Introduire le produit avec le connecteur de transfert dans I’ouverture de I’'em-
base.

4. Orienter le produit parallelement a la surface de I’embase et parallélement au
bord arriere de I'embase.

5. Enfoncer le produit a la hauteur du connecteur de transfert.
= Le produit repose sur I’embase.

6. Serrer 4 vis aux extrémités du produit.
Couple de serrage : 0,8 Nm +/- 0,1 Nm.

7. S’assurer qu’aucune fente ne soit présente entre le produit et I’'embase.
8. Procéder au raccordement électrique. Voir = 6.4 Raccordement électrique.

11 Données et parametres

11.1 Consignes relatives a la sécurité

* Ne procéder a aucune modification des parametres en cours de fonctionne-
ment (prévention des blessures).
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11.2 Affichage

11.2.1 Affichage LED

Désignation

Couleur

Signification

12 Recherche et élimination de défauts

12.1 Procédure

Etape 1: vérifier I'installation

» En cas de défauts, vérifier d’abord I'installation ou la partie de I'installation
dans laquelle le produit est monté. Vérifier les points suivants :

* Tous les raccordements . Voir = 9. Entretien.

* Réglages. Voir = 14. Données techniques.

Etape 2 : vérifier le produit
1. Mettre I'installation et | ou la partie de Iinstallation hors pression et hors ten-

sion.

2. Vérifier le produit a I'appui des exemples d’erreur décrits ci-dessous.

3. Procéder au dépannage a I’aide des informations figurant dans « Mesures cor-

rectives ».

Sivous ne pouvez pas effectuer le dépannage comme indiqué, démonter le
produit et le retourner. Voir = 4.3 Retourner le produit.

4. Lorsque la panne a été résolue : remettre en service Iinstallation et le produit.

12.2 Erreurs possibles

Erreur

Cause possible

Aucune pression de sortie sur Aucune alimentation élec-

les distributeurs

trique raccordée au produit.
Voir Affichage LED.

Remeéde

Appliquer une alimentation
électrique au raccord enfi-
chable X1S.

Vérifier la polarité de I'ali-
mentation électrique.

Mettre en marche le compo-
sant systéeme.

Aucune pression d’alimenta-
tion disponible.

Raccorder la pression d’ali-
mentation.

UL/UA Vert Sallume La tension d’alimentation est supé-
rieurea 18 V.

La tension d’alimentation distribu-
teur est supérieure a la limite de to-
lérance inférieure (21,6 V CC).

Vert Clignote (1 Hz)  Latension d’alimentation est supé-
rieure a 10 V et inférieure a 18 V.

Rouge Clignote (1Hz)  Latension d’alimentation est supé-
rieure a 26,4V CC.

Rouge S'allume La tension d’alimentation distribu-
teur estinférieure 4 21,6 V CC.

- Eteint La tension d’alimentation est infé-
rieurea 10V CC.

DIAG Vert Sallume Etat du matériel ok

Rouge Clignote (1Hz)  Message de diagnostic du produit
présent.

Rouge Sallume Erreur matérielle de Iilot de distri-
bution

RUN Vert Sallume Le produit est prét a fonctionner.

Vert Clignote (0,8 Hz) Le produit se trouve a I'état SAFE-
OPERATIONAL.

Vert Clignote (2,5 Hz) Le produit se trouve a |'état PRE-
OPERATIONAL.

- Eteint ¢ Le produit se trouve a I'état INIT.
¢ Le produit est éteint.

ERR Rouge Clignote (2,5 Hz) Configuration non valable, erreur de
configuration. Voir - 12. Recherche
et élimination de défauts.

Rouge Clignote (0,8 Hz) Erreurlocale : I'application esclave a
modifié I'état EtherCAT de maniere
autonome. Voir = 12. Recherche et
élimination de défauts.

Rouge Clignotement 2x Chien de garde, dépassement du

(0,6 Hz) temps

- Eteint Aucune erreur

L/AIN Vert Sallume Le produit est connecté, envoie/re-

L/AOUT oit aucune données.

Jaune Clignotement Le produit est connecté et envoie/

(10 Hz) : forte ac-
tivité
Vacillement :
faible activité

recoit des données.

Eteint

Aucune connexion physique au ré-
seau détectée.

11.3 Affectation des broches
Tab. 11: Affectation des broches X7E1 | X7E2

Broche

TD+

Signification

RD+

TD-

RD-

Mise a la terre

Tab. 12: Affectation des broches alimentation électrique

Broche

Signification

1 Alimentation électrique 24 V CC capteurs [ systéeme électro-

nique (UL)

o) o)

Tension d’actuateur 24V CC (UA)

QI

nique (UL)

Alimentation électrique 0 V CC capteurs | systéeme électro-

4 Tension d’actuateur 0 V CC (UA)
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Pression de sortie trop basse  Pression d’alimentation trop

basse.

Augmenter la pression d’ali-
mentation.

Alimentation électrique insuf-
fisante pour le produit.

Vérifier la LED sur le produit.

Appliquer une alimentation
électrique suffisante.

De I'air s’échappe de maniére Fuite entre le produit et I'ali-

audible

mentation.

Vérifier le raccord de I'alimen-
tation.

Systeme pneumatique mal
raccordé.

Vérifier le raccord pneuma-
tique.

Pas d'adressage possible via le Avant le réglage de I’adresse,

logiciel de programmation

une procédure d’enregistre-
ment a été déclenchée

1. Couper I'alimentation
électrique.

2. EtablirPalimentation
électrique.

LaLED UL [ UA clignote au
vert

La tension d’alimentation est
inférieure a la limite de tolé-
rance inférieure (18 V CC) et
supérieure a 10V CC.

LaLED UL [ UA s’allume en
rouge

La tension d’alimentation dis-
tributeur est inférieure a
21,6 VCC

La LED UL [ UA est éteinte

La tension d’alimentation est
inférieurea 10V CC.

La LED UL | UA clignote au
rouge

La tension d’alimentation est
supérieure a 26,4 V CC.

Vérifier I'alimentation élec-
trique au raccord enfichable
X1S.

La LED DIAG clignote au
rouge

Aucun module raccordé au
produit

Raccorder le module.

Message de diagnostic pour
charge ouverte | court-circuit
sur le distributeur.

Vérifier la connexion des dis-
tributeurs.

La LED DIAG s’allume en
rouge

Message de diagnostic pré-
sent.

Vérifier les modules

Erreur de connexion ou erreur
matérielle interne.

Le produit n’est pas détecté.

Contacter le fabricant.

La LED RUN clignote en vert

Le produit se trouve a I'état
PRE-OPERATIONAL.

Mettre le produit a 'état OPE-
RATIONAL.

La LED RUN clignote en vert
(clignotement bref)

Erreur dans la configuration
de I'API.

Vérifier la configuration de
I’APL.

Mettre le produit a I'état OPE-
RATIONAL.

La LED RUN est éteinte

Le produit se trouve a I'état
INIT.

Mettre le produit a I'état OPE-
RATIONAL.
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Erreur

La LED RUN est allumée en
rouge

Cause possible

Produit endommaggé.

Remeéde

Remplacer le produit.

La LED ERR clignote en rouge Aucune connexion a I'abonné Controler la connexion.

du réseau. Aucune communi-
cation possible via EtherCAT.

Erreur dans la configuration
de I’API.

Vérifier la configuration de
I’APL.

Erreur de synchronisation, le
produit passe automatique-
ment a I'état SAFE-OPERATIO-
NAL.

Mettre le produit a I'état OPE-
RATIONAL.

LaLED L/AIN oula LED L/A
OUT est éteinte

Echange de données impos-
sible.

Connecter le réseau ala com-
mande.

Le produit n’est pas configuré
dans lacommande.

Configurer le produit dans la
commande.

Normes et directives prises en compte

Norme|Directive Description

Directive CEM Compatibilité électromagnétique de produits électriques et de pro-

2014/30/EU duits électroniques

EN 60204-1 Sécurité des machines - Equipement électrique des machines, par-
tie 1: exigences générales

EN 61000-6-2 Compatibilité électromagnétique (CEM), partie 6-2 : normes géné-
riques — Immunité pour les environnements industriels

EN 61000-6-3 Compatibilité électromagnétique (CEM), partie 6-3 : normes géné-

riques — Norme sur I’émission pour les environnements résidentiels

Interface de communication

Spécification

Protocole de communication EtherCAT

Raccords Connexion au bus de terrain X7E1 et X7E2
Aucune connexion au partici- Raccorder la connexion au sted P M broch q
pant au réseau. bus de terrain X7E1 ou X7E2 Téte de serrage, femelle, M12, 4 broches, codage D
au participant au réseau. Commutateur full duplex 100 Mbit avec 2 raccords,
Cable de connexion endom-  Remplacer le cable de pour raccord de plusieurs appareils EtherCAT en sé-
mageé. connexion. re
Participant au réseau endom- Remplacer le participant au EtherCAT Hot connect
mageé. réseau. Quantité de données de sortie 48 bits
Produit endommagé. Remplacer le produit. Quantité de données d’entrée 112 bits

13 Elimination

Une élimination inadéquate du produit et de I’emballage entraine une pollution
de I’environnement. Les matiéres premiéres ne peuvent alors plus étre recyclées.

» Eliminer le produit, I’emballage ainsi que les éventuels consommables utilisés
selon les dispositions nationales en vigueur.

14 Données techniques

Ce chapitre contient un extrait des principales données techniques. D’autres don-
nées techniques sont disponibles sur la page dédiée au produit dans I'Emerson
Store.

Généralités

Spécification

Dimensions 45mmx 97,2 mmx 27,25 mm

Poids 0,089 kg

Matériel Polyamide renforcé par fibres de verre
Degré d’encrassement 2

Humidité relative 95 %, sans condensation

Température ambiante de stockage -25...80°C
min. ... max.

Température ambiante de fonctionne-  -10...50°C
ment

min. ... max.

Nombre max. de distributeurs 24 (48 bobines)
Altitude max. au-dessus du niveaudela 2000 m

mer

Résistance aux vibrations en cas de fixa- Décalage de +0,35 mm pour 10 Hz ... 60 Hz,

tion murale EN 60068-2-6 Accélération de 5 g pour 60 Hz ... 150 Hz

Résistance aux chocs en cas de fixation
murale EN 60068-2-27

30 gavecune durée de 18 ms,
3 chocs par direction

Systeme électrique

Spécification

Indice de protection selon EN 60529/ P65 a I’état monté
CEI 60529

Tension d’alimentation 24V CC+25%
Tension d’alimentation distributeur 24V CC+10%
Courant nominal 3A

Type de raccordement de I'alimenta-
tion électrique

M12 codage A, 4 broches ou 5 broches

Puissance absorbée de I'électronique 0,2 A
5%

Ondulation admissible
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15 Accessoires

Des informations relatives aux accessoires sont disponibles sur la page dédiée au
produit dans I’Emerson Store.

Référence

Description

Raccord enfichable, série CN2, male, M12x1, 4 broches, R419801401
codage D, sortie de cable droite a 180°, pour la
connexion au bus de terrain X7E1 [ X7E2

e Section du conducteur: 0,14 mm?2 (AWG26)
e Température ambiante : -25°C... 85 °C
e Tension nominale: 48V

Téte de serrage, série CN2, femelle, M12x1, 4 broches, 8941054324

codage A, sortie de cable droite a 180°, pour le raccord
de I'alimentation électrique X1S

e Section du conducteur: 0,75 mm2 (AWG19)
e Température ambiante : -25°C... 90 °C
e Tension nominale:48V

Téte de serrage, série CN2, femelle, M12x1, 4 broches, 8941054424

codage A, sortie de cable coudée a 90°, pour le raccord
de I'alimentation électrique X1S

e Section du conducteur: 0,75 mm2 (AWG19)
e Température ambiante : -25°C... 90 °C
e Tension nominale:48V

Capuchon de protection M12x1 1823312001

16 Pieces de rechange

Des informations relatives aux piéces de rechange figurent sur la page dédiée au
produit dans I’'Emerson Store.
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1 Sulla presente documentazione
Leggere questa documentazione in ogni sua parte e in particolare il capitolo
- 2. Sicurezzaprima di adoperare il prodotto.

Le istruzioni contengono informazioni importanti per installare, azionare e sotto-
porre a manutenzione il prodotto e per riparare autonomamente piccoli guasti,
nel rispetto delle norme e della sicurezza.

1.1 Validita della documentazione
La presente documentazione é destinata a:
Programmatore, personale addetto alla manutenzione, gestore dell'impianto

La presente documentazione é valida per I'accoppiatore bus serie XVES per Ether-
CAT con codice P570ABECT011A00.

1.2 Documentazione aggiuntiva

Osservare la sequente documentazione correlata:
e Documentazione dell'impianto del produttore
* Documentazione dei restanti componenti dell’impianto
Numero documento

570365

Prodotto
XV03 | 05

Codice QR Link Descrizione

& www.emerson.com/ Peridownload e per maggiori informazioni sul prodot-
El%‘ re

Tipo di documentazione

Istruzioni per I'uso

xv03c to consultare la pagina del prodotto nelllEmerson Sto-

www.emerson.com/

= E xv05c

1.3 Abbreviazioni utilizzate

Nella presente documentazione sono utilizzate le sequenti abbreviazioni:

ESD Electrostatic Discharge (scariche elettrostatiche)

ESI EtherCAT Slave Information

FE Messa a terra funzionale

HWE Hardware error (SPI bus error)

n.c. Not connected (non occupato)

PELV Protective Extra Low Voltage (bassissima tensione di protezione)

DPI Dispositivi di protezione individuali

SELV Safety Extra Low Voltage (bassissima tensione di sicurezza)

SKU Stock Keeping Unit (codice)

PLC Controller logico programmabile o PC che assume funzioni di comando

UA Actuator Voltage (tensione di alimentazione per valvole e uscite)

uL Logic Voltage (tensione di alimentazione per componenti elettronici e
sensori)

ULuv Sottotensione Logic Voltage

uLov Sovratensione Logic Voltage

2 Sicurezza

2.1 Sul presente capitolo

e Leggere il capitolo Sicurezza e l'intera documentazione correlata attentamen-
te e completamente prima di utilizzare il prodotto.

e Conservare la documentazione in modo che sia sempre accessibile a tutti gli
utenti.

2.2 Usoanorma

Scopi d’impiego
* Comando del sistema valvole
|l prodotto é destinato esclusivamente a un uso professionale.

|l prodotto é destinato esclusivamente a essere montato in un prodotto finale
(una macchina/un impianto) o a essere incorporato con altri componenti per
realizzare un prodotto finale.
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e Utilizzo come slave in un sistema bus secondo IEC 61158.

Campo e luogo d’impiego
* industriale
* Ambientiinterni

Indicazioni

* |l prodotto non € un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchi-
ne.

* Impiegare il prodotto in applicazioni rilevanti per la sicurezza solo se tale im-
piego é specificato e autorizzato espressamente nella relativa documentazio-
ne.

Se nelle applicazioni rilevanti per la sicurezza vengono installati o impiegati
prodotti non adatti, possono attivarsi stati d’esercizio involontari che possono
provocare danni a persone e/o cose.

|l prodotto é destinato al montaggio in sistemi valvole della serie corrispon-
dente. Vedere - 1.2 Documentazione aggiuntiva.

2.3 Usononanorma

Il prodotto non é destinato all’impiego in aree a rischio di esplosione (protezione
contro le esplosioni).

2.4 Obblighi del gestore

» L'operatore deve assicurarsi che il personale addetto al montaggio, aziona-
mento, smontaggio e manutenzione del prodotto non sia sotto I’effetto di al-
cool, altre droghe o farmaci che ne compromettano la capacita di reazione.

* L'operatore deve garantire |'utilizzo del PSA. Rispettare le disposizioni dell'im-
pianto.

2.5 Qualifica del personale

Utilizzare esclusivamente personale qualificato e preposto per svolgere le attivita
descritte nella presente documentazione. Queste attivita richiedono conoscenze
di base e conoscenze dei termini specifici appartenenti ai sequenti campi:

* Pneumatica
* Specifiche elettriche

2.6 Fonti di pericolo

2.6.1 Danni materiali

Danno provocato da sollecitazioni meccaniche troppo elevate

* Non torcere, piegare o fissare mai il prodotto e sui componenti sotto tensio-
ne.

* Non utilizzare il prodotto come maniglia o gradino.
* Non posare oggetti sopra il prodotto.

Danneggiamento dovuto alle scariche elettrostatiche

Il contatto con componenti del prodotto elettriche da parte di persone od ogget-
ti puo causare una ESD, che danneggia o distrugge il prodotto. Per prevenire le
ESD, adottare le seguenti misure:

e Osservare le istruzioni per |'utilizzo e le raccomandazioni secondo
EN 61340-5-1 e EN 61340-5-2.

» Durante il lavoro sul prodotto, utilizzare la messa a terra da polso e le strisce di
messa a terra per le scarpe.

* Mai collegare o estrarre il connettore sotto tensione.

Danneggiamento dovuto al disturbo della rete di comando

| prodotti con attacco Ethernet sono concepiti per I'impiego in reti di comando in-
dustriali speciali. Rispettare le sequenti misure di sicurezza:

» Seguire sempre le buone pratiche del settore per la segmentazione di rete.
 Evitare il collegamento diretto dei prodotti con attacco Ethernet ad Internet.

e Accertarsi cheirischi peri dispositivi e i sistemi di comando derivanti da Inter-
net e dalle rete aziendale siano ridotti al minimo.

* Accertarsi che i prodotti, i dispositivi /o i sistemi di comando non siano acces-
sibili da Internet.

* Installare reti di comando e dispositivi remoti dietro i firewall e isolare la rete
aziendale.

e Se e necessario un accesso remoto, utilizzare esclusivamente metodi sicuri co-
me reti private virtuali (VPN).
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NOTA! VPN, firewall e altri prodotti a base software possono presentare delle
lacune nella sicurezza. La sicurezza di utilizzo delle VPN puo essere alta solo
come la sicurezza del dispositivo collegato. Utilizzare quindi sempre la versio-
ne attuale della VPN, del firewall e di altri prodotti basati su software.

 Assicurarsi che su tuttii prodotti collegati alla rete sia installata I'ultima versio-
ne software e firmware approvata.

3 Fornitura

* IxAccoppiatore bus (vedere ordinazione)
Se il prodotto e stato configurato con elementi opzionali, questi elementi so-
no gia montati sul prodotto.

¢ 1xinformazioni di sicurezza

4 Trasporto e stoccaggio

4.1 Trasporto del prodotto

Pericoli durante il trasporto

e durante le operazioni di scarico e di trasporto del prodotto imballato verso il
luogo di destinazione procedere con cautela e attenersi alle informazioni ri-
portate sulla confezione;

4.2 Stoccaggio del prodotto

Danneggiamento dovuto a uno stoccaggio improprio

Condizioni di stoccaggio sfavorevoli possono provocare corrosione e usura del
materiale.

* Stoccare il prodotto esclusivamente in luogo asciutto, fresco e protetto dalla
corrosione.

* Proteggere il prodotto dalla luce diretta del sole e dai raggi UV.

e Conservare il prodotto nell'imballaggio fino al momento del montaggio.

e Se presenti, attenersi anche alle istruzioni di stoccaggio riportate sull’imbal-
laggio del prodotto.

Componenti in elastomero

| componenti della pneumatica presentano guarnizioni tipiche in elastomero, che
sono soggette a un processo continuo di invecchiamento.

* Pertanto, gli apparecchi che sono stati immagazzinati per oltre due anni, han-
no una durata pit breve.

¢ |l calore e laluce solare (radiazione UV) accelerano l'invecchiamento delle
guarnizioni.

In caso diinsicurezze sullo stato delle guarnizioni in elastomero rivolgersi al no-
stro indirizzo di contatto. Vedere sul retro.

4.3 Restituzione del prodotto

 Prima di restituire il prodotto, rivolgersi al nostro indirizzo di contatto. Vedere
sul retro.

¢ Fino al momento della restituzione, osservare le condizioni di stoccaggio.

5 Descrizione del prodotto
5.1 Descrizione breve

Il prodotto € un componente elettronico che stabilisce la comunicazione traiil co-
mando di livello superiore e le valvole collegate.
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5.2 Marcatura e identificazione

Targhetta di identificazione

7 8 9 1 2 3 4

\

\ . 1
AvENTIcsT|  \|FD: 232y
SKU: P570ABED1011400 \SN: 00XXX

MAC: 00-00-00-00-00-00 [Fn: 1234
lade in France
165 av. du Faugigny, 74130 B ill
/ ~<
6 5

Fig. 1: Esempio di targhetta di identificazione

1 Data diproduzione, in formato yyW- 2 Numero di serie
ww, yy=anno, ww=settimana

3 Codice datamatrix 4 Codice QR

5 Indirizzo del produttore 6 Indirizzo MAC

7 Logotipo AVENTICS 8 SKU (codice)

9 Password

Identificazione del prodotto

Il prodotto ordinato puo essere identificato in maniera univoca per mezzo del co-
dice. Il codice e riportato nel punto sequente:

 Sullatarghetta diidentificazione.

Marchio CE
Il presente prodotto & conforme alla direttiva 2014/30/UE (EMC) e ai rela-
tivi supplementi sulla compatibilita elettromagnetica. Il prodotto & con-
trassegnato con il marchio CE e UKCA. La dichiarazione di conformita é di-
sponibile su richiesta.

Inserire il codice e il numero di serie dei prodotti in questione.

5.3 Panoramica sul prodotto

:

1

EMERSON.

1| 00-00-00-00-00-00 -OWW
g |00VLL0LO3EVDLS NS
SIUNEINY,

30000 ‘N8|
ETMEZ Q|

EN
‘s oo
FETL Ud|

Fig. 2: Panoramica sul prodotto XVES

1 LED 2 Indirizzo
3 Viti 4 Informazioni sulla tensione elettrica
5 Piedinatura X1S 6 Marchio CE
7 China RoHS/EFUP 8 Interruttore SW1
9 Interruttore SW2 10 Collegamento elettrico per il sistema
valvole
11 Targhetta diidentificazione 12 Connettore a spina X7E2
13 Connettore a spina X7E1 14 Connettore a spina X1S
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6 Montaggio e installazione
6.1 Pianificazione

6.1.1 Condizioni di montaggio

Disposizioni generali
¢ Includere il prodotto nella compensazione di potenziale dell'impianto.

Disposizioni per il prodotto

* Assicurarsi che gli alimentatori siano dotati di separazione sicura secondo
EN 61558 e che i circuiti siano quindi considerati circuiti SELV/PELV secondo
IEC 60364-4-41 (protezione antinfortunistica).

* Dotare |'alimentazione di tensione di un fusibile DC che puo interrompere una
corrente di 6,67 A entro un massimo di 120s.

 Assicurarsi che la tensione di alimentazione dell'alimentatore sia sempre
<300V AC (conduttore di fase - conduttore neutro).

Per l'uso in Nord America e/o Canada: utilizzare una fonte di alimentazione isolata
che soddisfi uno dei seguenti requisiti:

¢ Circuito elettrico a energia limitata secondo UL/CSA61010-1/ UL/
CSA61010-2-201.

e Fonte dialimentazione limitata (LPS) secondo UL/CSA 60950-1.

¢ Fonte dialimentazione di classe 2 conforme al National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clausola 725.121 e al Canadian Electric Code (CEC), parte I, c22.1.
Esempio: trasformatore di classe 2 o alimentatore di classe 2 secondo
UL 5085-3/ CSA-C22.2 n.66.3 0 UL 1310/CSA-c22.2 n. 223)

Condizioni ambientali

e Proteggere il prodotto dalla luce diretta del sole e dai raggi UV.

6.1.2 Accessori, materiale e utensili necessari

Scegliere il materiale e gli utensili adatti alla configurazione del proprio prodotto.
A seconda della configurazione sono necessari altri accessori.

Materiale di fissaggio

Per il fissaggio é possibile utilizzare materiale di fissaggio proprio oppure il mate-
riale di fissaggio AVENTICS. Rispettare le dimensioni e le coppie di serraggio.
Utensili

e Txcacciavite Torx 10

6.2 Preparazione

6.2.1 Disimballaggio e controllo del prodotto
1. Controllare in base al codice se il prodotto coincide con quello ordinato.

2. Controllare se il prodotto presenta danni dovuti al trasporto.
Un prodotto danneggiato non deve essere montato. Rispedire i prodotti dan-
neggiati assieme alla documentazione di consegna. Vedere - 4.3 Restituire il
prodotto.

3. Tenere a disposizione gli accessori, il materiale e gli utensili necessari.

6.2.2 Esecuzione delle misure di protezione

Procedimento
1. Durante la fase di preparazione non effettuare lavori sull'impianto.
2. Delimitare le aree pericolose.

3. Disattivare I’alimentazione elettrica e pneumatica dell’impianto o di tutte le
parti rilevanti dell'impianto.

4. Proteggere I'impianto da una riaccensione.
5. Lasciare raffreddare il prodotto e le parti adiacenti dell'impianto.
6. Indossare DPI.

6.2.3 Installazione software

1. Richiamare la pagina del prodotto nell'Emerson Store: http://
www.emerson.com/xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Sul prodotto é riportato un codice QR che porta anche al software e alla docu-
mentazione per l'utente.

2. Scaricare l'archivio zip con i file di descrizione del dispositivo.
Convenzione di denominazione del file di installazione con data di pubblicazione:
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ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml
3. Installare il file.

6.3 Montaggio

Il prodotto e premontato. Vedi = 10. Smontaggio e sostituzione.

6.4 Collegamento elettrico

Indicazioni
e Osservare la piedinatura. Vedi - 11.3 Piedinatura.

* Utilizzare un cavo schermato come protezione dai guasti e dagli effetti elet-
trostatici.

 Assicurarsi che X7E1 e X7E2 non siano collegati allo stesso switch o hub.
* Assicurarsi che non venga creata alcuna topologia ad anello senza un master
dell'anello.

Procedimento

Fig. 3: Posizione della vite di messa a terra

1 Vite dimessa a terra

1. Svitare la vite di messa a terra.

2. Fissare il cavo di messa a terra con la vite di messa a terra: avvitare la vite di
messa a terra.

3. Collegare il cavo bus al connettore a spina X7E1 o X7E2.
Coppia di serraggio: 1,5Nm + 0,5 Nm

4. Collegare la tensione al connettore a spina X1S.
Coppia di serraggio: 1,5Nm + 0,5 Nm

5. Chiudere tutti gli attacchi non utilizzati.

7 Messain funzione

7.1 Preparazione

Disposizioni generali
1. Esecuzione delle misure di protezione. Vedere - 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.

2. Assicurarsi che tutti i collegamenti siano in perfetto stato.
3. Controllare il LED. Vedere = 11.2 Visualizzazione.

7.1.1
1. Caricare il file ESI nel programma di configurazione PLC.

Impostare i parametri

2. Seil PLC non e compatibile con il file ESI: scaricare e utilizzare |a versione pre-
cedente del file ESI.

= | parametri disponibili vengono visualizzati nel programma di configurazio-
ne PLC tramite il file di configurazione.

3. Regolare i parametri dei singoli moduli nel programma di configurazione PLC.

= | parametri e i dati di configurazione vengono inviati dal PLC al prodotto quan-
do questo viene acceso.
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Parametri per segnalazioni diagnostiche Tab. 5: Segnalazioni diagnostiche di cortocircuito

Tipo di messaggio  Indice Sottoindice Descrizione dell'er- Tipo di segnala- Indice Sottoindice Accesso Descrizione
rore zione dell'errore
Diagnosic Enable/Di-  0x2010 0x00 Numero divoci Diagnosi 0x3020 0x00 Solo lettura Numero divoci
sable - Global nellindice per ciascun indi-
0x01 Attivare/disattivare la - e
diagnosi 0x01 Cortocircuito sul-
lavalvolal...4
Disattivati (preimpostazione) La diagnosi non viene comunicata al PLC. 0x02 Cortocircuito sul-
Attivati La diagnosi viene comunicata al PLC. lavalvola5...8
o . 0x03 Cortocircuito sul-
Tab. 1: Segnalazioni diagnostiche lavalvola9...12
Tipo di segnalazio- Indice Sottoindice  Descrizione dell'errore 0x04 Cortocircuito sul-
ne lavalvola
Specifica del produt- 0x2100 0x00 Tensione di alimentazio- - 13..16
tore neUL<18V 0x05 Cortocircuito sul-
0x01 Tensione di alimentazio- |1a7va|v200|a
neUL>26,4V - 17..20
Tensione di alimentazio- 0x06 ICort;)u;‘cmto sul-
nevalvola UA<21,6 V 231"3 v;la
(UAON)
Cortocircuito sullabobi-  Tab. 6: Byte 1: diagnosi cortocircuito
navalvola al canale
0..47 i Cortocircuito su
Carico aperto sulla bobi- Valvola Bobina valvola
navalvola al canale
0..47 1 0 L 14
Errore hardware 1 12
2 2 14
Tab. 2: Byte 1: diagnostica delle prestazioni 3 o
Byte Bit Significato 4 3 14
1 ULUV<18VoULOV>26,4V 5 12
UA<21,6V 6 4 14
Carico aperto sulla bobina valvola 7 12

Cortocircuito sulla bobina valvola

Schermata diagnostica per le uscite valvole

Nloaojlu|hlwWIN|=]|O

HWE
Riservato T'ipo disegnala- Indice Sottoindice Accesso Descrizione
" zione dell'errore
!servato Schermatadia-  0x2020 0x00 Solo lettura Numero di voci
Riservato gnostica per ciascun indi-
ce
Tab. 3: Segnalazioni diagnostiche carico aperto 001 Accessoinlettu Schermata dia-
Tipo disegnala- Indice Sottoindice Accesso Descrizione ra e scrittura gnostica valvola
zione dell'errore 1.4
Diagnosi 0x3010 0x00 Solo lettura Numero di voci 0x02 Schermata dia-
per ciascun indi- gnostica valvola
ce 5..8
0x01 Carico aperto sul- 0x03 Schermata dia-
lavalvolal...4 gnostica valvola
0x02 Carico aperto sul- 5..12
lavalvolas...8 0x04 Schermata dia-
0x03 Carico aperto sul- ?gost;cﬁa valvola
lavalvola9...12
0x04 Carico aperto sul- 0x05 Schermata dia-
lavalvola gnostica valvola
13..16 17...20
0x05 Carico aperto sul- 0x06 Schermata dia-
lavalvola gnostica valvola
17..20 21..24
0x06 ICaficlo aIPel‘tO sul- Tab. 7: Mappatura dati ciclica delle uscite valvola
avalvola
21..24 Tipo di segnala- Indice Sottoindice Accesso Descrizione
zione dell'errore
Tab. 4: Byte 1: diagnosi carico aperto Controllodelle  0x2000/0x1600 0x00 Solo lettura Numero di voci
Carico aperto su uscite Eeer ciascun indi-
Valvola Bobina valvola 0x01 Dati di uscita val-
1 0 1 14 volal..4
1 12 0x02 Dati di uscita val-
vola5...8
2 2 14 T EEEE—— _——
0x03 Dati di uscita val-
3 12 vola9... 12
4 3 14 0x04 Dati di uscita val-
5 12 vola13..16
6 4 14 0x05 Dati di uscita val-
7 12 vola17...20
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Descrizione
dell'errore

Sottoindice Accesso

Tipo disegnala- Indice

zione

0x06 Dati di uscita val-

vola21...24

Tab. 8: Assegnazione dei bit alle posizioni di uscita

Posizione uscita Byte Posizione uscita
Postoval- Bobina Postoval- Bobina
vola valvola vola valvola
0 0 1 14 1 0 5 14
1 12 1 12
2 2 14 2 6 14
3 12 3 12
4 3 14 4 7 14
5 12 5 12
6 4 14 6 8 14
7 12 7 12
2 0 9 14 3 0 13 14
1 12 1 12
2 10 14 2 14 14
3 12 3 12
4 11 14 4 15 14
5 12 5 12
6 12 14 6 16 14
7 12 7 12
4 0 17 14 5 0 21 14
1 12 1 12
2 18 14 2 22 14
3 12 3 12
4 19 14 4 23 14
5 12 5 12
6 20 14 6 24 14
7 12 7 12

Attivare la schermata diagnostica per le uscite valvole:
» Impostare il valore 0 nella posizione di uscita desiderata.

Disattivare la schermata diagnostica per le uscite valvole (impostazione stan-
dard):

» Impostare il valore 1 nella posizione di uscita desiderata.
Parametri per il comportamento in caso di interruzione della
comunicazione

Tab. 9: Modalita di failover

Descrizione
dell'errore

Sottoindice Accesso

Tipo di segnala- Indice

zione

Modalita di failo- 0x2030 0x00 Solo lettura Numero divoci
ver per ciascun indi-
ce
0x01 Accesso in lettu-  Bit delle modalita

ra e scrittura difailover

Modalita di failover Comportamento del prodotto

Fail safe disabled Disattivare tutte le uscite (impostazione standard)
Output last data received Conservare tutte le uscite
Output Fail safe data Dati definiti dall'utente

Failover dei dati personalizzati
1. Selezionare la modalita dati personalizzata con l'indice 0x2030.
2. Impostare lo stato delle bobine valvola necessarie su ON o OFF.

Descrizione
dell'errore

Sottoindice Accesso

Tipo disegnala- Indice

zione

Dati difailover ~ 0x2040 0x00 Solo lettura Numero di voci
per ciascun indi-
ce

0x01 Accesso in lettu-  Dati di failover
ra e scrittura valvola1...4

0x02 Dati di failover
valvola5...8

0x03 Dati di failover

valvola9...12

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Italiano

Descrizione
dell'errore

Tipo di segnala- Indice Sottoindice Accesso

zione

0x04 Dati di failover
valvola13...16

0x05 Dati di failover
valvola 17 ... 20

0x06 Dati di failover
valvola 21 ... 24

Tab. 10: Byte 1: dati di failover

Failover su
Valvola Bobina valvola
1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12

Trasmettere la configurazione al PLC

1. Assicurarsi che le impostazioni dei parametri del PLC siano compatibili con
quelle del sistema valvole.

2. Creare un collegamento al PLC.
3. Trasferire i dati del sistema valvole al PLC. Vedere la documentazione del PLC.

7.1.2 Configurare larete

Preparazione

1. Assegnare al prodotto un nome univoco nel programma di configurazio-
ne PLC.

2. Configurare il prodotto come slave nel sistema fieldbus all'interno del pro-
gramma di configurazione PLC.

3. Impostare I'indirizzo IP tramite PLC. Vedere la documentazione del PLC.

7.1.3 Configurare manualmente il prodotto

1. Assicurarsi che il prodotto non sia collegato al comando.
1. Aprire TwinCAT.

2. Impostare Iindirizzo IP alla voce Advanced Settings.

3. Richiamare l'indirizzo IP del prodotto in un browser.

Leggere i dati diagnostici

Home Node Configuration | Diagnostics = Self Test Firmware Update

Module sku Description Details. Activity ©
S\Eus Node  P570ABPN1011A00 XVES Bus Coupler ‘Show Details A .I
4/V2Ne Driver  PS70ABPN1011A00 Valve Outputs Hido Dotais v
Valve Coils 0-47: 00 10 20 30 40 s0 60 70
ChecklUncheck box to forcelun-force valve coll 80 90 100 1O 120 130 40 150
0 70 180 190 200 20 20 230
40 %0 0 20 20 20 %0 30 )2
20 3O 30 30 360 30 B0 390
00 #10 20 #0 #0 0 440 0
Valve Status: o 4 2 3 4 5 6 7
.=
o= Chorted Coll 8 9 10 B 2 13 4 15
=Open Coll
X =No Coll Detected 16 7 8 0 200 21 2 2 3
2 25 % 2 8 2 R
2 m % 3 3% ¥ 3w 3

40 41 42 a3 44 45 46 a7

Fig. 4: Diagnosi driver valvole

1 Stato: verde=ok, giallo=avvertenza, 2
rosso=disconnessione

Caselle di controllo per attivare le bo-

bine valvola
Stato delle bobine valvola 4 Drivervalvole

5 Accoppiatore bus
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e ——
Modue  SKU Description Detalls Activity
D—usNode  PS70ABPNIONIAQ0 XVES Bus Goupler [Fide Detals v
Firmware Version: |
Appication 1.0.00 Build 45436_Profinet
5602
Serial Number: 0
Station Name:
1P Adaress: 0000
Subnet Mask: 0000
Gateway IP Address: 0000
Active COMM Link Type: Port0: 100 MopsiFull Duplex — Port : Link Down
MAC Addresses:
Device 00-15.:24.0000.04
Portl 00.15.24.00.00.05
Fortz 00-15.24.0000.08
Active Profinet Connections: 0
UL power: 252v00
Diagnostic Word Status: oK
3 olagnostcora By o8 18 10 8 0 e g8 7
sto
o
o
o
e
2 —— vigrostc Word e 1 oo 1e  2e ae 4o 50 e 7
ss0r s
Valve Driver  P570ABPN1011AQ0  Valve Outputs. [Show Detais v

Fig. 5: Diagnosi accoppiatore bus
1 Pulsante peril ripristino delle impo-
stazioni di fabbrica
3 Dati didiagnosi del byte 0
5 Accoppiatore bus

2 Datididiagnosidel byte 1

4 Dati di diagnosi dell'accoppiatore bus

1. Selezionare la scheda Diagnostic
2. Selezionare Show Details.

Attivare le valvole

Spuntare la casella di controllo.
Inserire la password. Vedere .
Leggere l'avvertenza.
Confermare I'avvertenza.

s wnN-=

Monitorare lo stato delle valvole.

Disattivare la valvola
» Rimuovere il segno di spunta nella casella di controllo.

7.1.4 Aggiornare il firmware

Tramite il sito web

. Assicurarsi che il prodotto non sia collegato al comando.
. Richiamare l'indirizzo IP del prodotto in un browser.

. Selezionare la scheda Firmware Update.

. Confermare la scelta.

. Inserire la password password.

AUl A WIN =

. Selezionare Choose a Firmware File to upload. Vedere - 6.2.3 Installazione
software.

7. Selezionare il file.

= |l caricamento del firmware viene visualizzato come completato nell'Event
Log.

8. Selezionare Reset.
= Il riavvio viene visualizzato come completato nell'Event Log.

Tramite TwinCAT

. Assicurarsi che il prodotto non sia collegato al comando.
. Aprire TwinCAT.

. Selezionare il prodotto sotto Device.

. Selezionare la scheda Online.

. Selezionare Download.

AUl A W N =

. Selezionare Choose a Firmware File to upload. Vedere = 6.2.3 Installazione
software.

7. Selezionare la scheda CoE - Online.
8. Riavviare il prodotto: impostare 0x01 sotto Firmware Update Reset.
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7.2 Messain funzione graduale

7.2.1 Esequire l'autotest
Assicurarsi che il prodotto non sia collegato al comando.
Richiamare l'indirizzo IP del prodotto in un browser.

Assicurarsi che I'alimentazione pneumatica sia scollegata.

1.
2.
3.
4. Assicurarsi che tutte le valvole siano disattivate.
5. Selezionare la scheda Self Test.
6. Selezionare Start Self Test.
7. Inserire la password. Vedere .

= Le bobine valvola vengono accese una dopo l'altra per 500 ms.

8. Interrompere |'autotest: selezionare Stop Self Test o passare a un'altra scheda
sul sito web.

7.2.2 Accendereil prodotto
1. Accendere la tensione di alimentazione.
2. Controllare gliindicatore LED in tutti i moduli.

= UL e DIAG siaccendono in verde, RUN e ERR sono spenti, L/A1 o L/A2 lampeg-
giain giallo.
3. Attivare |'alimentazione di pressione.

8 Funzionamento

Il funzionamento avviene nell'impianto. Osservare la documentazione dell'im-
pianto.

8.1 Disposizioni di base

Disposizioni generali
* Non disattivare, modificare o escludere mai i dispositivi di protezione.

* Durante il funzionamento non eseguire modifiche alla configurazione e
allhardware.

e Durante il funzionamento non toccare il prodotto e i suoi componenti.

In caso di guasti durante in funzionamento

* Qualora i verifichi un guasto che rappresenta un pericolo immediato peri col-
laboratori o gli impianti, disinserire il prodotto.

 Eseguire I'analisi dei guasti e procedere alla loro risoluzione. Vedere - 12. Ri-
cerca e risoluzione errori.

9 Manutenzione

9.1 Revisione

9.1.1 Disposizioni generali

Impiego in condizioni ambientali normali

* Intervallo di verifica: il prodotto deve essere controllato ogni mese, per verifi-
care la presenza di sporcizia e danneggiamenti.

Impiego in condizioni ambientali aggressive

Per condizioni ambientali aggressive si intendono ad es.:

e Temperatura minima o massima consentita. Vedere - 14. Dati tecnici.

 Elevate quantita di sporcizia

* Vicinanza a liquidi o vapori che sciolgono i grassi

In presenza di condizioni ambientali aggressive si applicano ulteriori disposizioni
per l'ispezione:

» Adattare l'intervallo di verifica delle guarnizioni alle condizioni ambientali.
9.1.2 Preparazione

» Esecuzione delle misure di protezione. Vedere = 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.
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9.1.3 Procedura

Controllo visivo
» Effettuare un controllo visivo per verificare l'integrita.

Controllo dettagliato

* Marchi e avvertimenti sul prodotto: il gestore deve sostituire sempre marchi o
avvertimenti poco leggibili.

e Controllare i raccordi aria compressa.

» Controllare i cavi.

 Controllare i tubi flessibili.

e Controllare le guarnizioni.

» Controllare che tuttii raccordi a vite siano posizionati saldamente.
» Controllare i dispositivi di protezione dellimpianto.

e Controllare le funzioni del prodotto.

9.2 Pulizia

9.2.1 Disposizioni generali

Intervalli di pulizia

* Il gestore definisce gli intervalli di pulizia in funzione delle condizioni ambien-
tali del luogo di impiego.

Strumenti

 Pulire il prodotto esclusivamente con panni umidi.

e Perla pulizia utilizzare esclusivamente acqua ed event. un detergente delica-
to.

NOTA! Assicurarsi che acqua o nebbie d’acqua non penetrino nel prodotto at-
traverso i raccordi aria compressa. Se i liquidi penetrano all'interno del sistema
rovinano le guarnizioni, danneggiando cosi il prodotto.

9.2.2 Procedura

1. Chiudere tutte le aperture con dispositivi di protezione idonei per evitare che i
detergenti possano penetrare nel sistema.

2. Rimuovere tutta la polvere depositata sul prodotto e sui componenti vicini.
3. Rimuovere eventuali altri depositi dal prodotto e dai componenti vicini.

9.3 Manutenzione

In condizioni ambientali normali il prodotto é esente da manutenzione.

9.4 Dopo la manutenzione

Se non si riscontrano danni e il gestore non ha segnalato guasti, e possibile ricol-
legare il prodotto all'alimentazione di corrente e metterlo in funzione.

10 Smontaggio e sostituzione

Lo smontaggio del prodotto si rende necessario soltanto se il prodotto deve esse-
re sostituito, montato da un‘altra parte o smaltito.

10.1 Preparazione

» Esecuzione delle misure di protezione. Vedere - 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.

Utensili
* 1xcacciavite Torx 10
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10.2 Procedura

Fig. 6: Smontare e sostituire il prodotto

Smontare il prodotto

1. Scollegare i collegamenti elettrici.

2. Allentare le 4 viti agli angoli del prodotto.

3. Sollevare il prodotto parallelamente alla piastra base.

Sostituire il prodotto

1. Accertarsi che la guarnizione sul lato inferiore del prodotto sia posizionata
correttamente nella scanalatura.

2. Pulire la superficie della piastra base. Vedere - 9.2 Pulizia.

3. Inserire il prodotto con il connettore di trasferimento nell'apertura della pia-
stra di base.

4. Allineare il prodotto parallelamente alla superficie della piastra base e paralle-
lo al bordo posteriore della piastra base.

5. Premere il prodotto all'altezza del connettore di trasferimento.
= |l prodotto giace piano sulla piastra base.

6. Serrare le 4 viti agli angoli del prodotto.
Coppia di serraggio: 0,8 Nm +/- 0,1 Nm.

7. Assicurarsi che non vi sia spazio tra il prodotto e la piastra base.
8. Collegamento elettrico. Vedere = 6.4 Collegamento elettrico.

11 Dati e parametri

11.1 Indicazioni sulla sicurezza

* Non effettuare alcuna modifica parametro in fase di funzionamento (preven-
zione delle lesioni).

11.2 Visualizzazione

11.2.1 Indicatore LED

Definizione Colore Stato Significato
UL/UA Verde Siaccende La tensione di alimentazione é supe-
riorea18V.
La tensione di alimentazione della
valvola & maggiore del limite di tol-
leranza inferiore (21,6 V DC).
Verde Lampeggia La tensione di alimentazione & supe-
(1Hz) riorea 10V e inferiorea 18 V.
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Definizione Colore Stato Significato
Rosso Lampeggia La tensione di alimentazione & supe-
(1Hz) riore a 26,4V DC.
Rosso Siaccende La tensione di alimentazione della
valvola & inferiore a 21,6 V DC.
- Off La tensione di alimentazione & infe-
riorea 10V DC.
DIAG Verde Siaccende Condizioni dell'hardware OK
Rosso Lampeggia Messaggio diagnostico del prodotto
(1Hz) disponibile.
Rosso Siaccende Errore hardware dell'unita valvole
RUN Verde Siaccende Il prodotto e pronto all'uso.
Verde Lampeggia Il prodotto si trova in stato SAFE-
(0,8 Hz) OPERATIONAL.
Verde Lampeggia Il prodotto si trova in stato PRE-OPE-
(2,5 Hz) RATIONAL.
- Off * |l prodotto si trova in stato INIT.
¢ Il prodotto & spento.
ERR Rosso Lampeggia Configurazione non valida, errore di
(2,5Hz) configurazione. Vedere = 12. Ricer-
ca e risoluzione errori.
Rosso Lampeggia Errore locale: I’applicazione Slave
(0,8 Hz) slave ha modificato automatica-
mente lo stato EtherCAT. Vedere
- 12.Ricerca e risoluzione errori.
Rosso 2 lampeggi Timeout del watchdog
(0,6 Hz)
- off Nessun errore
L/AIN Verde Siaccende Il prodotto & connesso, ma non in-
L/AOUT via/riceve dati.
Giallo Lampeggiamen- Il prodotto & connesso e invia/riceve
to (10 Hz): attivi- dati.
ta elevata
Sfarfallio: attivita
bassa
- Off Nessun collegamento fisico alla rete
rilevato.
11.3 Piedinatura
Tab. 11: Piedinatura X7E1/X7E2
Pin Significato
1 TD+
2 RD+
3 TD-
4 RD-
Corpo Messa a terra funzionale
Tab. 12: Piedinatura alimentazione di corrente
Pin Significato
1 Alimentazione di tensione dell'elettronica 24 V DC sensori/

A h elettronica (UL)
Tensione attuatore 24 V DC (UA)
Alimentazione di tensione dell'elettronica 0 V DC sensori/elet-

) 2
N[ 5
tronica (UL)

4 Tensione attuatore 0 V DC (UA)

12 Ricerca e risoluzione errori

12.1 Procedura

Passo 1: controllare I'impianto

» In caso di guasti controllare innanzitutto I'impianto o la parte dell’impianto in
cui @ montato il prodotto. Controllare i sequenti punti:

e Tuttiicollegamenti. Vedere - 9. Manutenzione.
 Impostazioni. Vedi - 14. Dati tecnici.

Passo 2: controllare il prodotto

1. Disattivare I’alimentazione elettrica e pneumatica dell’impianto o di tutte le
parti rilevanti dell’impianto.
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2. Controllare il prodotto in base agli errori descritti di sequito.

3. Effettuare le riparazioni con 'aiuto delle informazioni riportate sotto “Soluzio-

ne”.

Se non é possibile risolvere il guasto come descritto: smontare il prodotto e ri-

spedirlo. Vedere = 4.3 Restituire il prodotto.

4. Seil guasto é stato risolto: rimettere in funzionamento I'impianto e il prodot-

to.

12.2 Immagini errori

Errore Possibile causa

Nessuna alimentazione di
tensione collegata al prodot-
to. Vedi Indicatore LED.

Nessuna pressione d'uscita
presente sulle valvole

Soluzione

Collegare I'alimentazione di
tensione al connettore X18S.

Controllare la polarita dell’ali-
mentazione di tensione.

Accendere il componente di
sistema.

Nessuna pressione di alimen-
tazione disponibile.

Collegare la pressione di ali-
mentazione.

Pressione di alimentazione
troppo bassa.

Pressione d’uscita troppo
bassa

Aumentare la pressione di ali-
mentazione.

Alimentazione di tensione in-
sufficiente per il prodotto.

Controllare il LED sul prodot-
to.

Applicare una tensione di ali-
mentazione sufficiente.

L’aria fuoriesce rumorosa-
mente

Perdita tra prodotto e alimen-
tazione.

Controllare I'attacco di ali-
mentazione.

Pneumatica collegata in mo-
do errato.

Controllare I'attacco pneuma-
tico.

E stata attivata un'operazione
di salvataggio prima dell'im-
postazione dell'indirizzo

Non ¢ possibile I'indirizza-
mento tramite il software di
programmazione

1. Scollegare l'alimentazione
di tensione.

2. Stabilire I'alimentazione di
tensione.

La tensione di alimentazione
éinferiore al limite di tolleran-
zainferiore (18 V DC) e supe-
riorea 10V DC

Il LED UL/UA lampeggia in
verde

IILED UL/UAsiillumina diros- La tensione di alimentazione

so della valvola é inferiore a
21,6 VDC
Il LED UL/UA & spento La tensione di alimentazione

éinferiorea 10 VDC.

Il LED UL/UA lampeggia in La tensione di alimentazione

Controllare l'alimentazione di
tensione sul connettore a spi-
na X1s.

rosso é superiore a 26,4 V DC.
Il LED DIAG lampeggiain ros- Nessun modulo collegatoal  Collegare il modulo.
S0 prodotto

Presente messaggio diagno-
stico per carico aperto/corto-
circuito sulla valvola.

Controllare il collegamento
delle valvole.

Il LED DIAG siillumina dirosso E presente un messaggio dia-
gnostico.

Controllare i moduli

Errore di connessione interna
o errore hardware.

Il prodotto non viene ricono-
sciuto.

Contattare il produttore

IILED RUN lampeggiainver- Il prodotto si trova in stato
de PRE-OPERATIONAL.

Mettere il prodotto nello sta-
to OPERATIONAL.

IILED RUN lampeggia in ver-
de (lampeggio breve)

Errore nella configurazione
PLC.

Controllare la configurazione
PLC.

Mettere il prodotto nello sta-

to OPERATIONAL.
I LED RUN é spento Il prodotto si trova in stato Mettere il prodotto nello sta-
INIT. to OPERATIONAL.

IILED RUN siillumina dirosso  Prodotto danneggiato.

Sostituire il prodotto.

Il LED ERR lampeggia in rosso Nessun collegamento al nodo
direte. Non é possibile alcuna
comunicazione tramite Ether-
CAT.

Controllare il collegamento.

Errore nella configurazione
PLC.

Controllare la configurazione
PLC.

Errore di sincronizzazione, il
prodotto passa automatica-
mente allo stato SAFE-OPERA-

Mettere il prodotto nello sta-
to OPERATIONAL.

TIONAL.
IILED L/AIN o il LED L/A OUT & Nessuna possibilita discam-  Collegare la rete al comando.
spento bio dati.
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Errore Possibile causa Soluzione

Il prodotto non é stato confi-
gurato nel comando.

Configurare il prodotto nel
comando.

Nessun collegamento al nodo Collegare la connessione
direte. fieldbus X7E1 0 X7E2 al nodo
direte.

Cavo di collegamento dan-
neggiato.

Sostituire il cavo di collega-
mento.

Nodo direte danneggiato.  Sostituire il nodo di rete.

Prodotto danneggiato. Sostituire il prodotto.

13 Smaltimento

Lo smaltimento non conforme alle disposizioni & causa di inquinamento ambien-

Presa, female, M12, 4 pin, codifica D

Switch full-duplex da 100 Mbit con 2 attacchi, peril
collegamento in serie di piti dispositivi EtherCAT

EtherCAT Hot connect
Volume dati in uscita 48 bit
Volume datiin ingresso 112 bit

15 Accessori

Per maggiori informazioni sugli accessori consultare la pagina del prodotto
nellEmerson Store.

Descrizione N° art.

tale, perché in questo caso le materie prime non possono essere riciclate. Connettore a spina, serie CN2, male, M12x1,a4 pin, ~ R419801401
» Smaltire il prodotto e Iimballaggio ed eventuali mezzi di esercizio fuoriusciti codifica D, uscita cavo dirittaa 180, perla connessione
in conformita alle disposizioni in vigore nel paese. fieldbus X7E1/X7E2
e Sezione del conduttore max.: 0,74 mm2 (AWG26)
» Temperatura ambiente: -25 °C ... 85 °C
. .. e Tensione nominale: 48 V
14 Dati tecnici Presa, serie CN2, female, M12x1, a4 pin, codificaA, 8941054324
Il presente capitolo contiene un estratto dei principali dati tecnici. Per maggiori E:;::a?(‘)’r?ed;:::rg ?((1]5 per il collegamento allali-
informazioni sui dati tecnici consultare la pagina del prodotto nellEmerson Store.
e Sezione del conduttore max.: 0,75 mm2 (AWG19)
Generalita » Temperatura ambiente: -25 °C ... 90 °C
Specifiche e Tensione nominale: 48 V
Dimensioni 45 mm x97.2 mm x 27.25 mm Presa, serie CN2, female, M12x1, a 4 pin, codifica A, 8941054424
: : uscita cavo angolata a 90°, per il collegamento all'ali-
Peso 0,089 kg mentazione elettrica X1S
Materiale Poliammide rinforzato in fibra di vetro « Sezione del conduttore max.: 0,75 mm?2 (AWG19)
Grado diinquinamento 2 » Temperatura ambiente: -25 °C... 90 °C
Umidita dell’aria relativa 95 %, senza condensa e Tensione nominale: 48 V
Temperatura ambiente di stoccaggio  -25...80°C Tappo di protezione M12x1 1823312001
min. ... max.
Temperatura ambiente di esercizio -10...50°C
min. ... max.
Numero max. valvole 24 (48 bobine) 1 6 Pa I'tl dl ricambio
Altezza max. sopra il livello del mare 2000 m

Resistenza alle vibrazioni con montag-
gio a parete EN 60068-2-6

+0,35 mm di spostamentoa 10 Hz ... 60 Hz,
Accelerazione di5ga60Hz... 150 Hz

Resistenza agli urti con montaggio a pa- 30 g con una durata di 18 ms,
rete EN 60068-2-27

3 urtiin ogni direzione

Specifiche elettriche

Tipo di protezione secondo IP65 in stato montato
EN 60529 [ IEC 60529

Tensione di alimentazione 24VDC+25%
Tensione di alimentazione valvola 24V DC+10%
Corrente nominale 3A

Tipo di collegamento dell'alimentazio- M12 codifica A, 4 pin o 5 pin
ne di tensione

Corrente assorbita dall'elettronica 0,2A

Distorsione armonica consentita 5%

Norme e direttive considerate

Norma | direttiva Descrizione

Direttiva CEM Compatibilita elettromagnetica di prodotti elettrici ed elettronici

2014/30/UE

EN 60204-1 Sicurezza del macchinario - Equipaggiamento elettrico delle mac-
chine, Parte 1: Regole generali

EN 61000-6-2 Compatibilita elettromagnetica (EMC), Parte 6-2: Norme generiche
- Immunita per gli ambienti industriali

EN 61000-6-3 Compatibilita elettromagnetica (EMC), Parte 6-3: Norme generiche

- Emissione per gli ambienti residenziali

Interfaccia di comunicazione

Protocollo di comunicazione EtherCAT
Connessione fieldbus X7E1 e X7E2

Collegamenti

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Italiano

Per maggiori informazioni sulle parti di ricambio consultare la pagina del prodot-
to nell'Emerson Store.
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1 Acercade esta documentacion

Lea esta documentacion por completo, especialmente el capitulo - 2. Sequri-
dad, antes de empezar a trabajar con el producto.

Estas instrucciones contienen informacién importante para montar, utilizary
mantener el producto de forma seguray apropiada, asi como para eliminar averi-
as sencillas.

1.1 Validez de la documentacion
Esta documentacion esta dirigida a:
Programadores, personal de servicio, operadores de instalaciones

La presente documentacion rige para el acoplador de bus de |a serie XVES para
EtherCAT con el n.2 de material P570ABECT1011A00.

1.2 Documentacion adicional

Tenga en cuenta la siguiente documentacién aplicable:

e Documentaciéon de la instalacién del fabricante

* Documentacion de otros componentes de la instalacion
Producto
XV03/05

Codigo QR Enlace Descripcion

EASE www.emerson.com/ Encontrard descargas y mas informacion sobre este
EI'.%

xv03c producto en la pagina del producto en Emerson Store.
OfD]

Niamero de documento Tipo de documento

570365

Instrucciones de servicio

www.emerson.com/
xv05¢

1.3 Abreviaturas utilizadas

En esta documentacion se utilizan las siguientes abreviaturas:

ESD Electrostatic Discharge (descargas electrostaticas)

ESI EtherCAT Slave Information

FE Puesta a tierra funcional

HWE Hardware error (SPI bus error)

n.c. Not connected (no ocupado)

PELV Protective Extra Low Voltage (tension extrabaja de proteccién)

EPI Equipo de proteccién individual

SELV Safety Extra Low Voltage (tension extrabaja de seguridad)

SKU Stock Keeping Unit (n.° de material)

SPS Control programable de almacenamiento o PC que asume las funciones
de control

UA Actuator Voltage (tension de alimentacién para vélvulas y salidas)

uL Logic Voltage (tension de alimentacién para componentes electrénicos y
sensores)

uLuv Logic Voltage subtension

uLov Logic Voltage sobretension

2 Seguridad

2.1 Acercade este capitulo

 Lea el capitulo sobre seguridad de las instrucciones y toda la documentacién a
fondo y por completo antes de trabajar con el producto.

» Conserve la documentacién para que sea accesible a todos los usuarios en to-
do momento.

2.2 Uso previsto

Finalidades de uso
 Pilotaje del sistema de valvulas
 El producto ha sido concebido exclusivamente para el uso profesional.

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Espanol

e Elproducto solo esta diseiiado para integrarse en un producto final (una ma-
quina [ instalacién) o para combinarse con otros componentes para formar un
producto final.

* Uso como esclavo en un sistema de bus segin IEC 61158.

Campo de aplicacién y lugar de uso
* Sectorindustrial
» Espaciosinteriores

Notas

e Elproducto no es un componente de seguridad conforme a la directiva de
maquinas.

« Utilice este producto en aplicaciones relevantes para la sequridad solo si este
uso esta explicitamente especificado y permitido en la documentacion de la
aplicacién relevante para la seguridad.

Si seinstalan o utilizan productos inadecuados en aplicaciones relevantes para
la seguridad, en la aplicacién pueden producirse estados de funcionamiento
no deseados que pueden causar dafios personales y/o dafios materiales.

* Elproducto esta previsto para su montaje en sistemas de valvulas de la serie
correspondiente. Véase = 1.2 Documentacion adicional.

2.3 Uso no previsto

El producto no esta destinado a ser utilizado en en areas con peligro de explosion
(proteccién contra explosiones).

2.4 Obligaciones de la empresa explotadora

e Elusuario debera garantizar que las personas que montan, operan, desmon-
tan o realizan el mantenimiento del producto no estan bajo la influencia del
alcohol, otras drogas o medicamentos que afecten a su capacidad de reac-
cion.

 Elusuario debera garantizar el uso de equipo de proteccion individual (EPI).
Respetar las especificaciones de la documentacion.

2.5 Cualificacion del personal

Unicamente el personal cualificado puede realizar las actividades descritas en es-
ta documentacién. En funcion de la actividad, se requieren conocimientos basi-
cos en las siguientes dreas, asi como conocimientos de los términos técnicos co-
rrespondientes:

¢ Neumatica
e Sistema eléctrico

2.6 Fuentes de peligro

2.6.1 Danos materiales

Danos debidos a cargas mecanicas excesivas

* Nunca girar, doblar o sujetar el producto o las piezas montadas bajo tensién.
* No utilice el producto como asa o escalon.

* No coloque ninglin objeto sobre el producto.

Darios por descargas electrostaticas

Silas personas tocan componentes eléctricos del producto u objetos, la ESD pue-
de danar o averiar el producto. Adoptar las medidas siguientes para evitar la ESD:

e Observar las indicaciones de manejo y las recomendaciones conformes a la
EN 61340-5-1y EN 61340-5-2.

e Utilizar muiiequeras y tobilleras de puesta a tierra cuando se trabaje en el pro-
ducto.

* Nunca conectar ni retirar el conector bajo tension.

Danos por interferencias de la red de control

Los productos con conexién EtherNET han sido disefiados para el uso en redes de
control industriales especiales. Se deben tener en cuenta estas medidas de sequ-
ridad:

» Seguir siempre las mejores practicas del sector para la segmentacion de la
red.

 Evitarla conexion directa de productos con conexion EtherNET a Internet.

* Asegurarse de que se reducen los peligros provocados por Internet y la red de
la empresa para todos los dispositivos del sistema de control y/o sistemas de
control.
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e Asegurarse de que no se puede acceder a los productos, dispositivos del siste-
ma de control y/o sistemas de control a través de Internet.

e Establecer cortafuegos para las redes de control y los dispositivos remotos y
aislarlos de la red de la empresa.

¢ Siesnecesario acceder de forma remota, utilizar exclusivamente métodos se-
guros como redes virtuales privadas (VPN).

iNOTA! Las VPNS, los cortafuegos y los productos basados en software pue-
den constituir brechas de seguridad. La seguridad en el uso de una VPN de-
pende del nivel de sequridad de los dispositivos conectados. Por ello, utilizar
siempre la version actual de las VPN, del cortafuegos y de otros productos ba-
sados en software.

* Asegurarse de que se instala la dltima versién autorizada de software y firm-
ware en todos los productos conectados en la red.

3 Volumen de suministro

¢ 1xAcoplador de bus (véase: pedido)
Si ha configurado su producto con elementos opcionales, dichos elementos
ya estan montados en el producto.

e 1IxInformacién de seguridad

4 Transporte y almacenamiento

4.1 Transporte del producto

Peligros durante el transporte

e Proceder con cuidado durante la descargay el transporte del producto enva-
sado y tener en cuenta la informacion en el envase.

4.2 Almacenamiento del producto

Daiios debido a almacenamiento incorrecto

Las condiciones de almacenamiento desfavorables pueden provocar corrosion y
envejecimiento del material.

e Almacenar el producto solo en lugares secos, frescos y sin corrosion.

¢ Proteja el producto de la luz solar directa y de los rayos UV.

» Conservar el producto en el envase hasta su montaje.

* Respetar las posibles notas adicionales sobre almacenamiento en el envase
del producto.

Componentes elastémeros

Los componentes neumaticos suelen tener juntas de elastdmero que estan so-
metidas a un proceso de envejecimiento constante.

e Los productos almacenados durante mas de 2 afios tienen una vida Gtil mas
corta.

¢ Elcalory la exposicion ala luz (radiacion UV) aceleran el envejecimiento de las
juntas.

En caso de duda sobre el estado de las juntas de elastémero: péngase en contac-
to a través de nuestra direccién de contacto. Véase la parte posterior.

4.3 Devolucion del producto

¢ Antes de devolver el producto: péngase en contacto con nosotros a través de
la direccién de contacto. Véase la parte posterior.

¢ Observar las condiciones de almacenamiento hasta la devolucion.

5 Descripcion del producto
5.1 Breve descripcién

El producto es un componente electrénico que establece la comunicacién entre
el control superiory las valvulas conectadas.
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5.2 Marcado e identificacion

Placa de caracteristicas

7 8 9 1 2 3 4

\

\ . 1
AvENTIcsT|  \|FD: 232y
SKU: P570ABED1011400 \SN: 00XXX

MAC: 00-00-00-00-00-00 [Fn: 1234
lade in France
165 av. du Faugigny, 74130 B ill
/ ~<
6 5

Fig. 1: Ejemplo de placa de caracteristicas

1 Fecha de fabricacién en formato 2 Nuamero de serie

yyWww, yy=afo, ww=semana

4 Codigo QR

6 Direccion MAC

8 SKU (n.2 de material)

Codigo matriz de datos
Direccion del fabricante
Marca denominativa AVENTICS

Contrasena

O N U W

Identificacién del producto

El producto pedido se identifica claramente mediante el nimero de material. En-
contrara el nimero de material en el lugar siguiente:

* Enlaplaca de caracteristicas.

Identificacién CE
Este producto cumple con la directiva 2014/30/UE (CEM) y los suplemen-
tos sobre compatibilidad electromagnética. El producto esta marcado con
CE. Puede solicitarse la declaracion de conformidad.

Indique el nimero de material y el néimero de serie de los productos co-
rrespondientes.

5.3 Vista general de productos

:

1

EMERSON.

1| 00-00-00-00-00-00 DWW
g |00VLL0LO3EVDLS NS
SIUNEINY,

30000 N8|
ETMEZ Q|

‘s oo

52 d

Fig. 2: Vista general de productos XVES

1 LED 2 Direccion
3 Tornillos 4 Datos sobre la tension eléctrica
5 Asignacion de pines X1S 6 Identificacion CE
7 China RoHS/EFUP 8 Conmutador SW1
9 Conmutador SW2 10 Conexion eléctrica para el sistema de
valvulas
11 Placa de caracteristicas 12 Conector por enchufe X7E2
13 Conector por enchufe X7E1 14 Conector por enchufe X1S
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6 Montaje e instalacion
6.1 Planificacion

6.1.1 Condiciones de montaje

Especificaciones generales
* Incluir el producto en la conexion equipotencial de la instalacion.

Especificaciones para el producto

e Asegurarse de que los bloques de alimentacion estén equipados con una des-
conexion segura segin EN 61558 y, por tanto, los circuitos eléctricos se consi-
deren circuitos eléctricos SELV/PELV segln IEC 60364-4-41 (proteccion contra
accidentes).

 Dotar a alimentacién de tension de un fusible de CC, que pueda interrumpir
una corriente de 6,67 A en un periodo maximo de 120 s.

* Asegurarse de que la tension de alimentacion del bloque de alimentacion
siempre sea <300V CA (conductor externo - conductor neutro).

Para la utilizaciéon en Norteamérica y/o Canada: utilizar una fuente de corriente
aislada que cumplan los siguientes requisitos:

* Circuito eléctrico con energia limitada de conformidad con UL/CSA 61010-1/
UL/CSA61010-2-201.

* Fuente de corriente limitada (LPS) segtin UL/CSA 60950-1.

e Fuente de corriente de clase 2, que cumple el National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clausula 725.121 y el Canadian Electric Code (CEC), parte I, c22.1.
Ejemplo: transformador de clase 2 o fuente de corriente de clase 2 segin UL
5085-3/CSA-C22.2 no. 66.3 0 UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)

Condiciones del entorno

 Proteja el producto de la luz solar directa y de los rayos UV.

6.1.2 Accesorios, material y herramientas necesarios

Seleccione el material y la herramienta adecuado para la configuracion del pro-
ducto. En funcién de la configuracion, puede necesitar accesorios adicionales.
Material de fijacion

Para la fijacién es posible utilizar material propio o material de fijaciéon de AVEN-
TICS. Observar las medidas y los pares de apriete.

Herramienta

¢ TIxdestornillador Torx 10
6.2 Preparacion

6.2.1 Desenvasadoy comprobacion del producto

1. Emplear el nimero de material para comprobar si el producto coincide con su
pedido.

2. Comprobar si el producto presenta dafios de transporte y almacenamiento.
No se puede montar un producto dafiado. Devolver los productos daiiados
con los documentos de entrega. Véase - 4.3 Devolucion del producto.

3. Disponer de los accesorios, los materiales y las herramientas necesarios.

6.2.2 Ejecuciéon de medidas de proteccion

Procedimiento

. No completar ningtn trabajo en la instalacion durante la preparacién.

. Cerrar las zonas de peligro.

. Despresurizary apagar la instalacién o parte de la instalacion.

. Asegurar la instalacién contra reconexiones.

. Dejar que el productoYy las piezas de la instalacion contiguas se enfrien.
. Usar EPI.

AUl A W N =

6.2.3

1. Acceder a la pagina del producto en Emerson Store: http://
www.emerson.com/xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Instalacion del software

En el producto se encuentra presente un cédigo QR, el cual también dara acceso
al software y a la documentacién del usuario.

2. Descargar archivo zip con archivos de descripcién de aparatos.

Convencién de denominacién del archivo de instalacion con fecha de publica-
cion:

AVENTICS™ EtherCAT | 570089-BAL-AB | Espanol

ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml
3. Instalar archivo.

6.3 Montaje

El producto estad premontado. Véase - 10. Desmontaje y sustitucion.

6.4 Conectar el sistema eléctrico

Notas

e Hay que tener en cuenta la asignacion de pines. Véase = 11.3 Asignacion de
pines.

e Utilizar cables apantallados como proteccion contra las averias y los efectos
electrostéticos.

» Asegurarse de que el X7E1y el X7E2 no estén conectados al mismo interrup-
tor o hub.

 Asegurarse de que no se establece una topologia de anillo sin un maestro de
anillo.

Procedimiento

Fig. 3: Posicién del tornillo de puesta a tierra

1 Tornillo de puesta a tierra

1. Aflojar el tornillo de puesta a tierra.

2. Fijarel cable de puesta a tierra con el tornillo de puesta a tierra: enroscar el
tornillo de puesta a tierra.

3. Conectar el cable de bus al conector por enchufe X7E1 o X7E2.
Par de apriete: 1,5 Nm + 0,5 Nm

4. Conectar la tension al conector por enchufe X1S.
Par de apriete: 1,5Nm +0,5Nm

5. Cerrar todas las conexiones no utilizadas.

7 Puesta en servicio

7.1 Preparacion

Especificaciones generales

1. Ejecutar medidas de proteccion . Véase = 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.

2. Asegurarse de que todas las conexiones estén en perfecto estado.
3. Comprobar LED. Véase = 11.2 Indicacion.

7.1.1
1. Cargar el archivo ESI en el programa de configuracién del PLC.

Ajustar los parametros

2. Siel PLC no fuera compatible con el archivo ESI: descargar y utilizar la version
antigua del archivo ESI.

= Los parametros disponibles se mostraran en el programa de configuracién
del PLC por medio del archivo de configuracion.

3. Ajustar los pardmetros de los distintos mddulos en el programa de configura-
cién del PLC.
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= EIPLC enviara los pardmetros y datos de configuracién al producto cuando es-
te Ultimo esté conectado.

Parametros para los mensajes de diagnéstico

indice Subindice

Tipo de mensaje

Descripcion del error

Namero de entradas
del indice

Diagnosic Enable/Di-  0x2010 0x00
sable - Global

0x01 Activar/desactivar
diagnéstico

Desactivado (preajuste) El diagndstico no se notificard al PLC.

Activado El diagnéstico se notificara al PLC.

Tab. 1: Mensajes de diagnéstico

Tipo de mensaje indice Subindice Descripcion del error
Especifico del fabri-  0x2100 0x00 Tension de alimentacion
cante UL<18V
0x01 Tension de alimentacion
UL>26,4V
Tension de alimentacion
delavalvulaUA<21,6V
(UAON)
Cortocircuito en la bobi-
na de vélvula en los ca-
nalesO0...47
Carga abierta en la bobi-
na de vélvula en los ca-
nalesO...47
Error de hardware
Tab. 2: Byte 1: diagnéstico de rendimiento
Byte Bit Significado
1 0 ULUV<18VoULOV>26,4V
UA<21,6V
2 Carga abierta en la bobina de vélvu-
la
3 Cortocircuito en la bobina de vélvu-
la
4 HWE
5 Reservado
6 Reservado
7 Reservado

Tab. 3: Mensajes de diagnéstico de carga abierta

Subindice Acceso

Tipo de mensaje indice

Descripcion del
error

Diagnoéstico 0x3010 0x00 Permiso de lectu- Nimero de en-
ra tradas por indice
0x01 Carga abiertaen
valvulal...4
0x02 Carga abiertaen
valvulas...8
0x03 Carga abiertaen
valvula9...12
0x04 Carga abiertaen
valvula13...16
0x05 Carga abiertaen
valvula17...20
0x06 Carga abiertaen

valvula 21 ... 24

Tab. 4: Byte 1: diagnéstico de carga abierta

Carga abierta en

Valvula Bobina de valvula
1 0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12
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Tab. 5: Mensajes de diagnéstico de cortocircuito

Tipo de mensaje indice

Diagnéstico 0x3020

Subindice

0x00

0x01

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

Acceso

Permiso de lectu-
ra

Descripcion del
error

Namero de en-

tradas porindice

Cortocircuito en
valvula1...4

Cortocircuito en

valvula5...8

Cortocircuito en

valvula9...12

Cortocircuito en
valvula13...16

Cortocircuito en

valvula17... 20

Cortocircuito en
valvula 21 ... 24

Tab. 6: Byte 1: diagnéstico de cortocircuito

Cortocircuito en

Valvula

Bobina de valvula

14

12

14

12

14

12

N|loju|[h|lwN|=|O

14

12

Mascara de diagndstico de salidas de valvula

Tipo de mensaje indice

Méscara de diag- 0x2020
nostico

Subindice

0x00

Acceso

Permiso de lectu-
ra

Descripcion del
error

Namero de en-
tradas por indice

0x01

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

Permiso de lectu-
ray permiso de
escritura

Mascara de diag-
nostico de vélvu-
lal..4

Mascara de diag-

nostico de vélvu-
la5...8

Méscara de diag-

nostico de vélvu-
la9...12

Méscara de diag-

nostico de vélvu-
la13...16

Mascara de diag-

nostico de vélvu-
la17...20

Mascara de diag-

nostico de vélvu-
la21..24

Tab. 7: Asignacion de datos ciclica de salidas de vélvula

Tipo de mensaje indice

Subindice

Control de las sa- 0x2000/0x1600 0x00

lidas

0x01

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

Acceso

Permiso de lectu-
ra

Descripcion del
error

Namero de en-

tradas porindice

Datos de salida

devalvula1...4

Datos de salida

devalvula5s...8

Datos de salida

devalvula9...12

Datos de salida
de valvula
13..16

Datos de salida

de valvula
17...20

Datos de salida

de vélvula
21...24
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Tab. 8: Asignacién de bits a las posiciones de salida Tipo de mensaje indice Subindice Acceso Descripcion del
error

Posicion de salida Byte i Posicion de salida
0x04 Datos de protec-
Lugar de Bobina Lugar de Bobina cién contra fallos
valvula de val- valvula de val- de valvula
vula vula 13...16
0 0 1 14 1 0 5 14 0x05 Datos de protec-
1 12 1 12 cion contra fallos
de vélvula
2 2 14 2 6 14 17 .20
3 12 3 12 0x06 Datos de protec-
4 3 14 4 7 14 cién contra fallos
5 12 5 12 de vélvula
21..24
6 4 14 6 8 14
7 12 7 12 Tab. 10: Byte 1: datos de proteccién contra fallos
2 0 9 14 3 0 13 14 i Proteccion contra fallos en
1 12 L 12 \ELVTIES Bobina de valvula
2 10 14 2 14 14
_— _— 1 0 1 14
3 12 3 12
1 12
4 1 14 4 15 14
12 12 2 ? 1
5 5
3 12
6 12 14 6 16 14
- 4 3 14
7 12 7 12 -
4 0 1 14 0 21 14 > 12
7 5
R I 6 4 14
1 12 1 12
7 12
2 18 14 2 22 14
3 12 3 12 Transmitir la configuracién al PLC
4 19 14 4 23 14 1. Asegurarse de que los ajustes de parametros del PLC sean compatibles con los
5 12 5 12 del sistema de vélvulas.
6 20 14 6 24 14 2. Establecerla conexién con el PLC.
7 12 7 12 3. Transmitir los datos del sistema de vélvulas al PLC. Véase la documentacion
] i L ] ] del PLC.
Activar méscara de diagndstico de salidas de vélvula:
» Ajustar el valor 0 en la posicion de salida deseada. 7.1.2 Configurarlared
Desactivar mascara de diagnéstico de salidas de valvula (ajuste estandar): .,
. L ) Preparacion
» Ajustar el valor 1 en la posicion de salida deseada. . » .
1. En el programa de configuracién del PLC, otorgar un nombre univoco al pro-
Parametros para el comportamiento en caso de interrumpirse la ducto.
comunicacion 2. Enel programa de configuracion del PLC, configurar el producto como esclavo
Tab. 9: Modos de proteccion contra fallos en el sistema de bus de campo.
Tipo de mensaje indice Subindice Acceso Descripcion del 3. Ajustar la direccién por medio del PLC. Véase la documentacion del PLC.
error
Modo de protec-  0x2030 0x00 Permiso de lectu- Ndmero de en- 7.1.3 Configurar manualmente el producto
cién contra fallos ra tradasporindice 4 Asequrarse de que el producto no esté conectado con el control.
0x01 Permiso d.e lectu- Bits de los Todos 1. Abrir TWinCAT.
ray permisode  de proteccion
escritura contra fallos 2. Ajustar la direccién IP en Advanced Settings.
” . 3. Enun navegador, acceder a la direccién IP del producto.
Modos de proteccion contra Comportamiento del producto
fallos Leer datos de diagnéstico
Fail safe disabled Desconectar todas las salidas (ajuste estandar)
Output last data received Conservar todas las salidas ' R
Output Fail safe data Datos definidos por el usuario G > e
4 _~ Valve Driver  PST0ABPN1011AQ0  Valve Outputs Hide Details ~/>1
Datos definidos por el usuario de la proteccién contra fallos vamecolsoar, 00 10 20 30 40 50 60 10
80 90 10 O 10 120 130 14 0 150
1. Seleccionar el modo de datos definido por el usuario con indice 0x2030. %O B0 D 7O mO ®O %0 §?D>2
R0 33‘5 £ 35;: :ﬁ:} ZE ::D :3DA
2. Ajustar el estado de las bobinas de vélvula necesarias como ON u OFF. e s aoonT s sT s
& =stridcon e 9s me we ne me we
Tipo de mensaje indice Subindice Acceso Descripcion del X 27l bt A O S X
error 2 3 £ 3 £ a7 8 39
40 a1 42 43 44 45 46 47
Datos de protec- 0x2040 0x00 Permiso de lectu- Nimero de en-
cion contra fallos ra tradas por indice ) - T A
- Fig. 4: Diagnéstico de controlador de vélvulas
0x01 Permiso de lectu- Datos de protec-
ray Permiso de ci6n Fontra fallos 1 Estado: Verde=ok, amarillo=adver- 2 Casillas de verificacion para activar las
escritura devélvula1...4 tencia, rojo=desconexion bobinas de vélvula
0x02 Datos de protec- 3 Estado de las bobinas de vélvula 4 Controlador de valvulas

ci6n contra fallos

devélvulas...8 > Acoplador de bus

0x03 Datos de protec-

cion contra fallos
devalvula9...12
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e ——
Modue  SKU Description Detalls Activity
D—usNode  PS70ABPNIONIAQ0 XVES Bus Goupler [Fide Detals v
Firmware Version =—1
Appication 1.0.00 Build 45436_Profinet
5602
Serial Number: 0
Station Name:
1P Adaress: 0000
Subnet Mask: 0000
Gateway IP Address: 0000
Active COMM Link Type: Port0: 100 MopsiFull Duplex — Port : Link Down
MAC Addresses:
Device 00-15.:24.0000.04
Portl 00.15.24.00.00.05
Fortz 00-15.24.0000.08
Active Profinet Connections: 0
UL power: 252v00
Diagnostic Word Status: oK
3 olagnostcora By o8 18 10 8 0 e g8 7
sto
o
o
o
e
2 —— vigrostc Word e 1 oo 1e  2e ae 4o 50 e 7
ss0r s
Valve Driver  P570ABPN1011AQ0  Valve Outputs. [Show Detais v

Fig. 5: Diagndstico de acoplador de bus

1 Botdn para restablecer los ajustes de
fabrica

2 Datos de diagndstico del byte 1

3 Datos de diagnéstico del byte 0 4 Datos de diagnéstico del acoplador

de bus
5 Acoplador de bus

1. Seleccionar la pestafa Diagnostic.
2. Seleccionar Show Details.

Activar valvulas

Establecer una marca de verificacion en la casilla de verificacion.
Introducir contrasefia. Véase .

Leer advertencia.

Confirmar advertencia.

vk wnN=

Supervisar estado de vélvulas.

Desactivar valvula

» Eliminar la marca de verificacion de la casilla de verificacion.

7.1.4 Actualizar firmware

Mediante pagina web

. Asegurarse de que el producto no esté conectado con el control.
. Enun navegador, acceder a la direccién IP del producto.

. Seleccionar la pestafna Firmware Update.

. Confirmar seleccién.

. Introducir la contrasefia password.

AUl A W N =

. Seleccionar Choose a Firmware File to upload. Véase — 6.2.3 Instalacion del
software.

7. Seleccionar archivo.

= En el Event Log se muestra que la carga del firmware se ha realizado correc-
tamente.

8. Seleccionar Reset.
= En el Event Log se muestra que el reinicio se ha realizado correctamente.

Mediante TwinCAT

. Asegurarse de que el producto no esté conectado con el control.
. Abrir TwinCAT.

. Seleccionar el producto en Device.

. Seleccionar la pestafa Online.

. Seleccionar Download.

AUl A W N =

. Seleccionar Choose a Firmware File to upload. Véase - 6.2.3 Instalacion del
software.

7. Seleccionar la pestana CoE - Online.

o]

. Reiniciar el producto: ajustar 0x01 en Firmware Update Reset.
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7.2 Puesta en servicio paso a paso

7.2.1 Realizar autocomprobacién
Asegurarse de que el producto no esté conectado con el control.
En un navegador, acceder a la direccién IP del producto.

Asegurarse de que la alimentacién neumatica esta desconectada.

1.
2.
3.
4. Asegurarse de que todas las vélvulas estdn desconectadas.
5. Seleccionar la pestaiia Self Test.

6. Seleccionar Start Self Test.

7. Introducir contrasefia. Véase .

= Las bobinas de valvula se conectaran de forma consecutiva durante
500 ms.

8. Detener autocomprobacion: seleccionar Stop Self Test o cambiar a otra pesta-
fia en la pagina web.

7.2.2 Conectar el producto
1. Conectar tension de alimentacion.
2. Comprobar los indicadores LED de todos los médulos.

= ULy DIAG se iluminan en verde, RUN y ERR estan apagados, L/A1 o L/A2 par-
padea en amarillo.

3. Conectar alimentacién de presion.

8 Funcionamiento

El funcionamiento se realiza a través de la instalacion. Tenga en cuenta la docu-
mentacion de la instalacion.

8.1 Especificaciones basicas

Especificaciones generales
* No desconectar, modificar ni omitir los dispositivos de proteccién.

e Durante el funcionamiento no se deben efectuar modificaciones en la confi-
guraciény el hardware.

* No tocar el producto ni ninguna de las piezas conectadas a él durante el fun-
cionamiento.
En caso de averias durante el funcionamiento

* Sise produce una averia que representa un peligro inmediato para los emple-
ados o las instalaciones: apagar el producto.

e Completar el andlisis de errores y la resolucion de problemas. Véase - 12. Lo-
calizacion de fallos y su eliminacion.

9 Mantenimiento

9.1 Inspeccién

9.1.1 Especificaciones generales

Uso en condiciones ambientales normales

* Intervalo de comprobacién: debe comprobarse mensualmente la presencia
de suciedad y dafios en el producto.

Uso en condiciones ambientales agresivas

Las condiciones ambientales agresivas son, por ejemplo:

* Minimo o maximo de la temperatura admisible. Véase - 14. Datos técnicos.

* Gran acumulacién de suciedad

* Proximidad a liquidos o vapores que disuelven grasas

Como resultado de las condiciones ambientales agresivas existen mas especifica-
ciones para la inspeccion:

» Adaptar el intervalo de comprobacién de las juntas a las condiciones ambien-
tales.

9.1.2 Preparaciéon

» Ejecutar medidas de proteccion . Véase - 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.
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9.1.3 Procedimiento

Control visual
» Comprobar la integridad mediante un control visual.

Comprobacion detallada

* Identificacionesy advertencias en el producto: la empresa explotadora debe
sustituirinmediatamente las identificaciones o advertencias que se lean con
dificultad.

e Comprobar las conexiones de aire comprimido.

e Comprobar las lineas.

» Comprobar mangueras.

» Comprobar las juntas.

e Comprobar sitodas las unidades roscadas estan bien ajustadas.
e Comprobar los dispositivos de proteccion de la instalacion.
 Controlar las funciones del producto.

9.2 Limpieza

9.2.1 Especificaciones generales

Intervalo de limpieza

¢ Laempresa explotadora determina los intervalos de limpieza de acuerdo con
el impacto ambiental en el lugar de uso.

Elemento auxiliar

e Limpiar el producto Ginicamente con un paio htimedo.

* Utilizar inicamente agua y, en caso necesario, un producto de limpieza suave
para la limpieza.

iNOTA! Comprobar que no entra agua o neblina de agua en el producto a tra-
vés de las conexiones de aire comprimido. Los liquidos entrantes destruyen
las juntas y provocan dafios en el producto.

9.2.2 Procedimiento

1. Cerrar todas las aberturas con dispositivos de proteccién adecuados para que
ningln producto de limpieza pueda penetrar en el sistema.

2. Eliminar todos los depésitos de polvo del producto y las partes cercanas de la
instalacion.

3. Encaso necesario, eliminar otros depésitos relacionados con la produccién
del productoyy las partes cercanas de la instalacion.

9.3 Mantenimiento

El producto no requiere mantenimiento en condiciones ambientales normales.

9.4 Tras el mantenimiento

Sino se han detectado dafios y la empresa explotadora no ha notificado ninguna
averia, el producto puede volver a conectarse a la fuente de alimentacién y po-
nerse en funcionamiento.

10 Desmontaje y sustitucion

Solo resulta necesario retirar el producto si debe sustituirse, instalarse en otro lu-
gar o eliminarse.

10.1 Preparacion

» Ejecutar medidas de proteccién . Véase - 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.

Herramienta
e Txdestornillador Torx 10
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10.2 Procedimiento

Fig. 6: Desmontar y sustituir el producto

Desmontar producto

1. Desconectar las conexiones eléctricas.

2. Aflojar los 4 tornillos de la esquinas del producto.
3. Elevar el producto en paralelo a la placa base.

Sustituir producto

1. Asegurarse de que la junta esté sobre la parte inferior del producto, en la ranu-
ra.

2. Limpiarla superficie de la placa base. Véase = 9.2 Limpieza.

3. Introducir el producto con el conector de transferencia en la abertura de la
placa base.

4. Orientar el producto en paralelo con la superficie de la placa base y en paralelo
con el borde trasero de la placa base.

5. Alaaltura del conector de trasferencia, presionar hacia abajo el producto.
= El producto esté colocado plano sobre la placa base.

6. Apretar firmemente los 4 tornillos de las esquinas del producto.
Par de apriete: 0,8 Nm +/-0.1 Nm.

7. Asegurarse de que no haya espacios entre el producto y la placa base.
8. Conectar el sistema eléctrico. Véase - 6.4 Conectar el sistema eléctrico.

11 Datos y parametros

11.1 Notas sobre seguridad

* No realizar cambios en los parametros durante el funcionamiento en curso
(prevencion de accidentes).

11.2 Indicacion

11.2.1 Indicador LED
Denominacion

UL/UA

Color Estado Significado

Verde Seilumina La tension de alimentacion es supe-

riora18V.

La tension de alimentacion de vél-
vulas es superior al limite inferior de
tolerancia (21,6 V CC).

La tension de alimentacion es supe-
riora 10V einferiora 18 V.

Verde Parpadea (1 Hz)
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Denominaciéon Color

Estado

Significado

Rojo Parpadea (1Hz) Latension de alimentacion es supe-
riora 26,4V CC.
Rojo Seilumina La tension de alimentacion de val-
vulas es inferiora 21,6 V CC.
- Apagado La tension de alimentacion es infe-
riora10V CC.
DIAG Verde Seilumina El estado del hardware es correcto.
Rojo Parpadea (1 Hz) Mensaje de diagnéstico del produc-
to disponible.
Rojo Se ilumina Error de hardware en el sistema de
valvulas.
RUN Verde Seilumina El producto esta operativo.
Verde Parpadea El producto se encuentra en estado
(0,8 Hz) SAFE-OPERATIONAL.
Verde Parpadea El producto se encuentra en estado
(2,5Hz) PRE-OPERATIONAL.
- Apagado ¢ Elproducto se encuentra en es-
tado INIT.
¢ El producto esta desconectado.
ERR Rojo Parpadea Configuracién no vélida: error de
(2,5Hz) configuracién. Véase - 12. Locali-
zacion de fallos y su eliminacion.
Rojo Parpadea Error local: la aplicacion esclava ha
(0,8 Hz) modificado automaticamente el es-
tado de EtherCAT. Véase = 12. Lo-
calizacion de fallos y su eliminacion.
Rojo Parpadea 2 veces Superacion del tiempo de vigilancia
(0,6 Hz)
- Apagado No hay errores
L/AIN Verde Seilumina El producto esta conectado pero no
L/AOUT envia/recibe datos.
Amarillo Parpadea El producto esta conectado y envia/

(10 Hz): actividad
elevada

Centelleo: activi-
dad reducida

recibe datos.

2. Comprobar el producto con las imagenes de error descritas a continuacion.

3. Llevara cabo laresolucién de problemas utilizando la informacién en “Solu-

cion”.

Sino se puede subsanar la averia como se describe: desmonte el productoy

devuélvalo. Véase - 4.3 Devolucién del producto.

4. Sise hasolucionado la averia: poner la instalacién y el producto de nuevo en

funcionamiento.

12.2 Imagenes de error

Error Posible causa

Sin alimentacién de tension
conectada al producto. Véa-
se Indicador LED.

Sin presion de salida en las
valvulas

Solucién

Aplicar la alimentacion de
tension al conector por en-
chufe X1S.

Comprobar la polaridad de la
alimentacion de tension.

Conectar componente del sis-
tema.

Sin presion de alimentacion
disponible.

Conectar presion de alimen-
tacion.

Presion de salida insuficiente  Presion de alimentacion insu-
ficiente.

Aumentar presion de alimen-
tacién.

Alimentacion de tension insu-

ficiente para el producto.

Comprobar el LED en el pro-
ducto.

Aplicar suficiente alimenta-
cion de tension.

El aire se evactia de forma au- Fuga entre el productoy la
dible alimentacién.

Comprobar la conexién de la
alimentacion.

Neumatica conectada inco-
rrectamente.

Comprobar conexiéon neumé-
tica.

No es posible el direcciona-
miento a través del software
del programa

Antes de ajustar la direccién
se activo un proceso de alma-
cenamiento

1. Desconectar alimentacion
de tension.

2. Establecer alimentaciéon
de tension.

EILED UL/UA parpadea en
verde

La tensién de alimentacién es
inferior al limite inferior de to-
lerancia (18 V CC) y superior a

Apagado

No se ha detectado conexion fisica
con lared.

11.3 Asignacion de pines

Tab. 11: Asignacion de pines X7E1/X7E2

Pin Significado
1 TD+
2 RD+
3 TD-
4 RD-

Carcasa

Toma de tierra

Tab. 12: Asignacion de pines de alimentacion de corriente

10V CC
EI'LED UL/UA se ilumina en ro- La tension de alimentacion de
jo valvulas es inferior a

21,6V CC

La tension de alimentacion es
inferiora 10V CC.

EI LED UL/UA esté apagado

EI'LED UL/UA parpadea enro- La tension de alimentacion es
jo superiora 26,4V CC.

Comprobar la alimentacién
de tension en el conector por
enchufe X1S.

EI'LED DIAG parpadea en rojo No hay ningtin médulo co-
nectado al producto

Conectar médulo.

Mensaje de diagndstico dis-
ponible para carga abierta/
cortocircuito en la valvula.

Comprobar la conexién de las
valvulas.

EI'LED DIAG se ilumina en rojo Mensaje de diagndstico dis-
ponible.

Comprobar médulos

Error interno de conexion o
error de hardware.

Contactar el fabricante

Pin Significado
1 Alimentacion de tensién de 24 V CC de sensores/electronica
o 1o w

Tension del actuador de 24 V CC (UA)

2
“ a 3 Alimentacion de tensién de 0 V CC de sensores/electronica
(UL)

No se detecta el producto.

EILED RUN parpadea en ver-

El producto se encuentraen  Pasar el producto al estado

4

Tension del actuador de 0V CC (UA)

12 Localizacion de fallos y su eliminacion

12.1 Procedimiento

Paso 1: comprobar lainstalacién

» En caso de averia, comprobar primero la instalacién o parte de la instalacion
en la que esta montado el producto. Comprobar los siguientes puntos:

¢ Todas las conexiones. Véase = 9. Mantenimiento.

* Ajustes. Véase - 14. Datos técnicos.

Paso 2: comprobacion del producto
1. Despresurizary apagar la instalacion o parte de la instalacion.
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de estado PRE-OPERATIONAL. OPERATIONAL.
EI LED RUN parpadea enver-  Erroren la configuracion del ~ Comprobar la configuracion
de (parpadeo corto) PLC. del PLC.
Pasar el producto al estado
OPERATIONAL.
EI'LED RUN estd apagado El producto se encuentraen  Pasar el producto al estado
estado INIT. OPERATIONAL.

EILED RUN se ilumina enrojo Producto dafado.

Sustituir producto.

EI'LED ERR parpadea en rojo

Sin conexién con el partici-
pante de red. No es posible la
comunicacién por medio de
EtherCAT.

Comprobar la conexion.

Error en la configuracion del
PLC.

Comprobar la configuracién
del PLC.

Error de sincronizacion, el
producto cambia automatica-
mente al estado SAFE-OPERA-
TIONAL.

Pasar el producto al estado
OPERATIONAL.

EILEDL/AIN o el LED L/AOUT No es posible el intercambio  Conectar red con el control.

estd apagado

de datos.
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Error Posible causa Solucion

El producto no se ha configu- Configurar producto enel
rado en el control. control.

Conectar la conexién de bus
de campo X7E1 0 X7E2 con el
participante de red.

Sin conexién con el partici-
pante de red.

Cable de unién dafiado. Sustituir cable de unién.

Participante de red dafiado.  Sustituir participante de red.

Producto dafado. Sustituir producto.

13 Eliminacion

La eliminacién inadecuada del producto provoca contaminacién ambiental. En-
tonces, las materias primas ya no se pueden reciclar.

» Eliminar el producto, el envase y posibles equipos generados de acuerdo con
las disposiciones nacionales aplicables.

14 Datos técnicos

Este capitulo incluye un resumen de los datos técnicos mas importantes. Encon-
trard mas datos técnicos en la pagina del producto en Emerson Store.

Generalidades

Dimensiones 45 mm x 97,2 mm X 27,25 mm

Peso 0,089 kg

Material Poliamida reforzada con fibras de vidrio
Nivel de suciedad 2

Humedad relativa del aire 95 %, sin condensacion

-25..80 C

Temperatura ambiente del almacena-
miento
Min. ... max.

Funcionamiento a temperatura ambien- -10...50 °C

te

Min. ... max.

Namero max. de valvulas 24 (48 bobinas)
Altura maxima sobre el nivel del mar 2000 m

Resistencia a las vibraciones en fijacion
para pared EN 60068-2-6

+0,35 mm de desplazamiento a 10 Hz ... 60 Hz,
5gde aceleraciéna 60 Hz ... 150 Hz

Resistencia a choques en fijacion para
pared EN 60068-2-27

30 g con 18 ms de duracidn,
3 choques por direccion

Sistema eléctrico

Tipo de proteccién seglin EN 60529/  IP65 en estado montado
IEC 60529

Tensién de alimentacién 24V CC+25%
Tension de alimentacion de vélvulas 24V CC+10%
Corriente nominal 3A

Tipo de conexion de la alimentacién
de tension

M12 con codificacién A, 4 pines o 5 pines

Consumo de corriente de la electréni- 0,2 A
ca

Ondulacién arménica admisible 5%

Estandares y directrices respetadas

Norma/directiva Descripcion

Directiva CEM Compatibilidad electromagnética de productos eléctricos y electré-

2014/30/EU nicos

EN 60204-1 Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Parte
1: Requisitos generales

EN 61000-6-2 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6-2: Normas genéri-
cas. Inmunidad en entornos industriales

EN 61000-6-3 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6-3: Normas genéri-

cas. Norma de emision para equipos en entornos residenciales
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Interfaz de comunicacion

Protocolo de comunicacion EtherCAT

Conexiones Conexiones de bus de campo X7E1y X7E2
Zbcalo, female, M12, 4 pines, con codificacion D
Interruptor ddplex completo de 100 Mbits con 2 co-
nexiones para conectar varios aparatos EtherCAT en
serie

EtherCAT Hot connect (conexién durante el funcionamiento)

Cantidad de datos de salida 48 bits

Cantidad de datos de entrada 112 bits

15 Accesorios

Encontrara indicaciones sobre accesorios en la pagina del producto en Emerson
Store.

Descripcion N.2 de articulo

Conector por enchufe, serie CN2, male, M12x1,4 pi- ~ R419801401
nes, con codificacion D, salida de cable recta de 180°,

para la conexion de bus de campo X7E1/X7E2

e Seccién max. de conductor: 0,14 mm?2 (AWG26)

e Temperatura ambiente: -25°C... 85 °C

e Tensi6on nominal: 48 V

Zbcalo, serie CN2, female, M12x1, 4 pines, con codifi- 8941054324
cacién A, salida de cable recta de 180°, para la conexion

de la alimentacion de corriente X1S

e Seccién max. de conductor: 0,75 mm?2 (AWG19)

» Temperatura ambiente: -25 °C ... 90 °C

e Tensi6on nominal: 48 V

Zbcalo, serie CN2, female, M12x1, 4 pines, con codifi- 8941054424
cacién A, salida de cable acodada de 90, para la cone-

xion de la alimentacién de corriente X1S

e Seccién max. de conductor: 0,75 mm?2 (AWG19)

» Temperatura ambiente: -25°C ... 90 °C

e Tension nominal: 48 V

Caperuza protectora M12x1 1823312001

16 Piezas de repuesto

Encontrara indicaciones sobre las piezas de repuesto en la pagina del producto en
Emerson Store.
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6.2.1 HFABRKRHOE™M® 3. R EUE S TR ISR XTEL 3 XTE2
1. RSB REE 5T RIS, FPRA%E: 1.5Nm +0.5 Nm
2. BEFREERNERTETESERT. 4. B T R REREE XIS,

FRREIRI R SRR RERS S —RE, BT 4.3 8 FRA756: 1.5 Nm +0.5 Nm

517 2o 5. XA RERIEED,

3. HEEIFARENMG. MERIA,

6.2.2 REVRIPHEHE 7 AR
1B1E
L EEEBETE G HTEAT 11 ks
2. HBiERXIE, —REHE
3. MgEHIRE B TEEAMETE, 1. REVRFHENE, B > 6.2.2 REVRFHEH,
4. BHIESEER. 2. BRFMEEREOL T RIFRS.
5. fEF-mARSMLE L A 3. & LED, B - 11.2 BT
6. TR ABIFES,
711 RESH
6.2.3 MRE 1. %% ESI X#FhEEI PLC BRBRRR,
1. JEBX Emerson Store FYF=FIIE: http://www.emerson.com/xv03c | 2. MR PLC 5 ESI XHAFRD: THHERIBIRZSH ESI X5,

http://www.emerson.com/xv05c
FEmEE TS, FJ5|ISERGMAFP XS,
2. TEERIEEEARXMHN Zip T
HARMBARANREXHHRNE:

= AJRESHEE PLC EEERFHNEEXHET.
3. 7 PLC ECERRFFIRABRERN S,
2 HERARN, SHMRERIERM PLC REE™m.

A B
ESI-Vx_xx-Aventics-1B2-XVE-yyyyddmm.xml IS BH9S K
3. Y, eSS £ F&3l s
Diagnosic Enable/  0x2010 0x00 F5|HhMEEEK
6.3 Tt Disable - Global 0x01 B /LR
PEREE, 201 - 10, FEMEG, BE2A (BA) I8 PLC IRE IR,
. EEA A PLC IREISUTLE R,
6.4 EEZBSARL i
R LIZHER
22 =828 £ F&s| MR
" ARSIMmR. B - 113 58I, HESIEE 0x2100 0x00 fARIE UL <18V
- fERRRERREBYE, MMBLLETFHAEEBME, 0x01 AR UL > 26.4V
« MR XTEL Ml XTE2 ‘S HERER— IR ELR. BT f4A B E UA
* HREVERVIF AR B IR E G, <21.6V (UAON)
B0 - 47 LifLLEE
B
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fEmm =3 773 R 7% f K%
S0 - 47 HIRAEE A4
FEnR 2 2 14
R 3 5
R2:FT 1 4REZHR 4 3 14
1 0 ULUV <18V ULOV>26.4V 6 4 14
1 UA<21.6V ! 12
2 A L AT S i 32 WD
3 LGRS P %3 753 i A
4 HWE D 0x2020 0x00 SEEVER S T3S
5 BEMEZ Bk
6 EME 0x01 REUEAB N RiSHTHEED
: G R EEC I
% 3 FBARLIIES 0z s
fEmm =3 773 3 R 0x03 B35
L 0x3010 0X00 JRERIEIY SMEE % 912
B% 0x04 RIS 5D
0x01 1B BT RS S5 13--16
14 0x05 B35 B
0x02 BESFBAR 1720
5.8 0x06 [ERL e
0x03 i RS 1 2124
U v iR R
0x04 i LR FFER A 2
1316 fEmm =3 773 i i
0x05 iR LR FFER A E Lrfaabiratidl] 0x2000/0x1600 0x00 i ey 0] g5 hm%
1720 B
0x06 LG 0x01 (e 6
2124 14
4T 10 FHARI oz L
. 03 ARLE
9 .es 12
1 0 1 14 0x04 i) L
1 2 13---16
- - » 0x05 R LR
1720
3 12 o6 ARLE
4 3 14 2124
5 12 Al g
, : " = 8: i FimE I EN S
. 5 z m EmuE m EmuE
RE BE
=5 REERIZHER 0 0 1 14 1 0 5 14
fEmm =3 773 3 ) 1 12 1 12
5 0x3020 0x00 HERER SrEzIhNE 2 2 14 2 6 14
L 3 12 3 12
0x01 gL -4 4 3 14 4 7 14
0x02 mEES -8 5 12 5 12
0x03 mEEY 12 6 4 14 6 8 14
0x04 REE 1316 7 12 7 12
0x05 RmEE 1T 20 5 0 9 4 3 0 13 14
0x06 [R%EEE 21 -+ 24 1 12 1 12
F6:FTH 1. ERIZHT 2 10 14 2 14 14
& - 4 1 14 4 15 14
1 0 1 14 5 12 5 12
1 12 6 12 14 6 16 14
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P it YIS FH it YA BEEEFRZE PLC
AE iR%E iAiE PEAEN 1 R PLC WBEURESRASANRES.
7 12 7 12 2. 5PLC EiriE,
4 0 7 14 5 0 21 14 3. BRRFANEIEERE PLC, S0 PLC X1,
1 12 1 12
2 18 14 2 2 14 7.1.2 EEMLE
3 12 3 12 .
4 19 14 4 23 14 B
. 5 . 5 1. EPLCEEBREFH, AF-RIiEEW—ET.
. ” " o ” " 2. #£ PLC BBEFHTR-REEANNAZEZRATHIMIL,
. 5 7 1 3. i@ PLCigEMit, 35S M PLC X1,
BUER W OIS M 713 FofeE &
> EFRENRAEUIEIRERERN 0. 1. BRFRRSEHEEEER
FRIREAZEEE (FRINEE) 1. FF/ TwinCAT,
> EFRRINEHAUEIREREN L 2. 1 Advanced Settings & & |P ik,
BIEhERET BT R B 3. TR ERHRIAR A= @AY P Hdk,
xR 9 IEEBIER IREVIZHTEUR
(E=ESad &5l F&Es| ki HpEER B et Fumorace U
HIEEBIE  0x2030 0x00 IRERAN BIRSIFHK Wowts sk Rz owats gm0
SE i:ifi::f.l, rersems e e >1
0x01 IREURINHIE N  SEEBERN e T — 50 30 #D #O #0 w0 w0 w0
s It
= il
Fail safe disabled XHAFERLE (BRIAEE) We e ue wme me e xe m
Output last data received — REBFFEHILIH S
Output Fail safe data BEXEE 4: iRIRThI BT
B X S5 EUE 1 RS RE-EER, BE-BE, 4 2 BTHERLENESE

1. fERZES] 0x2030 1 B E XEIER.
2. BFrRRLEIRTIREN ONK OFF,

(B
RS

5|
0x2040

F&=sl
0x00

ihia
JRERFAN

R

BIRSIFHR
Bk

0x01
520

0x02

0x03

0x04

0x05

0x06

IREUANFIE N

BTS¢
1 ces 4

IR R

Bt

912

BTS¢

1316

IR PR EIR

17--20

Bt e

2124

®10: 710 1 HERBHIE

0 1 14
1 12
2 2 14
3 12
4 3 14
5 12
6 4 14
7 12
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B=EE b
3 BERRS
5 BAMGH

4RIz

Home  Node Configuration | Diagnostics | Self Test Firmware Update
Module  SKU Description Details Activity
D —BusNode  PS70ABPN10T1AGD XVES Bus Coupler Fido Dotalk 7
Firmware Version: rceans | —— |
Application 1.0.0.0 Buld 45436_Profinet
Stack 5602
Serial Number: o
Station Name:
1P Address: 0000
Subnet Mask: 0000
Gateway IP Address: 0000
Active COMM Link Type: Port0: 100 Mops/Full Duplex - Port 1: Link Down
MAC Addresses:
Devics 00-16-22-00-00-04
Port1 00-15:24:00-00:05
Por2 00-16:22-00-00-06
Active Profinet Connections: 0
UL Power: 252v00
Diagnostic Word Status: oK
3 Diagnostic Word Byte 0: o 1 2 3 A 5 o 7
=0
a1
a2
oo
BN
S ——— . o 50 oo 7
aaaaaa
Vaive Driver  PS70ABPN1D11A00 Valve Outputs Show Detais v
. E A N I*ﬁ
5: BEEFES 812
, a1 A
i 2
1 MEHMRERH 2 F1iSHEIR
i 6 iR RIS U R
2 2
3 FH0I2HR 4 REMEEHRS

5 RAMGH

1. i%&$% Diagnostic 173
2. ¥ Show Details,
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BB

1. FEEIRIE,
2. WINEB, 20,
3. EEEL,

4. RINES.

5. WEERES,
EFR

> BUHERSIEIE,

7.1.4 EHEMH
i i
. R mAR ST EERE,
. TERIEERRIEIR A |P Hid,
. 1&#F Firmware Update 7%,
. HiAEE,
. BN password %3,
. Y& Choose a Firmware File to upload, £ - 6.2.3 B4,
. IEEXE
= Event Log P EREH LER.
8. 1&#F Reset,
= Event Log R ERERBMK.

1@E TwinCAT

. IR AR SIEHIREERE,

. 7B TwinCAT,

. Device HiEHZEF" &,

WE$E Online 5%,

1%$% Download,

4% Choose a Firmware File to upload, &0, - 6.2.3 TiFZ%E,
. EAE CoE - Online 153,

. BB~ M: Firmware Update Reset Fi&& 0x01,

~N oo 00 B~ W N

© N o U A W N e

7.2 ZEFZiER

721 HiTEN
. WREEARSEFIEEEE,
TENYE 2R IA R = qaY 1P #odit,
. BIRSEHEL B,
. WIRFIBRITIIE XA,
. ERE Self Test 155,
. &4F Start Self Test,
. WNERS, B0,
= RLEZEMER, 155500 ms,
8. fZIEEM: % Stop Self Test PR EM L LIS — MR,

\nmm-hwg\).—-

722 {THFE

1. EBHABE,

2. WEFRBEERE LED-18R /T,

= UL 0 DIAG =42)T, RUNF ERR JBK, L/AL 8% L/A2 RIREIT,
3. FTFE X,
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8.1 EBEAXME

—HRHE

- UVDRR. EESEABHRIPEE

- EEREE RN E SR T I ER.
- BEE TR R S EARE AR

BT IR R
© MREREWNRATHIREMMEECRRRIE: XHA™ Mo
© HITHEEDNMBEERRR. S0 - 12, BFEEHRASEHTR.

9 5T
9.1 &

9.11 —fEME

FEIE IR TR
- NEfR:. SAREmRE

R R F A TER

R R EIE:

© AFPRRERSEE,

- RIEEE

© BT BEMERRENRERES

ERMEFEFAT, NOEEEHEMMNE:
© RIEBFRRERAETEEGNICEER.

BEFESRAEIT,

B - 14, AR,

9.1.2 #E#&
> REURIFHE. S0 - 6.2.2 REURIFHETE.

9.1.3 #ME

BiQ
> JPTEMEHITER,
BN E
© o ENFSESNES: 5
- WNEETSED.
. KIMMEEE,
< RMERE,
.« KMEBRE .
- REMEBRERRTEE,
© RERENRIPEE
© KB mINEE.

l]u]i

éi'
\\\

I BN E R A HABIIT S HE o

9.2 FAE

9.2.1 —REME

AE e

- BEEREEE A RIEFER SRR E R E,
HENSE

/\ﬁﬁﬁmﬁ/ﬁ/nlﬁnuo
- (UERKIEMBEST (WERE) #1TEE.

HHIF = fRo

AR! BEREKIAEBIEFTSEOHFNTR. BANNRESRITES
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9.2.2 #fF

1. BEENRIFEEHHFMMERD, URBETENZRS.

2. B RAHEIRE R LRI PR IR TR,

3. WERERFSRMIIR SR AR M S £ X ETRR.

9.3 4P
EERFEE M T RRER

9.4 R¥FEE

MRRERIIFEEESREIREHE, WL~ mEMmEEIRIRHR
NiEfTo

10 3FENFNER
REFRUTER. REAEIIRAEFLENA BER,

10.1 &
> REVRIPHEM, B - 6.2.2 REVRPIEH,

TA
- IXNIETESK 10 SIBLET

10.2 321E

6: $FENH B m

HFEN

1. BRFFERSER,

2. MAFFFRINAET 4 DR,
3. B @ P T T RIREE,

B

1. WRF SRR B U FLER,

2. FAERREE. 20 - 9275,

3. IR N AR o

4. B P T T RIREREH T T RIRELEM .
5. BEmE TEERRELNEE.
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= P PRTERR Lo

6. ITEF MM 4 MR,
FFEFIFE: 0.8 Nm +/-0.1 Nm,

7. WRFEmERRZERA R,
8. EEHERARR. B0 - 6.4 EEBESRY,

11 BUEFSH

11.1 22181
- EETERPRESHTEEENR (HLEERRE) .

11.2 B/

11.2.1 LED-357RIT

B e K& aX
UL/UA FE =it HEEBEKRTF 18V,
B MBAEERFAE TR
(21.6VDC) o
7 A% (1 Hz) HLABEAT 10V B/VF 18V,
Fan::] ANk (1 Hz) HEFEBEKRT 26.4V DC,
e =it B MELA B EVF 21.6 VDCo
x fitLh e85/ VF 10V DC,
DIAG &e S BHRSER
a1 A% (1 Hz) I RIZEE R,
a6 =it ERGIE R
RUN E54=:) =it FRBEEMEIET.
7 RiE (0.8Hz)  F@STF SAFE-OPERATIONAL K
% Wik (2.5Hz)  F=@AATF PRE-OPERATIONAL 3K
Bo
* < FERERTF INITRES.
- FE@mBXH.
ERR a1 A% (2.5Hz) EEBELM, BEHEIR. 2N
- 12. RSB IR A EHR,
e RiE (0.8Hz)  ZSHEEEIR: MG FTRRIRIIBEX
T EtherCAT K& &I » 12.#
P& AN PEHR,
a6 PRI 2 2% e LNy
(0.6 Hz)
* TeHpE
L/AIN 7 =i FREEE, BRAE/IRREUE.
L/AOUT #E AR R BRI AR R,
(10H2) : &
JEE
R RSEME
* RIGEN S LS RIVIEERE
11.3 5|/
% 11: 5|R# XTE1/XTE2
aX
TD+
RD+
TD-
RD-
InReltiEHh
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* 12: 5| E
G ax
1 24V DC EBRE RS/ TESE (UL)

0V DC BRfERka/BBFEE (UL)

Ig h 2 24V DC BBIRHMITEREBE (UA)
‘QW

3
4 0V DC EBiRHITEREE (UA)

12 SR E AR EHR

12.1 #21E

B1P: KERE

> HIMKER, BAENERENRESmIIRENG. REUTEI
© A0, B0 - 9. 175%

© 8B, B - 14 BAEUE,

F2¥. WE~m

1. &SR EEHITEIEMETE,

2. IRIETREPERICE ™ Mo

3. A “WERT THERHTHRIERDR.

s TR WD
LED ERR [Uf54I RERERNASSE, TFE  RUEE,
1&3Z EtherCAT #1Ti&E.
PLC BRES4I, 10 PLC BRE,
RFHEIR, FREVIRE EF=RiIBZE OPERATIONAL
SAFE-OPERATIONAL IRTS. Ko
LED L/AIN 3 LED L/AOUT i {THIER R, BRI 8T,
KX MRS ETRES  ERNEETRESR.
Foo
REEERNASSE, BB AEE XTEL
XTE2 5MEL 58 EE.
HEEEASIRIT, i,
RS 5EIRIT. FRALS5E,
7= RARIF. TR

13 BEFLE
WIBT LR SHITEISR

RAFENG AR A,

> IERIESANEZVEZMAES @ SEMA R

MBET RIS BEQRIHSE, 0-43 807 14 HAKIE
ERe
Y AETEEREENFTANERR. ESEAKIESNYRERETI M
4. MBEHEREEE: HIREN=DEFIENET. ﬁgn = SRR o
12.2 thpER 730
p— —— o—
I I E S P RAIEEER, S0 LED- BRI SRR R¥ 45 mm x 97.2 mm x 27,25 mm
T, X1S. G 0.089 kg
R, W BT R
ERRGAL, SRR 2
AT, BTN, AR 95%, IFAH
B E TR HAFE TR, BNAE A, iR AT 25...80°C
SRR, RS B LED $5RAT, B BA
REf 7R, iR EIET -10...50°C
" y— — — B BA
SNBSS iR A S PSR R, SRR, e YRTTy
1| = 2% [
SEEBEESI, NS EERE, e '
- — - — - BABRSE 2000m
FRETERRETI  ERERI T EMETEA 1. KRR - -
pog ). iEERE BEE R B EAIIIRIE EN 60068-2-6 10 Hz ... 60 Hz B85 £0.35 mm),
- ' - 60 Hz ... 150 Hz BYMERER 5 g
LED UL/UA [QtF:3 HABENFAZ TR B IER IR X1S Lave ‘ _
(18VDC) EAF 10VDC &, B EERTURE AR 30g, ¥FEEAEY(E] 18 ms,
EN -2-27 VBN
LED UL/UA Ef24T @I TR E/NF 21,6V DC 60068 S 3 o
LED UL/UA 18R #4588 %&/NF 10V DCo BS
LED UL/UA [RIF4IE HEAEEARTF 26.4V DC, .
UG 253 R,
LED DIAG M/AIE = ”“‘*’f*ﬁgf ___ ﬁ*f%\* : BRSBTS EN 60529 / IEC 60529 RERA T P65
@{J;t;ji}uﬁﬂﬁJ\ﬁ/ﬁﬁ%E’\Ju R, e St —
LED DIAG Bi24I HIL SR, wEER Rt 24VDC+10%
REREE S, BRI e 3A
———— MR M12 A%5FD, 31804 R3S
LED RUN IRIF45& =24 TF PRE- 7= 2I8% OPERATIONAL BT REINERR 02A
OPERATIONAL RS RS ARSI 5%
LED RUN U543 ea (58IA)  PLC BRE IR, %% PLC BRE. RN
WGEE (ER) Rz i & B PR AR R T
== @miEAZE OPERATIONAL
R iR B ik
LED RUN %7 AT INITIRES = RiEZE OPERATIONAL EMC $5< 2014/30/ HBBSHMEBEFFmiVE#RA T
WA EU
LED RUN Z=ifc4lfa = SRIRT, TS EN 60204-1 T2 - NIMBRSIEE, $ 1879 —REX
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EN 61000-6-2

BiFRAE (EMC) , ¥ 6285 BEAnt - TWIFRHRTFHME
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R [ N R

EN 61000-6-3 FRRLGEAM (EMC), %5 6-3 885 : BRINE - FEFRPIZENT
i Gl

‘e

BIEIY EtherCAT

#0 7 B LS XTEL F XTE2

JREE, B3, M12, 4%+, D4R
100 Mbit &I T3, 2 MEZO, AT HRE

% EtherCAT i&&
EtherCAT Hot connect
HtsiEE 48 {iL
BNSIES 1121

15 Bt

MRS M R E B S P Ml

FREIRERESS, CN2 &%, Ak, M12x1, 4%, D48 R419801401
55, 180° HE'B4ifitin, BTIMIARLEE XTEY/
XTE2

« RASZEE: 0.14 mm? (AWG26)

- WEBRESER: -25°C...85°C

- RUEHERME: 48V

JRREE, CN2 &%, Bk, M12x1, 4%, A%ES, 8941054324
180° ERI Mt G, AT EREIRX1S

© BRASLEE: 0.75mm? (AWG19)

- IMEBRESEE: -25°C...90°C

- EBIEBE: 48V

[FREE, CN2 &5, @k, M12x1, 4%, A%RE3, 90° 8941054424
LRSS, ATEEBEIRXLS

« RASZEE: 0.75 mm? (AWG19)

- WEEBEESER: -25°C...90°C

« RUEEBE: 48V

BriPeE M12x1 1823312001

16 &AM

X TE&BHMIRT, E5% Emerson Store B~ ST H.
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L1 STEDATIE oottt ettt 70
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2.3 TRIEIZRTEED covvevveeevierteseee e st sassse st st ss sttt s 485888 R R SsAR RS ASRRRSebsRsseeebstnsseseeststs 70

24 AR L B o DEET oottt 70

25 R TDEI oottt sttt RS R R A Rttt 70

26 fERROER 70
261 HBIBIE oottt SRR RS R R AR S AR s Rt ts 70

3 BEHABIE ..ottt ettt et st et e eSSt RS SE SRS SRR SE RS RE SRS eSS RS E AR R RS E e RR Rt e st 71
B BBIRE KU R oottt sttt et a et A s A a A a A S A e AR a b A At 71
A1 BURRDBEIIE ..ot e e s eSS s eSS e e s e A e e e et A ettt 71

B2 B D R oottt s e A s A e A e e A e e bbbt 71

B3 BURRDIEIE ...oooooeeeeeseeeee ettt s s e s s e s bs s A e A s e A et bbbt 71

5 BUERTIBA oottt sttt it s RS Rs RS S RS RS A S eSS A RS A RS S ARttt 71
BuL BB EIE ettt eSS RS s RS SA SRS S eSS AR A A A bt 71

5.2 TAJLEFEB covrveiieeieeiieiieeie sttt s SRS e SRS S e SRSt 71

5.3 BUBIEER ..ot S SRR S RS S RS Rs RS S R e SRS SRR A ARttt 72
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6.22 IREXNHEDREN 72
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Emerson Automation Solutions

AVENTICS GmbH

Ulmer StraRe 4

30880 Laatzen, GERMANY
phone +495112136-0
fax+495112136-269
www.emerson.com/aventics
aventics@emerson.com

Further addresses:
www.emerson.com/contactus

The data specified above only serve to describe the product. No statements concerning a cer-
tain condition or suitability for a certain application can be derived from our information. The
given information does not release the user from the obligation of own judgement and verifi-
cation. It must be remembered that our products are subject to a natural process of wear and
aging.

An example configuration is depicted on the title page. The delivered product may thus vary
from that in the illustration.

Translation of the original operating instructions. The original operating instructions were
created in the German language.

Subject to modifications. © All rights reserved by AVENTICS GmbH, even and especially in ca-
ses of proprietary rights applications. This document may not be reproduced or given to third
parties without our consent.

The Emerson logo is a trademark and service mark of Emerson Electric Co. AVENTICS is a mark
of one of the Emerson Automation Solutions family of business units. All other marks are pro-
perty of their respective owners.
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