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Observacao

Este guia fornece informacoes sobre instalacdo, configuracdo e calibracdo para o controlador de nivel digital DLC3020f, usando o
AMS Suite: Intelligent Device Manager. Para obter todas as informacoes sobre este produto, incluindo materiais de referéncia,
procedimentos de manutencdo e detalhes das pecas de substituicdo, consulte o Manual de instru¢does DLC3020f (D103434X012).
Se for necessaria uma copia deste manual, entre em contato com o escritério de vendas da Emerson ou acesse Fisher.com.
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Instalacao

A ADVERTENCIA

Para evitar ferimentos ou danos materiais, sempre use luvas, roupas e 6culos de protecao ao executar quaisquer operagoes
de instalacao.

Ferimentos ou danos materiais, devido a liberacao repentina de pressao, contato com fluido perigoso, incéndio ou
explosao, podem ocorrer por causa de perfuracao, aquecimento ou reparo de um deslocador que esteja retendo pressao ou

fluido do processo. Esse perigo pode nao ser imediatamente aparente ao desmontar o sensor ou remover o deslocador.
Antes de desmontar o sensor ou remover o deslocador, observe os avisos apropriados fornecidos no manual de instrucoes

do sensor.

Verifique quaisquer medidas adicionais que devam ser tomadas para protecao contra o meio do processo, com o seu
engenheiro de processo ou de seguranca.

Um fluxograma da instalacdo é mostrado na figura 1.

N3o instale, opere ou faga a manutencao do controlador de nivel digital DLC3020f sem ter sido devidamente
A @ treinado e qualificado para fazer a instalacdo, operacdo e manutencdo do acessorio e do instrumento de campo.

Leia atentamente, entenda e siga todas as instru¢des deste manual, inclusive os avisos e adverténcias de

seguranga, para evitar ferimentos ou danos materiais. Consulte os suplementos apropriados listados abaixo

para obter informagoes sobre aprovacées para areas classificadas, além de instru¢des especiais para “uso sequro”

e instalacdo em éreas classificadas. Em caso de dividas sobre estas instrugoes, entre em contato com o

escritério de vendas da Emerson antes de prossequir.

® Aprovacoes para area classificada CSA — controlador de nivel digital DLC3020f (D104408X012)
® Aprovacoes para area classificada FM — controlador de nivel digital DLC3020f (D104409X012)

® Aprovacoes para area classificada ATEX — controlador de nivel digital DLC3020f (D104410X012)
® Aprovacgoes para area classificada IECEx — controlador de nivel digital DLC3020f (D104411X012)

Todos os documentos estdo disponiveis no escritério de vendas da Emerson ou em Fisher.com. Entre em contato com o escritério
de vendas da Emerson para obter todas as outras informacoes sobre aprovacoes/certificacoes.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Figura 1. Fluxograma de instalagdo
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Configuracao: na bancada ou no campo

Configure o controlador de nivel digital antes ou ap6s a instalagdao no campo.

Podera ser (til configurar o instrumento na bancada antes da instalacdo para assegurar a operagdo apropriada e para familiarizar-se
com a sua funcionalidade.
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Protegendo o acoplamento e as flexoes

AVISO

Danos as flexoes e a outras pecas podem causar erros de medicao. Observe as etapas a seguir antes de mover o sensor e o
controlador.

Trava da alavanca

A trava da alavanca esté integrada a porta de acesso do acoplamento. Quando a porta estiver aberta, ela posicionara a alavanca na
posi¢do neutra para o acoplamento. Em alguns casos, essa funcdo é usada para proteger o conjunto da alavanca contra
movimentos bruscos durante o transporte.

Um controlador de nivel digital DLC3020f terd uma das sequintes configuracdes mecanicas ao ser recebido:

1. Um sistema de deslocamento com gaiola totalmente montado e acoplado enviado com o deslocador ou o eixo de dire¢do
travados dentro da faixa de operacdo por meios mecanicos. Nesse caso, a al¢a de acesso (figura 2) estara na posicao destravada.
Remova os componentes de travamento do deslocador antes da calibracdo (consulte o manual de instrucoes do sensor
apropriado). O acoplamento deve estar intacto.

Figura 2. Compartimento de conexdo do sensor (anel do adaptador removido para claridade)
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AVISO

Ao transportar um instrumento montado em um sensor, se o conjunto da alavanca estiver acoplado na articulacao e a
articulacao estiver presa pelas travas do deslocador, o uso da trava da alavanca podera resultar em danos as juncoes e
flexoes do fole.
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2. Se nao for possivel travar o deslocador por causa da configuracao da gaiola ou outros problemas, o transmissor sera
desacoplado do tubo de torque, soltando a porca de acoplamento, e a al¢a de acesso estara na posicao travada. Antes de
colocar essa configuracao em servico, acople o instrumento no sensor da seguinte maneira:

a. Deslize a alca de acesso para a posicdo aberta para travar o conjunto da alavanca no lugar e expor o orificio de acesso.
Pressione a parte de tras da alca como mostrado na figura 2 e depois deslize a alga em dire¢do a parte frontal da unidade.
Certifique-se de que a alca de travamento se encaixe no detentor.

b. Se estiver no processo, assegure-se de que o nivel ou a interface esteja na posicdo mais baixa no deslocador.

c. Se estiver na bancada, assegure-se de que o deslocador esteja seco e o braco da alavanca do eixo do deslocador nao esteja
atingindo a parada do trajeto.

d. Insira um soquete de 10 mm de profundidade no orificio de acesso e na porca do grampo do eixo do tubo de torque. Aperte a
porca do grampo com um torque maximo de 2,1 Nm (18 Ibf-in.).

e. Deslize a alca de acesso para a posicao fechada para operacao ou calibracdo (pressione a parte de tras da alca como
mostrado na figura 2 e depois deslize a alca em direcdo a parte traseira da unidade). Certifique-se de que a alca de
travamento se encaixe no detentor.
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Montagem

Montagem do sensor 249

O sensor 249 é montado usando um dos dois métodos, dependendo do tipo especifico do sensor. Se o sensor tiver um deslocador
com gaiola, ele geralmente serd montado na lateral do recipiente, conforme mostrado na imagem esquerda da figura 3. Se o
sensor tiver um deslocador sem gaiola, ele geralmente serd montado na lateral ou parte superior do recipiente, conforme

mostrado na imagem direita da figura 3.

Figura 3. Montagem tipica

NIiVEL
DE LiQUIDO

MONTAGEM TiPICA DO SENSOR COM GAIOLA MONTAGEM TiPICA DO SENSOR SEM GAIOLA

O controlador de nivel digital DLC3020f geralmente é enviado acoplado ao sensor. Se solicitado separadamente, sera conveniente
montar o controlador de nivel digital no sensor e executar a configuragdo e a calibragdo iniciais antes de instalar o sensor no

recipiente.

Observacao

Os sensores com gaiola possuem um eixo e um bloco instalados em cada extremidade do deslocador para protegé-lo no
transporte. Remova essas pecas antes de instalar o sensor para permitir que o deslocador funcione adequadamente.
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Orientacao do DLC3020f

Monte o DLC3020f com o orificio de acesso do grampo do eixo do tubo de torque (consulte a figura 2) apontando para baixo, para
permitir a drenagem da umidade acumulada.

Observacao

Se for fornecida drenagem alternativa pelo usuario e uma pequena perda de desempenho for aceitavel, o instrumento podera ser
montado em incrementos giratérios de 90 graus ao redor do eixo piloto. O medidor de LCD pode ser girado em incrementos de
90 graus para acomodar isso.

O controlador de nivel e o braco do tubo de torque sdo anexados ao sensor a esquerda ou a direita do deslocador, como mostrado
na figura 4. Isso pode ser alterado no campo nos sensores 249 (consulte o manual de instrucao do sensor adequado). Alterar a
montagem também altera a acdo efetiva, porque a rotacdo do tubo de torque para aumentar o nivel, (bloqueio no eixo
protuberante), é no sentido horario quando a unidade é montada a direita do deslocador e no sentido anti-horario quando a
unidade é montada a esquerda do deslocador.

Todos os sensores 249 com gaiola possuem uma cabeca giratéria. Ou seja, o controlador de nivel digital pode ser posicionado em
qualquer uma das oito posicdes alternadas ao redor da gaiola, conforme indicado pelos nimeros de posicdo de 1 a 8 na figura 4.
Para girar a cabeca, remova os pinos e as porcas da flange da cabeca e posicione-a conforme desejado.

Montagem do DLC3020f em um sensor 249

Consulte a figura 2 a menos que seja indicado o contrario.

1. Se o parafuso de retencdo na alga de acesso (figura 5) for direcionado contra a placa de mola, recue-o até que a cabeca fique
nivelada com a superficie externa da al¢a, usando uma chave sextavada de 2 mm. Deslize a alga de acesso para a posicdo aberta
para travar o conjunto da alavanca no lugar e expor o orificio de acesso. Pressione a parte de tras da alca como mostrado na
figura 2 e depois deslize a alga em direcdo a parte frontal da unidade. Certifique-se de que a alga de travamento se encaixe no
detentor.

2. Usando um soquete de 10 mm de profundidade inserido no orificio de acesso, solte o grampo do eixo (figura 2).

3. Remova as roscas sextavadas dos pinos de montagem. Nao remova o anel adaptador.

Observacao
Erros de medicdo poderdo ocorrer se o conjunto do tubo de torque ficar inclinado ou desalinhado durante a instalacdo.
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Figura 4. Posicdes tipicas de montagem do controlador de nivel digital FIELDVUE DLC3020f em um
sensor Fisher 249
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4. Posicione o controlador de nivel digital de modo que o orificio de acesso fique na parte inferior do instrumento.

5. Deslize cuidadosamente os pinos de montagem nos orificios de montagem do sensor até que o controlador de nivel digital fique
acomodado na flange de montagem do sensor.

6. Reinstale as porcas sextavadas nos pinos de montagem e aperte as porcas a 10 Nm (88.5 Ibf-in.).
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Montagem do DLC3020f para aplicacoes de alta temperatura

Consulte a figura 6 para obter a identificacao das pecas, exceto onde indicado o contrério.
O controlador de nivel digital requer um conjunto isolador quando as temperaturas excedem os limites mostrados na figura 7.

A extensdo do eixo do tubo de torque sera necessario para um sensor 249 ao usar um conjunto isolador.

Figura 6. Montagem do controlador de nivel digital no sensor em aplicagées de alta temperatura
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Figura 7. Diretrizes para uso do conjunto isolador de calor opcional
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Observacao
Erros de medicdo poderdo ocorrer se o conjunto do tubo de torque ficar inclinado ou desalinhado durante a instalacdo.
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. Ao montar um DLC3020f em um sensor 249, prenda a extensao do eixo ao eixo do tubo de torque do sensor através do
acoplamento do eixo e dos parafusos de retencdo, com o acoplamento centralizado como mostrado na figura 6.

. Deslize a al¢a de acesso para a posicao travada para expor o orificio de acesso. Pressione a parte de tras da alca como mostrado
na figura 2 e depois deslize a alca em diregdo a parte frontal da unidade. Certifique-se de que a alga de travamento se encaixe no
detentor.

. Remova as roscas sextavadas dos pinos de montagem.
. Posicione o isolador no controlador de nivel digital, deslizando o isolador diretamente sobre os pinos de montagem.
. Instale quatro arruelas (chave 78) sobre os pinos. Instale as quatro porcas sextavadas e aperte-as.

. Deslize cuidadosamente o controlador de nivel digital com o isolador anexado sobre o acoplamento do eixo de modo que o
orificio de acesso fique na parte inferior do controlador de nivel digital.

. Prenda o controlador de nivel digital e o isolador ao braco do tubo de torque com os quatro parafusos de cabeca.
. Aperte os parafusos de cabeca a 10 Nm (88.5 Ibf-in.).

A Ul AW N

o0

Conexoes elétricas

Veja a seguir uma descricdo de como fazer as conexdes do fieldbus com o controlador de nivel digital.

A ADVERTENCIA

Para evitar ferimentos resultantes de choque elétrico, ndo exceda a voltagem maxima de entrada especificada na tabela 4
ou na placa de identificacdao do produto. Caso haja diferenca na tensao especificada, nao exceda a tensao mais baixa de
entrada maxima especificada.

A ADVERTENCIA

Selecione a fiacao e[ou prensa-cabos adequadas para o ambiente onde o equipamento sera usado (tais como area perigosa,
grau de protecdo e temperatura). Se nao forem usados a fiacao e|ou prensa-cabos adequados, poderao ocorrer ferimentos
ou danos materiais causados por explosoes ou incéndios.

As conexoes da fiacao devem ser feitas de acordo com os cédigos municipais, regionais e nacionais para qualquer
aprovacao de area perigosa determinada. Se os codigos municipais, regionais e nacionais nao forem observados, poderao
ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por incéndios ou explosées.

Podem ocorrer ferimentos pessoais ou danos materiais por incéndio ou explosao, se essa conexao for tentada em uma
atmosfera potencialmente explosiva ou em uma area classificada como perigosa. Confirme se a classificacao da area e as
condi¢oes atmosféricas permitem a remocao segura da tampa da caixa de terminais antes desse procedimento.

Conexoes do Fieldbus

O controlador de nivel digital normalmente é alimentado através do barramento de uma fonte de alimentacao de 9 a 32 Volts do
fieldbus e pode ser conectado ao segmento usando a fiagdo do campo. Consulte o guia de preparacdo do local para obter os tipos
de fiagdo, terminais, comprimento, etc. apropriados para o segmento do fieldbus.

Observacao

Como enviado de fabrica, o DLC3020f terd o modo de bloco do transdutor configurado como fora de servico. Consulte a secao
Configuracdo para obter informacoes sobre a configuracao, calibracao e posicionamento do instrumento em servico. O valor inicial
para todos os blocos sdo mostrados na lista de parametros para cada bloco na se¢do Blocos.
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1. Remova a tampa da caixa de terminais (chave 6) da caixa de terminais (chave 5).
2. Roteie afiagdo de campo para dentro da caixa de terminais. Quando aplicavel, instale o conduite de acordo com os cédigos
elétricos locais e nacionais que se referem a aplicacdo.

3. Conecte um fio da placa de saida do sistema de controle ao LACO + terminal na caixa de terminais como mostrado na figura 8.
Conecte o outro fio da placa de saida do sistema de controle ao LAGO - terminal. O instrumento ndo é sensivel a polaridade.

A ADVERTENCIA

Podem ocorrer ferimentos ou danos materiais provocados por incéndio ou explosao, resultantes de eletricidade estatica.
Conecte uma tira de aterramento de 2,08 mm? (14 AWG) entre o controlador de nivel digital e o aterramento na presenca
de gases inflamaveis ou perigosos. Consulte os codigos e padroes nacionais e locais para obter os requisitos de
aterramento.

4. Como mostra a figura 8, ha dois terminais de aterramento disponiveis para conectar um aterramento de seguranca,
aterramento ou fio de drenagem. O terminal de aterramento de seguranca é eletricamente idéntico ao aterramento. Faga as
conexoes a esses terminais de acordo com os cddigos locais e nacionais e os padroes da fabrica.

5. Recoloque e aperte a tampa da caixa de terminais, assegurando-se de que ela seja a prova de intempéries; engate a trava do
parafuso de retencao.

Figura 8. Conjunto da caixa de terminais

CLIPADO +

SIMULAR ATIVACAO

ATERRAMENTO DE
SEGURANCA

1
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Conexoes de comunicacao

A ADVERTENCIA

Podem ocorrer ferimentos ou danos materiais por incéndio ou explosao se esta conexao for tentada em atmosfera
potencialmente explosiva ou em area classificada como perigosa. Confirme se a classifica¢cao da area e as condicoes
atmosféricas permitem a remocao segura da tampa da caixa de terminais antes de continuar.

Observacao

As interfaces do gerenciador do dispositivo do sistema host, como o AMS Device Manager ou o Emerson Comunicador de
dispositivo, comunicam-se diretamente com o dispositivo.

Um dispositivo de comunicagdo FOUNDATION fieldbus em comunica¢do com o dispositivo, como um Emerson Comunicador de
dispositivo, estabelece interface com o DLC3020f de qualquer ponto do terminal de fiacdo no segmento. Se vocé optar

por conectar o dispositivo de comunicacao fieldbus diretamente ao instrumento, anexe o dispositivo as conexdes clipadas do
LACO + [ - dentro da caixa de terminais para fornecer comunicagdes locais com o instrumento.

Acesso aos procedimentos de configuracdo e calibragao

Os caminhos de navegacgdo para os procedimentos de configuragdo e calibracdo estdo incluidos tanto para o AMS Device Manager
quanto para o Comunicador de dispositivo.

Por exemplo, para acessar Guided Calibrations (Calibragdes orientadas):

AMS Device Manager Configure (Configurar) > Calibrate (Calibrar) > Guided Calibrations (Calibragdes orientadas)

Configure (Configurar) > Calibrate (Calibrar) > Full Calibration (Bench) (Calibragdo completa
(bancada)) ou Full Calibration (Field) (Calibragcdo completa (campo))

Comunicador de dispositivo

As selecdes de menu sdo mostradas em italico, por exemplo, Full Calibration (Field) (Calibragao completa (campo)).

12
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Configuracao

Observacao

Este guia de inicio rapido documenta os procedimentos no AMS Device Manager 10.5 e posterior. As versdes anteriores do AMS
Device Manager contém os mesmos procedimentos e métodos, porém o acesso é através do bloco no qual eles residem.

Observacao
O bloco do transdutor principal deve ser configurado como fora de servico para que o dispositivo possa ser configurado.

Ao usar o AMS Device Manager 10.1 e anterior, va para Target Mode (Modo de destino) na guia Block Modes (Modos de bloco) para
configurar o bloco do transdutor primario em e fora de servico. Consulte a figura 9.

Figura 9. Guia Block Modes (Modos de bloco) (AMS Device Manager 10.1 e anterior)

#§:Demo Unit 002 [Fisher Type DLC30Z0f Digital Level Controller Rev. 1]
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Guided Setup (Configuracao orientada)

AMS Device Manager Configure > Guided Setup

Comunicador de dispositivo | Configure > Instrument Setup

Acesse Instrument Setup (Configuracdo do instrumento) na guia Guided Setup, como mostra a figura 10, para a configuracdo do
sensor, dispositivo e fluido do processo. Siga os comandos de tela para configurar o DLC3020f.

13
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Figura 10. Guided Setup
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Manual Setup (Configuracao manual)

AMS Device Manager Configure > Manual Setup

Comunicador de dispositivo | Configure > Manual Setup

As guias Device (Dispositivo), Process Fluid (Fluido do processo), Instrument Display (Display do instrumento), Snap Acting Control
(Controle de disparo) e Options (Op¢des) estdo acessiveis através da Manual Setup.

Observacao

Um erro sera gerado se o instrumento for colocado de volta em servico sem aplicar as mudancas na configuracdo do dispositivo;
vocé deve aplicar as mudancas antes de colocar o instrumento Em servico. Para limpar o erro, configure o Mode para Out of
Service, selecione Apply (Aplicar) e depois coloque de volta para In service (Em servigo).

Device

Selecione a guia Device (figura 11) ou acesse Variable Configuration (Configuracao variavel), Sensor Limits (Limites do sensor), Sensor
Hardware Information (Informacoes de hardware do sensor), Sensor Units (Unidades do sensor), Mode (Modo), Sensor Parameters
(Parametros do sensor), Instrument Mount Position (Posi¢ao de contagem do instrumento) e Torque Tube (Tubo de torque).

Variable Configuration (Configuracao variavel)

Type of Measurement (Tipo de medicao) - Level (Nivel) ou Interface

Primary Value Range High (Intervalo alto de valores primarios) - define o ponto de extremidade maximo de operacdo para o PV

relatado.

Primary Value Range Low (Intervalo baixo de valores primarios) - define o ponto de extremidade minimo de operacao para o PV

relatado. O padrdo é acima de zero.
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Figura 11. Configure > Manual Setup > Device
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SENSOR HARDWARE INFORMATION L — INSTRUMENT MOUNT POSITION
(INFORMACOES SOBRE O HARDWARE “— TORQUE TUBE (POSICAO DE MONTAGEM DO
DO SENSOR) INSTRUMENTO)

Primary Value Offset (Deslocamento do valor primario) - o deslocamento constante aplicado a medicao de nivel/interface.

Primary Value Range Units (Unidades do intervalo de valores primarios) - unidades para PV, Intervalo de PV e Limites do sensor.
Sensor Limits (Limites do sensor)

Upper Sensor Limit (Limite superior do sensor) - Indica o valor maximo utilizavel para o Primary Value Range High (Intervalo alto de
valores primarios).

Lower Sensor Limit (Limite inferior do sensor) - Indica o valor minimo utilizdvel para o Primary Value Range Low (Intervalo baixo de
valores primarios).

Os limites do sensor superior e inferior limitam o que o DLC3020f pode ler; os valores acima e abaixo desses limites ndo sdo
detectados pelo instrumento. Essa é uma leitura dindmica baseada na temperatura usada quando a Temperature compensation
(Compensacdo da temperatura) é ativada.

Sensor Hardware Information (Informacdes de hardware do sensor)

Insira as informacoes a seguir selecionando Sensor Hardware Information (Informagoes de hardware do sensor).

Tipo de modelo, Estilo de conexao final, Tipo de conexao final, Material do corpo, Classe de pressdo, Nimero de série do sensor
mecanico, Tamanho do deslocador, Material do deslocador, Classe do deslocador, Dimensao G, Material do tubo de torque, Parede
do tubo de torque, Isolador de calor.

As informacgdes do sensor geralmente estdo localizadas na placa de identificacdo do sensor.

Observacao
Esses dados sdo apenas informativos e ndo sao usados na calibracdo ou nos calculos de PV.
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Sensor Units

Selecione as unidades do sensor apropriadas para a aplicacao.

Observacao
As unidades padrio de fabrica sdo SI (Métrica).

Se vocé escolher Unidades diferentes devera selecionar as unidades para cada parametro do sensor.

Unit System - Unidades em inglés, Unidades métricas/SI, Unidades diferentes

Length Units (Unidades de comprimento) - mm, cm, m, pol. ou pés

Volume Units (Unidades de volume) - mm3, ml, L, pol3

Weight Units (Unidades de peso) - oz, Ib, g ou kg

Temperature Units (Unidades de temperatura) - °F, °R, °CouK

Torque Rate Units (Unidades de medida de torque) - Nm/deg, dyne-cm/deg, Ibf-in./deg

Fluid Density Units (Unidades de densidade do fluido) - degAPI, SGU (gravidade especifica) Ib/pol3, Ib/pé3, Ib/gal, degBaum hv,
degBaum It, kg/m3, g/cm3, kg/L, g/ml ou g/L

Sensor Parameters

Insira os parametros do sensor. As selecoes mostradas no menu suspenso baseiam-se nas unidades do sensor escolhidas.

Displacer Length (Comprimento do deslocador)

Displacer Volume (Volume do deslocador)

Displacer Weight (Peso do deslocador)

Driver Rod Length (Comprimento do eixo de dire¢ao)

Instrument Mount Position (Posicao de montagem do instrumento)

Observacao

Atabela 1 fornece o comprimento do eixo de dire¢ao dos sensores 249 com os deslocadores verticais. Se seu sensor ndo estiver
incluido na tabela 1, consulte a figura 12 para determinar o comprimento do eixo de dire¢do.
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Tabela 1. Comprimento do eixo de direcio(")

: Eixo de direcdo
Tipo de sensor(2)
mm In

249 203 8.01

2498B 203 8.01

249BF(3) 203 8.01

249BP 203 8.01

249C 169 6.64

249CP 169 6.64

249K 267 10.5

249L 229 9.01

249N 267 10.5

249PB3)

(CL125-CL600) 203 8.01

249pP03)

(CL900-CL2500) 229 9.01

249V (especial)(M(3) Consulte a placa de série Consulte a placa de série

249V (padrao)®) 343 13.5

249VS 343 13.5

249W 203 8.01

1. O comprimento do eixo de direcao é a distancia perpendicular entre a linha central vertical do deslocador e a linha central horizontal do tubo de torque. Consulte a
figura 12. Se ndo for possivel determinar o comprimento do eixo de dire¢do, entre em contato com o escritdrio de vendas da Emerson e forneca o nimero de série
do sensor.

2. Esta tabela aplica-se somente aos sensores com deslocadores verticais. Para tipos de sensores ndo listados ou sensores com deslocadores horizontais, entre em
contato com o escritério de vendas da Emerson para obter o comprimento do eixo de diregdo. Para sensores de outros fabricantes, consulte as instrugdes de
instalagdo para essa montagem.

3. Os sensores 249BF, 249P e 249V estdo disponiveis somente na Europa.

Figura 12. Método de determinagdo do comprimento do eixo de dire¢do a partir das medigGes externas

C, VERTICAL DO ~
DESLOCADOR /

RECIPIENTE

\—-—«/\_._ﬁz\/xf

\
C_ HORIZONTAL DO
TUBODETORQUE F
COMPRIMENTO DO EIXO
DO DESLOCADOR

Torque Tube

Torque Tube Material (Material do tubo de torque) - selecione o material do tubo de torque que esta sendo usado. Consulte a placa
de identificacdo do sensor.

View Torque Tube Table (Visualizar tabela do tubo de torque) - selecione Visualizar tabela do tubo de torque para consultar o ganho
do tubo de torque sobre a faixa de temperatura inteira e a taxa de torque compensado.
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Process Fluid

Selecione a guia Process Fluid (figura 13) para acessar Process Fluid, Compensation Temperature (Compensacdo de temperatura) e
Mode.

Figura 13. Configure > Manual Setup > Process Fluid

GUIA PROCESS FLUID
PROCESS FLUID

TEMPERATURE COMPENSATION

MODE
/_ =101

MANUAL SETUP

£ 5 [Fisher Type DLC3020f Digital | evel Controller Rev. 1]

Fie Actions Help
Device Frucé Fluids f/Instrument Display | Snap Acting Cantrol | Options |
BG4 Configure k
v Guided Setup ~Lipper Fluid Temperature Compensation Mode:
- Manual Setu T e =
<o Blert Setup CaudE LLEnzez] )
iquid Butane: :
e Calibrate Temperature Compensation “ Gha fgE
Densityin e EHABLED
06004 SGU T —
lowsrFlud ——— | Temperature Input
Fluid Name Marisal g
Dty Watr
My et Temperature for Compensation
Density in Use 00 °F
0.9790 sGU

View Fluid Density Tables
Change Pracess Fluid

3 Overview

m Configure

¥ Service Tools

Tie: [Cuet ] [ ok | cancel iy Help
Devife last synchronized: 7/6/2010 11:32:45 AM 7
CHANGE | |
L CONFIGURE PROCESS FLUID VIEW DENSITY PARAMETERS
Observacao

O software do instrumento contém tabelas de densidade para categorias comuns de fluidos. Tabelas personalizadas podem ser
criadas se necessario.

Algumas categorias de fluido possuem amplas variagoes dentro dos tipos de fluidos. Selecione a categoria de fluido e depois o tipo
de fluido.

Insira a temperatura e a densidade do processo de operacdo. O DLC3020f carregara a tabela de densidade que melhor corresponda
ao tipo de fluido em condi¢bes de operacao.

Process Fluid (Fluido do processo)
Fluid Name (Nome do fluido)
Density In Use (Densidade em uso)

Change Process Fluid - Selecione Change Process Fluid para iniciar o processo e selecionar adequadamente as correcdes da
densidade do fluido que ocorrem na temperatura operacional.

Se a Compensacao de temperatura for selecionada, sera selecionada a tabela de densidade apropriada para uso em compensacdo
de temperatura. Se a Compensacao de temperatura ndo for necessaria, insira as condi¢des de operagao e o nome do fluido.
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Temperature Compensation

Se a compensacao de temperatura for selecionada, forneca as seguintes informacoes:
Temperature Input (Entrada de temperatura) - selecione (Nenhum), Manual, AO Block (Bloco AO) ou RTD.

A compensacdo de temperatura, quando ativada, pode vir de uma temperatura inserida manualmente, uma temperatura de um
transmissor fieldbus (bloco AO) ou uma temperatura de um RTD.

Temperature for Compensation (Temperatura para compensac¢ao) - a temperatura em uso para densidade do fluido e compensacao
do material do tubo de torque.

View Fluid Density Table

Selecione View Fluid Density Table para ver informacgdes referentes ao efeito da temperatura sobre a densidade do fluido do
processo.

Instrument Display

Selecione a guia Instrument Display (figura 14) para acessar Display Option (Op¢ao de display), Device Display Primary Value Units
(Unidades de valores primarios do display do dispositivo), Decimal Places (Casas decimais), Display Primary Value Offset
(Deslocamento de valores primarios do display) e Scrolling Message Control (Controle de mensagens de rolamento).

Figura 14. Configure > Manual Setup > Instrument Display

MANUAL SETUP GUIA INSTRUMENT

DISPLAY SCROLLING MESSAGE CONTROL
8% Demo Unit 002 [Fisher 3020 Levr | Transmitter Rey. 1] =10l x|
File Actions Help
&R ¥ /
Device | Process Fluid I'strument Display |Snap Acting Control | Options |
=4 Corfigure
Guided Setup Display Dption <®76M51 o= MODE
= Manual ety [Fimayvaue oy =] —
Alert Setup ¥ Piimary Yalue Bad v
I Device Display Primary Yalue Urits ch
Calibrate = - . ange
W Frimary Value Uncenai
DISPLAY OPTION Decinl Places ey e et
Z
DEVICE DISPLAY PRIMARY I " Failed Alet
VALUE UNITS Display Frimary alue Offset
]
DECIMAL PLACES ™ Maintenance Aleit
DISPLAY PRIMARY VALUE OFFSET
™ Advisory Alert
) Overview
CONFIGURE pic [
¥ Service Tools
Time: [ Cunent - oK | Cencal Lipply Help
[Device last synchronized: 4/25/2010 7:24:49 AN 4

Display Option

Selecione Primary Value Only (Somente valores primarios), % Range (Taxa de %), ou Primary Value / % Range (Valor priméario/Taxa de %)
a ser exibida no LCD do DLC3020f.

Device Display Primary Value Units

Selecione as unidades para o Device Display Primary Value Units.
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Decimal Places

Insira o nimero de casas decimais desejadas para o display do dispositivo.

Display Primary Value Offset

Insira o deslocamento PV para aplicd-lo ao visor de LCD.

Scrolling Message Control

As mensagens que podem ser roladas na tela de LCD. Escolha; Primary Value Bad (Valor primario invalido), Primary Value Uncertain

(Valor primério incerto), Failed Alert (Alerta de falha), Maintenance Alert (Alerta de manutenc¢do) ou Advisory Alert (Alerta de informe).

Snap Acting Control

Selecione a guia Snap Acting Control (figura 15) para acessar Snap Acting Control, Primary Value, Primary Value Percent, DI1 Trip Point
Settings (Configuracdes do ponto de desligamento DI1), DI2 Trip Point Settings (Configuragdes do ponto de desligamento DI2) e

Mode.

Figura 15. Configure > Manual Setup > Snap Acting Control

GUIA SNAP
SNAP ACTING CONTROL ACTING CONTROL DI1 TRIP POINT SETTINGS
£ Demo Unit 002 [Fisher 3020 Level Transmitter Rev. (] =10( x|
File  Actions | Help
alp| ¥|
el e e [ el el
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ANUALSETUP 3 G Setup Snap Acting Control (W( Mode: MODE
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2‘:':;:;“” Disabled [Rising =l L 1) T
Snap Units DI1 Trip Paint
B 000 %
DI Deadband
Primay Value — Tl
PRIMARY VALUE > Primary Value Percent Pif Resdback
PRIMARY VALUE =9 % -
PERCENT <" DI2 TRIP POINT
ey SETTINGS
Faling 2
DI2 Trip Paint
00 %
DI2 Dadband
0%
4 overview DI2 Readback
i
CONFIGURE
¥ service Tools
Time: [Cunent - ok I Cancel Apply Help
Device last synchronized: 4/29/2010 7:24:49 AM 3
Snap Acting Control

O DLC3020f pode agir como um controlador de disparo durante o relatério simultdneo do PV. Quando Snap Acting Control for
ativado, um ou ambos os blocos DI agirdao como controladores e resultara em 0 (inativo) ou 1 (ativo), dependendo se o nivel
ultrapassou (subindo ou caindo) o valor de nivel especificado por um usuario.

Snap Acting Control - ative ou desative o Snap Acting Control.

Snap Units (Unidades de disparo) - selecione a unidade de disparo desejada em engineering units (unidades de engenharia); length

units (unidades de comprimento) ou percent (porcentagem, %).
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Primary Value

PV em unidades de engenharia
Primary Value Percent

PVem %

DI1 Trip Point Settings

Configure o Canal 1 ou 2 do DI para o controle de disparo.

DI1 Action (Acdo DI1) - indique se o ponto de desligamento esta ativo no nivel subindo ou caindo.

DI1 Trip Point (Ponto de desligamento do DI1) - insira o ponto onde o DI1 esta ativo.

DI1 Deadband (Zona morta do DI1) - insira a zona morta desejada. Essa é a distancia do ponto de desligamento que o DI1 limpa.

DI1 Readback (Conferencia do DI1) - indica o status do ponto de desligamento.
0 indica que o desligamento do DI1 estd inativo. 1 indica que o desligamento do DI1 esta ativo.

DI2 Trip Point Settings

DI2 Action (Agdo DI2) - indique se o ponto de desligamento esta ativo no nivel subindo ou caindo.
DI2 Trip Point (Ponto de desligamento do DI2) - insira o ponto onde o DI2 esta ativo.
DI2 Deadband (Zona morta do DI2) - insira a zona morta desejada. Essa é a distancia do ponto de desligamento que o DI2 limpa.

Di2 Readback (Conferéncia do DI2) - indica o status do ponto de desligamento.
0 indica que o desligamento do DI2 estd inativo. 1 indica que o desligamento do DI2 esta ativo.

Options

Selecione a guia Options (figura 16) para acessar Write Alarm (Alarme de gravacao), Block Alarm (Alarme de bloco), Write Lock
(Bloqueio de gravacao), Confirm Time (Confirmar tempo), Communication Timeout (Tempo de espera da comunicacao), Function
Block Available (Bloco de fungdo disponivel), Features Selected (Recursos selecionados), Alert Key (Chave de alerta), Maximum Alerts
Allowed (Alertas maximos permitidos), Maximum Alerts Possible (Alertas maximos possiveis), Resource Block (Bloco de recursos),
Transducer Block (Bloco do transdutor) e Mode.

Write Alarm

O Write Alarm (WRITE_ALM [40]) é usado para alertar quando os parametros forem gravaveis no dispositivo.

Write Alarm Disabled (Alarme de gravacdo desativado) - selecione para desativar o Write Alarm
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Figura 16. Configure > Manual Setup > Options
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Alarm State (Estado do alarme) - indica o estado do Alarme de gravacao. Cinco estados sdo possiveis: Undefined (Indefinido),
Clear-Reported (Claro-relatado), Clear-Not Reported (Claro-ndo relatado), Active-Reported (Ativo-relatado), Active-Not Reported
(Ativo nao relatado).

Unacknowledged (Desconhecido) - selecione Undefined (Indefinido), Acknowledged (Conhecido) ou Unacknowledged (Desconhecido)

Block alarm (Alarme de bloco)

O Block alarm é usado para todos os problemas do sistema, configuracdo, hardware ou falha de conexdo no bloco. Alarm Summary
(Resumo do alarme) (ALARM_SUM [37]) determina se o Write Alarm e o Block Alarm estao desativados.

Block Alarm Disabled (Alarme de bloco desativado) - selecione para desativar o Block Alarm.

Alarm State - indica o estado de Block Alarm. Cinco estados sdo possiveis: Undefined, Clear-Reported, Clear-Not Reported,
Active-Reported, Active-Not Reported.

Unacknowledged - selecione Undefined, Acknowledged ou Unacknowledged.
Write Lock

Write Lock determina se as gravacgoes sdo permitidas para outros parametros do dispositivo.

Write Lock - Quando o Write Lock for configurado como Locked (Bloqueado), nenhuma gravacao sera permitida para quaisquer
pardmetros no dispositivo, exceto para configurar Write Lock como Not Locked (Nao bloqueado). Quando bloqueado, o dispositivo
funciona normalmente, atualizando entradas e saidas e executando algoritmos. Quando Write Lock ndo estiver configurado como
Not Locked, o alerta do Write Alarm ficara ativo.

Write Priority (Prioridade de gravacdo) - Write Priority configura a prioridade para Write Alarm. A prioridade mais baixa é 0. A mais
altaé 15.
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Confirm Time

Confirm Time determina o tempo em 1/32 de milissegundos, o instrumento aguarda a confirmacao do recebimento de um
relatério antes de tentar novamente. Se Confirm Time for 0, o instrumento ndo tentara reenviar o relatério. Insira 0 ou um valor
entre 320000 (10 segundos) e 640000 (20 segundos).

Communication Timeout

Rcas Time-Out (Tempo de espera Rcas) - Rcas Time-Out determina quanto tempo os bloqueios de fungao no DLC3020f devem
aguardar antes de deixarem o computador remoto gravar em pardmetros RCas. Quando o tempo de espera for excedido, o bloco
passara para o proximo modo, conforme definido pelas op¢des de mudanca de bloco. Se o Rcas Time-Out for configurado como 0,
o bloco ndo mudara de RCas. Insira um valor positivo no campo Rcas Time-Out. O periodo de tempo estd em 1/32 de milissegundos
(640000 = 20 seg).

Observacao

Geralmente esse parametro ndo precisa ser alterado. A unidade sera operacional usando os valores padrdo atribuidos de fabrica.
Execute este procedimento somente se um computador remoto estiver enviando os valores alvo de seu controle avangado.

O valor padrdo para Rcas Time-Out é 20 segundos.

Rout Time-Out (Tempo de espera Rout) - Rout Time-Out (SHED_ROUT [27]) determina quanto tempo os bloqueios de fungio no
DLC3020f devem aguardar antes de deixarem o computador gravar em parametros ROut. Quando o tempo de espera for
excedido, o bloco passara para o préximo modo, conforme definido pelas op¢oes de mudanca de bloco. Se o Rout Time-Out for
configurado como 0, o bloco ndo mudara de ROut. Insira um valor positivo no campo Rout Time-Out. O periodo de tempo esta em
1/32 de milissegundos (640000 = 20 seg).

Observacao

Geralmente esse parametro ndo precisa ser alterado. A unidade sera operacional usando os valores padrao atribuidos de fabrica.
Execute este procedimento somente se um computador remoto estiver enviando os valores alvo de seu controle avangado.

O valor padrdo para Rout Time-Out é 20 segundos.

Write Lock - permite usar o Write Lock para evitar qualquer mudanca externa nos valores de parametros. As conexdes de bloco e os
resultados de célculo continuardo normalmente, mas a configuracdo sera bloqueada.

Reannunciation (Novo anuiincio) - permite que o instrumento suporte o novo antincio de alarmes.
Function Block Available

Casln to Transducer Block (Casln para o Bloco do transdutor)
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Features Selected (Recursos selecionados)

Observacao
Geralmente esse parametro ndo precisa ser alterado. A unidade sera operacional usando os valores padrdo atribuidos de fabrica.

Features Selected indica quais fun¢des de Resource Block Options (Op¢oes do bloqueio de recurso) foram selecionadas e é usado
para selecionar os recursos desejados.

Reports (Relatorios) - A selecdo de relatérios ativa o relatério de alertas e eventos. O relatério de alertas especificos pode ser
suprimido.

Fault State (Estado de falha) - A selecdo de Fault State habilita a capacidade do bloco de saida em reagir a vérias condicoes
anormais, mudando o modo.

Write Lock - Quando selecionado, permite usar Write Lock para evitar qualquer mudanca externa nos valores de parametros. As
conexoes de bloco e os resultados de célculo continuardo normalmente, mas a configuragao sera bloqueada.

Reannunciation - Quando selecionado, o instrumento suportara o novo antncio de alarmes.

Alert Key

A Alert Key é um niimero que permite os alertas de agrupamento. Esse nimero pode ser usado para indicar ao operador a origem
do alerta, como o instrumento, unidade da fabrica, etc. Insira um valor entre 1 e 255.

Maximum Alerts Allowed
O nimero de relatérios de alerta que o dispositivo pode enviar sem obter uma confirmacao até o maximo permitido
Resource Block

Tag Description (Descri¢ao da identificacdo) - A Tag Description é usada para atribuir uma descricdo exclusiva de 32 caracteres a
cada bloco no controlador de nivel digital para descrever a aplicacdo pretendida do bloco.

Strategy (Estratégia) - A Strategy permite o agrupamento estratégico de blocos para que o operador possa identificar onde o bloco

estd localizado. Os blocos podem ser agrupados por area da fabrica, equipamento da fabrica, etc. Insira um valor entre 0 e 65535
no campo Strategy.

Transducer Block

Tag Description - A Tag Description é uma descricdo de 32 caracteres usada para atribuir uma descri¢do exclusiva a cada bloco no
controlador de nivel digital, para descrever o aplicativo pretendido para o bloco.

Strategy - A Strategy permite o agrupamento estratégico de blocos para que o operador possa identificar onde o bloco esta

localizado. Os blocos podem ser agrupados por area da fabrica, equipamento da fabrica, etc. Insira um valor entre 0 e 65535 no
campo Strategy.

Alert Setup (Configuracao de alertas)

AMS Device Manager Configure > Alert Setup

Comunicador de dispositivo | Configure > Alert Setup

A guia Alert Setup é mostrada na figura 17.
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Figura 17. Alert Setup
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O DLC3020f fornece dois niveis de alertas; Alertas de instrumento e alertas PlantWeb.

Condicoes de alertas de instrumento

Condicoes de alertas de instrumento, quanto ativadas, detectam muitos problemas operacionais e de desempenho que podem ser
de interesse. Para visualizar esses alertas, o usuario deve abrir a tela de status apropriada em um host, como o AMS Device Manager
ou o Comunicador de dispositivo.

Alertas PlantWeb

As condicbes de alertas de instrumento podem ser usadas para acionar os alertas PlantWeb que serdo relatados nas categorias de
Falha, Manutencdo ou Avisos. Os alertas PlantWeb, quando ativados, podem participar nas ferramentas da interface de alarme
DeltaV como o banner de alarme, lista de alarmes e resumo do alarme.

Quando o alerta PlantWeb ocorrer, o DLC3020f enviarad uma notificacdo de evento e aguardara um periodo de tempo especificado
para receber uma confirmacdo. Isso ocorre mesmo que condicdo que causou o alerta ndo exista mais. Se a confirmagao nao for
recebida dentro do periodo de tempo pré-especificado, a notificacdo do evento sera retransmitida. Isso reduz a possibilidade da
perda das mensagens de alerta.

Os alertas do DLC3020f podem ser relatados nas categorias a seguir.

Failed (Falha) - indica um problema com o DLC3020f que afeta a sua opera¢do. A¢do imediata é necessaria para uma condi¢do com
falha.
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Maintenance (Manutencao) - indica um problema com o DLC3020f que, se ignorado, pode levé-lo eventualmente a falha. As
condi¢des de manutencdo requerem agao imediata.

Advisory (Aviso) - indica um problema menor com o DLC3020f. Uma condi¢do de aviso ndo tem impacto sobre o processo ou
dispositivo.

No Category (Sem categoria) - 0 alerta nio foi categorizado.

Suppress PlantWeb Alert (Suprimir alerta PlantWeb) - o alerta ainda é avaliado pelo DLC3020f, mas ele ndo relata a condicdo de
status através de um alerta de instrumento.

Electronics

e Pending Memory Fail (Falha de meméria pendente) - quando selecionada indica se um erro de memédria pendente foi detectado
na placa principal.

e Static Memory Fail (Falha de memoria estatica) - quando selecionada indica se um erro de meméria foi detectado na placa
principal.

Operational

® PV Exceeds Sensor Range (PV excede a faixa do sensor) - quando selecionado indica se a Variavel primaria (PV) atingiu ou
excedeu a Faixa do sensor e ndo esta mais correta.

® PV Range Exceeds Sensor Range (Faixa de PV excede a faixa do sensor) - quando selecionado indica se a faixa da Variavel primaria
(PV) excedeu a faixa da calibracdo atual do sensor. A PV ainda esta exata mas pode sair da faixa do sensor.

® PV Exceeds Primary Range (PV excede a faixa primaria) - quando selecionado indica se a Variavel primaria (PV) excedeu a Faixa
daPVv.

e (alibration Validity (Validade da calibra¢do) - quando selecionado indica se um parametro de calibracao vital foi alterado.

Rate Limit (Limite de taxa)

e Displacer Rise Rate Exceeded (Taxa de elevagdo excedida do deslocador) - quando selecionado indica se o dispositivo detectou
uma taxa de elevagao que excedeu Rapid Rate Limit.

e Displacer Fall Rate Exceeded Alert (Alerta de taxa excedida da descida do deslocador) - quando selecionado indica se o
dispositivo detectou uma taxa de descida que excedeu Rapid Rate Limit (Limite de taxa rapida).

® Rapid Rate Limit - quando selecionado, aciona um alarme se o valor alvo configurado foi excedido. O limite de taxa rapida é
configurado pelo usuario com base na aplicagao.

Selecione Clear Rate Limit Alert (Limpar alerta de limite de taxa) para limpar o alerta.
RTD Sensor (Sensor RTD)
® RTD Sensor - quando selecionado indica se as leituras do RTD estdo fora da faixa ou o RTD esta conectado incorretamente.
® RTD Open (RTD aberto) - quando selecionado indica se o RTD ndo esta conectado.
Sensor Board (Placa do sensor)

e Instrument Temperature Sensor (Sensor de temperatura do instrumento) - quando selecionado indica se as leituras eletronicas
do sensor estdo fora da faixa.

® Sensor Board Processor (Processador da placa do sensor) - quando selecionado indica se o dispositivo ndo pode se comunicar
adequadamente ou outro problema eletrénico esta afetando o processador.
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e Hall Sensor (Sensor de entrada) - quando selecionado indica se as leituras do sensor de entrada est3o fora da faixa.

Temperature Limit (Limite de temperatura)

e Instrument Temperature High (Temperatura alta do instrumento) - quando selecionado indica se o dispositivo excedeu o limite
de temperatura alta do instrumento.

e Instrument Temperature Low (Temperatura baixa do instrumento) - quando selecionado indica se o dispositivo excedeu o limite
de temperatura baixa do instrumento.

Input Compensation Error (Erro de compensacao de entrada)

e Temperature Input Error (Erro de entrada de temperatura) - quando selecionado, indica se o status da temperatura AO ou o
status de RTD ficou invalido ou incerto, ou o dispositivo ndo foi configurado corretamente para receber a temperatura.

Upper Fluid Input Error (Erro de entrada do fluido superior) - quando selecionado, indica se o status AO do fluido superior ficou
invélido ou incerto, ou o dispositivo ndo foi configurado corretamente para receber a densidade AO para o fluido superior.

Lower Fluid Input Error (Erro de entrada do fluido inferior) - quando selecionado, indica se o status AO do fluido inferior ficou
invalido ou incerto, ou o dispositivo ndo foi configurado corretamente para receber a densidade AO para o fluido superior.

Fluid Values Crossed (Valores de fluido cruzados) - quando selecionado indica se os valores de densidade do fluido do processo
foram cruzados; a densidade do Fluido superior esta muito préxima (0,1 SG), ou ficou maior que a densidade do Fluido inferior.

Invalid Custom Table (Tabela personalizada invalida) - quando selecionado indica se a tabela de densidade do fluido do processo
personalizado ou a tabela do tubo de torque sendo usada para compensagdo da temperatura é invalida.

e Temperature Out of Compensation Range (Temperatura fora da faixa de compensacao) - quando selecionado indica se
Compensation Temperature excedeu os limites de compensacdo.

Calibrate (Calibrar)

Guided Calibrations

AMS Device Manager Configure > Calibrate > Guided Calibrations

Comunicador de dispositivo | Configure > Calibrate > Full Calibration (Bench) ou Full Calibration (Field)

Guided Calibrations (figura 18) fornece acesso aos métodos de calibragdo orientada para uso no campo ou na bancada.

Calibration in Use (Calibracao em uso)
Name (Nome) - indica a calibracdo em uso.

Date (Data) - indica quando a calibra¢do foi executada.
Calibrator (Calibrador) - indica quem executou a calibracao.

Calibration Method (Método de calibrac¢ao) - indica o método de calibracao.
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Calibrate Instrument (Calibrar instrumento)

Escolha Full Calibration (Bench) (Calibragdo total (bancada)) ou Full Calibration (Field) (Calibragdo total (campo)) e siga os comandos do
AMS Device Manager (ou do Comunicador de dispositivo ou de outro sistema host) para calibrar o instrumento. A Guided

Calibration recomenda um procedimento de calibracdo adequado.

Figura 18. Guided Calibration

GUIA GUIDED CALIBRATIONS CALIBRATE INSTRUMENT

£ Demo Unit 002 [Fisher 3020 Level Tran: mitter Rev. 1] 1Ol

File Actions Help

Sl Wl
Configure Ve cabratons | Expert Lser calibrations |
E--ﬁ Configure /-J
CALIBRATE —\ Guided Setup [ CalibrationinUse N[ alibrate Instrument Mode:
e Manual Setup Marne .
alert Setup 0w ater 2 Full Calibration (Bench) “
e Calibrate Change
Date 5 2
|03f1 FIETRREIR] Full Calibration {Field)
Calibration Method
|Twn Point [Nat Zero Span] ;I
Calibratar
ichalon
‘j'j Overview
¥ service Tools
Time: | Current - (1] I Cancel Apply Help
Devicefast synchronized: 4/28{2010 3:58:41 PM v

— CONFIGURE

Expert User Calibrations (Calibragdes de usuarios experientes)

AMS Device Manager

Configure > Calibrate > Expert User Calibrations

Comunicador de dispositivo

Configure > Calibrate > Expert User Calibrations

Expert User Calibrations (figura 19) permite selecionar a calibracao apropriada com base na configuracdo e nos dados disponiveis
da aplicacao. Siga os comandos do AMS Device Manager (ou do Comunicador de dispositivo ou outro sistema host) para calibrar o

instrumento.

Uma breve descri¢do das calibragdes disponiveis estdo incluidas no inicio da pagina 29.

Calibration in Use

Name - indica a calibragcao em uso.

Date - indica quando a calibracdo foi executada.

Calibrator - indica quem executou a calibragdo.

Calibration Method - indica o método de calibracao.
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Figura 19. Expert User Calibrations
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Descricoes de calibracao
Full Calibration

Weight (Bench only) (Peso (somente bancada)) - A Weight Calibration (Calibracdo de peso) é uma calibracdo de bancada onde os
pesos sdo usados para simular as diferentes for¢as que o dispositivo vé nos niveis minimo e maximo. Todos os dados de
configuracdo sao necessarios para executar uma calibracdo de peso. Os pesos sao sugeridos com base nos valores de densidade
atuais, de modo que os dois pesos simulem rigorosamente os pontos minimo e maximo que o dispositivo deve ver, ou com base na
agua para determinadas configuracdes. Esses sdo apenas valores sugeridos; vocé pode inserir outros valores se desejar.

Observacao
Quanto maior a diferenca nos pesos, melhor sera a calibragdo, desde que a unidade ndo esteja em uma parada mecanica.

Observacao

Assegure-se de que o bracgo de for¢a ndo permaneca em uma parada do trajeto durante o processo de calibragdo. Além disso, os
pesos tendem a oscilar quando colocados no braco, portanto, dé tempo suficiente para isso se dissipar antes de capturar os
pontos.
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Quando concluir, a taxa ou ganho de torque ficardo corretos na temperatura de calibracdo. Apés finalizar a instalacdo, uma
compensacado zero podera ser necessaria se um deslocamento zero ocorrer ao instalar o dispositivo.

Two Point (Bench or Field) (Dois pontos (bancada ou campo)) - Uma calibragao de dois pontos calibra totalmente o dispositivo
observando o nivel/interface em dois pontos. Os dois pontos devem ser pelo menos 5% do comprimento do deslocador separado.
Todos os dados de configuragao do instrumento sdo necessarios para executar uma calibracao de dois pontos. Use esse método de
calibra¢do quando o comprimento/interface puder ser observado externamente.

Min/Max (Bench or Field) (Min/Ma (bancada ou campo)) - Durante a Min/Max Calibration (Calibracdo min/max) o ganho da taxa de
torque e zero serdo computados submergindo completamente o deslocador em dois fluidos diferentes (dos quais um pode ser ar
ou vapor). Todos os dados de configuragdo do instrumento sdo necessarios para executar uma Min/Max Calibration e devem
conter os valores corretos para o volume do deslocador e o comprimento do eixo de direcio.

Simple Zero/Span (Field only) (Zero/span simples (somente campo)) - para aplicacdes com condi¢des de densidade e temperatura
relativamente constantes. Dois pontos (separados por pelo menos 5% do comprimento do deslocador) sdo capturados nessa
calibra¢do. Somente o comprimento do deslocador é necessario para executar o procedimento Simple Zero/Span. Essa calibracdo
ndo permite o uso de compensacdo de temperatura

Observacao

Ao usar Simple Zero/Span o dispositivo ndo pode ter a temperatura compensada por fluidos ou tubo de torque. Essa calibragao
somente devera ser usada quando a temperatura e a densidade do processo nao forem alteradas, caso contrario, um erro ndo
compensavel ocorrera quando as condi¢des de seu processo estiver mais distante das condicoes calibradas.

Two Point Time Delay (Field only) (Atraso no tempo de dois pontos (somente campo)) - a Two Point Time Delay Calibration
(Calibragdo de atraso de tempo de dois pontos) é uma calibragdo de dois pontos na qual os dois pontos capturados podem ser
obtidos em algum momento separado. O primeiro ponto é capturado e armazenado indefinidamente até que o segundo ponto
seja capturado. Todos os dados de configuracao do instrumento sd3o necessarios para executar uma calibracao de dois pontos.

Trim Current Calibration

Zero Trim (Compensacdo Zero) - a Zero Trim é um ajuste na calibragdo atual. Esse ajuste presume que a taxa de torque atual esteja
correta e o erro de PV deve-se a um deslocamento na posicdo zero.

Gain Trim (Compensacdo de ganho) - a Gain Trim é um ajuste na calibracdo atual. Esse ajuste presume que o ponto zero esteja
correto e o erro de PV é causado por uma mudanca na taxa de torque.

Default Gain (Ganho padrdo) - o Default Gain é um ajuste na calibracdo atual. Esse ajuste requer que vocé configure o ganho padrao
para a taxa do tubo de torque conhecido.

Especificacoes

As especificacdes para DLC3020f sdo mostradas na tabela 2. As especificagcdes para os sensores 249 sao mostradas na tabela 4.
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Tabela 2. Especificacoes
Configuracoes disponiveis Desempenho
. . Critérios DLC3020f(1)
Montagens em sensores 249 com gaiola e sem gaiola. — - =
Linearidade independente +0,1% de span de saida
Funcao: Transmissor, Controlador, Interruptor Exatiddo +0,15%
- <0,1% de saida de escala
Protocolo de comunicagdes: FounpaTiON fieldbus Repetitividade maxima
Histerese <0,10% de span de saida
Prot lod icacio diaital Zona morta <0,05% de span de entrada
rotocolo de comunicacao digita Umidade +0,10% (RH9,2% a 90%)
Dispositivo registrado FounpaTion fieldbus (ITK 5) Observagdo: Em span de projeto méximo, condicées de referéncia.
1. Para alavancar as entradas de rotagdo do conjunto.

Requisitos para suprimentos

9a 32 Volts CC, 17,7 mA CC; o instrumento ndo é sensivel a
polaridade

Entradas do dispositivo

Entrada do sensor de nivel (necessario)

O movimento giratério do eixo do tubo de torque é
proporcional a forca flutuante do deslocador causada por
mudangas no nivel do liquido e no nivel da interface.

Entrada de compensacdo da temperatura do processo
(opcional)
RTD - interface para RTD de platina de 2 ou 3 fios e 100 ohm

Bloco AO - Transmissor de temperatura do FounpaTion fieldbus
Manual - valores de compensacdo inseridos no dispositivo

Indicadores do medidor de LCD

Varidvel do processo em unidades de engenharia

Varidvel do processo em porcentagem (%) somente

Varidvel do processo alternada em unidades de engenharia e
porcentagem (%)

Opcional: Alertas conforme configurados

Conjunto do bloco de funcao

Al, PID, DI (dois), AO (trés), ISEL e um bloco de funcao ARTH

Tempos de execucao do bloco

Al, PID, DI, AO, ISEL: 15 ms
ARTH: 25 ms

Capacidades do dispositivo Fieldbus
Programador ativo do link de backup (BLAS)

Gravidade especifica diferencial minima

0,7 SGU com deslocadores de volume padrao

Efeito da temperatura ambiente

O efeito da temperatura combinada em zero e span menor
que 0,01% da escala maxima por grau Celsius sobre a
operacao variando de -40 a 80°C (-40 a 176°F)

Efeito da temperatura do processo

A compensac¢do da temperatura pode ser implementada
para corrigir as mudancas de densidade do fluido devido as
variacoes de temperatura do processo. Consulte a pagina 19
para obter informacgdes sobre como corrigir com
compensacdo de temperatura.

Compatibilidade eletromagnética

Atende EN 61326-1:2013 e EN 61326-2-3:2006
Imunidade - InstalacGes industriais de acordo com a
tabela 2 da norma- EN 61326-1 e tabela AA.2 da EN
61326-2-3. O desempenho é mostrado na tabela 3
abaixo.
Emissoes - Classe A
Classificacdo de equipamento ISM: Grupo 1, Classe A

Protecdo contra raios e surtos - O grau de imunidade a raios
esta especificado como imunidade a surto na tabela 3. Para
obter protecdo adicional contra surto, protecao transiente
disponivel comercialmente pode ser usada.

Alertas e diagnoésticos

Alertas eletr6nicos avisam quando ha um erro eletr6nico na
memoria.

Alertas da faixa operacional notificam quando as mudancas
na faixa de PV e na faixa do sensor podem afetar a
calibracao.

Alertas de limite de taxa indicam subida ou descida rapida no
deslocador, o que pode significar condi¢es de operacao
anormais.

Alertas de RTD mostram o funcionamento e a condicdo do
RTD conectado.

- continuagdo -
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Tabela 2. Especificacoes (continuacao)

Alertas e diagnésticos (continuacao)

Alertas da placa do sensor indicam se o dispositivo esta
operando acima ou abaixo dos limites maximos
recomendados; avisa se os componentes eletrénicos do
sensor eletrénico ndo podem se comunicar
adequadamente.

Alertas de erro de compensagdo avisam sobre o status de
Invalido ou Incerto da conexdo ou configuracdo de AO.

Simular funcao
Simulac¢do ativa, quando ativada, simula um alerta ativo

sem torna-lo visivel.

Limites operacionais

Temperatura do processo: Consulte a tabela 5 e a figura 7.

Temperatura(!) e umidade ambiente

Limites de

Condigdes Limites normais transporte e Refere;ncna
nominal
armazenamento
Temperatura -40a80°C -40a 85°C 25°C
ambiente (-40a176°F) (-40a 185°F) (77°F)
Umidade
relativa do 0a95% (sem condensagdo) 40%
ambiente

Classificacdo de altitude: Até 2.000 metros (6.562 pés)

Classificacao elétrica
Grau de poluicdo 4
Atmosfera explosiva:

CSA - Intrinsecamente seguro, a prova de explosao,
Divisao 2, a prova de igni¢do por poeira combustivel

FM - Intrinsecamente seguro, a prova de explosao, a
prova de acendimento, a prova de igni¢do por poeira
combustivel

ATEX - Intrinsecamente seguro, a prova de explosdo,
tipon

IECEX - Intrinsecamente seguro, a prova de explosao,
tipon

Compartimento elétrico:
CSA - Tipo 4X
FM - NEMA 4X, IP66
ATEX - IP66
IECEx - IP66

Outras classificacoes|certificacoes

CUTR - Unido aduaneira de regulamentacoes técnicas
(Rssia, Cazaquistao, Belarus e Arménia)

INMETRO - Instituto Nacional de Metrologia, Qualidade e
Tecnologia (Brasil)

NEPSI - Centro nacional de supervisdo e inspec¢ao para a
protecdo contra explosdes e seguranca de instrumentacao
(China)

Entre em contato com o escritério de vendas da Emerson
para informacoes especificas sobre classificagcao/
certificacao

Posicoes de Montagem

Controladores de nivel digital podem ser montados a
direita ou esquerda do deslocador, como mostra a figura 4.

Materiais de construcao
Compartimento e cobertura: Liga de aluminio com baixo
teor de cobre
Interno: Aco laminado, aluminio e aco inoxidavel; placas de

fiacdo prensadas e encapsuladas; Magnetos de boro de
ferro neodimio

Conexoes elétricas

Duas conexdes de conduite interno 1/2-14 NPT; uma na
parte inferior e outra atras da caixa de terminais
Adaptadores M20 disponiveis

Peso

Menor que 2,7 Kg (6 Ibs)

Op¢oes

M Isolador de calor @ Montagens para Masoneilan™,
Yamatake e deslocadores Foxboro ™ -Eckhardt disponiveis

1. Os limites de temperatura e pressao indicados neste documento e em qualquer norma ou comigo aplicavel ndo devem ser excedidos.
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Tabela 3. FIELDVUE DLC3020f EMC Resultados do resumo - Imunidade
A B . Critérios de
Porta Fenémeno Padrao basico Nivel de teste 1
desempenho(1)
Descarga eletrostatica (ESD) IEC 61000-4-2 4kveem contato A
8kVnoar
8021000 MHz a 10V/m com 1 kHz AM a 80%
Invélucro Campo eletromagnético irradiado IEC 61000-4-3 1400 a 2000 MHz a 3V/m com 1 kHz AM a 80% A
2000 a 2700 MHz a 1V/m com 1 kHz AM a 80%
CamPo magn~et|co de frequéncia IEC 61000-4-8 30 Afm a50/60 Hz A
de alimentagdo normal
Ruptura IEC61000-4-4 1kv A
Controle/sinal de E/S | Surto IEC 61000-4-5 1kV (linha ao terra somente, cada) A
RF conduzida IEC61000-4-6 150 kHz a 80 MHz a 3 Vrms A
1. Critérios de desempenho: +/- 1% de efeito. A = sem degradac¢do durante os testes. B = Degradacdo temporaria durante o teste, sendo esta autorrecuperavel.

Tabela 4. Especificagdes do Sensor Fisher 249

Sinal de entrada

Nivel de liquido ou nivel da interface liquido para liquido:
De 0 a 100 por cento do comprimento do deslocador
Densidade do liquido: De 0 a 100 por cento da mudanca de
forca de deslocamento obtida com o volume do deslocador
fornecido - os volumes padrao sdo ll 980 cm3 (60 in.3)
para sensores 249C e 249CP ou M 1640 cm3 (100 in.3)

para a maioria dos outros sensores; outros volumes
disponiveis dependendo da construgdo do sensor

Comprimentos do deslocador do sensor

Consulte as tabelas 7 e 8 notas de rodapé

Pressoes de funcionamento do sensor

Consistente com taxas de pressao/temperatura ANSI para
as construcdes do sensor especificas mostradas nas
tabelas 7e 8

Estilos de conexdo de sensor com gaiola

As gaiolas podem ser fornecidas em uma variedade de
estilos de conexao para facilitar a montagem em

recipientes; os estilos de conexdo de equaliza¢do sao
numerados como mostra a figura 20.

Posicoes de montagem

A maioria dos sensores de nivel com deslocadores com
gaiola possui uma cabeca giratdria. A cabeca pode ser
girada a 360 graus para qualquer uma das oito diferentes
posicoes, como mostra a figura 4.

Materiais de construcao

Consulte as tabelas 6,7 e 8.

Temperatura ambiente de operacao

Consulte a tabela 5. Para faixas de temperatura ambiente,
diretrizes e uso de isolador de calor opcional, consulte a
figura 7.

Op¢oes

M Isolador de calor B Vidro de medicdo para pressoes de
29 bara 232°C (420 psig a 450°F) e M Medicoes de reflexo
para alta temperatura e altas aplicacdes

Tabela 5. Temperaturas do processo permitidas para materiais comuns de limite de pressdo do sensor Fisher 249

Temperatura do processo

Material

Minimo Maximo

Ferro fundido

-29°C (-20°F)

232°C(450°F

Aco -29°C (-20°F)

427°C(800°F

Aco inoxidavel

-198°C(-325°F)

427°C(800°F

N04400 -198°C(-325°F) 427°C(800°F
Grafite laminado/Juntas SST -198°C(-325°F) 427°C(800°F
Juntas NO4400/PTFE -73°C(-100°F) 204°C (400°F

( )
( )
( )
( )
( )
( )
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Tabela 6. Materiais do deslocador e tubo de torque

Peca Material padrao Outros materiais

Deslocador Aco inoxidavel 304 Aco inoxidavel 316, N10276, N04400, plastico e ligas especiais

Haste do deslocador, Rolamento da direcao,

Eixo e direcio do deslocador Aco inoxidavel 316 N10276, N04400, outros agos inoxidaveis auténticos e ligas especiais

Tubo de torque N05500(1) Aco inoxidavel 316, NO6600, N10276

1.N05500 ndo é recomendavel para aplicagdes de mola acima de 232°C (450°F). Entre em contato com o escritério de vendas da Emerson ou com o engenheiro da aplicagdo se
forem necessarias temperaturas que excedam este limite.

Tabela 7. Sensores do deslocador com gaiola(1)

i i 3 Conexao de equalizacao
Orientacio do tubo Material da gaiola padrao, q G . )
d Sensor cabeca e braco do tubo de . Tamanho Classe de pressao
e torque Estilo
torque (NPS)
Aparafusado 1-1/20u2
2490) Ferro fundido P / CL125 ou CL250
Flangeado 2
Ap.arafuse.\do ousolda de en- 11/20u2 CL600
) A caixe opcional
2498, 249BF 50 Face elevada ou jun¢do de tipo | 1-1/2 CL150, CL300 ou CL600
Braco do tubo de torque de anel opcional flangeadas 2 CL150, CL300 ou CL600
giratério com respeito as Aparafusado 11/20u2 CL600
conexGes de equalizacdo 249C(3) Aco inoxidével 316 Face elevada i g 1-1)2 CL150, CL300 ou CL600
aceelevadaflangeada 2 CL150, CL300 ou CL600
249K Aco Face elevada oujuncaodetipo | | ) 5 €L900 ou CL1500
de anel opcional flangeadas
2401 Aco Jungdo de tipo de anel 2(5) L2500
flangeada

1. 0s comprimentos do deslocador padrdo para todos os estilos (exceto 249) sdo 14, 32, 48, 60, 72, 84, 96, 108 e 120 polegadas. O 249 usa um deslocador com um
comprimento de 14 ou 32 polegadas. .

2. Conexdes de flange EN disponiveis em EMA (Europa, Oriente Médio e Africa).

3. Ndo disponivel em EMA.

4. 249BF disponivel somente na Europa. Também disponivel no tamanho EN DN 40 com flanges PN 10 a PN 100 e tamanho DN 50 com flanges PN 10 a PN 63.

5. A conexdo superior é uma jungdo tipo anel NPS 1 flangeada para os estilos de conexdo F1 e F2.

Figura 20. Namero de estilo de conexdes de equalizacdo

ESTILO 1 ESTILO 3
ESTILO 2 ESTILO 4
. -\
L1
N
1
L= H: CONEXOES DO LADO SUPERIOR E
N INFERIOR, APARAFUSADAS (S-3) OU
CONEXOES DA PARTE SUPERIOR E FLANGEADAS (F-3) L=

INFERIOR, APARAFUSADAS (S-1)
OU FLANGEADAS (F-1)

CONEXOES DA PARTE SUPERIOR E LADO CONEXOES DO LADO SUPERIOR E PARTE
INFERIOR, APARAFUSADAS (S-2) OU INFERIOR, APARAFUSADAS (S-4) OU
FLANGEADAS (F-2) FLANGEADAS (F-4)
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Tabela 8. Sensores do deslocador sem gaiola(1)

Material padrao da

Montagem Sensor cabegal2), Corpo do Conexao da flange (tamanho) Classe de pressio(3)
Wafer(6) e Tubo de torque
Face.z elevada de NPS 4 ou juncdo do tipo anel CL150, CL300 ou CLE0O
2498pP(4) Aco opcional
Face elevada do NPS 6 ou 8 CL150 ou CL300
Montagens na 249CP Aco inoxidavel 316 Face elevada de NPS 3 CL150, CL300 ou CL600
parte superior do re- — -
cipiente Face elevada de NPS 4 ou jungdo do tipo anel CL900 ou CL1500
> 40pl5) . oxidivel opcional (EN PN 10a DIN PN 250)
GO ouaconoxidave e clevada do NPS 6 ou 8 CL150, CL300, CL600, CL90O,
ace elevadado ou CL1500 ou CL2500
CL125, 150, 250, 300, 600, 900 ou
Montagens na Para a face elevada ou face plana de NPS 4 . ’ ’ ’ ’
lateral ?:lo recipiente 249VS LCC, WCC (aco), CF8M 1500 (EN PN 10 a DIN PN 160)
Para extremidade de solda no topo de NPS 4, XXS | CL2500
Monta‘ggns no topo WCC (ago) ou CF8M Para Face elevada de NPS 3 CL150, CL300 ou CL600
do recipiente ou na 249W
iola f i |
gaiola fornecida pelo LCC (ago) ou CF8M Para Face elevada de NPS 4 CL150, CL300 ou CL600

cliente

1. Os comprimentos do deslocador padrdo sdo 14, 32, 48, 60, 72, 84, 96, 108 e 120 polegadas.
2. Ndo usados com sensores de montagem lateral.
3. Conexdes de flange EN disponiveis em EMA (Europa, Oriente Médio e Africa).
4. Nao disponivel em EMA.

5. 249P disponivel somente na Europa.

6. Corpo do Wafer aplicavel somente ao 249W.
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Aprovacao para atmosferas explosivas do INMETRO
para o Controlador digital de nivel Fisher” DLC3020f

Este suplemento fornece informagdes sobre a aprovagdo para atmosferas explosivas do INMETRO para o controlador digital de
nivel DLC3020f. Use-o em conjunto com as informacgoes fornecidas com o manual de instru¢des do DLC3020f (D103434X012) ou
guia de inicio rdpido (D103470X0BR).

Instituto Nacional de Metrologia, Qualidade e Tecnologia. A aprovacdo do INMETRO é aceita no Brasil.

Algumas placas de identificagdo podem conter mais de uma aprovacao e cada aprovacao pode ter requisitos exclusivos de
instalacao/fios e/ou condicdes de uso seguro. Estas instrucoes especiais de seguranca sao adicionais as instrucoes ja apresentadas
e podem substituir os procedimentos de instalagdo padrdo. As instrucdes especiais estdo relacionadas por aprovacdo. Consulte o
manual de instrucoes ou guia de inicio rapido para todas as outras informacdes relacionadas ao controlador digital de nivel
DLC3020f.

Observacao
Estas informagoes complementam as informacgdes da placa de identificacdo afixada ao produto.

Sempre consulte a placa de identificacdo correspondente para identificar a certificacdo adequada.

A ADVERTENCIA

Se estas instrucoes de seguranca nao forem seguidas poderao ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por
incéndios ou explosoes e a reclassificacao da area.

Ndmero do certificado: 11-IEx-0051X

Normas usadas para certificagdo:
ABNT NBR IEC 60079-0:2013
ABNT NBR IEC 60079-1:2009
ABNT NBR IEC 60079-11:2013
ABNT NBR IEC 60079-15:2012
ABNT NBR IEC 60079-31:2011

Intrinsecamente seguro

ExialICT5 (Tamb<80°C), T6(Tamb<73°C)Ga
Exia llICT87°C(Tamb <80°C), T80°C (Tamb <73°C) Da IP66

Ui<24V,li<380mA,Pi<1,4W,Ci<5nF, Li=0mH
FISCO: Ui=17,5,1i=380 mA, Pi=5,32W, Ci=5nF, Li=0mH

-40°C<Tamb<+80°C

www.Fisher.com


http://www.emerson.com/documents/automation/124700.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122974.pdf

DLC3020f Suplemento do Manual de Instrucoes
Maio de 2017 D103647X0BR

a prova de explosio

Exd IICT5 (Tamb < +80°C) T6 (Tamb < +73°C) Gb
Ex tb IIC T87°C (Tamb < 80°C), T80°C (Tamb < 73°C) Db IP66
-35°C<Tamb<+80°C

Tipon

ExnA IIC T5 (Tamb < +80°C) T6 (Tamb < +73°C) Gc
-35°C<Tamb<+80°C

Condicdes especiais de uso seguro

- O equipamento, quando utilizado na configuracao intrinsecamente segura, somente pode ser conectado a um equipamento
certificado como intrinsecamente seguro, no ambito do Sistema Brasileiro da Avaliacdo Conformidade (SBAC), e essa conexao
deve ser compativel com os parametros indicados no item Marcag3do.

- Os cabos de conexdo devem ser adequados para uma temperatura maxima de 87°C.

Nem a Emerson, nem a Emerson Automation Solutions, nem qualquer das suas entidades afiliadas assumem qualquer responsabilidade pela sele¢do, utilizagdo
e manutencgdo de quaisquer produtos. A responsabilidade pela devida selegdo, utilizagdo e manutengdo de qualquer produto é unicamente do comprador e
do usuario final.

Fisher é uma marca de propriedade de uma das companhias na divisio comercial da Emerson Automation Solutions na Emerson Electric Co. Emerson
Automation Solutions, Emerson e o logotipo da Emerson sdo marcas comerciais e de servico da Emerson Electric Co. Todas as outras marcas pertencem a seus
respectivos proprietarios.

O contetido desta publicagdo é apresentado apenas para efeito de informagao e embora todos os esforgos tenham sido feitos para assegurar a sua precisdo, este
ndo deve ser entendido como garantia, expressa ou implicita, relativamente aos produtos ou servigos descritos aqui ou a sua utilizagcdo ou aplicagdo. Todas as
vendas sdo regidas por nossos termos e condi¢des, os quais sdo disponibilizados sob solicitacdo. Reservamo-nos o direito de modificar ou melhorar os designs
ou especificagdes de tais produtos a qualquer momento, sem aviso prévio.

Emerson Automation Solutions

Marshalltown, lowa 50158 USA

Sorocaba, 18087 Brazil

Chatham, Kent ME4 4QZ UK :
Dubai, United Arab Emirates &
Singapore 128461 Singapore N

www.Fisher.com E M E RSO N ..
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