Kurzanleitung Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f
D103470X0DE April 2022

Digitaler Fisher™ FIELDVUE™ Fiillstandsregler
DLC3020f fiir FounpaTioN™ Feldbus

Inhalt %'

|nSta”atI0n ..................... 2 FOUNDATION

Montage ....................... 6 Diese Kurzanleitung gilt fiir:

EIekt.rische.AnschIUsse ........... 10 Devise Type 3020

Konfiguration .................. 13 Devise Revision ]

Justage ...l 27 Hardware Revision 10

TechnischeDaten ............... 30 Firmware Revision 1.0
DD Revision 0x03

FIELDVUE

Instruments &

Hinweis

Diese Anleitung enthalt Informationen (iber Installation, Grundeinstellung und Justage des digitalen Fiillstandsreglers DLC3020f
mit Hilfe von AMS Suite: Intelligent Device Manager. Siehe DLC3020f Betriebsanleitung (D103434X012) fiir alle weiteren
Informationen bezliglich dieses Produkts, einschlieRlich Referenzmaterialien, Informationen zur manuellen Einrichtung,
Wartungsverfahren sowie Einzelheiten beziiglich der Ersatzteile. Kontaktieren Sie Ihr Emerson Vertriebsbiiro oder besuchen Sie
www.Fisher.com, wenn Sie eine Kopie dieses Dokuments benétigen.
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Installation

A WARNUNG

Um Personen- und Sachschdden zu vermeiden, bei Einbauarbeiten stets Schutzhandschuhe, Schutzkleidung und
Augenschutz tragen.

Wird ein Verdranger, der Prozessdruck oder -fliissigkeit enthalt, beschadigt, Hitze ausgesetzt oder repariert, kann dies zu
Personen- und Sachschdden durch plotzliches Freisetzen von Druck, Kontakt mit gefahrlichen Fliissigkeiten, Feuer oder
Explosion fiihren. Diese Gefahr ist ggf. beim Zerlegen des Sensors oder beim Ausbau des Verdrangers nicht immer
offensichtlich. Vor der Zerlegung des Sensors oder dem Ausbau des Verdrdngers die entsprechenden Warnungen und
Sicherheitsvorkehrungen in der Betriebsanleitung des Sensors beachten.

Mit dem Verfahrens- oder Sicherheitsingenieur abkldren, ob weitere MaBnahmen zum Schutz gegen das Prozessmedium
zu ergreifen sind.

Abbildung 1 zeigt das Ablaufschema fiir die Installation.

umfassend in Bezug auf die Installation, Bedienung und Wartung von Feldgerdten und Zubehdr geschult wurden
und darin qualifiziert sind. Zur Vermeidung von Personen- und Sachschdden ist es erforderlich, diese
Betriebsanleitung griindlich zu lesen. Explosionsschutz-Zulassungen und besondere Anweisungen fiir die sichere
Anwendung und Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen kénnen dem entsprechenden Nachtrag
entnommen werden, der nachstehend aufgefiihrt ist. Bei Fragen zu Anweisungen in diesem Handbuch Kontakt
mit dem zustdndigen Emerson Vertriebsbiiro aufnehmen.

u @ Digitale Fiillstandsregler DLC3020f diirfen nur von Personen eingebaut, bedient oder gewartet werden, die

® CSA Explosionsschutz-Zulassungen - Digitaler Fillstandsregler DLC3020f (D104408X012)
® FM Explosionsschutz-Zulassungen - Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f (D104409X012)

® ATEX Explosionsschutz-Zulassungen — Digitaler Flllstandsregler DLC3020f (D104410X0DE)
® |ECEx Explosionsschutz-Zulassungen - Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f (D104411X012)

Alle Dokumente sind bei Ihrem Emerson Vertriebsbiiro oder unter Fisher.com erhéltlich. Alle anderen Zulassungs-/
Zertifizierungsinformationen erhalten Sie von Ihrem zustdndigen Emerson Vertriebsbiiro.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-atex-explosionsschutz-zulassungen-digitaler-fieldvue-f%C3%BCllstandsregler-dlc3020f-german-de-8119966.pdf
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Abbildung 1. Ablaufschema fiir die Installation
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Konfiguration: In der Werkstatt oder vor Ort

Der digitale Fullstandsregler kann vor oder nach der Installation vor Ort konfiguriert werden.

Es kann von Vorteil sein, das Gerdt vor dem Einbau in der Werkstatt zu konfigurieren, um die ordnungsgemaRe Funktion zu
gewdbhrleisten und sich mit den einzelnen Funktionen vertraut zu machen.
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Schutz der Kupplung und der Biegeelemente

HINWEIS

Beschdadigungen an den Biegeelementen und anderen Teilen konnen zu Messfehlern fiihren. Vor der Handhabung von
Sensor und Regler die folgenden Schritte durchfiihren.

Hebelarretierung

Die Hebelarretierung ist im Abdeckschieber fiir die Kupplung integriert. Wenn der Schieber ge6ffnet ist, positioniert er den Hebel
in der Neutralstellung, um die Ankopplung zu ermdglichen. In manchen Fallen wird diese Funktion dazu benutzt, heftige

Bewegungen des Hebels wihrend des Transports zu verhindern.
Ein digitaler Fiillstandsregler DLC3020f weist beim Versand eine der folgenden mechanischen Konfigurationen auf:

1. Ein komplett zusammengebautes und gekoppeltes Verdrangersystem mit BezugsgefaR wird so versandt, dass der Verdranger
oder Verdrangerhebel innerhalb des Hubbereiches mechanisch blockiert ist. In diesem Fall ist der Abdeckschieber
(Abbildung 2) in der nicht arretierten Stellung positioniert. Die Transportsicherungen des Verdrangers vor der Justage entfernen

(siehe Betriebsanleitung des entsprechenden Sensors). Priifen, ob die Kupplung intakt ist.

Abbildung 2. Sensoranschlussraum (Adapterring fiir bessere Darstellung entfernt)
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HINWEIS

Transport eines Sensors mit angebautem Messumformer: Die Betdtigung der Hebelarretierung kann zu Beschadigungen
der Faltenbalg-Aufhdangung und des Biegeelements fiihren, wenn Hebel und Ubertragungsgestiange gekoppelt sind und

das Gestange durch die Transportsicherung des Verdrangers blockiert ist.
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2. Wenn der Verdranger aufgrund der Konfiguration des BezugsgefaRes oder anderer Umstande nicht blockiert werden kann, wird
der Messumformer durch Losen der Kupplungsmutter vom Torsionsrohr getrennt und der Abdeckschieber ist in der arretierten
Stellung positioniert. Vor der Inbetriebnahme einer solchen Konfiguration das Instrument wie folgt mit dem Sensor verbinden:

a.

Den Abdeckschieber in die ge6ffnete Stellung schieben, um den Hebel zu arretieren und die Zugangsoffnung freizulegen.
Wie in Abbildung 2 dargestellt auf den Abdeckschieber driicken und ihn dann zur Vorderseite des Gerats schieben.
Sicherstellen, dass der Abdeckschieber in die Rastvorrichtung fallt.

. Bei Verbindung bei laufendem Prozess sicherstellen, dass sich der Fiillstand oder die Trennschicht in der untersten Position

des Verdrdngers befindet.

. Bei Verbindung in der Werkstatt sicherstellen, dass der Verdranger trocken ist und der Verdrangerhebelarm nicht an einen

Hubbegrenzer anstoRt.

. Einen langen 10-mm-Steckschlissel durch die Zugangséffnung einfiihren und auf die Mutter der

Torsionsrohr-Wellenkupplung setzen. Die Kupplungsmutter mit einem maximalen Drehmoment von 2,1 Nm (18 Ibf-Zoll)
anziehen.

. Fiir den Betrieb oder die Justage den Abdeckschieber in die geschlossene Position schieben. (Wie in Abbildung 2 dargestellt

auf den Abdeckschieber driicken und ihn dann zur Riickseite des Geréts schieben.) Sicherstellen, dass der Abdeckschieber in
die Rastvorrichtung fallt.
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Montage

Montage des Sensors 249

Wenn der Sensor ein BezugsgefaR fiir den Verdranger hat, wird er in der Regel so wie im linken Bild der Abbildung 3 gezeigt an
einen Behdlter angebaut. Sensoren ohne Bezugsgefa werden direkt seitlich oder oben an den Behalter angeflanscht, wie im

rechten Bild der Abbildung 3 gezeigt.

Abbildung 3. Typische Montage

FLUSSIGKEITS-
STAND

|

TYPISCHE MONTAGE EINES SENSORS MIT BEZUGSGEFASS TYPISCHE MONTAGE EINES SENSORS OHNE BEZUGSGEFASS

Der digitale Fillstandsregler DLC3020f wird gewdhnlich am Sensor montiert geliefert. Bei separater Bestellung kann es hilfreich
sein, den digitalen Fiillstandsregler am Sensor zu montieren und die Grundeinstellung und Justage durchzufiihren, bevor der

Sensor an den Behalter angebaut wird.

Hinweis

Bei Sensoren mit BezugsgefaR ist als Transportsicherung an beiden Enden des Verdrdngers eine Stange und ein Block installiert, um
den Verdranger wihrend des Versands zu fixieren. Diese Teile vor dem Einbau des Sensors entfernen, damit der Verdrdnger richtig

funktioniert.
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Anbauposition des DLC3020f

Den DLC3020f mit der Zugangsoffnung fiir die Kupplung der Torsionsrohrwelle (siehe Abbildung 2) nach unten weisend
montieren, um das Ablaufen von angesammelter Feuchtigkeit zu gewdhrleisten.

Hinweis
Wenn der Anwender fiir eine andere Ablaufmdglichkeit sorgt und ein kleiner Leistungsverlust akzeptabel ist, kann das Gerdt in

Schritten von 90° um seine Achse gedreht werden. Die LCD-Anzeige kann dementsprechend ebenfalls in Schritten von 90° gedreht
werden.

Der digitale Fiillstandsregler und der Torsionsrohrarm werden entweder links oder rechts vom Verdranger am Sensor montiert
(siehe Abbildung 4). Die Anbauposition kann bei den Sensoren 249 vor Ort gedndert werden (siehe Betriebsanleitung des
entsprechenden Sensors). Durch Anderung der Anbauposition wird auch die effektive Wirkungsweise gedndert: Die Drehung des
Torsionsrohrs zur Erhéhung des Fiillstands (mit Blick auf die hervorstehende Welle) erfolgt im Uhrzeigersinn, wenn die Einheit
rechts neben dem Verdranger montiert ist, und gegen den Uhrzeigersinn, wenn die Einheit links neben dem Verdrdnger montiert
ist.

Alle Sensoren 249 mit BezugsgefaR sind mit einem drehbaren Kopf ausgestattet. Der digitale Fiillstandsregler kann damit wie
durch die Positionsnummern 1 bis 8 in Abbildung 4 dargestellt in acht verschiedenen Positionen auf das BezugsgefaR montiert
werden. Zum Drehen des Kopfes die Flanschschrauben und -muttern entfernen und den Kopf in der gewiinschten Stellung
positionieren.

Montage des DLC3020f an einen 249 Sensor

Siehe Abbildung 2, sofern nicht anders angegeben.

1. Ist die Feststellschraube im Abdeckschieber (siehe Abbildung 5) gegen die Federplatte gedreht, die Schraube mit einem
2-mm-Innensechskantschlissel herausdrehen, bis die Oberseite der Schraube mit der Oberflache des Abdeckschiebers
abschliet. Den Abdeckschieber in die ge6ffnete Stellung schieben, um den Hebel zu verriegeln und die Zugangso6ffnung
freizulegen. Wie in Abbildung 2 dargestellt auf den Abdeckschieber driicken und ihn dann zur Vorderseite des Geréts schieben.
Sicherstellen, dass der Abdeckschieber in die Rastvorrichtung fallt.

2. Einen langen 10-mm-Steckschlissel durch die Zugangsé6ffnung einfiihren und die Wellenkupplung l6sen (siehe Abbildung 2).

3. Die Sechskantmuttern von den Montagebolzen abschrauben. Den Adapterring nicht entfernen.

Hinweis
Wenn das Torsionsrohr wahrend der Installation verbogen oder schlecht ausgerichtet wird, kdnnen Messfehler auftreten.
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Abbildung 4. Typische Montagepositionen eines digitales FIELDVUE DLC3020f Fiillstandsreglers an einen Fisher

Sensor 249
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Abbildung 5. Detailansicht der Feststellschraube
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4. Den digitalen Fiillstandsregler so positionieren, dass sich die Zugangs6ffnung an der Unterseite des Gerates befindet.

5. Die Montagebolzen vorsichtig in die Montagebohrungen des Sensors schieben, bis der digitale Fiillstandsregler fest am

Montageflansch des Sensors anliegt.

6. Die Sechskantmuttern wieder auf den Montagebolzen anbringen und mit einem Drehmoment von 10 Nm (88,5 Ibf-Zoll)

anziehen.
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Montage des DLC3020f fiir Einsatz bei hohen Temperaturen
Siehe Abbildung 6, sofern nicht anders angegeben.

Wenn die Betriebstemperaturen die in Abbildung 7 dargestellten Grenzwerte tiberschreiten, ist fiir den digitalen Fillstandsregler
ein Isolator erforderlich.

Bei Verwendung eines Temperaturisolators wird fiir Sensoren 249 eine Torsionsrohr-Wellenverldngerung benétigt.

Abbildung 6. Montage des digitalen Fiillstandsreglers am Sensor fiir den Einsatz bei hohen Temperaturen

/_ ISOLATOR (POS. 57)

| \
WELLENVERLANGERUNG
FESTSTELL- / (POS. 58)
g SCHRAUBEN
(POS. 60) E
N | we— — — = — e — —— —
UNTERLEG-
] SCHEIBE
] KUPPLUNG (poS. 78)
g e e
. (POS. 34) ,
i - — — — — — ] -—@‘H—!y————a 71
KOPFSCHRAUBEN / 3
(POS. 63) MONTAGEBOLZEN
(POS. 33)
w0 GENCOR DIGITALER FULLSTANDSREGLER

20A7423-C
2707

Abbildung 7. Richtlinien fiir den Einsatz des optionalen Temperaturisolators
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Hinweis

Wenn das Torsionsrohr wahrend der Installation verbogen oder schlecht ausgerichtet wird, konnen Messfehler auftreten.




Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f Kurzanleitung
April 2022 D103470X0DE

_

. Zur Montage eines DLC3020f an einem Sensor 249 die Wellenverldngerung mit Hilfe der Wellenkupplung und
Feststellschrauben an der Torsionsrohrwelle befestigen und die Kupplung wie in Abbildung 6 dargestellt zentrieren.

. Den Abdeckschieber in die arretierte Stellung schieben, um die Zugangséffnung freizulegen. Wie in Abbildung 2 dargestellt auf
den Abdeckschieber driicken und ihn dann zur Vorderseite des Gerats schieben. Sicherstellen, dass der Abdeckschieber in die
Rastvorrichtung fallt.

. Die Sechskantmuttern von den Montagebolzen abschrauben.
. Den Isolator am digitalen Fiillstandsregler positionieren und gerade auf die Montagebolzen schieben.

. Vier Unterlegscheiben (Pos. 78) auf die Montagebolzen setzen. Die vier Sechskantmuttern wieder auf den Montagebolzen
anbringen und fest anziehen.

. Den digitalen Fllstandsregler mit angebrachtem Isolator vorsichtig so tiber die Wellenkupplung schieben, dass sich die
Zugangsoffnung an der Unterseite des Gerdtes befindet.

. Den digitalen Fillstandsregler und den Isolator mit vier Kopfschrauben am Torsionsrohrarm befestigen.
. Die Kopfschrauben mit einem Drehmoment von 10 Nm (88,5 Ibf-Zoll) anziehen.

N
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Elektrische Anschliisse

Im Folgenden wird der Feldbusanschluss an den digitalen Fillstandsregler beschrieben.

A WARNUNG

Zur Vermeidung von Verletzungen durch Stromschlag keine héheren Eingangsspannungen als in Tabelle 4 oder auf dem
Typenschild angegeben verwenden. Bei Abweichungen zwischen den angegebenen Spannungen die niedrigere der
angegebenen maximalen Eingangsspannungen nicht iiberschreiten.

A WARNUNG

Kabel und/oder Kabelverschraubungen verwenden, die gemaR den Einsatzbedingungen (wie z. B. Ex-Schutz,
Gehduseschutzart und Temperatur) ausgelegt sind, um Personen- und Sachschdden durch Feuer oder Explosion zu
vermeiden.

Die Verkabelung muss der jeweiligen Ex-Zulassung entsprechen und gemaR den lokalen, regionalen und nationalen
Vorschriften vorgenommen werden. Die Nichtbeachtung von lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften kann zu
Personen- und Sachschdaden durch Feuer oder Explosion fiihren.

Wird dieser Anschluss in einer moéglicherweise explosionsgefdhrdeten oder als explosionsgefiahrdet eingestuften
Umgebung vorgenommen, kann dies zu Personen- und Sachschdden durch Feuer oder Explosion fithren. Vor Beginn der
Arbeiten sicherstellen, dass die Ex-Klassifizierung und die Umgebungsbedingungen das sichere Entfernen des Deckels des
Klemmengehduses zulassen.

Feldbusanschliisse

Der digitale Fiillstandsregler wird normalerweise {iber den Bus von einer Feldbus-Gleichspannungsquelle mit 9 bis 32 Volt versorgt,
die iber die Feldverdrahtung an das Segment angeschlossen werden kann. Beziiglich der Leitungen, des Abschlusses, der Lange
usw. eines Feldbussegments siehe Planungsunterlagen fiir die Anlage.

Hinweis

Der Transducer Block (Messumformerblock) des DLC3020f wird vor dem Versand vom Hersteller auf den Modus Out of Service
(AuRer Betrieb) eingestellt. Weitere Informationen Gber Einstellung, Justage und Inbetriebnahme des Gerates siehe Abschnitt
Konfiguration. Der Ausgangswert fiir alle Blocke ist in der Parameterliste fiir jeden Block im Abschnitt Blécke aufgefiihrt.
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1. Den Deckel des Klemmengehauses (Pos. 6) vom Klemmengehause (Pos. 5) abnehmen.

2. Die Feldverdrahtung in das Klemmengehduse einfiihren. Falls zutreffend, eine Kabeleinflihrung gemaR den fiir den Einsatzfall
geltenden 6rtlichen und nationalen Elektroinstallationsvorschriften installieren.

3. Einen Draht von der Leitsystem-Ausgangskarte an die Klemme LOOP + im Klemmengeh&use anschlieRen (siehe Abbildung 8).
Den anderen Draht von der Leitsystem-Ausgangskarte an die Klemme LOOP - anschlieBen. Das Gerdt ist nicht
polaritdtsempfindlich.

A WARNUNG

Statische Entladungen kénnen zu Personen- und Sachschdden durch Feuer oder Explosion fiihren. Ein Erdungsband

(2,08 mm?2 | AWG 14) zwischen dem digitalen Fiillstandsregler und Erde anschlieRen, wenn entziindliche oder gefihrliche
Gase auftreten konnen. Zu den Anforderungen an die Erdung die nationalen und ortlichen Vorschriften und Standards
beriicksichtigen.

4. Fir Schutzerde und Erdung bzw. Entladung sind Masseanschlisse vorhanden (siehe Abbildung 8). Der Schutzerde-Anschluss ist
elektrisch identisch mit dem Erdungsanschluss. Die Anschliisse an diesen Klemmen gemaf den nationalen, 6rtlichen und fir die
Anlage geltenden Vorschriften vornehmen.

5. Den Deckel des Klemmengehduses wieder aufsetzen und festziehen, damit er wetterfest abdichtet. Falls erforderlich, die
optionale Verriegelung mittels Feststellschraube verwenden.

Abbildung 8. Klemmengehduse

ANSCHLUSSKLEMME +
ANSCHLUSSKLEMME -

WIDERSTANDSTHERMOMETER

SIMULATION EIN

SCHUTZERDE

REGELKREIS
(LOOP) +

REGELKREIS
(LOOP) -

1



Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f Kurzanleitung
April 2022 D103470X0DE

Kommunikationsanschliisse

A WARNUNG

Wird dieser Anschluss in einer moéglicherweise explosionsgefdhrdeten oder als explosionsgefiahrdet eingestuften
Umgebung vorgenommen, kann dies zu Personen- und Sachschidden durch Feuer oder Explosion fiihren. Vor weiteren
Arbeiten sicherstellen, dass der Ex-Bereich und die Umgebungsbedingungen das sichere Entfernen des
Klemmengehdusedeckels zulassen.

Hinweis
Gerdtemanager des Hostsystems, wie z. B. Emerson AMS Device Manager oder ein Emerson Device Communicator,
kommunizieren direkt mit dem Gerat.

Ein FOUNDATION Feldbus-Kommunikationsgerat, wie z. B. ein Emerson Device Communicator, kann von jedem Abschlusspunkt
der Verdrahtung innerhalb des Segments aus mit dem DLC3020f verbunden werden. Zum direkten Anschluss des
Feldbus-Kommunikationsgerdtes an das Gerdt die Klemmen LOOP +/- im Klemmengehause verwenden, um die lokale
Kommunikation mit dem Gerat herzustellen.

Zugriff auf Konfigurations- und Justageverfahren

EinschlieRlich Navigationspfade fiir Konfigurations- und Kalibrierungsverfahren mit dem AMS Device Manager und dem Device
Communicator.

Beispiel: Aufrufen der mendigefiihrten Justage (Guided Calibration):

AMS Device Manager | Configure > Calibrate > Guided Calibrations (Konfiguration > Justage > Mentigefiihrte Justage)

Configure > Calibrate > Full Calibration (Bench) or Full Calibration (Field)

et T 2L €10 [Konfiguration > Justage > Komplette Justage (Werkstatt) oder Komplette Justage (vor Ort)]

Die Mentioptionen sind kursiv gedruckt, z. B. Full Calibrate (Field) (Vollstdndige Justage vor Ort).

12
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Konfiguration

Hinweis

In dieser Kurzanleitung werden die Verfahren fiir AMS Device Manager 10.5 und héher dokumentiert. In fritheren Versionen von

AMS Device Manager sind dieselben Verfahren und Methoden enthalten, der Zugriff erfolgt jedoch tiber den Block, in dem sie sich
befinden.

Hinweis

Bevor das Gerdt konfiguriert werden kann, muss der primare Transducer Block auf Out of Service (AuBer Betrieb) eingestellt
werden.

Bei Verwendung des AMS Device Manager 10.1 und friiheren Versionen wird der Modus In Betrieb oder AuRer Betrieb unter Target
Mode (Zielmodus) auf der Registerkarte Block Modes (Blockmodi) gesetzt. Siehe Abbildung 9.

Abbildung 9. Registerkarte Block Modes (AMS Device Manager 10.1 und friihere Versionen)
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Mentigefiihrte Einrichtung

AMS Device Manager | Configure > Guided Setup (Konfiguration > Men(gefiihrte Einrichtung)

Device Communicator | Configure > Instrument Setup (Konfiguration > Gerdteeinrichtung)

Zur Einrichtung von Sensor, Gerdt und Prozessfliissigkeit auf der Registerkarte Guided Setup die Option Instrument Setup
(Gerdteeinrichtung) aufrufen (siehe Abbildung 10). Zur Einrichtung des DLC3020f den Eingabeaufforderungen folgen.
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Abbildung 10. Guided Setup (Meniigefiihrte Einrichtung)

MENUGEFUHRTE EINRICHTUNG [~ GERATEEINRICHTUNG

#:Demo Init 002 [Fisher 3020 Level Transmitter Rev. 1] -0l x|
Fle Actighs Help

=i s

Guided Setup |
B4 gprfigurs
¥ Guided Setup
e Manual Setup Mode:
o Alert Setup Device and process fluid setup D
Instrument Setp -
w Calibrate 1Y
“ Change

i Overview

KONFIGURATION—™

¥ Sservice Tools

Time: |Cument - oK I Cancel £pply Help

[Device last synchronized: 4(23/2010 7:24:43 AM

&

Manuelle Einrichtung

AMS Device Manager | Configure > Manual Setup (Konfiguration > Manuelle Einrichtung)

Device Communicator | Configure > Manual Setup (Konfiguration > Manuelle Einrichtung)

Uber die manuelle Einrichtung kénnen die Registerkarten Device (Gerit), Process Fluid (Prozessfliissigkeit), Instrument Display
(Gerdteanzeige), Snap Acting Control (Zweipunktregelung) und Options (Optionen) aufgerufen werden.

Hinweis
Vor Wiederinbetriebnahme des Gerats miissen die Konfigurationsdanderungen Gibernommen werden. Andernfalls wird ein Fehler

gesetzt. Um den Fehler zu I6schen, den Modus auf Out of Service einstellen, Apply (Ubernehmen) wahlen und das Gerat wieder in
Betrieb nehmen.

Gerat

Die Registerkarte Device (Gerdt) wahlen (Abbildung 11), um die Optionen Variable Configuration (Variablenkonfiguration), Sensor
Limits (Sensorgrenzwerte), Sensor Hardware Information (Sensorhardware-Informationen), Sensor Units (Sensoreinheiten), Mode
(Modus), Sensor Parameters (Sensorparameter), Instrument Mount Position (Einbauposition des Gerdts) und Torque Tube (Torsionsrohr)
aufzurufen.

Konfiguration der Variablen

Type of Measurement - Level or Interface / Art der Messung - Fiillstand oder Trennschicht

Primary Value Range High (Primdrvariablen-Bereich hoch) - definiert den oberen Endpunkt des Messbereichs fiir die Meldung der
Primarvariablen.

Primary Value Range Low (Primdrvariablen-Bereich tief) - definiert den unteren Endpunkt des Messbereichs fiir die Meldung der
Primarvariablen. Voreinstellung ist gréRer als Null.
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Abbildung 11. Configure > Manual Setup > Device (Konfiguration > Manuelle Einrichtung > Gerdt)

VARIABLEN-
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SENSORHARDWARE TORSIONSROHR ANBAUPOSITION DES GERATS
INFORMATIONEN

Primary Value Offset (Verschiebung Offsetwert der Primdrvariable) - die auf die Fiillstands-/Trennschichtmesswerte angewandte
konstante Verschiebung (z. B. Abstand zum Behélterboden).

Primary Value Range Units (Einheiten des Primdrvariablen-Bereichs) - Einheiten fiir Primdrvariable, Primarvariablenbereich und
Sensorgrenzwerte.

Sensorgrenzwerte

Upper Sensor Limit (Oberer Sensorgrenzwert) - gibt den groRten moglichen Wert fiir Primary Value Range High (oberer Endpunkt des

Messbereichs fiir die Meldung der Primérvariablen) an.

Lower Sensor Limit (Unterer Sensorgrenzwert) - gibt den kleinsten mdglichen Wert fiir Primary Value Range Low (unterer Endpunkt
des Messbereichs fiir die Meldung der Primarvariablen) an.

Der obere und untere Sensorgrenzwert beschrankt, welche Werte der DLC3020f lesen kann. Werte, die (iber bzw. unter diesen
Grenzwerten liegen, werden vom Gerdt nicht erkannt. Dies ist ein dynamischer Messwert auf der Grundlage der Temperatur bei
aktivierter Temperaturkompensation.

Sensorhardware-Informationen

Nach Auswahl von Sensor Hardware Information kénnen die folgenden Daten eingegeben werden:

Model Type (Typ), End Connection Style (Anschlussart), End Connection Type (Anschlusstyp), Body Material (Gehdusewerkstoff),
Pressure Rating (Druckstufe), Mechanical Sensor Serial Number (Seriennummer des mechanischen Sensors), Displacer Size
(VerdrangergroRe), Displacer Material (Verdrangerwerkstoff), Displacer Rating (Verdrangerdruckstufe), G Dimension (MaR G),
Torque Tube Material (Torsionsrohr-Werkstoff), Torque Tube Wall (Torsionsrohr-Wandstarke), Heat Insulator
(Temperaturisolator).

Die Sensordaten sind gewdhnlich auf dem Sensortypenschild angegeben.

Hinweis
Diese Daten dienen nur zur Information und werden nicht fir die Justage oder PV-Berechnungen verwendet.
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Sensor-MaReinheiten

Die flir Ihre Anwendung geeigneten MaReinheiten fiir den Sensor auswahlen.

Hinweis
Werkseitig sind SI-Einheiten eingestellt.

Bei Auswahl von Mixed Units (Gemischte Einheiten) miissen die Einheiten fiir jeden Sensorparameter angegeben werden.

Unit System (Einheitensystem) - English Units (Englische Einheiten), Metric/SI Units (Metrische/SI-Einheiten), Mixed Units (Gemischte
Einheiten)

Length Units (Ldngeneinheiten) - mm, cm, m, Zoll oder ft

Volume Units (Volumeneinheiten) - mm3, ml, |, Zoll3

Weight Units (Gewichtseinheiten) - oz, Ib, g oder kg

Temperature Units (Temperatureinheiten) - °F, °R, °C oder K

Torque Rate Units (Einheiten der Torsionskonstante) - Nem/deg, dynescm/deg, IbfeZoll/deg

Fluid Density Units (Einheiten der Dichte) - degAPI, SGU (Spez. Gewicht) Ib/ZolI3, Ib/ft3, Ib/gal, degBaum hv, degBaum It, kg/m3,
g/cm3, kg/l, g/ml oder g/

Sensorparameter

Geben Sie die Sensorparameter ein. Die in der Drop-down-Liste enthaltenden Auswahlmdglichkeiten basieren auf den gewdhlten
MaReinheiten.

Displacer Length (Verdrdngerldnge)

Displacer Volume (Verdrdngervolumen)
Displacer Weight (Verdrdngergewicht)

Driver Rod Length (Ldnge des Verdréngerhebels)

Instrument Mount Position (Anbauposition des Gerts)

Hinweis
Tabelle 1 enthdlt die Linge des Verdrdngerhebels der Sensoren 249 mit vertikalen Verdrangern. Wenn Ihr Sensor nicht in Tabelle 1
aufgefiihrtist, kdnnen Sie mit Hilfe der Abbildung 12 die Ldnge des Verdrdngerhebels bestimmen.
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Tabelle 1. Linge des Verdringerhebels(1)

Verdrangerhebel
Sensortyp(2) po— Zoll

249 203 8,01
249B 203 8,01
249BF0) 203 8,01
249BP 203 8,01
249C 169 6,64
249CP 169 6,64
249K 267 10,5
2491 229 9,01
249N 267 10,5

(3)
(Zéapzs-aeom 203 8,01

(3)
(zél_QQPOO-CLZSOO) 229 2.01
249V (Spezial)(1)3) Siehe Serienkarte Siehe Serienkarte
249V (Std)3) 343 13,5
249VS 343 13,5
249W 203 8,01

1. Die Ladnge des Verdrangerhebels ist der senkrechte Abstand zwischen der vertikalen Mittellinie des Verdrangerkorpers und der horizontalen Mittellinie des
Torsionsrohrs. Siehe Abbildung 12. Wenn die Linge des Verdrdngerhebels nicht ermittelt werden kann, Kontakt mit dem Emerson Vertriebsbiiro aufnehmen und
die Seriennummer des Sensors angeben.

2. Diese Tabelle gilt nur fiir Sensoren mit vertikalem Verdranger. Bei nicht aufgelisteten Sensortypen oder bei Sensoren mit horizontalem Verdranger Kontakt mit
dem Emerson Vertriebsbiiro aufnehmen. Fiir Sensoren von anderen Herstellern die entsprechende Installationsanleitung verwenden.

3. Die Sensoren 249BF, 249P und 249V sind nur in Europa erhdltlich.

Abbildung 12. Methode zur Bestimmung der Ldnge des Verdrangerhebels anhand der duBeren Abmessungen

VERTIKALE My DES ~
VERDRANGERKORPERS // !
\
/)
,/ ‘) BEHALTER
r_lh_ _J f
/
Mo
| 1
t \
\
\
\
A\
\J
HORIZONTALE M, DES L
TORSIONSROHRS

LANGE DES VERDRANGERHEBELS

Torsionsrohr

Torque Tube Material (Torsionsrohr-Werkstoff) - den Werkstoff des verwendeten Torsionsrohrs auswahlen. Siehe Sensortypenschild.

View Torque Tube Table (Torsionsrohrtabelle anzeigen) - diese Option auswahlen, um die Verstarkung des Torsionsrohrs (iber den
gesamten Temperaturbereich und die kompensierte Torsionskonstante zu sehen.
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Prozessfliissigkeit

Die Registerkarte Process Fluid (Prozessfliissigkeit) (Abbildung 13) wdhlen, um Process Fluid (Prozessfliissigkeit), Temperature
Compensation (Temperaturkompensation) und Mode (Modus) aufzurufen.

Abbildung 13. Configure > Manual Setup > Process Fluid (Konfiguration > Manuelle Einrichtung >

Prozessfliissigkeit)

REGISTERKARTE PROZESSFLUSSIGKEIT
PROZESSFLUSSIGKEIT — TEMPERATURKOMPENSATION

#5: 5 [Fisher Type DLC3020f Digital | avel Controller Rev. 1]

MODUS
' -10] x|
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I / / / |
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Guided Setup [_Upper Fluid Jempetature Compensation Made:

= Manual Setuy Flud Hame

Alert Setu e T —— Manual )
" i A Temperature Compensation u S
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0.6004 SGU [F—CTE—

LowerFluid ————————— Temperature Input
Fluid Name Manual =l
Diny Wat
Ll it Tempersture for Compensation
Densityin Use ) iz
0.9750 56U

wiew Fiuid Density Tables 2
Change Pracess Fluid

MANUELLE
EINRICHTUNG

Density in Use

) Overview

m Bl

- Service Tools

Tine: [Curert i if R = - |
Devige last synchronized: 7/6/2010 11:32:45 AM b
PROZESSFLUSSIGKEIT ANDERN —! | DICHTEPARAMETER ANZEIGEN

L— KONFIGURATION

Hinweis
Die Geratesoftware enthdlt Dichtetabellen fiir gebrauchliche Kategorien von Fliissigkeiten. Falls erforderlich konnen
benutzerdefinierte Tabellen angelegt werden.

In einigen Flissigkeitskategorien gibt es groRe Variationen innerhalb der Fliissigkeitsarten. Zuerst die Fliissigkeitskategorie
auswdhlen und dann die Art der Fliissigkeit.

Die Betriebstemperatur des Prozesses sowie die Dichte eingeben. Der DLC3020f Iddt die Dichtetabelle, die unter den
Betriebsbedingungen am besten zur Fliissigkeit passt.

Prozessfllssigkeit

Fluid Name (Bezeichnung der Fliissigkeit)
Density In Use (Verwendete Dichte)

Change Process Fluid (Prozessfliissigkeit andern) - diese Option wahlen, um mit der Auswahl der Korrektur fiir die unter
Betriebsbedingungen vorliegende Dichte der Fliissigkeit zu beginnen.

Bei aktivierter Temperaturkompensation wird die fiir die Temperaturkompensation geeignete Dichtetabelle ausgewahlt. Wird die
Temperaturkompensation nicht benétigt, die Betriebsbedingungen und die Bezeichnung der Fliissigkeit eingeben.
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Temperaturkompensation
Wenn Temperaturkompensation aktiviert ist, die folgenden Daten eingeben:

Temperature Input (Temperatureingang) - Zur Auswahl stehen None, Manual, AO Block oder RTD (Keiner, manuell, AO Block oder
RTD).

Die Temperaturkompensation, falls aktiviert, kann (iber eine manuell eingegebene Temperatur, eine von einem
Feldbus-Messumformer (AO Block) oder einem RTD (Widerstandsthermometer) gelieferte Temperatur erfolgen.

Temperature for Compensation (Temperatur fiir Kompensation) - die zur Kompensation der Flissigkeitsdichte und des
Torsionsrohr-Werkstoffs verwendete Temperatur.

Flssigkeitsdichte-Tabellen anzeigen

Die Option View Fluid Density Table (Fltssigkeitsdichte-Tabellen anzeigen) wahlen, um den Temperatureinfluss auf die Dichte der
Prozessfliissigkeit zu sehen.

Gerdteanzeige

Die Registerkarte Instrument Display (Gerdteanzeige) (Abbildung 14) wahlen, um Display Option (Anzeigeoptionen), Device Display
Primary Value Units (Einheiten der Primdrvariablen fiir Gerdteanzeige), Decimal Places (Dezimalstellen), Display Primary Value Offset
(Anzeige der Verschiebung der Primdrvariablen) und Scrolling Message Control (Scrollen der Meldungen) aufzurufen.

Abbildung 14. Configure > Manual Setup > Instrument Display (Konfiguration >
Manuelle Einrichtung > Gerdteanzeige)

MANUELLE
EINRICHTUNG REGISTERKARTE SCROLLEN DER MELDUNGEN
GERATEANZEIGE
£ Demo Unit 002 [Fisher 3020 Lev| Transmitter Rev. 1] ~=1ol x|
Fle Actions Help
E /
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@ G.gmed Setup Display Option (M Mode: & MODUS
e bl Sety Pimayvaue b = p
e et Satup ¥ Fiimaiy Value Bad v
Device Display Primary Value Urits ange
Calibrate lm_Ly_y—;[ Chang,

ANZEIGEOPTIONEN - e laces ¥ Fiimary Value Uncertain
EINHEITEN DER PRIMARVARIABLEN —
FUR GERATEANZEIGE Display Prmay Vel Oifst e
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) Overview

KONFIGURATION
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Device last synchronized: 4/23/2010 7:24:49 AM A

Anzeigeoptionen

Wabhlen, ob Primary Value Only (Nur Primarvariable), % Range (%-Bereich) oder Primary Value [ % Range (Priméarvariable/%-Bereich)
auf dem LCD-Display des DLC3020f angezeigt werden soll.

Device Display Primary Value Units (Einheiten der Primadrvariablen fiir Gerdteanzeige)

Die Einheit wahlen, in der die Primdrvariable auf der Gerdteanzeige erscheinen soll.
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Decimal Places (Dezimalstellen)

Die Anzahl der gewiinschten Dezimalstellen fiir die Gerdteanzeige eingeben.

Display Primary Value Offset (Anzeige der Verschiebung der Primarvariablen)
Die PV-Verschiebung eingeben, die auf der LCD-Anzeige zum Messwert addiert werden soll.
Scrolling Message Control (Scrollen der Meldungen)

Meldungen, die auf der LCD-Anzeige gescrollt werden kénnen. Zur Auswahl stehen Primary Value Bad (Primarvariable schlecht),

Primary Value Uncertain (Primarvariable unsicher), Failed Alert (Fehleralarm), Maintenance Alert (Wartungsalarm) oder Advisory
Alert (Hinweismeldung).

Snap Acting Control (Zweipunktregelung)

Die Registerkarte Snap Acting Control (Abbildung 15) wahlen, um Snap Acting Control (Zweipunktregelung), Primary Value
(Primdrvariable), Primary Value Percent (Primdrvariable in %), DI1 Trip Point Settings (DI1 Schaltpunkteinstellungen), DI2 Trip Point
Settings (DI2 Schaltpunkteinstellungen) und Mode (Modus) aufzurufen.

Abbildung 15. Configure > Manual Setup > Snap Acting Control (Konfiguration > Manuelle Einrichtung >

i REGISTERKARTE
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ey EINSTELLUNGEN
Faling -
DIZ Trip Paint
00 %
DI2 Deadband
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7
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Zweipunktregelung

Der DLC3020f kann als Zweipunktregler fungieren und gleichzeitig PV ausgeben. Wenn Zweipunktregelung aktiviert ist, arbeiten
einer oder beide DI-Blocke als Regler und geben 0 (inaktiv) oder 1 (aktiv) aus, wenn der Fiillstand die benutzerdefinierten Werte
(steigend oder fallend) tiber- bzw. unterschreitet.

Snap Acting Control (Zweipunktregelung) - die Zweipunktregelung aktivieren oder deaktivieren.

Snap Units (Einheiten der Schaltpunkte) - die gewiinschte MaReinheit fiir die Schaltpunkte in technischen Einheiten auswahlen:
Langeneinheiten oder Prozent (%).
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Primdrvariable

PV in technischen Einheiten

Primarvariable Prozent

PVin%

DI1 Schaltpunkteinstellungen

Kanal 1 oder 2 des DI fiir Zweipunktregelung einstellen.

DI7 Action (Wirkungsweise) - festlegen, ob der Schaltpunkt bei steigendem oder fallendem Fiillstand aktiv ist.

DI1 Trip Point (Schaltpunkt) - den Punkt eingeben, an dem der DI1 aktiv ist.

DI1 Deadband (Totzone) - die gewiinschte Totzone eingeben. Dies ist der Abstand zum Schaltpunkt, der DI1 wieder deaktiviert.

DI1 Readback (Wiedergabe) - zeigt den Status des Schaltpunktes an.
0 bedeutet, Schaltung des DI1 ist inaktiv. 1 bedeutet, Schaltung des DI ist aktiv.

DI2 Schaltpunkteinstellungen

Di2 Action (Wirkungsweise) - festlegen, ob der Schaltpunkt bei steigendem oder fallendem Fiillstand aktiv ist.
DI2 Trip Point (Schaltpunkt) - den Punkt eingeben, an dem der DI2 aktiv ist.
DI2 Deadband (Totzone) - die gewlinschte Totzone eingeben. Dies ist der Abstand zum Schaltpunkt, der DI2 wieder deaktiviert.

DI2 Readback (Wiedergabe) - zeigt den Status des Schaltpunktes an.
0 bedeutet, Schaltung des DI2 ist inaktiv. 1 bedeutet, Schaltung des DI2 ist aktiv.

Optionen

Die Registerkarte Options (Abbildung 16) wéhlen, um Write Alarm (Schreibalarm), Block Alarm (Blockalarm), Write Lock
(Schreibschutz), Confirm Time (Quittierzeit), Communication Timeout (Zeitiiberschreitung der Kommunikation), Function Block Available
(Verfiigbarer Funktionsblock), Features Selected (Gewdhlte Funktionen), Alert Key (Alarmschliissel), Maximum Alerts Allowed (Maximal
erlaubte Alarme), Maximum Alerts Possible (Maximal mégliche Alarme), Resource Block (Ressource Block), Transducer Block (Transducer
Block) und Mode (Modus) aufzurufen.

Schreibalarm

Der Schreibalarm (WRITE_ALM [40]) wird verwendet, um zu melden, wenn Parameter auf das Gerat geschrieben werden kénnen.

Write Alarm Disabled (Schreibalarm deaktiviert) - das Kontrollkastchen markieren, um den Schreibalarm zu deaktivieren.
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Abbildung 16. Configure > Manual Setup > Options (Konfiguration > Manuelle Einrichtung > Optionen)
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Alarm State (Alarmstatus) - kennzeichnet den Status des Schreibalarms. Es sind fiinf Zustdnde maoglich: Undefined (Undefiniert),
Clear-Reported (Loschen-Berichtet), Clear-Not Reported (Loschen-Nicht berichtet), Active-Reported (Aktiv-Berichtet), Active-Not
Reported (Aktiv-Nicht berichtet).

Unacknowledged (Unbestiitigt) - die Optionen Undefined (Undefiniert), Acknowledged (Bestétigt) oder Unacknowledged
(Unbestétigt) wahlen.

Blockalarm

Der Blockalarm wird fiir alle Konfigurations-, Hardware-, Verbindungs- oder Systemprobleme im Block verwendet. Die
Alarmzusammenfassung (ALARM_SUM [37]) bestimmt, ob Schreib- und Blockalarm deaktiviert sind.

Block Alarm Disabled (Blockalarm deaktiviert) - das Kontrollkdstchen markieren, um den Blockalarm zu deaktivieren.

Alarm State (Alarmstatus) - kennzeichnet den Status des Blockalarms. Es sind fiinf Zustdnde mdéglich: Undefined (Undefiniert),
Clear-Reported (Loschen-Berichtet), Clear-Not Reported (Lo6schen-Nicht berichtet), Active-Reported (Aktiv-Berichtet), Active-Not
Reported (Aktiv-Nicht berichtet).

Unacknowledged (Unbestdtigt) - die Optionen Undefined (Undefiniert), Acknowledged (Bestatigt) oder Unacknowledged
(Unbestétigt) wahlen.

Schreibschutz

Mit dem Schreibschutz wird festgelegt, ob in andere Gerdteparameter geschrieben werden darf.

Write Lock (Schreibschutz) - Wenn der Schreibschutz auf Locked (Gesperrt) gesetzt ist, darf auRer dem Setzen des Schreibschutzes
auf Not Locked (Nicht gesperrt) in keine Parameter des Gerdtes geschrieben werden. Bei aktivem Schreibschutz funktioniert das
Gerdt normal, aktualisiert Ein- und Ausgdnge und fiihrt Algorithmen aus. Ist der Schreibschutz auf Not Locked (Nicht gesperrt)
eingestellt, ist der Schreibalarm aktiv.

Write Priority (Schreibprioritdt) - mit dieser Option wird die Prioritat fiir den Schreibalarm gesetzt. Die niedrigste Prioritat ist 0. Die
hochste ist 15.
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Quittierzeit

Die Quittierzeit bestimmt die Zeit in 1/32 Millisekunden, die das Gerat vor einem erneuten Versuch auf die Empfangsbestatigung
fur einen Bericht wartet. Bei einer Quittierzeit von 0 versucht das Gerat nicht, einen Bericht erneut zu senden. 0 oder einen Wert
zwischen 320 000 (10 Sekunden) und 640 000 (20 Sekunden) eingeben.

Timeout der Kommunikation

Rcas Time-Out - Mit RCas-Timeout wird festgelegt, wie lange die Funktionsbldcke im DLC3020f auf Schreibzugriffe eines entfernten
Computers warten sollen. Wird die Wartezeit Giberschritten, wechselt der Block in seinen ndchsten Betriebsmodus, wie in den
Optionen fiir den Wechsel der Blockmodi festgelegt. Wird RCas Timeout auf 0 gesetzt, verldsst der Block RCas nicht. Im Feld
Timeout unter RCas Timeout einen positiven Wert eingeben. Die Zeitdauer wird in 1/32 Millisekunden (640 000 = 20 s) angegeben.

Hinweis
Dieser Parameter muss normalerweise nicht gedandert werden. Das Gerat funktioniert mit den werkseitig festgelegten Standard-

einstellungen. Diese Einstellung nur dann verwenden, wenn ein entfernter Computer Sollwerte aus dem intelligenten Leitsystem
tibermittelt.

Der Standardwert der RCas-Zeitiiberschreitung betrdgt 20 Sekunden.

ROut Time-Out - Mit ROut-Timeout (SHED_ROUT [27]) wird festgelegt, wie lange die Funktionsbl6cke im DLC3020f auf
Schreibzugriffe eines entfernten Computers warten sollen. Wird die Wartezeit tiberschritten, wechselt der Block in seinen nachsten
Betriebsmodus, wie in den Optionen fiir den Wechsel der Blockmodi festgelegt. Wird ROut Timeout auf 0 gesetzt, verldsst der
Block ROut nicht. Im Feld ROut Timeout einen positiven Wert eingeben. Die Zeitdauer wird in 1/32 Millisekunden (640 000 = 20 s)
angegeben.

Hinweis
Dieser Parameter muss normalerweise nicht gedndert werden. Das Gerat funktioniert mit den werkseitig festgelegten Standard-

einstellungen. Diese Einstellung nur dann verwenden, wenn ein entfernter Computer Sollwerte aus dem intelligenten Leitsystem
ibermittelt.

Der Standardwert der ROut-Zeitliberschreitung betragt 20 Sekunden.

Write Lock (Schreibschutz) - ermdglicht die Verwendung der Schreibsperre, um zu verhindern, dass Parameterwerte extern
verdndert werden. Blockverbindungen und Berechnungsergebnisse laufen normal weiter, aber die Konfiguration ist gesperrt.

Reannunciation (Alarmwiederholung) - ermdglicht die Unterstiitzung von Alarmwiederholungen durch das Gerét.
Verfligbarer Funktionsblock

Casln to Transducer Block
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Gewadhlte Funktionen

Hinweis
Dieser Parameter muss normalerweise nicht gedndert werden. Das Gerat funktioniert mit den werkseitig festgelegten
Standardeinstellungen.

Gewdhlte Funktionen zeigt, welche Funktionen der Resource-Block-Optionen gewahlt worden sind, und wird zur Auswahl der
gewlinschten Funktionen verwendet.

Reports (Berichte) - Die Wahl von Berichten ermdglicht die Erstellung von Alarm- und Ereignisberichten. Berichte fiir bestimmte
Alarmmeldungen kénnen unterdriickt werden.

Fault State (Fehlerstatus) - Die Wahl dieser Option ermdglicht es dem Ausgabeblock, auf verschiedene abnormale Bedingungen zu
reagieren, indem der Modus verlassen wird.

Write Lock (Schreibschutz) - Die Wahl dieser Option ermdglicht die Verwendung des Schreibschutzes, um zu verhindern, dass
Parameterwerte extern verandert werden. Blockverbindungen und Berechnungsergebnisse laufen normal weiter, aber die
Konfiguration ist gesperrt.

Reannunciation (Alarmwiederholung) - Wenn gewdhlt, werden Alarmwiederholungen durch das Gerét unterstiitzt.
Alarmschlissel

Der Alarmschlissel ist eine Nummer, die das Gruppieren von Alarmen ermdglicht. Diese Nummer kann dazu verwendet werden,
dem Bediener die Quelle des Alarms, wie z. B. das Gerédt, den Anlagenteil usw., anzuzeigen. Eine Zahl zwischen 1 und 255 eingeben.

Maximal erlaubte Alarme
Die Anzahl von Alarmberichten, die das Gerat ohne Erhalt einer Bestatigung tibermitteln kann, bis zur maximal erlaubten Anzahl.
Resource Block

Tag Description - Mit dieser Option wird jedem Block innerhalb des digitalen Fiillstandsreglers eine eindeutige 32 Zeichen lange
Beschreibung zugewiesen, die die beabsichtigte Verwendung des Blocks angibt.

Strategy - Diese Option ermdglicht das strategische Gruppieren von Blocken, damit der Bediener den Ort des Blocks identifizieren

kann. Die Blocke konnen nach Anlagenbereich, Anlagenausriistung usw. gruppiert werden. Im Feld Strategy einen Wert zwischen
0 und 65 535 eingeben.

Transducer Block

Tag Description - Mit dieser Option wird jedem Block innerhalb des digitalen Fiillstandsreglers eine eindeutige 32 Zeichen lange
Beschreibung zugewiesen, die die beabsichtigte Verwendung des Blocks angibt.

Strategy - Diese Option ermdglicht das strategische Gruppieren von Blocken, damit der Bediener den Ort des Blocks identifizieren
kann. Die Blocke kdnnen nach Anlagenbereich, Anlagenausriistung usw. gruppiert werden. Im Feld Strategy einen Wert zwischen
0 und 65 535 eingeben.

Alarmeinrichtung

AMS Device Manager | Configure > Alert Setup (Konfiguration > Alarmeinrichtung)

Device Communicator | Configure > Alert Setup (Konfiguration > Alarmeinrichtung)

Die Registerkarte Alert Setup (Alarmeinrichtung) ist in Abbildung 17 dargestellt.
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Abbildung 17. Alarmeinrichtung
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Der DLC3020f bietet zwei Alarmstufen: Geratealarm und PlantWeb-Alarm.

Instrument Alert Conditions (Geratealarm Zustand)

Gerate-Alarmbedingungen erkennen bei Aktivierung viele, moglicherweise wichtige Betriebs- und Leistungsprobleme.
Um diese Alarmmeldungen anzuzeigen, muss der Bediener auf einem Host, wie z. B. AMS Device Manager oder einem
Device Communicator, die entsprechenden Statusanzeigen 6ffnen.

PlantWeb-Alarme

Gerdtealarm-Zustand kann eingesetzt werden, um PlantWeb-Alarme auszulésen, die je nach Benutzerkonfiguration in den
Kategorien Ausfall, Wartung oder Empfehlung gemeldet werden. PlantWeb-Alarme kénnen, sofern aktiviert, den DeltaV
Alarm-Schnittstellentools, wie Alarmbanner, Alarmliste und Alarmzusammenfassung, aufgeschaltet werden.

Tritt ein PlantWeb-Alarm auf, sendet der DLC3020f eine Ereignismeldung und wartet fiir eine festgelegte Zeitspanne auf die
Bestdtigung des Empfangs, selbst wenn die Bedingung, die den Alarm ausgel6st hat, nicht mehr existiert. Wird die Bestétigung
nicht bis zur vordefinierten Zeitiiberschreitung empfangen, wird die Ereignismeldung erneut tibertragen. Dadurch wird die
Moglichkeit des Verlustes von Alarmmeldungen reduziert.

DLC3020f-Alarme kénnen in den folgenden Kategorien gemeldet werden.

Failed (Ausfall) - kennzeichnet ein Problem mit dem DLC3020f, das seine Funktion betrifft. Ein Ausfallalarm erfordert sofortiges
Eingreifen.
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Maintenance (Wartung) - kennzeichnet ein Problem mit dem DLC3020f, das bei Nichtbeachtung méglicherweise zu einem
Gerateausfall fihren kann. Wartungsalarme erfordern unverziigliche MaRnahmen.

Advisory (Empfehlung) - kennzeichnet ein geringfiigiges Problem mit dem DLC3020f. Eine Empfehlung wirkt sich nicht auf den
Prozess oder das Gerdt aus.

No Category (Ohne Kategorie) - der Alarm wurde nicht kategorisiert.

Suppress PlantWeb Alert (PlantWeb-Alarm unterdriicken) - der Alarm wird zwar vom DLC3020f ausgewertet, aber die
Statusbedingung wird nicht Gber einen Gerdtealarm berichtet.

Electronics (Elektronik)

® Pending Memory Fail (Anstehender Speicherfehler) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn ein nicht behobener Speicherfehler
im Mainboard erkannt wurde.

e Static Memory Fail (Statischer Speicherfehler) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn ein Speicherfehler im Mainboard erkannt
wurde.

Operational (Betriebsfunktion)

® PV Exceeds Sensor Range (PV {ibersteigt Sensorbereich) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn die Primarvariable (PV) den
Sensorbereich erreicht oder tiberschritten hat und nicht mehr richtig ausgegeben wird.

® PV Range Exceeds Sensor Range (PV-Bereich iberschreitet Sensorbereich) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn der Bereich
der Primarvariablen den aktuell eingestellten Bereich des Sensors tiberschritten hat. Die PV wird immer noch richtig
ausgegeben, kénnte sich aber aus dem Sensorbereich bewegen.

® PV Exceeds Primary Range (PV (iberschreitet Primdrvariablenbereich) - sofern gewdhlt, wird angezeigt, wenn die Primarvariable
(PV) den Primarvariablenbereich tiberschritten hat.

e (alibration Validity (Gdltigkeit der Justage) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn ein wesentlicher Justageparameter gedandert
worden ist.

Rate Limit (Ratengrenzwert)

® Displacer Rise Rate Exceeded (Verdranger-Steigrate tiberschritten) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn das Gerat ein
schnelles Steigen des Verdrangers festgestellt hat, das den Rapid Rate Limit (Ratengrenzwert) (iberschreitet.

® Displacer Fall Rate Exceeded Alert (Verdranger-Sinkrate {iberschritten) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn das Gerét ein
schnelles Sinken des Verdrangers festgestellt hat, das den Rapid Rate Limit (Ratengrenzwert) (iberschreitet.

e Rapid Rate Limit (Ratengrenzwert) - sofern gewdhlt, wird ein Alarm ausgeldst, wenn der eingestellte Sollwert Giberschritten wird.
Der Ratengrenzwert ist entsprechend der Anwendung benutzerdefiniert.

Wabhlen Sie Clear Rate Limit Alert (Ratengrenzwertalarm l6schen), um den Alarm zu 16schen.

Widerstandsthermometer (RTD-Sensor)

® RTD Sensor - sofern gewdht, wird angezeigt, wenn die Widerstandsthermometer-Messwerte auRerhalb des Bereiches liegen
oder das Widerstandsthermometer falsch angeschlossen ist.

e RTD Open (RTD offen) - sofern gewdhlt, wird angezeigt, wenn das Widerstandsthermometer nicht angeschlossen ist.
Sensor Board (Sensorplatine)

e Instrument Temperature Sensor (Gerdtetemperatursensor) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn die Messwerte des
elektronischen Sensors auBerhalb des Bereiches liegen.

® Sensor Board Processor (Sensorplatinenprozessor) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn das Gerét nicht einwandfrei
kommunizieren kann oder ein anderes elektronisches Problem den Prozessor beeintrachtigt.
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o Hall Sensor (Hall-Sensor) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn die Hall-Sensor-Messwerte auRerhalb des Bereiches liegen.

Temperature Limit (Temperaturgrenzwerte)

o Instrument Temperature High (Gerdtetemperatur hoch) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn das Gerét den oberen
Temperaturgrenzwert tiberschritten hat.

® Instrument Temperature Low (Gerdtetemperatur tief) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn das Gerat den unteren
Temperaturgrenzwert unterschritten hat.

Input Compensation Error (Eingangskompensationsfehler)

e Temperature Input Error (Temperatureingangsfehler) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn der AO-Temperaturstatus oder
Widerstandsthermometer-Status Bad (Schlecht) oder Uncertain (unsicher) ist oder das Gerat fiir den Empfang der
AO-Temperatur nicht richtig eingerichtet ist.

e Upper Fluid Input Error (Eingangsfehler der oberen Fliissigkeit) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn der AO-Status der oberen
Flissigkeit Bad (Schlecht) oder Uncertain (unsicher) ist oder das Gerét fiir den Empfang der AO-Dichte der oberen Fliissigkeit
nicht richtig eingerichtet ist.

e Lower Fluid Input Error (Eingangsfehler der unteren Fliissigkeit) - sofern gewahlt, wird angezeigt, wenn der AO-Status der
unteren Fliissigkeit Bad (Schlecht) oder Uncertain (unsicher) ist oder das Gerat fiir den Empfang der AO-Dichte der unteren
Fliissigkeit nicht richtig eingerichtet ist.

o Fluid Values Crossed (Fliissigkeitsdichte Giberschneidet) - sofern aktiviert, wird angezeigt, wenn sich die Dichte der beiden
Prozessfliissigkeiten tiberschneidet; die Dichte der oberen Fliissigkeit liegt zu nahe (0,1 Dichteunterschied) an der Dichte der
unteren Fliissigkeit oder ist gréRer als diese geworden.

® Invalid Custom Table (Benutzerdefinierte Tabelle ungiiltig) - sofern gewdhlt, wird angezeigt, wenn die zur Temperatur-
kompensation verwendete benutzerdefinierte Tabelle der Dichte der Prozessfliissigkeit oder des Torsionsrohrs ungiiltig ist.

e Temperature Out of Compensation Range (Temperatur auRerhalb des Kompensationsbereiches) - sofern gewahlt, wird
angezeigt, wenn die Kompensationstemperatur die Kompensationsgrenzwerte (iberschritten hat.

Justage

Mentigefiihrte Justage

AMS Device Manager | Configure > Calibrate > Guided Calibration (Konfiguration > Justage > Mentigefiihrte Justage)

Configure > Calibrate > Full Calibration (Bench) or Full Calibration (Field) [Konfiguration >

B2 R 1 € 8 Justage > Vollstandige Justage (Werkstatt) oder Vollstdndige Justage (vor Ort)]

Guided Calibrations (Mentigefiihrte Justage) (Abbildung 18) bietet Zugriff auf meniigefiihrte Justagemethoden zur Anwendung vor
Ort oder in der Werkstatt.

Zur Zeit verwendete Justage

Name - zeigt die zur Zeit verwendete Justage.
Date (Datum) - zeigt das Datum der Justage.
Calibrator (Justierer) - zeigt, wer die Justage durchgefiihrt hat.

Calibration Method (Justagemethode) - zeigt die Methode der Justage.
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Geradt justieren

Zur Auswahl stehen Full Calibration (Bench) (Vollstdndige Kalibrierung in der Werkstatt) oder Full Calibration (Field) (Vollsténdige
Kalibrierung vor Ort). Zur Kalibrierung des Gerdtes den Anweisungen im AMS Device Manager (oder Device Communicator bzw.
einem anderen Hostsystem) folgen. In der meniigefiihrten Justage werden geeignete Einstellungen empfohlen.

Abbildung 18. Meniigefiihrte Justage
REGISTERKARTE MENUGEFUHRTE JUSTAGE
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Expertenjustage

AMS Device Manager | Configure > Calibrate > Expert User Calibrations (Konfiguration > Justage > Expertenjustage)

Device Communicator | Configure > Calibrate > Expert User Calibrations (Konfiguration > Justage > Expertenjustage)

Expert User Calibrations (Expertenjustage) (Abbildung 19) ermdglicht die Auswahl der geeigneten Justage basierend auf der
Konfiguration und den vorhandenen Daten der Applikation. Zur Kalibrierung des Gerétes den Anweisungen im AMS Device
Manager (oder Device Communicator oder in einem anderen Hostsystem) folgen.

Eine kurze Beschreibung der verfiigbaren Justagemdglichkeiten ist ab Seite 29 zu finden.
Zur Zeit verwendete Justage

Name - zeigt die zur Zeit verwendete Justage.

Date (Datum) - zeigt das Datum der Justage.

Calibrator (Justierer) - zeigt, wer die Justage durchgefihrt hat.

Calibration Method (Justagemethode) - zeigt die Methode der Justage.

28



Kurzanleitung Digitaler Fiillstandsregler DLC3020f
D103470X0DE April 2022

Abbildung 19. Expertenjustage
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Justagebeschreibungen

Vollstandige Justage

Weight (Bench only) (Gewicht - nur Werkstatt) - Gewichtsjustage ist eine Justage in der Werkstatt, bei der die unterschiedlichen
Krafte, die das Gerat bei Minimal- und Maximalfiillstand erfasst, mit Gewichten simuliert werden. Fiir eine Gewichtsjustage werden
alle Konfigurationsdaten benétigt. Es wird empfohlen, Gewichte zu verwenden, die auf der tatsdchlichen Dichte der Fliissigkeit
(oder fiir bestimmte Konfigurationen auf Wasser) basieren, damit die beiden Gewichte méglichst genau den unteren und oberen
Punkt simulieren, die das Gerdt erfassen soll. Dies sind nur empfohlene Gewichte, es konnen auch andere Werte eingegeben
werden.

Hinweis
Je groRer der Unterschied der Gewichte, desto besser wird die Justage ausfallen, vorausgesetzt, das Gerat liegt nicht an einem
mechanischen Anschlag an.

Hinweis

Darauf achten, dass der Verdrangerhebel wahrend der Justage nicht an einem Hubbegrenzer anliegt. AuBerdem tendieren die
Gewichte beim Anhdngen an den Hebel zum Schwingen. Vor dem Aufzeichnen der Justagepunkte sollte daher lange genug
gewartet werden, bis keine Schwingungen mehr auftreten.
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Nach Abschluss ist die Torsionskonstante oder Verstdrkung bei Justagetemperatur korrekt. Nach der Installation ist moglicherweise
ein Nullabgleich erforderlich, da bei der Gerateinstallation eine Nullpunktverschiebung auftreten kann.

Two Point (Bench or Field) (Zweipunkt - Werkstatt oder vor Ort) - Bei einer Zweipunktjustage wird das Gerat durch Beobachten von
Fillstand/Trennschicht an zwei Punkten vollstindig justiert. Die beiden Punkte miissen mindestens um 5 % der Verdrangerlange
auseinanderliegen. Fiir die Zweipunktjustage sind alle Gerdtekonfigurationsdaten erforderlich. Diese Justagemethode verwenden,
wenn die Linge/Trennschicht extern beobachtet werden kann.

Min/Max (Werkstatt oder vor Ort) - Bei der Min/Max-Justage werden die Verstarkung oder Torsionskonstante und der Nullpunkt
durch vollstandiges Eintauchen des Verdrangers in zwei verschiedene Medien (eines davon kann Luft oder Dampf sein) berechnet.
Fiir diese Justage sind alle Gerdtekonfigurationsdaten erforderlich, einschlieRlich der korrekten Werte fiir Verdrangervolumen und
-hebelldange.

Simple Zero/Span (Einfacher Nullpunkt/Bereich) (nur vor Ort) - fiir Anwendungen mit relativ konstanten Dichte- und
Temperaturbedingungen. Zwei Punkte (mindestens 5 % der Verdrangerlange auseinanderliegend) werden zu dieser Justage
herangezogen. Fiir die Justage Einfacher Nullpunkt/Bereich ist nur die Verdrangerldange erforderlich. Bei dieser Justage kann die
Temperaturkompensation nicht verwendet werden.

Hinweis

Bei Simple Zero/Span kann das Gerét nicht fiir Medien oder Torsionsrohr temperaturkompensiert werden. Diese Justage sollte nur
verwendet werden, wenn sich Temperatur und Prozessdichte nicht andern. Andernfalls tritt ein nicht korrigierbarer Fehler auf, je
weiter die Prozessbedingungen von den Justagebedingungen abweichen.

Two Point Time Delay (Zweipunkt-Zeitverzégerung) (nur vor Ort) - Die Zweipunkt-Zeitverzégerungs-justage ist eine
Zweipunkt-justage, bei der die beiden Justagepunkte mit zeitlichem Abstand erfasst werden. Der erste Punkt wird erfasst und
unbegrenzt gespeichert, bis der zweite Punkt erfasst wird. Fiir die Zweipunktjustage sind alle Geratekonfigurationsdaten
erforderlich.

Aktuelle Justage abgleichen

Zero Trim (Nullpunktabgleich) - Nullpunktabgleich ist eine Anpassung der aktuellen Justage. Bei dieser Einstellung wird
angenommen, dass die aktuelle Torsionskonstante korrekt ist und der PV-Fehler auf eine Verschiebung des Nullpunktes

zurtickzufiihren ist.

Gain Trim (Verstdrkungsabgleich) - Verstarkungsabgleich ist eine Anpassung der aktuellen Justage. Bei dieser Einstellung wird
angenommen, dass der Nullpunkt korrekt ist und der PV-Fehler durch eine Anderung der Torsionskonstanten verursacht wird.

Default Gain (Standardverstdrkung) - Standardverstarkung ist eine Anpassung der aktuellen Justage. Bei dieser Einstellung muss die
Standardverstdrkung auf die bekannte Torsionsrohrkonstante eingestellt werden.

Technische Daten

Die technischen Daten des DLC3020f sind in Tabelle 2 dargestellt. Die technischen Daten fiir die Sensoren 249 sind in
Tabelle 4 aufgefiihrt.
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Tabelle 2. Technische Daten

Mogliche Konfigurationen
Montage an Sensoren 249 mit und ohne BezugsgefaR.
Funktion: Messumformer, Regler, Schalter

Kommunikationsprotokoll: FounpaTion Feldbus

Digitales Kommunikationsprotokoll

Das Gerat ist FounpaTioN Feldbus registriert (ITK 5)

Spannungsversorgung
9 bis 32 VDC, 17,7 mA; Gerat ist verpolungssicher

Gerdteeingdnge

Eingang vom Fiillstandssensor (erforderlich)

Die Drehbewegung der Torsionsrohrwelle ist proportional
zur Auftriebskraft des Verdrangers, die sich mit der
Anderung des Fiillstands oder der Trennschichthohe
andert.

Eingang fiir Prozesstemperatur-Kompensation (optional)
Widerstandsthermometer - Anschluss fiir 2- oder
3-Leiter-Platin-RTD, 100 Ohm

AO Block - FounDATION Feldbus Temperatur-
messumformer

Manuell - manuell in das Gerdt eingegebene
Kompensationswerte

Darstellungsmoglichkeiten der LCD-Anzeige

Prozessvariable in technischen Einheiten

Prozessvariable nur in Prozent (%)

Prozessvariable abwechselnd in technischen Einheiten und
Prozent (%)

Optional: Alarme wie konfiguriert

Funktionsblock-Paket

Al, PID, DI (zwei), AO (drei), ISEL und ein
ARTH-Funktionsblock

Ausfiihrungszeiten der Funktionsblocke

Al, PID, DI, AO, ISEL: 15 ms
ARTH: 25 ms

Feldbus-Gerdtetauglichkeit
Backup Link Active Scheduler (BLAS)

Betriebsverhalten

Kriterien DLC3020f(1)
Linearitdtsabweichung +0,1 % des Ausgangsbereiches
Genauigkeit +0,15%

Reproduzierbarkeit < 0,1 % des vollen Ausgangs
Hysterese < 0,10 % des Ausgangsbereiches
Totzone < 0,05 % des Eingangsbereiches
Feuchte +0,10 % (RF9,2 bis 90 %)

Hinweis: Bei vollem Auslegungsbereich und Referenzbedingungen.
1. Bezogen auf den Dreh-Eingang am Hebel.

Mindestdifferenz der spezifischen Gewichte
0,1 fiir Verdranger mit Standardvolumen

Einfluss der Umgebungstemperatur
Innerhalb des Betriebsbereichs von -40 bis 80 °C (-40 bis
176 °F) liegt der kombinierte Temperatur-
einfluss auf Nullpunkt und Bereich bei weniger als 0,01 %
des vollen Bereichs pro Grad C.

Einfluss der Prozesstemperatur
Zur Korrekur von Anderungen der Fliissigkeitsdichte
aufgrund von Prozesstemperaturschwankungen kann die
Temperaturkompensation implementiert werden.
Informationen zur Korrektur mittels Temperatur-
kompensation sind auf Seite 19 zu finden.

Elektromagnetische Vertrdglichkeit
Entspricht EN 61326-1:2013 und EN 61326-2-3:2006
Storfestigkeit - Industrieeinsatz gemaR Tabelle 2 der
Norm EN 61326-1 und Tabelle AA.2 der Norm
EN 61326-2-3. Das Verhalten ist in Tabelle 3
unten dargestellt.
Emissionswerte - Klasse A
ISM-Gerdteauslegung: Gruppe 1, Klasse A
Blitzschlag- und Uberspannungsschutz - Der
Storfestigkeitsgrad gegen Blitzschlag ist in Tabelle 3 unter
Spannungsstol angegeben. Fiir zusatzlichen
Uberspannungsschutz kénnen kommerziell erhiltliche
Uberspannungsschutzgerite verwendet werden.

Alarme und Diagnose
Elektronische Alarme erscheinen bei elektronischen
Speicherfehlern.
Betriebsbereich-Alarme erscheinen, wenn Anderungen im
PV- oder Sensorbereich die Justage beeintrichtigen
kénnen.
Ratengrenzwert-Alarme zeigen ein schnelles Steigen oder
Sinken des Verdrangers an, das auf abnormale
Betriebsbedingungen hindeuten kann.
RTD-Alarme zeigen die Funktionsfahigkeit und den Zustand
des angeschlossenen Widerstands-
thermometers an.

- Fortsetzung nachste Seite -
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Tabelle 2. Technische Daten (Fortsetzung)

Alarme und Diagnose (Fortsetzung)

Sensorplatinen-Alarme zeigen, ob das Gerdt (iber oder unter
den empfohlenen Grenzwerten arbeitet; melden, wenn die
Sensorelektronik nicht korrekt kommunizieren kann.

Eingangskompensationsfehler-Alarme zeigen einen
schlechten (Bad) oder unsicheren (Uncertain) Status der
AO-Verbindung oder Einrichtung an.
Funktionssimulation
Wenn Simulate Active aktiviert ist, wird ein aktiver Alarm
ohne sichtbare Anzeige simuliert.
Betriebsgrenzen
Prozesstemperatur: Siehe Tabelle 5 und Abbildung 7

Umgebungstemperatur(!) und Feuchte

Transport- und
. Normale Referenz-
Bedingungen Lager-

Grenzwerte wert

Grenzwerte

Umgebungs- -40 bis 80 °C -40 bis 85 °C 25°C
temperatur (-40 bis 176 °F) | (-40 bis 185 °F) (77 °F)
Relative
Feuchte der 0% bis 95 % (nicht kondensierend) 40 %
Umgebungsluft

Hoéhenklassifizierung: Bis zu 2 000 Meter (6 562 ft.)

Elektrische Klassifizierung

Verschmutzungsgrad 4
Explosionsschutz:
CSA - Eigensicher, Ex-Schutz, Division 2, Staub-Ex-Schutz

FM - Eigensicher, Ex-Schutz, keine Funken erzeugend,
Staub-Ex-Schutz

ATEX - Eigensicher, druckfeste Kapselung, Typ n
IECEx - Eigensicher, druckfeste Kapselung, Typ n
Gehduseschutzart:

CSA-Typ 4X

FM - NEMA 4X, IP66

ATEX - IP66

IECEX - IP66

Weitere Klassifizierungen|Zertifizierungen

CUTR - Customs Union Technical Regulations (Russland,
Kasachstan, Belarus und Armenien)

INMETRO - National Institute of Metrology,
Standardization, and Industrial Quality (Brasilien)

NEPSI - National Supervision and Inspection Centre for
Explosion Protection and Safety of Instrumentation (China)

Weitere Informationen bzgl. Klassifizierung/Zertifizierung
sind bei lhrem Emerson Vertriebsbiiro erhaltlich.

Montagepositionen

Der digitale Fiillstandsregler kann rechts oder links vom
Verdranger montiert werden (siehe Abbildung 4).

Werkstoffe

Gehduse und Deckel: Aluminiumlegierung mit geringem
Kupferanteil

Innenteile: Stahl, Aluminium und Edelstahl; gekapselte
Leiterplatten; Neodym-Eisen-Bor-Magneten

Elektrische Anschliisse

Zwei 1/2-14 NPT Kabeleinfiihrungen; eine an der Unterseite
und eine an der Riickseite des Klemmengehauses;
M20-Adapter lieferbar

Gewicht
Weniger als 2,7 kg (6 Ib)

Optionen

M Temperaturisolator ll Montageadaption fir
Verdrdnger-Niveaugerdte von Masoneilan™, Yamatake und
Foxboro ™ -Eckhardt lieferbar

1. Die in diesem Handbuch angegebenen Druck- und Temperaturgrenzwerte dirfen nicht iberschritten werden. Alle giltigen Standards und Vorschriften miissen

eingehalten werden.
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Tabelle 3. FIELDVUE DLC3020f - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), Zusammenfassung der Ergebnisse

Messpunkt Symptom Grundnorm Teststufe Verhaltenskriterien(1)
Elektrostatische Entladung 4 kV Kontakt
(ESD) IEC 61000-4-2 % kV Luft A
Abgestrahltes elektro- 80 bis 1000 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz AM bei 80 %
Gehduse mag netisches Feld IEC61000-4-3 1400 bis 2000 MHz bei 3 V/m mit 1 kHz AM bei 80 % A
9 2000 bis 2700 MHz bei 1 V/m mit 1 kHz AM bei 80 %

Magnetfeld bei Nennfrequenz IEC 61000-4-8 30 A/m bei 50/60 Hz A
der Versorgungsspannung
Burst IEC61000-4-4 1kv A

E/A-Signal/Regelung | SpannungsstoR IEC 61000-4-5 1kV (jeweils nur Leitung gegen Erde) A
Leitungsgebundene HF IEC 61000-4-6 150 kHz bis 80 MHz bei 3 Veff A

selbsttitige Wiederherstellung des
Verhaltens.

1. Verhaltenskriterium: +/- 1 % des Einflusses. A = Keine Beeintrachtigung wahrend des Tests. B = Zeitweilige Beeintrdchtigung wahrend des Tests, jedoch

Tabelle 4. Fisher Sensor 249 - Technische Daten

Eingangssignal
Fiillstand von Fliissigkeiten oder Héhe der Trennschicht
zwischen Flssigkeiten: 0 bis 100 Prozent der
Verdrangerlange
Fltssigkeitsdichte: 0 bis 100 Prozent der Auftriebs-
kraftanderung, die mit dem gegebenen Verdrénger
erreicht wird - Standard-Volumina sind Il 980 cm?
(60 ZolI3) fiir Sensoren 249C und 249CP oder Ml 1640 cm3
(100 ZolB3) fiir die meisten anderen Sensoren; je nach
Sensorkonstruktion sind andere Volumina lieferbar

Verdrdngerlangen des Sensors
Siehe FuBnoten der Tabellen 7 und 8

Betriebsdruck des Sensors

Entsprechend den zutreffenden ANSI
Druck-/Temperaturwerten fiir die in Tabelle 7 und 8
genannten Sensorkonstruktionen

Prozessanschliisse der Sensoren mit BezugsgefdR

Bezugsgefdle sind in einer Vielzahl an
Anschlussausfiihrungen lieferbar, um die Montage an

Abbildung 20 dargestellt.

Montagepositionen

Behalter zu ermdglichen; die Arten der
Ausgleichsanschliisse sind nummeriert und in

Die meisten Fiillstandssensoren mit Bezugsgefal haben
einen drehbaren Kopf. Der Kopf kann wie in Abbildung 4
dargestellt um 360 Grad in acht verschiedene Positionen
gedreht werden.

Werkstoffe
Siehe Tabellen 6, 7 und 8

Umgebungstemperatur beim Betrieb

Siehe Tabelle 5. Umgebungstemperaturbereiche,
Empfehlungen und Verwendung des optionalen
Temperaturisolators sind in Abbildung 7 zu finden.

Optionen

M Temperaturisolator M Schauglas fiir einen Druck von 29

bar bei 232 °C (420 psig bei 450 °F) und
M Reflex-Schauglas fiir hohe Temperaturen und Driicke

Tabelle 5. Zuldssige Prozesstemperaturen fiir gebrdauchliche Werkstoffe der drucktragenden Teile

der Fisher Sensoren 249

Prozesstemperatur
Werkstoff — .
Minimum Maximum
Grauguss -29°C(-20 °F) 232 °C(450 °F
Stahl -29°C(-20 °F) 427 °C(800 °F
Edelstahl -198 °C(-325 °F) 427 °C(800 °F

Monel (N04400)

-198 °C (-325 °F)

Graphitlaminat-/Edelstahldichtungen

-198 °C (-325 °F)

427 °C(800 °F

Monel (N04400)-/PTFE-Dichtungen

-73°C(-100 °F)

)
)
)
)
)
204 °C (400 °F)

(
(
(
427 °C(800 °F
(
(
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Tabelle 6. Werkstoffe fiir Verdranger und Torsionsrohr

Teil

Standardwerkstoff

Andere Werkstoffe

Verdranger

Edelstahl 304

Edelstahl 316, Hastelloy® B, Monel®, Kunststoff und Speziallegierungen

Verdrangeraufhdangestange, Mitnehmerlager,

Verdriangerhebel und Mitnehmer

Edelstahl 316

Hastelloy B, Monel, andere austenitische Edelstahlsorten und Speziallegierungen

Torsionsrohr

N05500(1)

Edelstahl 316, N06600, N10276

1. N05500 wird nicht fiir Federanwendungen bei Temperaturen tiber 232 °C (450 °F) empfohlen. Wenn Anwendungstemperaturen diesen Grenzwert
iberschreiten, Kontakt mit dem Emerson Vertriebsbiiro oder dem Anwendungsingenieur aufnehmen.

Tabelle 7. Sensoren mit Verdringer und BezugsgefaR(1)

. ii Ausgleichsanschluss
Anbauposition des Standardvyerkstofffur g _ .
. Sensor BezugsgefiR, Kopf und Nennweite Druckstufe(2)
Torsionsrohrs - Anschlussart
Torsionsrohrarm (NPS)

Schraubanschluss 1-1/2 oder 2

2490) Grauguss Class 125 oder 250
Flanschanschluss 2
Schraub- oder optional
EinschweiRBanschluss 1-1/2 oder2 Class 600

2498, 249BF(4) Stahl Flanschanschluss mit glatter 1-1/2 Class 150, 300 oder 600

. ) Dichtleiste oder optional mit
Torsionsrohrarm in Bezug RTJ-Nut 2 Class 150, 300 oder 600
erjir/;\;:rglemhsanschlusse Schraubanschluss 1-1/2 oder 2 Class 600

249CB) Edelstahl 316 Flanschanschluss mit glatter 1-1/2 Class 150, 300 oder 600
Dichtleiste 2 Class 150, 300 oder 600
Flanschanschluss mit glatter

249K Stahl Dichtleiste oder optional mit 1-1/2 oder 2 Class 900 oder 1500
RTJ-Nut

2491 Stahl Flanschanschluss mit RT|-Nut 205 Class 2500

1. StandardmaRige Verdrangerldngen fiir alle Ausfiihrungen (auRer 249) sind 14, 32, 48, 60, 72, 84, 96, 108 und 120 Zoll. Der Sensor 249 verwendet einen
Verdrdnger mit einer Ldnge von 14 oder 32 Zoll.
2. Flanschanschliisse nach EN sind in EMA (Europa, Naher Osten und Afrika) lieferbar.

3. Nichtin EMA lieferbar.

4.Sensor 249BF ist nur in Europa lieferbar, auch in EN Nennweite DN 40 mit Flanschen PN 10 bis PN 100 und Nennweite DN 50 mit Flanschen PN 10 bis PN 63.
5. Fiir Anschlussarten F-1 und F-2 ist der obere Anschluss NPS 1 mit RTJ-Flansch.

Abbildung 20. Nummerierung der Anschlussarten der BezugsgefaRe

AUSFUHRUNG 1

L=

ANSCHLUSSE OBEN UND UNTEN,
GESCHRAUBT (S-1) ODER

GEFLANSCHT (F-1)

AUSFUHRUNG 2

I

ANSCHLUSSE OBEN UND UNTEN
SEITLICH, GESCHRAUBT (S-2) ODER

GEFLANSCHT (F-2)

AUSFUHRUNG 3

AUSFUHRUNG 4

ANSCHLUSSE SEITLICH OBEN UND
UNTEN, GESCHRAUBT (S-3) ODER
GEFLANSCHT (F-3)

L=

ANSCHLUSSE OBEN SEITLICH UND
UNTEN, GESCHRAUBT (S-4) ODER
GEFLANSCHT (F-4)
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Tabelle 8. Sensoren mit Verdringer, ohne BezugsgefiR(1)
Standardwerkstoff fiir Kopf(2),
Montage Sensor Sandwichgehiuse(6) und Flanschanschluss (Nennweite) Druckstufe(3)

Torsionsrohrarm

NPS 4 mit glatter Dichtleiste oder optional mit

Class 150, 300 oder 600

249BP(4) Stahl RTJ-Nut
NPS 6 oder 8 mit glatter Dichtleiste Class 150 oder 300
Montage oben auf 249CP Edelstahl 316 NPS 3 mit glatter Dichtleiste Class 150, 300 oder 600
dem Behdlter NPS 4 mit glatter Dichtleiste oder optional mit Class 900 oder 1CL500 (EN PN 10 bis
RTJ-Nut DIN PN 250)
249P(5) Stahl oder Edelstahl

NPS 6 oder 8 mit glatter Dichtleiste

Class 150, 300, 600, 900, 1500 oder
2500

Class 125, 150, 250, 300, 600, 900

Morltage seitlicham 249VS Stahl LCC oder WCC, Fiir NPS 4 mit glatter oder ohne Dichtleiste oder 1500 (EN PN 10 bis DIN PN 160)
Behilter Edelstahl CF8M _ -
Fiir NPS 4 AnschweiRanschluss, XXS Class 2500
Montage oben auf . . . .
dem Behilter oder Stahl WCC oder Edelstahl CF8M Fiir NPS 3 mit glatter Dichtleiste Class 150, 300 oder 600
auf vom Kunden 249W
beigestelltem Stahl LCC oder Edelstahl CF8M | Fiir NPS 4 mit glatter Dichtleiste Class 150, 300 oder 600

BezugsgefdR

1. StandardmaéRige Verdrangerldngen sind 14, 32, 48, 60, 72, 84, 96, 108 und 120 Zoll.
2. Entfillt bei seitlich montierten Sensoren.

3. EN-Flanschanschlisse in EMA (Europa, Naher Osten und Afrika) lieferbar.

4. Nichtin EMA lieferbar.

5.249P nurin Europa lieferbar.

6. Sandwichgehduse nur fiir 249W zutreffend.
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Weder Emerson, Emerson Automation Solutions noch jegliches andere Unternehmen des Konzerns tibernimmt die Verantwortung fiir Auswahl,
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