Installation and Maintenance Instructions
ASCO™ Series 290-390 Valves with Digital Positioner Series 890
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DESCRIPTION (<= | and Il, page 41)
ASCO™ Ipressure operated valves can be equipped with
adigital positioner series 890 that allows precise control
of thevalve stem position. The digital positioner consists
of a box containing a linear potentiometer, a processor
andtwo pilotvalves. Digital positioner uses single control
loop and could be supplied with a double control loop
for directly connected external sensor.
It is available with version 0-10 V or 4-20 mA or with
I0-Link® class A communication protocol for setpoint,
feedback and parameters data.
Depending on version, digital positioner can behave as
fail close, or fail maintain on loss of electric power.
The digital positioner has LED status indication for visu-
alization of valve position and control.

Intended use

The digital positioner is intended to be used with ASCO™
290 series normally close (NC) with profile disc and 390
series normally close (NC) pressure operated valve for
the purpose of being used in general industries.

Essential Health and Safety Requirements:
This product complies with the EMC Directive 2014/30/
EU and RoHS 2011/65/EU

OPERATION
The valve is operated by the digital positioner depending
on the setpoint and feedback. The valve and the actua-
tor are NC type (= | and II, paﬂe 41). It closes when
no pilot pressure is supplied by the digital positioner to
the actuator. The valve opens when the digital positioner
supplies a pilot pressure.

On loss of power the valve returns to its close position,
or the position is maintained depending on version.
Version with Fail Close:

This valve equipped with the diRital positioner is not a
shut-off valve, or safety valve. A pneumatic power cut
will not close the valve but only electrical power cut.

The Digital Positioner is set with an electronic “shut off”
system as default. It exhausts the pilot chamber at 0
setpoint to ensure that the valves are tight when closed.

Adapt the piloting pressure to the digital positioner: 5 to
7 bar. Compatible on valves with Fluid entry under the
valve disc via port 2 (2 way function) or port 3 (3/2 way
function)

PosCom Software - For analog version - double loop
setting

The PosCom software is available for download at:
Download page "Emerson.com/ASCO". The PosCom soft-
ware is required for setting parameters and adjusting dual
loop control to use an external sensor. For a replacement,
initialization can only be performed with the factory set-
tings (as delivered). The digital positioner with double
loop control must be mounted on the valve and initial-
ized without using a double loop. After initialization, set
the digital positioner to dual loop control and adjust the
settings in custom settings.

Working condition / Characteristics
. 3upp_ly pressure: Max 8 bar. See operation chapter for
etail.
* Ambient and pilot fluid temperature: 0 to +50°C
* 0-10V and 4-20mA version
- Nominal supply voIta%e 24V DC £ 10%, max. ripple 10%
- Analog setpoints to be selected when ordering
- Analog setpoint:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
= 4-20 mA (Rin = 250 Q)

- Analog position feedback si(t);nal:
» 0-10V; load resistor > 5 k
= 4-20 mA; load resistor= 50...500 Q
- Power: 8 W (4 W, setpoint reached)
- Digital output ON/OFF, 24 V PNP / max. 200 mA
- External sensor signal (option) = setpoint signal (0-10
V or 4-20 mA)
* I0-Link®
- 1N&)}ﬂinal supply voltage24 V DC + 10%, max. ripple
0
- Power: 8 W (4 W, setpoint reached)
-10-Link communication for setpoint and feedback
and parameters
- IO-Link Protocol Specification V1.1
- I0-Link Port Class A Device with COM3 (230.4 kBaud)
- Process data :
= 2 Byte IN
= 10 Byte OUT: Status bytes for errors/maintenance/
auto initialization/fully closed or open
- External sensor signal ()cl)ption): Analog input signal
for process control with signal 0-10 V or 0/4-20 mA
Input
*Re Fl).llation characteristics
- Hysteresis: < 2% of max. disc stroke
- Accuracy: < 2% of max. disc stroke
- Repeatability < 1 %

Requirement for power supply

Operate the product only on a voltage source that is suit-
able for PELV (Protective Extra Low Voltage) and which
ensures safe electrical isolation of the operating voltage
from the mains according to IEC/DIN EN 60204-1 (acci-
dent Erevention). Additionally: The general requirements
for PELV circuits according to IEC/DIN EN 60204-1 must
be observed.

Electrical connection

g_rass nickel-plated cable gland: cable 4.5 mm to 9 mm
ia.

Stainless steel cable gland: cable 6 mm to 10 mm dia.

M12 Code A per IEC 61076-2-101

Pilot and Air quality:
Air or inert gas filtered 50 ym, unlubricated, condensate-
free and water-free according to ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Ingress Protection level of apparatus
IP66 according to IEC 60529

Vibration

Max 1g /10-150Hz in 3 axes per EN 60068-2-6. The preci-
sion and reproducibility characteristics will be degraded
at certain frequencies. These precision and reproducibil-
ity characteristics will revert to the catalogue specifica-
tion levels under standard conditions.

LED Status indication (= 11l and 1V, page 41)
See tables page 3

Standard and IO-Link® version
LED Status indication (= 111)

LED 1, yellow = valve open position
LED 2, green = valve close position

LED 3, white =status
LED 4, red = digital positioner error
Only IO-Link® version

LED Status indication (= 1V)

LED 5, orange = check function

LED 6, blue ™ = maintenance required
LED 7, green = Signal for IO-Link®

I0-Link® is a registered trademark of Profibus Nutzerorganisation e.V.
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0-10 V / 4-20 mA and IO-Link® version: Caution ) )
[ ~[m e[~ In case of harsh environment with dust and or water pro-
Description olaalgo ection, exhaust ports of digital positioner and valve shall
W W
o e e e ducted. ) - .
¥ |Valve OPEN * To avoid damage due to dirt or humidity penetration
& [Valve CLOSED - ensure that the cable gland and the cover are tight with
@ all the seals in place. The device must be operated only
§ |Valve moves to open @ with its cover closed.
‘% |Valve move to close ® . . .
€ [Hold positi - Make sure the unused orifice (= I, "A", page 41) is
old position not sealed with a plug. This orifice must remain open.
. |Digital Positioner in initialization
o (OO}
S| & c|mode Note )
g 28 Analog version: ) )
w| S |Digital Positioner in manual mode C To ensure EMC protection, the device must be connected
2 to earth with a shielded cable. On the device side, the
S| [1*/setpoint > 20.5 mA 7 10.25 v * ) shield must be connected via the metal cable gland and/
h* - = o or via a shielded M12 connector (= VIII, "13", page 42).
g2”|Setpoint < 3.5 mA On the control side, the cable shield must havea low-
&|3 |Digital Positioner not initialized ©0e |0 impedance connection to earth.
= e Ot e
4 |Component error o IO-Link® version: The cable length between the IO-Link
- - master and the valve must not exceed 20 m.
& |Connection to IO-Link® master »*
5 |Valid set point for I0-Link® @ Electrical Connection )
S |No connection to 10-Link® master o a. .(.:102r3.nsgggh4ez§jewce to earth with M4 screw (<= VIII,
b. For electrical connection using standard M12 connec-
| N 2o tor respect wiring diagram, device view:
Description agaaaa
S Digital Positioner, single loop
I0-Link® identification o Screw terminals M12
° Status signal ¢
8 |Maintenance required ® 6
g, £ |still valid output signal 2 s
c.2 o 1 +24V DC, power supply 1
5% Out of specification o 2 0V DC, power supply 3
o © |Signal out of the specified range 3 + Setpoint (0-10 V or 4-20 mA) 2
& |Function check ° 4 . __ GND Setpoint 3
A |Temporary non-valid output signal 6 Disc position output 0-10 V or 4-20 mA 4
Failure (= Component ERROR) o 7 Digital S,\L/IHCPUI:.(T?P' 24V) B 5d
Non-valid output signal shie ocy

* Errors 1 and 2 for analog only included to diagnostic mode for Digital Positioner, double loop

10-Link®. Screw terminals
# LEDon }
©®© LED slow fashing
O LED quick flashing

+24 V DC, power supply

Additional Specifications:

NCS (Non condensing system) option gives a perma- 0V DC, power supply

nent internal air leakage to avoid moisture inside the + Setpoint (0-10 V or 4-20 mA)

enclosure. A specific assembly kit is used to maintain

pressurization of the enclosure. 0-10 V or 4-20 mA sensor input

1
3
2
GND setpoint 3
4
5

N A WN=

Digital Output (PNP, 24V)

STORAGE EMC shield Body

The device must be kept in its original packaging as long

as itis left unused. Do not remove the protective covers  10-Link® Class A Digital Positioner
from the ports. Storage conditions: protected from ex-  scraw terminals

posure to weather; stora?e temperature: -10°C to +70°C; 1
relative humidity: 95%. After storage at low temperature,

the device must gradually be brought to room tempera-

ture prior to use. 24V DC, power supply, L+

Not connected

INSTALLATION AND MAINTENANCE

The digital positioner is supplied installed on valve and T0-Link® communication CQ

1

2

0V DC, power supply, L- 3

adjusted. (= 1, page 41) The final installation consists g

Not connected

of connecting the electrical and pneumatic supply.

AUV WN=

EMC shield Body

For installation and maintenance refer to the general safe-
ty instructions. For work on the valve itself, refer to the
corresponding installation and maintenance instructions.

Warning
You must be careful when you switch on the power su

ply and the pilot pressure of the digital positioner Whiﬁ;
cover is open.
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IO-Link® Class A Digital Positioner with external sensor
Screw terminals

+24 V DC, power supply, L+
External sensor input
0V DC, power supply, L-
I0-Link® communication CQ
GND
EMC shield

C. Fclar ecgectrical connection made by a metal cable

an
16 x 1.5 mm: (= page 42)

- Remove the cover (=V, "1") by un-screwing by hand

- Loosen the cable gland and introduce the electrical
cable through it

- Connect the cable according to your configuration
to the terminal block (= VI, "2") as indicated in table
above.

- Cable cross section: 0.14 mm? (26 AWG) to 1.5 mm?

(16 AWG). Stripping length 5 mm

- All screw terminals must be properly tightened prior
to operation

- Tighten the cable gland: 3 Nm

- Close the cover (= VII, "1") with the appropriate gas-
ket and ti%hten it by hand until complete contact
between the cover and the body

AU A WN=

Pneumatic connection (= X, page 43)
Connection: G 1/8 or NPT 1/8 at pressure inlet.

Manual opening and closing.

It is possible to manually open and close the valve during

normal operation.

Procedure:

- Remove the cover by un-screwing by hand
(=V, page 42).

- To switch to manual mode, simultaneously ress the
“Open” button (= X, "3", page 43) and the “Close” but-
ton (= X, "4") until the green LED flashes. (Led 2)

- Press the top button (= X, "3")to open: The valve will
open as long as the button is pressed, it will stop open-
ing as soon as the button is released.

Or, (= ﬁa e43)

Press the bottom button (= X, "4") to close: The valve will

close as Ion%as the button is pressed, it will stop closing

as soon as the button is released. You can:

- Obtain information on the disc’s position with a volt-
meter or an amperemeter connected to pins 2 and 6.

Exit from the manual mode:

- To exit the manual mode, again simultaneously press
buttons (= X, "3"and "4") for 3 to 5 seconds; the disc will
automatically be restored into the setpoint position.

Preventive maintenance

Visually inspect the digital positioner once a month. Check:
that there are no foreign objects inside the box and that
there is no moisture inside, that the box is correctly secured
against rotation.

Malfunctionin%

In the event of failure to set the position:

- Check led status indication and table 'ERROR CODES"

(@=(§)age 46).

- If, during an operating cycle, the stem does not move
or moves abnormally: Check the pressures (valve and
pilot), the operation of the valve and the control system.

- Check for any internal damage or presence of moisture.

If the defect has not been rectified nor identified contact

the After Sales Service

Product Replacement
1 - Removal of the unit to be replaced. (= page 43)

a. Disconnect and remove all electrical and pneumatic
supplies. (& XI)

b. Disconnect the pneumatic connection to the valve
and remove connector (= Xl, "5") (not supplied in
the kit).

¢. Loosen screw (= Xl and XII, "7" and "F") by several
turns to remove the unit from its support.

d. Remove pneumatic supply connections.

(@ XI, ||5 1 and "6")

2 - Preparation of the new unit: (= page 44)

a. Remove the unit and stem assembly and take care
to protect the stem against damage and bending
stress.

(= XII1, NCS version) or (= XIV, without NCS ver-
sion)

b. Unclip the stem of the holder and remove the
stem from the bottom. (= XV)

c. Put the reused stem in the new box and clip the
end of stem into the holder by tilting the stem
away and placing it back upright. (= XVI and
XVII).

3 - Mounting on valve (# page 45, XVIII and XIX)
a. Make sure that screw "7" is loose. (= XI, page 43
/ = XIX)
b. Assemble the unit onto its supgort. (= XVII)
c. Orient pneumatic connection "5" so that it faces
ilot orifice "9" of the valve and connect tube "10".
& XIX)
d. Fix the unit into position with screw "7"; be sure to
observe a tightening torque of 1.5 Nm. (= XIX)
e. Re-install the two pneumatic connections from the
old unit on the new unit. (= XIX, "5" and "6")

4 - Connections
Make all electrical and pneumatic connections in ac-
cordance with the general instructions. In case of use
with a 4-20 mA setpoint, send a value > 4 mA (e.g. 5
mA) in order to start the initiation cycle.

5 - Initialization of the new unit

a. Apply electrical power and air pressure.

b. Press middle button "11" for more than 3 seconds
until LED 1 (yellow) and LED 2 (green) flash to auto-
matically start the initialisation procedure (& XX,

age 45;./

c. Release the button and leave the device to automati-
cally run the initialisation cycle (several openings
and closures).

d. After approx. 1 minute, the valve stops in the pre-
set setf)oint position. If there is no setpoint, the
valve closes in airtight position.

e. Close the cover with the appropriate gasket and tight-
en it by hand until complete contact between the cover
and the body (= VII, page 42).

Asco
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DESCRIPTION (= | et II, page 41)
Lesvannesacommandesous pression ASCO™ peuvent étre
équipéesd'un positionneur numériquesérie 890 quipermet
un contréle précis de la position de la tige de la vanne. Le
positionneur numérique est constitué d'unboitier contenant
un potentiométre linéaire, un processeur et deux vannes
pilotes. Le positionneur numérique utilise une seule boucle
de contrdle et peut étre fourni avec une double boucle de
contrdle pour un capteur externe directement connecté.
Il est disponible en version 0-10 V ou 4-20 mA ou avec le
protocole de communication IO-Link® classe A pour les
donnéesdepointde consigne, deretour etde paramétrage.
Selonlaversion, le positionneur numérique peutfermerou
maintenir en position la vanne en cas de perte d'alimenta-
tion électrique.

Le positionneur numérique dispose d'une indication de
statut par LED pour la visualisation de la position et du
contréle de la vanne.

Utilisation prévue

Le positionneur numérique est destiné a étre utilisé avec
les vannes a commande gar pression ASCO™ série 290
normalement fermées (NC) avec disque profilé ou série
390 normalement fermées (NC) pour une utilisation dans
les industries générales.

Exigencesessentiellesen matiéredesantéetdesécurité:
Ce produit est conforme a la directive CEM 2014/30/EU et
a la directive RoHS 2011/65/EU

FONCTIONNEMENT

La vanne est actionnée par le positionneur numérique en
fonction de la consigne et du retour d'information (feed-
back). La vanne et son actionneur sont du type NF (= I et I,
page 41). Elle se ferme lorsqu'aucune pression de pilotage
n'est fournie par le positionneur numerique a l'actionneur.
Lavanne s'ouvre lorsque le positionneur numérique fournit
une pression de pilotage.

En cas de coupure de courant, la vanne revient a sa position
de fermeture ou la position est maintenue selon la version.
Version avec fermeture a la coupure (Fail Close) :

Cette vanne équipée du positionneur numérique n'est
pas une vanne de coupure, ni une vanne de sécurité. Une
coupure pneumatique ne fermera pas la vanne. Seule
une coupure de courant électrique le fera.

Le positionneur numérique est réglé par défaut avec un sys-
téme de "fermeture" électronique. 1l évacue la chambre pilote
alavaleur de consigne 0 pour garantir I'étanchéité des vannes
a la fermeture.

Adaptez la 5pression de pilotage fournie au positionneur nu-
mérique : 5 a 7 bar. Compatible avec les vannes avec entrée
du fluide sous le claf)et par l'orifice 2 (fonction 2/2) ou par
l'orifice 3 (fonction 3/2).

Logiciel PosCom - Pour la version analogique - réglage
de la double boucle

Le logiciel PosCom peut étre téléchargé a I'adresse suivante:
"Emerson.com/ASCO". Le logiciel PosCom est nécessaire
pour le réglage des paramétres et pour ajuster la com-
mande a double boucle afin d'utiliser un capteur externe. En
cas de remplacement, l'initialisation ne peut étre effectuée
guavec les réglages d'usine (tels que livrés). Le positionneur
numeérique a double boucle doit étre monté sur la vanne
et initialisé sans utiliser la double boucle. Aprés linitialisa-
tion, réglez le positionneur numérique sur la commande
en double boucle et ajustez les Faramétres dans les para-
métres personnalisés du logiciel PosCom.

Conditions de travail / Caractéristiques
- Pression d'alimentation : 8 bar maxi. Voir le chapitre sur
le fonctionnement pour plus de détails,
* Température ambiante et du fluide : 0 a +50°C
- Version 0-10 V et 4-20 mA
- Tension d'alimentation nominale 24 V DC + 10 %, taux
d'ondulation maxi 10 %
- Points de consigne analogiques a sélectionner lors de
la commande
- Point de consigne analogique :
* 0-10 V (Rin =100 kQ)
* 4-20 mA (Rin = 250 Q)
- Signal analogique de retour de position :
= 0-10 V; résistance de charge > 5 kQ
= 4-20 mA ; résistance de charge=50...500 Q
- Alimentaiton : 8W (4 W, Eoint e consigne atteint)
- Sortie numérique ON/OFF, 24 V PNP / max. 200 mA
- Signal de capteur externe (option) = signal de consigne
(0-10V ou 4-20 mA)
* IO-Link®
- Tension d'alimentation nominale 24 V DC £ 10 %, taux
d'ondulation maxi 10 %
- Alimentation : 8 W (4 W, goint de consigne atteint)
- Communication IO-Link® pour la consigne et le retour
d'information et les parameétres
- Spécification du protocole IO-Link® V1.1
- Dispositif IO-Link® Port Class A avec COM3 (230,4 kBaud)
- Données de process :
= 2 octets ENTREE
= 10 octets SORTIE : Octets d'état pour les erreurs/main-
tenance/initialisation automatique/fermé ou ouvert
- Signal de capteur externe (option): Signal d’entrée ana-
logique gour le contr6le du process avec entrée 0-10 V
ou 0/4-20 mA
» Caractéristiques de régulation
- Hystérésis : < 2% de la course maximale du clapet
- Précision : < 2% de la course maximale du clapet
- Répétabilité <1 %

Alimentation électrique requise

N'utilisez le produit que sur une source de tension adaptée a
une TBTP (trés basse tension de protection) et garantissant
une isolation électrique slrre de la tension de fonctionne-
ment Rlar raé)doort au réseau, conformément a la norme
IEC/DIN EN 60204-1 (prévention des accidents). En outre :
Les exi%ences énérales relatives aux circuits TBTP selon la
norme IEC/DIN EN 60204-1 doivent étre respectées.

Branchements électriques .
Presse-étoupe en laiton nickelé : cable de @ 4,5 mm a9 mm.
Presse-étoupe en acier inoxydable : cable de @ 6 mm a 10

mm.
M12 Code A selon CEI 61076-2-101

Pilote et qualité de l'air :
Air ou gaz inerte filtré a 50 um, non lubrifié, sans condensat
et sans eau selon la norme ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Niveau de Iprotection de I'a%)areil contre les intrusions
IP66 selon la norme CEI 605

Vibration

1g maxi /10-150Hz dans 3 axes selon EN 60068-2-6. Les
caractéristiques de précision et de reproductibilité seront
dégradées a certaines fréquences. Ces caractéristiques de
précision et de reproductibilité reviennent aux niveaux de
spécification du catalogue dans des conditions standard.

LED d'indication d'état (<= Il et IV, page 41)
Voir les tableaux page 6.

I0-Link® est une marque déposée de
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Version standard et I0-Link®

LED d'indication d'état (= 111)

LED 1, jaune = position ouverte de la vanne

LED 2, verte = position de fermeture de la vanne
LED 3, blanc = statut

LED 4, rouge = erreur de positionneur numérique

Version I0-Link® uniquement
LED d'indication d'état (= V)
LED 5, orange = fonction de contrdle
LED 6, bleu = entretien nécessaire
LED 7, vert = Signal pour IO-Link®

Version 0-10 V / 4-20 mA et IO-Link®:

Description

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

* |LED 1

Vanne ouverte

*

Vanne fermée

O]

La vanne se déplace vers l'ouverture

position

La vanne se déplace vers la fermeture ©

Statut de la

Position de maintien »

Positionneur numérique en mode ole
d'initialisation

Positionneur numérique en mode ®
manuel

1%|Point de consigne >20,5mA/ 10,25V | *
2*|Point de consigne < 3,5 mA »*

Initialisation

Mode d'état

Erreur

H W

Positionneur numérique non initialisé |© |®

0/ 0/ 0|0

Erreur de composant

Connexion au maitre IO-Link®
Point de consigne valide pour IO-Link®
Pas de connexion au maitre IO-Link®

©| %

I0-Link®

o

Description

LED 1
LED 2
O |LED3
LED 4
LED 5
LED 6

Identification IO-Link®
Signal d'état

Maintenance requise ® ®
Signal de sortie encore valide
Hors spécifications o
Signal hors de la plage spécifiée

10-Link®
Mode diagnostic

Contrdle du fonctionnement
Signal de sortie temporairement non o
valide

Echec (= ERREUR du composant) °
Signal de sortie non valide

Erreurs 1 et 2 pour I'analogique seulement inclus au mode de
diagnostic pour IO-Link®.

#* LED allumée

® LED clignotant lentement

O La LED clignote rapidement

Spécifications supplémentaires :

L'option NCS (Non condensing system) offre une fuite d'air
interne permanente pour éviter I'humidité a l'intérieur de I'en-
ceinte. Un kit de montage spécifique est utilisé pour maintenir
la pressurisation de I'enceinte.

STOCKAGE
L'appareil doit étre conservé dans son emballage d'origine
tant qu'il n'est pas utilisé. Ne retirez pas les opercules de
protection des orifices. Conditions de stockage : protégé

a basse température, I'appareil doit étre progressivement
amené a température ambiante avant d'étre utilisé.

INSTRUCTIONS D'INSTALLATION ET DE MAINTENANCE

Le positionneur numérique est fourni installé sur la vanne et
réPIé. (= 1, page 41) Linstallation finale consiste a connecter
I'alimentation electrique et pneumatique.
Pour linstallation et l'entretien, reportez-vous aux instructions
générales de sécurité. Pour les travaux sur la vanne elle-méme,
reportez-vous aux instructions d'installation et de maintenance
correspondantes.

Avertissement

Faites attention lorsque vous mettez le positionneur numé-
rique sous tension ou a la pression de pilotage alors que le
boitier est ouvert.

Attention

En cas d'environnement difficile avec projection de poussiére
et/ou d'eau, les orifices d'échappement du positionneur numé-
rique et de la vanne doivent étre canalisés.

Pour éviter tout dommage di a la pénétration de saletés ou
d’humidité, assurez-vous que le presse-étoupe et le couvercle
sont bien étanches avec tous les joints en place. Lappareil doit
étre utilisé uniquement avec son couvercle fermé.

Assurez-vous que l'orifice non utilisé (= I, "A", page 41)
n'est pas scellé par un bouchon. Cet orifice doit rester
ouvert.

Remarque

Version analogique::

Pour garantir la protection CEM, I'appareil doit étre relié a la
terre par un cable blindé. Du coté de l'appareil, le blindage
doit étre connecté via le presse-étoupe métallique et/ou viaun
connecteur M12 blindé (= VIII, "13", page 42). Du c6té de
la commande, le blindage du cable doit avoir une connexion
a la terre de faible impédance.

Version I0-Link® : La longueur du cable entre l'interface IO-
Link® et la vanne ne doit pas dépasser 20 m.

Branchements électriques

a. Connectez l'appareil a la terre avec la vis M4
(= VI, "2", page 42).

b. Pour le raccordement électrique a l'aide d’'un connecteur
standard M12, respectez le schéma de cablage, vue de
l'appareil :

Positionneur numérique, boucle unique
Bornes a vis M12

Alimentation +24 V DC 1
Alimentation 0V DC 3

Point de consigne + (0-10 V ou 4-20 mA) 2
Point de consigne GND 3

4

5

Sortie de la position du clapet 0-10 V ou 4-20 mA
Sortie numérique (PNP, 24V)
Blindage CEM

NO R WN =

Positionneur numérique, double boucle
Bornes a vis M12

Alimentation +24 V DC 1
Alimentation 0V DC 3

Point de consigne + (0-10 V ou 4-20 mA) 2
Point de consigne GND 3

4

5

Entrée capteur 0-10 V ou 4-20 mA
Sortie numérique (PNP, 24V)

N U ARWN =

de |'exposition aux intempéries ; temeératuye de stockage Blindage CEM Corps
:-10°C a +70°C; humidité relative : 95%. Aprés un stockage
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Positionneur numérique IO-Link® Classe A
Bornes a vis M12

Alimentation +24 V DC, L+ 1
Non raccordé 2
Alimentation 0V DC, L- 3
4

5

Communication IO-Link® CQ
Non raccordé
Blindage CEM

A UVIBIWN =

Positionneur numérique IO-Link® Classe A avec capteur externe
Bornes a vis

1 Alimentation +24 V DC, L+
2 Entrée capteur externe

3 Alimentation 0V DC, L-

4 Communication IO-Link® CQ
5 GND

6 Blindage CEM

c. Pour le raccordement électrique réalisé par un presse-

étoupe métallique M16 x 1,5 mm : (= page 42)

- Déposez le couvercle (=V, "1") en le dévissant a la main

- Desserrez le presse-étoupe et introduisez le cable élec-
trique a travers celui-ci

- Connectez le cable selon votre configuration au bornier
(= VI, "2") comme indiqué dans le tableau ci-dessus.

- Section transversale d'agrippage : 0,14 mm? (26 AWG) a
1,5 mm? (16 AWG). Longueur de dénudage 5 mm

- Toutes les bornes a vis doivent étre correctement ser-
rées avant le fonctionnement

- Serrez le presse-étoupe : 3Nm

- Fermez le couvercle (= VII, "1") avec le joint approprié
et serrez-le a la main jusqu'a ce que le contact entre le
couvercle et le corps soit complet

Raccordement pneumatique de pilotage (= X, page 43)
Connexion : G 1/8 ou NPT 1/8 a l'entrée de la pression.

Ouverture et fermeture manuelles

Il est possible d'ouvrir et de fermer manuellement la vanne
endant le fonctionnement normal.
rocédure :

- Déposez le couvercle en le dévissant a la main
(=V, page 42).

- Pour passer en mode manuel, appuyez simultané-
ment sur le bouton "Ouverture" (= X, "3", page 43)
et le bouton "Fermeture" (= X, "4") jusqu'a ce que le
voyant vert clignote. (Led 2)

- Appuyez sur le bouton du haut (= X, "3") pour ouvrir :
La vanne s'ouvrira tant que le bouton sera enfoncé, elle
s'arrétera dés que le bouton sera relaché.

Ou, (= page 43)

Appuyez sur le bouton du bas (= X, "4") pour fermer : La

vanne se ferme tant que le bouton est enfoncé, elle s'arréte

dés que le bouton est relaché. Vous pouvez :

- Obtenir des informations sur la position du clapet avec
gn vgltmétre ou un ampéremeétre connecté aux broches

eto.

Quittez le mode manuel :

- Pour quitter le mode manuel, a puyez a nouveau simul-
tanément sur les boutons (= X, "3"’et "4") pendant3 a5
secondes; le clapet se remet automatiquement en position
de consigne.

Maintenance préventive . .
Inspectez visuellement le positionneur numérique une fois
par mois. Vérifiez : qu'il n'y a pas de corps étrangers a I'inté-

rieur du boitier et qu'iln'ya ?ag d'’humidité a l'intérieur, que
le boitier est correctement fixé pour éviter toute rotation.

Fonctionnement défectueux

En cas d'échec du réglage de la position :

- Vérifiez la LED d'indication d'état et le tableau des CODES
D’ERREUR (= page 46).

- Si, au cours d'un cycle de fonctionnement, la tige ne bouge
pas ou bouge anormalement : Vérifiez les pressions (vanne
et pilote), le fonctionnement de la vanne et du systéme
de controle.

- Vérifiez I'absence de tout dommage interne ou la présence
d'humidité.

Si le défaut n'a pas été rectifié ou identifié, contactez le

service aprés-vente

Remplacement du produit
1 - Demontage de I'unité a remplacer. (= page 43)
a. Déconnectez et retirez toutes les alimentations élec-
triques et pneumatiques. (= XI)
b. Débranchez la connexion pneumatique de la vanne
Ft I<(1.é)posez le connecteur (= XI, "5") (non fourni dans
e kit).
c. Desserrezlavis (= Xl et X1, "7" et "F") de plusieurs tours
pour retirer l'unité de son support.
d. Retirez les connexions d'alimentation pneumatique.
(@D XI, ||5|| et "6")

2 - Préparation de la nouvelle unité : (= page 44)

a. Retirez 'ensemble unité et tige et prenez soin de pro-
téger la tige contre les dommages et les contraintes
de flexion. (= XIII, version NCS) ou (= XIV, version
sans NCS)

b. Déclipsez la tige du support et retirez la tige du fond.
(= XV)

¢. Mettez la tige réutilisée dans le nouveau boitier et
clipsez I'extrémité de la tige dans le support en incli-
;R\;:E)Ia tige et en la replagant a la verticale. (= XVI et

3 - Montage sur la vanne (= [I)age 45, XVIII et XIX)

a. Assurez-vous que la vis "7" est desserrée. (= XI,
page 43 / & XIX)

b. Assemblez I'unité sur son support. (&= XVIII)

c. Orientez la connexion pneumatique "5" de maniére
a ce gqu'elle soit face a l'orifice de pilotage "9" de la
vanne et connecter le tube "10". (= XIX)

d. Fixez l'unité en position avec la vis "7" ; veillez a res-
Recter un couple de serrage de 1,5 Nm. (= XIX)

e. Réinstallez les deux connexions pneumatiques de
!:g'r'])cienne unité sur la nouvelle unité. (= XIX, "5" et

4 - Connexions
Réalisez toutes les connexions électriques et pneuma-
tiques conformément aux instructions générales. En cas
d'utilisation d'un point de consigne 4-20 mA, envoyez une
valeur > 4 mA (ex. 5 mA) afin (?e démarrer le cycle d'ini-
tiation.

5 - Initialisation de la nouvelle unité

a. Appliquez le courant électrique et la pression d'air.

b. Appuyez sur le bouton central "11" pendant plus de
3 secondes jusqu'a ce que la LED 1 gaune) et la LED
2 (verte) clignotent pour lancer automatiquement la

rocédure d'initialisation (= XX, page 45).

c. Relachez le bouton et laissez le dispositif exécuter auto-
matiquement le cycle d'initialisation (plusieurs ouver-
tures et fermetures).

d. Aprés environ 1 minute, la vanne s'arréte dans la
position de consigne préréglée. S'il n'y a pas de point
de consigne, la vanne se ferme en position étanche.

e. Fermez le couvercle avec le joint approprié et serrez-le
alamainjusqu'a ce que le contact entre le couvercle et
le corps soit complet (= VII, page 42).
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BESCHREIBUNG (= I und Il, Seite 41)
Druckgesteuerte ASCO™-Ventilekénnen miteinemdigitalen
Stellungsregler der Serie 890 ausgestattet werden, der eine
Brézise Steuerung der Ventilspindelposition ermdglicht.

er digitale Stellungsregler besteht aus einem Gehduse
mit einem linearen Potentiometer, einem Prozessor und
zwei Pilotventilen. Der digitale Stellungsregler verwendet
einen einfachen Regelkreis und kann mit einem doppelten
Regelkreis fur direkt angeschlossene externe Sensoren

eliefert werden.

ristindenVersionen 0-10V oder 4-20 mA oder mitIO-Link®
Klasse AKommunikationsprotokoll fir Sollwert-, Feedback-
und Parameterdaten erhaltlich.
Le nach Ausfuhrung kann sich der digitale Stellungsregler

ei Stromausfall als Fail Close, oder Fail Maintain verhalten.
Der digitale Stellungsregler verfliigt Uber eine LED-Status-
anzeigezurVisualisierungderVentilstellungund-steuerung.

BestimmungsgemafRe Verwendung

Der dLgitaIe Stellungsregler ist fir die Verwendung mit
ASCO™Serie 290stromlos geschlossen(NC)mit Profilscheibe
und Serie 390 stromlos geschlossen (NC) druckgesteuertes
Ventil fur den Einsatz in der allgemeinen Industrie.

Wichtige Gesundheits- und Sicherheitsanforderungen:
Dieses Produkt entsBricht der EMV-Richtlinie 2014/30/EU
und RoHS 2011/65/E

BETRIEB
Das Ventil wird vom di%italen Stellungsregler in Abhan-
gigkeit von Sollwert und Istwert betatigt. Das Ventil und
as Stellglied sind vom Typ NC (< 1 und II, Seite 41). Es
schlieBt, wenn kein Steuerdruck vom digitalen Stellungsreg-
ler an das Stellglied geliefert wird. Das Ventil wird ge6ffnet,
wenn der digitale Stellungsregler einen Steuerdruck liefert.

Je nach Austhrun% kehrt das Ventil bei Stromausfall in
die geschlossenne Stellung zurtick oder die Stellung wird
beibehalten.

Version mit Fail Close:

Dieses Ventil mit einem digitalen Stellungsregler ist kein
Absperrventil oder Sicherheitsventil. Ein Ausfall des Ver-
sorgungsdrucks schlieBt das Ventil nicht, dies geschieht
nur bei einem Ausfall der Versorgungsspannung.

Der digitale Stellungsregler ist standardmaBig mit einem
elektronischen ,Abschaltsystem” ausgestattet. Er entluftet
die Vorsteuerkammer bei Sollwert 0, um sicherzustellen,
dass die Ventile in geschlossenem Zustand dicht sind.

Passen Sie den dem digitalen Stellungsregler zugefiihrten
Steuerdruck je nach Art des Ventilantriebs an. FlUssigkeits-
gi(r13t/|'2it)t unter dem Ventilteller Gber Anschluss 2 (2/2) oder

-5 bis 7 bar fiir ein Stellglied mit hohem Steuerdruck (4 bar)

PosCom Software - Fiir analoge Version - Kaskadenreg-
lereinstellung

Die PosCom-Software steht unter folgender Adresse zum Down-
load bereit:

Download-Seite ,,Emerson.com/ASCO". Die PosCom-Software
ist fur die Einstellung der Parameter und die Anpassung der
Kaskadenregelung mit einem externen Sensor erforderlich. Bei
einem Austausch darf die Initialisierung nur mit den Werksein-
stellungen (wie aus%eliefert) durchgefiuhrtwerden. Der digitale
Stellungsregler mit Kaskadenregelung muss am Ventil montiert
und ohne Kaskadenregelung initialisiert werden. Nach der Initia-
lisierung wird der digitale Stellungsregler auf Kaskadenregelung
eingestellt und die Parameter in den kundenspezifischen Para-
metern der PosCom-Software werden angepasst.

Arbeitsbedingungen/Eigenschaften
- Versorgungsdruck: Max. 8 bar. Siehe Kapitel ,Betrieb”
fur weitere Einzelheiten.

*Um ebungstemperatur und Mediumstemperatur: 0 bis +50°C
- 0-10 V und 4-20 mA Version
- Nominale Versorg;ungsspannung 24V DC £ 10%, max.
Restwelligkeit 10%
- Analoge Sollwerte, die bei der Bestellung auszuwahlen sind
- Analoger Sollwert:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
= 4-20 mA (Rin =250 Q)
- Analoges Stellungsmeldesignal:
= 0-10V; Lastwiderstand > 5 kQ
» 4-20 mA; Lastwiderstand= 50...500 Q
- Spannung: 8 W (4 W, Sollwert erreicht)
- Digitaler Ausgang EIN/AUS, 24 V PNP/max. 200 mA
- Externes Sensorsignal (Option) = Sollwertsignal (0-10 V
oder 4-20 mA)
* IO-Link®
- Nominale Versorg;ungsspannung 24V DC £ 10%, max.
Restwelligkeit 10%
- 8annung: 8 W (4 W, Sollwert erreicht)
- I0-Link-Kommunikation fir Sollwert, Riickmeldung und
Parameter
- I0-Link Protokoll Spezifikation V1.1
-I0-Link Port Klasse A Gerat mit COM3 (230,4 kBaud)
- Prozessdaten :
= 2 Byte EIN
= 10 Byte AUS: Statusbytes flir Fehler/Wartung/Auto-
Initialisierung/vollkommen geschlossen oder offen
- Externes Sensorsignal (Option): Analoges Eingangssignal
zur Prozesssteuerung mit Signal 0-10 V oder 0/4-20 mA
Ein?ang
- Regelungsmerkmale
- Hysterese: < 2% der max. Ventil6ffnung
- Genauigkeit: < 2% der max. Ventil6ffnung
- Reproduzierbarkeit < 1 %

Anforderung an die Stromversorgung

Betreiben Sie das Produkt nur an einer Spannungsquelle,
die fur PELV (Protective Extra Low Voltage) geeignet ist und
die eine sichere elektrische Trennung der Betriebsspannung
vom Netz gemal3 IEC/DIN EN 60204-1 (Unfallverhitung) ge-
wahrleistet. Zusatzlich: Die alllgemeinen Anforderungen fur
PELV-Stromkreise nach IEC/DIN EN 60204-1 sind zu beachten.

Elektrische Anschlisse

Kabelverschraubung aus Messing vernickelt: Kabeldurchm.
4,5 mm bis 9 mm.

Kabelverschraubung aus rostfreiem Stahl: Kabeldurchm.
6 mm bis 10 mm.

M12 Code A nach IEC 61076-2-101

Regler & Luftqualitat:

Luft oder Inertgas gefiltert 50 um, ungedlt, kondensat- und
wasserfrei nach ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
Schutzart des Gerdts:

IP66 gemal3 IEC 60529.

Vibration

Max 19/10-150Hzin 3 Achsen pro EN 60068--6-6 Die Genauig-
keit und Reproduzierbarkeit wird bei bestimmten Frequenzen
beeintrachtigt. Diese Genauigkeits- und Reproduzierbarkeits-
anlgaben erreichen wieder die Spezifikation im Datenblatt, so-
bald die Vibrationen auf Standardbedingungen zuriickgehen.

LED Statusanzeige (= I11 und 1V, Seite 41)
Siehe Tabellen-Seite 9

Standard- und I0-Link®-Ausfiihrung
LED-Statusanzeige (= 111)

LED 1,gelb = Ventilposition ge6ffnet
LED 2, grin = Ventilposition geschlossen
LED 3, weiR = Status

LED 4, rot = Stellungsreglerfehler

I0-Link® ist ein eingetragenes Warenzeichen der
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Nur IO-Link®-Version

LED Statusanzeige (= V)

LED 5, orange = unktionspr[]fungI
LED 6, blau = =Wartung erforderlich
LED 7, grin = Signal fir IO-Link®
0-10 V/4-20 mA und IO-Link® Version:

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

Beschreibung

* |LED 1

Ventil wird gedffnet

*

Ventil wird geschlossen
Ventilbewegung zum Offnen
Ventilbewegung zum SchlieRen ©

O]

Positionsstatus

Position halten *

Digitaler Stellungsregler im Initialisie- | 4| o
rungsmodus

Digitaler Stellungsregler im Handbe- ®
trieb

1%*|Sollwert > 20,5 mA/10,25 V »*
2%*|Sollwert < 3,5 mA

Digitaler Stellungsregler nicht initiali- |5 | g
siert

Initialisie-

Status-Modus

Fehler

0o 0 0|0

~

Komponentenfehler

Anschluss an I0-Link®-Master
Gultiger Sollwert fur I0-Link®

©| *

10-Link®

o

Keine Verbindung zum IO-Link®-Master

Beschreibung

LED 1
LED 2
O LED3
LED 4
LED5
LED 6

I0-Link® Kennzeichnung
Statussignal

Wartung erforderlich ® ®
Noch giiltiges Ausgangssignal

AuBerhalb der Spezifikation
Signal auRerhalb des angegebenen o
Bereichs

Funktionskontrolle
Vorubergehend nicht glltiges Ausgangs- o
signal
Fehler (= Komponenten FEHLER) o
Ungliltiges Ausgangssignal

I0-Link®
Diagnosemodus

*

ten.
# LED leuchtet
® LED langsam blinkend
O LED schnell blinkend

Weitere Spezifikationen:

Die Option NCS (Non condensing system, nicht-kondensieren-
des System) sorgt fiir eine permanenten internen Luftauslass,
um Feuchtigkeit im Inneren des Gehauses zu vermeiden. Ein
spezieller Montagesatz wird verwendet, um den Druck im Ge-
hause aufrechtzuerhalten.

LAGERUNG

Das Gerat muss bis zur Verwendung in der Originalverpackung
gela ert werden. Entnehmen Sie die Schutzabdeckung von

en Anschlissen nicht. Lagerbedingun1gen: vor Witterungsein-
flissen gi]eschi]tzt; Lagertemperatur: -10 °C bis +70 °C; relative
Luftfeuchtigkeit: 95 %) Nach der Lagerung bei einer geringen
Temperatur mussen die Gerate vor der ersten Nutzung schritt-
weise wieder auf Umgebungstemperatur gebracht werden.

INSTALLATION UND WARTUNG
Der digitaler Stellungsregler wird auf dem Ventil montiert und
eingestellt geliefert. (= I, Seite 41) Die endgliltige Installation

Fehler 1 und 2 fir Analog nur im Diagnosemodus fir I0-Link® enthal-

besteht aus dem Anschluss der elektrischen und pneumati-
schen Versorgung.

Zur Installation und Wartung beachten Sie die allgemeinen
Sicherheitshinweise. Fir Arbeiten am Ventil selbst beachten
Sie die entsprechende Montage- und Wartungsanleitung.

Warnung

Sie muissen vorsichtig sein, wenn Sie die Stromversor-

gung und den Steuerdruck des digitalen Stellungsreglers
ei gedffnetem Deckel einschalten.

Vorsicht

Bei rauer Umgebung mit Staub- und/oder Wasserspritzern
mussen die Entluftungsanschlusse des digitalen Stellungs-
reglers und des Ventils kanalisiert werden.

Um Schaden durch Verschmutzung oder eindringende Feuch-
tigkeit zu vermeiden, achten Sie darauf, dass die Kabelver-
schraubung und die Abdeckunig mit allen Dichtungen fest
angezogen sind. Das Gerat darf nur mit geschlossener Ab-
deckung betrieben werden.

Vergewissern Sie sich, dass die unbenutzte Blende (= I, ,A",
Seite 41) ist nicht mit einem Stopfen verschlossen. Diese
Offnung muss offen bleiben.

Hinweis

Analoge Version:

Um den EMV-Schutz zu gewahrleisten, muss das Gerat mit
einem abgeschirmten Kabel an die Erde angeschlossen wer-
den. Auf der Gerateseite muss der Schirm uber die metallische
Kabelverschraubung und/oder Giber einen geschirmten M12-
Stecker angeschlossen werden (= VIII, 13" Seite 42). Auf
der Steuerseite muss der Kabelschirm niederohmig mit der
Erde verbunden sein.

10-Link®-Version: Die Leitungslénge zwischen dem IO-Link®-
Master und dem Ventil darf 20 m nicht tiberschreiten.

Elektrische Anschliisse

a. Verbinden Sie das Gerat mit einer M4-Schraube mit der Erde
(= VIII, ,12", Seite 42).

b. Fiir den elektrischen Anschluss mit Standard-M12-Stecker
siehe Schaltplan:

Digitaler Stellungsregler, Einzelschleife
Schraubanschliisse M12

+24 V DC, Spannungsversorgung
0V DC, Spannungsversorgung
+ Sollwert (0-10 V oder 4-20 mA)
GND-Sollwert
Ausgang fir Ventilstellung 0-10 V oder 4-20 mA
Digitaler Ausgang (PNP, 24 V)
EMV-Abschirmung

N R WN =

Digitaler Stellungsregler, Doppelschleife
Schraubanschlisse M12

+24 V DC, Spannungsversorgung 1
0V DC, Spannungsversorgung 3
+ Sollwert (0-10 V oder 4-20 mA) 2
GND-Sollwert 3

4

5

0-10 V oder 4-20 mA Sensoreingang
Digitaler Ausgang (PNP, 24V)
EMV-Abschirmung

N A WN=

Gehduse
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IO-Link® digitaler Stellungsregler der Klasse A
Schraubanschlisse M12

2 3

+24V DC, Spannungsversorgung, L+
Nicht verbunden
0V DC, Spannungsversorgung, L-
10-Link®-Kommunikation CQ
Nicht verbunden
EMV-Abschirmung

Ulh WN =

AU AWN=

Gehéuse

I0-Link® Class A digitaler Stellungsregler mit externem Sensor
Schraubanschliisse

+24V DC, Spannungsversorgung, L+
Externer Sensoreingang
0V DC, Spannungsversorgung, L-
I0-Link®-Kommunikation CQ
GND
EMV-Abschirmung

QO UIEAWN=

c. Fiir den elektrischen Anschluss tber eine Metallkabel-
verschraubung M16 x 1,5 mm: (= Seite 42)

- Entfernen Sie die Abdeckung (=V, ,1") durch Abschrau-
ben mit der Hand.

- Lésen Sie die Kabelverschraubung und fuhren Sie das
elektrische Kabel ein.

- Verbinden Sie das Kabel entsprechend Ihrer Konfigura-
tion mit der Klemmleiste (= VI, ,,2") wie in der Tabelle
oben angegeben.

- Leitungsquerschnitt: 0,14 mm? (26 AWG) bis 1,5 mm?
(16 AWG). Abisolierlange 5 mm

- Alle Schraubklemmen miuissen vor dem Betrieb mit dem
entsprechenden Drehmoment angezogen werden.

- Die Kabelverschraubung anziehen: 3 Nm

- Die Abdeckung (= V11, ,1“) schlieBen und von Hand an-
ziehen, bis kein Spalt zwischen Abdeckung und Gehause
mehr besteht und die Dichtung vollstandig Uberdeckt wird.

Pneumatischer Anschluss (= X, Seite 43)
Anschluss: G 1/8 oder NPT 1/8 am Druckeingang.

Manuelles Offnen und SchlieRBen.

Es ist mdglich, das Ventil wahrend des normalen Betriebs

manuell zu 6ffnen und zu schliel3en.

Verfahren:

- Entfernen Sie die Abdeckung, indem Sie sie von Hand
abschrauben (=V, Seite 42).

- Umin den manuellen Modus zu wechseln, driicken Sie gleich-
zeitig die Taste , Offnen” (= X, ,3", Seite 43) und die Taste
LSchlieBen” (= X, ,4"), bis die griine LED blinkt. (LED 2)

- Driicken Sie zum Offnen (= X, "3") auf die obere Taste: Das
Ventil 6ffnet sich, solange die Taste gedruckt wird, und
hort auf sich zu 6ffnen, sobald die Taste losgelassen wird.

Oder; (= Seite 43)

Driicken Sie zum Schlielen auf die untere Taste (= X, ,,4"):

Das Ventil schlief3t, solange die Taste gedriickt wird, und

hért auf sich zu schlieRen, sobald die Taste losgelassen wird.

Sie kénnen:

- Mit einem Volt- oder Amperemeter, das an die Stifte 2
und 6 angeschlossen wird, kdnnen Sie die Ventilstellung
ermitteln.

Beenden Sie den manuellen Modus:

- Um den manuellen Modus zu verlassen, driicken Sie erneut
gleichzeitig die Tasten (= X, ,.3"und ,,4") fir 3 bis 5 Sekunden;

as Ventil wird automatisch in die Sollposition zurtickgestellt.

Praventive Wartung

Flhren Sie einmal im Monat eine Insgektion des digitalen
Stellungsreglers durch. Uberprifen Sie dabei Folgendes:
dass sich keine Fremdkdrper im Inneren der Box befinden

und keine Feuchtigkeit im Inneren vorhanden ist, dass die
Box korrekt gegen ein Verdrehen gesichert ist.

Fehlfunktion

Falls die Position nicht eingestellt werden kann:

- Prufen Sie die LED-Statusanzeige und die Tabelle "FEH-
LERCODES" (= Seite 46).

- Wenn sich der Schaft wahrend eines Betriebszyklus nicht oder
abnormal bewegt: Die Druckzustande (Ventil und Regler), die
Ventilfunktion und das Steuerungssystem tberprufen.

- Prufen Sie, ob das Gerat im Inneren beschadigt ist oder
Feuchtigkeit aufweist.

Wenn ein Schaden nicht behoben oder nicht identifiziert

werden kann, wenden Sie sich an den Kundendienst.

Produktaustausch
1 - Ausbau des zu ersetzenden Gerats. (= Seite 43)

a. Trennen Sie alle elektrischen und pneumatischen Ver-
sorgungen ab und entfernen Sie diese. (= XI)

b. Trennen Sie die pneumatische Verbindung zum Ventil
und entfernen Sie den Stecker (= Xl, ,,5") (nicht im Lie-
ferumfang des Satzes enthalten).

c. Losen Sie die Schraube (= X! und XII, ,7“ und ,,F") um
mehrere Umdrehungen, um die Einheit aus ihrer Halte-
rung zu entfernen.

d. Entfernen Sie die;meumatischen Versorgungsan-
schlisse. (= Xl, 5" und,,6")

2 - Vorbereitung des neuen Gerats: (= Seite 44)

a. Entfernen Sie die Einheit und die Spindel und achten
Sie darauf, die Spindel vor Beschadigung und Biege-
belastung zu schitzen. (= XIlII, Version NCS) oder
(= X1V, Version ohne NCS)

b. Losen Sie den Schaft des Halters und nehmen Sie den
Schaft unten heraus. (= XV)

c. Legen Sie den wiederverwendeten Schaft in das neue
Gerét ein und klemmen Sie das Ende des Schafts in
die Halterung, indem Sie den Schaft abkippen und
ihn wieder aufrecht stellen. (= XVI und XVII).

3 - Montage am Ventil (= Seite 45, XVIII und XIX)

a. Stellen Sie sicher, dass die Schraube ,,7" locker ist. (=
Xl, Seite 43/= XIX)

b. Montieren Sie das Gerat auf seine Halterung. (+ XVIII)

c¢. Den pneumatischen Anschluss 5" so ausrichten,
dass dieser zur Pilotduse 9" des Ventils zeigt und den
Schlauch ,,10" verbinden. (= XIX)

d. Befestigen Sie das Gerat mit der Schraube ,7"; dabei
musss ein Anzugsmoment von 1,5 Nm eingehalten
werden. (= XIX§l

e. Bringen Sie die beiden pneumatischen Anschllsse
dgs altctlenGG)eréts wieder am neuen Gerat an. (= XIX,
" 1" un " 4

4 -Verbindungen
Stellen Sie alle elektrischen und pneumatischen Anschlus-
se gemal den allgemeinen Anweisungen her. Bei Verwen-
dung eines 4-20 mA-Sollwerts ist ein Wert >4 mA (z.B. 5
mA) zu senden, um den Initialisierungsvorgang zu starten.

5 - Initialisierung des neuen Gerats

a. Elektrische Energie und Luftdruck anlegen.

b. Driicken Sie die mittlere Taste,, 11" langer als 3 Sekunden,
bis die LED 1 (gelb) und die LED 2 (grtin) blinken, um den
Initialisierungsvorgang zu starten (= XX, Seite 45).

c. Lassen Sie die Taste los und Uberlassen Sie es dem Ge-
rat, den Initialisierungsvorgang (mehrere Offnungen
und SchlieBungen) automatisch durchzufihren.

d. Nach ca. 1 Minute bleibt das Ventil in der eingestell-
ten Sollposition stehen. Ist kein Sollwert vorhanden,
geht das Ventil in die Stellung geschlossen.

Die Abdeckung (A) schlieBen und von Hand anziehen,

bis kein Spalt zwischen Abdeckung und Gehause mehr

besteht und die Dichtung vollstandig tberdeckt wird. (=

VII, Seite 42)
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DESCRIPCION (= 1y II, pagina 41)
ASCO™lasvalvulas accionadas por presion pueden equipar-
se con un posicionador digital de la serie 890 que permite
un control preciso de la posicién del vastago de la valvula.
El posicionador digital esta compuesto por una caja que
contiene un potenciémetro lineal, un procesador'y dos
valvulas piloto. El posicionador digital utiliza un bucle de
control simple y puede suministrarse con un bucle de con-
trol doble para un sensor externo conectado directamente.
Esta disponible con la versién 0-10 V o 4-20 mA o con el
protocolo de comunicacion IO-Link® clase A para los datos
de consigna, retroalimentacién y parametros.
Dependiendo de la version, el posicionador digital puede
comportarse como cerrado por fallo, o mantenimiento por
fallo en caso dedpérdida de energia eléctrica.

El posicionador digital disFone de unaindicacién de estado
mtledilante LED para visualizar la posicién y el control de la
valvula.

Uso previsto

El posicionador digital esta disefiado para su utilizacién con
lasvalvulasASCO™serie 290 normalmente cerradas(NC)con
disco de perfil y las valvulas de la serie 390 normalmente
cerradas (NC) accionadas mediante presién para su uso en
industrias generales.

Requisitos esenciales de salud y seguridad:
Este producto cumple con la Directiva EMC 2014/30/UE y
RoHS 2011/65/UE

FUNCIONAMIENTO
El posicionador acciona la valvula en funciéon de la consigna
y de la retroalimentacion. La valvula y el actuador son del
tipo NC (+ 1 y Il, pagina 41). Se cierra cuando el posicio-
nador digital no suministra presién de pilotaje al acciona-
miento. La valvula se abre cuando el posicionador digital
suministra presion de pilotaje.

En caso de pérdida de potencia, la valvula vuelve a su posi-
cién de cierre, o la posicidn se mantiene segun la versién.
Versién con cierre por fallo (Fail Close):

Esta valvula equipada con posicionador digital no esuna
valvula de cierre ni de seguridad. Un corte de energia
neumatica no cerrara la valvula. Solo se cerrara en caso
de corte de la energia eléctrica.

El posicionador digital esta configurado por defecto con
un sistema de "apagado" electrénico. Agota la camara de
pilotaje en el punto de consigna 0 para garantizar la estan-
queidad de las valvulas al cerrarse.

Adapta Iatpresién de pilotaje suministrada al posicionador
digital en funcién del tipo de actuador de la valvula. Entrada
de fluido bajo el disco de la valvula se realiza a través de la
conexion 2 62/2) 03(3/2):

-5a7 bar para actuadores con alta presion de pilotaje (4 bar)

Software PosCom - .
Para la version analégica - ajuste de bucle doble

El software de PosCom esta disponible para su descarga en:
Bégina de descargas de "Emerson.com/ASCO". El software

osCom es necesario para ajustar los parametros y ajustar
el control de bucle doble para utilizar un sensor externo.
En caso de que se realice una sustitucidn, la inicializacién
solo puede realizarse con los ajustes de fabrica (tal y como
se suministra). El posicionador digital con control de bucle
doble debe montarse en la valvula e inicializarse sin utilizar
el bucle doble. Después de la inicializacion, configure el

osicionador digital para el control de bucle doble y ajuste
os parametros en los Parametros Personalizados del soft-
ware PosCom.

Condicién de trabajo / Caracteristicas
- Presion de alimentacidn: Max. 8 bar. Consulte el capitulo
de funcionamiento para conocer mas detalles.
* Temperatura ambiente y del fluido de pilotaje: 0 a +50°C
- Versién 0-10V y 4-20mA
- Tensiéon nominal de alimentacién 24 V CC + 10%, ondu-
laciéon maxima 10%
- Puntos de consigna analégicos que deben seleccionarse
al realizar el pedido
- Consigna analdgica:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
* 4-20 mA (Rin = 250 Q)
- Sefial anal6gica de retroalimentacién de posicién:
= 0-10V; resistencia de carga > 5 kQ
= 4-20 mA,; resistencia de carga= 50...500 Q
- Potencia: 8 W (4 W, consi%/na alcanzada)
- Salida digital ON/OFF, 24V PNP / méax. 200 mA
- Sefal de sensor externo (opcidn) = sefial de consigna
(0-10V 0 4-20 mA)
* IO-Link®
- Tensiéon nominal de alimentacién 24 V CC + 10%, ondu-
lacién maxima 10%
- Potencia: 8 W (4 W, consigna alcanzada)
- Comunicacién IO-Link para consignay retroalimentacion
¥ pardmetros
- Especificacién del protocolo IO-Link V1.1
- Dispositivo de clase A del puerto IO-Link con COM3 (230,4
kBaud)
- Datos del ﬁroceso :
= 2 Byte
= 10 Byte OUT: Bytes de estado para errores/mante-
nimilento/iniciallzacién automatica/apertura o cierre
tota
- Seial de sensor externo (oPcionaI): Senal de entrada
analégica para el control del proceso con sefial de 0-10
V 0 0/4-20 mA
- Caracteristicas de la regulacion
- Histéresis: < 2% de la carrera maxima del disco
- Precisién: < 2% de la carrera maxima del disco
- Repetibilidad <1 %

Necesidad de suministro de energia
Utilice el producto Unicamente con una fuente de tension
adecuada para SELV (Tension extrabaja de seguridad) y
gue garantice un aislamiento eléctrico seguro dela tension
e funcionamiento con respecto a la red eléctrica seguin
la norma IEC/DIN EN 60204-1 (prevencion de accidentes).
Ademas: Deben respetarse los re?uisitos generales de los
circuitos SELV segun la norma IEC/DIN EN 60204-1.

Conexién eléctrica

Prensaestopas de laton niquelado: cable de 4,5 mm a 9
mm de didmetro.

Prensaestopas de acero inoxidable: cable de 6 mm a 10
mm de diametro

M12 Cédigo A seguin IEC 61076-2-101

Piloto y calidad del aire:
Aire o gas inerte filtrado de 50 um, sin lubricacion, sin con-
densaciény sin agua seguin la normaISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Nivel de proteccion de entrada del aparato
IP66 segun IEC 60529

Vibraciones

Maximo 1g/10-150Hz en 3 ejes seguin EN 60068-2-6 Las ca-
racteristicas de precision y reproducibilidad se degradaran
a determinadas frecuencias. Estas caracteristicas de preci-
sién y reproductibilidad volveran a estar en los niveles de
especificacion del catdlogo en determinadas condiciones.

LED de indicacion de estado (= Iy IV, pagina 41)
Ver pagina de tablas 12

I0-Link® es una marca registrada de Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Versiones estandar e I0-Link®
LED de indicacion de estado (= I11) )
LED 1, amarillo = posicién de apertura de la valvula

LED 2, verde = posicion de cierre de la valvula
LED 3, blanco = estado
LED 4, rojo = error del posicionador digital

Solo version I0-Link®

LED de indicacion de estado (= V)

LED 5, naranja = funcién de comprobacién
LED 6, azul = requiere mantenimiento
LED 7, verde = Sefal para IO-Link®

0-10 V/ 4-20 mA y version IO-Link®:

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

Descripcién

* |LED 1

Vélvula ABIERTA
Vélvula CERRADA
La valvula se mueve para abrirse

*

O]

Estado de
posicién

La valvula se mueve para cerrarse ©

Mantener posicion *

F.>osi<.:i’onad0r digital en modo de inicia- | 5 |
lizacién

Inicializacién

Posicionador digital en modo manual ©

1%|Consigna >20,5mA/ 10,25V »*
2*|Consigna < 3,5 mA »*
Posicionador digital no inicializado ©e

Modo de estado

Error

H W

0/ 0/ 0|0

Error en los componentes

Conexién al IO-Link® maestro
Consigna valida para IO-Link®
Sin conexiéon con el I0-Link® maestro

©| %

I0-Link®

o

Descripcién

LED 1
LED 2
O |LED3
LED 4
LED 5
LED 6

Identificacion de IO-Link®
Sefal de estado

Precisa mantenimiento
= . P O] ®
Sefial de salida aun valida

Fuera de especificacién o
Sefial fuera del rango especificado

Comprobacién de funcionamiento
Sefial de salida no valida temporal- o
mente

Fallo (= ERROR del componente) o
Sefial de salida no vélida

10-Link®
Modo de diagnéstico

Errores 1y 2 para los analdgicos solo incluidos en el modo de dia-
gnéstico para IO-Link®.

# E| LED permanece encendido

®© EILED parpadea despacio

O EILED parpadea rapidamente

Especificaciones adicionales:

La opcion NCS (sistema sin condensacién) proporciona una
fuga de aire interna permanente para evitar la humedad den-
tro de la caja. Se utiliza un kit de montaje especifico para man-
tener la presurizacion.

ALMACENAMIENTO
El dispositivo se debe guardar en su embalaje original mientras
no se utilice. No retire fas tapas protectoras de los puertos. Con-
diciones de almacenamiento: protegido de la exposicion a las
condiciones climatolégicas, temperatura de almacenamiento:
De -10°C a +70 °C; humedad relativa: 95%. Después de estar

almacenado a baja temperatura, el dispositivo debe adaptarse
gradualmente la temperatura ambiente antes de su uso.

INSTALACION Y MANTENIMIENTO

El posicionador digital se suministra instalado en la valvula
y ajustado. (= I, pagina 41) La instalacién final consiste en
conectar la alimentacion eléctrica y neumatica.

Para la instalacién y el mantenimiento, consulte las instruc-
ciones generales de seguridad. Para los trabajos en la propia
valvula, consulte las instrucciones correspondientes de insta-
lacién y mantenimiento.

Advertencia

Debe tener cuidado cuando conecte la alimentacion y
la presion de pilotaje del posicionador digital mientras
la tapa esta abierta.

Precaucion

En caso de un entorno duro con proyeccion de polvo PI/O agua,
los puertos de escape del posicionador digital y de [a valvula
deberan estar canalizados.

Para evitar dafios debidos a la suciedad o a la penetracién dela
humedad, asegurese de que el prensaestopas y la tapa estan
apretados con todas las juntas en su sitio. El aparato sélo debe
funcionar con la tapa cerrada.

Asegurese de que el orificio no utilizado (= 1, "A", pagina
41) no esta sellado con un tapon. Este orificio debe perma-
necer abierto.

Nota

Versién analdgica:

Para garantizar la proteccién CEM, el aparato debe estar conec-
tado a tierra con un cable apantallado. En el lado del aparato,
el apantallamiento debe conectarse a través del prensaestopas
metalico y/o a través de un conector M12 apantallado (= VIII,
"13", pagina 42). En el lado de control, la pantalla del cable
debe tener una conexién de baja impedancia a tierra.
Versién I0-Link®: La longitud del cable entre el I0-Link® maes-
troy la valvula no debe superar los 20 m.

Conexion eléctrica

a. Conecte el dispositivo a tierra con un tornillo M4 (= VIII,
"12", pagina 42).

b. Parala conexién eléctrica mediante un conector M12 estan-
dar, respete el diagrama de cableado:

Posicionador digital, bucle simple
Terminales atornillados M12

+24 V CC, fuente de alimentacién

0V CC, fuente de alimentacién

+ Valor de consigna (0-10 V 0 4-20 mA)

Salida de posicién del disco 0-10 V 0 4-20 mA

1
3
2
Consigna de GND 3
4
5

N O ARWN =

Salida digital (PNP, 24V)

Escudo EMC

Posicionador digital, bucle doble
Terminales atornillados M12

+24 V CC, fuente de alimentacién

0V CC, fuente de alimentacién

+ Valor de consigna (0-10 V 0 4-20 mA)

Entrada de sensor de 0-10 V 0 4-20 mA

1
3
2
Consigna GND 3
4
5

N U AWN =

Salida digital (PNP, 24V)

Escudo EMC
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Posicionador digital IO-Link® Clase A
Terminales atornillados M12

2 3

1 +24 V CC, alimentacién, L+ 1
2 No conectado 2
3 0V CC, alimentacién, L- 3
4 Comunicacion IO-Link® CQ 4
5 No conectado 5
6 Escudo EMC Cuerpo

Posicionador digital IO-Link® Clase A con sensor externo
Terminales atornillados

1 +24 V CC, alimentacioén, L+
2 Entrada de sensor externo
3 0V CC, alimentacién, L-
4 Comunicacién IO-Link® CQ
5 GND

6 Escudo EMC

c. Para la conexion eléctrica realizada por un prensaesto-

pas metdlico M16 x 1,5 mm: (= pagina 42)

- Retire la tapa (=V, "1") desenroscandola a mano

- Afloje el prensaestopas e introduzca el cable eléctrico
a través de él

- Conecte el cable segun su configuracion al bloque de
terminales (= VI, "2") como se indica en la tabla anterior.

- Seccion transversal de agarre: de 0,14 mm? (26 AWG) a
1,5 mm? (16 AWG). Longitud de pelado 5 mm

- Todos los terminales deben apretarse adecuadamente
antes de la puesta en marcha

- Apriete el prensaestopas: 3 Nm

- Cierrela tapa (= VII,"1") con la junta correspondiente y
apriétela amano hasta que haya un contacto completo
entre la tapay el cuerpo

Conexién neumatica (= X, pagina 43) y
Conexion: G 1/8 o NPT 1/8 en la entrada de presidn.

Aperturay cierre manual.

Es posible abriry cerrar manualmente la valvula durante el

funcionamiento normal.

Procedimiento:

- Retire la tapa desenroscando a mano (=V, pagina 42).

- Para pasar al modo manual, pulse simultaneamente el
botén "Abrir" (= X, "3", pagina 43) y el botén "Cerrar"
(= X, "4") hasta que el LED verde parpadee. (Led 2)

-Pulse el botén inferior (= X, "3") para abrir; La valvula se
abrird mientras el botdn esté pulsado, dejara de abrirse en
cuanto se suelte el botén.

O bien, (= pagina 43)

Pulse el botdn inferior (= X, "4") para cerrar: La valvula se

cerrara mientras el boton esté pulsado, dejara de cerrarse

en cuanto se suelte el botéon. Puede:

- Obtener informacién sobre la posicién del disco con un
voltimetro o un amperimetro conectado a los pines 2y 6.

Salir del modo manual:

- Para salir del modo manual, vuelva a pulsar simultanea-
mente los botones (= X, "3"y "4") entre 3y 5 segundos;
el disco se restablecera automaticamente en la posicion
de consigna.

Mantenimiento preventivo

Inspeccione visualmente el posicionador digital una vez al
mes. Compruebe: que no haya objetos extrafnos dentro de
la caja ni humedad en su interior y que la caja esta correc-
tamente fijada contra la rotacién.

Mal funcionamiento o
En caso de que no se fije la posicién:

- Compruebe el LED de indicacién del estado y la tabla
"CODIGOS DE ERROR" (= pagina 46).

- Si, durante un ciclo de funcionamiento, el vastago no se
mueve o se mueve de forma andmala: Compruebe las
presiones (valvulay piloto), el funcionamiento de la valvula
y el sistema de control.

- go(rjnpruebe si hay dafios internos o presencia de hume-

ad.

Si el defecto no ha sido subsanado ni identificado, péngase

en contacto con el Servicio Postventa

Sustitucion de productos
1 - Desmontaje de la unidad a sustituir. (<= pagina 43)
a. Desconecte y retire todos los suministros eléctricos y
neumadticos. (= XI)
b. Desconecte la conexion neumatica de la valvula y retire
el conector (= Xl, "5") (no suministrado en el kit).
c. Afloje el tornillo (= X1y XII, "7"y "F") varias vueltas para
retirar la unidad de su soporte.
d. Retire las conexiones de alimentacién neumatica. (=
xl, ll5ll y ||6ll)

2 - Preparacién de la nueva unidad: (= pagina 44)

a. Retire el conjunto de unidad y vastago yten?a cuidado
de proteger el vastago contra dafos'y esfuerzos de
flexién. (= XIlIlI, versidon NCS) o (= X1V, versién sin NCS)

b. Desenganche el vastago del soporte y extraiga el vas-
tago de la parte inferior. (& XV)

c. Coloque el vastago reutilizado en la nueva caja y engan-
che el extremo del vastago en el soporte inclinando el
vastago hacia fueray colocandolo de nuevo en posicién
vertical. (= XV1y XVII).

3 - Montaje en la valvula (= pagina 45, XVII1 'y XIX)

a. Asegurese de que el tornillo "7"esté suelto. (= XI,

agina 43 / & XIX)

b. Montaje de la unidad en su soporte. (== XVIII)

c. Coloque la conexién neumatica "5" de manera que
esté orientada hacia el orificio de pilotaje "9" de la
valvula y conecte el tubo "10". (= XIX)

d. Fije la unidad en su posicién con el tornillo "7"; asegu-
rese de respetar un par de apriete de 1,5 Nm. (= XIX)

e. Vuelva a instalar las dos conexiones neumaticas de la
unidad antigua en la unidad nueva. (= XIX, "5" y "6")

4 - Conexiones
Realice todas las conexiones eléctricas y neumaticas de
acuerdo con las instrucciones generales. En caso de utili-
zacion con una consigna de 4-20 mA, envie un valor >4 mA
(por ejemplo, 5 mA) para comenzar el ciclo de iniciacién.

5 - Inicializacion de la nueva unidad

a. Suministre energia eléctrica y presién de aire.

b. Pulse el botén central "11" durante mas de 3 sequndos
hasta que el LED 1 (amarillo) y el LED 2 (verde) parpa-
deen para iniciar automaticamente el procedimiento
de inicializacion (= XX, pagina 45).

c. Suelte el botén y deje que el aparato ejecute automa-
ticamente el ciclo de inicializacién (varias aperturas y
cierres).

d. Después de aproximadamente 1 minuto, la valvula se
detiene en la posicién de consigna preestablecida. Si
no hay consigna, la valvula cierra en posicién estanca.

e. Cierre la tapa con la junta correspondiente y apriétela
a mano hasta que haya un contacto completo entre la
tapay el cuerpo (= VII, pagina 42).
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DESCRIZIONE (= | e Il, pagina 41)
Le valvole a pressione ASCO™ possono essere dotate di un
posizionatore digitale serie 890 che consente di avere un
controllo preciso della posizione dello stelo della valvola. II
posizionatore digitale € formato da unascatola contenente
unpotenziometrolineare, un processore eduevalvole pilota.
Il posizionatore digitale utilizza un singolo ciclo di controllo
e puo essere dotato di un ciclo di controllo doppio per un
sensore esterno collegato direttamente.
Edisponibilenellaversione0-10V 04-20 mAo con protocollo
di comunicazione IO-Link® classe A per i dati di riferimento,
feedback e parametri.
Aseconda della versione, il posizionatore digitale pué com-
portarsicome normalmente chiuso, ofaimainframeincaso
di mancanza di alimentazione elettrica.
Il posizionatoredigitale haun'indicatoredistatoa LED Fer la
visualizzazione della posizione e del controllo della valvola.

Uso previsto

Ilposizionatore digitaleéconcepito perl'utilizzo conlavalvola
a pressione ASCO™ Serie 290 normalmente chiusa (NC) con
otturatore profilato e Serie 390 normalmente chiusa (NC)
per l'utilizzo nelle industrie generali.

Requisiti essenziali di salute e sicurezza:
Questo prodotto & conforme alla direttiva FMC 2014/30/
EU e RoHS 2011/65/EU

FUNZIONAMENTO
La valvola viene azionata dal posizionatore digitale in base
al setpoint e al feedback. La valvola e I'attuatore sono di tipo
NC (= I e Il, pagina 41). Si chiude quando il posizionatore
digitale non fornisce nessuna pressione di pilotaggio all'at-
tuatore. La valvola si apre quando il posizionatore digitale
fornisce una pressione di pilotaggio.

In presenza di una perdita di potenza, la valvola ritorna nella
sua posizione chiusa, oppure la posizione viene mantenuta
a seconda della versione.

Versione con ritorno in posizione chiusa [Fail Close]:
Questa valvola dotata di posizionatore digitale non &
una valvola d'intercettazione, né una valvola di sicurez-
za. Un'interruzione dell'alimentazione pneumatica non
chiudera la valvola, ma solo I'alimentazione elettrica.

Il posizionatore digitale &€ impostato di default con un si-
stema di "spegnimento" elettronico. Esaurisce la camera
di [Jilotaggio al valore nominale 0 per garantire la tenuta
delle valvole quando sono chiuse.

Adattare la pressione di pilotaggio fornita al posizionatore
digitale a seconda del tipo di attuatore della valvola. In-
resso del fluido sotto I'otturatore della valvola attraverso
a porta 2 (2/2) o 3 (3/2):
*da 5 a 7 bar per un attuatore con pressione di pilotag-
gio alta (4 bar)

Software PosCom (Comunicazione posizionatore ASCO)
Per la versione analogica - impostazione doppio ciclo

Il software PosCom pud essere scaricato all'indirizzo:
Pagina di download "Emerson.com/ASCQ". Il software
PosCom e necessario per la regolazione dei parametri e
per regolare il controllo a doppio ciclo per l'utilizzo con
un sensore esterno. Per la sostituzione, l'inizializzazione

uo essere eseguita solo con le impostazioni di fabbrica
Fcome consegnate). Il posizionatore digitale con controllo
a doppio ciclo deve essere montato sulla valvola e inizializ-
zato senza utilizzare il doppio ciclo. Dopo l'inizializzazione,
impostare il posizionatore digitale sul controllo a doppio
ciclo e regolare i parametri nei Parametri personalizzati
del software PosCom.

Condizione di lavoro / Caratteristiche
- Pressione di alimentazione: Max 8 bar. Per maggiori det-
tagli, vedere al capitolo che descrive il funzionamento.
. T%g]p():eratura ambiente e del fluido di pilotaggio: da o a
+ o
* Versione 0-10V e 4-20mA
- Tensione di alimentazione nominale 24 V CC + 10%, on-
dulazione massima 10%
- ITvalori nominali analogici devono essere selezionati al
momento dell'ordine
- Valore nominale analogico:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
= 4-20 mA (Rin =250 Q)
- Segnale analogico di feedback di posizione:
= 0-10 V; resistenza di carico > 5 kQ
» 4-20 mA; resistenza di carico= 50...500 Q
- Alimentazione: 8 W (4 W, valore nominale raggiunto)
- Uscita digitale ON/OFF, 24 V PNP / max. 200 mA
- Segnale sensore esterno (opzione) = segnale di riferi-
mento (0-10V 0 4-20 mA)
* IO-Link®
- Tensione nominale di alimentazione 24 V DC + 10%, on-
dulazione massima 10%
- Alimentazione: 8 W (4 W, valore nominale raggiunto)
- Comunicazione IO-Link per valore nominale, feedback
e parametri
- Specifica del protocollo IO-Link V1.1
- Porta IO-Link dispositivo di classe A con COM3 (230,4
kBaud)
- Dati di processo:
= 2 Byte IN
= 10 Byte OUT: Byte di stato per errori/manutenzione/
inizializzazione automatica/completamente chiuso o
aperto
- Segnale del sensore esterno (opzione): Segnale di ingres-
so analogico per il controllo di processo con segnale 0-10
V o ingresso 0/4-20 mA
- Caratteristiche di regolazione
- Isteresi: < 2% della corsa massima dell'otturatore
- Precisione: < 2% della corsa massima dell'otturatore
- Ripetibilita <1 %

Requisiti di alimentazione

Utilizzare il prodotto solo su una fonte di tensione adatta al
PELV (Protective Extra Low Voltage) [bassissima tensione di
protezione] e che garantisca un isolamento elettrico sicuro
della tensione di esercizio secondo la norma IEC/DIN EN
60204-1 (prevenzione degli incidenti). Inoltre: Si devono
rispettare i requisiti generali per i circuiti PELV come da
norma IEC/DIN EN 60204-1.

Collegamento elettrico

Pressacavo in ottone nichelato: cavo con diametro da 4,5
mm a9 mm.

Pressacavo in acciaio inox: cavo con diametroda4a 10 mm.
M12 Codice A per IEC 61076-2-101

Qualita pilota e aria:
Aria o gas inerte filtrato 50 pm, non lubrificato, senza con-
densa e senza acqua secondo ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Livello di protezione in ingresso dell'apparecchio:
IP66 secondo IEC 60529.

Vibrazione

Max 19 /10-150Hz in 3 assi per EN 60068-2-6. A determinate fre-

guenze le caratteristiche di precisione e riproducibilita saranno
egradate. Tali caratteristiche di precisione e riproducibilita

ritorneranno ai livelli delle specifiche del catalogo in condizioni

operative normali.

Indicatore di stato a LED (= 11l e IV, pagina 41)
Vedere la pagina delle tabelle 15

I0-Link® € un marchio registrato dif Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Versione standard e I0-Link®
Indicatore di stato a LED (= 111)

LED 1, giallo = valvola posizione aperta

LED 2, verde = valvola posizione chiusa

LED 3, bianco = stato

LED 4, rosso = errore del posizionatore digitale

Solo versione I0-Link®

Indicatore di stato a LED (= 1V)

LED 5, arancione =funzione di controllo
LED 6, blu = manutenzione richiesta
LED 7, verde = Segnale per IO-Link®
0-10 V/ 4-20 mA e versione IO-Link®:

Descrizione

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

*|LED 1

Valvola APERTA
Valvola CHIUSA
La valvola si sposta in apertura
La valvola si sposta in chiusura ©

*

O)

Stato della
posizione

Posizione in pausa »

Posizionatore digitale in modalita di | 4| o
inizializzazione

Inizializza-
zione

Posizionatore digitale in modalita ®
manuale

1*|Valore nominale >20,5mA/ 10,25V | %*

2*|Valore nominale < 3,5 mA »*

Modalita di stato

Errore

Posizionatore digitale non inizializ- |5 | g
zato

0o 0 0O

4 |Errore del componente

Collegamento a IO-Link® master »*

Valore nominale valido per IO-Link® ©

I0-Link®

Nessun collegamento a IO-Link®
master

o

Descrizione

LED 1
LED 2
O |LED 3
LED 4
LED 5
LED 6

Identificazione IO-Link®
Segnale di stato

Manutenzione richiesta
Segnale di uscita ancora valido

®

Fuori specifica
Segnale fuori dall'intervallo specifi- |©
cato

Controllo funzione
Segnale di uscita temporaneo non o
valido

I0-Link®
Modalita diagnostica

Guasto (= ERRORE del componente) o
Segnale di uscita non valido

alle intemperie; temperatura di stoccaggio: da -10°C a +70°C
; umidita relativa: 95%. Dopo un immagazzinaggio a bassa
temperatura, il dispositivo deve essere giradualmente riportato
alla temperatura ambientale prima dell'uso.

INSTALLAZIONE E MANUTENZIONE

Il posizionatore digitale viene fornito montato e regolato
sulla valvola. (= |, pagina 41) L'installazione finale consiste
nel collegare l'alimentazione elettrica e pneumatica.

Per l'installazione e la manutenzione fare riferimento alle istru-
zioni generali di sicurezza. Per eventuali lavori sulla valvola stes-
sa, fare riferimento alle istruzioni d'installazione e manutenzione
corrispondenti.

Avvertimento

Bisogna fare attenzione quando si accende l'alimentazio-
ne ela pressione di pilotaggio del posizionatore digitale
mentre il coperchio & aperto.

Attenzione

In presenza di ambienti ?ravosi con polvere e/o spruzzi d'ac-
ua, le porte di scarico del posizionatore digitale e della valvola
ovranno essere canalizzate.

Per evitare danni dovuti alla penetrazione di sporcizia o umi-

dita, accertarsi che il pressacavo e il coperchio siano a tenuta

stagna con tutte le guarnizioni presenti. Il dispositivo deve

essere azionato solo con il suo coperchio chiuso.

Assicuratevi che l'orifizio non utilizzato (= I, "A", pagina 41)
non sia chiuso con un tappo. Questo orifizio deve rimanere
aperto.

Nota

Versione analogica:

Per garantire la protezione EMC, il dispositivo deve essere col-
legato a terra con un cavo schermato. Sul lato del dispositivo,
la'schermatura deve essere collegata tramite il pressacavo
metallico e/o tramite un connettore M12 schermato (= VIII,
"13", pagina 42). Sul lato del controllo, il cavo schermato
deve avere un collegamento a terra a bassa imfedenza.
Versione IO-Link®: La lunghezza del cavo tra I'IO-Link® master
e la valvola non deve superare i 20 m.

Collegamento elettrico
a. Collegare il dispositivo a terra con la vite M4 (= VIII, "12",
agina 42).
b. Per il collegamento elettrico tramite connettore standard
M12 rispettare lo schema di cablaggio:

Posizionatore digitale, ciclo singolo
Vite terminali M12

Alimentazione +24 V CC

Alimentazione 0 V CC

+ Valore nominale (0-10 V 0 4-20 mA)

*

Errori 1 e 2 solo per I'analogico inclusi nella modalita diagnostica
per IO-Link®.

LED acceso

LED lampeggia lento

LED lampeggia veloce

(- JOR J

Specifiche supplementari:

L'opzione NCS (sistema non condensante) produce una perdi-
ta d'aria interna permanente per evitare ['umidita all'interno
dell'involucro. Un kit di montaggio specifico é utilizzato per
mantenere la pressurizzazione dell'involucro.

STOCCAGGIO
Il dispositivo dovra essere tenuto nella confezione originale
se non viene utilizzato. Non rimuovere i tappi di protezione
dagli orifizi. Condizioni di stoccaggio: protetto dall'esposizione

Uscita posizione otturatore 0-10 V 0 4-20 mA

1
3
2
Valore nominale GND 3
4
5

NGO A WN =

Uscita digitale (PNP, 24V)

EMC schermato

Posizionatore digitale, doppio ciclo
Vite terminali M12

Alimentazione +24 V CC

Alimentazione 0V CC

+ Valore nominale (0-10 V 0 4-20 mA)

Valore nominale GND

Ingresso sensore 0-10 V 0 4-20 mA

N A WN=

Uscita digitale (PNP, 24V)

EMC schermato
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Posizionatore digitale Posizionatore IO-Link® di classe A
Vite terminali M12

Alimentazione +24 V CC, L+ 1
Non connesso 2
Alimentazione 0V CC, L- 3
4

5

Comunicazione IO-Link® CQ
Non connesso
EMC schermato

AU AWN=

Corpo

Posizionatore digitale IO-Link® Classe A con sensore esterno
Vite terminali

Alimentazione +24 V CC, L+
Ingresso sensore esterno
Alimentazione 0 V CC, L-
Comunicazione IO-Link® CQ
GND
EMC schermato

QO UTIAWN=

c. Per il collegamento elettrico realizzato con un pressaca-
vo metallico M16 x 1,5 mm: (= pagina 42)

- Rimuovere il coperchio (+V, "") svitando a mano

- Allentare il pressacavo e introdurvi il cavo elettrico

- Collegare il cavo secondo la vostra configurazione alla
morsettiera (= VI, "2") come indicato nella tabella qui
sopra.

- Segione trasversale deII‘imEugnatura: Da 0,14 mm? (26
AWG) a 1,5 mm? (16 AWG). Lunghezza di spellatura 5
mm

- Tutti i terminali a vite devono essere serrati alla coppia
appropriata prima dell'utilizzo

- Serrare il pressacavo: 3 Nm

- Chiudere il coperchio (= VII, "1") con la guarnizione
appropriata e serrarlo a mano fino a quando nonsi avra
un contatto completo fra il coperchio e il corpo

Collegamento gneumatico (= X, pagina 43)
Collegamento: G 1/8 o NPT 1/8 all'ingresso della pressione.

Apertura e chiusura manuale.

E possibile aprire e chiudere manualmente la valvola du-

rante il normale funzionamento.

Procedura:

- Rimuovere il coperchio svitandolo a mano (=V, pagina 42).

- Per passare alla modalita manuale, E(remere contempo-
raneamente il pulsante "Open" (= X, "3", pagina 43) e
il pulsante "Close" (= X, "4") finché il LED verde non lam-
Beggia. (Led 2) ]

- Premere il pulsante suFerlore (= X, "3") per aprire: La
valvola si aprira finché il pulsante & premuto, smettera di
aprirsi non appena il pulsante viene rilasciato.

Oppure, (== pagina 43)

Premere il pulsante inferiore (= X, "4") per chiudere: La

valvola si chiudera finché il pulsante & premuto, smettera di

chiudersi non appenail pulsante vienerrilasciato. E possibile:

- Ottenere informazioni sulla posizione dell'otturatore con
un voltmetro o un amperometro collegato ai pin 2 e 6.

Uscire dalla modalita manuale:

- Per uscire dalla modalita manuale, premere di nuovo
contemporaneamente i pulsanti (= X, "3"e "4")da3a5
secondi; l'otturatore verra automaticamente ripristinato
nella posizione nominale.

Manutenzione preventiva

Ispezionare visivamente il posizionatore digitale una volta
al mese. Controllare: che non siano presenti corpi estranei
all'interno della scatola e che non vi sia umidita all'interno, e
chela scatola sia bloccata correttamente contro la rotazione.

Funzionamento difettoso

Se non si riesce a configurare la posizione:

- Controllare l'indicatore di stato a led e la tabella "ERROR
CODES" (+- pagina 46).

- Se, durante un ciclo di funzionamento, lo stelo non si muo-
ve o si muove in modo anomalo: Controllare le pressioni
(valvola e pilota), il funzionamento della valvola e il sistema
di controllo.

- Controllare la presenza di eventuali danni interni o di

umidita.

Se il difetto non é stato corretto o identificato, contattare il

servizio post-vendita.

Sostituzione del prodotto
1 - Rimozione dell'unita da sostituire. (= pagina 43)
a. Scollegare e rimuovere tutte le alimentazioni elettriche
e pneumatiche. (= XI)
b. Scollegare la connessione pneumatica alla valvola e
rimuovere il connettore (= Xl, "5") (non fornito nel kit).
c. Allentare la vite (= X1 e XII, "7" e "F") di diversi giri per
rimuovere l'unita dal suo supporto.
d. Rimuovere le connessioni di alimentazione pneuma-
tica. (= XI, "5" e "6")

2 - Preparazione della nuova unita: (= pagina 44)
a. Rimuovere il gruppo unita e stelo e fare attenzione a
proteggere lo stelo da danni e sollecitazioni di flessio-
ne

(= XIII, versione NCS) o (= X1V, versione senza NCS)
b. Sganciare lo stelo del supporto e rimuoverlo dalla
Ielarte posteriore. (= XV)
c. Mettere lo stelo riutilizzato nella nuova scatola e ag-
ganciare l'estremita dello stelo nel supporto inclinan-
o lo stelo e rimettendolo in posizione verticale. (=
XVI e XVII).

3 - Montaggio sulla valvola (= pagina 45, XV1II e XIX)

a. Assicurarsi che la vite "7"sia allentata. (= XI, pagi-
na 43/« XIX)

b. Assemblare I'unita sul suo supporto. (== XVIII)

c. Orientare la connessione pneumatica "5" in modo
che sia rivolta verso l'orifizio pilota "9" della valvola e
collegare il tubo "10". (= XIX

d. Fissare 'unita in posizione con la vite "7"; assicurarsi
iilg(i)spettare una coppia di serraggio di 1,5 Nm. (&

e. Reinstallare le due connessioni pneumatiche della
vecchia unita sulla nuova unita. (= XIX, "5" e "6")

4 - Connessioni
Effettuare tutti i collegamenti elettrici e pneumatici come
indicato nelle istruzioni generali. In caso di utilizzo con un
valore nominale di 4-20 mA, inviare un valore >4 mA (ad
es. 5 mA) per iniziare il ciclo di avvio.

5 - Inizializzazione della nuova unita

a. Applicare l'alimentazione elettrica e la pressione dell'a-
ria.

b. Premere il pulsante centrale "11" per piu di 3 secondi
finché il LED 1 (giallo) e il LED 2 (verde) lampeggiano
per avviare automaticamente la procedura di inizializ-
zazione (= XX, pagina 45).

c. Rilasciare il pulsante e lasciare che il dispositivo ese-
gua automaticamente il ciclo di inizializzazione (diverse
aperture e chiusure).

d. Dopo circa 1 minuto, la valvola si ferma nella posi-
zione di valore nominale impostata. In assenza di
un valore nominale, la valvola si chiude in posizione
ermetica.

Chiudere il coperchio con la guarnizione appropriata e

stringerlo a mano fino a quando si avra un contatto com-

pleto fra il coperchio e il corpo (= VII, pagina 42).
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OMSCHRIJVING (= | en Il, pagina 41)
Drukbediende afsluiters van ASCO™ kunnen worden uitge-
rust met een digitale standsteller van serie 890 waarmee
de stand van de afsluiterspindel nauwkeurig kan worden
geregeld. Dedigitale standsteller bestaat uit een kastje met

aarin een lineaire cFotentlometer, een processor en twee
stuurventielen. De digitale standsteller maakt gebruik van
een enkelvoudige regelkring en kan worden geleverd met
een dubbele regelkring voor een rechtstreeks aangesloten
externe sensor.
Hij is verkrijgbaar met versie 0-10 V of 4-20 mA of met
IO-Link® klasse A communicatieprotocol voor instelpunt-,
terugkoppelings- en parameterdata.
Afhankelijk van de uitvoering kan de digitale standsteller
optredenmetdefunctiesluiten, ofhandhaven bijstroomon-
derbreking.
De digitale standsteller heeft LED-statusindicatie voor visu-
alisatie van de afsluiterstand en -regeling.

Beoogd gebruik

Dedigitale standsteller is bedoeld voorgebruik met ASCO™
serie290normaal gesloten (NC)drukbediende afsluiter met
profielklepenserie390normaal gesloten(NC)drukbediende
afsluiter voor gebruik in algemene industrieén.

Vereisten betreffende veiligheid en gezondheid:
Dit product voldoet aan de fundamentele eisen van
EMC-Richtlijn 2014/30/EU en RoHS 2011/65/EU

WERKING
De afsluiter wordt bediend door de digitale standsteller,
afhankelijk van instelpunt en terugkoppeling. De afsluiter
en actuator zijn van het NC-type (= | en |1, pagina 41). De
afsluiter wordt gesloten als de digitale standsteller geen
stuurdruk levert aan de actuator. De afsluiter gaat open
als de digitale standsteller stuurdruk levert.

Bij het wegvallen van de stroom keert de afsluiter terug
naar de gesloten, of de stand wordt gehandhaafd, afhan-
kelijk van de uitvoering.

Versie met sluiten bij stroomonderbreking (Fail Close):
Deze afsluiter uitgerust met de digitale standsteller is
geen afsluitklep of veiligheidsafsluiter. Een pneumati-
sche onderbreking zal de afsluiter niet sluiten, maar al-
leen een elektrische stroomonderbreking.

De digitale standsteller is standaard ingesteld met een elek-
tronisch uitschakelsysteem. Hij laat de stuurdrukkamer ont-
luchten zodat de afsluiters in gesloten stand goed sluiten.

Pas, afhankelijk van het type actuator, de aan de digitale
standsteller toegevoerde stuurdruk aan. Mediumtoevoer
onder de afsluiterklep via poort 2 (2/2) of 3 (3/2).
- gtot 7 bar voor een actuator met hoge stuurdruk (4
ar)

PosCom Software - Voor analoge versie - instelling
dubbele regelkring

De PosCom-software kan worden gedownload op:
"Emerson.com/ASCO" downloadpagina. De PosCom-soft-
ware is vereist voor parametrering en aanpassing van de
dubbele regelkring om een externe sensor te gebruiken.
Voor vervanging, mag initialisatie uitsluitend worden uit-
gevoerd met de fabrieksinstellingen (zoals geleverd). De

igitale standsteller met dubbele regelkring moet op de
afsluiter worden gemonteerd en worden geinitialiseerd
zonder gebruik te maken van de dubbele regelkring . Na
initialisatie moet de digitale standsteller worden ingesteld
op dubbele regelkring en moeten de parameters worden
aangepast in de Custom Parameters van de PosCom-soft-
ware.

Gebruiksomstandigheid / Kenmerken
* Toevoerdruk: Max 8 bar. Zie het hoofdstuk over de wer-
king voor meer details.
* Omgevingstemperatuur en temperatuur stuurmedium:
0 tot +50°C
* versie met 0-10V en 4-20mA
- 1N(())o}ninale voedingsspanning 24V DC + 10%, max. rimpel
0
- Analoge instelpunten dienen te worden geselecteerd
tijdens het bestellen:
- Analoo\? instelpunt:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
= 4-20 mA (Rin =250 Q)
- Analoog terugkoppelingssignaal stand:
= 0-10V; belastingsweerstand > 5 kQ
= 4-20 mA; belastingsweerstand= 50...500 Q
- Vermogen: 8 W (4 W, instelpunt bereikt)
- Digitale uitgang AAN/UIT, 24 V PNP / max. 200 mA
- Signaal externe sensor (optie) = signaal instelpunt
(0-10 V of 4-20 mA)
* IO-Link®
- I1\I(())0;ninale voedingsspanning 24V DC + 10%, max. rimpel
0
- Vermogen: 8 W (4 W, instelpunt bereikt)
- I0-Link communicatie voor instelpunt en terugkoppe-
Iingf_en parameters
- I10-Link Protocolspecificatie V1.1
- 10-Link Poort Klasse A Apparaat met COM3 (230,4 kBaud)
- Procesgeﬁ\tlavens :
=2 Bgte
= 10 Byte UIT: Statusbytes voor fouten/onderhoud/au-
to-initialisatie/geheel gesloten of geopend
- Signaal van een externe sensor (optie): Analoog in-
8angssignaal voor procesregeling met signaal 0-10V of
/4-20 mA ingan
» Kenmerken voorschrift
- Hysteresis: < 2% van max. klepslagi
- Nauwkeurigheid: < 2% van max. klepslag
- Herhaalbaarheid <1 %

Eis voor stroomvoorziening

Gebruik het product alleen op een spanningsbron die ge-
schikt is voor PELV (Protective Extra Low Voltage) en die een
veilige elektrische scheiding van de bedlgjfss anning van
het elektriciteitsnet garandeertvol%ensIE /DIN EN 60204-1
(ongevallenpreventie). Bovendien: De algemene eisen voor
PELV-circuits volgens IEC/DIN EN 60204-1 moeten in acht
worden genomen.

Elektrische aansluiting

Kabeldoorvoer van vernikkelde messing: kabel 4,5 mm tot
9 mm dia.

Kabeldoorvoer van roestvri%' staal: kabel 6 mm tot 10 mm dia.
M12 Code A volgens IEC 61076-2-101

Stuurventiel en luchtkwaliteit:
Lucht of inert gas 50 um gefilterd, ongesmeerd, condens-
aatvrij en watervrij volgens ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

BeschermingsEg raad agparatuur tegen externe invioeden
IP66 volgens IEC 6052

Trillin

Max 18 /10-150Hz in 3 assen volgens EN 60068-2-6 De ken-
merken ten aanzien van precisie en reproduceerbaarheid
zullen bij bepaalde frequenties afnemen. Onder standaard
omstandigheden gaan deze kenmerken ten aanzien van
nauwkeurigheid en reproduceerbaarheid terug naar de
gespecificeerde waarden in de catalogus.

LED Statusaanduiding (= Ill en IV, pagina 41)
Zie pagina met tabellen 18

I0-Link® is een geregistreerd handelsmerk van
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Standaard en IO-Link® versie
LED Statusaanduiding (= 111)

LED 1, geel = afsluiter open stand

LED 2, groen = afsluiter gesloten stand (2)
LED 3, wit = status

LED 4, rood = fout digitale klepstandsteller

Alleen IO-Link® versie

LED Statusaanduiding (= IV)

LED 5, oranje = controlefunctie

LED 6, blauw = onderhoud nodig
LED 7, groen = Signaal voor IO-Link®

0-10 V/ 4-20 mA en IO-Link® versie:

moet het apparaat geleidelijk o% kamertemperatuur worden
gebracht voordat het wordt gebruikt.

INSTALLATIE EN ONDERHOUD

De digitale standsteller wordt geinstalleerd op de afsluiter
geleverd en afgesteld. (+ I, pagina 41) De laatste installa-
tiewerkzaamheden bestaan uit het aansluiten van elektrische
en pneumatische voedinﬂ.

Voor installatie en onderhoud, zie de algemene veiligheids-
voorschriften. Neem, wanneer u aan de afsluiter zelf werk-
zaamheden verricht, de bijbehorende installatie- en onder-
houdsinstructies in acht.

Waarschuwinﬁ ]
tig

Wees voorzic boilj het inschakelen van de voeding en
e

Beschritvin alaaaa de stuurdruk van de digitale standsteller wanneer het
ving iR deksel geopend is.
- |Afsluiter OPEN »* Let op
§ Afsluiter GESLOTEN * In geval van een ongunstige omgeving met stof- en/of water-
v |Afsluiter gaat naar open ® rojectie, moeten de uitlaatpoorten van de digitale standstel-
2 | Afsluiter aaat naar gesloten ® er en de afsluiter worden voorzien van een kanaal.
& 98 9 Om beschadiging door vuil of binnendringend vocht te voor-
Houdpositie * komen, moet u ervoor zorgen dat de kabeldoorvoer en de
2 Digitale standsteller in initialisatiemo- | | kap goed vastzitten met alle afdichtingen op hun plaats. Het
5 & |dus apparaat mag alleen worden gebruikt met gesloten kap.
he} —_
g = Digitale standsteller in handmatige Zorg ervoor dat de ongebruikte opening (= 1, "A", pagina
c O] AR )
3| = |modus 41) nlebtI is afgesloten met een steker. Deze opening moet
g open blijven.
2| h1*|Instelpunt>20.5mA/10.25V - o P )
‘gz* Instelpunt < 3.5 mA * |0 kEt ?P )
R P — o ool lo naloge versie:
3 |Digitale standsteller niet geinitialiseerd Om EMC-beveiliging te garanderen moet het apparaat met
4 _|Fout component ° aarde zijn verbonden middels een beschermde kabel. Aan
2, |Aansluiting op IO-Link® master » de zijde van het apparaat moet de bescherming zijn verbon-
S | Geldia instelpunt 1O-Link® ® den via de metalen kabeldoorvoer en/of via een beschermde
g (2599 Instelpunt voor 1n M12-connector (= V111, "13", pagina 42). Aan de bedienings-
= _|Geen verbinding met IO-Link® master ° zijde moet de kabelbescherming een verbinding met aarde
hebben met een lage impedantie. ]
el < n © I0-Link® versie: De kabellengte tussen de IO-Link® master en
Beschrijving g g ggaa de afsluiter mag niet meer zijn dan 20 m.
- | | | | -]
10-Link® identificatie o Elektrische aansluiting
st naal a. Verbind het apparaat met de aarde met M4-schroef
g atus signaa (@: VIl I, ||1z||, aglna 42).
S |Onderhoudsvereisten ® ® b. Voor elektrische aansluiting met standaard M12-connector,
. E |Nog steeds geldig uitgangssignaal zie aansluitschema:
x O N e ..
'€ £ |Buiten de specificatie Py :
58 |signaal buiten het gespecificeerde o Digitale kIep's'tandsteIIer, enkele regelkring
O % |pereik Schroefaansluitingen M12
- 1 4
& Functiecontrole o
A |Tijdelijk ongeldig uitgangssignaal > A
Storing (= component FOUT) ) +24 V DC, stroomvoorziening
Ongeldig uitgangssignaal 0V DC, stroomvoorziening
* + Instelpunt (0-10 V of 4-20 mA)

Fouten 1 en 2 voor analoog alleen opgenomen in diagnosemodus
voor IO-Link®.

#* LED aan

® LED knippert langzaam

O LED knippert snel

Aanvullende specificaties:

De optie NCS (Non Condensing System) geeft een permanen-
te interne luchtlekkage om vocht in de behuizing te voorko-
men. Een specifieke montage-set wordt gebruikt om de druk
in de behuizing te handhaven.

OPSLAG
Het apparaat dient bewaard te worden in de originele verpak-
king zolang hij niet wordt gebruikt. Haal de beschermkappen
niet van de poorten. Opslagvoorwaarden: beschermd tegen
blootstelling aan weer; ops ?\Ptemperatuur: -10°C to +70°C;
relatieve vochtigheid: 95%. Na opslag bij lage temperatuur

Klepstand uitgang 0-10 V of 4-20 mA
Digitale Uitgang (PNP, 24V)
EMC-schild Hui

NGO A WN =

1
3
2
GND Instelpunt 3
4
5
u

Digitale klepstandsteller, dubbele regelkring
Schroefaansluitingen M12

+24 V DC, stroomvoorziening 1
0V DC, stroomvoorziening 3

+ Instelpunt (0-10 V of 4-20 mA) 2
GND instelpunt 3

4

5

u

N A WN =

0-10 V of 4-20 mA sensoringang
Digitale Uitgang (PNP, 24V)
EMC-schild Hui
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IO-Link® klasse A digitale standsteller
Schroefaansluitingen M12

2 3

1 +24 V DC, stroomvoorziening, L+ 1
2 Geen aansluiting 2
3 0V DC, stroomvoorziening, L- 3
4 10-Link® communicatie CQ 4
5 Geen aansluiting 5
6 EMC-schild Huis

IO-Link® klasse A digitale standsteller met externe sensor
Schroefaansluitingen

1 +24V DC, stroomvoorziening, L+
2 Ingang externe sensor

3 0V DC, stroomvoorziening, L-
4 10-Link® communicatie CQ

5 GND (aarde)

6 EMC-schild

c. Voor elektrische aansluiting door middel van een meta-

len kabeldoorvoer M16 x 1,5 mm: (< pagina 42)

- Verwijder de kap (=V, "1") door hem met de hand los
te draaien

- Mac\iak de kabeldoorvoer los en voer de elektrische kabel
erdoor

- Sluit de kabel volgens uw configuratie aan op het aan-
sllf)itli)lok (= VI, "2") zoals aangegeven in bovenstaande
tabel.

- Greep doorsnede: 0,14 mm? (26 AWG) tot 1,5 mm?
(16 AWG). Striplengte 5 mm

- Draai voor gebruik alle schroefaansluitingen stevig vast.

- Draai de kabeldoorvoer aan: 3 Nm)

- Sluitde kap (= VII, "1") met de juiste afdichting en draai
hem met de hand vast totdat de kap en het huis volledig
contact maken

Pneumatische aansluiting (= X, pagina 43)
Aansluiting: G 1/8 of NPT 1/8 bij drukinlaat.

Handmatig openen en sluiten

Tijdens normaal bedrijf is het mogelijk de afsluiter hand-

matig te openen en te sluiten.

Procedure:

- Verwijder de kap door hem met de hand los te schroe-
ven (=-V, pagina 42).

- Om over te schakelen naar de handmatige modus, drukt
u tegelijkerti_g‘d op de knop "Open" (= X, "3", pagina 43)
en de knop "Sluiten" (+ X, "4") totdat de groene LED knip-

ert. (Led 2)

- Druk op de bovenste knop (= X, "3") om te openen: De
afsluiter gaat open zolang er OIF() de knop wordt gedrukt,
hij stopt met ogenen zodra de knop wordt losgelaten.

Of, (= pagina 43)

Druk op de onderste knop (= X, "4") om te sluiten: De af-

sluiter gaat dicht zolang er op de knop wordt gedrukt, hij

sto?t met sluiten zodra de knop wordt losgelaten. U kunt:

- Informatie over de stand van de klep verkrijgen als er een
voltmeter of ampéremeter is aangesloten op pen 2 en 6.

De handmatige modus verlaten:

- Om de handmatige modus te verlaten, drukt u nogmaals
gelijktijdig op de nolppen (= X, "3" en "4") gedurende 3
tot 5 seconden; de klep wordt automatisch in de instel-
puntstand teruggezet.

Preventief onderhoud

Inspecteer de digitale standsteller een keer per maand op
het oog. Controleer: of er geen vreemde voorwerpen in
de kast zitten en of er geen vocht in zit, of de kast goed
beveiligd is tegen verdraaien.

Storingen

Indien de stand niet kan worden ingesteld:

- Controleer de led-statusindicatie en de tabel "FOUTCO-
DES" (= pagina 46).

- Wanneer de spindel tijdens een werkingscylus niet be-
weegt of abnormaal beweegt: Controleer de druk (afslui-
ter en stuurventiel), de werking van de afsluiter en het
regelsysteem.

- Conr']croleer op inwendige schade of aanwezigheid van
vocht.

Indien het defect niet verholpen of geidentificeerd is, neem

dan contact op met de klantenservice.

Productvervanging
1 - Verwijdering van de te vervangen unit. (= pagina 43)

a. Ontkoppel en verwijder alle elektrische en pneumati-
sche aansluitingen. (= XI)

b. Koppel de pneumatische verbinding met de afsluiter
los en verwijder de connector (= XI, "5") (niet meege-
leverd in de set).

c. Draai de schroef met enkele slagen los (= Xl en XII, "7"
en "F") om de unit van zijn steun te verwijderen.

e. Verwijder de aansluitingen voor de toevoer van pers-
lucht. (= XI, "5" en "6")

2 - De nieuwe unit voorbereiden: (= pa?ina 44)

a. Verwijder de unit + spindel-assemblage en bescherm
de spindel tegen schade en buigstress. (= XIII, versie
NCS) of (= XIV, versie zonder NCS)

b. Maak de spindel van de houder los en verwijder de
spindel van de bodem. (= XV)

c. Leg de hergebruikte spindel in de nieuwe doos en
klem het uiteinde van de spindel in de houder door
de spindel weg te kantelen en weer rechtop te zetten.
(= XVI en XVII).

3 - Montage op afsluiter (@}pagina 45, XVII1 en XIX)

a. /Zor <Ia>r(\;oor dat schroef"7" los is. (== XI, pagina 43

(=g

b. Monteer de unit op zijn steun. (= XVIII)

c. Oriénteer ﬁneumatische aansluiting "5" zodanig dat
deze gericht staat op stuurpoort "9" van de afsluiter
en verbind buis "10". (= XIX)

d. Bevestig de unit op zijn positie met schroef "7"; neem
een aandraaimoment in acht van 1,5 Nm. (= XIX)

e. Installeer de twee pneumatische aansluitingen van
de oude unit op de nieuwe. (= XIX, "5" en "6")

4 - Aansluitingen
Maak alle elektrische en pneumatische aansluitingen
volgens de algemene aanwijzingen. Bij gebruik met een
instelpunt van 4-20 mA, moet u een waarde >4 mA sturen
(bijv. 5 mA) om de initiatiecyclus te starten.

5 - Nieuwe unit initialiseren

a. Breng de elektrische stroom en luchtdruk aan.

b. Druk op de middelste knop "11" gedurende meer dan
3 seconden totdat LED 1 (geel) en LED 2 (groen) knippe-
ren om automatisch de initialisatieprocedure te starten
(= XX, pagina 45).

c. Laat de knop los en laat het apparaat de initialisatie-
cyclus automatisch uitvoeren (diverse sluitingen en
openingen).

d. Na ongeveer 1 minuut stopt de afsluiter in de vooraf
ingestelde instelpuntstand. Als er geen instelpunt is,
sluit de afsluiter in een luchtdichte stand.

e. Sluit de kap met de juiste afdichting en draai hem met
de hand vast totdat de kap en het huis volledig contact
maken (= VII, pagina 42).
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BESKRIVNING (= | och I, sida 41)
ASCO™ tryckstyrda ventiler kan utrustas med en digital
lagesstallare, serie 890, som mojliggor exakt kontroll av
ventilspindelns position. Den digitala lagesstallaren be-
star av en lada som innehaller en Iirgér potentiometer, en
processor och tva pilotventiler. Den digitala lagesstallaren
anvander enkelreglerslinga och kan levereras med en dub-
bel reglerslinga for direktansluten extern givare.
Denfinnsmedversion0-10Veller4-20 mAeller medIO-Link®
KlassAkommunikationsprotokollfér borvarde, aterkoppling
och parameterdata.
Beroende pa version kan den digitala lagesstallaren upp-
trada som fel vid stangd, eller fel vid bibehallande vid
strémavbrott.
Den digitala lagesstallaren har LED-statusindikering for
visualisering av ventillage och styrning.

Avsedd anvédndning

Den digitala lagesstallaren ar avsedd att anvéandas med
ASCO™290-serien normalt stangd (NC) med profilskiva och
390-serien normalt stangd (NC) tryckmandvrerad ventil for
anvandning i allmanna industrier.

Grundlaggande hélso- och sékerhetsforeskrifter:
Denna produkt éverensstéammer med EMC-direktivet
2014/30/EU och RoHS 2011/65/EU

OPERATION
Ventilen styrs av den digitala lagesstallaren beroende I\Pé
borvarde och aterkoppling. Ventilen och stalldonet &r av NC-
(= 1 och 11, sida 41). Den stanger nar inget pilottryck
tillférs av den digitala Iagesstallaren till stalldonet. Ventilen
6ppnas nar den digitala lagesstallaren tillfor ett pilottryck.

Vid stromavbrott atergar ventilen till stangt lage, eller sa
bibehalls 1aget beroende pa version.

Version med Fail Close:

Denna ventil som ar utrustad med den digitala lagesstal-
laren &r inte en avstingningsventil eller sakerhetsventil.
Ett pneumatiskt kraftbortfall kommer inte att stanga
ventilen, utan endast stromavbrott.

Den digitala Idgesstallaren ar utrustad med ett elektroniskt
"avstangningssystem" som standard. Den témmer ut pilot-
kammaren vid bérvardet 0 fér att sdkerstélla att ventilerna
ar tata nar de ar stangda.

Anpassa styrtrycket som tillférs den digitala Iagesstallaren
beroende pa typ av ventilmanéverdon. Vatskeinslapp under
ventilskivan via port 2 (2/2) eller 3 (3/2):

* 5 till 7 bar for ett stalldon med hégt pilottryck (4 bar)

PosCom-programvara (ASCO Positioner Communica-
tion) - For analog version - dubbelslinginstéllning
PosCom-mijukvaran finns tillganglig fér nedladdning pa:
"Emerson.com/ASCO" nedladdningssida. PosCom-mjuk-
varan kravs for parameterjustering och justering av dub-
belslingkontroll fér att anvanda en extern sensor. For
utbyte Tar initiering endast utféras med fabriksinstall-
ningarna (som levereras). Den digitala lagesstallaren
med dubbelslingstyrning maste monteras pa ventilen
och initieras utan att anvanda dubbelslinga. Efter initi-
alisering staller du in den digitala lagesstallaren pa dub-
belslingkontroll och justerar parametrar i PosCom-pro-
gramvarans anpassade parametrar.

Arbetsforhallande / Egenskaper
* Matningstryck: Max 8 bar. Se driftkapitlet for detaljer.
» Omgivnings- och pilotvatsketemperatur: 0 till +50°C
* 0-10V och 4-20 mA version
- Nominell matningsspanning 24V DC £ 10 %, max. krus-
ning 10 %
- Analoga bérvarden att valjas vid bestallning
- Analogt bérvarde:

* 0-10 V (Rin =100 kQ)
= 4-20 mA (Rin = 250 Q)
- Analog positionsaterkopplingssignal.
= 0-10V; belastningsmotstand > 5 kQ
= 4-20 mA; belastningsmotstand= 50...500 O
- Effekt: 8 W (4 W, bérvarde uppnatt)
- Digital utgang PA/AV, 24 V PNP / max. 200 mA
- Extern sensorsignal (tillval) = bérvardessignal (0-10 V
eller 4-20 mA)
¢ IO-Link®
- Nominell matningsspanning 24V DC £ 10 %, max. krus-
ning 10%
- Effekt: 8 W (4 W, borvarde uppnatt) i
- I0-Link kommunikation fér bérvarde och aterkoppling
och parametrar
- I0-Link Protokollspecifikation V1.1
- IO-Link Port Klass A-enhet med COM3 (230,4 kBaud)
- Processdata:
= 2 byte IN
* 10 byte UT: Statusbytes for fel/underhall/autoinitie-
ring/helt stangd eller 6ppen .
- Extern sensorsignal (tillval): Analog in;;angssignalofbr
processtyrning med signal 0-10V eller 0/4-20 mAiingang
*Re Ieregenska;oaer
- Hysteres: < 2 % av max. diskslag{(
- Noggrannhet: < 2 % av max. diskslag
- Repeterbarhet <1 %

Krav pa stromforsorjning

Anvand endast\}aro ukten pa en spanningskalla som ar
lamplig for PELV (Protective Extra Low Voltage) och som
sakerstaller saker elektrisk isolerin% av driftspanningen fran
elnatet enligt IEC/DIN EN 60204-1 (olycksférebyggande).
Dessutom: De allmanna kraven fér PELV-kretsar enligt IEC/
DIN EN 60204-1 maste f6ljas.

Elanslutning

g/léssin sférnicklad kabelgenomféring: kabel 4,5 mm till
mm dia.

Kabelgenomforing i rostfritt stal: kabel 6 mm till 10 mm dia.

M12-kod A enligt IEC 61076-2-101

Pilot- och luftkvalitet:
Luft eller inert (_:ias filtrerad 50 pm, osmord, kondensatfri
och vattenfri enligt ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Apparatens kapslingsklass:
II%%enligtIEC 0529?

Vibration

Max 1g / 10-150 Hz i 3 axlar enligt EN 60068-2-6 Preci-

sions- och reproducerbarhetsegenskaperna kommer att

forsamras vid vissa frekvenser. Dessa precisions- och re-
roducerbarhetsegenskaper kommer att aterga till kata-
ogspecifikationsnivaerna under standardférhallanden.

LED-statusindikering (= 111 och IV, sida 41)
Se tabellsidan 21

Standard- och I0-Link®-version
LED-statusindikering (= I11)

LED 1, gul = position ventil 6ppen

LED 2,grén = position ventil stangd
LED 3, vit = status

LED 4, rod = fel for digital lagesstallare

Endast IO-Link®-version
LED-statusindikering (= 1V)

LED 5, orange = kontrollera funktion
LED 6, bla = underhall kravs

LED 7, gron = Signal for IO-Link®

IO-Link® ar ett registrerat varumarke som tillhér
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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0-10 V/ 4-20 mA och IO-Link®-version:

Beskrivning

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

*|LED 1

Ventil OPPEN

Ventil STANGD

Ventilen 6vergar till 6ppen
Ventilen évergar till stangd ©

*

O)

Hall positionen »*

Digital lagesstallare i initialiserings- | 5|
lage

Initialisering | Positionsstatus

Digital lagesstallare i manuellt lage ©

Statuslage

.|Bbrvarde >20.5mA/10.25V *
.|Bérvarde < 3.5 mA »*
Digital lagesstéllare inte initierad 0o

Fel

A IWIN | =

00/ 0 O

Komponentfel

Anslutning till IO-Link® master
Giltigt borvarde for I0-Link®

Ingen anslutning till IO-Link® master

©| *

10-lank®

o

LED 4
LED 5
LED 6

Beskrivning

LED 1
LED 2
O |LED 3

10-léank®-identifiering
Statussignal

Underhall kravs
Fortfarande giltig utsignal

®

Utan specifikationen
Signal utanfér det angivna intervallet

Funktionskontroll o
Tillfalligt ogiltig utsignal

Fel (= Component ERROR) o
Ogiltig utsignal

I0-1ank®
Diagnostiskt lage

* Fel 1 och 2 for analog endast inkluderad i diagnostiklage fér 10-

Link®.
* LED pa
©® LED langsam blinkning
O LED blinkar snabbt

Ytterligare specifikationer:

Alternativet NCS (Non condensing system) ger ett perma-
nent internt luftlackage for att undvika fukt inuti kapsling-
en. En specifik monteringssats anvands for att uppratthalla
trycksattningen av holjet.

FORVARING
Enheten ska férvaras i sin originalférpackning nar den inte
anvands. Avlagsna inte skyddslocken fran portarna. For-
varingsforhallanden: skyddade fran vader och vind, férva-
ringstemperatur: -10 °C'till +70 °C; relativ luftfuktighet: 95
%. Efter forvaring vid lag temperatur maste enheten gradvis
varmas upp till rumstemperatur innan anvandning

. INSTALLATION OCH UNDERHALL
Signalladan levereras installerad pa ventilen och justerad.
(= 1, sida 41) Den slutliga installationen bestar av anslut-
ning av el och pneumatik. _

Forinstallation och underhall, se de allmanna sakerhetsan-
visningarna. For arbete ﬁa sjalva ventilen, se motsvarande
installations- och underhallsinstruktioner.

Varning:

Var forsiktig nar du slar pa stromforsorjningen och styr-
trycket fér den digitala lagesstallaren nar skyddet ar
oppet.

Var f6rsiktigi:
Vid karv mold'b med damm- och/eller vattenprojektion
ska signalladans och den digitala lagesstallarens avluft-

ningsportar kanaliseras.

For att undvika skador pa grund av smuts eller fuktintrang-
ning, se till att kabelforskruvningen och locket &ér atdragna
med alla tatningar %31( plats. Enheten far endast anvandas
med locket stangt (XX).

Se till att den oanvanda 6ppningen (= 1, "A", sida 41) ar
inte forseglad med en plugg. Denna 6ppning maste forbli
6ppen.

OBS!

Analog version:

For att sakerstalla EMC-skydd maste enheten anslutas till
jord med en skarmad kabel. Pa apparatsidan maste skar-
men anslutas via metallkabelférskruvningen och/eller via
en skarmad M12-kontakt (= VIII, "13", sida 42). Pa styr-
sidan ska kabelskarmen ha lagimpedansanslutning till jord.
I0-lank®-version: Kabelldngden mellan IO-Link® master och
ventilen far inte 6verstiga20 m.

Elanslutning

a. Anslut enheten till jord med M4-skruv (= VIII, "12", sida 42).

b. For elektrisk anslutning med standard M12-kontakt, res-
pektera kopplingsschemat:

Digital lagesstallare, enkel slinga
Skruvklammor M12

+24 V DC, stréomforsoérjning

0V DC, stromforsérjning

+ Borvarde (0-10 V eller 4-20 mA)

GND-borvarde

Skivpositionsutgang 0-10 V eller 4-20 mA

N,
Lﬂthw—\Q
w N

NO | A WN =

Digital utgang (PNP, 24 V)

EMC-skarm Kropp

Digital lagesstallare, dubbel slinga
Skruvklammor M12

4
1 +24 V DC, stromforsérjning 1
2 0V DC, stromforsérjning 3
3 + Borvarde (0-10 V eller 4-20 mA) 2
4 GND-bérvarde 3
5 0-10 V eller 4-20 mA sensoringang 4
7 Digital utgang (PNP, 24 V) 5
EMC-skarm Kropp
IO-lank® Digital Klass A-lagesstéllare
Skruvklammor M12

+24 V DC, stromforsorjning, L+

Ingen anslutning

0V DC, stromférsorjning, L-

10-1ank® kommunikation CQ

N,
U'I-BWNAQ
w >

Ingen anslutning

AN AWN =

EMC-skdarm Kropp
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IO-lank® Digital Klass A-lagesstédllare med extern sensor
Skruvklammor

+24 V DC, strémforsoérjning, L+
Extern sensoringang
0V DC, stromférsérjning, L-
10-lank® kommunikation CQ
GND
EMC-skarm

c. For elektrisk anslutning via en metallkabelférskruvning

M16 x 1,5 mm: (= sida 42)

- Tabort locket («V, "1") genom att skruva loss fér hand

- Lossa kabelgenomféringen och fér in den elektriska
kabeln genom den

- Anslut kabeln enligt din konfiguration till kopplingsplinten
(= VI, "2") enligt tabellen ovan.

- Grepptvarsnitt: 0,14 mm? (26 AWG) till 1,5 mm? (16
AWG). Avskalningslangd 5 mm .

- ﬁd[aft skruvklammor maste vara ordentligt atspanda fore

rift.

- Dra at kabelférskruvningen: 3 Nm

- Stang locket (= VII, "1") med lamplig packning och dra
atdet for hand till fullstandig kontakt mellan locket och
kroppen uppnas

AU A WN=

Pneumatisk anslutnin
Anslutning: G 1/8 eller

(= X, sida 43)
PT 1/8 vid tryckingangen.

Manuell 6ppning och stingning.

Detar mc'jjl%%t att manuellt 5ppna och stanga ventilen under

normal drift.

Procedur:

- E )bort locket genom att skruva loss for hand (=V, sida

- For att vaxla till manuellt Iége, trﬁlck samtidigt pa knappen
"Oppna" (= X, "3", sida 43) och knappen "Stang" (= X,
"4") tills den gréna lysdioden blinkar. (LED 2)

- Tryck pa den évre knaﬁpen (= X, "3") for att 6ppna: Ven-
tilen oppnas sa lange knappen ar intryckt, den slutar att
Oppnas sa fort knappen slapps.

Eller, (= sida 43)

Tryck pa den nedre knappen (= X, "4") for att stanga: Venti-

len stangs sa lange knappen dr intryckt, den slutar stangas

sa snart knappen slapps. Du kan:

- Fa information om skivans position med en voltmatare
eller en amperematare ansluten till stift 2 och 6.

Ga ur manuellt 1age:

- FOr att ga ur det manuella Ié%et, tryck aterigen ﬁé knap-
parna (= X, "3" och "4") i 3 till 5 sekunder; skivan kommer
automatiskt att aterstallas till bérvardet.

F6reb¥ggande underhall
Inspektera den digitala Ié‘:\'jg

manaden. Kontrollera att det inte finns nagra framman
foremal inuti Iddan, att det inte finns nagon fukt inuti och
att ladan ar korrekt sakrad mot rotation.

esstallaren visuellt en gé’\ngji i
e

Felfunktion

Om det inte gar att stalla in laget:

- Kontrollera Tysdiodens statusindikering och tabellen
"FELKODER" (= sida 46).

- Om spindeln inte ror sig eller r6r sig onormalt under en
arbetscykel: Kontrollera trycket (ventil och pilot) samt ven-
tilens och styrsystemets funktion.

- Korf1t1(o|lera omdetfinns invandiga skador eller forekomst
av fukt.

Om felet inte har atgardats eller identifierats, kontakta

kundtjanst.

Produktbyte
1- Bortta?ning av enheten som ska bytas ut. (= sida 43)

a. Koppla bort och ta bort alla elektriska och pneumatiska
tillbehor. (= XI)

b. Koppla bort den pneumatiska anslutningen till venti-
len och ta bort kontakten (= XI, "5") (medféljer inte i
satsen).

c. Lossa skruven (= Xl och XIl1, "7" och "F") flera varv for
att ta bort enheten fran dess st6d.

d. Tg borrtI pnﬁumatiska forsorjningsanslutningar. (= XI,
n n OC \} n

2 - Férberedelse av den nya enheten: (= sida 44)

a. Ta bort enheten och spindelenheten och var noga
med att skydda spindeln mot skador och béjspan-
ningar.

(& ?(III, version med NCS) eller
(= X1V, version utan NCS)

b. Klam loss skaftet pa hallaren och ta bort skaftet fran
botten. (= XV)

c. Placera det ateranvanda skaftet i den nya ladan och
klam fast anden av skaftet i hallaren genom att luta
skaftet bortat och darefter placera det uppratt igen.
(= XVI och XVII).

3 - Montering Eé ventil (= sida 45, XVI11 och XIX)

a. Se till att skruven "7" ar 16s. (= XI, sida 43 / = XIX)

b. Montera enheten pa dess stod. (= XVIII)

c. Rikta in den pneumatiska anslutningen "5" sa att den
ar vand mot ventilens pilotéppning "9" och anslut
roret "10". (& XIX)

d. Fast enheten pa plats med skruv "7"; var noga med
%t)gbservera ett atdragningsmoment pa 1,5 Nm. (&«

e. Satt tillbaka de tva pneumatiska anslutningarna fran
deﬂ gar)nla enheten pa den nya enheten. (= XIX, "5"
OC T "

4 - Anslutningar
Gor alla elektriska och pneumatiska anslutningar i enlig-
het med de allmanna instruktionerna. Vid anvandning
med ett 4-20 mA borvarde, skicka ett varde > 4 maA (t.ex.
5 mA) for att starta initieringscykeln.

5 - Initiering av den nya enheten

a. Anslut elektrisk strom och lufttryck.

b. Tryck pa mittknaBpen "11" i mer én 3 sekunder tills
LED1 Equl) och LED 2 (grén) blinkar for att automatiskt
starta initieringsproceduren (= XX, sida 45).

c. Slapp knappen och lat enheten kéra initialiseringscy-
keln automatiskt (flera 6ppningar och stangningar).

d. Efter cirka 1 minut stannar ventilen i Iaget for det
forinstallda borvardet. Om det inte finns nagot bor-
varde, stangs ventilen i lufttatt lage. .

e. Stang locket med lamplig packning och dra at det for
handtills fullstandig kontakt mellan locket och kroppen
uppnas (= VII, sida 42).
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DESCRICAO (= | e Il, pagina 41)

As valvulas de comando por pressao ASCO™ podem ser
equipadas com um posicionador digital série 890 que
permite o controlo preciso da posicao da haste da valvula.
O posicionador digital consiste numa caixa contendo um
potenciémetro linear, um processador e duas valvulas pilo-
to. O posicionador digital utiliza um tnico lago de controlo
e pode ser fornecido com um duplo lago de controlo para
sensor externo diretamente ligado.
Esta disponivel nas versées 0-10 V ou 4-20 mA ou com
protocolo de comunica¢do IO-Link® classe A para dados de

onto de ajuste, feedback e parametros.

ependendo da versdo, o posicionador digital pode se
comportar como falha de encerramento, ou falha de ma-
nutencdo em caso de Perda de energia elétrica.
O posicionador digital tem indicacdo LED de estado para
visualiza¢do da posic¢do e controlo'da valvula.

Utilizacao pretendida

0] gosicionador digital destina-se a ser utilizado com a
ASCO™ série 290 normalmente fechada (NF) com disco de
perfil e série 390 normalmente fechada (NF) com valvula
de comando por pressao, com a finalidade de ser utilizada
nas industrias em geral.

Requisitos essenciais de seguranca e saude:
Este produto esta em conformidade com a Directiva CEM
2014/30/UE e RoHS 2011/65/UE

FUNCIONAMENTO
Avalvula é operada pelo posicionador di(lqital, dependen-
do do ponto de ajuste e do feedback. A valvula e o atuador
sao do tipo NC (= | e 1l, pagina 41). Fecha-se quando
o posicionador digital ndo fornece pressao piloto para o
atuador. A valvula abre-se quando o posicionador digital
fornece uma pressao piloto.

Em caso de perda de energia, a valvula retorna a sua po-
sicao fechada, ou a posicao € mantida, dependendo da
versdo.

Versao com falha de encerramento (Fail Close):

Esta valvula equipada com o posicionador digital ndo é
uma valvula de corte, nem uma vélvula de seguranﬁa.
Um corte de energia pneumatica nao fechara a valvula,
mas apenas a energia elétrica.

O Posicionador digital é definido com um sistema eletrénico
"desligado" como padrdo. Esgota a camara piloto no ponto
de ajuste 0 para garantir que as valvulas estao apertadas
quando fechadas.

Adaptar a pressao piloto fornecida ao posicionador digital,
dependendo do tipo de atuador da valvula. Entrada do flui-
do sob o disco da valvula através da porta 2 (2/2) ou 3 (3/2):

* 5 a7 bar para um atuador com alta pressao piloto (4 bar)

Software PosCom - Para versao analdgica - definicao de
loop duplo

O software PosCom esta disponivel para download em:
pagina de download "Emerson.com/ASCO". O software Pos-
Com é necessario para o ajuste de parametros e o ajuste
do controle de duplo lago para utilizar um sensor externo.
Para substituicao, a inicializacao sé pode ser feita com as
configuracdes de fabrica (conforme entregue). O posicio-
nador digital com controlo de loop duplo deve ser montado
na valvula e inicializado sem utilizar loop duplo. Apds a
inicializaﬁéo, definir o posicionador digital para controlo de
loop duplo e ajustar oslfarémetros nos Parametros Perso-
nalizados do software PosCom.

Condicdes de trabalho / Caracteristicas

* Pressao de alimentacdo: Max. 8 bar. Consultar capitulo
Operacao para detalhes.

* Temperatura ambiente e do fluido piloto: 0 a +50°C

* Versdo 0-10V e 4-20mA
- Tensao nominal de alimentacdo 24 V DC + 10%, ondu-
lacdo max. 10%
- Pontos de ajuste analdgicos a selecionar ao encomendar
- Ponto de ajuste analégico:
= 0-10V (Rin = 100 kQ)
* 4-20 mA (Rin = 250 Q)
- Sinal de feedback analdgico de gosigéo:
= 0-10V; resisténcia de carga > 5 kQ
= 4-20 mA; resisténcia de carga = 50...500 Q
- Energia: 8 W (4 W, ponto de I?IIUSte alcancado)
- Saida digital ON/OFF, 24 V PNP / max. 200 mA
- Sinal externo do sensor (op¢ao) = sinal do setpoint (0-10
V ou 4-20 mA)
* IO-Link®
- Tensao nominal de alimentacdo 24 V DC + 10%, ondu-
lacdo max. 10%
- Energia: 8 W (4 W, ponto de ajuste alcangado)
- Comunicagao IO-Link para ponto de ajuste, feedback e
Earametros
- Especificacdo do Protocolo IO-Link V1.1
- I0-Link Porta Classe A Dispositivo com COM3
(230,4 kBaud)
- Dados do ﬁrocesso:
» 2 Byte I
= 10 Byte OUT: Bytes de estado para erros/manutencao/
auto-inicializacao/ totalmente fechado ou aberto
- Sinal externo do sensor (op¢ao): Sinal de entrada ana-
Ié?ica para controlo de processo com sinal de entrada
0-10 V ou 0/4-20 mA
» Caracteristicas de regulacao
- Histerese: < 2% do curso max. disco
- Precisao: < 2% do curso max. disco
- Repetibilidade <1 %

Requisito de fornecimento de energia

Operar o produto apenas numa fonte de tensdo adequada
para PELV (Protective Extra Low Voltage) e que assegure o
isolamento elétrico seguro da tensdo de operacao da rede,
de acordo com IEC/DIN EN 60204-1 (prevencao de aciden-
tes). Além disso: Devem ser observados os requisitos gerais
para circuitos PELV, de acordo com IEC/DIN EN 60204-1.

Ligacao elétrica

Prensa-cabo revestida a latdo banhado a niquel: cabo 4,5
mm a 9 mm didmetro.

Prensa-cabo de aco inoxidavel: cabo 6 mm a 10 mm didmetro.
Cédigo M12 A de acordo com IEC 61076-2-101

Piloto e Qualidade do Ar:

Ar ou gas inerte filtrado 50 pm, sem lubrifica¢do, sem con-
densacdo e sem agua, de acordo com a norma ISO 8573-
1:2010[7:4:4]

Nivel de protecdo de entrada do aparelho
IP66 de acordo com IEC 60529.

Vibracao

Max. 1g /10-150Hz em 3 eixos, de acordo com EN 60068-2-
6. As caracteristicas de precisao e reprodutibilidade serdo
degradadas em certas frequéncias. Estas caracteristicas de
precisdo e reprodutibilidade reverter-se-ao nos niveis de
especificacdo do catalogo em condi¢des normais.

Indicacao do estado do LED (= 11l e IV, pagina 41)
Consultar pagina de tabelas 24

Versao standard e I0-Link®

Indicacao do estado do LED (= 11l)

LED 1, amarelo = posi¢do aberta da valvula
LED 2, verde = posicao fechada da valvula
LED 3, branco =estado

LED 4, vermelho= erro do posicionador digital

I0-Link® é uma marca registrada da Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Apenas versao IO-Link®

Indicacao do estado do LED (= 1V)

LED 5, laranja  =funcdo de verificacao
LED 6, azul = manutencao necessaria
LED 7, verde = Sinal para IO-Link®

Versao 0-10 V / 4-20 mA e IO-Link®:

LED 2
LED 3
LED 4
LED 7

Descricdo

* LED 1

Valvula ABERTA
Valvula FECHADA
Movimentos da valvula para abrir ©

*

posicao

Estado da

Movimento da valvula para fechar ©
Manter posi¢do *

cao

Fqs}cipnagor digital em modo de ole
inicializacdo

Posicionador digital em modo manual ©

*

Ponto de ajuste >20,5mA/ 10,25V | *
2% Ponto de ajuste < 3,5 mA »
Posicionador digital ndo inicializado |©|®

Modo de estado
= Inicializa

Erro

H W

0/ 0/0O

Erro de componente

Ligacdo ao IO-Link® master
Ponto de ajuste valido para IO-Link®
Sem ligacdo ao IO-Link® master

©| %

10-Link®

o

LED 1
LED 2
O |LED 3
LED 4
LED 5
LED 6

Descrigao

Identificagdo IO-Link®
Sinal de estado

Manutenc¢do necessaria ® ®
Sinal de saida ainda valido

Fora das especificacbes o
Sinal fora do intervalo especificado

Verificagdo das fung¢des o
Sinal de saida temporario invalido

Falha (= ERRO do componente) o
Sinal de saida invalido

I0-Link®
Modo de diagnéstico

Erros 1 e 2 para analdgico incluidos apenas no modo diagndstico
para IO-Link®.

* LED aceso

®© LED a piscar lentamente

O LED a piscar rapidamente

Especificacdes adicionais:

A op¢do NCS (sistema ndo-condensador) cria um vazamento
interno de ar permanente para evitar humidade dentro do
invélucro. Um kit de montagem especifico é utilizado para
manter a pressuriza¢do do invélucro.

ARMAZENAMENTO

O dispositivo deve ser mantido na embalagem original en-
quanto nao o estiver a utilizar. Ndo retirar as tampas de pro-
tecdo das portas. Condicdes de armazenamento: protegida
da exposicdo as condiéoes meteoroldgicas; temperatura de
armazenamento: -10°C a +70°C; humidade relativa: 95%. De-
pois de armazenamento a baixa temperatura, o dispositivo
tem de ficar gradualmente a temperatura ambiente antes
da utilizagdo.

INSTALACAO E MANUTENCAO
O posicionador digital é fornecido instalado na valvula e ajus-
tado. (= I, pé?ina 41) A instalacdo final consiste em ligar a
alimentacdo elétrica e pneumatica.

Para a instalagcdo e manutencdo, consultar as instrucdes gerais
de seguranca. Para trabalhos na valvula, consulte as instru-
¢Oes de instalagdo e manutencao correspondentes.

Aviso:

Vocé deve ter cuidado ao ligar a fonte de alimentagdo e
a pressao do piloto do posicionador digital enquanto a
tampa esté aberta.

Cuidado

Em caso de ambiente agressivo com proje¢do de poeira e/
ou agua, os orificios de escape do posicionador digital e da
valvula devem ser canalizados.

Para evitar danos devido a penetracao de sujidade ou hu-
midade, certifique-se de que a prensa-cabo e a tampa estdo
apertadas com todos os vedantes colocados. O dispositivo te
ser operado apenas com a tampa fechada.

Certifique-se de que o orificio ndo utilizado (= I, "A",
pagina 41) ndo é selado com um tampao. Este orificio
deve permanecer aberto.

Nota

Versao analdgica:

Para garantir a proteﬁéo EMC, o dispositivo deve ser ligado a
terra com um cabo blindado. Do lado do dispositivo, a blin-
dagem deve ser ligada através do prensa-cabo metalico e/ou
através de um conector M12 blindado (= VIII, "13", pagina
42). Do lado de controlo, a blindagem do cabo deve ter uma
ligacdo a terra de baixa impedancia.

Versao IO-Link®: O comprimento do cabo entre o IO-Link®
master e a valvula ndo deve exceder 20 m.

Li?_agéo elétrica
a. Ligue o dispositivo a terra com o parafuso M4 (= VIII, "12",
agina 42).
b. Para a Iigaééo elétrica utilizando o conector M12 padrao,
respeite o diagrama de cablagem:

Posicionador Digital, Gnico laco
Terminais com parafusos M12

+24 V DC, fonte de alimentagdo

0V DC, fonte de alimentagdo

+ Ponto de ajuste (0-10 V ou 4-20 mA)

Saida de posicdo do disco 0-10 V ou 4-20 mA

1
3
2
Ponto de ajuste GND 3
4
5

NOAWN =

Saida Digital (PNP, 24V)

Escudo CEM

Posicionador Digital, duplo lago
Terminais com parafusos M12

+24 V DC, fonte de alimentagdo

0V DC, fonte de alimentagdo

+ Ponto de ajuste (0-10 V ou 4-20 mA)

Entrada de sensor de 0-10 V ou 4-20 mA

1
3
2
Ponto de ajuste GND 3
4
5

NV A WN =

Saida Digital (PNP, 24V)

Escudo CEM
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Posicionador Digital IO-Link® Classe A
Terminais com parafusos M12

1 +24 V DC, fonte de alimentagdo, L+ 1
2 Sem ligacdo 2
3 0V DC, fonte de alimentagdo, L- 3
4 Comunicacdo CQ IO-Link® 4
5 Sem ligacdo 5
6 Escudo CEM Corpo

Posicionador Digital IO-Link® Classe A com sensor externo
Terminais com parafusos

1 +24 V DC, fonte de alimentagdo, L+
2 Entrada de sensor externo

3 0V DC, fonte de alimentacdo, L-
4 Comunicacdo CQ IO-Link®

5 GND

6 Escudo CEM

c. Para Iigagéo elétrica feita por um prensa-cabo metalico

M16 x 1,5 mm: (= pagina 42)

- Retire a tam[l))a (=V, "1"), desaparafusando a mao

- 3esaperte o bucim e introduza o cabo eléctrico através

este

- Ligue o cabo de acordo com a sua configuracdo ao bloco
de terminais (= VI, "2"), como indicado na tabela acima.

- Seccao cruzada de insercdo: 0,14 mm? (26 AWG) a
1,5 mm? (16 AWG). Comprimento de descarnamento 5
mm

- Todos os terminais com parafusos devem ser devida-
mente apertados antes do funcionamento

- Apertar o prensa-cabos: 3 Nm

- Fechar a tampa (= VII, "1") com a junta adequada e
aperta-la a mdo até contacto completo entre a tampa
e o corpo

Ligacao pneumatica (= X, pagina 43)
Ligacao: G 1/8 ou NPT 1/8 na entrada de pressao.

Abertura e fecho manual.

E possivel abrir e fechar a valvula manualmente durante o

funcionamento normal.

Procedimento:

- Retire a tampa, desaparafusando-a manualmente
(=V, pagina 42).

- Para passar para o modo manual, pressione simultaneamen-
te o botao "Abrir" (= X, "3", pagina 43) e o botdo "Fechar"
(= X, "4") até o LED verde piscar. (Led 2)

- Pressione o botao superior (= X, "3") para abrir: Avalvula
abre-se enquanto o botdo for pressionado, parando de
abrir assim que o botao for libertado.

Ou, (= pagina 43)

Pressione o botao inferior (= X, "4") para fechar: A valvula

fecha-se enquanto o botao for pressionado, parando de

fechar assim que o botao for libertado. Pode:

- Obter informacdes sobre a posi¢ao do disco com um vol-
timetro ou um amperimetro ligado aos pinos 2 e 6.

Sair do modo manual:

- Para sair do modo manual, pressione novamente em si-
multaneo os botdes (= X, "3"e"4") durante 3 a 5 segundos;
o disco sera automaticamente restaurado para a posicao
de setpoint.

Manutengdo preventiva

Inspeccionar visualmente o posicionador digital uma vez
por més. Verificar: se ndo ha objetos estranhos dentro da
caixa e se nao ha humidade no interior, e se a caixa esta
corretamente fixada contra a rotacao.

Avaria

Em caso de falha na defini¢do da posicao:

- Verifi% e aindicacdo do estado do led e a tabela 'ERROR
CODES' (= pagina 46).

- Se, durante um ciclo de funcionamento, a haste ndo se
mover ou se mover anormalmente: Verificar as pressdes
(valvula e piloto), o funcionamento da valvula e o sistema
de controlo.

- Verificar se existem danos internos ou presenca de hu-
midade.

Se o defeito nao for retificado ou identificado, contacte o

Servico Pés-Venda.

Substituicdo do produto
1 - Remogado da unidade a ser substituida. (= pagina 43)
a. Desligue e retire todas as fontes eléctricas e pneuma-
ticas. (= XI)
b. Desligue a ligagao pneumatica da valvula e remova o
conector (= XI, "5") (ndo fornecido no kit).
c. Desaperte o parafuso (= Xl e XII, "7" e "F"), dando
varias voltas para retirar a unidade do suporte.
d. ;I?Iamgva aﬁs I)igagées de alimentag¢do pneumatica. (=
, ngn e neg

2 - Preparacao da nova unidade: (= pagina 44)

a. Remova a unidade e o conjunto da haste, tomando

cuidado para proteger a haste contra danos e esfor-
os de flexao. (= XIl1I, versdao NCS) ou

f@ X1V, sem versao NCS)

b. Desaperte a haste do suporte e remova a haste do
fundo. (= XV)

c. Coloque o caule reutilizado na nova caixa e prenda a
extremidade do caule no suporte, inclinando o caule
para tras e colocando-o na vertical. (= XVI e XVII).

3 - Montagem na valvula (= pagina 45, XV e XIX)

a. Certifique-se que o parafuso "7"esta solto. (= XI,

agina 43 / & XIX)

b. Montar a unidade no seu suporte. (e XVIII)

c. Ligacao pneumatica orientadora "5" de modo a ficar
de frente para o orificio do piloto"9" da valvula e tubo
de ligagao "10". (= XIX)

d. Fixar a unidade na posi¢ao com parafuso "7"; nao
sNe esqueca de observar um binario de aperto de 1,5

m.
(= XIX)

e. Reinstale as duas li aé'c")es pneumaticas da unidade
antiga na nova unidade. (= XIX, "5" e "6")

4 - Ligagdes
Efetuar todas as liga¢des elétricas e pneumaticas de acor-
do com as instrucées gerais. No caso de utilizacdo com
um ponto de ajuste de 4-20 mA, enviar um valor >4 mA
(por exemplo, 5 mA) para iniciar o ciclo de iniciacao.

5 - Inicializacdo da nova unidade

a. Aplicar energia eléctrica e pressao de ar.

b. Pressione o botdo do meio '11"2por mais de 3 segundos
até o LED 1 (amarelo) e o LED 2 (verde) piscarem para
iniciar automaticamente o procedimento de inicializa-

do (= XX, pagina 45).

c. Solte o botao e deixe o dispositivo executar automa-
ticamente o ciclo de inicializagao (varias aberturas e
fechamentos).

d. Apds aproximadamente 1 minuto, a valvula para
na posicao de ponto de ajuste pré-definido. Se ndo
houver ponto de ajuste, a valvula fecha na posicao
hermética.

e. Fechar a tampa com a junta apropriada e aperta-la
manualmente até ao contacto completo entre a tampa
e o corpo (= VII, pagina 42).
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Navod k instalaci a udrzbé
Ventily ASCO™ fady 290-390 s digitalnim polohova¢em Fady 890
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POPIS (= | a ll, strana 41)

Tlakové ovladané ventily ASCO™ mohou byt vybaveny

di?itélm’m polohovaem rady 890, ktery umoziuje presne

ovladani polohy dfiku ventilu. Digitalni polohovacse sklada

z boxu obsahuijiciho linearni potenciometr, procesor a dva

pilotni ventily. Digitalni polohovac pouZiva jednu ovladaci

smycku a muZe byt dodan s dvojitou ovladaci smyckou pro
fimo pfipojeny éxterni senzor.

Fe k dispozicisverzi0-10 V nebo 4-20 mA nebo s komunikac-

nim protokolem t¥idy AIO-Link® pro data setpointu, zpétné

vazby a parametru.

V zavislosti na verzi je digitalni polohovac typu ,uzavira pfi
oruse”, ,zachova polohu” pfi vypadku elektrické energie,
igitalni polohovac ma indikator stavu LED pro vizualizaci

polohy ventilu a ovladani.

Zamyslené pouZiti

Digitalni polohovac je urcen k pouziti s tlakové ovladanym
ventilem ASCO™ rady 290 (NC?normélné zavreno s profi-
lovym diskem a Fady 390 normalné zavieno (NC) pro ucely
pouziti v obecnych prumyslovych odvétvich.

Zakladni pozadavky na ochranu zdravi a bezpecnost:
Tento vyrobek je v souladu se smérnici EMC 2014/30/EU a
RoHS 2011/65/EU

PROVOZ
Ventil je Fizen digitalnim polohovadem v zavislosti na setpo-
intu a’zpétné vazbé. Ventil a pohon jsou typu NC (= I a ll,
strana 41). Ventil se zavre, kdyz digitalni polohovac ne-
privadi do pohonu Zadny pilotni tlak. Ventil se otevre, kdyz
digitalni polohovac dodava pilotni tlak.

PFi vypadku energie se ventil v zavislosti na své verzi vrati
do zavrené polohy, nebo zachova svoji polohu.

Verze ,,uzavira pri poruse“(Fail Close):

Tento ventil vybaveny digitalnim polohovacem neni uza-
viraci ventil ani pojistny ventil. PferuSeni pneumatického
napajeni nezavre ventil, ale pouze prerusi elektrickou
energii.

Digitalni polohovac je z toyém?/ nastaven s elektronickym
systémem ,vypnuti®. Vysaje pilotni komoru na setpoint 0,
aby se zajistilo utésnéni ventilu pfi zavieni.

PFizpusobte pilotni tlak dodavany digitalnimu polohovaci
v zavislosti na typu pohonu ventilu. Vstuzp kapaliny pod
diskem ventilu pres Eort 2(2/2) nebo 3 (3/2):
*5az 7 barli pro po
bary)

Software PosCom — L .
Pro analogovou verzi — nastaveni dvojité smycky

on s vysokym pilotnim tlakem (4

Software PosCom je k dispozici ke stazeni na:
stranka staZeni,,Emerson.com/ASCQO". Software PosCom je
\éyia_ldgvén pro nastaveni parametru a nastaveni ovladani
vojité smycky pro pouZziti externiho senzoru. Pfi vyméné
Ize inicializaci provést pouze s tovarnim nastavenim (jako
pfi dodani). Digitalni polohovac s ovladanim dvojité smycky
musi byt namontovan na ventil a inicializovan bez pouziti
dvojité smycky. Po inicializaci nastavte digitalni polohovac
na ovladani dvojité smycky a upravte parametry v uzivatel-
skych parametrech softwaru PosCom.

Pracovni podminky/Parametry
* Pfivodni tlak: Max. 8 baru Podrobnosti najdete v kapito-
le o provozu.
* » Okolni teplota a teplota pilotni kapaliny: 0 aZz +50 °C
*Verze 0-10V a 4-20 mA
-J1r8%/novité napajeci napéti 24 V DC + 10 %, max. zvinéni
0
- Analogové setpointy, které maiji byt vybrany pri objed-
navce

- Analogovy setpoint:
. 0-1(? V\%in =p1 00 kQ))
P: 4-|20 mA (Rin =|250 Q) bv boloh
- Analogovy signal zpétné vazby polohy:
= 0-1 V%dpgor zét%ie >5 ka P Y
» 4-20 mA; odpor zatéze = 50...500 Q
- Vykon: 8 W (4 W, setpoint dosaZen)
- DigitaIni vystup ON/OFF, 24 V PNP/max. 200 mA
- Signal externiho senzoru (voliteln€) = signal setpointu
(0-10 V nebo 4-20 mA)
+ I0-Link®
-J{B%/novité napajeci napéti 24 V DC 10 %, max. zvinéni
0
- Vykon: 8 W (4 W, setpoint dosazZen)
- Komunikace IO-Link pro setpoint a zpétnou vazbu a pa-
mmm?
- Specifikace protokolu IO-Link V1.1
- Port IO-Link tfida A zafizeni s COM3 (230,4 kBaudu)
- Procesni data:
= 2 bajty IN
=10 ba{(tu OUT: Stavové bajty pro chyby/adrzbu/auto-
matickou inicializaci/Gplné zavieno nebo otevieno
- Signal externiho senzoru (volitelng): Analo%ovg vstupni
signal pro ovladani procesu se signalem 0-10 V nebo
0/4-20 mA vstup
. R?_?ulaénl’ parametry
- Hystereze: < 2 % maximalniho zdvihu disku
- Pfesnost: < 2 % maximalniho zdvihu disku
- Opakovatelnost < 1%

PoZadavek na napajeni

Provozujte vyrobek pouze se zdrojem napéti, ktery je vhod-
ny pro PELV (Protective Extra Low Voltage) a ktery zajis-
tuje bezpecnou elektrickou izolaci provozniho napéti od
sité podle IEC/DIN EN 60204-1 (ochrana pred Urazem el.
proudem). Navic: Musi byt dodrZzeny obecné pozadavky na
obvody PELV podle IEC/DIN EN 60204-1.

Elektrické pripojeni . .
Mé&déna poniklovana kabelova pruchodka: kabel o pruméru
4,5mm az9 mm

Noerezové kabelova prichodka: kabel o priiméru 6 mm az
10 mm

M12 kéd A dle IEC 61076-2-101

Pilot a kvalita vzduchu:
Vzduch nebo inertni plyn filtrovany na stugeﬁ 50 ym, nema-
zany, bez kondenzatu a bez vody podle ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Uroveri ochrany vstupu zafizeni
IP66 podle IEC 60529

Vibrace

Max. 1 g/10-150 Hz ve 3 osach podle EN 60068-2-6. Paramet

ﬁFesnosti a opakovatelnosti budou pfi urcitych frekvencic
or3i. Tyto parametry presnosti a reprodukovatelnosti se za

standardnich podminek vrati k drovnim specifikaci katalogu.

LED indikace stavu (= Il a IV, strana 41)
Viz stranka tabulek 3

Standardni verze a verze IO-Link®

LED indikace stavu (= Il1)

LED 1, Zluta = poloha otevireného ventilu
LED 2, zelena poloha zavieného ventilu
LED 3, bila = stav

LED 4, Cervend = chyba digitalniho polohovace

Pouze verze IO-Link®

LED indikace stavu (= 1V)

LED 5, oranzova = kontrolni funkce

LED 6, modra goiadavek na udrzbu
LED 7, zelena ignal pro IO-Link®

I0-Link® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Navod k instalaci a udrzbé
Ventily ASCO™ fady 290-390 s digitalnim polohovacem Fady 890
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Verze 0-10 V/4-20 mA a IO-Link®:

Pozor
V pripadé drsného prostredise stfikanim prachu nebo vody

* Chyby 1 a 2 pro analogovou verzi jsou zahrnuty pouze do dia-

gnostického rezimu pro I0-Link®.
#* LED sviti
©®© LED pomalé blikani
O LED rychlé blikani

Dalsi specifikace:

Moznost NCS (nekondenzujici systém) umoziuje trvaly
vnitfni unik vzduchu, aby se zabranilo vihkosti uvnitf krytu.
Prg udrZeni natlakovanikrytu se pouZziva zvlastni montazni
sada.

SKLADOVANI
Zafizeni musi byt uloZeno v ptivodnim obalu, pokud neni
pouZivano. Neodstranujte ochranné krytky z portu. Pod-
minky pro skladovani: Chrarite °pFed povétrnostnimi vlivy;
te?lota skladovani:-10 °C aZ +70 °C; relativni vihkost: 95 % Po
skladovani pfi nizké teploté musi byt zafizeni pfed pouzitim
postupné zahrato na pokojovou teplotu.

INSTALACE A UDRZBA
Digitalni polohovac se dodava instalovany na ventilu a sefi-
zeny. (= 1, strana 41) Konecna instalace spociva v pfipo-
jeni elektrického a pneumatického napajeni.
nstalaci a udrzbu najdete v obecnych bezpecnostnich po-
kynech. Pfi praci na samotném ventilu postupuijte podle
prislusnych pokynu k instalaci a udrzbé.

Vystraha
Pri zapnuti napajeciho zdroje a pilotniho tlaku digitalniho
polohovace musite byt opatrni, pokud je kryt otevieny.

— N MmN Nt ol N
Popis o agaa gn%ilfgzi\%\%(?;ve porty digitalniho polohovace a ventilu
| ) e} | | A
- |Ventil OTEVRENO * Agyste predesli po§[<_oz§:n|’zpﬁvsobenému,proonika’m’m necis-
£ [Ventil ZAVRENO - tot nebo vihkosti, ujistéte se, Ze kabelova pruchodka a kryt
5 . - — Sou utesnené se vsemi tésnenimi na miste. Zarizeni smi
S |Ventil se pohybuje k otevrent © yt provozovano pouze se zavienym krytem.
8 |Ventil se pohybuje k zavreni (O] e . ., S ,
“n L Ujistéte se, Ze nepouzity otvor (= I, "A", strana 41) neni
Zachovani polohy * utésnény zatkou. Tento otvor musi zUstat otevieny.
o |Digitalni polohovac v inicializacnim .
El 8 |rezimu ©® Poznamka
9 = Analogova verze: L
> & Digitalni polohovaé v ruénim rezimu ® Aby byla zajisténa ochrana EMC, musi byt zarizeni pripoje-
g - no k zemi stinénym kabelem. Na strané zafizeni musi byt
&) ¥ isetpoint > 205 mA/ 10,25 L b0 PG SINERERo KomekLorU M2 (= VIl 3 atrana
S2*|setpoint < 3,5 mA * |© 42). Na ovladaci strané musi mit stinéni kabelu pfipojeni
: d f . pripoj
5|3 |Digitalni polohovat nent inicializovan |@|®| |© s nizkou impedanci k zemi. ) )
4 |Chvba komponent ° Verze 10-Link®; Délka kabelu mezi masterem IO-Link® a
y P y ventilem nesmi pfesahnout 20 m.
& |PFipojeni k I0-Link® master »*
'_% Platny setpoint pro 10-Link® © Elektrickeé pripojeni . - .
O Baax v . a. PFipojte zarizeni k zemi pomoci Sroubu & , ,
P t k bu M4 (= VIII, "12
= |Zadné pfipojeni k I0-Link® master o strana 42)
b. Pro elektrické pripojeni pomoci standardniho konektoru
| [ < [ © M12 dodrzte schéma zapojeni:
Popis 28282822 - .
o e[| DigitalIni polohovag, jedna smycka
Identifikace I0-Link® o Sroubové svorky M12
P z 4
g |Stavovy signal
S |PoZadavek na Udrzbu ® 3 A
t™ - - - , . s
% > Stale platny vystupni signal 1 ¥24V DC, napajent 1
5.2 Mimo specifikaci o 2 0V DC, napajeni 3
o 9 |Signal mimo specifikovany rozsah 3 + Setpoint (0-10 V nebo 4-20 mA) 2
S |Kontrola funkce ° 4 ] Vychpm bod GND 3
2 |potasny neplatny vystupni signal 6 Vystup polohy disku 0-10 V nebo 4-20 mA 4
a 7 DigitaIni vystup (PNP, 24 V) 5
Selhani (= CHYBA komponenty) o EMC stinéni Télo
Neplatny vystupni signal

Digitalni polohovac, dvojita smycka
Sroubové svorky M12

+24 V DC, napajeni 1

0V DC, napajeni 3

+ Setpoint (0-10 V nebo 4-20 mA) 2
GND 3
4

5

él

Vstup senzoru 0-10 V nebo 4-20 mA
Digitalni vystup (PNP, 24 V)
EMC stinéni T

N A WN=

Digitalni polohovac tfidy A IO-Link®
Sroubové svorky M12

+24 V DC, napdjeni, L+ 1
Nepfipojeno 2

0V DC, napijeni, L- 3
4

5

Komunikace CQ IO-Link®
Nepfipojeno
EMC stinéni Télo

AUV WN=
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Navod k instalaci a udrzbé
Ventily ASCO™ fady 290-390 s digitalnim polohova¢em Fady 890
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Digitalni polohovac tfidy A IO-Link® s externim senzorem
Sroubové svorky

+24 V DC, napdjeni, L+
Vstup externiho senzoru
0V DC, napdjeni, L-
Komunikace CQ IO-Link®
GND
EMC stinéni

c. Pro elektrické pFipojeni pomoci kovové kabelové pri-

chodky M16 x 1,5 mm: (= strana 42)

- Odstrante kryt (+V, "1") ru€nim odSroubovanim

- Eogolte kabelovou pruchodku a protahnéte ji elektricky

abe

- PFipojte kabel podle konfigurace ke svorkovnici (= VI,
"2"), jak vidite nize.

- Prirez uchopu: 0,14 mm? (26 AWG) aZ 1,5 mm?
(16 AWG). Delka odizolovani 5 mm

- VSechny Sroubové svorky musi byt pfed zahajenim po-
stupu spravné dotazen

- Utahnéte kabelovou pruchodku: 3 Nm

- Zavrete kryt (= VII, "1") s pfislusSnym tésnénim a rukou
ho utdhnéte, dokud nedojde k uplnému kontaktu mezi
krytem a télem

AU A WN=

Pneumatické éﬁipojenl’(@ X, strana 43)
Pripojeni: G 1/8 nebo NPT 1/8 na vstupu tlaku.

Rucni otevirani a zavirani.

PFi normalnim provozu je mozné ventil ru¢né otevfit a zavrit.

Postup:

- Odstrante kryt odSroubovanim rucné (=V, strana 42).

- Chcete-li pfepnout do ru¢niho rezimu, soucasné stisknéte
tlacitko ,,Otevrit” (= X, "3", strana 43) a tlacitko , Zavrit"
(= X, "4"), az zacne zelena LED blikat. (LED 2)

- Stisknéte horni tlacitko (= X, "3") pro otevreni: Ventil se
otevira, dokud je tlacitko stisknute; otevirani se zastavi,

I\f'akmileje tlacitko uvolnéno.

ebo, (= strana 43)

Stisknéte dolni tlacitko (= X, "4") pro zavfeni: Ventil se zavira,

dokud je tlacitko stisknuté; zavirani se zastavi, jakmile je

tlacitko uvolnéno. MUzZete:

- Ziskat informace o poloze disku pomoci voltmetru nebo
ampérmetru pripojeného k kolikum 2 a 6.

Ukonceni ru€niho rezimu:

- Chcete-li ukoncit ru€ni rezim, opét soucasné stisknéte tla-
Citka (= X, "3" a "4") na dobu 3 az 5 sekund; disk se auto-
maticky obnovi do poZzadované polohy setpointu.

Preventivni udrzba

Jednou za mésic digitalni polohovac vizualné zkontrolujte.
Zkontrolujte, Ze uvniti boxu nejsou Zadné cizi predmeéty,
neni v ném vihkost, a box je spravné zajiStén proti otaceni.

Porucha

V pfipadé selhani nastaveni polohy: 3

- Zkontrolujte indikaci stavu vedené a tabulku ,,CHYBOVE
KODY" (= strana 46).

- Pokud se béhem pracovniho cyklu dfik nepohybuje, nebo
se pohybuje neobvykle: Zkontrolujte tlaky (ventil a pilot),
funkénost ventilu a Fidiciho systému.

- Zkontrolujte, zda nedoSlo k vnitfnimu poskozeni nebo
vlhkosti.

Pokud se zavadu nepodafi odstranit, ani zjistit pFic¢inu, kon-

taktujte poprodejni servis.

Vyména produktu
1- Odstranéni jednotky urcené k vyméné. (= strana 43)
a. Odpojte a odstrante vSechny elektrické a pneumatické
zdroje. (= XI)
b. Odpojte pneumatické pripojeni k ventilu a odstrarite
konektor (= XI, "5") (neni soucasti sady).

c. Uvolnéte Sroub (= Xl a XII, "7" a "F") nékolika otackami
k odstranéni jednotky z drzaku.

d. Osdstrasr”\ge pfipojky pneumatického pfivodu. (= XI,
ngn a ngn

2 - Pfiprava nové jednotky: (= strana 44)

a. Odstrante sestavu jednotky a dfiku a dbejte na ochra-
nu dfiku pfed poskozenim a ohybovym napétim.
(= X111, verze NCS) nebo (= X1V, verze bez NCS)

b. Odpojte drik z drzaku a vyjméte dfik ze dna. (= XV)

c. Vlozte pouZity dfik do nového boxu a uchytte konec
dfiku do drzaku odklonénim dfiku a vracenim do
vzpfimené polohy. (= XVI a XVII).

3 - MontdZ na ventil (= strana 45, XVIII a XIX)

a. Ujistéte se, Ze Sroub ,, 7" je uvolnény. (= XI, stra-
na 43/ & XIX)

b. Namontuijte jednotku na drzak. (== XVIII)

¢. Nasmérujte pneumatické pFipojem’ "5" tak, aby
smérovalo na pilotni otvor ,9" ventilu a pfipojte trub-
ku "10". (= XIX)

d. Upevnéte jednotku do polohy Sroubem ,7"; zkont-
rolugte dodrZeni utahovaciho momentu 1,5 Nm. (=
XIX

e. Znovu namontujte dvé pneumatické pFl’pojkgI ze staré

jednotky na novou jednotku. (= XIX,"5" a"6")

4 - Pripojeni
Provedte vSechna elektricka a pneumaticka pripojeni v sou-
ladu s obecnymi pokyny. V pfipadé pouZiti se setpointem
4-20 mA odeslete hodnotu > 4 mA (napf. 5 mA), abyste za-
hajili iniciaéni cyklus.

5 - Inicializace nové jednotky

a. Zapnéte elektrickou energii a tlak vzduchu.

b. Stisknéte prostredni tlacitko 11" na dobu delSinez 3 sekun-
dy, azzacne LED 1 (Zlutd) a LED 2 (zelena) blikat pro automa-
tickeé spusténi inicializacniho postupu (= XX, strana 45).

c. Uvolnéte tlacitko a nechte zafizeni automaticky spustit
inicializa€ni cyklus (nékolik otvoru a uzavéru).

d. Po cca 1 minuté se ventil zastavi v prednastavené po-
loze setpointu. Pokud neni nastaven Zadny setpoint,
ventil se uzavre ve vzduchotésné poloze.

e. Zaviete kryt s prisluSnym tésnénim a rukou ho utahnéte,
dokud nedojde k iplnemu kontaktu mezi krytem a télem
(e VII, strana 42).
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OPIS (= 1i ll, strona 41)

Zawory cisnieniowe ASCO™ moga by¢ wyposazone w poz?/-
cjoner cyfrowy serii 890, ktéry umozliwia precyzyjng kontrole
potozenia trzpienia zaworu. Pozycjoner cyfrowy sktada sie
zobudowyzawierajgcej potencjometrliniowy, procesoridwa
zawory pilotowe. Pozycjoner cgfrowy wykorzystuje pojedyn-
czg petle sterowania i moze by¢ wyposazony w podwéjng
petle sterowania do bezposrednio podtgczonego czujnika
zewnetrznego.
{(est dostepny w wersji 0-10 V lub 4-20 mA lub z protokotem

omunikacyjnymIO-Link®klasy Aw celu umozliwienia wpro-
wadzeniawartoscizadanych, sprzezeniazwrotnegoidanych

arametrow.

zaleznosci od wersji pozycjoner cyfrowy moze petnic role

zamkniecia awaryjnego, lub utrzymania stanu awaryjnego
w przypadku utraty zasilania elektrycznego.
Pozycjoner cyfrowy posiada wskaznik statusu LED do wizu-
alizacji potozenia zaworu i sterowania.

Przeznaczenie

Pozycjoner cyfrowy jest przeznaczony do stosowania z zawo-
rem ci$nieniowym ASCO™ serii 290 normalnie zamknietym
(NZ) z dyskiem profilowanym i zaworem cisnieniowym serii
390 normalniezamknietym (NZ) przeznaczonymdo ogéinego
zastosowania przemystowego.

Zgodnos¢ z najwazniejszymi wymogami BHP:
Produktten jestzgodnyzDyrektywg EMC2014/30/UEwspra-
wiekompatybilnoscielektromagnetycznejiRoHS2011/65/UE

ZASADA DZIALANIA
Zawor jest obstugiwany przez pozycjoner cyfrowy w zalez-
nosci od wartosci zadanej i sprzezenia zwrotnego. Zawor
i sitownik sg typu NZ (= I'i 11, strona 41). Zamyka sie, gdy
pozycjoner cyfrowy nie dostarcza ciSnienia sterujgcego do
sitownika. Zawor otwiera sig, gdy pozycjoner cyfrowy dostar-
cza ci$nienie sterujace.

Po utracie zasilania zawdr powraca do pozycji zamknietej,
lub utrzymuje pozycje w zaleznosci od wers;ji.

Wersja z zamknigciem awaryjnym (Fail Close):

Zawor wyposazony w pozycjoner cyfrowy nie jest zawo-
rem odcinajgcym ani zaworem beineczer’\stwa. Odciecie
zasilania pneumatycznelgo nie zamknie zaworu, a jedynie
spowoduje odciecie zasilania elektrycznego.

Pozycjoner cyfrowy jest domysinie wyposazony w ukfad elek-
troniczny ,odciecia”. Oproznia komore pilota przy wartosci
zadanej0, aby zapewni¢ szczelno$¢ zaworéw po zamknieciu.

Dostosowac cisnienie steruj%ce dostarczane do pozycjone-
ra cyfrowego w zaleznosci od typu sitownika zaworu. Ciecz
doprowadzana jest pod dyskiem zaworu przez port 2 (2/2)
lub 3 (3/2):
* 5 do 7 baréw w przypadku sitownika z wysokim ciénie-
niem sterujgcym (4 bary)

Oprogramowanie PosCom - wersja analogowa - usta-
wienie podwadjnej petli

Oprogramowanie PosCom jest dostepne do pobrania pod
adresem:

Strona pobierania ,Emerson.com/ASCO". Oprogramowanie
PosCom jest wymagane do regulacji parametrow i regulac;ji
sterowania podwajna petlg w celu uzycia czujnika zewnetrz-
ne?o. W przypadku wymiany uruchomienie jest mozliwe
wylgcznie z ustawieniami fabrycznymi (w stanie dostawy).
Pozycjoner cyfrowy ze sterowaniem podwajnej petli musi
by¢zamontowany na zaworze i uruchomiony bez uzycia po-
dwdjnej petli. Po uruchomieniu ustawi¢ pozycjoner cyfrowy
na sterowanie podwajng petlg i dostosowac para metre/w pa-
rametrach niestandardowych oprogramowania PosCom.

Warunki robocze/charaktergstyka
* Cisnienie zasilania: Maks. 8 barow. Szczegétowe informa-
_clje znajdujg sie w rozdziale dotyczagcym o s’fugi.
» Temperatura otoczenia i cieczy sterujacej: od 0 do +50°C
* Wersja 0-10 Vi4-20 mA
- Znamionowe napiecie zasilania 24 V DC +10%, tetnienie
maks. 10%
- Analogowe wartosci zadane do wyboru przy zaméwieniu
- Analogowa wartos$¢ zadana:
= 0-10V (Rin =100 kQ)
A-4-|20 mA(Rin=2*SOQ). ) loseni
- Analogowy sygnat sprzezenia zwrotnego potozenia:
= 0-1 V\;Nr)ézg//sgtor olg)ciqqzenia >5kQ 9op
= 4-20 mA,; rezystor obcigzenia= 50...500 Q
- Moc: 8 W (4 W, osiggnieta wartos¢ zadana)
- \é\(l)}éécig cyfrowe ON/OFF (WL./WYL.), 24 V PNP / maks.
m

- Sygnat czujnika zewnetrznego (opcja) = sygnat wartosci
zg anej (0-J10 Vlub 4-20 mA)g Pd =
* I0-Link®
- Znamionowe napiecie zasilania 24 V DC £10%, tetnienie
maks. 10%
- Moc: 8 W (4 W, osiggnieta wartos¢ zadana)
- Komunikacja IO-Link wartosci zadanej, sprzgzenia zwrot-
nego i parametrow
- Specyfikacja protokotu IO-Link V1.1
- PortI0-Link urzgdzenie klasy Az portem COM3 (230,4 kBaud)
- Przetwarzanie danych:
= 2 bajty IN (WE)
= 10 bajtéw OUT (WY): Bajty statusu dla bted6w / konser-
wacji / uruchomienia automatycznego / catkowitego
zamknigcia lub otwarcia
- Sygnat czujnika zewngtrznego (opcja): Analogowy sygnat
wejSciowy do sterowania procesem z sygnafem wejscio-
wym 0-10 V lub 0/4-20 mA
* Charakterystyka regulacji
- Histereza: < 2% maks. skoku dysku
- Precyzja: < 2% maks. skoku dysku
- Powtarzalno$¢ < 1%

Wymagania dotyczace zasilania

Uzytkowac produkt wytgcznie po podtgczeniu do Zrédta na-
piecia, ktére jest odpowiednie dla obwoddéw PELV (Protecti-
ve Extra Low Voltage) i ktére zapewnia bezpieczng izolacje
elektryczng napiecia roboczego od sieci zgodnie z norma
IEC/DIN EN 60204-1 (zapobieganie wypadkom). Ponadto:
Przestrzegac o éInchh wymagan dla obwodéw PELV zgodnie
znormga IEC/DIN EN 60204-1.

Przytacze elektryczne

- Dtawik kablowy z mosigdzu niklowanego: kabel o Srednicy
od 4,5 mm do 9 mm.

Diawik kablowy ze stali nierdzewnej: kabel o srednicy od

6 mm do 10 mm.

Kod M12 A zgodnie z normg IEC 61076-2-101

Pilot i jakos¢ powietrza:
Filtrowane powietrze lub gaz obojetny 50 um, bez smarowania,
bez skroplin i wody zgodnie z norma ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Stogieﬁ ochrony przed wnikaniem do wnetrza urzadzenia:
IP66 zgodnie z normga IEC 60529

Wibracje

Maks. 1 g /10-150 Hz w 3 osiach wg normy EN 60068-2-6
Charakterysthi precyzji i odtwarzalnosci ulegng pogorszeniu
przy pewnych czestotliwosciach. Te charakterystyki precyzji
I odtwarzalnosci powrdcg do pozioméw specyfikacji katalo-
gowych w standardowych warunkach.

Wskaznik statusu LED (= I11i IV, strona 41)
Patrz tabele na stronie 30

I0-Link® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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Instrukcja montazu i konserwacji
Zawory ASCO™ serii 290-390 z pozycjonerem cyfrowym serii 890
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Wersja standardowa i IO-Link®

Wskaznik statusu LED (= 111)

Dioda LED 1, z6tta pozycja otwarta zaworu
Dioda LED 2, zielona pozycja zamkniecia zaworu
Dioda LED 3, biata status

Dioda LED 4, czerwona = btad pozycjonera cyfrowego

Tylko wersja IO-Link®

skaznik statusu LED (= V)
Dioda LED 5, pomarariczowa = kontrola dziatania
Dioda LED 6, niebieska = W¥ma ana konserwacja
Dioda LED 7, zielona = sygnat diody IO-Link®

Wersja 0-10 V / 4-20 mA i IO-Link®:

Opis

Dioda LED 2
Dioda LED 3
Dioda LED 4
Dioda LED 7

#* |Dioda LED 1

Zawor OTWARTY
Zawor ZAMKNIETY
Otwieranie zaworu

*

®

®©

Zamykanie zaworu

Status pozycji

Pozycja utrzymana *

Pozycjoner cyfrowy w trybie uruchomie- |5 | g
nia

Uruchomie-
nie

Pozycjoner cyfrowy w trybie recznym ©

1% Wartos¢ zadana > 20,5 mA /10,25 V »
2% Warto$¢ zadana < 3,5 mA »

Tryb statusu

Btad

3 Pozycjoner cyfrowy nie zostat urucho- 0le
miony

o O 0O

4 |Bfad komponentu

Pofaczenie z urzadzeniem master I0-Link® »

Prawidtowa warto$¢ zadana I0-Link® ©

I0-Link®

Brak potaczenia z urzagdzeniem master
10-Link®

Opis

Dioda LED 1
Dioda LED 2
O |Dioda LED 3
Dioda LED 4
Dioda LED 5
Dioda LED 6

Identyfikacja IO-Link®
Sygnat statusu

Wymagana konserwacja ® ®
Nadal wazny sygnat wyjsciowy

Poza specyfikacja o
Sygnat poza okreslonym zakresem

Kontrola dziatania
Chwilowo nieprawidtowy sygnat o
wyjsciowy
Awaria (= BLAD komponentu) o
Nieprawidtowy sygnat wyjsciowy

I0-Link®
Tryb diagnostyczny

Btedy 1i 2 dla sygnatu analogowego uwzgledniane tylko w trybie dia-
gnostycznym IO-Link®.

# Dioda LED wtgczona

® Miganie diody LED z matg czestotliwoscig

O Miganie diody LED z duzg czestotliwoscig

runki przechowywania: ochrona przed wptywem czl/nnikc’)w at-
mosferycznych; temperatura przechowywania: -10°C do +70°C
; wilgotnos¢ wzgledna: 95%. Po przechowywaniu w niskiej tem-
peraturze urzadzenie musi zostac stopniowo doprowadzone
do temperatury pokojowej przed jego uzyciem.

MONTAZ I KONSERWACJA

Pozycjoner cyfrowy jest dostarczany w stanie zamontowanym
na zaworze i wyregulowanym. (= |, strona 41) Montaz kon-
cowy obejmuje podigczenie zasilania elektrycznego i pneu-
matycznego.

Podczas montazu i konserwacji nalezy przestrzegac ogélnych
zasad bezpieczenistwa. W przypadku prac przeprowadzanych
na samym zaworze nalezy zapoznac sie z odpowiednig instruk-
cjg montazu i konserwacji.

Ostrzezenie
Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ podczas wigczania zasilania
i ciSnienia sterujgcego pozycjonera cyfrowego, gdy pokrywa
jest otwarta.

rzestroga
W przypadku surowych warunkéw roboczych, w ktérych wy-
stepuje pyt lub woda, porty wylotowe pozycjonera cyfrowego
i zaworu powinny by¢ skanalizowane.
W celu unikniecia uszkodzen spowodowanych przedostawa-
niem sie zanieczyszczen lub wilgoci nalezy upewnic sie, ze
dtawik kablowy i pokrywa sg dokrecone wraz ze wszystkimi
uszczelkami na miejscu. Urzgdzenie moze by¢ obstugiwane
wylacznie z zamknieta pokrywa.
Upewnic sie, ze nieuzywany otwér(= 1, A", strona 41) nie
zostat zaslepiony korkiem. Otwér ten musi pozostac otwarty.

Uwaga
Wersja analogowa:
Aby zapewnic¢ ochrone EMC, urzgdzenie musi zosta¢ uziemio-
ne za pomocg kabla ekranowanego. Po stronie urzadzenia
ekran musi by¢ poditgczony przez metalowy dtawik kablowy i/
lub przez ekranowane ztgcze M12 (= VIII, ,13", strona 42).
Po stronie sterowania ekran kabla musi zosta¢ uziemiony za
Wmoc? ztgcza o niskiej impedancji.

ersja 10-Link®: Dtugos¢ kabla miedzy urzadzeniem master
IO-Link® a zaworem nie moze przekraczac 20 m.

Przytacze elektryczne

a. Podfaczy¢ urzadzenie do uziemienia Srubg M4 (= VIII, 12", strona 42).

b. W przypadku podtgczenia elektrycznego za pomoca standar-
dowego ztgcza M12 nalezy przestrzegac schematu potaczen:

Pozycjoner cyfrowy, pojedyncza petla
Zaciski Srubowe M12

+24 V DC, zasilanie
0V DC, zasilanie
+ Wartosc¢ zadana (0-10 V lub 4-20 mA)
Wartos$¢ zadana - uziemienie
Wyjscie pozycji dysku 0-10 V lub 4-20 mA
Wyjscie cyfrowe (PNP, 24 V)
Ekran EMC

N O R WN =
A WNW=

Korpus

Pozycjoner cyfrowy, podwdjna petla
Zaciski Srubowe M12

Dodatkowa specyfikacja:_ ) ' 1 +24 VDG, zasilanie 1
Opcja NCS (ukfad bez skroplin) qupewnla statg Wewnqtrzng niesz- 2 __0VDC, zasilanie 3
czelno$¢ powietrza, aby unl_kngc wilgoci wewnatrz obudowg. pecjal- 3 + Wartosc zadana (0-10 V lub 4-20 mA) 2
ny zestaw montazowy stuzy do utrzymania cisnienia w obudowie. 4 Warto$¢ zadana - uziemienie 3
5 Wejscie czujnika 0-10 V lub 4-20 mA 4
PRZECHOWYWANIE 7 Wyjscie cyfrowe (PNP, 24 V) 5
Nieuzywane urzadzenie nalezy przechowywac w oryginalnym Ekran EMC Korpus
opakowaniu. Nie zdejmowac oston ochronnych z portéw. Wa-
ASco Visit our website at Emerson.com/ASCO EMERSON
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Pozycjoner cyfrowy IO-Link® klasy A
Zaciski srubowe M12

2 3

1 +24 V DC, zasilanie, L+ 1
2 Brak potagczenia 2
3 0V DC, zasilanie, L- 3
4 I0-Link® - komunikacja CQ 4
5 Brak potaczenia 5
6 Ekran EMC Korpus

Pozycjoner cyfrowy I0-Link® klasy A z czujnikiem zewnetrznym
Zaciski Srubowe

1 +24 V DC, zasilanie, L+

2 Wejscie czujnika zewnetrznego
3 0V DC, zasilanie, L-

4 I0-Link® - komunikacja CQ

5 Uziemienie

6 Ekran EMC

c. Dotyczy podtagczenia elektrycznego wykonanego za po-
motgq r%eptalowego d+awikar¥ablov%egvc\>,yM1 6x1, mm:FE@D
st[Jona 42) ‘ ( 1, odk
- Usung¢ po +V ,1"), odkrecajac jg recznie
- Poluz?)wgé dr}}:;vv\(/?k kablowy i Wpt%wjaqdzji?: p?‘zez niego ka-
bel elektryczny

- Podtgczyc kabel zgodnie zkonfiguracjg do listwy zacisko-
wej (= VI, ,2"), jak wskazano w tabeli powyzej.

- Przekréj uchwytu: 0,14 mm? (26 AWG) do 1,5 mm? (16
AWG). Dtugos¢ odizolowania 5 mm

-Wszystkie zaciski Srubowe muszg zosta¢ prawidtowo
dokrecone przed przystapieniem do obstugi

- Dokreci¢ dtawik kablowy: 3 Nm

- Zamkna¢ pokrywe (< V11, ,,1") przy uzyciu odpowiedniej
uszczelki i dokreci€ jg recznie az do catkowitego zetknie-
cia pokrywy z korpusem.

Przylacze pneumatyczne (= X, strona 43)
Przytacze: G 1/8 lub NPT 1/8 na wejsciu cisnienia.

Reczne otwieranie i zamykanie

Istnieje mozliwos¢ recznego otwierania i zamykania zaworu

Bodczas normalnej pracy.
rocedura:

- Zdjac¢ pokrywe, odkrecajac jg recznie (=V, strona 42).
- Ab{ przejsc do trybu r%cznego, jednoczesnie nacisna)c; przy-
ciski ,, Otworz” (= X, ,.3", strona 43) i ,Zamknij” (= X, ,4")

az zielona dioda LED zacznie migac. (Dioda LED 2)

- Nacisng¢ gorny przycisk (= X, ,3"), aby otworzy¢: Zawor
bedzie sie otwierat tak dtugo, jak przycisk jest nacisniety,
po jego zwolnieniu zaw6r zatrzyma sie.

Lub (= strona 43)

Nacisngc dolny przycisk (= X, ,4"), aby zamkng¢: Zawor be-

dzie sie zamykat tak dtugo, jak przycisk jest nacisniety, po

jego zwolnieniu zawér zatrzyma sie. Mozliwos¢:

- Uzyskania informacji o potozeniu dysku za pomocg wol-
tomierza lub amperomierza podtgczonego do pinéw 2 i 6.

Wygécie z trybu recznego:

- Aby wyjs¢ z trybu recznego, ponownie jednoczes$nie naci-
sngc przyciski (= X, ,3"i,4") i przytrzymac je przez 3 do 5
seléund; dysk zostanie automatycznie ustawiony w pozycji
zadanej.

’

Konserwacja okresowa

Raz w miesigcu skontrolowac wzrokowo pozycjoner cyfro-
wy. Sprawdzi¢: czy wewnatrz pozycjonera cyfrowego nie ma
obcych przedmiotéw ani wilgoci oraz czy zostat prawidtowo
zabezpieczony przed obracaniem sie.

Usterka

W przypadku braku mozliwosci ustawienia Eozyc{i(:

- Sprawdzi¢ wskaznik statusu diody LED i tabele ,,KODY
BLEDOW" (= strona 46).

- Jesli podczas cyklu pracy trzpien nie porusza sie lub porusza
sie w nietypowy sposéb: Sprawdzi¢ cisnienia (zaworu i pilo-
ta), dziatanie zaworu i systemu sterowania.

- Sprawdzi¢, czy nie ma uszkodzen wewnetrznych ani obec-

nosci wilgoci.

Jesliusterka nie zostata usunieta ani zidentyfikowana, nalezy

skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

Wymiana produktu
1 - Demontaz jednostki do wymiany. (= strona 43)
a. Odtaczy¢ i usung¢ wszystkie zrédta zasilania elektrycz-
nego i pneumatycznego. (= XI)
b. Odlgczy¢ potaczenie pneumatyczne z zaworem i usungé
ztacze 2/@ X1, ,,5") (brak w zestawie).
c. Odkreci¢ Srube (= X1i Xl1,,7"i,F") o kilka obrotéw, aby
zdjgc jednostke ze wspornika.
d. Uésunzé)przyiqcza zasilania pneumatycznego. (= XI,
" ” | Y "

2- Pralgotowanie nowej jednostki: (= strona 44)

a. Zdjqc jednostke i podzespot trzpienia - zachowac
ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ ani nie wywrzeé napre-
zen zginajgcych na trzgxier'l. (= X1, wersji NCS) lub
(= XIV, bez wersji NCSo)

b. Odpigc trzpien uchwytu i usungc go od dotu. (= XV)

¢. Umiesci¢ uzywany trzpien w nowej jednostce i zatrza-
snac koniec trzpiénia w uchwycie, przechylajac go
i umieszczajgc go z powrotem pionowo. (& XVI1 XVII).

3 - Montaz na zaworze (= strona 45, XVII1 i XIX)

a. Upewni¢ sie, ze sruba ,,7" jest poluzowana. (= XI, stro-
na 43/« XIX)

b. Zamontowac jednostke na jej wsporniku. (= XVIII)

c. Ustawic przylgcze pneumatyczne 5", tak aby byto
zwrécone w strone otworu pilota ,,9"” zaworu i podta-
czy¢ rurke ,,10". (= XIX)

d. Zamocowac jednostke na miejscu za pomocg Sruby
»7"; pamietac o zastosowaniu momentu dokrecania
1,5 Nm. (= XIX)

e. Ponownie zamontowa¢ dwa przytacza pneumatyczne
ze starej jednostki w nowej jednostce. (= XIX, ,5"i,6")

4 - Przytacza
Wykonac wszystkie potgczenia elektryczne i pneumatycz-
ne zgodnie z og6lnymi instrukcjami. W przypadku uzycia
z wartoscig zadang 4-20 mA doprowadzi¢ wartos¢ > 4 mA
(np. 5 mA) w celu rozpoczecia cyklu uruchomienia.

5 - Uruchomienie nowej jednostki

a. Zapewnic zasilanie elektryczne i powietrze pod cisnie-
niem.

b. Nacisng¢ srodkowy przycisk ,11” przez ponad 3 sekun-
dy, az dioda LED 1 (zétta) i dioda LED 2 (zielona) zaczng
miga¢, aby automatycznie rozpoczg¢ procedure urucho-
mienia (= XX, strona 45).

¢. Zwolni¢ przycisk i pozostawi¢ urzadzenie, aby automa-
tyckzr]ie,)rozpoczeﬁo cykl uruchomienia (kilka otwar¢ i za-
mkniec).

d. Po ok. 1 minucie zawdr zatrzymuije sie w pozycji
wartosci zadanej. Jesli nie ma wartosci zadanej, zawor
zamyka sig¢ w pozycji szczelne;j.

e. Zamkngc¢ pokrywe przy uzyciu odpowiedniej uszczelki
i dokreci¢ jg recznie az do catkowitego zetkniecia pokry-
wy z korpusem (= VII, strona 42).
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WIHCTPYKLMS N0 yCTaHOBKE U TEXHUUYECKOMY 06C/Ty)KMBaHUIO

KnanaHbl ASCO™ cepuii 290-390 ¢ unépoBbIM No3uLMOHepom cepuu 890

@) @

T s RU

OMUCAHUE (= I n 11, cTp 41)
MHeBmoynpaenseMble knanaHbl ASCO™ MoryT 6bITb OCHaLLieHbI
LMpoBbIM NO3ULIMOHepom cepum 890, KOTOpLIV Mo3BonseT
TOYHO KOHTPONMPOBATH MOOXKEHME LUTOKA KnanaHa. Lingposoi
NO3MLMOHep COCTOWT 13 6/10Ka, COAePKALLLEro IMHEHBIA MOTeH-
LiMoMeTp, npoLieccop 1 Ba ynpaenstoLwmx knanaHa. Lydposoii
NO3VLMOHEP UCMOJb3YeT OAVH KOHTYP YMNpPaBNeHWs U MOXeT
NOCTaBNATLCA C ABOVIHBIM KOHTYPOM YNpaBAeHWs ANs NpsiMoro
NOAK/IHOYEHNS BHELLIHEro jaTymKa.

OH poctyneH B ncnonHeHun 0-10 B vnn 4-20 MA nnm ¢ nHTep-
deicom cBs3m I0-Link® knacca A Anst JaHHbIX YCTaBOK, 06paTHOM
CBS3M 1 NapaMeTpoB.

B 3aB1CMMOCTY OT MCMOMHEHUs LiM¢POBOIA NO3ULIMOHEP MOXeT
paboTaTb B pexume aBapuHOro 3aKpbITWS, WN COXPaHeHWs
MO/I0XKEHUS NPY OTKa3e B Cly4ae OTK/I0YEeHUS 3/1eKTPO3Hepru.
LindppoBsoli no3nLmoHep OCHaLLIEH CBETOANOAHOWN UHAMKaLWe
COCTOAHWS A4 BM3yanr3aLmm NoaoXeHns knanaHa v ynpaene-
HVIA UM.

Mpepgnonaraemoe ncnonbL3oBaHne

Lindposoii no3numoHep npegHasHayveH Al UCMo/b30BaHNA ¢
HOpMasibHO 3aKpbITbiMK (H3) knanaHamu ASCO™ cepun 290 ¢
NpodUAVPOBaHHbLIM AVCKOM M MTHEBMOYMNpPaBAseMbIMU K1arnaHa-
Mu H3 ASCO™ cepui 390 B 06LLMX OTPACSX MPOMBILLIEHHOCTU.

Ba>kHble Tpe6oBaHWA OXpaHbI TPYAA N TEXHMKM 6€30MacHOCT.
V3genve cootBeTCTBYET TpeboBaHVAM [IMpeKTVBbI MO 31eKTPO-
MarHuTHoli coBmectumocty 2014/30/EU, a Takxke TpeboBaHMAM
RoHS 2011/65/EU.

IKCNNYATALMA
KnanaH ynpasnseTcs i posbIM NO3ULIMOHEPOM B 3aBUCMOCTA
OT YCTaBKW 1 06paTHON ¢BAI3W. KnanaH 1 NpuBoj OTHOCATCA K
HOPManbHO 3aMKHyTOMy TURy (= | 1 11, cTp. 41). KnanaH 3akpbl-
BaeTCs, KorAa LMdpoBoi NosnLmoHep He NMoAaeT yrpasnsioLLiee
AaBneHune Ha NpuBoA. KnanaH oTKpbIBaeTcs, Koraa undpoBoli
no3unLMoHep NoAaeT ynpasnsioLLiee AaBieHue.

anI OTKIKOYEHUN NNTAHUA KnanaH BO3BPallaeTCA B 3aKpbITOe

nosioXeHne, NM6o COXPaHAET NONIOXKEHME B 3aBNCMMOCTU OT LC-

NONHeHWA.

E|ICI10}';HEHI/IE C 3aKpbITbIM NOJIO)KEHEM NMPU OTKa3e (Fail
ose):

3TOT KNanaH ¢ LI,VIq)pOBbIM no3nynoHepoMm He aBnsdeTcsd oT-

CeYHbIM NN NpefoxXpaHNTENIbHbIM. KnanaH 3aKpbiBaeTca

He Npuv npekpawieHnn nogayun Bo3ayxa, a Nnpu oTkilo4eHUn

3NeKTponnTaHua.

Mo yMonuaHwio LippoBOiA NO3ULOHEP HACTPOEH Ha N1EKTPOH-
HYH0 CMCTeMy OTKJT0YeHMs, KOTopas 0becrneyrBaeT BbINyck K3 Ka-
Mepbl yrpaBneHws B ycTaBky 0 415 NIOTHOIO 3aKPbITUS KNanaHoB.

OTperynumpyiiTe ynpaensioLiee AaB/eHune, NogaBaemoe Ha uyid-
Eosom No31umoHep, B 3aBMCMMOCTY OT TUMa NPMBOAA KanaHa.
abouast cpefa NocTynaeT Noj ANCK KnanaHa vepes oTeepcTume 2
(2/2) nnn 3 (3/2):
. &T 65 ,q()) 7 6ap 419 NpriBoAa € BbICOKAM YMPaBASOLLIM AaBneHeM
ap

NporpammMHoe o6ecneyeHrie PosCom ana aHanoroeoii Bep-
CUWN — HaCTpoIKa ABOVNHOIO KOHTYpa

MporpammHoe obecneyeHre PosCom AOCTYMHO Ans CKauMBaHWA
Ha cTpaHuue 3arpy3km Emerson.com/ASCO. MO PosCom Heobxo-
AVMO A1 HAaCTPOVKU NapameTpoB U peryinpoBKu AByXKOHHyp-
HOro yrpasaeHuns Npu Ncnonb30BaHUN BHELLIHEro AaTumka. [Mpu
3aMeHe NHNLIMaNN3aLmio MOXHO BbINOJHATE TONLKO C 3aBOJ-
CKUMM HacTpoikaMu (Kak B COCTOSIHUM Ha MOMEHT NOCTaBKW).
LindpoBoii no3nLmoHep ¢ ABYXKOHTYPHbIM yrpaBneHneM A0KeH
6bITb YCTAHOB/EH Ha KNanaH U MHNLManvi3npoBaH 6e3 ncnonb-
30BaHs ABOMHOrO KOHTYpa. Moc/ie HMLMann3aumm ycraHosmre
LMppOBOI NO3NLMOHEP B PEXUM ABYXKOHTYPHOTO YrpaBieHNs 1
HacTpoliTe nonb3oBaTenbckme napameTpbi B [10 PosCom.

YcnoBus akecnayaTaummn/xapakTepucTukm
* laBneHne nogauu: makc. 8 6ap. MogpobHocTK cM. B pasgene
«JKCrnJyaTaLms».
. Temneé)aTgpa OKpY>KatoLLieli cpeabl U ynpaBAstoLLero rasa: ot
0po+50°
* icnonHeHme 0-10 B 1 4-20 mA
- HomnHanbHoe HanpsixeHne nuTtaHnsa 24+ 10% B nocT. Toka,
Makc. nynbcaums 10%
- AHanoroBble yCTaBKY BbIOMPaoTCs Npy 3akase
- AHanoroBast ycTaBka:
= 0-10 B (Rin = 100 KOm)
= 4-20 MA (Rin = 250 kKOm)
- AHa/I0rOBbIN CUrHaN 06PATHON CBA3Y MO MOJIOXKEHWHO:
= 0-10 B; Harpy3o4HbIi pe3ncTop > 5 KOM
= 4-20 MA; Harpy3o4HbIu pe3suctop = 50...500 Om
- MowyHocTb: 8 BT (4 BT, ycTaBKa AOCTUIHYTA)
- Lndpposoin Bbixog BKIT/BbIK/T, 24 B PNP/makc. 200 MA
- CurHan BHeLHero gatymnka (onums) = curHan ycrasku (0-10 B
nnn 4-20 MA)
+ I0-Link®
- HoMurHanbHoe HanpspkeHe nutaHus 24+10% B nocr. Toka,
Makc. nynbcaums 10%
- MowwHocTb: 8 BT (4 BT, ycTaBKa AOCTUrHYTa)
- iHtepdelic ceasm I0-Link gna ycraBok, obpaTHol €BA3M 1
napameTpoB
- Cneunidmkaupms nHtepeiica cesizm I0-Link Bepcun 1.1
- MopT knacca A ansa A3 c ycTporcTBamum ¢ nomoLtbio [0-Link
c COM3 (230,4 k6opa)
- JlaHHbIe npovecca:
= 2 6anT IN (Bx0a)
= 10 62T OUT (BbIx0A): 6aiiThl COCTOSHWA AN 0603HAUEHUS
COCTOSIHUSA OLLIMBOK/0BCNYXMBaHWS/aBTOUHULIMANM3aLMn/
MOJTHOIO 3aKPbITUS UIN OTKPbITUSA
- CrHan BHeLLHEro Aatunka (onums): aHanoroBbIii BXOAHOMN
CUrHan gna ynpasneHuns npoweccom ¢ curHanom 0-10 B uaum
Bxogom 0/4-20 mA
* XapaKkTepucTukim Eerynmpoaava
- T'ncrepesuc: < 2% oT Makc. XoAa Aucka
- TOYHOCTB: < 2% OT MaKc. xo4a AncKa
- NosTOpsieMocTb < 1%

Tpe6oBaHMe K 3NeKTPONUTaHNIO
KCNAyaTMpPYnTe N3ZeNne ToNbKO OT UCTOUHMKA HANPSDKEHWS,
noAxoZsLLLero A 3aLMTHOro CBEPXHK3KOro HanpskeHws (3CHH)
1 obecneymBatoLLero 6e30MacHyto 31eKTPUYECcKyo U30NALMIO
Fa60qero HanpsKeHWs OT CeTN B COOTBETCTBUM CO CTaHAAPTOM
EC/DIN EN 60204-1 (npefoTBpaLLieHe HeCYaCTHbIX C/TyYaes).
JononHutenbHo: HeobXxoAMMO cobntoAaTh 06LLKMe TPeboBaHNA K
uensam 3CHH B cooteeTcTBUM co cTaHgapTom IEC/DIN EN 60204-1.

AneKTpryecKmne coeHeHUs
NaTyHHbI HUKeNMPOBaHHBIV KabenbHbI BBOA: Kabenb Avame-
TpOM 0T 4,5 A0 9 MM.

abe/bHbIN BBOA U3 HepXKaBeloLLein cTanu: kabenb AnameTpoM
o1 6 40 10 Mm.
M12, Kog A cornacHo IEC 61076-2-101

YnpasnsiioLee YCTPOWCTBO N KayecTBo Bosp,glxa:
Bo3ayx unv HepTHBIV ra3, oTGpUALTPOBaHHLINA (50 MKM), 6€3 cMaz-
Ku, 63 KoHAeHcaTa 1 6e3 Bogbl cornacHo ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

YpoBeHb 3aLu1Tbl OT NonagaHNA NOCTOPOHHMX YaCcTuLY
IP66 B cootBetcTBUM € IEC 60529

Bubpauus

Makc. 1 g/10-150 'y, no 3 ocam B cootBeTcTBUM € EN 60068-2-6.
XapakTepmucTUKN TOYHOCTU 1 BOCMPOM3BOAMMOCTM YXY/ALLIAHOTCA
Ha onpejeneHHbIX YactoTax. [Mpy cTaHAaPTHLIX YCIOBUAX Xapak-
TEPUCTUKM TOYHOCTW 1 BOCTIPOU3BOANMOCTY BEPHYTCA K YKa3aH-
HbIM B KaTasiore ypoBHsM.

CeeTtoanoaHas uHankaums coctoaHus (= Il u IV, ctp. 41)
Cwm. cTp. ¢ Tabnvuamm 33

I0-Link® ABnsieTcA 3aperncTpupoBaHHbLIM TOBapHbLIM 3HaKOM
Profibus Nutzerorganisation e.V.
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CraHaapTHoe ncnonHeHue u ncnonHenue c I0-Link®
CBeToAauoAHaA NHAMKALMA COCTOAHMSA (= 111)

CeToanos 1, XenThblid = OTKPbITOE NONOXeHWe KianaHa
CBeToAMO/ 2, 3eNeHblil = 3aKPbITOe NOMOXEHME KnanaHa
CeeToanos 3, 6enblit = COCTOsIHME

CBeToamnoz 4, KpacHbliA = oLmbKa LmdpoBoro nomumoHepa

Tonbko Bepcus ¢ I0-Link®
CeeToAnOHAsA MHANKALMA COCTOAHMA (= 1V)
CBeTOAMOA 5, opaHXeBbI = QyHKLMA MPOBEPKU
CBeTtoauog 6, CUHWI =TpebyeTcs TEXO6C}1¥)KI/IBaHVIe
CBeToanos 7, 3eneHblin = curHan ans I0-Link

WcnonHenwue 0-10 B/4-20 MA 1 c uHTepdelicom cBsi3m I0-Link®:

— N M| T~
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o ©| ©| ©| ©
(0] aHue EI: EI: EE El: EI:
nmc
gl ee g e
v Vv Y 9 @
Mm M0 MO m m
LUV LV VUV
m KnanaH OTKPbIT »
()
S 3 |Knana 3AKPbIT »
= 2
S X |KnanaH nepexoamT B OTKpbITOE MosioxeHne | @
85
§ ¢ |KnanaH nepexoAnT B 3aKpbITOe NOSIOXeHMe ©
CTaTnyeckoe nosoxeHne »
x
g o
% |UundpoBoii no3numoHep B pexxnume ole
®  |[vHuymnanmnzaumn
x| S
S| £
| s
3| T |Ludposoii nosuumoHep B pesxmMe py4HOro ®
G| I |ynpaenenvs
S| =
(%]
€| |1*|Ycraska>20,5MA/10,25B » o
5 2[2* |YcraBka < 3,5 MA o
¢
33 LindpoBsori nosmumoHep He ®le o
(e] VHULMaNn3nNpoBaH
4 |Owwnbka KOMMNOHEHTa ]
MoakntoYeHe K BegyLLeMy YCTPOCTBY
g, |IO-Link®
c o .
S |AevictBuTenbHas yctaska ans 10-Link®
o
= | OTCyTCTBME NOAK/IIOYEHMS K BeayLlemy
ycTpoiictsy I0-Link®
— N M < | O
of of of o o
o ©| ©| ©| ©| ©
S
OnucaHwve I T T T
B EE B
LV o oV o
m 0o M M o m
LV VLV VL
NaeHtuukauyms 10-Link® o
s |CurHan coctosiHuA
¥
S TpebyeTcs TexHUYeckoe 06CnyxmBaHme ® ®
. 8 Bce ellie AeiicTBYHOLLMI BbIXOAHO CUrHaN
I
E & |HecootsetcrBue cneypdumkaumn o
5' 3 CurHan BHe 3afjlaHHOr0 AvanasoHa
"‘E MpoBepka GyHKLWiA
¥ |BpemeHHbI HeAeiCTBUTENbHBIN BbIXOAHON o
Y |curHan
C60i4 (= OLLUMIBKA KOMMOHEHTA) o
HegelcTBUTENbHBIA BLIXOAHOW CUTHaN

*

OWwm6KM 1 1 2 TONBKO A1 aHANOTOBbIX YCTPOWCTB BK/IFOYEHbI B PEXUM
avarHoctukm ans 10-Link®.

#* (CBeToAMOpA BKIHOUEH

©® CseToanos MealeHHO Muraet

O CeeToaunoA 6bICTPO MUraeT

[JononHuTtenbHble TEXHNYECKUE YCNOoBUSA:
Onuwma NCS (Non condensing system — cuctema, NCKITHoHatoLLIas
obpa3oBaHue KOHAeHCaTa) obecneymBaeT NOCTOSHHOE ABVKEHNe
BO3/yXa, UT06bI M3beXaTb NOSBNEHUSA BNAry BHYTpU kopnyca. [ns
NoAZAep>XKaHUA AaB/ieHNs B KOPMYCe NCMO/b3YeTca CneumnanbHblii
MOHTaXHbI KOMIIEKT.

XPAHEHWUE

Ecn yCTpOVICTgO HE NCNoNb3yeTCs, ero HEO6XO,U,I/IMO XPaHUTb B
OpUrMHaIibHOM ynakoBKe. He cHumanTe 3aWwuUTHbIe KPbILKW C

OTBEpPCTUIA. YCII0BMS XpaHeHUs: He NojsepraTb aTMOCﬂ)eprIM
BO3/|eCTBMAM, XpaHUTL Npu TemnepaType ot -10 o +70 °C; oTHO-
cuTeNbHas BnaxHocTb: 95%. Nocie XpaHeHUs NPY HU3KMX Temrie-
paTypax yCTpoCTBO HEOH6XOANMO OCTaBUTL Ha HEKOTOPOE BpeMst
B NOMeLLIeHN C KOMHaTHOW TemMrepaTypoi.

YCTAHOBKA 1 OBCNY>)KNBAHWE

Lindposoii no3nupmoHep NocTaBAseTcs YCTaHOBNEHHbIM Ha
KnarnaHe 1 HacTpoeHHbIM. (= I, cTp. 41) 3aKNHUNTENbHBI
3Tan yCTaHOBKM COCTOUT B MOAKNHOYEHNN 3/1eKTPUYECKOro n
NMHeBMaTNYeCKoro MUTaHms.

Mpw ycTaHOBKe 1 06CYXUBaHMM CM. 06LLME YKa3aHWs N0 TeEXHUKe
6e3onacHocTu. [N npoBefeHMs paboT ¢ CaMM K/1anaHoM CM.
COOTBETCTBYIOLLE NHCTPYKLIMM MO YCTAHOBKE 1 06CY)XMBAHUIO.

MpeaynpexaeHve

Heobxoanmo cobntogatb 0CTOPOXXHOCTb MPU BKJIKOYEHNN
3N1eKTPONUTAHNA 1 MOJIHOTO AAB/IEHNA UMPPOBOro nosu-
LIMIOHepa Npu OTKPbLITOW KpPbILLKe.

BHuMaHue!

B cnyuae HebnaronpuATHLIX YCI0BUIA C NonagaHyeM Mblav u/
WA BOAbI BbINYCKHbIE OTBEPCTMS LIMPPOBOro Mo3nLmoHepa n
KnariaHa Jo/mKHbI UMeTb BO3yXOBOZb.

Bo n36exaHve noBpexaeHns n3-3a nonagaHns rpsisv Uav enaru
ybeauTech, UTo KabenbHbli BBOA W KPbILLKA 3aTAHYTbI CO BCeMU
YNJIOTHEHWSIMI. YCTPOCTBO A0/KHO 3KCMYaTUPOBATLCA TONLKO
C 3aKPbITON KPbILLIKON.

Y6epgutech, UTo Heucnonb3yemoe oTepcTre (& |, «A», cTp. 41)

He 3aKpbITO 3arTyLLKOIA. 3TO OTBEPCTUE AOMKHO OCTaBaTbCS
OTKPbITbIM.

MpnmeyaHue

AHanorosas Bepcums:

[na cooTBeTCTBMA ANPEKTUBE MO 31eKTPOMarHUTHOMN co-
BMECTVIMOCTU YCTPOMCTBO fJO/MKHO ObITb 3a3eM/1eHO NPy MOMOLLIN
3KpaHMpPOBaHHOrO Kabens. Co CTOPOHbI YCTPOIACTBA IKPaH A0DKeH
ObITb MOAK/IIOYEH Yepe3 MeTanIMYeckunii KabenbHbIii BBOA /nam
uepes 3KPaHVPOBaHHbIN pasbem M12 (& VIII, «13», cTp. 42). Ha
yNpaBnstoLLein CTOpoHe 3kpaH kabens Ao/mKeH MMeTb 3a3eMieHne
C HVI3KMM MMMEeAaHCoM.,

VicnonneHme c uHTepgericom ceau I0-Link®: AnnHa kabens Mexgy Be-
Aywmm ycrpoiicteom I0-Link® 1 knanaHom He o/mKHa npeBbILaTh 20 M.

dneKTpuryeckme CoegUHeHNs

a. MoAkIounTe YCTPOMCTBO K 3a3EMIEHWIO C MOMOLLILIO BUHTa M4
(= VI, «12», cTp. 42).

b. Ans anexTpryeckoro NOAKIKYEHUS C UCNONb30BaHNEM CTaH-
[APTHOro pasbeMa M12 cobntogaiite cxemy NOAKJIHOUEHUS:

LundpoBoii no3uLMOHEp, OANH KOHTYP
BuHTOBbIE KNEMMbI M12

MunTaHne +24 B nocT. ToKa
MunTtaHme 0 B nocT. ToKa
+ YcTtaBka (0-10 B nnn 4-20 mA)
YcTaBKa 3a3emneHus
Bbixog nonoxeHus gncka 0-10 B nam 4-20 mA
Lindposoii Bbixog (PNP, 24 B)
SMC-3kpaH

NGO A WN =
UlhWNW=

Kopnyc

LudpoBoii no3uLmoHep, ABONHOV KOHTYpP
BuHTOBbIE KNEMMBI M12

MunTtaHue +24 B nocT. ToKa
MutaHue 0 B nocT. TOKa
+ YctaBka (0-10 B nnn 4-20 mA)
YcTaBKa 3a3emMieHuns
Bxoga pgatumka 0-10 B unu 4-20 MA
Lindpposoii Bbixog (PNP, 24 B)
SMC-3KkpaH

N,
mthw—\Q
w N
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Lindposoii nosuumoHep c uHtepdeiicom cesasm IO-Link® kiacca A
BuHTOBbIE KNEMMbI M12

2 3

MuTtaHue +24 B nocT. ToKa, L+
HeT nogkntoyeHust
MwuTtaHwne 0 B nocT. TOKa, L-
MHTepdelic cBasm I0-Link®
HeT nogkntoyeHus
OMC-3kpaH

Ulh WN =

AU AWN=

Kopnyc

LindppoBoin nosnumoHep ¢ HTepgeiicom ceasm I0-Link® knacca A c
BHELLHVM JaTUMKOM
BuvHTOBbIE K/IEMMBI

MuTaHne +24 B nocT. ToKa, L+
BHeLUHWNI BXxog gaTumka
Mutanne 0 B nocT. Toka, L-
NHTepodelic cBasm I0-Link®
GND
SMC-3kpaH

QO UIAWN=

C. lnf 3neKTPUYECKOro NOAKIIYEHNS NCMOMb3YeTca MeTanu-
Yeckunin kabenbHbI BBoA M16 X 1,5 MM: (= cTp. 42)
- CH/MUTE KPBILLKY (°V, «1»), OTKPYTUB BUHT BPYUHYIO
- OcnabbTe KabenbHbIiA BBOA 1 BBEAWTE Yepes Hero 3neKTpu-
Yeckmii kabenb
- MoakntounTe kKabenb B COOTBETCTBUN C BaLLel KOH¢I/IFyé)aL|,I/I-
el K kneMMHOU Konoake (& VI, «2»), Kak yKa3aHo B TabnuLie
BblLLle,
- MonepeuHoe ceueHme 3axxmma: ot 0,14 mm? (26 AWG) go 1,5
MM? (16 AWG). JIMHa CHATUS U30A1SILUKN 5 MM
- Mepep akcnnyaTaLyein Bce BUHTOBbIE KIIeMMbI O/KHbI BbITb
JOMKHBIM O é)aBOM 3aTAHYTH
- 3aTAHUTE KabesbHbIN BBOJ,: 3 H'M
- 3aKpoiiTe KpbILKy (= VII, «1») C COOTBETCTBYHOLLEN Npo-
KNaAKoM 1 3aTAHWTE KPbILLKY BPYYHY!O 10 MOJIHOMO KOHTaKTa
KPBILLIKW C KOPMYCOM

MHeBMaTUYecKoe coeguHeHue (& X, cTp. 43)
CoepgmHeHwe: G 1/8 nnn NPT 1/8 Ha Bnycke faBneHus.

OTKpbITUE M 3aKpbITUE BPYUHYIO

KnanaH MOXHO OTKpPbITb 1 3aKPbITb BPYYHYIO B NpoLecce Hop-

MaJlbHOI KCnayaTaLum.

Anroputm:

- CH/MUTE KPbILLKY, OTBUHTUB ee Bpy4Hyto (=V, cTp. 42).

- YT06bI NepeKkNoUnNTLCA B PYYHOIN PeXVM, OfHOBPEMEHHO HaXMK-
Te KHOMKY «OTKpbITb» (& X, «3», CTP. 43) N KHOI‘IKX «3aKpbITb»
(= X, «4»), NOKa He 3aMuraeT 3eNieHbI ceeToamos, (CBeTogmnos 2)

- HaxxmuTe BepxHI0t0 KHOMKY (= X, «3»), 4TObbI OTKPbITL: KnanaH
OyaeT OTKpbIBATLCA 0 TeX Mop, MoKa HaXaTta KHOMKa, 1 nepe-
CTaHeT OTKPbIBaTLCA, KaK TONbKO KHOMKY OTNYCTAT.

Wnn (= cTp. 43)

HaXxmyTe HVDKHIOK KHOMKY (& X, «4»), 4T0bbI 3aKpbITh: KnanaH

Oy/AeT 3aKpbIBaThLCS, MOKa KHOMKa HaXkaTa, OH NepecTaHeT 3aKkpbl-

BaTbCA, KaK TO/IbKO OTMYCTUTE KHOMKY. Bbl MOXeTe:

- MonyunTb MHGOPMaLIO O PacroNOXKEHNM AMCKa MPU NOMOLL
gonngeTpa NN aMNepmeTpa, NOAKIYEHHOrO K KOHTaKTam

ne6.

BriigyTe 13 peXunma pyyHoro ynpasneHus:

- UT06bI BBIATYK 13 p%quro PeXxuma, CHOBa OJHOBPEMEHHO Ha-
XKMUTE KHOMKM (= X, «3» N «4») N yaepKmBauTe ux 3-5 cekyHA
— AMNCK aBTOMATUYECKN BEPHETCS B 33iaHHOE MOJIOXKEHNeE.

MpodurnakTrnyeckoe TexHnYeckoe 06cyKMBaHme
OcmaTpuBaiite LdpoBoIi NO3NLMOHep OANH pas B MecsL,. Y6be-
AVTeCb B OTCYTCTBUW NOCTOPOHHWX MPEeAMETOB U BNarv BHyTpy
KOPO6KM, a Takxke B OTCYTCTBMN BO3MOXHOCTY ee BpaLLieHUs.

HeuncnpaBHocTn

Ecnm He yaaeTcs ycTaHOBUTL MOTOKEHME:

- MpoBepbTe CBETOANOAHYHO NHAMKALIMIO COCTOSHNS U TabanLy
«KOAb! OLLUNBOK» (= cTp. 46).

- Ecnv Bo Bpems paboyero LiMkna LUTOK He ABUraeTcs Uan ABura-
eTC HEHOPMabHO: NMPOBEPLTE flaB/ieHe (B KnanaHe v ynpas-
NAOLLEM YCTPOIACTBE), paboTy KnarnaHa v CMCTeMbl yripaBieHNs.

- [poBepbTe Hannumne BHYTPEHHUX NOBPEXAEHWIA AW BAaru.

Ecnn gedekT He BbISIBEH 1 He YCTPaHEeH, obpaTuTeck B OTAen

MoCnenpoaaxHoOro 06CNy>X1BaHNS.

3amMeHa yCcTpolicTBa
1- CHATME 6/10Ka Ans 3aMeHsl. (& cTp. 43)
a.0TK/IIoUnTE 1 OTCOEAMHMTE BCE MCTOUYHWUKIN 31EKTPUYECKOro
¥ MHeBMaTM4eckoro NTaHus. (e XI)
b.OTKHOUMTE NTHEBMATNYECKUe COANHEHMSA C K/anaHOM U CH-
MuTe coeguHuTens (& Xl, «5») (He BXxoauT B Habop).
C. OTkpyTmTe BUHT (= X1 1 XII, «7» 1 «F») Ha HeCkoNbKo 060po-
TOB, UTO6bI CHATbL 610K C ONOPbI.
d. CHMMUTe coeAMHEHUs MHEBMATMYECKOro NTaHNA
(= XI, «5» 1 «6»)

2-MogroTtoBka HOBOro 6noka: (& cTp. 44)

a.CHMMUTe 610K 1 LUTOK B cbope; byAbTe BHUMATE/bHbI, YTO-
6bl He MOBPeAUTL LUTOK, B YaCTHOCTU He 13rmbaiiTe ero.
(= XIII, ncnonneHme ¢ NCS) nnm
(= XIV, ncnonHeHue 6e3 NCS)

b. ?TCOGfI,VIHVITe LUTOK ep>KaTenst U CHAMUTE LUTOK CHN3Y.

&= XV

c. [lomecTuTe NOBTOPHO UCMONB3YeMbIi LUTOK B HOBbIIA 610K
1 3a)KMUTE KOHEL, LUTOKA B AiepXKaTene, OTK/IOHMB LUTOK U
MOCTaBMB ero 06paTHO BePTMKanbHO. (= XVI 1 XVII).

3 - MoHTax Ha knianaHe (e cTp. 45, XVIII n XIX)

a. YéeauTech, UTo BUHT «7» ocnabneH. (= XI, cTp. 43 /
& XIX)

b. YcraHoBuTe 650K Ha onopy. (= XVIII)

c. PacnonoxwTe nHeBMaTUYECKoe coefiHeHNe «5» Tak, uTo-
6bl OHO 6b1710 06PALLEHO K YNPaBASOLLLEMY OTBEPCTUIO «9»
KnanaHa, 1 nogcoeanHuTe Tpyoky «10». (& XIX)

d. 3aduKcunpyiite 610K BUHTOM «7»; 06513aTENBHO COBNOAAIA-
Te MOMEHT 3aTsKKM 1,5 H-M. (= XIX)

e. MNepeycTaHOBWTE AABA MHEBMATUYECKNX COEANHEHNS OT
CTaporo 610ka Ha HOBbI 6/10K. (& XIX, «5» 1 «6»)

4-CoeanHeHUNS
YcTaHOBUWTE BCe 3/71eKTpUYeckmne 1 NHeBMaTmnyeckme coeau-
HEHWS B COOTBETCTBUN C 06LLIMMU UHCTPYKUMAMU. B ciyqae
1CNonb30BaHUA ycTaBkn 4-20 MA 3agaunTe 3HaueHne > 4 MA
(Hanpumep, 5 MA), UTOBBI HaYaTb LMK 3anycka.

5 - inmypnanmsaumsa HoBOro 6,10ka

a. MogaiiTe anekTpryeckoe NMTaHNe 1 BO3AYLLHOE AAB/EHNE,

b. HaxxmuTe cpegHtoto kHomky «11» 1 yaepxuBalite ee 6onee 3
CEKYHZ, NMOKa CBETOAVOZA 1 (KeNTbIIA) U CBETOAMOA 2 (3eN1€eHbIA)
He HaYHyT MUraTb, NoC/ae Yero aBToMaTMYeck 3anycTuTCs
npotiegypa nHnupanmsaummn (= XX, ctp. 45).

¢. OTnycTMTE KHOMKY M NOAOXAWTE, MOKa YCTPONCTBO aBTOMATU-
YeCKM1 NPOMAET LIMKN UHNLMANN3ALWN (HECKONbKO OTKPLITIIA
Y 3aKpbITUI KnanaHa).

d. MprmepHo vepes 1 MUHYTY KnanaH 0CTaHOBUTCS B MOS10-
XeHWK, 3aaHHOM NpeABapUTe/IbHO BbIGPAHHOIA YCTaBKOM.
Ecnu ycTaBka He BbibpaHa, knanaH 3akpoeTcs v byaet
0CTaBaTbCA B repMETUYHOM MONOXKEHU.

€. 3aKpoiiTe KPbILLKY C COOTBETCTBYHOLLIEN NPOKNAAKONA 1 3aTs-
HUWTE KPbILLKY PYKO A0 NOMHOMO KOHTAKTa KPbILLKMXA C KOpry-
com(e VII, cTp. 42).
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CUNATTAMACHI (= | xaHe 11, 6eT 41)
ASCO™ KbICbIMMEH >XYMbIC ICTETIH KnanaHAap KaanaH e3se-
FiHiH OPHbIH Ad1 6ackapyra MyMKiHAIK 6epeTiH 890 cepuanbl
CaHAbIK MaHUMYNATOPMEH XabAbIKTanybl MyMKiH. CaHAbIK
MaHUMYyNAToOp XXeninik noTeHUMOMeTpAeH, npoleccopaaH
XPHe eki6aFbITTaybILL KNanaHbIHaH TyPaTbiH KOpanTaH Typa-
Abl. CaHAbIK, MaHUNYyNaTop 6ip 6ackapy LMKIiH NanganaHabl
XdHe Tikenen KoCblIFaH CbIPTKbl AATUMNK YLUIH KOC 6ackapy
LUMKNIMEH KaMTamacbl3 eTiflyi MyMKiH.
On 0-10 B Hemece 4-20 MA Hemece I0-Link® A knacbliHAaFbI
HYCKaCbIMeH KO/KeTiMAj, OpHaTy HyKTeci, KepibainaHbICKaHe
napameTpsiep AepekTepi yLUiH 6alinaHbIC NPOTOKObI.
Hyckara baiinaHbICTbl CAHAbIK MaHUMYSTOP anaTTbIK-KabblIk,
HeMece anaTTbIK-KbI3MET KOPCETY PEXMMIHAE 3N1EKTP KyaTbIH
XKOFasFaH Kesze apeKeT eTyi MyMKIH.
CaHAblK, MaHUMYNATOPAA KNAMaHHbIH, OpPHaNacyblH XaHe
6ackapyblH Kepy YLLIiH XapbIk ANOATBIH, Ky KepceTkiLli 6ap.

MairpanaHy makcaTbl

ASCO™ caHAablk, MaHunynatopbl 290 cepusnbl KanbinTbl
TynbikTanFad (NC) npodubai anckiMeH xaHe 390 cepusnbl
KanbinTbl TyMblKTanFaH (NC) KbICBIMMEH YXYMbIC iCTEATIH Kna-
naHMeH naiijanaHyra apHanfaH, nainganaHy MaKcaTbl Xanmnbl
eHepkacinTepae.

MaH,bi3abl AeHCaY bIK CaKTay XaHe Kayincisik Tanantapbl:
Byn eHim EMC 2014/30/EU >»aHe RoHS 2011/65/EU anpekTtu-
BaCbIHa CaMKeC Kenegi.

J)K¥MbIC BAPbBICbI
KnanaH opHaTblIFaH MaHre XaHe Kepi 6alinaHbIcka 6ainaHbl-
CTbl CaHAbIK, MAaHUNYNATOP apKblbl backapblnagbl. KnanaH
MeH Ko3FanTkbiw NC tmnTi (= | xaHe 11, 6eT 41). CaHabIK Ma-
HUMYNSTOP KO3FANTIbILLKA 6aFbITTaybILL KbICbIMbIH 6epMereH
Ke3Ae K/lanaH xabblnagbl. CaHAbIK MaHUMYNATOpP 6aFbITTaybILL
KbICbIMbIH 6epreH kesze knanaH albuiajbl.

KyaT >orasiFaH Kesae KnarnaH >abblk Hemece alublk, KyiiHe
opanazibl 6aiNaHbICTbI Ky CakTanagbl.

AnaTTbIK-KabbIK HycKacbl(Fail Close):

Byn caHAbIK, MAHUNYNATOPMEH >XabAblKTanFaH KianaH
Kecy KnanaHbl He Kayincisgik ki1anaHbl 60/1bin TabbuiMaii-
Abl. THeBMaTUKanbIK, KyaTTbl LUipy KnanaHAbl )Xannai-
Abl, TEK 3NeKTp KyaTbIH eLlipesi.

CaHAbIK MaHUMYNATOP SAEMNKi PeTiHAe 3NeKTPOHABI “eLuipy”
XynecimeH xabaplKTanFaH. XXabbinFaH Kesae KnanaHAapabiH
ThIFbI3 60/1ybIH KAMTaMachI3 €Ty YLUiH 6aFbITTaybilL Kamepa-
CbIH 0 M3HiHe opHaTKaHAa LWbiFapagpbl.

CaHApIK MaHMMYyNATOpPFa 6epiireH 6aFbITTaybILL KbICbIMbIH
KnanaH KO3FanTKplLWbl TYpiHe Kapali 6erimaeH;s. 2-1wi (2/2)
Hemece 3-nopT (3/2) apKpl/bl KnanaH ANCKiCiHe CYAbIKTbIK eH-
risiHis.
. )KOFafbl 6aFbITTaybIL KbICbIMbI 6ap KO3FaNTKpILL YLUiH 5-7
6ap (4 6ap)

PosCom (ASCO maHUNYNATOpbIHbIH, 6aliiaHbICbl) 6aFAapna-
MarbIK, )KacaKkTama - AHanorrbiK HycKka yLUiH - KOC LKAbl
opHaty

PosCom 6aFapnamanblk dxacakTaMacblH MbIHa XXepAeH XYK-
Ten anyra 6onagsbl:

“Emerson.com/ASCO" xykTen any 6eTi. PosCom 6argapnama-
NbIK >XacakTaMackl NapameTpai peTTey XoeHe CbIpTKbl AaTUUKTI
nanganaHy yLUiH Koc LMKnAbl 6ackapyabl peTTey YLUIH KaXeT.
AybICTbIPY YLLIH 6anTaHABIPY TEK 3aybITTbIK NapameTpiepMeH
opbIHAANYbI MyMKiH (>KeTKi3inreHger). Koc umknabl 6ackapybl
6ap caHAbIK MAHUNYNATOP KaraHFa OPHATbIbIM, KOC LMK/ADI
naviganaHb6ai 6anTaHAbIpbINybl Kepek. BanTaHabipyaaH keniH
CaHAbIK MaHVNYNATOPAbI KOC LWK/IAbI 6acKapyFa OpHaTbIHpI3
x3He PosCom baraapniamarnbik >acakTaMacblHbIH, apHauibI
napameTpiepiHAeri napameTpnepai peTTeH,s.

)KyMbIc XaFgaiibl/cMnaTTaManapbl
* Ariiay KbICbIMbI: MaKc. 8 6ap. Tonblk aknapaT YLLIiH XYMbIC
6apbiCbl TapayblH KapaHbI3.
* KopLuaraH opTa XaHe 6aCK,anLLIbI K/lanaH CyMbIKTbIFbIHBIH,
TemnepaTypachl: 0 xaHe +50°C apanbiFbiHAA
* 0-10 B >aHe 4-20 MA HycKacbl
- HomuHangae! xeTkisy kepHeyi 24 B TypakTbl TOK + 10%, Makc.
arbiMbl 10%
- TanceipbIc 6epy KesiHAe TaHAaNaTbiH OPHaTbIIFaH aHanor-
TiK MaHAEP
- AHasnOrTIK OpHaTy MaHi:
= 0-10 B (Rin = 100 kKOm)
= 4-20 MA (Rin = 250 Om)
- AHanorTik opHanacygpblH Kepi 6ainaHbIC CUrHasnbl:
= 0-10 B; xxykTemenik kegepri > 5 KOm
= 4-20 MA; xykTemenik kegepri= 50...500 Om
- Kyar: 8 BT (4 BT, opHaTbl/IFaH MaHiHe XeTTi)
- Cangpik wbiFbicTbl KOCY/OLUIPY, 24 B PNP / makc. 200 MA
- CbIPTKbI AaTYMK CUTHANbI (KOCbIMLLA) = OpPHaTbIFaH M3H
curHanbl (0-10 B Hemece 4-20 MA)
* I0-Link®
- HomuHangb! xeTki3y kepHeyi 24 B TypakTbl TOK + 10%, Makc.
arbiMbl 10%
- Kyart: 8 BT (4 BT, opHaTbIIFaH MaHiHe XKeTTi)
- OpHaTbUIFaH MaHi MeH Kepi 6alinaHbIC NeH napameTpnep
LWiH IO-Link 6alinaHsbickI
- 10-Link npoToKo/bIHbIH, cnaTTamanapbl V1.1
- COM3 (230,4 kbog) 6ap I0-Link nopTbl A KnacklHAaFbI
KYPbIFbICHI
- MNpouecc gepekTepi:
= 2 6anT IN (K_ilpicfJ
= 10 6aiAT OUT (whirbIc): KaTenep/kpI3MeT KepceTy/aBTo-
MaTTbl 6anTaHAbIPY/TONbIK Xabblk HEMece aLLblK Ky
6aiTTapsl
- CbIpTKbI AATUMK CUrHabI (KocbiMLua): curHan 0-10 B He-
mece 0/4-20 mA kipici 6ap npouecTi 6backapyra apHasFaH
aHanorTbIK Kipic cUrHan.l
* PeTTey cunaTtramanapsl
- [uctepesnc: < 2% mMakc. ANCK KO3FanbiChbl
- Janaik: < 2% Makc. ANCK KO3FanbiCbl
- KaritanaHy MyMKiHAiri < 1%

KyaT ke3iHe KOobl1aTbIH Tanan

©Himaj ek IEC/DIN EN 60204-1 (anaTTbiH, angbiH any) CTaHAapTbl-
Ha COVKeC KONAAHBICTLIK KepHEYiHiH, XeslifeH Kayincis eLipiiyiH
KaMTamachI3 eTeTiH PELV (KoprayLLbl KOCbIMLLIA TOMEH KepHeY) YLLIiH
)KafaM,qbl KepHey ke3iH/e FaHa icke KocbIHbI3. KocbiMiua: IEC/DIN EN
60204-1 cTaHAapTbIHa caiiKkec PELV TizbekTepiHe KOMbINaTbIH Xarnbl
TananTap caKTanybl Kepek.

3neKTPNiK KOCbUIbIM

MbICTaH >kacanFaH HUKe/IbMeH KanTanfaH kabenb Tbifbl-
34aFblLLbl; Kabenb anameTpi 4,5 MM-AeH 9 MM-Te aeliiH.

ToT 6acnaiiTbiH 60M1aTTaH XacaiFaH Kabenb TbiFbI34aFbILUbI:
Kabenb AnameTpi 6 MM-geH 10 MM-re JeldiH,

IEC 61076-2-101 cTaHpapTbIHa calvikec M12 A koAbl

BaFbITTaybILL )K9He aya canacbl: )
ISO 8573-1:2010[7:4:4] cTaHAAPTbIHA CAMKEC aya HeMeCe UHEePTTi
ras cysinreH 50 MKm, MaifiaHbaFaH, KOHAEHCATChI3 XXHe CyCbI3

AnnapaTTbiH, LLAH, MeH biNFanfblH, eHyiHeH KopFay AeHreili:
IEC 60529 cTaHAapTbIHa caiikec IP66

in

EN 60068-2-6 cTaHAapTbl 60ibIHLWA 3 6inikTe Makc. 1/10-150
'y Jangik neH karTanaHy cunaTtaManapbl 6enrini 6ip Xwinik-
TepAe Hawapnaingbl. OCbl ANAIK XXHE eHIMAINIK cunaTTa-
Manapbl KanbIMTbl XaFfaknapaa Katanor cunaTTaMachiHbIH,
JeHreliiHe KaliTapbuiagpl.

YKapbik AvoaThI Ky KepceTKili (= 111 xaHe IV, 6eT 41)
Kectenep 6eTiH KapaHbI3 36

I0-Link® - Profibus Nutzerorganisation e.V. KOMNaHMACbIHbIH,
TipkenreH cayaa 6enrici.
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CraHgapTTbi )aHe I0-Link® Hyckachb!

YKapbik, AnoaTbl Ky kepceTkiwi (= 111)

1-LUi >Kapblk, ANoApl, Capbl TYCTi = KanaHHbIH, aLlbIkK, Ky
2-LUi XapblK AVOAbI, XaCblA TYCTi = KNanaHHbIH, XabblK Kyii
3-L0i )KapblK ANOAbI, aK, TYCTi = KyWi

4-L11i apblk, ANOABI, KbI3bL TYCTi = CAHAbIK MaHUMYNATOp KaTe

Tex IO-Link® Hyckachbl

YKapblk, AnoATbI Ky KepceTKilli (= 1V)

5-LUi >KapbIK A1OABI, KBISFBIIT capbl = Tekcepy GYHKLMACHI
6-LLIi XKapbIK ANOABI, KOK = TeXHUKaNbIK KbI3MET KopceTy KaxkeT
7-1wi Xapblk anoapl, xacbln TycTi = I0-Link ywiH curHan

0-10 B / 4-20 mA >xaHe IO-Link® HycKacbl:

I
g/glg g s
) | S| | =
¥ X X X X
CynaTTamachl 3 5|33 2
HEEEE
333332
- o~ m < ~
5; KnanaH ALLbIK, »
4
> KnanaH XXABbIK, »*
% KnanaH awblk, KyliHe XbIKbITbliagel | ©
Z |Knanat xabblK KyiiiHe XbIKbITbIaAb! ©
O |Tokrarty Ky¥ii *
& |CaHabIK MaHVNynaTop 6anTaHALIpY ole
% pexxumiHge
‘s Il
§ E |CaHgbIK MaHMNynaTop KoNMeH 6ackapy| ®
5 |pexuminge
(=R
3 1% |OpHatbiiFaH MaH > 20,5 MA /10,258 | * o
x a,2* OpHaTbFaH MaH < 3,5 MA o
L
T
3 CaHAbIK MaHUNynsTop ole o
6anTaHAbIpblIMaraH
4 |Kypampac 6enik Karteci o
e I0-Link® iebepiHe Kocblny
= I0-Link® »cyweci yLUiH >kapamapl
O |OPHaTbUIFaH MaHI
A I0-Link® wiebepiHe KOCbI/IbIM XOK, o
555353
S S SIS 5SS
) | S| ST | =T
X X X X X XX
CvnaTTamachl 5 5|38 8|5
HEEEEE
3| 3| 3| 3| | 3
Sl & Al I A S
10-Link® caiikecteHgjipy o
E Ky curHansl
E:_ TexHVKanbIK KbI3MeT KopceTy KaXeT ® ®
o ¥ O fie >xapamapbl LUbIFbIC CUTHaNbI
‘E B | TeXHUKasbIK CUNaTTaMazaH ThiC
3 € |penrinenren ayKbIMHaH LLbIKKaH o
QE curHan
2 | PYHKUMSHBI TeKcepy o
§ YakpITLLA XXapaMCbi3 LUbIFbIC CUTHaNbI
= |Carcis (= Kypamgac 6enik KATECT) )
YXapaMchbI3 LWbIFbIC CUTHaNbI

AHanortapra apHanfaH 1 xoaHe 2-wi kaTe Tek I0-Link® xyieci ywiH
ANArHOCTMKanbIK peXxxumMre KocblFaH.

* OKapbIk Anoabl KOCysibl

®© Xapblk AnoAbI 6asy XbINbUIbIKTaNAbI

O >KapbliK AMOABI XbIAAM XbIMNbUIbIKTaRAbI

KocbimMwa cunaTTamanap:

NCS (koHAeHcaLumMANaH6aTbIH XYie) OnuUMACs! KOpMyC iwiHAeri
bUFaNAbIH anAblH any yLWUiH TypakThl iLLKi aya aFyblH KAMTaMachI3
eTeAi. KopnycTbiH, KbICbIMbIH CaKTay YLUiH apHalibl KypacTbIpy
XXWHaFbl NaAanaHblnagsl.

CAKTAY

KypbInFbiHbI KONAAHBIIMANTBIH Ke3/e 3iHiH, TYMHYCKabIK Kar-
TamacbiHAA CaKTay KaxeT. KopFaHbIC kaknakTapbiH CaHbl1aynap-
JaH anMaHpI3. CakTay LapTTapbl: KONalncbI3 axag;aﬁbl SCepiHeH
KOpFasiFaH; caquayTeMHepaToypaCbl:-10°C-p,eH +70°C-re geliiH; canbl-
CTbipManbl biFanabinbik: 95%. ToMeH TeMnepaTypaja cakTaraHHaH
KefIH, KypbIFbIHbI NaijanaH6ac 6ypbiH, OHbIH, TeMnepaTypackiH
6en1Me TeMnepaTypackiHa XeTKi3y Kepek.

OPHATY XXOHE TEXHUKAJbIK, KbISMET KOPCETY
CaHablK MaHVNYNATOP K/anaHAa OpHAaTbIbIN, peTTenin XeT-
Kisineai. (= 1, 6eT 41) CoHfbl OPHATY 3NeKTp XoHe NHeBMaTK-
KasnblK XXabAbIKTapabl KOCyAaH Typajbl.

OpHary >KaHe TexHMKanbli, KbI3MeT KepceTy Typanbl aknapatTsl
Xannbl KAyincisaik HyckaynapbiHaH KapaHbi3. KnanaHHbIH e3iHe
KbI3MET KepCeTy YLLIiH COMKeC OPHAaTY X3He TeEXHWKaNbIK KbI3MeT
KepceTy HyckaynapblH KapaHbI3.

EckepTty

Kaknak, aLblk 60/FaH Ke3ge, KyaT Ke3iH XoHe CaHAbIK, MaHUMyNs-
TOPZAbIH, Heri3ri KbICbIMbIH KOCKaHAa, abaii 6ony Kepex.

A6aiinaHpi3

KopLuaFaH opTaHbIH Konalicki3 XaraainapblHaa (LLaH Hemece cy-
JblH, LaLbIpaybl) CAHAbIK, MAHWMYAATOP MEH K/1anaHHbIH, LbIFapy
MOPTTapbIH 6aFbITTay kepek.

LLIaH, Hemece binFangplibIKTbIH, eHyiHe 6alinaHbICTbl 3aKbIMAbI
6onabipMay YLLiH Kabenb ThiFbI3AaFbillbl MeH KaKnaKTbiH, 6ap-
NbIK TbiFbI3aManapMeH OpHbIHAA bekiTireHiHe Ke3 XeTKI3iH3.
KypbInfFbIHbI TEK KaKMaFbl XKabbIK Kyinae naiganaHy Kepek.
MariganaHbiMaraH caHbinay (= I, “A”, 6eT 41) TbiFbi3gama-
NapMeH >KabblsIMaraHbIHa K63 XEeTKI3iHji3. byn caHbinay aLubIk,
60nybl Kepek.

EckepTne

AHanorTbIk HycKa:

OMY kegeprinepiHeH Kopray YLUiH, KypPbUTFbIHEI KOpFasFaH Ka-
6enbMeH xepre TyliblKTay Kepek. KypbliFbl XarFbiHAa SKpaHAbl Me-
Tann Kabenb ThbIFbI3AAFLILLLI XIHE/HeMece SKpaHy 42). backapy
XaFblHAA kabenb IKPaHbI Xepre TOMeH kefepriMeH TyiiblKTanybl
Kepex.

IO-Link® Hyckachl: IO-Link® Lwebepi xaHe knanaH apacbiHAAFbI
Kabenb y3blHAbIFbI 20 M-AeH acnaybl kepexk.

NeKTPAiK KOCbIbIM

a. Kyfblanlel M4 6ypaHaacbIMeH xepre TyiblKTaHbI3 (= VIII,
12", 6eT 42).

9. M12 cTaHAapTThl KOCKbILLLIH MaiiAanaHbIn 3AeKTPAiK KOCbIbIM
YLLIiH KOCbITy cynbackiHa KeHin 6eniHis:

CaHAbIK, MaHUnynaTop, 6ip uuKkn
BbypaHaansl knemmanap M12

+24 B TypaKThbl TOK, KyaT Ke3i 1

0 B TypakThbl TOK, KyaT Ke3i 3

+ OpHaTbliFaH MaH (0-10 B Hemece 4-20 MA) 2
Xepre TylibIKTayAblH, OpHATbIIFaH MaHi 3

4

5

JAMNCK NO3NLMSACBIHBIH, WbIFbICbI 0-10 B Hemece 4-20 MA
CaHpblk WwbiFbic (PNP, 24V)
EMC 3KkpaHbl

NGO A WN =

CaHAbIK MaHUNYNATOP, KOC LKA
BbypaHaansl knemmanap M12

+24 B TypaKThl TOK, KyaT Ke3i
0 B TypakTbl TOK, KyaT Ke3i
+ OpHaTblFaH MaH (0-10 B Hemece 4-20 MA)
Xepre TyliblKTayAblH, OPHATbIIFaH MOHi
0-10 B Hemece 4-20 MA AaTUUK Kipici
CaHgapIK WbiFbIC (PNP, 24V)
EMC sKkpaHbl

N A WN =
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IO-Link® A KnacblHAaFbl CAHAbLIK, MAHNNYNATOP
bypaHaansl knemmanap M12

2 3

1 +24 B TypaKThbl TOK, KyaT Kesi, L+ 1
2 KocbinmaraH 2
3 0 B TypakTbl TOK, KyaT Ke3i, L- 3
4 10-Link® 6aiinanbic CQ 4
5 KocbinmaraH 5
6 EMC akpaHbl Kopnyc

I0-Link® cbIpTKbI AaTuUuri 6ap A KnaccbIHAAFbLI CaHAbIK MaHUMYNATOP
BypaHaansl knemmanap

1 +24 B TypaKThl TOK, KyaT Ke3si, L+
2 CbIpTKbl AATYUK KipiCi

3 0 B TypakThbl TOK, KyaT Ke3i, L-
4 10-Link® 6aiinanbic CQ

5 GND

6 EMC akpaHbl

6. M16 x 1,5 MM MeTann Kabenb TbiFbI34aFbILLbIHAH XKacaFaH

3NEeKTPAIK KOCbINbIM YLUiH: (= 6eT 42)

- BypaHaaHbl KonMeH 6ocaty apkbuibl (<V, “1") KaKnaKTbl
anbiHbI3

- Kabenb TbiFbI3faFbILLTbl 60CaTbIHbI3 XHE apacbIHaH INeKTP
KabeniH eTKi3iHi3

- KoH$purypaumsaHbIsFa calikec Kabenbgi TepMyHan 610rsiHa
KOCbIHbI3 (= VI, “2") )XOFapblAaFbl KecTeae KOPCETIIreHAEIA.

- TyTKaHbIH kMachl: 0,14 Mm? (26 AWG) - 1,5 mm? (16 AWG).
TazapTy y3bIHAbIFLI 5 MM

- MaliganaH6ac bypbiH 6apnblk 6ypaHaanb! Knemmanap TUICTi
Typae 6ekiTinyi Tnic

- Kabenb ThbIFbI3f4aFbILbIH 6eKiTiHi3: 3 Hm

- KaknakTb! TUicTi TocemeH xaysin, (= VII, “1”) Kaknak >kaHe
Kopnyc 6ip-6ipiHe ToNbIK TUreHLLUe, KONMeH beKiTIHi3

MHeBMaTMKanbIK KOCbIbIM (= X, 6eT 43)
BalinaHbic: G 1/8 Hemece NPT 1/8 KbICbIM KipiCi.

KonmeH aLuy >xaHe Xab6y.

KnanaHabl KanbiNTbl KYMbIC icTeY Ke3iHAe KO/IMEH aLllyFa XaHe

Xabyra 6onagpl.

Mpoueaypa:

- KaknakTbl kosiMeH 6ypan 6ocatbin anbiHpi3 (+V, 6eT 42).

- KonmeH 6acKapy PeXuMiHe aybIcy YLUiH 6ip yakpiTTa “ALy”
TymMeciH (= X, “3", 6eT 43) xaHe “Kaby" TyiimeciH (= X, “4")
XKacbln XapbIK 4104 XbIMbblKTaraHLLIa 6acbIHbI3. (2-LUi Xa-
PbIK ANOAbI)

- ALy YLLIH >KOFapFbl TyMeHi 6acbiHpI3 (= X, “3"): knanaH Tyive
6acbiNbin TypFaH yaKbITTa allblk 60naabl, TyMMeHi 6ocaTkaH
Ke3ge Xabblnagp!.

Hemece, (= 6eT 43)

JKaby yLuiH TemeHri TyimeHi (= X, “4") 6acbiHbI3: KnanaH Tyiime

6acbinbIn TypFaH yakbITTa alwblk, 601aapl, TyiMeHi 6ocaTkaH

Ke3ge abbinagpl. Kenecinepai opbiHaayra 6onagp!:

- ANCK NO3ULMACHI Typaibl aknapaTTbl 2-LUi HeMece 6-KOHTaKTire
XaNFaHFaH BONILTMETP Hemece aMriepMeTp KeMeriMeH anblHbI3.

KonmeH 6ackapy peXXMMiHeH LLbIFbIHbI3:

- KonmeH backapy peXXuMiHeH LUbIFY YLLiH KalriTagaH TyliMe-
nepgai 6ip yakbiTta (= X, “3"xaHe I’r>{3—5 CeKyHZ 60Vibl 6acbin
TYPbIHbI3; AVICK aBTOMATTbI TYPAE OPHAaTbUFaH MaH No3vum-
AICbIHA KaWTa KenTipineai.

CaKTaHAbIPaTbIH TEXHUKAbIK, IébIBMeT Kepcety

CaHzbIK MaHUMYNATOPALI aibiHa bip peT Tekcepin TYpbIHbI3. Ke-
NeciHi TeKCepiHi3: mKachblH, iLiHAe 6erge 3aTTap, bUFan 6onma-
ybl >Xd9He LWKad Aypbic bekiTinreH 60ybl XaHe aHasMaybl TUIC.

Axkaynap

MaHUNyNATOpAbI OpHaTY KesiHAe akaysblk nainaa 6onca:

- XKapblK AnoabIHbIH, Ky KepceTkilliH XoaHe “KATE KOATAPbI”
KecTeciH TekcepiH;3 (= 6eT 46).

- )KyMbIC UMKNi Ke3iHAe coTallblK KO3FanMaca Hemece AypbIC
Ko3Fanmaca: KpicbiMaapabl (knanaH MeH b6afbITTayblLl KbICbl-
Mbl), KNanaH >XYMbICbIH XXoHe 6ackapy XYeciH TekcepiHi3

- ILuKi 3aKbIM HEMece biFanablH, 6ap-KoFbIH TEKCEpiH,3.

Akay Ty3eTi/IMece Hemece aHbIKTanMaca, caTyfaH KeiliH Kbi3MeT

KepCeTy OpTanbifbiHa XxabapnacbIHbI3.

©Himpaj aybIcTbIpY
1- AEbICTprbInaTbIH KYPbUIFbIHBI anbin TacTay. (« 6eT 43)
a. bap/bIK 3neKTpAiK XaHe NMHeBMaTUKaNbIK KabAbIKTapAbl
aXKbIpaTbIn anblHbI3. (= XI)
9. KnanaHra nHeBMaTUKablk KOCbUTyAbl aXbIpaThir,
KOCKbILUTbI anbin Tactanbi3 (& Xl, “5") OkMHaKTa XOoK).
6. K,'7¥Pblnl-'blel TiperiHeH aty yLiH 6ypaHaaHsl (= Xl xaHe XIl,
“7">xaHe “F") bipHeLLe aiiHanbIMMeH 60CaTbIHbI3.
B. [THeBMaTUKanbIK Xabapblk KOCbIIbIMAAPbIH ablHbI3 (& XI,
115" )'(aHe 116")

2- )KaHa KypblFbIHbI AaiibiHAAY: (= 6eT 44)

a. KYpbIFbIHbI XXdHE 63eK XXMHaFbIH aflblHbI3 XXdHe 63eK
XXUHaFbIH 3aKbIMAan anyAaH >kaHe KepyaeH cak, 60-
NbIHbI3.

(= X)I 11, NCS Hyckacbl) Hemece (= XIV, NCS Hyckacbl
XKOK,

9. ¥CTaFbIWTbIH, ©3€riH 60caThIn, TyGiHEH ©3eKTi anbin
TacTaHbI3. (= XV)

6. KaviTa naianaHbuiraH e3eKTi )XaHa Kopanka ca/iblHpI3
YKSHEe 63eKTI eHKEeWTIM, OHbl KaTaAaH TIK eTin KO
apKblIbl OHbIH, YLLIbIH YCTaFbILLKA KbICbIHbI3. (2= XVI
XoHe XVII).

3 - KnanaHfa opHarty (= 6eT 45, XVIII xaHe XIX)
a."7" bypaHgacbl boc 60nybIH TekcepiH,is. (= XI, 6eT 43/
= XIX)

9. K,é('pblﬂFblel TiperiHe XXnHaHbI3. (&= XVIII)

6.“5" NnHeBMaTMKanblK KOCbUIbIMAbI “9"” 6aFbITTaybILL KNa-
NaHHbIH, CaHpblNaybIHA KApaiTbIHAAN eTin 6aFbITTaHbI3
>KaHe “10” TyTiriH xanraHpI3. (= XIX)

B. KypbInFbiHbI “7” 6ypaHackiMeH OpHbIHA 6eKiTiHi3;
6ypay MomeHTi 1,5 Hm 6onybl kepek (= XIX)

4. ECKi KypbInfFblAarbl eki MHeBMaTUKabIK KOCbINbIMARI
»XaHa KypblnFblFa KaliTa 6ekiTiHi3. (= XIX, “5" xaHe “6")

4 - KocbibiMaap
Bapbli, 3neKTpAik >XKoHe NHeBMAaTUKabIK, KOCbUIbIMAAPALI
Xannbl epexenepre calikec XanfaHpi3. 4-20 MA opHaTbIFaH
MaHIMeH nailaanaqraH kesge, 6antaHabIpy UMKNIH 6actay
YLUiH > 4 MA (Mblcanbl, 5 MA) M3HiH XibepiHi3.

5 - )XaHa KypbIiFbIHbI 6anTaHAbIPY

a. DNeKTpP KyaTbl MeH aya KbICbIMbIH KONAAHbIHbI3.

9. banTaHabIpy NnpoueaypacbiH aBToMaTTbl TypAe 6actay
YWiH 1-Wi XapblK, ANOAbIH (Capbl) XXaHe 2-LUi XapsblK,
AVOABIH (Kackln) XbIMbUIbIKTaFaHLLA OpTaHFbl “11" Tyid-
MeLLIriH 3 ceKyHATaH actam 6acbiHbI3 (= XX, 6eT 43).

6. TyliMeHi xibepin, banTaHApIpy LK/IIH aBTOMaTThl TypAe
XYPri3y YLUiH KanablpbiHbI3 (BipHeLLIe peT aLuy XoaHe Xaby).

B. LLlamameH 1 MVUHYTTaH COH, K/1araH angblH afa OpHa-
ThUFaH MaH No3MUMsACbIHAA ToKTalAbl. OpHaTbIIFaH MaH
601Maca, KnanaH aya eTki36elTiH KyliiHae Kabblnagbl.

r. KaknakTbl TUICTi ToCeMMeH XKaybir, Kaknak neH kopnyc 6ip
6ipiHe TONbIK TUreHLe, KoSIMEH 6ekiTiHi3 (& VII, beT 42).
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ERROR CODES EN CODES D'ERREUR FR FEHLERCODE DE
CODIGOS DE ERROR ES CODICI DI ERRORE IT FOUTCODES NL
CODIGOS DE ERRO PT
ERROR | Error cause Error effect Error clearance
Error 1 |Setpoint>20.5mA/10.25V Process valve is vented /

fully open

Check setpoint signal

Process valve is exhausted

— R
EN | Error2 |Setpoint 35mA 777777777 / completely closed Check setp0|rrr1rt S|gnf'?I
Error 3 |Positioner not initialised No function Start initialisation
Missing air supply or leakage in T . Check air supply and pneumatic
Error 4 system Initialisation failure connections
ERREUR | Cause de l'erreur Effet de l'erreur Elimination des erreurs
Erreur 1 | Point de consigne >20,5mA/ 10,25V Fuite vanne de process / Vérifier le signal du point de consigne
777777777777777777 Ouverture compléte
FR | Erreur 2 |Point de consigne <3,5mA Echappement vanne dg Pro-! verifier le signal du point de consigne
777777777777777777 cess / fermeture compléte
Erreur 3 | Positionneur numérique non initialisé Pas de fonction. Démarrer l'initialisation
Alimentation en air manquante ou fuite | ¢ s e Vérifiez I'alimentation en air et les
Erreur4 dans le systéme Echec de lnitialisation connexions pneumatiques
FEHLER | Fehlerursache Fehlerwirkung Fehlerbeseitigung
Fehler 1 |Sollwert > 20,5 mA/10,25V Proze_'_f,svgntll Ist entliftet/ Sollwert-Signale Gberpruifen
777777777777777777 vollstandig geoffnet
Fehler 2 |Sollwert < 3,5 mA Proze§svgntll ist entluftet/ Sollwert-Signale tberprufen
pe, ~— ~~j— - —/—= vollstandig geschlossen
Fehler 3 _Dl_g.lta.le_r stellungsregler nicht Keine Funktion Start der Initialisierung
initialisiert
Fehlende Luftzufuhr oder Leckage im T Luftzufuhr und pneumatische
Fehler 4 System Initialisierungsfehler Anschlisse priifen
ERROR | Causa del error Efecto del error Resolucidn del error
La valvula de proceso esta
Error 1 |Consigna>20,5mA/10,25V ventilada / completamente | Comprobar la sefial de consigna
777777777777777777 abierta
ES La vélvula de proceso esta
Error 2 |Consigna<3,5mA agotada / completamente Comprobar la sefial de consigna
777777777777777777 cerrada
Error 3 | Posicionador digital no inicializado Sin funcién Iniciar la inicializacion
Falta de suministro de aire o fuga en el R, Comprobar la alimentacién de aire y las
Error 4 sistema Fallo de inicializacion conexiones neumaticas
ERRORE | Causa dell'errore Effetto dell'errore Correzione errore
La valvola di processo
Errore 1 |Valore diriferimento >20,5mA/ 10,25V |sfiatata/completamente | Controllare il segnale di riferimento
777777777777777777 aperta
IT | Errore 2 |Valore di riferimento < 3,5 mA L‘a valvola di processo & €sat! controllare il segnale di riferimento
777777777777777777 rita / completamente chiusa
Errore 3 | Posizionatore digitale non inizializzato Non funziona Awviare l'inizializzazione
. L . . Controllare Ialimentazione d'aria e i
Errore 4 | Mancanza d‘aria o perdita nel sistema Errore di inizializzazione collegamenti pneumatici
FOUT | Oorzaak fout Gevolg fout Fout verhelpen
Fout1 |Instelpunt>20.5mA/10.25V Procesafslmter is ontlucht Signaal controle instelpunt
777777777777777777 / volledig open
Procesafsluiter is geleegd | . .
< .
NL| Fout2 |Instelpunt 35 mA- / volledig gesloten Signaal contlf?le msfelpunﬁt
Fout 3 |Digitale standsteller niet geinitialiseerd | Geen functie Start initialisatie
. T Controleer luchttoevoer en pneumatische
Fout 4 |Geen luchttoevoer of lek in systeem Storing initialisatie aansluitingen
ERRO | Causa do erro Efeito do erro Eliminagédo do erro
Erro1 |Ponto de ajuste >20,5mA/ 10,25V \{alvula de processo € ven- Verificar sinal do ponto de ajuste
777777777777777777 tilada / totalmente aberta
Avalvula de processo esta
PT| Erro2 |Ponto de ajuste <3,5mA exausta / completamente | Verificar sinal do ponto de ajuste
777777777777777777 fechada
Erro 3 |Posicionador digital ndo inicializado Nenhuma funcdo Iniciar inicializagao
Erro 4 Falta de fornecimento de ar ou fuga no Falha na inicializacio Verificar a alimentacdo de ar e as

sistema

ligagdes pneumaticas
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FELKODER SE CHYBOVE KODY Ccz KODY BLEDOW PL
KoAbl OLLNBEOK RU KATE KOATAPbI KZ RIRAED CN
FEL Felorsak Feleffekt Felrensning
Fel 1 |Borvarde>20.5mA/10.25V Processveptﬂen ar ventile- Kontrollera bérvardessignalen
777777777777777777 rad / helt 6ppen
Fel2 |Borvarde <3.5 mA Procesﬂsventllen ar slut/ Kontrollera bérvardessignalen
S, T mmEeEEeesTl o helt stangd
Fel 3 Den digitala lagesstallaren dr inte Ingen funktion Starta initiering
initerad
Saknar lufttillférsel eller lackage i sys- L Kontrollera lufttillférsel och pneumatis-
Fel 4 temet Initieringsfel ka anslutningar
CHYBA | PFicina chyby Dusledek chyby Odstranéni chyby
Procesni ventil je
Chyba 1 |Setpoint >20,5mA/ 10,25V odvzdusniovan/piné Zkontrolujte signal setpointu
777777777777777777 otevreny
. Procesni ventil je N .
Cz | Chyba 2 |Setpoint < 35mA 777777777 vypustén/zcela uzavien Zkontrolujte flgnal fetp0|ﬁtu
Chyba 3 | Digitalni polohovaé neni inicializovdn | Zadna funkce Zahajit inicializaci
e e Zkontrolujte pfivod vzduchu a pneuma-
Chyba 4 ghgcgalsl pFivod vzduchu nebo dnik v Selhani inicializace tické
Y pripojky
BLAD | Przyczyna biedu Skutek btedu Usuwanie btedu
Zawor procesowy jest
Btad 1 |Warto$¢ zadana >20,5mA/ 10,25V odpowietrzony / catkowicie | Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadanej
777777777777777777 otwarty
PL Zawdr procesowy jest
Btad 2 |Wartos$¢ zadana < 3,5 mA oprézniony / catkowicie Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadanej
777777777777777777 zamkniety
Btad 3 | Pozycjoner cyfrowy nie zostat uruchomiony Brak dziatania Rozpocza¢ procedure uruchomienia
Brak doptywu powietrza lub wyciek - Sprawdzi¢ zasilanie powietrza i potgczenia
Btad 4 w instalacji Btad uruchomienia pneumatyczne
ERROR | MpuumHa on6bKn MNocneacTBmA oLLINGKU YcTpaHeHue olum6Kn
TexHonornyecknin kKnanaH
Owmwmbka 1| YcraBka >20,5MA/10,25B CTpaBieH/NoNHOCTLIO MpoBepbTe cMrHan yctaBkn
777777777777777777 OTKpPbIT
TexHonornyecknin knanax
RU |Owwn6ka 2| YcTaBka < 3,5 MA pasrpy>xeH/rnonHocTbLIo MpoBepbTe crrHan ycraBku
777777777777777777 3aKpbIT )
Owmbka 3 Lmbposori nosuumorep He dyHKUMA He 3agaHa 3anycTuTe WK HUUyanusaumn
WHUUnanmsMpoeaH
OLn6Ka 4| OTCYTCTBYET Nojaua BO3Ayxa U yTeuka Owmbka npwm MposepbTe Nogayy Bo3ayxa v NHeBMaTU-
B cucTeme VHULManu3aumn yeckune coefjHeHNs
KATE KaTe cebebi KaTte acepi KaTeHi Ty3eTy agaici
1-kate | OpHaTbLiFaH MaH > 20,5MA /10,25 B TeXHom.)rMﬂnb'K Knana OpHaTbFaH M3H CUrHasblH TeKCepiH|i3
XengeTinreH / ToNbIK aLlbIK,
TexHonorusinbiK KnanaH
2-kate |OpHaTbINFaH MaH < 3,5 MA TaycblFaH / TONbIFbIMEH OpHaTbIFaH MH CUMHaJIbIH TEKCePiH,i3
Kz, ¢ XabblFaH
i CaHAbIK MaHVINYNIATOP
3-kaTe GanTamgpipbiiMara PYHKLINACHI XOK, EanTaHAblpy6§| 6acir”a|-|,b|3
A-xaTe Aya XeTKi3inimi Xok Hemece xyiiese banTaHAapIpy €aTCi3 Aya XeTKi3iniMmi MeH NHeBMaTUKanbIK,
K XbINbICTAy OPHbI 6ap asKTangbl KOCbUTbIMAAPAB! TEKCEPIHi3
iR BRERE iR $EIREMR
%1 | REE>205mA/10.25V IREEHS / 2R KEREEES
CN fEiR2 |®EME<3.5mA HRREEHT / T2 XF KEREEES
23 BT EMSRKGEL - TIhE FREMIAL
HiR4 | RBRDIRHE S AR KESIREMSNERE
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