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Secdo 1. Introducao

1.1 Escopo do manual

Este manual de instrugdes contém informacdes sobre especificacdes, instalagdo, configuracdo
basica, manutencdo e solucdo de problemas do transmissor de posicdo Fisher FIELDVUE 4400.

Este manual descreve o uso da interface local ou de um comunicador portatil da Emerson, como
0 AMS Trex Device Communicator, para configurar e calibrar o instrumento.

Nao instale, opere ou faca manutencdo em um transmissor de posi¢cdo FIELDVUE
@ 4400 sem estar totalmente treinado e qualificado em instalagdo, operagao

e manutencao de valvulas, atuadores e acessérios. Para evitar ferimentos ou danos
materiais, € importante ler atentamente, compreender e seguir todo o contetido deste
manual, incluindo todos os cuidados e adverténcias de seguranca. Em caso de duvidas
sobre estas instrugdes, entre em contato com o Escritério de vendas da Emerson da sua
regido antes de prosseguir.

Figura 1. Transmissor de posicao digital FIELDVUE 4400

X1858-1

Escaneie ou clique no cédigo para os Documentos de instalacdo e o Suporte de campo.



https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-4400-l2t-installation-documents-field-support-en-9250282.pdf
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1.2 Descricao

O transmissor FIELDVUE 4400 detecta a posicdo de valvulas rotativas ou de haste deslizante,
respiros, amortecedores ou outros dispositivos. Ele fornece um sinal de retorno preciso de 4 a

20 mA para indicar a posi¢ao do equipamento com capacidade digital via comunica¢do HART® para
notificacOes de varidveis do processo e alertas/alarmes. A deteccdo de posicSes usa um design de
feedback sem vinculo que elimina o contato direto com o dispositivo medido (por exemplo, valvula,
regulador, nivel, aleta tipo persiana ou outros dispositivos).

1.3 Especificacoes

As especificacBes do FIELDVUE 4400 sao exibidas na tabela 1.

Este produto deve ser usado para uma faixa de corrente e uma faixa de temperatura
especificas e outras especificagdes de aplicagdo. A aplicacdo de diferentes condi¢ées
de corrente, temperatura e outras condi¢des de servi¢o pode resultar em ferimentos
pessoais, danos materiais ou mau funcionamento do produto.

1.4 Servicos educacionais

Emerson Educational Services
Telefone: +1-800-338-8158
E-mail: education@emerson.com
emerson.com/mytraining
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Tabela 1.

Especificagdes

Fonte de sinal de entrada
Sensor de efeito hall e array magnético

Sinal de saida do transmissor
Analégico

4a20mACC

Saturagdo alta: 20,5 mA
Saturacdo baixa: 3,8 mA

Alarme alto ™: > 21,0 mA

Alarme baixo M: < 3,6 mA

Digital

HART 1200 Baud FSK (mudanca de frequéncia
chaveada)

HART Versao 7

Os requisitos de impedancia HART devem ser
cumpridos para habilitar a comunicacdo. A resisténcia
total em derivagdo através das conexdes do
dispositivo principal (excluindo a impedancia principal
e do transmissor) deve estar entre 230 e 600 ohms.

Impedancia de recebimento HART:
Rx: 28,06 k ohms
Cx: 5,84 Nf

Limite da corrente de saida
Méaximo de 30 mA CC

Fonte de alimentac¢ao recomendada

24 a 30 volts CC; 25 mA
O instrumento tem protecdo contra polaridade
reversa.

Uma tensdo minima de conformidade de 17,75 Vcc
(devido a requisito de impedancia HART) é exigida
para garantir a comunicacao HART.

switch de limitagao integral

Duas chaves de limite de estado sélido isoladas,
configuraveis em toda a faixa de deslocamento
calibrada ou acionadas a partir de um alerta

de dispositivo

Estado aberto: 0 mA (nominal)

Estado fechado: até 1 A

Dois

Tensdo de alimentacdo: 8 a 30 V CC
Pontos de viagem do limite de viagem

Precisao de referéncia

+1% de span de saida. Inclui efeitos combinados
de histerese, linearidade e banda morta

Chave de limite: 2% de span de deslocamento

Taxa de atualizacdo do sensor
100 ms/10 Hz

Repetitividade

+0,25% de span

Compatibilidade eletromagnética

Atende a EN61326-1:2013
O desempenho é mostrado na tabela 2 e
EN61326-3-2:2008

O desempenho é mostrado na tabela 3
Uso: ambientes internos e externos
Altitude: até 2.000 m
Temperatura: -40a 80°C/-40a 176 °F
Umidade relativa: 9,2 a 90%

Flutuagdes de tensdo de alimentagdo: N/A, nao
conectado a rede elétrica

Sobretensdo transitoria: Categoria 1
Grau de poluicdo: 4
Locais molhados: sim

Limites de temperatura ambiente operacional®

-40a80°C/-40a176 °F

O instrumento pode ser montado no atuador de
valvulas de haste deslizante ou rotativa ou pode ser
usado para outras aplicacdes. Consulte o boletim
D104740X012 para o monitor de posicao 4400

e as dimensBes da matriz magnética.

Compatibilidade do atuador

Curso da haste (linear com haste deslizante)
Atuadores lineares com curso nominal entre
6,35 mm/0,25 pol. e 606 mm/23,375 pol.

Rotacdo do eixo (rotativo de um quarto de volta)
Atuadores rotativos com curso nominal entre
45° e 180° @

- continuagéio -


https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fisher-fieldvue-4400-digital-position-monitor-magnet-array-dimensions-en-9980226.pdf
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Tabela 1. Especifica¢des (continuacao)

Classificacdo do sistema instrumentado

Aprovacgoes de area classificada

de seguranca

cCSAus - a prova de chamas (Ex d), a prova de Compativel com SIL2
explosdo, Classe I Div. 1, Classe I Div. 2 (Canada

; Consulte o Manual de seguranga para o transmissor de
e Estados Unidos)

posicao digital Fisher FIELDVUE 4400, D104753X012
ATEX - a prova de chamas,

IECEX - a prova de chamas

Aprovacdes de area classificada - PENDENTE Peso aproximado

cCSAus - Intrinsecamente seguro, a prova de ignicao | Transmissor sem suporte de montagem:
por poeira 1,8 kg/4 Ibs

ATEX - Intrinsecamente seguro, Tipo n, poeira por
seguranca intrinseca ou por invélucro

[ECEX - Intrinsecamente seguro, Tipo n, poeira por

seguranca intrinseca ou por involucro
Invélucro elétrico Material de fabricagao

cCSAus - Tipo 4X, IP66 Invdlucro, base do mdédulo e caixa de terminais:
ATEX - IP66 A03600 liga de aluminio com baixo teor de cobre
IECEx - IP66 Elastdbmeros: Fluorossilicone

Ferragens de montagem: construcdo de ago
inoxidavel, aluminio e aco

Bujdo do tubo: aco com revestimento de NCF

OBSERVAGAO: Os termos de instrumento especializados sdo definidos na Norma 51.1 - Terminologia de
Instrumento de Processo.

1. Apenas um alarme alto/baixo disponivel em uma determinada configuracdo. Os alarmes sdo compativeis com
a norma NAMUR NE43.

2. Os limites de temperatura neste manual e qualquer norma ou limitacdo de cédigo aplicavel a valvula ndo devem
ser excedidos.

3. Atuadores rotativos com percurso de 180 graus requerem um kit de montagem especial; entre em contato com
o Escritério de vendas da Emerson para verificar a disponibilidade do kit.

n


https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-safety-manual-for-fieldvue-4400-digital-position-transmitter-en-10135182.pdf
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Tabela 3. Resultados de resumo de EMC —Imunidade de acordo com EN61326-1

Fenomeno

Padrao basico

Nivel de teste

Resultados
dos testes"®?

Carcaga Descarga [EC 61000-4-2 |Contato 4 kV A
eletrostatica (ESD) Ar 8 kV
Campo EM [EC 61000-4-3 |80 a 1.000 MHz a 10 V/m A
irradiado com 1 kHz AM a 80%
1.400 a 6.000 MHz a 3 V/m
com 1 kHz AM a 80%
Campo magnético| IEC 61000-4-8 |30 A/m a 50 e 60 Hz A
de frequéncia
de alimentacdo
irradiada
Controle/ Ruptura IEC 61000-4-4 |1 kV A
sinal de E/S | gt IEC 61000-4-5 |1 kV (linha ao terra somente, cada) B
RF conduzida IEC 61000-4-6 [150 kHz a 80 MHz a 3 Vrms A
Aterramento | Ruptura IEC 61000-4-4 |2 kV A
de protecao | g g [EC 61000-4-5 |2 kV (linha ao terra somente) B
RF conduzida IEC 61000-4-6 |150 kHz a 80 MHz a 3 Vrms A
1. A =Sem degradacdo durante o teste.
B = Degradacdo tempordria durante o teste, sendo esta autorrecuperavel.
Limite de especificacdo = +/- 1% de span.
2. A comunicagdo HART ndo foi considerada relevante para o processo e € utilizada principalmente para
a configuracdo, calibracdo e fins de diagndstico.
Tabela 2. Resultados de resumo de EMC —Imunidade de acordo com EN61326-2
Porta Fendomeno Padrao basico Nivel de teste Resultado152
dos testes"®
Carcaca Descarga IEC 61000-4-2 Contato 6 kV A
eletrostatica (ESD) Ar 8 kV
Campo EM IEC 61000-4-3 80 a 1.000 MHz a 10 V/m A
irradiado com 1 kHz AM a 80%
1.400 a 2.000 MHz a 10 V/m
com 1 kHz AM a 80%
2.000 a 2.700 MHz a 3 V/m
com 1 kHz AM a 80%
Campo magnético |IEC 61000-4-8 100 A/m a 50 e 60 Hz A
de frequéncia
de alimentacdo
irradiada
Controle/ Ruptura IEC 61000-4-4 1kV A
sinal de E/S |5 rto IEC 61000-4-5 |1 kV (linha ao terra somente, cada) FS
RF conduzida IEC 61000-4-6 10 kHz 2 80 MHz a 3 Vrms A
Aterramento | Ruptura [EC 61000-4-4 2 kv A
de protecao | ;g IEC 61000-4-5 |1 kV (linha ao terra somente) A
RF conduzida IEC 61000-4-6 10 kHz a 80 MHz a 10 Vrms A

1. A=sem degradacdo durante o teste.
B = degradacao temporaria durante o teste, sendo esta autorrecuperavel.
FS = A PROVA DE FALHAS.
Limite de especificacdo = +/- 1% de span.

2. A comunicagdo HART ndo foi considerada relevante para o processo e € utilizada principalmente para
a configuracdo, calibracdo e fins de diagndstico.
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Secao Z2: Seguranca

AVISO

A seguranga fisica € uma parte importante de qualquer programa de seguranca

e é fundamental para proteger seu sistema. Pessoal ndao autorizado pode causar danos
significativos e/ou configuracado incorreta de equipamentos de usudrios finais. Isso pode
ser intencional ou ndo intencional e deve ser evitado restringindo o acesso de pessoas
ndo autorizadas em suas instalacoes.

O transmissor 4400 tem varios recursos para ajudar a se proteger contra alteracdes nao
intencionais de configuracao:

— O sistema armazena a configuracao e os dados de registro

—  Firmware assinado 4400

—  Switch de bloqueio de configuracao

— Ndo pode ser conectado diretamente a uma rede e ndo pode acessar a Internet

Se nado estiver seguro, qualquer dispositivo no campo esta vulneravel a um ataque fisico;
os procedimentos de seguran¢a devem incluir mitigacao por controles de seguranca fisica.

Os itens a sequir sdo entradas e saidas ndo seguras e ndo criptografadas usadas pelo
Transmissor 4400:

— AO - retorno da posicao
— DO - dois switches de limitacdo de posicao de estado sélido
—  HART - usado para comunicacdo digital

— Botdo de pressdo de zero, botdo de span e indicador LED - usados para calibracao
local

O switch de bloqueio de configuracdo, localizado sob a tampa do terminal, proibira alteracdes
de configuracdo e calibracao em todas as interfaces. Consulte a se¢do Calibrar e configurar

o transmissor de posicdo (pagina 18) para obter informac8es adicionais sobre o switch de
blogueio.

O 4400 tem aplicagdes opcionais para configuracdo e visualizagdo de dados. Quando esses
aplicativos sao usados, eles devem ser executados em dispositivos configurados de acordo
com as politicas locais de seguranca.

O dispositivo foi desenvolvido usando principios e procedimentos de codificacdo seguros,
incluindo modelagem de ameacas e testes especificos de seguranca. Ele possui varias
interfaces para configuracao, sendo que cada uma delas tem a opgdo de desativar as op¢des
de gravacao.

Ha varias maneiras de configurar o dispositivo como, por exemplo:
—  Botoeira zero e botoeira de span, localizados sob a tampa.

— O FDI (Integracdo de dispositivo de campo) ou o DD (Descri¢do do dispositivo) usados
com um software do gerenciador de ativos, como AMS Device Manager ou um
comunicador portatil, como Emerson Trex.
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e Praticas recomendadas de operacdo do produto:

—  Certifique-se de que o pessoal da operacdo seja treinado nas politicas locais
de seguranca e na operacdo segura do 4400.

— Recomenda-se que vocé coloque o switch de bloqueio de configuragdo na posi¢cdo
ativada ap0s a conclusdo da configuragdo.

—  Opere o dispositivo dentro de um ambiente fisico controlado e protegido.
—  Opere 04400 e o host FDI/DD dentro de um ambiente de rede controlado e seguro.

—  Configure o host FDI/DD para permitir que os usuarios tenham acesso de menor
privilégio ao 4400, fornecendo acesso apenas ao que é absolutamente necessario
para realizar sua funcdo de trabalho.

— Aplique as correc¢des e atualizaces de seguranca a medida que forem liberadas.

OBSERVAGAO

Trabalhe com o Escritdrio de vendas da Emerson da sua regido para ficar informado e obter acesso
a correcOes e atualizagdes de seguranca.

* Relate incidentes de seguranca e vulnerabilidades potenciais do produto no site:
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en
e Praticas recomendadas de gerenciamento de senhas:

—  Gerencie senhas de usudrio do host FDI/DD de acordo com a politica de segurancga
local.

e Diretrizes para descarte de produtos
Quando o dispositivo precisar ser descartado, considere 0s seguintes aspectos da remog¢ao
do dispositivo:
Identifique se o dispositivo pode ser reutilizado em outra parte do processo ou para fins
de teste ou treinamento.

Identifique quais dados estdo armazenados no dispositivo e exclua-os usando os métodos
mais recentes recomendados pelo setor. Para restaurar o dispositivo de volta aos padroes
de fabrica:

1. Defina Restore Configuration Defaults on Power Cycle (Restaurar padrdes de configuracéo
no ciclo de energia) para Reset Configuration (Redefinir configura¢@o).

Salve a configuracdo da variavel clicando em Send (Enviar).
Selecione Reset Device (Redefinir dispositivo).

Se estiver usando um host FDI/DD, aguarde aproximadamente 30 segundos para

que registros, variaveis, contador de ciclo e alerta de alteracdo de configuragdo sejam
atualizados. O indicador LED, localizado sob a tampa, apagara durante a reinicializacdo
e voltara a ficar verde quando a reinicializagdo for concluida.

e Se o dispositivo ndo for reutilizado, siga a politica local de descarte.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en

Transmissor 4400 Manual de instrugdes
Abril de 2024 D104738X0BR

Secdo 3. Instalacao

Evite ferimentos ou danos materiais provocados pela liberacdo repentina da pressao do

processo ou do rompimento de pegas. Antes de qualquer procedimento de instalagao:

* Use sempre roupas, luvas e é6culos de protecao.

* N&o remova o atuador da valvula enquanto ela ainda estiver pressurizada.

* Desconecte quaisquer linhas de operacao que estejam fornecendo pressao pneumatica,
energia elétrica ou sinal de controle ao atuador. Confirme que o atuador nao sera capaz
de abrir ou fechar repentinamente a valvula.

* Use as valvulas de desvio ou desligue completamente o processo para isolar a valvula
da pressao do processo. Libere a pressdo do processo em ambos os lados da valvula.

* Use os procedimentos de travamento para garantir que as medidas acima estardo ativas
enquanto vocé trabalha no equipamento.

* Verifique com o engenheiro de processo ou seguranca quaisquer medidas adicionais
que devam ser tomadas para protecao contra os meios do processo.

* Faca a exaustdo da pressao de carga do atuador pneumatico e libere qualquer pré-
compressado da mola do atuador para que este ndo aplique forca a haste da valvula.
Isso possibilitara a remoc¢ao segura do conector da haste.

3.1 Orientacoes gerais para montagem

A fabrica fara a montagem do transmissor de posi¢ao no atuador e calibrard o instrumento se este
for adquirido como parte de um conjunto de valvula de controle. Se tiver adquirido o transmissor
de posicdao separadamente, vocé precisara de um kit de montagem. Os procedimentos a seguir
sao orientacdes gerais. Consulte as instruc8es que acompanham o kit de montagem para obter
informacdes detalhadas sobre a montagem do transmissor de posicao em um modelo de atuador
especifico. A Figura 2 mostra as variacdes de montagem disponiveis.

Figura 2. Variacdes de montagem

NAMUR ROTATORIO, M6

LINEAR, M8




Manual de instrucodes Transmissor 4400
D104738X0BR Abril de 2024

AVISO

O conjunto magnético foi escolhido especificamente para fornecer um campo magnético
estavel de longo prazo. Entretanto, como ocorre com qualquer ima, deve-se ter cuidado
ao manusear o conjunto magnético. Se outro ima de alta poténcia for colocado nas
proximidades (menos de 25 mm), podera ocorrer um dano permanente. Possiveis fontes
de danos ao equipamento abrangem, mas nao se limitam a: transformadores, motores CC,
conjuntos magnéticos sobrepostos.

Uso de imas de alta poténcia com o 4400

* Chave de fenda com ponta magnética - As chaves de fenda com ponta magnética
podem ser utilizadas para trabalhar no transmissor de posi¢do 4400. Contudo, elas
ndo devem ficar muito préoximas do conjunto magnético (localizado na parte traseira
do instrumento) durante as operagdes do processo. Além disso, elas ndo devem ser
usadas dentro da caixa de terminais do 4400, pois podem fazer com que o LED trema
ou mude de cor.

+ Imas de faixa do calibrador - Estes sdo imas de alta poténcia usados para
manter calibradores 4 a 20 mA. Normalmente, esses calibradores nao sao
usados enquanto um instrumento esta controlando o processo. Imas de alta
poténcia devem ser mantidos pelo menos 15 cm/6 pol. distantes do 4400.

OBSERVAGCAO

Como regra geral, ndo utilize menos do que 50% da faixa de curso do conjunto magnético

para medicdo do curso completo. O desempenho diminuira a medida que o conjunto for
progressivamente subdividido. Os conjuntos magnéticos lineares apresentam uma faixa de curso
valida, indicada por setas marcadas dentro da peca. Isso significa que o sensor de efeito de Hall
(o ponto central do canal na parte traseira do compartimento do 4400) deve permanecer dentro
dessa faixa por todo o deslocamento da valvula. Os conjuntos magnéticos lineares sdo simétricos.
Qualquer extremidade pode ficar para cima. O conjunto magnético pode ser indicado como uma
estrutura magnética nas ferramentas de interface do usudrio.

Figura 3. Partes da montagem para o atuador de haste deslizante com
até 210 mm/8,25 pol. de deslocamento

ATUADOR

SUPORTE DE
MONTAGEM

SUPORTE DE E CONJUNTO
MAGNETICO

TRANSMISSOR DE POSICAO
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3.2 Montagem em atuadores lineares de haste
deslizante

Suporte montado
Deslocamento de até 210 mm/8,25 pol. (Figura 3)

Antes da montagem, verifique se o deslocamento linear é maior do que a metade e menor do que
o curso recomendado no kit de retroalimentacao.

1. Isole avalvula de controle da pressdo da linha de processo e libere a pressdo de ambos
os lados do corpo da valvula. Corte todas as linhas de pressao para o atuador pneumatico,
liberando toda a pressdo do atuador. Use os procedimentos de seguranca para se certificar
de que as medidas acima permanegam vigentes enquanto trabalha no equipamento.

2. Fixe ao suporte de montagem no atuador.

3. Fixe levemente as pecas de retroalimentacdo e o conjunto magnético ao conector da haste
da valvula. Nao aperte os prendedores até que o conjunto magnético esteja centralizado
e alinhado nas etapas 4 e 5.

OBSERVAGCAO

Ndo instale um conjunto magnético menor do que o deslocamento fisico do atuador. Havera perda
de retroalimentacdo se o conjunto magnético se mover para fora da faixa da marca indicadora
na ranhura de retroalimentacao do alojamento do transmissor de posi¢do.

Figura 4. Alinhamento do conjunto magnético, fechamento em caso de falhas
4

POSICIONAMENTO DO GABARITO

FENDA DE RETENCAO

MARCA DE INDICE

W9718

10
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Figura 5. Alinhamento do conjunto magnético, abertura em caso de falhas

POSICIONAMENTO DO GABARITO

FENDA DE RETENCAQ

MARCA DE INDICE

W9719

4. Centralize o conjunto magnético dentro da ranhura de reten¢do a 5,7 mm/0,22 pol. da base
inferior do compartimento, conforme medido a partir do centro do orificio do parafuso
do conjunto até a base do compartimento (ver figura 4).

5. Alinhe o conjunto magnético como mostrado na figura 5.
6.  Aperte as pecas de fixagdo.

OBSERVAGCAO

Use uma chave sextavada de extremidade plana para apertar os parafusos de fixacdo do conjunto
magnético com um torque de 2,37 N-m/21 Ibf-pol. para parafusos de 4 mm e 5,08 N-m/45 Ibf-pol.
para parafusos de 5 mm. Para aumentar a seguranca, especialmente em servicos de vibragdo,

o trava-rosca azul (médio) pode ser usado nos parafusos de fixacao.

7. Monte o transmissor de posicdo no suporte de montagem, usando os parafusos. Quaisquer
orificios de montagem podem ser utilizados para atuadores lineares.

8. Uma vez montado o instrumento, execute o procedimento de calibracdo da interface
local, conforme descrito na secdo Calibrate (Calibrar) e Configure the Position Transmitter
(Configurar o transmissor de posi¢do).
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9.  Verifique a posi¢do do conjunto magnético em toda a faixa de deslocamento antes
de coloca-lo em servico.

OBSERVAGCAO

Certifique-se de que haja folga entre o conjunto magnético e a ranhura do compartimento do 4400
ao longo de toda a faixa de deslocamento.

Atuadores acima de 210 mm/8,25 pol. de deslocamento (Figura 6)

1. Isole avalvula de controle da pressdo da linha de processo e libere a pressdo de ambos
os lados do corpo da valvula. Corte todas as linhas de pressdo para o atuador pneumatico,
liberando toda a pressdo do atuador. Use os procedimentos de seguranca para se certificar
de que as medidas acima permanecam vigentes enquanto trabalha no equipamento.

Figura 6. Monte os atuadores de haste deslizante (lineares) com deslocamento superior
a 210 mm/8,25 pol.

ATUADOR

CONECTOR
DA HASTE DA
VALVULA

ADAPTADOR

/ DE MONTAGEM
&%

KIT DE MONTAGEM DE
b CURSO LONGO (4400
NAO DEMONSTRADO)

CAME

W9709

12
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Figura 7. Variacdo do braco do cilindro usada para atuadores de haste deslizante

E1229

(lineares) com deslocamento superior a 210 mm/8,25 pol.

CAME

MARCA DE POSICAO
DO CAME/ROLO

BRACO DO
CILINDRO

BRACO DO
CILINDRO

O ATUADOR ESTA TOTALMENTE ESTENDIDO 1543

Instale o came ao conector de haste da valvula conforme descrito nas instru¢des incluidas
no kit de montagem.

Instale o adaptador de montagem no atuador.

Fixe o conjunto do transmissor de posi¢cdo e do kit de montagem no adaptador
de montagem. O rolo no braco de retorno do transmissor de posicdo entrara em contato
com o came do atuador a medida que ele for fixado.

3.3 Atuadores giratérios com um quarto

de volta

0 4400 pode ser montado em qualquer atuador de um eixo giratério de um quarto de volta como
também naqueles que atendam as diretrizes NAMUR. Sdo necessarios um suporte de montagem
e um hardware especifico. Consulte a Figura 8.

Antes de montar, verifique se 0 movimento giratério esta entre 45 e 90 graus de rotacdo.

1.

Isole a valvula de controle da pressdo da linha de processo e libere a pressdo de ambos

os lados do corpo da valvula. Corte todas as linhas de pressao para o atuador pneumatico,
liberando toda a pressdo do atuador. Use os procedimentos de seguranga para se certificar
de que as medidas acima permanecam vigentes enquanto trabalha no equipamento.

2. Fixe o conjunto magnético no eixo do atuador. No ponto de deslocamento médio, as faces
planas do conjunto magnético precisam estar aproximadamente paralelas ao canal, na parte
traseira do invélucro do 4400, conforme mostrado na figura 8.

OBSERVACAO

Quando o atuador estiver no limite de deslocamento a matriz de retorno sempre deve estar
a um angulo de 45°, independente da orientacdo do transmissor de posicao.
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Figura 8. Orientacdo do conjunto magnético

SUPORTE DE
MONTAGEM

ORIENTACAO EM UM EXTREMO
DO DESLOCAMENTO

ORIENTACAO NA METADE DO
DESLOCAMENTO (FACES PLANAS
PARALELAS AO CANAL DO

ALOJAMENTO DO 4400)

V)

SUPORTE DE
MONTAGEM

VALVULA DE ISOLAMENTO

VALVULA DE CONTROLE

W8836-1A o
W8836-1B ORIENTACAO NO
OUTRO EXTREMO DO
DESLOCAMENTO
OBSERVACOES:

1.

2.

SE O ATUADOR ESTIVER ACIONADO TOTALMENTE PARA A DIREITA OU NO SENTIDO HORARIO, CONECTE

O CONJUNTO MAGNETICO DE MODO QUE ELE APONTE PARA O CANTO SUPERIOR DIREITO DO INSTRUMENTO.
SE O ATUADOR ESTIVER ACIONADO TOTALMENTE PARA A ESQUERDA OU NO SENTIDO ANTI-HORARIO, CONECTE
O CONJUNTO MAGNETICO DE MODO QUE ELE APONTE PARA A ANTENA (CANTO SUPERIOR ESQUERDO

DO INSTRUMENTO).

Instale o suporte de montagem no atuador.
Conecte o transmissor de posi¢do no suporte de montagem, usando os quatro parafusos.

Verifique a folga entre o conjunto magnético e a ranhura de retroalimentagdo
do posicionador.

Uma vez montado o instrumento, execute o procedimento de calibragdo da interface local,
conforme descrito na secdo Calibrate the LUI (Calibrar a LUI).

Certifique-se de que o conjunto magnético fique centralizado em toda a faixa de rotacdo.

14
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3.4 Conexoes elétricas

Transmissor de posicao ou switch discreto

O circuito do transmissor de posicdo deriva sua forca de operacdo do sistema de controle do canal
de entrada da mesma maneira que de um sistema de dois fios.

O switch discreto é um circuito de estado solido (1 Ampere no maximo) que abre e fecha com
base em um ponto trip configuravel do usuario. O ponto trip pode ser baseado no deslocamento
da valvula em qualquer lugar dentro do intervalo de deslocamento calibrado. Para que a saida

do switch funcione, o transmissor de posicao deve estar ligado. Se a forca for perdida, o switch
sempre ird para o estado aberto. O circuito de safda, se operando como um transmissor ou switch,
€ galvanicamente isolado do circuito de laco de controle de posicdo, de forma que diferentes
referéncias de aterramento entre os dois circuitos sao permitidas.

Siga as etapas abaixo para conectar o cabeamento de campo ao transmissor 4400.

Selecione a fiacao e/ou prensa cabos adequados para o ambiente onde o equipamento
sera usado (tais como area classificada, protegdo contra infiltracdo e temperatura). Se ndo
forem usados a fiagdo e/ou prensa cabos adequados, podem ocorrer ferimentos ou danos
materiais causados por explosdes ou incéndios.

As conexdes da fiacdo devem ser feitas de acordo com os cédigos municipais, regionais
e nacionais para qualquer aprovacao de area classificada determinada.

Se os cédigos municipais, regionais e nacionais nao forem observados, poderdo ocorrer
ferimentos ou danos materiais causados por incéndios ou explosdes.

Para evitar ferimentos resultantes de choque elétrico, nao exceda a voltagem maxima
de entrada especificada na chapa de identificagdo do produto. Caso haja diferenca na
tensao especificada, ndo exceda a tensdo mais baixa de entrada maxima especificada.

Podem ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por incéndio ou explosao se
forem tentadas conexdes elétricas em uma atmosfera potencialmente explosiva ou em
uma area classificada como perigosa. Confirme que a classificacdo da area e as condicdes
atmosféricas permitem a remocdo segura da tampa da caixa dos terminais antes desse
procedimento.

OBSERVACAO

Ndo use chaves de fenda magnéticas dentro da caixa de terminais do 4400, pois podem fazer
com que o LED trema ou mude de cor.

AVISO

Resistores sdao necessarios ao usar switches de limite. Nao instalar um resistor do switch
de limitacdo corretamente quando necessario, conforme ilustrado na Figura 10, pode
resultar em danos permanentes ao transmissor 4400.
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1. Retire a tampa da caixa de terminais.

2. Direcione o cabeamento de campo no compartimento do terminal através da ligagao
da conexao elétrica, consulte a Figura 9.

OBSERVAGCAO

Instale a conexdo elétrica de acordo com os codigos elétricos locais e nacionais relevantes
a conexdo.

3. Conecte o fio positivo do canal de entrada do sistema de controle ao terminal LOOP +
(consulte o diagrama da fiacdo na Figura 10).

4. Conecte o fio negativo do canal de entrada do sistema de controle ao terminal LOOP
(consulte a Figura 10).

5. Instale um resistor de 250 ohms para fornecer impedancia correta para a comunicacao HART
no terminal LOOP -.

6.  Substitua e aperte com as mdos a tampa na caixa de terminais.

Figura 9. Transmissor sem tampa

TERMINAL DO SWITCH

INDICADOR DE LED
4 A20 mA COM

CONEXAQ HART BOTOEIRA ZERO

BOTOEIRA DE SPAN

HOOO
(&)

SWITCH DE FALHA

e —
SW1 SW2 zERO.@* ALTO OU BAIXO
@.

i AN
5 LOoP B

CONEXAO DE

CONEXAO DE \
CONDUITES

CONDUITES

SWITCH DE
BLOQUEIO DE
CONFIGURACAO
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Figura 10. Diagrama da fiagao

CABEAMENTO DE CAMPO DO SWITCH DE POSIQAO 3)

DISPOSITIVO QUE

RECEBE SAIDA A'AYA% @
DO INTERRUPTOR
DE POSICAO ALTA

(FECHAMENTO
DE CONTATO)

DISPOSITIVO QU
RECEBE SAIDA DO
[NTERRUPTOR DE
POSICAO BAIXA
(FECHAMENTO

DE CONTATO) CABEAMENTO DE CAMPO DO TRANSMISSOR
— LOOP + _.-"”. y

FONTE DE +

ALIMENTACAO™
ATERRA-

Wv SW2

SWi1 INDICADOR
” DE LED

|
| ®)
.
I

DISPOSITVD. 5 L ENTO : LOOP -
QUE RECEBE
SINAL DE4 A RESISTOR DE
20 MA CC 250 OHMS
! TERMINAL DE
ATERRAMENTO
OBSERVACOES:

1. O DISPOSITIVO RECEPTOR PODE SER A ENTRADA DE CORRENTE ANALOGICA PARA O SISTEMA DE CONTROLE
DISTRIBUIDO, CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL OU DISPOSITIVO INDICADOR. O DISPOSITIVO INDICADOR
PODE SER UM VOLTIMETRO ATRAVES DE UM RESISTOR DE 250 OHM OU UM MEDIDOR DE CORRENTE.

2. SWITCH CONFIGURAVEL. CONFIGURACAO PADRAO: DURANTE AS OPERACOES NORMAIS, SW1 E SW2 SAO
ENERGIZADOS. SW1 E SW2 SAO CONFIGURAVEIS PELO USUARIO SE ESTIVEREM NORMALMENTE ABERTOS (NO)
OU NORMALMENTE FECHADOS (NC). CONFORME ENVIADO PARA AMBOS OS SWITCHES E DEFINIDO COMO
NORMALMENTE ABERTO, DESATIVADO. UMA CONDICAO DE DESLIGAMENTO (OU ALARME) ESTA COM O(S)
SWITCH(ES) DESENERGIZADO(S), O QUE CONECTA O TERMINAL COMUM (C) AO TERMINAL NORMALMENTE
FECHADO (NC).

* QUANDO O SWITCH E DEFINIDO COMO NORMALMENTE ABERTO, ELE PERMITIRA QUE A CORRENTE FLUA

UMA VEZ QUE SEJA ACIONADO (LIMITE ALTO OU BAIXO SENDO VERDADEIRO). EM ESTADO DE ENERGIA ZERO,

NENHUMA CORRENTE FLUIRA NO SWITCH.

* QUANDO O SWITCH E DEFINIDO COMO NORMALMENTE FECHADO, O SWITCH PERMITIRA O FLUXO DE

CORRENTE NORMALMENTE. O SWITCH INTERROMPERA A CORRENTE UMA VEZ QUE ELE SEJA ACIONADO (LIMITE

ALTO OU BAIXO SENDO VERDADEIRO). EM ESTADO DE ENERGIA ZERO, NENHUMA CORRENTE FLUIRA NO SWITCH.
3. REQUISITOS DO RESISTOR: 1K OHM NOMINAL RECOMENDADO.

17
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3.5 Calibrar e configurar o transmissor
de posicao

1. Instale a versao mais recente do software de comunicac¢ao na ferramenta da interface com
0 usuario.

OBSERVACAO

Isto pode incluir um pacote FDI ou DD. Entre em contato com o Escritério de vendas da Emerson
para certificar-se de que tem a versdo mais recente do software ou para obter informacdes sobre
como localizar os arquivos necessarios.

2. Seainda ndo tiver feito isso, execute o procedimento de Conexdes elétricas da pagina 15.
3. Remova a tampa para aplicar energia elétrica ao transmissor de posi¢ao.
4. Certifique-se de que o LED esteja verde continuo antes de calibrar o instrumento.

OBSERVACAO

Se o LED ndo estiver verde, verifique a posicdo do conjunto magnético e ajuste conforme
necessario. Certifique-se de que o instrumento esteja em servico. Se a realizacao do procedimento
de calibracdo for realizada apds uma calibracdo com falha, o LED ficara vermelho piscando.
Desligue e ligue o instrumento antes de tentar outra calibracdo.

5. Prossiga para o procedimento de calibragdo na pagina seguinte.

OBSERVACAO
Os terminais TALK estdo localizados sob a tampa do transmissor.

OBSERVACAO

Para realizar procedimentos de calibracao e/ou configuracdo, o switch de bloqueio de configuracdo
(mostrado na Figura 9) deve estar na posicdo desprotegida (M) e o instrumento deve estar

Em servigo.

Depois que a calibracdo e a configuracdo estiverem concluidas, defina o switch de bloqueio de
configuracdo para a posicdo protegida () para impedir alteracées de configuracdo e calibracdo

no instrumento.

Calibrar

AVISO

Ao acessar os botdes ou terminais, é necessario utilizar meios adequados de protecao
contra descarga eletrostatica. Se a protecao adequada nao for fornecida, podera ocorrer
mau funcionamento do dispositivo.

A funcdo primaria da interface local do usuario € a calibracao. Entretanto, um LED na interface
do usuario local pode fornecer informacdes para verificar o status do dispositivo, bem como
do equipamento ou valvula conectado, como segue:

Verde: Normal, sem problemas

Verde piscando: Indica que um alerta esta ativo

Vermelho continuo: Falha - substitua o dispositivo, vermelho continuo durante a calibracdo
por 2 segundos apenas

Vermelho piscando: Verificacdo de funcdo, erro de calibracao, calibragdo em andamento

e/ou Fora de servico. 18
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OBSERVACAO

A tampa deve ser removida para que o LED na interface do usuario local seja visivel, bem como para
acessar os botdes de zero e span.

Certifique-se de que o LED esteja verde continuo antes de calibrar o instrumento. Se

o LED ndo estiver verde continuo, verifique a posicdo do conjunto magnético e ajuste conforme
necessario para que ele mude para verde continuo. Se a realizagdo do procedimento de calibracdo
for realizada apds uma calibracdo com falha, o LED ficara vermelho piscando. Desligue e ligue

o instrumento antes de tentar outra calibracao.

Um comunicador portatil da Emerson fornece acesso a informacdes de calibracédo e configuragéo,
bem como varias ferramentas de servico.

OBSERVAGAO

A valvula deve mover-se da posicdo aberta para fechada, ou vice-versa, para que o transmissor

de posicao seja calibrado. Os botdes Zero e Span e o LED (mostrados na Figura 9) sao usados
durante a calibracdo. Pressione ambos por 3 a 8 segundos até o LED piscar em vermelho, consulte
a secdo Calibracdo abaixo. A tentativa de calibrar o dispositivo sem mover a valvula provocara

o cancelamento da ac¢do, a operacao do dispositivo permanecera inalterada. A funcdo de calibracdo
da interface local do usuario pode ser retirada do HART principal por motivos de seguranca.

Calibracao por meio da LUI

1. Certifique-se de que o instrumento esteja Em servico.
Verifique se o atuador ou outro dispositivo esta em uma extremidade do deslocamento.

Pressione os botdes de zero e span por 3 a 8 sequndos e solte. O LED piscara em vermelho
apos os botdes serem liberados.

4. Mova para a posicdo zero e pressione e solte o botdo zero. O LED vermelho permanecera
solido por 2 segundos e depois voltara a piscar.

5. Mova o atuador ou outro dispositivo para a outra extremidade do deslocamento e pressione
e solte o botdo de span. O LED vermelho permanecera sélido por 2 sequndos e depois voltara
a piscar.

6.  Acalibracdo estara concluida quando o LED ficar verde continuo.

Uso do comunicador portatil Emerson

1. Conecte ao dispositivo usando TREX ou outro comunicador portatil.
Abra o dispositivo e va até Process Variables (Varidveis de processo) para retirar o servico.

Uma vez fora de servico, va para Configure (Configurar) > Guided setup (Configuracao
guiada).

4. Inicie a calibragdo e siga as instrucdes para mover e selecionar a posicao Zero. O LED
vermelho permanecera sélido por 2 seqgundos e depois voltara a piscar. Em seguida, vocé sera
instruido a definir o Zero novamente ou pressionar Next (proximo) para definir o span.

5. Mova o atuador ou outro dispositivo para a outra extremidade do deslocamento e selecione
span. O LED vermelho permanecera sélido por 2 segundos. O comunicador portatil pedira
para definir novamente ou continuar.

6.  Siga as instrucBes para preencher os detalhes de calibracao.
A calibracdo estara concluida quando o LED ficar verde continuo.
8. Retorne o instrumento para Em servico.
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OBSERVACAO

O LED piscara em vermelho se a calibracdo ndo for bem-sucedida. Se ndo tiver éxito, verifique
a montagem e verifique se pelo menos 50% da faixa de deslocamento do conjunto magnético
foi usada.

No caso de uma calibragdo malsucedida, o dispositivo volta a calibracdo anterior.

OBSERVACAO

Os switches de limite ndo precisam de uma calibracdo independente; eles sdo calibrados como
parte da calibracdo de Zero e Span.

3.6 Configuracao

Os instrumentos inteligentes sdo considerados universais; podem ser usados com qualquer
elemento final de controle de qualquer fabricante. A configuracdo de fabrica padrao de
instrumentos universais pode ndo se adequar a aplicacdo, portanto, a capacidade de modificar
ou alterar a configuracao do dispositivo é necessaria.

Esta secdo descreve os recursos avangados e parametros dos transmissores 4400 que podem
ser acessados com o comunicador portatil. Consulte as Figuras 11, 12, 13 e 14 para obter
a estrutura do menu.

OBSERVAGAO

Varios itens/parametros de menu dentro da estrutura do menu sao definidos em ordem alfabética
nas paginas a sequir.

Figura 11. Visao geral

Visdo geral

Visao geral
Status

Dispositivo
Modo

Variaveis de funcao primaria

PV: percentual de span
Temperatura: temperatura do instrumento
Status do switch de limitacdo: estado do switch

Corrente do circuito

Atalhos

Informac6es do dispositivo
Calibracao
Varidveis de fun¢do primaria
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Calibrar o atraso de tempo

0 4400 captura o primeiro ponto final e 0 armazena indefinidamente até que o segundo ponto
final seja capturado. Isso é usado para fornecer o tempo basal para diagndsticos/alertas abertos/
fechados.

O tempo de permanéncia no estado fechado ¢ o periodo de tempo, em segundos, que
a posicao permaneceu no estado fechado.

Contador de ciclos

A capacidade do instrumento de registrar o nimero de vezes que o curso muda de direcdo.
A mudanca de direcdo deve ocorrer apds a zona morta ter sido excedida e antes que possa
ser contada como um ciclo.

Banda morta (switch de limitagao)
A diferenca entre a viagem e os pontos de reinicializacdo de um relé, definir em porcentagem (%).

Descritor

Insira um descritor para a aplicagdo com até 16 caracteres. O descritor fornece um rotulo eletronico
mais longo, definido pelo usuario, para auxiliar com informacdes mais especificas sobre o
instrumento do que aquelas disponibilizadas pela Etiqueta.

Dispositivo inclui informacdes importantes sobre o instrumento conectado, como tipo de
dispositivo, revisdes de firmware e hardware, op¢des funcionais e o identificador de ID HART.
Variaveis dinamicas:

Tensdo de entrada

Temperatura do instrumento

Contador de ciclos

Switch de um estado

Switch de dois estados

Ultima vez fechado

Ultima vez aberto

Tempo de espera de estado fechado

Tempo de espera de estado aberto

Percentual de span

Acumulador de cursos da valvula

Data do instrumento

Permite definir a data no reldgio do instrumento para uso na marcagao de eventos registrados.
A ordem do ano, més e dia depende da configuracdo do sistema operacional. Por exemplo, insira
a data no formato MM/DD/AAAA, onde MM é de dois digitos para o més (1 a 12), DD é de dois
digitos para o dia (1 a 31) e YYYY é de quatro digitos para o ano (1980 a 2040).

Hora do instrumento

Permite definir a hora. O reldgio do instrumento utiliza um formato de 24 horas. Insira o tempo
no formulario HH:MM:SS, em que HH é de dois digitos para a hora (00 a 23), MM ¢é de dois digitos
para os minutos (00 a 59) e SS é de dois digitos para os segundos (00 a 59).

Quando os alertas sdo armazenados no registro de alertas, a data e a hora (obtidas a partir
do reldgio do instrumento) que foram registrados também sdo armazenadas no registro.

Nidmero de série do instrumento
Insira o nimero de série da placa de identificacao do instrumento com até 12 caracteres.
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Figura 12. Configurar

Configurar

Configuragao guiada

Configuragdo inicial
Calibrar

Calibrar o atraso
de tempo

Status de calibragéo

Data de calibracdo

Horas

Minutos

Pessoa

Local

Configuragdo manual

Instrumento

Reldgio do instrumento
Data do instrumento
Hora do instrumento

Informacdes do dispositivo
Etiqueta
Etiqueta longa
Descritor
Data
Mensagem
Ndmero de série do instrumento
Ndmero de série do sensor

Temperatura do instrumento
Unidades
Instrumento
Temperatura
Limite inferior da temperatura do instrumento
Limite superior da temperatura do
instrumento

Chave de fim de curso

Configuragao do switch de limitagdo
Switch de limitagdo Um
Switch de limitacdo Dois
Posicdo normal
Acdo

Ponto de disparo

|Zona morta |

|Status do switch de limitagdo: estado do switch |

PV

PV Pontos altos e baixos para
Estados abrir/fechar

Agdo direta ou inversa

PV Ponto de alerta inferior
PV Ponto de alerta alto

PV Amortecimento

Filtro de entrada

Configuragao
de alertas

Consulte a Figura 13

/Mapeamento

Variaveis dinamicas
Varidvel primaria
Variavel secundaria
Variavel terciaria
Varidvel quaternaria

HART

Configura¢Bes de comunicagao
Endereco de sondagem
Modo de corrente do circuito
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Figura 13. Configurar: Configuracao de alertas

Configuracéo
de alertas

Consulte a se¢do Configuragdo de alertas, pagina 28

Calibragao
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Disparador de alerta do instrumento
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Alerta de readback do circuito
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Registro de evento completo
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Mau funcionamento do dispositivo
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Figura 14. Ferramentas de servico
Ferramentas
de servigo
Alertas ativos Variveis Tendéncias Manutencéo

Variaveis mapeadas

Variavel primdria

Percentual de span

| Varidvel secunddaria

| Variavel tercidria

| Variavel quaternaria

Visao geral

Relégio do instrumento
Data do instrumento
Hora do instrumento

Leituras analégicas
Tensdo de entrada
Corrente do circuito

Switch
Ultima vez aberto
Tempo de espera de estado aberto
Ultima vez fechado
Tempo de espera de estado fechado

Extremos de temperatura

Temperatura minima registrada
Temperatura maxima registrada

Consulte a Figura 15

Varidvel priméria
Simular

Variavel secundaria

Varidvel quaternaria

Temperatura

Corrente do circuito
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Figura 15. Ferramentas de servi¢o: Manutencao
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Manutengao

Localizar dispositivo: Localizar dispositivo

Calibragao

Calibrar:
Calibrar o atraso de tempo
Status de calibragdo
Data de calibracdo
Horas
Minutos
Pessoa
Local

Registro de evento

Evento
Excluir registro de evento
Ler registro de evento

Dados do evento
indice de eventos
Data do evento
Horario do evento
Fonte do evento
Tipo de evento

Método de calibragdo |

Contagem de zero hall |

Contagem de span hall |

Registro de alertas

Alerta
Excluir registro de alertas
Ler registro de alertas

Dados de alerta
Indice de alerta
Data do alerta
Hora do alerta
Status do dispositivo
Status especifico do dispositivo 1
Status especifico do dispositivo 2
Status especifico do dispositivo 3
Status especifico do dispositivo 4

Registro de hordrio de abertura

Horario de abertura
Excluir registro de horario de abertura
Ler registro de horério de abertura

Dados do horério de abertura
Indice do horério de abertura
Data de abertura
Horario de abertura
Tempo de curso

Registro de horério de fechamento

Horario de fechamento
Excluir registro de horario de fechamento
Ler registro de horario de fechamento

Dados de horario de fechamento
Indice de horario de fechamento
Data de fechamento
Hordario de fechamento
Tempo de curso

Redefinir

Dispositivo de ciclo de ativacdo: Redefinir dispositivo

Dispositivo de redefinicdo de seguranca: Dispositivo de
redefinicdo de seguranca

Restaurar padrdes de configuracdo no ciclo de energia
Restaurar padrdes de configuragdo
N&o redefina a configuragéo

Redefinir alerta de alteracdo de configuracdo
Contador de alteracdo de configuragao
. Redefinir alerta de alteracdo de configuracao

Reestabelecer contador de ciclos
Contador de ciclos
: Redefinir contador de ciclos

Modo de recuperacdo de deslocamento
Manual
Automatica
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Switch de limitagdo Um

Switch de limitagao Dois

Defina a Posicao normal (Abrir ou Fechar), A¢do (Desativar, Deslocar acima ou Deslocar abaixo),

o Ponto de disparo (posicdo desejada do equipamento para que o switch mude de estado) e a Zona
morta (porcentagem [%] de deslocamento ao redor do ponto de acionamento, onde o switch ndo
mudaré de estado; Padrdo é de 1%).

Se 0 4400 experimenta uma interrupcao de energia, o switch ird para o estado aberto. Apds
a perda de energia, 0s switches terdo como padrdo o estado aberto. O padrdo normalmente
é aberto.

OBSERVACAO
Para aplicagdes SIL, o switch de limitagdo deve ser configurado para Normalmente Fechado.

Corrente do circuito refere-se a corrente de saida do instrumento de 4,0 mA a 20,0 mA para
opera¢do normal com base na posi¢cdo matriz e calibracdo. As saidas de estado de alerta alta
(21,5 mA) e baixa (3,6 mA) sdo exibidas quando o sensor de deslocamento do dispositivo esta fora
de alcance. Os pontos de alerta de Alto ou Baixo sdo parametros configuraveis.

Tag longo é um nome de tag de até 32 caracteres usado para ajudar a distinguir o instrumento
de outros instrumentos.

Mapeamento

Permite a configuracao de varidveis dinamicas. As varidveis secunddrias, tercidrias e quaternarias
podem ser mapeadas em qualquer ordem do menu suspenso das varidveis disponiveis (consulte
varidveis dinamicas acima).

Mensagem

Insira qualquer mensagem com até 32 caracteres. O campo Mensagem fornece 0s meios mais
especificos definidos pelo usuario para identificar instrumentos individuais em ambientes com
varios instrumentos.

Modo
O Modo do instrumento permite que vocé coloque o dispositivo em servico para a funcao
operacional ou fora de servico para atividades de instalacdo e manutencao.

O tempo de permanéncia no estado aberto é o periodo de tempo, em segundos, que a posi¢do
permaneceu no estado aberto.

O endereco de sondagem ¢ usado pelo host para identificar um dispositivo de campo na porta
de manutencao com fio. Ele ndo tem importancia na rede sem fio e s6 pode ser editado na porta
de manutencado. O padrdo € 0, a faixa enderecada € de 0 a 63.
Variaveis primarias
PV, SV, TV e QV sdo variaveis selecionaveis que sao transmitidas em HART a partir do dispositivo.
PV (Varidvel primaria) esta bloqueada para porcentagem (%) de Span de e ndo pode ser alterada.
Variavel SV (Variavel secundaria), TV (Variavel terciaria) e QV (Variavel quaternaria) podem ser
selecionadas a partir das variaveis dinamicas disponiveis (consulte a pagina 26). As configuracdes
padrdo de fabrica sdo as seguintes:

PV: Percentual de span (bloqueado, nao pode ser alterado)

SV: Temperatura: Temperatura interna do instrumento em graus, selecionavel para °F ou °C

TV: Status do switch de limitacdo 1: estado atual do switch n° 1

QV: Status do switch de limitagdo 1: estado atual do switch n° 1
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Redefinir
Ciclo de ativacao do dispositivo reinicia o dispositivo e tem 0 mesmo efeito que remover
a alimentacdo do instrumento. Ele sé deve ser usado se o instrumento ndo responder.

A Redefinicao de seguranga do dispositivo restaurara a corrente do circuito se todos
os alertas criticos de seguranca forem resolvidos.

Ao Restaurar padrées de configuragao no Ciclo de ativacdo, o instrumento serd restaurado
para a configuracdo padrao de fabrica, se habilitado. Isso deve ser usado como ultimo recurso,
pois redefinird todas as configuracées, incluindo a calibracéo.

Redefinir alerta de altera¢do de configura¢do apagara o alerta alterado de configuracdo.
Redefinir contagem de ciclos definird o valor da contadora de ciclo como zero.
O modo de recuperacgao Trip determina a acdo para liberar o dispositivo do estado seguro.

OBSERVACAO

Quando o transmissor de posi¢ao 4400 é usado em aplicacdes SIS, o modo de recuperacao trip
deve ser definido como Manual.

Quando usado em aplica¢cdes ndo SIS, o modo de recuperacdo de desarme do transmissor de
posicdo 4400 deve ser definido como Automatico. Se definido como Manual e o dispositivo estiver
em viagens no sensor fora do alcance, ele travara e permanecera bloqueado até redefinir via DD
ou alimentagdo de ciclo.

Numero de série do sensor
Insira o numero de série da placa de identificacdo do sensor com até 12 caracteres.

Simular
Fornece um recurso de ativacdo/desativacao para simulacao de alertas. Qualquer alerta pode
ser simulado e visualizado.

Status

Alertas de instrumento, quanto ativados, detectam muitos problemas operacionais e de
desempenho que podem ser de interesse. Se ndo houver alertas atualmente ativos, o Status sera
mostrado como GOOD (BOM) em um fundo verde. Quando o Status é BAD (RUIM), ele ser3 visto
em um fundo vermelho e o item de menu pode ser expandido para exibir uma lista de alertas
ativos, juntamente com seu PlantWeb

Categorias de alerta, descrigdo, agdes recomendadas e, quando aplicavel, procedimentos Uteis
de resolucdo de problemas, imagens ou valores variaveis.

Ultima hora de fechamento ¢é o valor em segundos, de quando a posi¢do se moveu do estado
aberto para o estado fechado.

Ultima hora de abertura é o valor, em sequndos, de quando a posicdo se moveu do estado
aberto para o estado aberto.

OBSERVACAO
O padrdo de estado fechado é de 10% de span. O padrao de estado aberto é de 90% de span.
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Etiqueta

Insira a etiqueta para o instrumento (até 8 caracteres). A etiqueta é a maneira mais facil de
distinguir instrumentos em um ambiente com varios instrumentos. Use as etiquetas para rotular
instrumentos eletronicamente, de acordo com os requisitos de sua aplicacdo.

Tendéncias
Tabelas de tendéncias das varidveis primarias, secunddrias, tercidrias e quaternarias, além
da temperatura do instrumento e corrente do circuito.

Configuracao de alertas

Alertas, quanto ativados, detectam muitos problemas operacionais e de desempenho que podem
ser de interesse. Para visualizar esses alertas, vocé deve abrir a tela de status apropriada em um
sistema host.

Os alertas configurados pelo usuario sao agrupados em quatro categorias de acordo com NAMUR
NE 107:

Falha: O sinal de saida do transmissor € invalido devido ao mau funcionamento do dispositivo
de campo ou dos sensores.

Verificacao de fungdo: sinal de saida temporariamente invalido (p.ex. congelado) devido
a servico em andamento no dispositivo.

Manutencao necessaria: embora o sinal de saida seja valido, uma func¢do logo sera restrita
devido as condicGes operacionais.

Fora da especificagdo: o dispositivo esta operando fora da faixa especificada ou um
diagndstico interno indica desvios dos valores medidos ou definidos devido a problemas
internos no dispositivo ou nas caracteristicas do processo.

OBSERVACAO
Vérios alertas sdo definidos em ordem alfabética abaixo.

Saida analégica fixa indica que a saida esta no modo de corrente fixa, Nndo No processo
de rastreamento.

Saida analégica saturada indica que a saida analdgica esta saturada a 3,6 mA ou 21,5 mA.

Fechamento do desvio de tempo de curso fica ativo quando o tempo necessario para a valvula
se mover do estado aberto para o estado fechado excede o limite de abertura de tempo definido.
Desabilitado por padrdo.

Erro NVM critico indica que os dados de configuracdo que afetam os parametros criticos na
memoria estdao corrompidos.

Contra-alerta de ciclo é definido quando o valor excede o disparo de alerta definido [expresso em
porcentagem (%)]. Redefina o contador de ciclos para um valor menor que o acionador de alerta
para limpar o alerta.

Diagnéstico Hall indica que o diagndstico interno hall tem uma possivel falha nos circuitos Hall.

Alerta do sensor Hall indica que a leitura do sensor hall ndo estd mudando ha dez amostras
consecutivas ou violou um dos limites codificados.
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Alta temperatura do instrumento fica ativo se a temperatura for maior que o limite superior
de temperatura do instrumento.

Baixa temperatura do instrumento fica ativo se a temperatura for mais baixa que o limite
inferior de temperatura do instrumento.

Sensor de temperatura do instrumento O alerta fica ativo se a leitura do sensor de temperatura
estiver fora da faixa funcional.

Erro NVM nao critico indica que os dados de configuracdo da memoria estdo corrompidos.

Limite fora da nao PV indica que o processo aplicado a varidvel ndo primaria esta fora dos limites
operacionais do dispositivo de campo.

Abertura do desvio de tempo de curso fica ativo quando o tempo necessario para a valvula
se mover do estado fechado para o estado aberto excede o limite de abertura de tempo definido.
Desabilitado por padrdo.

Fora de servigo indica que o instrumento esta fora de servico, indicado por uma luz vermelha
piscando.

OBSERVAGAO
A tampa deve ser removida para que o LED na interface do usuario local esteja visivel.

Erro de fluxo do programa indica que o instrumento ndo esta executando a série esperada
de calculos.

Programar alerta de meméria fica ativo se houver uma falha pendente de Flash ou NVM.

Alerta PV alta indica que a varidvel primaria violou o ponto de alerta alto de PV especificado pelo
usuario [expresso em porcentagem (%)].

Alerta PV baixa indica que a variavel primaria violou o ponto de alerta baixo de PV especificado
pelo usuario [expresso em porcentagem (%)].

Limite fora da PV indica que o processo aplicado a variavel primaria esta fora dos limites
operacionais do dispositivo de campo.

Erro de RAM indica um erro no teste de RAM.

A falha da tenséo de referéncia estara ativa se houver uma falha associada com a referéncia
de tensdo interna. Se esse alerta estiver ativo, substitua o conjunto de placas de circuito impresso.

O Acumulador de curso da valvula estara ativo quando o valor deste exceder seu ponto de
alerta. Ele é apagado depois que vocé reinicializar o Acumulador de curso da valvula para um valor
menor do que o ponto de alerta.

Redefinicdo do Watchdog indica que o temporizador watchdog esta esgotado, acionando uma
redefinicao de hardware.
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Secao 4. Manutencao

Ndo ha pecas reparaveis ou substituiveis no transmissor de posicao digital 4400, com excec¢ao do
conjunto magnético/matriz de . Entre em contato com o Escritério de vendas da Emerson da sua
regido se for necessario substituir um transmissor 4400; consulte as informacoes do Kit de pecas
abaixo para obter informacdes sobre os kits array de .

4.1 Substituicao do conjunto de magnético

O conjunto magnético foi escolhido especificamente para fornecer um campo magnético estavel
de longo prazo. Conjuntos de magnético geralmente sé precisam ser substituidos se vocé quiser
montar o transmissor 4400 em um tamanho ou tipo diferente de atuador. Siga as instrucdes abaixo
para remover e substituir o conjunto magnético.

Consulte a ADVERTENCIA no inicio da sec¢do Instalagdo.

Para remover o conjunto magnético da haste do atuador, execute as seguintes etapas basicas:
1. Remova 0 4400 do atuador.
2. Remova os parafusos que fixam o conjunto magnético ao braco do conector.

3. Instale o novo conjunto magnético de acordo com o procedimento de montagem apropriado
(consulte a pagina 8 para obter as diretrizes e procedimentos de montagem).

Uma vez que o instrumento esteja montado, siga a rotina de calibracdo antes de coloca-lo
novamente em servico.

Substituicdo do instrumento

Para substituir um instrumento que foi previamente montado em uma valvula de controle por
um novo transmissor 4400, siga o procedimento de montagem apropriado, encontrado na se¢ao
Instalacdo. Assim que o instrumento estiver montado, execute a rotina de calibracdo fornecida na
secdo Calibrar e configurar o transmissor de posicdo, antes de coloca-lo novamente em servigo.
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Secdo 5:  Pedidos de pecas

Ndo ha pecas reparaveis ou substituiveis no transmissor de posicao digital 4400, com excec¢ao do
conjunto magnético/matriz de . Entre em contato com o Escritério de vendas da Emerson da sua
regido se for necessario substituir um transmissor 4400; consulte as informacdes do Kit de pecas

abaixo para obter informacdes sobre os kits array de .

Use apenas pecas de reposicao originais da Fisher. Os componentes que néo forem
fornecidos pela Emerson ndo devem ser usados, sob nenhuma circunstancia, nos
instrumentos Fisher. O uso de componentes que ndo tenham sido fornecidos pela Emerson
podera invalidar a garantia, afetar de forma negativa o desempenho dos instrumentos

e causar ferimentos e danos materiais.

5.1 Kits de pecas

Kit Descricao
1 Kit de matriz de retorno

Haste deslizante (linear)

[0 kit contém matriz de retorno e parafusos sextavado da tampa do
encaixe, gtd. 2, arruela, simples, qtd. 2, arruela externa da trava de

dentes, Qtd. 2 (somente com kit de matriz de retorno de aluminio).

O kit de 210 mm / 8-1/4 pol. contém matriz de retorno e parafusos
sextavados, gtd. 4, arruela, simples, quantidade. 4, arruela de
pressdo de dente externo, qtd. 4 (somente com kit de matriz de
retorno de aluminio) e inserto]. Kits de aco inoxidavel apenas para
uso com kits de montagem em aco inoxidavel.

7 mm/ 1/4 pol.
Aluminio
Aco inoxidavel

19 mm / 3/4 pol.
Aluminio
Aco inoxidavel

25mm /1 pol.
Aluminio
Aco inoxidavel

38 mm/ 1-1/2 pol.
Aluminio
Ago inoxidavel

50 mm /2 pol.
Aluminio

Ago inoxidavel
110 mm / 4-1/8 pol.
Aluminio

Ago inoxidavel
210 mm / 8-1/4 pol.

Aluminio
Aco inoxidavel

N.° da peca

GG20240X012
GE65853X082

GG20240X022
GE65853X012

GG20240X032
GE65853X022

GG20240X042
GE65853X032

GG20240X052
GE65853X042

GG20240X082
GE65853X062

GG20243X012
GE65853X072
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Kit

Descricao
Kit de matriz de retorno (continuagdo)

Rotativo

[O kit contém conjunto de , conjunto do ponteiro, escala do indicador
de deslocamento e gtd. dos parafusos da cabeca da panela da
maquina M3. 2].

Kits de aco inoxidavel apenas para uso com kits de montagem em aco
inoxidavel.

Aluminio

Ago inoxidavel

Rotativa com acoplador

[O kit contém conjunto de retroalimentacao e acoplador NAMUR]
Aluminio
Aco inoxidavel

N.° da peca

GG10562X012
GG10562X022

GE71982X012
GE71982X022
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