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Wichtige Instruktionen und Mitteilungen

Lesen Sie diese Seite, bevor Sie sich mit dem weiteren Inhalt der Kurzanleitung vertraut machen.

Die von Emerson Process Management entwickelten und her-
gestellten Gerdte werden hinsichtlich der Einhaltung der ver-
schiedensten nationalen und internationalen Standards getes-
tet. Da es sich um technisch anspruchsvolle Gerdte handelt,
miissen diese zur Gewahrleistung der Spezifikationen fachge-
rechtinstalliert und gewartet werden. Die nachfolgenden Hin-
weise sollten daher genau befolgt und in Ihr Sicherheitskon-
zept eingebunden werden. Dies betrifft die Installation, den
normalen Betrieb sowie die Wartung der Gerate.

Das Nichteinhalten der Hinweise in diesem Handbuch kann zu

gefédhrlichen Situationen fir Ihr Personal fiihren. Weiterhin

konnen erhebliche Schaden an Produktionsanlagen oder kom-
munalen Einrichtungen oder den Gerdten selbst auftreten.

Schenken Sie deshalb folgenden Punkten unbedingte Beach-

tung:

e  Lesen sie sich sehr sorgfdltig alle Instruktionen und Hin-
weise zur Installation, zum Betrieb und zur Wartung der
von Emerson Process Management gelieferten Gerdte
durch. Das Nichtbeachten der Hinweise in diesem Hand-
buch oder Fehler bei der Bedienung der Gerdte kdnnen
zu geféhrlichen Situationen, dem Tode, gesundheitlichen
Schaden, der Zerstérung der Gebrauchsfahigkeit des Ge-
rates sowie dem Verlust der Gewéhrleistung fiihren.

Warnung

Das Ersetzen einzelner Komponenten am
Zweileiter-Messumformer kann zum Ver-
lust der Eigensicherheit bzw. der Einsatz-
fahigkeit fiir Zone 1 fihren.

Warnung

Entfernen oder ersetzen Sie keine Bauteile
des Zweileiter-Messumformers, solange
dieser unter Betriebsspannung steht. Off-
nen Sie nicht die Gehdusedeckel, solange
die Umgebung des Messumformers als ex-
plosiv deklariert ist.

Emerson Process Management GmbH & Co. OHG
Hauptgeschéftsstelle

Argelsrieder Feld 3

82234 WeRling

Tel. (08153)939-0

Fax (08153)939-172
http://www.EmersonProcess.de

Vergewissern Sie sich, dass das gelieferte Gerdt mit der
Bestellung tibereinstimmt. Beachten Sie auch, dass das
der Lieferung beiliegende Handbuch oder die Dokumen-
tation zu den gelieferten Gerdten passt. Ist dies nicht der
Fall, so wenden Sie sich an die nachste Niederlassung
von Emerson Process Management.

Bewahren Sie die Dokumentation ordnungsgemag auf,
denn diese enthdlt auch Verweise auf benétigte Ersatz-
teile und Verweise zur Behebung leichter Fehler.

Sollten Sie eine Instruktion oder Bemerkung in diesem
Handbuch nicht verstehen, so wenden Sie sich ebenfalls
an Emerson Process Management.

Informieren und unterrichten Sie lhr Personal im Um-
gang, in der Installation, Giber den Betrieb und iber die
Wartung der Gerdte. Installieren Sie die Gerdte wie im
Handbuch dargestellt und in Ubereinstimmung mit den
national giiltigen Normen und Gesetzen.

Falls Ersatzteile in die Gerdte eingebaut werden missen,
so sorgen Sie bitte dafir, dass nur qualifizierte Personen
Reparaturen durchfiihren und Ersatzteile von Emerson
Process Management eingesetzt werden. Andererseits
konnen hohe Risiken fiir den Betrieb der Gerdte bzw. Ab-
weichungen von der Spezifikation eintreten.

Warnung

Um die Ziindung einer entflammbaren oder
brennbaren Atomosphdre zu verhindern,
schalten Sie die Speisespannung ab, wenn
Sie Arbeiten am Messumformer durchfiih-
ren, nachdem Sie sich vorab mit den ein-
schldgigen Sicherheitsbestimmungen ver-
traut gemacht haben.

Warnung

Explosionsgefahr - Trennen Sie keine elek-
trischen oder Signalanschliisse am Messum-
former, solange die Umgebung des Mess-
umformers als explosiv deklariert ist.

EMERSON.

©ROSEMOUNT Analytical 2003
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SPEZIFIKATION - ALLGEMEIN

Gehduse: IP65-Feldgehduse (Nema 4x) aus Aluminium, blau
lackiert mit Epoxy-Polyester. O-Ringe aus Neopren als
Dichtungen zwischen den Deckeln und dem Gehé&use.

Abmessungen: 160 x 175 x 161, @ 155 (6,3"x 6,9"x 6,4"), @
6,1" (siehe auch MaRzeichnung)

Kabeldurchfiihrungen: 3/," FNPT

Speisespannung, Biirde: Eine Netzspannung von 9 bis 32
VDC bei 22 mA ist erforderlich, eine eigensichere Instal-
lation begrenzt die Anzahl der Messumformer in Abhan-
gigkeit von der benutzten Barriere auf eine Anzahl von
2-3 pro Knoten.

Anzeige: Prozessvariable: 4 Segmente, Hohe 20 mm (0,8")
Mitteilungen: 10 Segmente, Hohe 7 mm (0,3")

Automatische Temperaturkompensation: 3-Leiter Pt 100

und Pt 1000,
Leitfahigkeit: 0...200°C (32...392 °F)
Widerstand: 0...100°C(32...212°F)

Niedrige Leitfahigkeit: 0...100°C (32...212 °F)
Zuldssige Umgebungstemperatur: -20...65 °C (-4...149 °F)
Zuldssige Luftfeuchte: 95% relativ, nicht kondensierend

Elektromagnetische Abstrahlung: EN-61326 c €

Storfestigkeit: EN-61326
EXPLOSIONSSCHUTZ
Eigensicherheit
@ Class I, Il, Ill, Division 1
Groups A-G
T4 Tamp=70°C
Exia Entity
@s Class I, Groups A-D
Class I, Groups E-G
Class il
T4 Tamp=70°C
ATEX CE€ 0600
@ G
BaseefaO3ATEX0099
EExialICT4

Tamb =-20 °C bis +65 °C
Keine Funken erzeugend

Class 1, Div. 2, Groups A-D
@ Staubexplosionsschutz
Class Il &lI, Div. 1, Groups E-G
Gehauseschutzart IP65 (NEMA 4X)

Class 1, Div. 2, Groups A-D
verwendbar fiir Class Il, Div. 1 Goups E-G
T4 Tamb=70°C

APPROVED

@@

Druckfeste Kapselung:
@ Class 1, Div. 1, Groups B-D
Class Il Div. 1, Groups E-G

¥R Class I, Div. 1

C Class 1, Div. 2, Groups B-D
B

Class I, Groups E-G
Class il
Tamb = 65 °C max

SPEZIFIKATION - MESSUMFORMER @ 25 °C
Messbereich: 0-20.000 uS/cm

Genauigkeit: +0,5% des Messwertes oder +0,001 uS/cm
Wiederholbarkeit: +0,25% des Messwertes

Stabilitdt: 0,25% des Messbereiches pro Monat
Umgebungstemperatureinfluss: +0,25% der Anzeige/°C

Temperaturkoeffizient: 0...5%/°C bei linearer Temperatur-
korrektur, weitere implementierte Korrekturfunktionen:
Reinstwasser, Kationenleitfahigkeit, Rohleitfahigkeit

Kompatible Widerstandsthermometer: Pt 100 und Pt 1000
mit automatischer Erkennung durch den Messumformer

SPEZIFIKATION - MESSKREIS

Genauigkeit wurde unter Laborbedingungen bei 25 °C (77 °F)
mit einem perfekt kalibrierten Leitfahigkeitssensor Mo-
dell 400 mit entsprechender Zellenkonstante gepriift.
bis 5.000 uS/cm: +1 % oder +2 Stellen der kleinsten
Dezimalposition der Messwertanzeige
von 5.000...20.000 uS/cm: +2 % oder +2 Stellen der
kleinsten Dezimalposition der Messwertanzeige

RICHTLINIEN FUR DIE SENSORAUSWAHL

Zellenkonstante

Messbereich(Siehe Hinweis)

0,01/cm ...50uS/cm
0,10/cm 1,0...500 uS/cm
1,00/cm 10...20.000uS/cm
Hinweis

Die gezeigten Leitfdhigkeitswerte gelten fiir nichtkompensierte
Leitfdhigkeitswerte bei 25 °C. Der maximale Messbereich variiert
infolge der gewdhlten Tem-peraturkompensation, der Prozess-
temperaturund anderer Prozessbedingungen
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INFRAROT-FERNBEDIENUNG

Die IR-Fernbedienung wird zur Programmierung des Zweileiter-Messumformers, zur Kalibrierung des Messkreises sowie zum
Aufrufen von Diagnosemeldungen verwendet. In der unteren Abbildung werden die Funktionen der einzelnen Bedienelemente
der Fernbedienung beschrieben. Die Fernbedienung sollte bei der Bedienung des Messumformers nicht weiter als 1,5 m vom
Zweileiter-Messumformer entfernt sein. Der Winkel zum Messumformer sollte 15 ° nicht Giberschreiten.

RESET - Driicken Sie RESET, um die derzeitig durch-
gefiihrte Aktion abzubrechen (Programmierung, Kali-

HOLD - Wird die Taste HOLD betétigt, so erscheint
in der Anzeige der Schriftzug HOLD. Der Analog-

brierung). Der Zweileiter-Messumformer kehrt zur ~~_ wert des Messumformers wird dadurch auf einen

Prozessanzeige zuriick. vorher programmierten Wert zwischen 3,8 und 22

CURSOR TASTEN - Die CURSOR-Tasten dienen zum mA oder auf den letzten aktuellen Messwert einge-

Scrollen durch Auswahllisten sowie zum Andern der froren.
numerischen Werte einzelner Parameter.

CAL- Driicken Sie die Taste CAL, um Zugang zum Men(i

ENTER - ENTER ermdglicht das Speichern von Ein-
CALIBRATE zu erhalten.

stellungen und den Zugang zu den Editiermasken ein-

~

PROG - Driicken Sie die Taste PROG, um Zugang zum zelner Parameter.

Mend PROCRAM zu erhalten.. NEXT - Nach dem Driicken der Taste NEXT erscheint

DIAG - Uber DIAG kann das Lesen von Diagnose- der nachste Men(punkt auf dem Display.

mitteilungen unter DIAGNOSE erfolgen. EXIT - Mit EXIT verldsst man das Untermeni und

kehrt zur jeweils nachsthéheren Ebene zurick.

MODEL 5081
REMOTE CONTROL

ROSEMOUNT

FISHER-ROSEMOUNT

Infrarot-Fernbedienung fiir die Zweileiter-Messumformer der Baureihe 5081

f IRC - INFRARED REMOTE CONTROL \
LR 34186 SUBSTITUTION OF IS/I/1/A,B,C & D x
REMOTE coNTRoL (@B° £ COMPONENTS MAY NI/I/2/A B.C & D <
INTRINSICALLY SAFE EQUIPMENT IMPAIR INTRINSIC SAFETY T4 Tamb = 40°C  aeeover >
HAZARDOUS AREA LOCATIONS: PN 23572-00 T3A Tamb = 80°C
gtigg : gm ; gg ﬁ' g g g Baseefa02ATEX0198
' H 1 D1 M . WARNING: I 1G EExia IIC T4 (€ 1180
T3C Tamb = 40°C T3 Tamb = 80°C |TO PREVENT IGNITION 1.5Vdc AAA BATTERIES
1.5Vdc AAA BATTERIES CHANGE BATTERIES IN EVEREADY E92/1212
EVEREADY E%2/1212 A NONHAZARDOUS AREA DURACELL MN2400/PC2400
DURACELL MN2400/PC2400 ONLY ROSEMOUNT ANALYTICAL 92606 Us;y
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MENUSTRUKTUR 5081-C-FF

CALIBRATE

Abbildung 1 Menstruktur 5081-C

PROGRAM

l

5000

CALIBRATE  PROGRAM DIAGNOSE

[ caubrate ||[ tEMPAd) |

[ cELLcOnst | fEmP sLOPE"|
I

[[00.09956 |

[tSLOPE 2.000]

[ sensoro | [ mtrcaL |
I

0in Air
PrOCESSInG

B B e e e e

I
0hM 999999
[ temp | [ dispLay | [sEtuPcust| [ dEFauLt |
tAUtO On tYPE COnduC [trEF 025.0] [FActorY nO|

tMAn 25.0 tEMP C Unit %

COMPLinEAr OUtPULt Curj nUM PtS 3

tSLOPE2.000) COdE 000 %10.000
COnd 10.000
APPLY CUSt|

nonk

Eingabeaufforderung
Diagnosemeldung

@ Nicht verfiigbarim Modus Reinstwasser, Kationenleitféhigkeit und bei Widerstandsmessungen

Mnemonik Menii PROGRAM

Anzeige 5081-C-FF

Schreibweise in
der Kurzanleitung

Bedeutung

Hal_d

Hold
FAULt
dPn
tEMP
tAUTO
tMAN
diSPLAY
tYP
tEMP
COdE

Analogwert bei HOLD

Analogwert bei Fehler

Wert fiir Dampfung des Analogsignals
Untermen fiir Temperatureinstellungen
Automatische Temperaturkompensation
Manuelle Temperaturkompensation
Untermenti Anzeige

Typ der Messung (Leitfahigkeit, Widerstand oder Anwenderkurve)

Einheit der Temperatur
Eingabe des dreistelligen Zugangscodes
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FOUNDATION FIELDBUS

Abbildung 4 zeigt einen 5081-A-FF der genutzt wird, um den pH-Wert und die Chlorkonzentration in Trinkwasser zu tiberwa-
chen. Die Abbildung zeigt 3 unterschiedliche Mdglichkeiten der Nutzung der Feldbus-Kommunikation zum Lesen der Prozess-
variablen und zum Programmieren der Messumformereinstellungen.

DeltaV Host und Konfigurator fiir
Konfigurationstool Techniker Anderes HOST-System

=
/ Spannungs-
Leitungs- versorgung
abschluss —
Leitungs- |
abschluss ! J j W L
Filter
5081-C-FF
Sensor
p Prozessleitung

Konfiguration des Messumformers 5081-C-FF tiber den FOUNDATION Fieldbus

TRANSDUCERA400 Properties
flode ] Measurements  Amperonetric Senson I Temperature Eumpensation] |dentification ] Factorny Ealwblatic-n]
Canfiguration Calibration
Primary Vahue Lnit [ppm ] Zero Current | 0.0 na
[PRIMARY _VALLE_LIMIT] [FERO_CURREMT]
Oxygen Sensor Type [439600 =] Sengilivily | 280000 mg 2 npm
[SENSOR_TYFE_O:VGEM) [SEMSITIMITY)
: 0.03 Amperometnc Stabilize 10
Salinity | ppthous. .. Time ‘ z
[SALINITY] [&MP_STABILIZE_TIME]
TE0.O Amperometnc Stabilize 0.050
Bar Prezsurs | mmHg Vo ‘ jal el
[BAR_PRESSURE] [AP_SPAR_STAEILIZE WALUE]
Bar Prezsurs Linit |mn'|Hg ﬂ Zero Limit ‘ 0.050 ppm
[BAR_PRESSURE_IUMIT] [&MP_ZERD_STABILIZE_WALUE]
Percent Saturation
Pressure | LA (5
[PERCENT_SATURATION_FPRESSURE]
1] Cancel Help

AMS Inside Konfigurationsfenster bei kommunikation iber FOUNDATION Fieldbus
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WERKSEINSTELLUNGEN 5081-C-HT

Bezeichnung Mnemonik Display Werks- Kunden-
einstellung

Temperatur tEMP

1. AutomatischeTemperaturkompensation ~ £Ruto On/Off On

2. Manuelle Temperaturkompensation EMAR 0-200°C 25°C

3. Temperaturkompensation CoMP L1 nEA- oder ~ SALE LrERr
oder (At on oder nGnE

Anzeige d SPLARY

1. Prozessvariable E9F ConduC oder ~StutY Condul
oder Cust

2. Temperaturanzeige EEMP °C|°F °C

3. Zugangscode codE 0-999 000

Kundenspezifische Kurve SEeUP Cusk

1. Referenztemperatur t rEF 0-200°C 25°C

Menii CALIBRATE

1. Zellenkonstante CELL ComSt 1.000

2. Temperaturabhdngigkeit EEMP SLOPE 0-5%/°C 2,00

Menii DIAGNOSE Momentanwerte

1. AbsoluteoderRohleitféhigkeit AbS 1.000 S

2. Nullpunktabweichung 0 R~ 0.0uS

3. Zellenkonstante (L nER-) CELL COmSE 1.000

4. Kalibrierfaktor CAL F 1.000

5. Temperaturkoeffizient ESLoPE 2.000

6. Software-Version SofFt A02.09

7. Hardware-Version HA-d 01

8. Fehlermeldungen, Warnungen FALLES none
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ANSCHLUSS VON SENSOREN

Schliessen Sie die Leitfdhigkeitssensoren an, wie in Abbildung 2 gezeigt wird. In den Betriebsanleitungen der Leitféhigkeits-
sensoren finden Sie weitere Angaben zum Anschluss an den Messumformer 5081-C.

Erforderliche Messumformer-
einstellungent

In Abhédngigkeit vom Prozessmedium und

der daraus resultierenden Leitfahigkeit, wer-

den folgende Einstellungen fiir den Parame- Weiss/Rot - RTD Sense
Modelle

ter come empfohlen (nur beityP =Condul): 150 — Rot-RTDM
400

Farblos - Abschirmung RTD

Weiss - RTD Return

—— Abschirmung Innenelektrode
401

Prozessmedium ParameterC o pre

Orange - Innenelektrode

— Abschirmung Aussenelektrode

Mediumleitfahigkeit Lo mEAR-
von20...20.000uS/cm

Reinstwasserleitféhigkeit | ~ SALE

Grau - Aussenelektrode

bis20nS/cm
Kationenleitfahigkeit (At on Abbildung 2 Anschlusskabel und Aderfarben fiir Leitfahigkeitssensoren
(M Zellenkonstantevon 1,0/cmvorausgesetzt Modellreihe 400, 400VP und 150

ANSCHLUSS UBER EINE EXTERNE KLEMMENBOX

Die Leitfahigkeitssensoren kénnen auch Gber eine externe Anschlussklemmenbox (z.B. P/N 23550-00) an den Zweileiter-
Messumformer 5081-C angeschlossen werden. In den Betriebsanleitungen der Leitféhigkeitssensoren finden Sie weitere De-
tails zum Anschluss an den Messumformer 5081-C (iber externe bzw. am Sensor integrierte Klemmenboxen. Weiterhin sind
konfektionierte (P/N 23747-00) und unkonfektionierte (P/N 9200275) Anschlusskabel verfiigbar. Die Praparation eines
unkonfektionierten Anschlusskabels wird ebenfalls in den einschldgigen Sensorhandbiichern beschrieben.

Fiir optimalen Schutz gegen elektromagnetische Abstrahlung und fiir beste Storfestigkeit sollte die duRere Lltze des Sensor-
kabels mit der duReren Litze des Verlangerungskabels verbunden werden. Am Messumformer sollte die duRere Litze des
Verldngerungskabels mit der Erde verbunden werden.

Gehéusedeckel‘der Anschlussseite ANSCH LUSS DER SPEIS ESPAN N U NCI
vurde demontiert In Abbildung 3 wird der Anschluss des Messumformers 5081-
Anschlussklemmenleiste C an die Speisespannung fiir nicht-explosionsgefdhrdete Be-

reiche dargestellt. Bei Installation in explosionsgefdhrdeten
Bereichen finden Sie die Anschlussdiagramme fiir die Speise-
spannung auf Seite 10 bis 14.

Anschlusskabel fiir
Leitfahigkeitssensor

Erde

Speisespannung
9-32VDC

Abbildung 3 Anschluss der Speisespannung an den
Messumformer 5081-C-FF
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INSTALLATION DES 5081-C-FF

UBERPRUFEN DER LIEFERUNG

Uberpriifen Sie die Verpackung auf Beschidigung. Ist diese
beschadigt, so melden Sie dies bitte sofort dem Spediteur bzw.
Emerson Process Management. Uberpriifen Sie dann, ob der
Messumformer duRerlich sichtbare Schaden aufweist. Benach-
richtigen Sie auch hier sofort den Spediteur und Emerson
Process Management im Falle einer Beschddigung der Gerdte

oder des Gerdtes. Vergewissern Sie sich, dass alle auf dem
Lieferschein aufgefiihrten Teile geliefert wurden. Verstandi-
gen Sie unverziiglich Emerson Process Management, falls Tei-
le fehlen sollten.

ORIENTIERUNG DER ANZEIGE

Die Anzeige des 5081-C kann um 90° in oder entgegen des
Uhrzeigersinns gedreht werden. Lésen Sie die Schraube, die
die Abdeckung auf der Seite der Anzeige arretiert, schrauben
Sie die Abdeckung auf der Seite der Anzeige ab und legen Sie
diese vorsichtig zur Seite. Losen Sie die Schrauben, die die
Anzeige mit der CPU- und Analogplatine fixieren. Ziehen Sie
nun die Anzeige vorsichtig ab und drehen Sie diese in die ge-
wiinschte Lage. Positionieren Sie die Anzeige so, dass eine
Montage mittels der 3 Schrauben durch die Abstandhalter auf
der CPU-Platine mdglich ist. Befestigen Sie die Anzeige
wieder mittels der 3 Montageschrauben. Montieren Sie den
Gehausedeckel und die Arretierung des Gehausedeckels.

MECHANISCHE INSTALLATION

In Abbildung 4 wird die mechanische Installation des Zwei-

leiter-Messumformers 5081-C gezeigt.

1. Der Messumformer ist zur Installation in rauher Umge-
bung geeignet, sollte jedoch nicht direkter Sonnenein-
strahlung ausgesetzt werden.

2. Installieren Sie den 5081-C in einer Umgebung, die kei-
nen Vibrationen sowie keinen elektromagnetischen Fel-
dern ausgesetzt ist.

3. Der Messumformer sollte mindestens 0,5 m von Hoch-

spannungsleitungen entfernt montiert werden. Der
Messumformer sollte fiir das Bedienpersonal leicht zu-
gdnglich sein.

4.  Die Leitungsdurchfiihrungen fiir das Sensorkabel und die

Speisespannung sollten wasserdicht sein.

Achtung

Durch eindringende Feuchtigkeit kann der
Messumformer zerstért werden oder
zumin-dest in seiner Funktion beeintrach-
tigt werden.

5. Der Messumformer sollte so montiert sein, dass die
Kabeldurchfiithrungen weder nach oben noch nach unten
zeigen.

a4

ROSEMOUNT® ANALYTICAL

CE€ 1180 N1G

MQDEL 5081-C-FF-73

Baseefal3ATEX0099
EEx ia lIC T4

Tamb = -20°C TO 465°C

iy
&

SUPPLY

Ui = 30 VDC

i = 300 mA

Pi=13W

Gi=0pF Li=0pH
SIGNAL INPUT

Uo =6.51 VDC

lo = 400 mA

Po =462 mW
Ci=241pF Li=0pH

_I_

$241508-00/E
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Alle Abmessungen in mm (Inch)

Arretierung

fiir Deckel An der Anschluss-

160,5 seite gedffnet.

(6,32)
33,5
(1,32)

%" FNPT

AR

Iz—
. ¥4” FNPT
O-Ring /tf(g%g)ﬂ Y AV 74
Montageplatte (kundenseitig) '1,”-20 Gewindebohrungen
2131 [Y
(0,839)

J 21,31
(0,839)
Montageabstande an der
Unterseite

Abbildung 4 Montage und MontagemaRe Zweileiter-Messumformer 5081-C
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Kurzanleitung
KA-5081-C-FFRev.C
Dezember2003

Modell 5081-C

SCHNELLE INBETRIEBNAHME

1.

a

11.

16

Driicken Sie PROG, NEXT, NEXT und ENTER auf der IR-
Fernbedienung fiir den Messumformer 5081-C.

Mit den Cursortasten * und # kénnen Sle an dieser Stel-
le zwischen COnduc (Leitfahigkeit), rStvtY (Widerstand)
oder CuSt (Anwenderkurve) wahlen. Quittieren Sie mit
der ENTER-Taste. Haben Sie COnduc oder rStvtY ge-
wéhlt, so gehen Sie zu Schritt 4.

Wenn Sie CuSt (Anwenderkurve) gewdhlt haben, befin-
den sich nach dem Betdtigen von ENTER automatisch im
Konfigurationsmeni fiir die Anwenderkurve. Sind alle
notwendigen Eingaben ausgefihrt worden, so kehren Sie
automatisch zur Eingangsanzeige zuriick. Driicken Sie
NEXT, um mit der Programmierung fortzufahren.

Mit den Cursortasten # und # konnen Sle unter tEMP
die Einheit fiir die Temperaturanzeige wéhlen. Es stehen
°Cund °F zur Auswahl.

Driicken Sie ENTER und dann RESET.

Driicken Sie nacheinander PROG und ENTER.

4MA erscheint nun auf der Anzeige. Mit den Eingabe-
tasten # und # fiir den numerischen Wert sowie # und
+ fiir die Dezimalstelle, stellen Sie nun den gewi{insch-
ten Wert fiir die gewdhlte Variable bei 4MA ein. Drii-
cken Sie ENTER, um den Wert fiir 4MA zu speichern.
20MA erscheint nun auf der Anzeige. Mit den Eingabe-
tasten # und # fiir den numerischen Wert sowie # und
+ fiir die Dezimalstelle, stellen Sie nun den gewi{insch-
ten Wert bei 20MA ein. Driicken Sie ENTER, um den
Wert fiir 20MA zu speichern und dann RESET.

Driicken Sie nacheinander PROG, NEXT und ENTER.

Auf der Anzeige des 5081-C wird nun der Parameter
tAUTO angezeigt. Unter Nutzung der Cursortasten 4 und
+ aktivieren (On) oder deaktivieren (Off) Sie die auto-
matische Temperaturkompensation. Driicken Sie ENTER,
um die Eingabe fiir tAUTO zu quittieren. Wurde fiir den
Parameter tAUTO Off gewdhlt, so werden Sie nun zur
Eingabe der manuellen Temperatur aufgefordert, andern-
falls gehen Sie Giber zu Schritt 11. tMAR erscheint nun
auf dem Display. Unter Nutzung der Eingabetasten # und
+ fiir den numerischen Zahlenwert sowie #und #+ fir
die Eingabeposition, stellen Sie nun den gewiinschten
Wert fiir tMAR ein. Zuldssige Werte fiir den Parameter
tMAnR sind Werte von 0 bis 200 °C im Modus LInEAr so-
wie 0 bis 100 °C in den Modi n SALt, CAtion sowie
rStvtY. Wurde tAUTO auf Off gestellt, so wird vom
Messumformer automatisch der unter tMAn eingetrage-
ne Temperaturwert fiir alle relevanten Berechnungen un-
abhdngig von der tatsdchlichen Prozesstemperatur ein-
gesetzt. Driicken Sie ENTER, um die Eingabe fir tMAn
zu quittieren.

Haben Sie bei Schritt 2 CondUC oder rStvtY gewahlt, so
miissen Sie nun den Parameter COMP (Typ der Tempe-
raturkompensation) einstellen. Mit den Cursortasten
und # konnen Sie zwischen LinEAr (Lineare Temperatur-
kompensation), n SALt (Neutralsalzkompensation),
CAtIOn (Kationenleitfahigkeit) oder nOnE (unkompen-
sierter Leitfahigkeit) wahlen. Quittieren Sie Ihre Auswahl

12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

mit ENTER. Haben Sie LinEAr gewdhlt, so kdnnen Sie
nun einen Temperaturkoeffizienten zwischen 0...5 %/°C
programmieren. Werksseitig ist der Temperaturkoeffizi-
ent auf 2 %/°C eingestellt.

Driicken Sie RESET.

Driicken Sie CAL, 4x die NEXT-Taste und ENTER.

Unter Nutzung der Eingabetasten # und # fiir den nume-
rischen Zahlenwert sowie #und =+ fiir die Eingabe-
position, geben Sie nun die Zellenkonstante des Sensors
ein. Quittieren Sie lhre Eingabe mit ENTER.

Wurde der Messumformer 5081 auf rStvtY (Widerstand),
n SALt (Neutralsalz), Cation (Kationenleitfahigkeit) oder
nOne (Rohleitféhigkeit) eingestellt, so ist die Program-
mierung des 5081-C an dieser Stelle beendet.

Wurde LinEAr programmiert, so driicken Sie EXIT, CAL,
NEXT und ENTER.

Halten Sie den Sensor in Luft, um den Nullpunktabgleich
durchzufihren. Driicken Sie ENTER, dann EXIT.

Stellen Sie den Sensor nun in eine Flissigkeit mit be-
kannter Leitfahigkeit. Driicken Sie CAL und ENTER.
Unter Nutzung der Eingabetasten # und # fiir den nume-
rischen Zahlenwert sowie #und =+ fiir die Eingabe-
position, geben Sie nun den Leitfahigkeitswert ein, den
der Leitfdhigkeitsstandard laut Hersteller aufweist. Quit-
tieren Sie lhre Eingabe mit ENTER.

Driicken Sie RESET.

RESET DES MESSUMFORMERS

Um den Messumformer auf die Werkseinstellungen zuriick-
zusetzen, fiihren Sie nachfolgende Prozedur aus:

1.

Driicken Sie PROGRAM und 5x NEXT. Die Anzeige sollte
nun dEFAULt zeigen. Driicken Sie ENTER.

Unter Nutzung der Eingabetasten # und # kdnnen Sie
zwischen nO (lhre Einstellungen werden behalten) oder
YES (Werkseinstellungen werden geladen) wéhlen.
Quittieren Sie Ihre Auswahl mit ENTER und driicken Sie
EXIT.
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