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Wichtige Instruktionen und Mitteilungen

Lesen Sie diese Seite, bevor Sie sich mit dem weiteren Inhalt der Kurzanleitung vertraut machen.

Die von Emerson Process Management entwickelten und her-
gestellten Gerdte werden hinsichtlich der Einhaltung der ver-
schiedensten nationalen und internationalen Standards getes-
tet. Da es sich um technisch anspruchsvolle Gerdte handelt,
miissen diese zur Gewahrleistung der Spezifikationen fachge-
rechtinstalliert und gewartet werden. Die nachfolgenden Hin-
weise sollten daher genau befolgt und in Ihr Sicherheitskon-
zept eingebunden werden. Dies betrifft die Installation, den
normalen Betrieb sowie die Wartung der Gerate.

Das Nichteinhalten der Hinweise in diesem Handbuch kann zu

gefédhrlichen Situationen fir Ihr Personal fiihren. Weiterhin

konnen erhebliche Schaden an Produktionsanlagen oder kom-
munalen Einrichtungen oder den Gerdten selbst auftreten.

Schenken Sie deshalb folgenden Punkten unbedingte Beach-

tung:

e  Lesen sie sich sehr sorgfdltig alle Instruktionen und Hin-
weise zur Installation, zum Betrieb und zur Wartung der
von Emerson Process Management gelieferten Gerdte
durch. Das Nichtbeachten der Hinweise in diesem Hand-
buch oder Fehler bei der Bedienung der Gerdte kdnnen
zu geféhrlichen Situationen, dem Tode, gesundheitlichen
Schaden, der Zerstérung der Gebrauchsfahigkeit des Ge-
rates sowie dem Verlust der Gewéhrleistung fiihren.

Warnung

Das Ersetzen einzelner Komponenten am
Zweileiter-Messumformer kann zum Ver-
lust der Eigensicherheit bzw. der Einsatz-
fahigkeit fiir Zone 1 fihren.

Warnung

Entfernen oder ersetzen Sie keine Bauteile
des Zweileiter-Messumformers, solange
dieser unter Betriebsspannung steht. Off-
nen Sie nicht die Gehdusedeckel, solange
die Umgebung des Messumformers als ex-
plosiv deklariert ist.

Warnung

Explosionsgefahr - Trennen Sie keine elek-
trischen oder Signalanschliisse am Mess-
umformer, solange die Umgebung des
Messumformers als explosiv deklariert ist.

Emerson Process Management GmbH & Co. OHG
Hauptgeschéftsstelle

Argelsrieder Feld 3

82234 WeRling

Tel. (08153)939-0

Fax (08153)939-172
http://www.EmersonProcess.de

Vergewissern Sie sich, dass das gelieferte Gerdt mit der
Bestellung tibereinstimmt. Beachten Sie auch, dass das
der Lieferung beiliegende Handbuch oder die Dokumen-
tation zu den gelieferten Gerdten passt. Ist dies nicht der
Fall, so wenden Sie sich an die nachste Niederlassung
von Emerson Process Management.

Bewahren Sie die Dokumentation ordnungsgemag auf,
denn diese enthdlt auch Verweise auf benétigte Ersatz-
teile und Verweise zur Behebung leichter Fehler.

Sollten Sie eine Instruktion oder Bemerkung in diesem
Handbuch nicht verstehen, so wenden Sie sich ebenfalls
an Emerson Process Management.

Informieren und unterrichten Sie lhr Personal im Um-
gang, in der Installation, Giber den Betrieb und iber die
Wartung der Gerdte. Installieren Sie die Gerdte wie im
Handbuch dargestellt und in Ubereinstimmung mit den
national giiltigen Normen und Gesetzen.

Falls Ersatzteile in die Gerdte eingebaut werden missen,
so sorgen Sie bitte dafir, dass nur qualifizierte Personen
Reparaturen durchfiihren und Ersatzteile von Emerson
Process Management eingesetzt werden. Andererseits
konnen hohe Risiken fiir den Betrieb der Gerdte bzw. Ab-
weichungen von der Spezifikation eintreten.

Warnung

Um die Ziindung einer entflammbaren oder
brennbaren Atomosphdre zu verhindern,
schalten Sie die Speisespannung ab, wenn
Sie Arbeiten am Messumformer durchfiih-
ren, nachdem Sie sich vorab mit den ein-
schldgigen Sicherheitsbestimmungen ver-
traut gemacht haben.

EMERSON.

©ROSEMOUNT Analytical 2003
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Modell 5081-T

SPEZIFIKATION - ALLGEMEIN

Gehduse: IP65-Feldgehduse (Nema 4x) aus Aluminium, blau
lackiert mit Epoxy-Polyester. O-Ringe aus Neopren als
Dichtungen zwischen den Deckeln und dem Gehé&use.

Abmessungen: 160 x 175 x 161, @ 155 (6,3"x 6,9"x 6,4"), @

6,1" (siehe auch MaRzeichnung)

Kabeldurchfiihrungen: 3/," FNPT

Speisespannung, Biirde: Eine Netzspannung von 9 bis 32
VDC bei 22 mA ist erforderlich, eine eigensichere Instal-
lation begrenzt die Anzahl der Messumformer in Abhén-
gigkeit von der benutzten Barriere auf eine Anzahl von
2-3 pro Knoten.

Anzeige:
Prozessvariable: 4 Segmente, Hohe 20 mm (0,8")
Temperatur/Analogwert: 7 Segmente, Hohe 7 mm (0,3")

Widerstandsthermometer: 3-Leiter Pt 100
Leitfahigkeit: 0...200°C(32...392 °F)
%-Konzentration: 0...100°C(32...212°F)

Zuldssige Umgebungstemperatur: -20...65 °C (-4...149 °F)
Zuldssige Lagerungstemperatur: -30...80 °C (-22...176 °F)
Zuldssige Luftfeuchte: 95% relativ, nicht kondensierend
Elektromagnetische Abstrahlung: EN61326-1 c €
Storfestigkeit: EN61326-1
Explosionsschutz:
Eigensicherheit
Class I, Il, Ill, Division 1
@ Groups A-G
wrom T4 T, =70°C
Exia Entity

Class I, Groups A-D
Class I, Groups E-G

Class Il

T4 Tomp=70°C
ATEX  C€ 0600 111G
@ Baseefa02ATEX1284

EExiallICT4

Tamp=-20 °C bis +65 °C
BetriebsmaRig keine Funken erzeugend:
Class 1, Div. 2, Groups A-D
@ Staubexplosionsschutz
e Class &I, Div. 1, Groups E-G
Gehauseschutzart IP65 (NEMA 4X)

Class 1, Div. 2, Groups A-D
verwendbar fiir Class Il, Div. 1 Goups E-G
T4 T.w=70°C

@

Druckfeste Kapselung:
@ Class 1, Div. 1, Groups B-D
Class Il Div. 1, Groups E-G
e (Class I, Div. 1
Class |, Div. 2, Groups B-D
@a Class I, Groups E-G
Class llI
Tamb = 65 °C max
SPEZIFIKATION - MESSUMFORMER @ 25 °C
Messbereich: 50-2.000.000 uS/cm
Genauigkeit: +1% des Messwertes
Wiederholbarkeit: +0,25% des Messwertes
Stabilitdt: 0,25% des Messbereiches pro Monat
Umgebungstemperatureinfluss: +0,2% vom Messbereich/°C
Kompatible Widerstandsthermometer: Pt 100
Temperaturkoeffizient: 0...5%/°C
%-Konzentrationsbereiche:
0-15 % NaOH; 0-16% HCl; 0-30 % und 95 bis 99,99 % H,SO,

SPEZIFIKATION - MESSKREIS

Genauigkeit des Messkreises: ermittelt mit Standardmodel-
len 228 oder 225 mit 6,1 m Kabel; Laborgenauigkeit bei
25°C(77 °F) besserals 2 % oder +50 puS/cm.

Fiir optimale Ergebnisse den Messkreis bei den jeweils
herrschenden Prozessbedingungen standardisieren.
Genauigkeit der Temperaturmessung: Pt 100 Widerstands-

thermometer mit einer Genauigkeit von +0,5 °C

EMPFOHLENE SENSOREN

Modell 222  Durchfluss-Sensor

Modell 225  Sensor mit Sanitdranschluss (CIP-fahig)

Modell 226 Sensor zur Ein- oder Untertauchmontage

Modell 228  Sensor zur Ein- oder Untertauchmontage oder
zur Montage in einer Wechselarmatur

Modell 242 Durchfluss-Sensor®

(1) Modell 242-06 oder 242-08 ist zusammen mit dem 5081-T nicht
eigensicher

MESSBEREICHE FUR INDUKTIVE LEITFAHIGKEITSSENSOREN

Leitfdhigkeitssensor
Modellnummer 226 228 225 222(1) 222(2") 242
nominale Zellenkonstante 1,0 3,0 3,0 6,0 4,0 M
Kleinster Messbereich (uS/cm)®@ 50 200 200 500 500 1000
GroRter Messbereich (uS/cm)® 1.000.000 2.000.000 2.000.000 2.000.000 2.000.000 2.000.000™

(M Zellenkonstante sowie kleinster und gréBter Messberel

ich hdngen von der Sensorkonfiguration sowie dem Anschluss des Sensors 242 ab.
@ Leitfahigkeitswerte fiir 25 °C und einem Temperaturkoeffizienten von 2%/°C. Der maximale Messbereich ist fiir Lésungen mit starker Temperatur-
abhdngigkeit und hoher Temperatur kleiner als hier gezeigt. Der kleinste mogliche Messbereich ist vom Sensor abhéngig.
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MESSUMFORMER DISPLAY WAHREND DER
KALIBRIERUNG UND PROGRAMMIERUNG
(ABBILDUNG 1)

1. Kontinuierliche Anzeige der Leitfdhigkeit oder der Kon-
zentrationin %.

2. Anzeige der Einheit der Prozessvariable (uS/cm, mS/cm,

ppm, %) oder keine Einheit.

An dieser Stelle erscheint das derzeit aktivierte Mendi

4. Anzeige der aktivierten Untermenis und Diagnosemel-
dungen.

5. Hier werden die in den jeweiligen Menis verfiigbaren
Kommandos angezeigt (EXIT, NEXT, ENTER).

6. HOLD erscheint an dieser Stelle, wenn der HOLD-Modus
aktiviert wurde.

7. FAULT erscheint an dieser Stelle des Displays, wenn ein
Systemfehler vorliegt.

8. Das Symbol ¥ teilt dem Anwender mit, dass der Mess-
umformer zur Zeit via HART Daten mit einem HART-End-
gerat austauscht.

w

IR-FERNBEDIENUNG FUR DEN MESSUMFOR-
MER 5081 (ABBILDUNG 2)

1. Menitasten CAL, PROG und DIAG ermdglichen den Zu-
gang zu den Meniis CALIBRATE, PROGRAM und DIAGNO-
SE.

2. ENTER erlaubt das Speichern von Einstellungen. Nach dem
Driicken der Taste NEXT erscheint der ndchste Meniipunkt
auf dem Display. Mit EXIT verldsst man das Unterment
und kehrt zur jeweils ndchsthéheren Ebene zurtick.

3. Mit Hilfe der CURSOR-Tasten scrollt man durch eine Liste
von Auswahlmadglichkeiten oder andert numerische Wer-
te einzelner Parameter.

4. Wird die Taste HOLD betatigt, so erscheint im Display der
Schriftzug HOLD. Der Analogwert des Messumformers
wird dadurch auf einen vorher programmierten Wert zwi-
schen 3,8 und 22 mA oder auf den letzten aktuellen Mess-
wert eingefroren. Durch RESET wird die gerade durchge-
fiihrte Aktion (Programmierung, Kalibrierung) abgebro-
chen. Der Messumformer kehrt zum Prozessdisplay zuriick.

F
A
u
L
T
H
(0]
L
D

Abbildung 1 Display des Messumformers 5081-T wahrend
der Kalibrierung oder Programmierung
Das gezeigte Display erlaubt den Zugang zu den Men(is Calibrate oder
Program.

MODEL 5081
REMOTE CONTROL

ROSEMOUNT

FISHER ROSEMOUNT

Abbildung 2 IR-Fernbedienung fiir die Messumformer 5081

R 34186

L
REMOTE CONTROL @0 Exia

INTRINSICALLY SAFE EQUIPMENT
HAZARDOUS AREA LOCATIONS:
CLASS I, DIV1, GPA, B, C, D

IRC - INFRARED REMOTE CONTROL

SUBSTITUTION OF
COMPONENTS MAY
IMPAIR INTRINSIC SAFETY

PN 23572-00

~

IS/I/1/A,B,C & D o
NI/I/2/A,B,C & D x
T4 Tamb = 40°C  apprOvED >
T3A Tamb = 80°C

Baseefa02ATEX0198

CLASS I, DIV2 GPA, B, C, D

T3C Tamb = 40°C T3 Tamb = 80°C
1.5Vdc AAA BATTERIES

EVEREADY E92/1212

DURACELL MN2400/PC2400

WARNING:
TO PREVENT
CHANGE BATTERIES IN
A NONHAZARDOUS AREA

11 1G EExia lIC T4 (€ 1180
1.5Vdc AAA BATTERIES
EVEREADY E92/1212
DURACELL MN2400/PC2400

IGNITION

ROSEMOUNT ANALYTICAL 92606 Usv
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MENUSTRUKTUR 5081-T-FF

CALIBRATE

Abbildung 4 Menistruktur 5081-T

9000 <

CALIBRATE PROGRAM DIAGNOSE

DIAGNOSE

[ cavbratE | [ sensoro | [ tEMPAd) | [CELL cOnst | [tEMP SLOPE|

tEMP | [ dISPLAY | [SEtUPCusT | [ dEFAULT |

B B o et ST e T i

nonE

Eingabeaufforderung
Diagnosemeldung

Tabelle 1 Mnemonik Zweileiter-Messumformer 5081-T

Anzeige 5081-T

Schreibweise in
der Kurzanleitung

Bedeutung

Hol d HolLd Analogwert bei HOLD

FRUL+ FAULt Analogwert bei Fehler

TEMP tEMP Untermend fiir Temperatur

+AUHD tAUtO Automatische Temperaturkompensation

+HAn tMAN Manuelle Temperaturkompensation

diSPLAY diSPLAY Untermenii Anzeige

+4p tYP Typ der Leitfahigkeitsmessung

+EMP tEMP °C oder °F, Auswahl der Temperaturanzeige

COdE COdE Sicherheitscode

OFESt OFFSt Nullpunktverschiebung der Leitfahigkeitsmessung
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WERKSEINSTELLUNGEN 5081-T-FF
VARIABLENBEZEICHNUNG MNEMONIK WERKSEINSTELLUNG KUNDENEINSTELLUNG
Menii PROGRAM
Temperatur temp
Automatische Kompensation tauto on
Manuelle Kompensation man 25 °C (bei tauto = off)

Algorithmus der Kompensation

Anzeige
Typ der Messung

Temperatur (°C oder °F)
Ausgang (mA oder %)
Zugangskode
Kundenkurve
Referenztemperatur
Menii CALIBRATE
Zellenkonstante
Temperaturkoeffizient (%/°C)
Menii DIAGNOSE
Diagnose

LOMP (Lineor 0. AOAE)

display

+up (CondlC 0. AACH 0. HCL
0. H2SHL 0. HASO4H 0. Cust)

temp
output
code

SEHP CuSt

torep

CELL Const
1ENP si0pe

(Jedes Segment zeigt die momentanen Werte des Messumformers)

Absolute Leitfahigkeit

Offset des Nullpunktes
Zellenkonstante
Temperaturkoeffizient
Software-Version
Hardware-Version
Fehlermeldungen, Warnungen

Abs
OpfS+
CELL COnGH
tslope
ot
HAd
FolLT

LInEAr

ConduUC

C
Cur
000

25.0°C

3.00
2.000
Beipiele

1000 uS/cm
0.0 uS/cm
3.00/cm
2.000
A02.09

01

none
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ANSCHLUSS VON SENSOREN AN DEN 5081-T-FF

Fiihren Sie den Anschluss der induktiven Sensoren durch, wie in Abbildung 5 dargestellt. Fiir eine optimale elektromagnetische
Abschirmung sollte das Sensorkabel tiber das Messumformergehduse bzw. eine metallische Kabelverschraubung geerdet wer-
den. Weitere Details finden Sie in den Handbichern der induktiven Leitféhigkeitssensoren.

Abbildung 5 Anschluss induktiver Leitfahigkeitssensoren

Schirm  ——————— RTDReturn

Weiss ——————— RTD Sense

Griin RTDIn

Schwarz Empfianger COM

222-54 Griin ———— Empfinger

Schwarz — Ansteuerung COM

Weiss ——— Ansteuerung

Fiir die maximale EMI/RFI Vertraglichkeit sollte der Schirm
(iber das Transmittergehduse geerdet werden.

Esist auch ausreichend, dies iber eine

metallische Kabelverschraubung zu realisieren.

Nur anschlieBen, wenn vorhanden.
Ist bei einigen Sensormodellen
nicht vorhanden.

Farblos 0.D.—& Erde
— Farblos I.D- RTD Schirm

RTD Return

gggg — Weiss ————RTD Sense
228-56 — Griin —RTDIn

B — Farblos — Empfanger Schirm
;35 — Schwarz — Empfinger COM

— Griin————— Empfanger
— Farblos—Ansteuerung Schirm
— Schwarz— Ansteuerung COM
— Weiss Ansteuerung

* Anschluss des 242 (iber die Anschlussklemmenbox

und Anschlusskabel P/N 23909-00 13
16 15 14
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Gehdusedeckel der Anschlussseite
wurde demontiert

Anschlussklemmenleiste

Anschlusskabel fiir
Leitfahigkeitssensor

Erde

Kommunikation (iber FOUNDATION Fieldbus ) 15 -
und Spannungsversorgung 9-32 VDC 16+

Abbildung 6 Anschluss der Speisespannung

ANSCHLUSS UBER EINE ANSCHLUSSBOX

Der Sensoranschluss kann auch (iber eine externe Anschlussklemmenbox P/N 23550-00 erfolgen. Die Verbindungen sollten zur
besseren Ubersicht von Punkt zu Punkt durchgefiihrt werden. Einzelheiten finden Sie in den Handbiichern der Sensoren.

Es sind sowohl werksseitig konfektionierte (P/N 23747-00), wie auch unkonfektionierte (P/N 9200275) Anschlussklabel verfiig-
bar. Wirempfehlen Ihnen, bereits konfektionierte Anschlusskabel zu verwenden. Das Konfektionieren der Anschlussklabel wird
in den Sensorhandbiichern beschrieben. Die duBere Abschirmung des Sensorkabels sollte mit der duReren Abschirmung des
Anschluss- oder Verldngerungskabels verbunden werden, um eine optimale elektromagnetische Vertraglichkeit zu gewéhrleis-
ten.

SPEISESPANNUNG

Der Anschluss des Messumformers an den FOUNDATION Fieldbus und der der Speisespannung kann in nicht explosionsgefahrdeter
Umgebung hergestellt werden, wie in Abbildung 6 dargestellt. Auf den Seiten 9 bis 12 wird der Anschluss ddes Messumformers
fiir explosionsgefdhrdete Bereiche dargestellt.
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INSTALLATION DES 5081-T-HT

UBERPRUFEN DER LIEFERUNG

Uberpriifen Sie die Verpackung auf Beschidigung. Ist diese
beschadigt, so melden Sie dies bitte sofort dem Spediteur bzw.
Emerson Process Management. Uberpriifen Sie dann, ob der
Messumformer duRerlich sichtbare Schaden aufweist. Benach-
richtigen Sie auch hier sofort den Spediteur und Emerson
Process Management im Falle einer Beschddigung der Gerdte
oder des Gerdtes. Vergewissern Sie sich, dass alle auf dem
Lieferschein aufgefiihrten Teile geliefert wurden. Verstandi-
gen Sie unverziiglich Emerson Process Management, falls Tei-
le fehlen sollten.

ORIENTIERUNG DER ANZEIGE

Die Anzeige des 5081-T kann um 90° in oder entgegen des
Uhrzeigersinns gedreht werden. Losen Sie die Schraube, die
die Abdeckung auf der Seite der Anzeige arretiert, schrauben
Sie die Abdeckung auf der Seite der Anzeige ab und legen Sie
diese vorsichtig zur Seite. Losen Sie die Schrauben, die die
Anzeige mit der CPU- und Analogplatine fixieren. Ziehen Sie
nun die Anzeige vorsichtig ab und drehen Sie diese in die ge-
wiinschte Lage. Positionieren Sie die Anzeige so, dass eine
Montage mittels der 3 Schrauben durch die Abstandhalter auf
der CPU-Platine mdglich ist. Befestigen Sie die Anzeige wieder
mittels der 3 Montageschrauben. Montieren Sie den Gehause-
deckel und die Arretierung des Gehadusedeckels.

MECHANISCHE INSTALLATION

In Abbildung 4 wird die mechanische Installation des Zwei-

leiter-Messumformers 5081-T gezeigt.

1. Der Messumformer ist zur Installation in rauher Umge-
bung geeignet, sollte jedoch nicht direkter Sonnenein-
strahlung ausgesetzt werden.

2. Installieren Sie den 5081-T in einer Umgebung, die kei-
nen Vibrationen sowie keinen elektromagnetischen Fel-
dern ausgesetzt ist.

3. Der Messumformer sollte mindestens 0,5 m von Hoch-
spannungsleitungen entfernt montiert werden. Der
Messumformer sollte fiir das Bedienpersonal leicht zu-
gdnglich sein.

4.  Die Leitungsdurchfiihrungen fiir das Sensorkabel und die
Speisespannung sollten wasserdicht sein.

5. Der Messumformer sollte so montiert sein, dass die
Kabeldurchfiihrungen weder nach oben noch nach unten
zeigen.

Alle Abmessungen in mm (Inch)

(161,5

Arretierung
fiir Deckel

160,5
(6.32)
33,5
(1,32)

TR

¥a” FNPT

21,31
(0,839)

—

Montageabstdnde an der
Unterseite

Montageplatte (kundenseitig)

Abbildung 7 MontagemaRe Modell 5081-T

An der Anschluss-
seite geoffnet.

%" FNPT

_
Y AV 87 A

'],”-20 Gewindebohrungen




Kurzanleitung
KA-5081-T-FFRev.D

August2003

Modell 5081-T

0

X3LV puaydaidsiua uoie|jeisu| 1a19Ydisuabia 13q | 80§ JawIojwnssajy wap jne [2qeq g bunpjiqqy

B[0247514-00]

MD L 133 | | e P 4314193dS 3SIMYIHLO SSTINN :SILON
— £2d NOTLVISOHDIW
A3y 00-F LG _\VNWDZ ona m NO 035N008d 9MQ SIHL HSINI 4 061 T1INTHE SSINGUVH
— P 9011 - |GAdY_HONT WANTXYN “03LVAISSYd ¥ 03 TVINNY 38
d4-1- rm.wom. — PV OL WIYILVA “MOIHL S00°-/+510° 133LS
XdLvssvg St 1389vl 4, LLACER [ SSIINIVLS SITHIS 00¢ ISIV :IVIHILYW
20/v1/5 NOSNHOr °9g NMYHd Sll :m._z: 3I¥44NS TYNIWON
ke J20JIUN XVM 020+ S3903 SUiHS ¥ SUENG. IAon3 . :
SEE I ERT R 0" S3003 kS § subng WAOHAdY ¥433SYE LNOHLIM JONVHD ON 2
- g0 % Xxx*
TvId3lvW 40 11149 e muwouz%zéﬁs 0E0*F  xx* *Z2 40 ¢ 133HS ST MdoMldvy ¢
MO NOL1d1d3534 ON 18vd W3LT] 931 4193dS 3SIM¥IHLO SSIINN
*(Q3INVE) INIVd AXOd3 ¥IvI8 NIFWOSHTISIHSINI 4 .~ 20°TOf |
—= S10°%0G69"
BuiMD.A( paiD|ey
UOS18d POZ1.J0ULNY Bul
40 |DAOIAAD BUL LNOUL LA J jul GZlL
Petlwasd SUOL 4D ) 4 IPOW ON
$ONPOU4 PP )41 4+J0) DoosDyg
+ -
3/00-¥151¥26 SO0+ 0k L "
/lm N4 X2
- . Hl 0 =11 4t 0 =10
S00°+081 ¢ ME L= Id
YW 00§ = !l
20°F96°2 30A 02 = 1IN
ATddNs
0699+ 0L 2.02- = QWO|
bL 311 D! X33
B66£0X31LVEQ0428804
£4-d4-1-1808 TIAON
08l )
1)
IVOLLATYNY  LINNOWZSOH
= -+
Gl0°'+021" U
GZ* Y Xb
3HY [ 3va [ Ae | NOTLd1¥9S30 [ 003 | un 3 458 £0-6¢-9 EIARN 100144 |DUY JUNOWBSOY Lk M 818dLOD >mE Oum BSOYL 04
SNOTSIAY A3 | on 003 31¥0 35V313M R oot idodd ot b ib40 ] sU104065 TUMIRO0R S 1et




Kurzanleitung

KA-5081-T-FFRev.D

August2003

Modell 5081-T

X3LV Yyoeu bunuuedsasiads Jap ssnjyasuy 6 bunpjiqqy

l | Z ¢ | 4 | S | 9 ) ] 8
DS 3dA1] INON Al “ON 023 RIS R
e ; 0314103dS ISIAYIHLO SSINN :SILON
92200% 1 |y RVgeER A 8| vss8 | £0-02-9
o0 30 NO_g3DN00Hd 9MQ STHL win . I
; M€l NYHL 4
0 3INDZ X3V i IR T W 00§ NYHL ¥3LVIUO LON +[ ¥O OS]
dLINX 44-1-180G P T BUIMD ] PB4D|SY A O NVHL ¥3LV3¥O LON +A ¥0 O0A
NOILYTIVLSNT “O1L¥A3HIS 2074 ") 0340310 gm Uosad pazijouiny el
v [ TIONS 3| | et Pl DR Bk ol A ST OGNV SU 191 STYNIAGIL TWNOIS/A1ddnS v
ST 5T i3 8 a3 S, o INPOId PB4 11450 D368SD 1SYILIAVUYY LNALNO ONIMOTI04 3HL GNY TWVAQUdAY X3LV ONIAVH ¥3[uuva A134vS 3001Q ¥INIZ LNOHS ANV ‘i
o oo N 20| 1Un Ve Ty e +2NPO.Id PB4 1448) D3 g
. s
W1 0 1118 o M.Hss. owwd e
Ao | Nd| 1d[H3530 [ ‘ON_Luvd [ELT]  a3iaigmas 3simmn ss3mn
*01 37@VL *43¥) SOLVHVAY IHL 0L GILOINNOD AT33vS 38 NVO HOIHM (D) JINVLONAN]
- ONY (03) 3INVITOVAYD AHL NYHL SS31 50 1vN03 3@ LSOW *ONIMIM ONILJINNDOHALNI ON{ANION]
o__| o [ e ] 00¢ _ o¢ [43-1- 1805 SSNLYHYAAY 34¥S ATIVOISNIMLNI 3HL 40 €173 3ONVLIONANI ONY ($0) 3JINVLIOVAYD U3LD3LOYINA
(HA) _‘__ 4Ny 19 _:3 onn__ (yw) xDw] _ (OPA) XOWA _.oz 300N WNWIXYW 3HL *NOJL1AaY NI (d30144vE ALIAVS) SALVHYLLY QALVII0SSY IHL A8 GIHIAITIQ 39 NvI
HOTHM (41 ¥0 9S]) INT¥MNO ONYV (+A ¥O OOA) I0VLTIOA 3HL NVHL HIIvI¥3 ¥0 OL Wno3 38 LSMW
- 9L ONv Sl 181 STYNIAMAL WNIIS / A7ddNS SNLYHVddY 34¥S ATTYIISNIMINI 3HL 40 (XOW]) INFHHNO ANV (XOWA) 3OYLI0A 3HL :SLNINIYINOTY -
SHILINVEVA ALTINI 44-L- 180G ONIMOTT04 FHL L3N TTVHS (YATHdvE AL3AVS) SNLvavddv QILvIJ0SSY ONv (S3IDIA3G SNEA13ld
p— TYNOILIGAY ANY ONV HOLYNIWYIL SNBAT314 *44-1-180S T3IAON) SALVEYAY 34vS ATIVOISNIYINT 2
Vi
‘WUO 0L NVHL S$S37 38 LSOW ONNOYD HLYY3 ONV ONNONO 34vS ATTWOISNININI NIIMLIE FONVLISISTY ‘€
o7 u0 41 01 = *81qoOT +11
03 w0 43 ‘0 = 19009 +19
o4 = Id MO XOuld
9 10] ¥o 41 t08] = uD xow] |
10N 4O tA ‘00 = 14O xowp
THdIN0 SNLVEVddy Q31V1J055V TAaNT 3ITA3A a1aT4d
$ANYL ST ONIMOTI04 3HL NIHR SNLVEVAdY G3LVII0SSY HLIM
SNLVYYAdY 34YS ATTVOISNIMINI 40 NOILOINNGOWILNL SHOTTY LdIONGD ALILINI FHL ‘b
*INININOT SIHL ONITIVISNI NIHM
Q3IM0T1T04 38 LSOW ONIAVHO NOLLVIIVASND S, HIUALIVANNYA SOLVHYLdY GILVIJ0SSY “§
—] ODA MO SWIA 0SZ NVHL JuOW -
ILvYINI9 4O 3SN LON LSNW SMLVYVddY GILYIOOSSY OL Q3LOINNDD LNIWGINO3 TOWLNOD 9
“ONI21AYIS 340438 UIHOd LOINNGISIA *03A0YddY XLV 38 LSOW SOLVHVAAY (ILVIOOSSY ANV 2
SINISONLY FIBLLSNBADD ¥D 3TBVRAYIS 40 NOLLINOT IN3ATH 01 ~ONINHVM “INTIGNY ONIONNOHHNS 3A0EY 905 ¥04 3TGVLINS SIHIM ATddNS 3sn *8
*AL3AVS DISNIULNI HIVANL AVW SININOJWOD 40 NOILNLILSENS —~NINYVM “SWHO 50t NVHL S$S37 38 LSMW ALIATISISIY SSI00Ud *6
*1334 062 SI HLONIT 37GvD HOSNIS WANIXVA
| V4
)
2 e _ J
H
|
XV _D0A O
(b9 | $3ILON 33%)
RS ¥314uva A134VS
) q 0_3INOZ foe
NI 3$M "0
(00-2L562 Nd_IWY)
LINA IO¥INGD JLONTY
QIUVHANT
vayv Q31 41SSVIONN
bl OI[ O} X33
66£0X3LVEQDD8SDY
9 LIl (AIND ,2 % , L) 22 a
w0 » 822 ¥ 92246224222
o~ 08l SYOSNIS
~ ' ALTATLONANOD
Q lco an0z) y3yv SNOQuVZVH
3 1
- |
i | 3wa [Me] NOI 1d1¥3530 [To33 [
o NBTSTA |
o
l Z I £ b 3 9 L =




Kurzanleitung
KA-5081-T-FFRev.D

August2003

Modell 5081-T

(w4) jenminy L1010e4 yoeu bunuuedsasiads 1ap ssnjyasuy gL bunpjiqqy

! | ¢ _ 13 | 4 | s | 9 1 | 8
T 133 36h1] !zw._uw A3 “ON 033 3190 35v313Y 0315193dS 3SIMNIHLO SSIINA SILON
091v00 : INYNI 11 4 s1d1a3 3 553 £sd
80200 | q +3d NOI (V1508 v £0-0¢-1
on el NO 0320A08d 940 S1HL sty
- M €L NVHL ¥31v3¥0 ION xOug
SIVACHddV W4 R I R E Ry B v 00§ NYHL HILVINO LON 41 ¥D OS]
YLIWX 34-1-180G ol ¥3074 1 g3%03H) A OE NVHL ®31V3HS LON +A HO OOA
NOTLVITIVLISNT *DT1LVA3HOS Wi
muufwmlS | GRN0Y N vEo 91 ‘Ci-18L SIWNINE3L TWNJIS/A1ddNS
¥ P RO 2011un 1SYILINVUYY LNDING ONIMOTI0S 3HL ONIAVH W3 A G3A0HJAY HI1udve AL34vS 30010 ¥INIZ INNHS FIONIS ANV * L
< vos ke {Soaieity d 31v0 SWAOYddY N
WigdLm 0 118 L “ﬁ..;. wi o
18 ] NO11d183530 I “ON 18vd TH31 T g31210305 3sias3ui0 ss3mn
*1 378vL "43¥) “SNLVEVADY 3HL 0L Q3LDINNOD AT34YS 38 NvD HOIHM (073 IDNYVLONONI
- T - ONV (DD} 3INVL1DvdYD 3HL NYHL SS37 ¥0 WN03 38 LSNW *ONITHIM ONTLI3NNOJHILNI ONIGNION]
¢ _ g8 | &l _ 00¢ “ o¢ _&-T;om *SNLYEVIdY I 3HL 30 (!7) 3ONVIONGNL ONY (10} 3ONVLIOVJVD 0310310HdNN
xUEa_ (vw) xow] « (ODA) XDWA _.oz 1300W WNNWTXYW FHL *NOILIOQV NI " (H3THYVE AL34vS:) SNLVHYddY Q3LvIJ0SSY 3HL A8 Q3EIAIT30 38 nNv)
- HOTHM (41 ¥0 2S1) INJHYND ONV (A HO OOA) 3OVITIOA 3HL NVHL ¥31v3d9 80 OL WwNO3 38 1SR
— 91 'Si-l 8L STYNIWYIL TVNDIS / A7ddNS 1vHVddY 349S ATIWDISNIMING 3IHL 30 (XOWi) IN3¥END ONV (XDWA) 38VITIOA AL SINIW3YINOIY
SY3LINVYEYD ALTINI 33-1-1806 ONIMOTTI0S 3HI L13IW 1IWHS (YIIHEVE ALIIVS) SNLVEVLDY QILVIDOSSY ONV (S331A30 SNAGTI3I 4
TUNOTLIQOY ANV ONV HOLYNIAYIL SNB07T313 *34-1-080S 1300W) SNLV¥YddY 34vS ATWOISNIMING -2
1 378vlL
(0L VdiAN/1SNV) 3003 W2I¥L03
IYNOTLYN 3HL ONY , SNOTLVIOT (03141SSVT0) SNOOYYZVH ¥G4 SW3ILSAS 33vS ATWOIISNIML
WD I O 30 NOTLVTIWISND, 10°90°2idy¥ vSI/ISNY HLIM ZONVQWODOY NI 38 GINOHS NOIL¥IWISNI ¢
03111mY3¢ 10N SNOISIAZY
B — "SININNOMIANT 111 $S¥73 GNY 11 SSVID NI Q37IvISN] N3WM Q3SN 38 L1SOW Tv3S LINONGD
TTTAY
g — a3 WUZ 0L NYHL $S37 3€ ISAN ONACHS HI¥Y3 ONV ONNDHS 34¥S ATWOISNIMINT NIIML3E ‘5
A3y
= R - T
A3y ©3 ¥C 40 D3 B
A8 Q31311430 R od =
S1 IN3AND20Q SiHL 107 o8] =
Helal *O0A <
TAGINC SALVETady 3055V THaNT 357A30 07573
1301 SI ONIKGII0S N3H# SNLVEVAdY J3LV130SSY HIiM
SOIYEVEDY 32vS ATIVIISNIYEIND 40 NOTIOINNCOMIIND SMOTIV Ld30NOD ALIINI 3HL 'S
CIN3NGINOS SIHL ONITIVLSNI N3HM
“ONISIANIS 3H0439 HIMOL LIINNOISIO QIMDTI04 36 LSNW ONIMYHO NOTLVITWISNI S, u3¥NLOVANNYA SNIVEVAY C3IVID0SSY "
. H L 1 TLIN 3 -
S3UIHJSOWLY 3181LSNBNCD ¥0 u._quzwqm_owm_zwm:”u_ :ﬁima MW ININYVM \ODA HO SWoA 0SZ NYHL SHOW
’ MG ¥04 ALTTI8YLE 3LVHINIO ¥O 3SN LON LSAN SNLvHvddy 03LVIO0SSY OL G3ILDINNCD IN3AJIND3 TOHLINOD -8
B0 A134VS DISNIYLINL ¥IVdNI AVW SININOGNOD 30 NOTLNLTLS8NS —ONTNYVYM i > : - N
*03ADEdAY W4 38 LSOW SNLVEVAdY 031VIJOSSV 3HL 6
“IVYADYdDY W3 HO1¥d LNOHLIM ONIMYVEQ OL NOISIAZY ON “0I
o) = “INZTBAYV ONIONNOHHNS 3A08Y 2.$ ¥04 31GVLINS S3YIM ATddNS 3SN " il
*1334 052 ST HLON3IT 378vD HOSNIS WANIXVN Am 7
20 et (3% | S3LON 33S)
03141 935NN Y3144VE AL3VS
J— @ ATND V3IYY [ SSYTD
2 NOISIALQ NI 3sn ¥o4
‘111 SSv1d 378vLInsS bmm:wmmmwowumwwﬁm
19 % 4 SdNoY9 <
‘2 NOISIALQ [ERAREIN
11 SSYTD 378YLINS
VIYY 03131SSVIONN gy g enins
*Z NOISIAIG
L SEvie N (AIND ,2 % ,1) eve
19 t4 +3 +Q ‘9 ‘g *V SJNOYD " .
% 9 *4 3 00 2 oA 822 ¥ 9z2°522 222
111 *I1 1 SSV1D SI SYOSN3S
W ALIATLONONOD Q3A0HdAY
o v3YY SNOQYVZVH
<
s
w0 [ 3va [A8] WOT1d189530 [ 053 [un iTh 919G05 ki O 63001 53]
= [RLE s R RS gty S
| Z * T I b 3 9 [ 1

11



Kurzanleitung

KA-5081-T-FFRev.D

August2003

Modell 5081-T

uoize||eysu| 33z3nydsabsuoisojdx3 DYWL L L bunppiqqy

pe ! _ Z | b | 5 | L _ 8
A3Y “ON 023 31vG ISV
Q313193dS IS1MYIHLO SSIINN :SILON
90£500 : VNI ! 3
12d NOIIVISOHDIN g 20-0¢~10
"
800300000 9RQ 1AL — “O3N 3HL O WHDANGD LSOW NOTLVITVISNI -1
44-1-1806 J00Yd X3 [@ros| 3078 1| el
YHNS WILSAS *WIHOS [P 305 Tamoms - IONVYING LINONDD HOVI Lv QRINOIY W3S 2
v uif0710750) SN wvno *SONILLIS GNY SIv3S LINONOD O3A0¥ddY AING 3SN MQ "
ERT) SWACHIAY XYN .01
WigIw 0 1118 i o L AIG *111 SS¥1D
0| NO14d189530 | “ON_Lbvd W3] 031519305 3sumamsn_ss3mn 9~3 Sd9 *L AlQ 1 SSY1D
Q%8 Sd9 ‘L ALQ ‘] SSV1)
WADUAdY AINIOY 078
C3LLINY3S 10N SNDISIATY ' <M~H_< WDOOQ<N<I .
AT ’ N
~TTA3Y m m
] A3y | 1 —
AN . ’
—a3y i 19-44-1-1806 |
TTUAY . H
A8 031411432 m SIv3S Q3A08ddY ONV _
st IN3N00 STk i 11NANGD V13N o_o:_@ i
XYW D20A 2§ — ! |
AlddNS H3MOd i |
8 ! _\. ! \/ a9
n — | ¥OSN3S
+ T F 0 T Wa10¥0L
! J [
| |
I |
i | SIV3IS G3IA0YddY ONY
— ! ! LINGNOY L3N Eowm@ —
| 1
] |
| |
1 |
I |
I |
J I | J
I I
— I | —
V3IYv 34vS i i v3yv 34vS
1 I
| |
| I
! ! vz
I ! 822
| | Y44 0
2 i i 522
© I ! zz2
) ! I 1SHOSNIS Q3ANINWCIIY
o 1 1
3
— w5 3w [ W1 14183530 [FENER 1551 K1 JURRTOR Ui A 9490N05 A OO 88003 i
- _ WOISTATY _ _ _ _:pm“ﬁ.u._uu_sn ol 180 31 oo iney Kiowy wrcomo
1 | Z I b S 1 I 8

12



Kurzanleitung

KA-5081

-T-FFRev.D
August2003

Modell 5081-T

13

(vSD) | uonedossy spiepuels ueipeue) yoeu bunuuedsasiads J1ap ssnjydsuy g | bunpjiqqy
- ! (4 | £ | 4 l S | 9 | L I 8
= T T g e S Q31410345 3SIAYIHLO SSIWN 1SIUON
131500 1 INYN3 1 3 :
v 60200F 1L g (S0 s vl ¢vos €0-Z1-8
A3 ] NO (133N005d IR0 SIHL Esing 3|
] o M 6°0 NVHL ¥3LVIY LON Xowg
VSO HINX 1H-1-1806 om0 1) "o VW 002 NVHL ¥31V3HD LON +1 ¥0 oSI
NOTLYTIVLISNT 1 LVAIHOS prandt %0013 “rlazuazn) e A OF NVHL ¥3LV3HD LON +A 40 20A
v N aavai . 91 *S1-184 SWRING3IL TYNDIS/A1ddNS v
2 307 1un :SHILIMVEVE INALND SNIMOTIOS IHL ONIAVH ¥SD AS GIAGHGAV ¥IIBYVE AL3AVS 20010 HINIZ INNHS FIONIS ANV "1
o . B1va STVADBAY
Wigdiw 20 THE prr—
110 NOLLITUISN I “ON_S9vd Ty | ossi33s 3spmmu0 ss3ve
“(} FIAVL c43Y) *SNLVHVHSY 3HL OL GILIINNGD AT34VS 38 NvD HOIHA (D) ZONVLONONI
OGNV (03) BONVLIOVAYD IHL NVHL SS37 HO TvA03 38 LSO ~ONINIA ONILI3NNOONIINI ONIGRTINI
CSNLVEVAEY 34YS ATIWOISNIHING 3HI 30 (171) ZONVLIONONT ONV (103 30NVIIOVAVD (RL0310udNn
WONIXVA 3HL *ND1LIGOY NI "(¥3188V8 A134VS) SALVHVADY O3AVIODSSY 3HL AS 03d3AI130
30 NVD HOIHA (41 HO OS] ) LIN3HHND GNV (4A HO D0A) 3OVLITIOA 3HL NVHL H31V389 ¥0 0L Wno3
—— 38 LSOW SNLVHVAIY 34vS ATIVIISNIYAINI 3HL 40 (XDW]) IN3BYND ONV (XDWA3 3OVIT0A 3HL .
“tSININIMINO3Y ONIKOTI03 3HL 133M TIVHS (MIIUNVE AL3VS) SNIVHVIAV GILVIIOSSY ONV
- = o 8°12 60 002 o¢ LH-1-1806 (HALLINSNVEL J8I *1H-1-180% T300W) SNIVHVAAY 33VS ATIVIISNIHIND 2
@IS 1N OISR CHUMY 1T [ 03Uy 1D (M) xowd () xoary (DDA} XDWA "ON 1300m “(1°223 YS3) 3000 WOIHINITY
. ST "5i-1 BL SWNING3L WNOIS / A1ddns NY1QYNYD 3HL ONY ,SNOILVI07 (Q3141SSVI0) SNOCUYZVH ¥O3 SW3LSAS 33vS ATIWOISNINING
— SHILIVEYE ALTINT LH-1-180G 30 NOILVIIWISNG, 10°90-Zidd VSI/ISNV HLJA 3ONVGHODIV NI 38 QINOHS NOIIVIWISNI °f
A3 T3UYE e
A34 “SINFANOWIANI 111 SSY1D ONV [1 SS¥ID NI OITIVASNI N3IHM Q3SN 3@ LSOM VIS 1INONOG LHOIL-1SNQ b
s
T WD 0L NYHL SS31 38 ST ONNOND HINY3 ONY GNNOHO 34vS ATIVIISNIWINI NIIMLIG JONVISISHY ' | o
AH G31411630 :
3 ©°7 H0 471 07 = “PIgooY +1
Sh wnawndod St ©3 0 47 01 = $81a003 +13
04 & 1d ¥0 xpwyg
0] ¥p +1 0] = 11 upg xow]
SO MO 4A *O0A - in % XDWA
ANdL 1VYVddY v 1AdN A F]
$3MYL S1 ONIMOII03 3HL NIHK SHIVHVADY G31V1D0SSY HLIA
SNLVEVAAY 34vS ATIWVIISNIMINI 30 NOILD3NROJHILNT SMOTIY 1d3INOD ALIINI 3HL '8 |
*ININJIND3 SIHL ONTTIVLSNI NIHM
030705 38 LSHA ONIAVH0 NOILVITVASNI S, 3UNLOVANNVA SNLVEVIAY 03LVIJOSSY L
ONIDIAYIS 300438 HINDJ LOINNGDSIC “OPA MO SWIA 0SZ NVHL 3HON
*SIYIHISONLY FTGLLSMBNGD O 3IEVANYTII 30 NOILINOT IN3AZYd 01 —ONINYVM 3LVHINID O ISN LON LSOW SNLVHVAdY Q3LVIDOSSY OL GZLDINNOD INIWJIND3 IOUINOD *8
‘2 NOISIAIQ O3 ALITIEVIINS GIAD¥SAY VSO 38 1SAM SNLVEVIIY QILVIDOSSY 3HL '6
MO AL3AVS DISNIMINI BIVANI AVA SININOaWOD 40 NoTinifissns —ONINYYM
“IVAONdAY VSO HOINd LMOHLIM ONIAVHO OL NOISIAZY ON 0L
) “IN3IGHY ONIONMO¥NNS 3JADEY DS ¥D4 JIGVAINS SIWIM Aledns 35N “i |
ovoT I “1333 052 SI HLONT 31VO HOSNIS naNIxvK {1/
~
dil AbZ .lﬁ _ll
S1 M0J XVN DOA Of (9 % 1 S3LON 33S)
ATddNS HIM0d ¥atyevd AL3VS
— 431 3193dSKn -
9-3 $d¥0 @
Z AIQ ‘Il SSV10 »..znw:«uuamﬁ Hmoqu._u
0-v Sdud
Z AIQ *1 SSY13 IN (00~2L5E2 Nd INY)
vV3y¥v a31JISSVIONN 1M ,,mwwamwzwp?um
111 $SY 10
9~3 Sd¥9 *I] SSY10
G-V Sd¥9 1 SSVII SI a
o
o v3uv SNOQYVZVH WD 2 i) Zhz
o 822 © 9zz*$22*22T
o SHOSN3S
b ALTATLONGNOD 03ACHAY
4 -
=% { avi [@8] WILATE95% IENES
= WHSIARE
! I z I € I v I 3 I 9 I 1




Kurzanleitung

KA-5081-T-FFRev.D
August2003

WARTUNG DES 5081-T-HT

UBERBLICK

Dieser Abschnitt vermittelt Ihnen einen generellen Uberblick iiber die periodisch durchzufiihrenden Wartungsarbeiten am
Messumformer 5081-T-HT. Unter normalen Betreibsbedingungen benétigt der Messumformer keine periodischen Wartungs-

arbeiten.

WARTUNG DES MESSUMFORMERS

Reinigen Sie das Fenster des Messumformers in periodischen Abstdnden mit normalem Glasreiniger, wie auch im privaten
Haushalt Anwendung findet. Der Empfénger fiir die Infrarotfernbedienung befindet sich hinter der Glasscheibe oberhalb der
Anzeige. Das Fenster vor dem IR-Empfénger muss sauber sein, um ein problemloses Funktionieren der IR-Fernbedienung zu

gewdhrleisten.

Die meisten Baugruppen des Messumformers kénnen ersetzt werden. Einzelheiten finden Sie in der unteren Abbildung sowie

die Teile und Teilenummern auf der nachsten Seite.

PIN9550187 (10)

PN 33362-00

PN 33343-00
@ P/N33342-00
16

Flachbandkabel

PIN 6560135

P/N 23992-06

(2) PIN23638-01

PN 23593-01

Abbildung 13 Exlosionszeichnung des Modells 5081-T-HT

Drei Schrauben (Baugruppe 13 in der Zeichnung) halten die drei Platinenbaugruppen zusammen. Das Entfernen der Schrauben erlauben es, die
Anzeigeplatine (Baugruppe 2) und die Prozessorplatine (Baugruppe 3) zu entfernen. Ein Flachbandkabel verbindet beide Platinen. Dasd Kabel
steckt auf der Prozessorplatine und ist permanent mit der Anzeigeplatine verbunden. Ein 16-poliger Steckverbinder verbindet die Analogplatine
(Baugruppe 4) mit der Prozessorplatine. Fiinf Schrauben halten den Anschlussklemmenblock (Baugruppe 5) zentriert im Gehduse (Baugruppe 7).
Die 16 Pins des Anschlussklemmenblocks passen in die 16 Buchsen auf der Riickseite der Analogplatine. Die 16 Pins sitzen ziemlich fest in den
Buchsen der Analogplatine. Beachten Sie diesen Umstand beim Ausbau der Analogplatine bzw. des Anschlussklemmenblocks.
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Ersatzteile fir Messumformer 5081-T-FF
Nr.in Abb. 13 PIN Beschreibung Versandgewicht
1 23992-07 Elektronikbaugruppe, bestehend aus CPU- (Baugruppe 3) und Analog- 0,5kg
platine (Baugruppe 4), Anzeigeplatine ist nicht Bestandteile der Elektronik-
baugruppe. Elektronikbaugruppe ist werksseitig kalibriert. Analog- und CPU-
Platinen sind nicht einzeln erhaltlich.
2 23638-01 Anzeige 0,5kg
5 33337-02 Anschlussklemmenblock 0,5kg
6 23593-01 Gehdusedeckel, Anzeigenseite mit Glasfenster 1,5kg
7 33360-00 Gehduse 1,5kg
8 33362-00 Gehdusedeckel, Anschlussseite 1,0kg
9 6560135 Trockenmittel in einer Tiite, jeweils pro Seite 0,5kg
10 9550187 0-Ring (2-252) ein Stiick, Front- und Riickseite erfordern jeweiles einen O-Ring 0,5kg
12 Hinweis Schraube, 8-32 x 0,5-in, zur Befestigung der Anschlussklemmen im Gehéuse
13 Hinweis Schraube, 8-32 x 1,75-in, zur Befestigung der Elektronikbaugruppe im Gehéuse
14 33342-00 Sicherungsbigel fiir Gehdusedeckel 0,5kg
15 33343-00 Adapter fir Sicherungsbiigel 0,5kg
16 Hinweis Schraube, 10-24 x 0,38-in, zur Befestigung des Sicherungsbiigels und des

Adapters fiir den Sicherungsbiigel

Hinweis: Nur zur Information. Schrauben kénnen nicht bei Rosemount Analytical bestellt werden. Die angegebenen Gewichte sind jeweils auf halbe

kgaufgerundet.
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SCHNELLE INBETRIEBNAHME

1.

a

11.

16

Driicken Sie PROG, NEXT, NEXT und ENTER auf der IR-
Fernbedienung fiir den Messumformer 5081-T.

Mit den Cursortasten * und # kénnen Sle an dieser Stel-
le zwischen COnduc (Leitfahigkeit), nAOH (Natiumhy-
droxid 0-15%), HCL (Salzsdure 0-16%), H2SO4L (Schwe-
felsdure 0-30%), H2SO4H (Schwefelsdure 95-99,99%)
oder CuSt (Anwenderkurve) wahlen. Quittieren Sie mit
der ENTER-Taste. Haben Sie COnduc oder eine der %-
Kurven gewdhlt, so gehen Sie zu Schritt 4.

Sie haben CuSt (Anwenderkurve) gewdhlt und befinden
sich nach dem Betdtigen von ENTER automatisch im Kon-
figurationsment fiir die Anwenderkurve. Sind alle not-
wendigen Eingaben ausgefiihrt worden, so kehren Sie au-
tomatisch zur Eingangsanzeige zuriick. Driicken Sie
NEXT, um mit der Programmierung fortzufahren.

Mit den Cursortasten # und # konnen Sle unter tEMP
die Einheit fiir die Temperaturanzeige wéhlen. Es stehen
°Cund °F zur Auswahl.

Driicken Sie ENTER und dann RESET.

Driicken Sie nacheinander PROG und ENTER.

4MA erscheint nun auf der Anzeige. Mit den Eingabe-
tasten # und # fiir den numerischen Wert sowie # und
# flr die Dezimalstelle, stellen Sie nun den gewiinsch-
ten Wert fiir die gewdhlte Variable bei 4MA ein. Drii-
cken Sie ENTER, um den Wert fiir 4MA zu speichern.
20MA erscheint nun auf der Anzeige. Mit den Eingabe-
tasten # und # fiir den numerischen Wert sowie # und
# flr die Dezimalstelle, stellen Sie nun den gewiinsch-
ten pH-Wert bei 20MA ein. Driicken Sie ENTER, um den
Wert fiir 20MA zu speichern und dann RESET.

Driicken Sie nacheinander PROG, NEXT und ENTER.

Auf der Anzeige des 5081-T wird nun der Parameter
tAUTO angezeigt. Unter Nutzung der Cursortasten 4 und
+ aktivieren (On) oder deaktivieren (Off) Sie die auto-
matische Temperaturkompensation. Driicken Sie ENTER,
um die Eingabe fiir tAUTO zu quittieren. Wurde fiir den
Parameter tAUTO Off gewdhlt, so werden Sie nun zur
Eingabe der manuellen Temperatur aufgefordert, andern-
falls gehen Sie Giber zu Schritt 11. tMAR erscheint nun
auf dem Display. Unter Nutzung der Eingabetasten #+
und # fir den numerischen Zahlenwert sowie #und =+
fiir die Eingabeposition, stellen Sie nun den gewiinsch-
ten Wert fiir tMAn ein. Zuldssige Werte fiir den Parame-
ter tMAn sind Werte von 0 bis 200 °C. Wurde tAUTO auf
Off gestellt, so wird vom Messumformer automatisch der
unter tMAn eingetragene Temperaturwert fiir alle rele-
vanten Berechnungen unabhdngig von der tatséchlichen
Prozesstemperatur eingesetzt. Driicken Sie ENTER, um
die Eingabe fiir tMARN zu quittieren.

Haben Sie bei Schritt 2 CondUC gewdhlt, so miissen Sie
nun den Parameter COMP (Typ der Temperaturkompen-
sation) einstellen. Mit den Cursortasten # und # kénnen
Sie zwischen LinEAr (Lineare Temperaturkompensation)
oder nONnE (unkompensierter Leitfahigkeit) wahlen. Quit-
tieren Sie Ihre Auswahl mit ENTER. Haben Sie LinEAr
gewdhlt, so kénnen Sie nun einen Temperaturkoeffizi-

12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

enten zwischen 0...5 %/°C programmieren. Werksseitig
ist der Temperaturkoeffizient auf 2 %/°C eingestellt.
Driicken Sie RESET.

Driicken Sie CAL, 3x die NEXT-Taste und ENTER.

Unter Nutzung der Eingabetasten 4 und + fir den nu-
merischen Zahlenwert sowie #und # fiir die Eingabe-
position, geben Sie nun die Zellenkonstante des Sensors
ein. Quittieren Sie lhre Eingabe mit ENTER.

Um den Messkreis in Luft zu Nullen, driicken Sie bitte
die Tasten CAL, NEXT und NEXT.

Halten Sie den Sensor in Luft, um ein Nullen des Mess-
kreises durchzuftihren. Driicken Sie ENTER, dann EXIT.
Wurde der Messumformer 5081 auf %-Konzentration
(nAOH, HCL, H2S04L, H2SO4H) oder Kundenkurve
(CuSt) eingestellt, so ist die Programmierung des 5081-
T an dieser Stelle beendet. Gehen Sie (iber zu Schritt 20.
Wenn Sie die Leitfahigkeit messen mochten (CondUC),
so fiihren Sle nun eine Standardisierung durch. Stellen
Sie den Sensor nun in eine Flissigkeit mit bekannter Leit-
fahigkeit. Driicken Sie CAL und ENTER.

Unter Nutzung der Eingabetasten # und + fir den nu-
merischen Zahlenwert sowie #und #+ fiir die Eingabe-
position, geben Sie nun den Leitfahigkeitswert ein, den
der Leitfdhigkeitsstandard laut Hersteller aufweist. Quit-
tieren Sie lhre Eingabe mit ENTER.

Driicken Sie RESET.

RESET DES MESSUMFORMERS

Um den Messumformer auf die Werkseinstellungen zuriick-
zusetzen, fiihren Sie nachfolgende Prozedur aus:

1.

Driicken Sie PROGRAM und 5x NEXT. Die Anzeige sollte
nun dEFAULt zeigen. Driicken Sie ENTER.

Unter Nutzung der Eingabetasten # und # konnen Sie
zwischen nO (lhre Einstellungen werden behalten) oder
YES (Werkseinstellungen werden geladen) wéhlen.
Quittieren Sie Ihre Auswahl mit ENTER und driicken Sie
EXIT.
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