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Transmissor de temperatura
Rosemount™ 644

Montagem em Montagem de Montagem de
trilho cabecote cabecote
Revisdo de hardware do Rosemount 644 31 2 2
Revisdo do dispositivo 8 9
Revisdo do HART® 5 5 7

A ATENCAO

Leia este manual antes de trabalhar com o produto. Para garantir seguranca pessoal e do sistema, e para
obter o melhor desempenho deste equipamento, certifique-se de compreender totalmente o contetido
deste manual antes de instalar, usar ou efetuar a manutencdo deste equipamento.

Nos Estados Unidos, ha dois telefones de assisténcia gratuitos e um internacional.

Central de atendimento ao cliente
1-800-999-9307 (das 7h as 19h, horario central dos EUA)

Central de atendimento nacional
1-800-654-7768 (24 horas por dia)
Necessidades de manutencao dos equipamentos

Internacional

1-(952)-906-8888

Os produtos descritos neste documento NAO foram projetados para aplicacdes qualificadas como
nucleares.

O uso de produtos nao qualificados como nucleares em aplicagoes que exigem hardware ou produtos
qualificados como nucleares pode causar leituras imprecisas.

Para obter informacgGes sobre os produtos qualificados para aplicacdes nucleares Rosemount, entre em
contato com um representante de vendas da Emerson™.
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Se estas instrucoes de instalacao nao forem seguidas, poderao ocorrer mortes ou ferimentos
graves.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacdo.

Explos6es podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3oremova a tampa do cabecote de conexdao em atmosferas explosivas quando o
circuito estiver energizado.

m  Antes de conectar HART em atmosfera explosiva, certifique-se de que os instrumentos no laco
estejam instalados em conformidade com as praticas intrinsecamente seguras ou a prova de
incéndio de instalacoes de fios.

= Verifique se a atmosfera de operacdo do transmissor é consistente com as certificagGes
apropriadas para areas classificadas.

s Todas as tampas dos cabecotes de conexdo devem estar perfeitamente encaixadas para
atender aos requisitos de instalacdo a prova de explosao.

Vazamentos do processo podem causar morte ou ferimentos graves.

m Nao remova o po¢o termométrico durante a operacao.

m Instale e aperte os pogos termométricos e sensores antes de aplicar pressao.
Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.

Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.

Folha de rosto
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Secao 1

1.1

Introducgdo

Introducao

Como utilizar este manual

Este manual foi concebido para auxiliar na instalacdo, operacdo e manutencao da montagem em
cabecote, montagem no campo e transmissores para montagem em trilho Rosemount™ 644 com o
protocolo HART®,

A secao 2: Configuracdo oferece instrucdes sobre comissionamento e operacao do transmissor
Rosemount 644 HART. As informacoes explicam como configurar as funcoes do software e muitos
parametros de configuragcdo em um sistema de gestdo de ativos, um comunicador de campo e a op¢ao
de display da interface local do operador.

A secdo 3: Instalacdo de hardware contém instrucdes de instalacdo mecanica para o transmissor.

A secdo 4: Instalacdo elétrica contém instrucoes e consideracoes sobre a instalacdo elétrica para o
transmissor.

A secao 5: Operacao e manutencao contém técnicas regulares de operagdo e manutencao do
transmissor.

Asecdo 6: Solucdo de problemas fornece técnicas de resolucao de problemas operacionais mais comuns
do transmissor.

A secdo 7: Certificacdo dos sistemas instrumentados de seguranca (SIS) fornece informacoes de
identificacdo, instalacdo, configuracdo, operacao e manutencao, e inspecao para sistemas
instrumentados de seguranca, em relacdo a transmissor de temperatura montado em campo e com
suporte do cabecote Rosemount 644.

O anexo A: Dados de referéncia fornece procedimentos sobre como conseguir as especificacdes,
informacoes de pedidos e certificacdo de produtos.

0 anexo B: Arvores do menu do comunicador de campo e teclas de atalho contém as arvores do menu
do comunicador de campo e as teclas rapidas do comunicador de campo.

O anexo C: Interface local do operador (LOI) contém instrucdes relativas a entrada do nimero, bem
como a arvore de menu da interface do operador local (LOI) e a drvore de menu estendido da LOI.
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1.1.1

Visao geral do transmissor

O transmissor de temperatura montado em campo e com suporte do cabecote Rosemount 644 é
compativel com os seguintes recursos:
m Configuracdo HART com a capacidade de revisao HART selecionavel (revisdao 5 ou 7)

m Aceita uma ou duas entradas a partir de uma variedade de tipos de sensor (RTD de 2, 3 e 4 fios,
termopar, mV e Ohm)

= Um tamanho compacto de transmissor com componentes eletrénicos completamente encapsulados
em silicone protetivo e envoltos em um invélucro plastico, o que garante longa confiabilidade do
transmissor.

= Opcao de certificacdo de seguranca opcional (IEC 61508 SIL 2)

m Opcdo de precisao e desempenho de estabilidade aprimorados

m Display LCD opcional com classificacoes de temperaturas estendidas de -40 °Ca 85 °C
m Opcdo de display LCD avangado com interface do operador local

m O transmissor de suporte do cabecote Rosemount 644 esta disponivel em dois materiais de invélucro
(aluminio e SST) e varias opcoes de involucros que permitem a flexibilidade da montagem em varias
condicOes ambientais. A montagem no campo Rosemount 644 esta disponivel em um invélucro
de aluminio.

= Os recursos especiais de sensor duplo incluem Hot Backup™, alerta de derivacdo do sensor, primeiras
medicOes de temperatura boas, diferenciais e médias, bem como quatro saidas variaveis de medicao
simultanea juntamente com o sinal analégico de saida.

= Os recursos adicionais e avangados incluem: diagndstico de degradacao do termopar, que monitora a
integridade do termopar, processo e rastreamento da temperatura minima/maxima do transmissor.

O transmissor de temperatura montado em trilhos Rosemount 644 é compativel com os seguintes recursos:
= Protocolo 4-20 mA/HART (Revisdo 5)

m Aceita uma entrada do sensor a partir de uma variedade de tipos de sensor (RTD de 2, 3 e 4 fios,
termopar, mV e Ohm)

m Componentes eletrdnicos completamente encapsulados para garantir longa confiabilidade do transmissor

Consulte a literatura a sequir para obter a linha completa dos cabecotes de conexao, sensores e pogos
termomeétricos compativeis fornecidos pela Emerson.
m Sensores de temperatura e acessorios Rosemount, volume 1 (em inglés) Ficha de dados do produto

m Sensores de temperatura e pocos termométricos tipo DIN da Rosemount Ficha de dados do produto

Introdugdo


http://www2.emersonprocess.com/siteadmincenter/pm%20rosemount%20documents/00813-0100-2654.pdf
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Secao 2

Configuracao

VIS0 GETal Lttt e pagina 3
MeENSAGENS A SEQUIANGA + o vt ettt et e et et e et e et e et e et et e et et ae e aneaneans pagina 4
Disponibilidade do sistema ...t e pagina 4
Métodos de CONfigUIaCa0 .. oottt e e e e e pagina 5
Verificar a configuracao ..ot e pagina 9
Configuracao bdsica do transSmIiSSOr .. ... u ittt e e pagina 11
Configurar opcoes de sensores duplos ... ..ot e e pagina 15
Configurar saidas do dispOSitivo . .......ouii i e e pagina 22
Entrada das informacgoes sobre 0 dispositivo ..........c..iiiiii pagina 28
Configurar filtragem de Medicao ..ot e pagina 30
DiIagNOSTiCO @ SEIVICO ottt ittt ettt e e e e pagina 32
Estabelecimento da comunicacdo multiponto ... pagina 36
Utilizacdo do transmissor com HART Tri-LOOP .. uvvvntevn e iieeeeeieans pagina 38
2.1 Visao geral

Configuragdo

Esta secdo contém informacoes sobre a preparacdo e as tarefas que devem ser realizadas na bancada
antes da instalacdo. As instrucoes do comunicador de campo, AMS Device Manager, e da interface do
operador local (LOI) sdo fornecidas para realizar as fun¢des de configuracdo. Para comodidade, as
sequéncias das teclas de atalho do comunicador de campo sao identificadas como “teclas rapidas” e os
menus LOI sdo fornecidos para cada uma das fungoes abaixo. A LOI estd disponivel apenas nos projetos
de montagem em campo e montagem em cabegote Rosemount™ 644, e as instrucoes sobre configuragdo
fazendo referéncia a interface ndo serdo aplicadas ao fator de forma de montagem em trilho.

As arvores do menu do comunicador de campo completo e as sequéncias das teclas de atalho estdo
disponiveis em Anexo B: Arvores do menu do comunicador de campo e teclas de atalho. As érvores de
menu da interface do operador local estao disponiveis em Anexo C: Interface local do operador (LOI).
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2.2

2.3

2.3.1

Mensagens de seguranca

Instrucoes e procedimentos nesta secdo podem requerer precaucoes especiais para garantir a sequranca
do pessoal executando as operacdes. As informacdes relacionadas a possiveis questdes de segurancga sao

indicadas por um simbolo de adverténcia (A). Consulte as seguintes mensagens de seguranca antes de
realizar uma operac¢ao precedida por este simbolo.

Se estas instrucoes de instalacao nao forem seguidas, poderao ocorrer mortes ou ferimentos
graves.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacao.
Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3doremova a tampa do cabecote de conexdao em atmosferas explosivas quando o
circuito estiver energizado.

m Antes de conectar um comunicador de campo em um ambiente explosivo, certifique-se de que os
instrumentos do laco estejam instalados de acordo com praticas de fiacdo elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

m Verifique se a atmosfera de operacao do transmissor é consistente com as certificacdoes apropriadas
para areas classificadas.

m Todas as tampas dos cabecotes de conexdo devem estar perfeitamente encaixadas para atender aos
requisitos de instalacdo a prova de explosao.

Vazamentos de processo podem causar morte ou ferimentos graves.

= Nao remova o poco termomeétrico durante a operacao.

m Instale e aperte os pogos termométricos e sensores antes de aplicar pressao.
Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.

Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.

Disponibilidade do sistema

Confirme a capacidade de revisao HART®

= Se estiver usando sistemas de gerenciamento de ativos ou controle baseados em HART, confirme a
capacidade do HART desses sistemas antes da instalacdo do transmissor. Nem todos os sistemas
podem se comunicar com o protocolo HART revisdo 7. Este transmissor pode ser configurado para
revisao HART 5 ou 7.

m Para obter instrucoes sobre a alteracdo da revisao HART do transmissor, consulte “Disponibilidade do
sistema” na pagina 4.

Confirme o driver de dispositivo correto

m Verifique se os arquivos mais recentes do driver de dispositivo foram carregados em seus sistemas para
garantir as comunicagdes adequadas.

m Faca download do driver do dispositivo mais recente em Emerson.com/Rosemount ou Fieldcomm.org.

Configuragdo


http://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount
http://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount
http://www.hartcomm.org
http://www.fieldcomm.org/v3/
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Tabela 2-1. Revisoes e arquivos do dispositivo Rosemount 644

Data do . . . Encontre os arquivos do driver . . = Revisar a
Identificar o dispositivo . o Revise as instrucoes . .
software do dispositivo funcionalidade
. - Revisao . ~
Data Revisao de Revisao de universal do Revisdao do Documento Alteracoes no
software NAMUR | software HART HART() dispositivo(?) software(3)

5 8 Manual de referéncia Consulte a Nota de

Junho de 2012 1.1.1 01 7 9 do transmissor de rodapé 3 para obter
temperatura Rosemount 644 | alista de alteragoes

—_

Arevisdo do software NAMUR estd localizada na etiqueta do hardware do dispositivo. A revisdo do software HART pode ser lida com uma ferramenta de comunicagdo HART.

2. Nomes de arquivos de driver do dispositivo usam dispositivos e revisdo DD, por exemplo, 10_01. O protocolo HART foi projetado para permitir revisdes do driver do
dispositivo antigo, para continuar a se comunicar com os novos dispositivos HART. Para acessar novos recursos, deve-se fazer download do novo driver do dispositivo.
E recomendado fazer download dos arquivos do novo driver do dispositivo para garantir todos os recursos.

3. Revisdao HART 5 e 7 seleciondvel. Suporte a sensor duplo, certificado quanto a seguranca, diagnésticos avangados (se incluido no pedido), precisdo e estabilidade
avancadas (se incluido no pedido).

2.3.2

2.4

2.4.1

Configuragdo

Surtos/transientes

O transmissor suportara transientes elétricos do nivel de energia normalmente encontrado em
descargas estaticas ou transientes induzidos por comutacdo. No entanto, transientes de alta energia,
como aqueles induzidos na fiacdo por descargas atmosféricas proximas, operacoes de soldagem,
equipamentos elétricos pesados ou quadros de comutacdo, podem danificar o transmissor eo sensor.
Para providenciar protecdo contra transientes de energia elevada, instale o transmissor em um cabecote
de conexdo adequado, com o protetor contra transientes integrais, op¢ao T1. Consulte a ficha de dados
do produto Rosemount 644 para mais informacées.

Métodos de configuracao
AATENGAO

Defina todos os ajustes de hardware do transmissor durante o comissionamento para evitar expor os
componentes eletrdnicos do transmissor ao ambiente da fabrica apds a instalacao.

O transmissor Rosemount 644 pode ser configurado antes ou depois da instalacdo. A configuracdo do
transmissor na bancada usando um comunicador de campo, AMS Device Manager ou LOI garante que
todos os componentes do transmissor estejam em condi¢des de funcionamento antes da instalagdo.

O transmissor Rosemount 644 pode ser configurado online ou off-line usando o comunicador de campo,
AMS Device Manager ou LOI opcional (montagem em cabecote e montagem em campo). Durante a
configuracdo on-line, o transmissor é conectado a um comunicador de campo. Os dados sdo inseridos
no registro de trabalho do comunicador e enviados diretamente para o transmissor.

A configuracdo off-line consiste no armazenamento de dados de configuracdao em um comunicador de
campo que ndo esta conectado a um transmissor. Os dados sdo armazenados em uma memodria
ndo-volatil e podem ser transferidos para o transmissor posteriormente.

Configuracao na bancada

Para configurar na bancada, o equipamento necessario inclui uma fonte de alimentagao, um multimetro
digital (DMM) e um comunicador de campo, AMS Device Manager ou uma LOI - op¢ao M4.

Conecte os equipamentos como mostrado em Figura 2-1. Conecte os condutores de comunicacao HART
em qualquer ponto de terminacao no circuito de sinais. Para garantir a comunicacdo do HART com
sucesso, uma resisténcia de ao menos 250 Ohms deve estar presente entre o transmissor e a fonte de
alimentac¢do. Conecte os condutores do comunicador de campo aos grampos atras dos terminais de

energia (+,-) na parte superior do dispositivo. Evite expor os componentes eletronicos do transmissor ao
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ambiente da fabrica ap6s a instalacao, configurando todos os jumpers do transmissor durante a fase de
comissionamento em bancada.

Figura 2-1. Energizacao do transmissor para configuracao de bancada

Montagem em campo e montagem
em cabecote Rosemount 644 Montagem em trilho Rosemount 644

250Q <R <1100Q

A. Fonte de alimentagdo
B. Comunicador de campo

Observacao
m O circuito de sinal pode ser aterrado a qualquer momento ou ser deixado sem aterramento.

= Um comunicador de campo pode ser conectado a qualquer ponto de terminac¢do no circuito de sinais.
O circuito de sinais deve ter entre 250 e 1100 Ohms de carga para comunicacoes.

m O torque maximo é de 6 in-Ib (0,7 N-m).

Selecao de uma ferramenta de configuracao

Comunicador de campo

O comunicador de campo é um dispositivo portatil que troca informac¢des com o transmissor a partir da
sala de controle, do local dos instrumentos, ou de qualquer ponto de terminacao da fiagao no circuito.
Para facilitar a comunicacdo, conecte o comunicador de campo, mostrado neste manual, em paralelo
com o transmissor (consulte Figura 2-1). Use as portas de conexdo do circuito no painel traseiro do
comunicador de campo. As conexdes sao ndo polarizadas. Nao faca conexdes a porta serial ou a tomada
do recarregador de Ni-Cad em ambientes explosivos. Antes de conectar o Comunicador de campo em
uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os instrumentos do circuito estejam instalados de acordo
com praticas de ligacdo elétrica em campo intrinsecamente seguras ou antideflagrantes.

Ha duas interfaces disponiveis com o comunicador de campo: interfaces tradicionais e de painel. Todas
as etapas que utilizam um comunicador de campo usardo as interfaces de painel. Figura 2-2 mostra a
interface de painel de dispositivos. Conforme indicado em “Disponibilidade do sistema” na pagina 4, é
essencial que os DDs mais recentes sejam carregados no Comunicador de campo.

Acesse Emerson.com/Rosemount para realizar o download da biblioteca DD mais recente.

Ative o comunicador de campo pressionando a tecla ON/OFF (ligado/desligado). O comunicador de
campo pesquisara um dispositivo compativel com HART e indicara quando a conexao for feita. Caso o
comunicador de campo nao consiga conectar, isso indicara que nenhum dispositivo foi encontrado. Se
isto ocorrer, consulte Secdo 6: Solucdo de problemas.

Configuragdo
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Figura 2-2. Interface do painel do dispositivo do comunicador de campo

€= Q@ X
644 Temperature:644TT

Online

E2 Configure

3 Service Tools

SAVE

As arvores do menu do comunicador de campo completo e as teclas de atalho estao disponiveis em
Anexo B: Arvores do menu do comunicador de campo e teclas de atalho Configuracao com o AMS
Device Manager.

Com um pacote de software AMS Device Manager, vocé pode preparar e configurar instrumentos,
monitorar status e alertas, resolver problemas a partir da sala de controle, executar diagnésticos
avancados, gerenciar calibracdo e documentar automaticamente as atividades com um sé aplicativo.

O recurso de configuracao total com o AMS Device Manager requer o carregamento do Descritor de
Dispositivo (DD) atual desse dispositivo. Faca download do DD mais recente em
Emerson.com/Rosemount ou Fieldcomm.org.

Observacao
Todas as etapas listadas no manual do produto utilizando o AMS Device Manager assumem a utilizacdo
daversao 11.5.

LOI

A LOl requer que o cédigo de opgdo M4 seja solicitado. Para ativar a LOI pressione qualquer botdo de
configuracdo. Os botoes de configuracao estao localizados no display LCD (é preciso remover a tampa do
invélucro para acessar a interface). Consulte Tabela 2-2 para obter a funcionalidade do botao de
configuracdo e Figura 2-3 para saber o local do botdo de configuracao. Ao usar a LOI para a configuracgao,
diversos recursos exigem varias telas para que a configuracdo tenha sucesso. Os dados inseridos serao
salvos em uma base de tela por tela; a LOl indicara isso piscando “SAVED (salvo) ” no display LCD.

Observacao

Ainsercao no menu da LOI desabilita de forma efetiva a capacidade de gravacao do dispositivo por
qualquer outro host ou ferramenta de configuracdo. Assegure-se de que isso foi comunicado para o
pessoal necessario antes de utilizar a LOI para configuracao do dispositivo.
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Figura 2-3. Botoes de configuracao da LOI

A. Botdes de configuragdo

Tabela 2-2. Operacao do botdo da interface do operador local (LOI)

« > « n _
EXIT EXIT
MENL A MENLU
Botao NO YES { o
Esquerda Nao ROLAR
Direita Sim INSERIR
Senha da LOl

Uma senha da LOI pode ser inserida e ativada para evitar a revisdo e modificacdo da configuracdo do
dispositivo por meio da LOI. Isso ndo evita a configuragao a partir do HART ou por meio do sistema de
controle. A senha da LOI é um cédigo com 4 digitos que deve ser configurado pelo usuario. Caso vocé
esqueca ou perca a senha, a senha mestre é “9307”. A senha da LOI pode ser configurada e ativada/
desativada pela comunicacdo do HART por meio do Comunicador de campo, AMS Device Manager ou LOI.

As arvores do menu da LOI estao disponiveis em Anexo C: Interface local do operador (LOI).

Definicao do circuito como manual

&Ao enviar ou solicitar dados que possam afetar o circuito ou alterar a saida do transmissor, coloque o

2.4.4

circuito da aplicacdo do processo no modo manual. O comunicador de campo, AMS Device Manager ou
a LOl solicitardo que vocé configure o circuito no modo manual quando necessario. Confirmar essa
solicitacdo nao define o circuito como manual. A solicitacao é s6 um lembrete, passe a malha para
manual em uma operacao separada.

Modo de falha

Como parte da operag¢do normal, cada transmissor monitora continuamente o seu préoprio desempenho.
Essa rotina de diagndsticos automaticos é uma série programada de verificacOes repetidas continuamente.
Se o diagnéstico detecta uma falha do sensor de entrada ou uma falha nos componentes eletrénicos do
transmissor, o transmissor coloca sua saida em um valor alto ou baixo, dependendo da posicdo do
interruptor de modo de falha. Se a temperatura do sensor estiver fora dos limites da faixa, o transmissor
satura sua saida em 3,9 mA para configuracdo padrao na extremidade baixa (3,8 mA se configurado para
operacao em conformidade com a norma NAMUR) e 20,5 mA na extremidade alta (ou em conformidade
com a NAMUR). Além disso, esses valores sdo configuraveis de forma personalizada pela fabrica ou por
meio do comunicador de campo. Os valores nos quais o transmissor coloca suas saidas em modo de falha
dependem de a configuracdo ser para uma operacao padrdo, em conformidade com a norma NAMUR ou
personalizada. Consulte a folha de dados do produto do transmissor de temperatura Rosemount 644 para

pardmetros de operagao padrdo e em conformidade com a NAMUR.
Configuragdo
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2.4.5 Travamento de software HART

O travamento do software HART evita alteracoes da configuracdo do transmissor de todas as fontes;
todas as alteracdes solicitadas por meio de HART pelo comunicador de campo, AMS Device Manager ou
LOl serdo rejeitadas. O Travamento do HART sé pode ser configurado por meio da comunica¢do com o
HART e s6 esta disponivel no modo de Revisdo 7 do HART. O travamento HART pode ser habilitado ou
desabilitado com um comunicador de campo ou gerenciador de dispositivos AMS.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,2,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. Em Configura¢do manual, selecione a guia Seguranca.
3. Selecione o botao Travar/Destravar em Travamento do HART (Software) e siga as instrucdes na tela.

2.5 Verificar a configuracao

Recomenda-se a verificagdo de varios parametros de configuracao antes da instalagao para o processo.
Os diversos pardametros sdo detalhados para cada ferramenta de configuracdo. Dependendo de quais
forem as ferramentas de configuracdo disponiveis, siga as etapas relevantes listadas para cada
ferramenta.

2.5.1 Comunicador de campo

Os pardametros de configuracdo listados em Tabela 2-3 abaixo sdo os parametros basicos que devem ser
revisados antes da instalacdo do transmissor. Uma lista completa de pardmetros de configuracdo pode
ser revisada e configurada utilizando um Comunicador de campo localizado em Anexo B: Arvores do
menu do comunicador de campo e teclas de atalho. Um descritor do dispositivo (DD) Rosemount 644
deve serinstalado no comunicador de campo para verificar a configuracao.
1. Verifique a configuracdo do dispositivo usando as sequéncias das teclas de atalho Tabela 2-3.

a. Natela PAGINA INICIAL, insira as sequéncias de teclas de atalho listadas em Tabela 2-3.

Tabela 2-3. Sequéncias de teclas de atalho da tela do painel de dispositivos

Configuragdo

Funcao HART 5 HART 7
Valores dos alarmes 2,2,5,6 2,2,5,6
Valores de amortecimento 2,2,1,5 2,2,1,6
Valor inferior da amplitude 2,2,5,5,3 2,2,5,5,3
(LRV)

Valor superior da faixa (URV) 2,2,5,5,2 2,2,5,5,2
Variavel primaria 2,2,5,5,1 2,2,5,5,1
Configuracdo do sensor 1 2,1,1 2,1,1
Configuracdo do sensor 2() 2,1,1 2,1,1
Tag 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Unidades 2,2,1,5 2,2,1,4

1. Disponivel apenas se o cddigo de opgao (S) ou (D) estiver solicitado.
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2.5.2 AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Propriedades de configura¢ao no menu.
2. Navegue pelas guias para revisdao dos dados de configuracao do transmissor.

2.5.3 LOI

Pressione qualquer botdo de configuracdo para ativar a LOI. Selecione EXIBIR CONFIG para revisar os
parametros abaixo. Use os botdes de configuracao para navegar pelo menu. Os pardametros a serem
revisados antes da instalacao incluem:

= Tag

m Configuracao do sensor

= Unidades

m Niveis de alarme e de saturacao
m Varidvel primaria

= Valores da faixa

m Amortecimento

2.5.4 Verificacao da saida do transmissor

Antes de executar outras operagoes do transmissor online, revise os pardmetros da saida digital do
transmissor Rosemount 644 para garantir que o transmissor esta funcionando corretamente e esta
configurado para as varidveis corretas do processo.

Verificacao ou configuracao das variaveis do processo

O menu “Variaveis de processo” exibe variaveis de processo, incluindo a temperatura do sensor,
porcentagem da faixa, saida analdgica e temperatura do terminal. Estas variaveis de processo sao
atualizadas constantemente. A variavel primaria padrao é o sensor 1, ao passo que a secundaria é a
temperatura do terminal do transmissor por padrao.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,2,1

AMS Device Manager

Clique com o botdo direito do mouse e selecione Ferramentas do servico. A aba Varidveis mostra as
sequintes variaveis do processo:

m Varidveis primaria, secundaria, terciaria e quartenaria, bem como a saida analdgica.

LOI

Para verificar as varidveis do processo a partir da LOI, o usuario deve primeiramente configurar o display
para mostrar as variaveis desejadas (consulte “Configuracao do display LCD” na pagina 27). Assim que as
variaveis desejadas do dispositivo forem escolhidas, basta SAIR do menu da LOI e visualizar os valores
alternativos na tela do display.

10 Configuragdo
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2.6

2.6.1

Configuragdo

Configuracao basica do transmissor

O transmissor Rosemount 644 deve ser configurado com determinadas variaveis basicas para ficar
operacional. Em muitos casos, todas essas variaveis sao pré-configuradas em fabrica. A configuracao
podera ser necessaria se o transmissor ndo estiver configurado ou se as variaveis de configuracao

precisarem de revisdo.

Mapeamento das variaveis do HART

Comunicador de campo

O menu “Mapeamento de variaveis” exibe a sequéncia das variaveis do processo. Selecione a sequéncia
abaixo para alterar esta configuracdo. As telas de configuracao da entrada de sensor simples Rosemount
644 permitem a sele¢ao da variavel primaria (PV) e da varidvel secundaria (SV). Quando a tela Select PV
(Selecionar PV) é exibida, a opcao Snsr 1 (Sensor 1) deve ser selecionada.

11
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As telas de configuracao da opc¢do de sensor duplo do transmissor Rosemount 644 permitem a selecao
da variavel primaria (PV), variavel secundaria (SV), variavel terciaria (TV) e variavel quaternaria (QV). As
opcoes de variaveis sdo Sensor 1, Sensor 2, Temperatura diferencial, Temperatura média, Temperatura
do terminal e Nao usada. O sinal analégico de 4-20 mA representa a variavel primaria.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,8,6

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione o menu Configurar.
2. No painel de navegacdo a esquerda, selecione Configuracao manual e depois a aba HART.

3. Mapeie cada variavel individualmente ou utilize o método Remapear variaveis para ter orientacoes
no decorrer do processo de remapeamento.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Siga o fluxograma para selecionar as variaveis mapeadas e desejadas. Use os botdes de ROLAR e INSERIR
para selecionar cada variavel. Salve selecionando SALVAR conforme indicado na tela LCD quando for
solicitado. Veja Figura 2-4 na pagina 12 um exemplo de uma varidvel mapeada com a LOL.

Figura 2-4. Mapeamento das varaveis com LOI

VIEW CONFIG CALIBRAT

S R CONFIG DAMPING — | RE-MAP PV
R ANGE OVARIABLEMAP |® ‘ RE-MAP 2V

O copTEST TAG QREMAP 3V
il ALM SAT VALUES RE-MAP 4V

DED MENU | ® PASSWORD ‘
EXIT MENU
EXIBIR CONFIG
CALIBRAR

ng’;‘gém SENSOR AMORTECIMENTO — | REmaPPY
UNIDADES (QMAPA DA VARIAVEL | © RE-MAP 2V

(9 REAJUSTE DE FAXA TAG REAP 3
TESTE DE LACO VALORES DE SAT DE ’
DISPLAY ALARMES RE-MAP 4V
MENU ESTENDIDO [ © SENHA
SAIR DO MENU

2.6.2 Configuracao do sensor(es)

A configuracgdo do sensor inclui a defini¢do das informacoes para:
= Tipo de sensor

» Tipo de conexdo

= Unidades

m Valores de amortecimento

= NUmero de série do sensor

m Desvio de 2 fios RTD

12 Configuragdo
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Comunicador de campo

O método de configuracao dos sensores dard orientacoes no decorrer da configuracdo de todos os
ajustes necessarios relativos a configuracao de um sensor inclusive:

Para uma lista completa de tipos de sensores disponiveis com o transmissor Rosemount 644 e seus niveis
associados de precisio.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,1,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual e depois a aba Sensor 1 ou
Sensor 2 dependendo da necessidade.

3. De forma individual, selecione o tipo de sensor, a conexao, as unidades e outro sensor com relacao as
informacoes conforme desejado nos menus suspensos na tela.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Referéncia Figura 2-5 para orientacao sobre onde encontrar configuracao dos sensores no menu da LOI.

Figura 2-5. Configuracao dos sensores com a LOI

. VIEW S1 CONFIG
VIEW CONFIG x) VIEW S2 CONFIG*

_ VIEW SENSOR
SENSOR CONFIG | ® SENSOR CONFIG |- @ BACK TO MENU

UNITS QBACK TO MENU | EXIT MENU
© RERANGE | EXIT MENU
LOOP TEST

DISPLAY | SENSOR TCONFIG
EXTENDED MENU SENSOR 2 CONFIG*
OgAck TO MENU

EXIT MENU
| EXIT MENU
— T | EXIBIR CONFIG. DO S1
EXIBIR CONBI‘G, @ VISUALIZAR SENSOR | @ EXIBIR CONFIG. DO S2*
CONFIG. CONFIG.DOSENSOR | @ | O\oimarn0 MENU
SENSOR @ VOLTARAO MENU | SAIR DO MENU
UNIDADES | SAIR DO MENU
0 REAJUSTE DE FAIXA
EF:JLEA\?E LAGO | CONFIG. DO SENSOR 1
MENU ESTENDIDO oCONFIG. DO SENSOR 2*
SAIR DO MENU | VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.

Entre em contato com um representante da Emerson™ para obter informacdes sobre sensores de
temperatura, pocos termomeétricos e componentes de montagem de acessoérios disponibilizados pela
Emerson.

Desvio RTD a 2 fios

O recurso de desvio de 2 fios permite que a resisténcia do fio condutor medido seja inserida ou corrigida,
o que levara o transmissor a ajustar sua medicao de temperatura para corrigir o erro causado por essa
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resisténcia adicionada. Devido a uma falta de compensacdo do fio condutor no RTD, as medicoes de
temperatura feitas com um RTD com 2 fios geralmente sdo imprecisas.

Este recurso pode ser configurado como um subconjunto do processo de configuragdo dos sensores no
comunicador de campo, AMS Device Manager e LOI.

Para utilizar esse recurso de forma correta, execute as sequintes etapas:

1. Meca a resisténcia do dos dois condutores do RTD depois de instalar o RTD a 2 fios e o transmissor
Rosemount 644.

2. Acesse o parametro de desvio RTD a dois fios.

3. Insira a resisténcia total medida dos dois condutores do RTD no prompt de desvio a dois fios para
garantir ajuste apropriado. O transmissor ajustara sua medicao de temperatura para corrigir o erro
causado pela resisténcia do fio condutor.

Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.
Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,1,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacdo a esquerda, selecione Configuracao manual e depois a aba Sensor 1ou
Sensor 2 dependendo da necessidade. Localize o campo de texto do desvio de dois fios e insira o
valor.

3. Selecione Aplicar quando estiver completo.

2.6.3 Configuracao das unidades de saida
As unidades podem ser configuradas para uma quantidade de pardmetros diferentes no transmissor
Rosemount 644. Unidades individuais podem ser configuradas para:
= Sensor 1
= Sensor 2
m Temperatura do terminal
m Temperatura diferencial
m Temperatura média
m Primeira temperatura boa

Cada parametro de base e saida calculada a partir desses valores pode ter uma unidade de medida
relacionada. Defina a saida do transmissor como uma dentre as sequintes unidades de engenharia:

m Celsius

m Fahrenheit
= Rankine

= Kelvin

= Ohms

= Milivolts

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

HART 5 HART 7

Teclas de atalho do painel do dispositivo|  2.2.1.4 2,2,1,5

14 Configuragdo
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AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual. Os campos de unidades para
diversas variaveis estao distribuidos pelas abas de configuracdo manual. Clique nas abas e altere as
unidades desejadas.

3. Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Referéncia a imagem abaixo em relacdo a onde encontrar a configuracdo de unidades no menu da LOI.

Figura 2-6. Configuracao das unidades com a LOI

VIEW CONFIG l— CHANGE ALL L& ng SLLJJr\Nullg
SENSOR CONFIG | SENSOR 1 UNITS DEG R UNITS
UNITS -©® QSENSOR 2 UNITS® O ELVIN UNITS
0 RERANGE DIFF UNITS* MV UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS* OHM UNITS
DISPLAY 1ST GOOD UNITS** BACK TO MENU
EXTENDED MENU BACK TO MENU EXIT MENU
EXIT MENU EXIT MENU
- UNIDADES EM GRAUS C
e SO ALTERAR TODOS O UNIDADES EM GRAUS F
UNIDA @ UNIDADES DO SENSOR 1 (@ UNIDADES EM GRAUS R
IDADES Q) UNIDADES DO SENSOR 2* UNIDADES KELVIN
© REAJUSTE DE FAIXA UNIDADES DIFERENCIAIS* UNIDADES MV
TESTE DE LAGO UNIDADES MEDIAS* UNIDADES OHM
DISPLAY 1% UNIDADES BOAS™ VOLTAR AO MENU
MENU ESTENDIDO VOLTAR AO MENU SAIR DO MENU
SAIR DO MENU SAIR DO MENU

* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de opgdo (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.

Observacao
Alista de escolhas disponiveis para unidades apds o menu primario depende dos ajustes da configuracdo
de sensores.

Configurar opcoes de sensores duplos

A configuracdo de sensores duplos lida com as fung¢ées que podem ser utilizadas com um transmissor
solicitado com entradas de sensores duplos. No transmissor Rosemount 644, essas fun¢des incluem:

m Temperatura diferencial

= Temperatura média

= Hot Backup™ e diagnéstico de alerta de derivacdo do sensor (exige o codigo de opc¢ao DC)
— Primeira temperatura boa (exige opcoes S e DC, ou as opgdes D e DC)
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2.7.1 Configuracao da temperatura diferencial
O transmissor Rosemount 644 solicitado e configurado para sensores duplos pode aceitar duas entradas
quaisquer e exibir a temperatura diferencial entre elas. Use os procedimentos a sequir para configurar o
transmissor para medir a temperatura diferencial.
Observacao
Este procedimento assume que a temperatura diferencial é uma saida calculada do dispositivo, mas nao
realiza a reatribuicdo como variavel primaria. Caso haja necessidade que o diferencial seja a varavel primaria
do transmissor, consulte “Mapeamento das variaveis do HART” na pagina 11 para configurar para PV.
Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.
Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,3,1
AMS Device Manager
1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacio a esquerda, escolha Configuracao manual.
3. Na aba Saida calculada, localize a caixa do grupo de Temperatura diferencial.
4. Selecione as configuracoes de amortecimento e unidades. Em seqguida, selecione Aplicar quando
estiver completo.
LOI
Para configurar a temperatura diferencial na LOI, os valores de amortecimento e unidades devem ser
configurados de maneira separada. Consulte as figuras abaixo para fins de localizacdo no menu.
Figura 2-7. Configuracao das unidades diferenciais com a LOI
VIEW CONFIG |, cHAnGEALL DEG C UNITS
SENSOR CONFIG SENSOR 1 UNITS DEG F UNITS
UNITS -® QSENSOR 2 UNITS* | —— QPDECGRUNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS* MV UNITS
DISPLAY 15T GOOD UNITS™ OHM UNITS
EXTENDED MENU BACK TO MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU EXIT MENU
EXIBIR CONFIG ALTERAR TODOS UNIDADES EM GRAUS C
CONFIG. DO SENSOR UNIDADES DO SENSOR 1 UNIDADES EM GRAUS F
UNIDADES - ® V\/DADES DOSENSOR 2" | ———| ) UNDADES EN GRAUS R
© REAIUSTE DE FAXA UNIDADES DO ) UNIDADES KELVIN
TESTE DE LACO DIFERENGIAL*® UNIDADES MV
DISPLAY UNIDADES MEDIAS* UNIDADES OHM
13 UNIDADES BOAS VOLTAR AO MENU
MENU ESTENDIDO
VOLTAR AO MENU SAIR DO MENU
SAIR DO MENU SAIR DO MENU
* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de opgdo (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.
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Figura 2-8. Configuracao do amortecimento diferencial com a LOI

VIEW CONFIG l— CALIBRAT — | PVDAMP

SENSOR CONFIG o DAMPING () SENSOR 1 DAMP

UNITS I O VARIABLE MAP © SENSOR 2 DAVP*
©Q RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*

LOOP TEST ALARM SAT VALUES AVERAGE DAMP*

DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**

EXTENDED MENU BACK TO MENU

EXIT MENU EXIT MENU

EXIBIR CONFIG — | AMORTECIMENTO PV

CALIBRAR
CONFIG. DO SENSOR @ | | AVORTECIMENTO DO SENSOR 1
@ AMORTECIMENTO :

UNIDADES 0 ; 0 AMORTECIVENTO DO SENSOR 2
() REAJUSTE DE FAIXA MAPA DA VARIAVEL AMORTECIMENTO DO

TESTE DE LAGO TAG DIFERENCIAL*

DISPLAY VALORES DE SAT DE ALARME AMORTECIMENTO MEDIO*

MENU ESTENDIDO SENHA 1 AMORTECIMENTO BOM**

SAIR DO MENU gggg%ﬁ“,ﬂﬁ““

* Disponivel apenas se o cédigo de op¢ao (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de op¢do (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.

Configuragao da temperatura media

O transmissor Rosemount 644 solicitado e configurado para sensores duplos pode produzir e exibir a
temperatura média de duas entradas quaisquer. Use os procedimentos a seguir para configurar o
transmissor para medir a temperatura média:

Observacao

Este procedimento assume que a temperatura média é uma saida calculada do dispositivo, mas nao
realiza a reatribuicao como variavel primaria. Caso haja necessidade que a média seja a varavel primaria
do transmissor, consulte “Mapeamento das variaveis do HART” na pagina 11 para configurar para PV.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,3,3

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Na aba Saida calculada, localize a caixa do grupo de Temperatura média.
4

. Selecione as configuracdes de amortecimento e unidades. Em seguida, selecione Aplicar quando
estiver completo.

LOI

Para configurar a temperatura média na LOI, os valores de amortecimento e unidades devem ser
configurados de maneira separada. Consulte Figura 2-9 e Figura 2-10 abaixo para fins de localizacdo
no menu.
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Figura 2-9. Configuracao das unidades médias com a LOI

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG
UNITS

RERANGE

LOOP TEST
DISPLAY
EXTENDED MENU
EXIT MENU

(<

—

- @

CHANGE ALL
SENSOR 1 UNITS
SENSOR 2 UNITS*
DIFFRNTL UNITS*
AVERAGE UNITS*
18T GOOD UNITS**
BACK TO MENU
EXIT MENU

DEG C UNITS
DEG F UNITS
oDEG R UNITS
KELVIN UNITS
MV UNITS
OHM UNITS
BACK TO MENU
EXIT MENU

EXIBIR CONFIG
CONFIG. DO SENSOR
UNIDADES

(1) REAJUSTE DE FAIXA
TESTE DE LACO
DISPLAY

MENU ESTENDIDO

SAIR DO MENU

ALTERAR TODOS
UNIDADES DO SENSOR 1
UNIDADES DO SENSOR 2*
UNIDADES DO
DIFERENCIAL*
UNIDADES MEDIAS*
12 UNIDADES BOAS
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

e

UNIDADES EM GRAUS C
UNIDADES EM GRAUS F
UNIDADES EM GRAUS R
UNIDADES KELVIN
UNIDADES MV
UNIDADES OHM
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

* Disponivel apenas se o cédigo de op¢ao (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de op¢do (D) quanto o

(DC) estiverem solicitados.

Figura 2-10. Configuracao do amortecimento médio com a LOI

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG
UNITS

RERANGE

LOOP TEST
DISPLAY
EXTENDED MENU
EXIT MENU

(<

—

- @

CALIBRAT
DAMPING

@ VARIABLE MAP

TAG

ALARM SAT VALUES
PASSWORD

EXIBIR CONFIG
CONFIG. DO SENSOR
UNIDADES

0 REAJUSTE DE FAIXA
TESTE DE LACO
DISPLAY

MENU ESTENDIDO
SAIR DO MENU

PV DAMP

SENSOR 1 DAMP
SENSOR 2 DAMP*
DIFFRNTL DAMP*
AVERAGE DAMP*
1ST GOOD DAMP**
BACK TO MENU
EXIT MENU

=)

CALIBRAR
AMORTECIMENTO
@ VAPA DA VARIAVEL
TAG
VALORES DE SAT DE
ALARME
SENHA

* Disponivel apenas se o cédigo de op¢ao (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cddigo de opgdo (D) quanto o

(DC) estiverem solicitados.

AMORTECIMENTO PV
AMORTECIMENTO DO SENSOR 1
@ AMORTECIMENTO DO SENSOR 2*
AMORTECIMENTO DO
DIFERENCIAL*
AMORTECIMENTO MEDIO*
1° AMORTECIMENTO BOM**
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU
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Observacao

Se houver falha no sensor 1 e/ou sensor 2 enquanto a PV estiver configurada para temperatura médiae o
Hot Backup ndo estiver ativado, o transmissor entrard em alarme. Por este motivo, é recomendado que,
quando a PV for a Média do sensor, o Hot Backup seja ativado quando forem usados sensores de
elemento duplo ou quando forem tomadas duas medicoes de temperatura no mesmo ponto do
processo. Se ocorrer uma falha de sensor quando o Hot Backup estiver ativado e a PV for a Média do
sensor, isto podera resultar em trés situacoes:

m Se o sensor 1 falhar, a média lera somente o sensor 2, o sensor que esta funcionando.

m Se o sensor 2 falhar, a média lera somente o sensor 1, o sensor que esta funcionando.

m Se ambos os sensores falharem simultaneamente, o transmissor entrard em alarme e o status
disponivel (via HART) afirmara que tanto o sensor 1 como o sensor 2 falharam.

Nas duas primeiras situacoes, o sinal de 4 a 20 mA ndo serd interrompido e o status disponivel para o
sistema de controle (via HART) especificara qual sensor falhou.

Configuracao do Hot Backup

O recurso Hot Backup configura o transmissor para utilizar automaticamente o sensor 2 como sensor
primario se houver falha do sensor 1. Com o Hot Backup ativado, a variavel primaria (PV) devera ser a
primeira boa ou a média. Consulte “OBSERVACAO” diretamente acima para detalhes sobre a utilizacio
do Hot Backup quando a PV estiver configurada como média.

Os sensores 1 ou 2 podem ser mapeados como a variavel secundaria (SV), variavel terciaria (TV) ou
variavel quaternaria (QV). Em caso de falha de uma variavel primaria (sensor 1), o transmissor entra no
modo Hot Backup e o sensor 2 torna-se a PV. O sinal de 4 a 20 mA nao sera interrompido e um status
estara disponivel para avisar ao sistema de controle através do HART que o sensor 1 falhou. Se houver um
display LCD, ele exibira o status do sensor que falhou.

Quando configurado para Hot Backup, se o sensor 2 falhar, mas o sensor 1 ainda estiver operando
corretamente, o transmissor seguira relatando o sinal de saida analégica de 4 a 20 mA da PV, enquanto
que um status estara disponivel para avisar ao sistema de controle através do HART que o sensor 2 falhou.

Redefinicao do Hot Backup

No modo Hot Backup, se o sensor 1 de fato falhar e o Hot Backup estiver inicializado, o transmissor nao
voltara para o sensor 1 para controlar a saida analégica de 4 a 20 mA enquanto o modo Hot Backup ndo
for redefinido por reativacao através do HART, redefinicdo por meio da LOIl ou por desligamento do
transmissor por um breve instante.

Comunicador de campo

O comunicador de campo dara as orientagcoes em relacao a um método para configurar corretamente os
elementos necessarios do recurso Hot Backup.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,1,5

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.
3. Na aba Diagnéstico, localize a caixa de grupo Hot Backup.
4

. Escolha o botdo Configurar Hot Backup ou Redefinir Hot Backup dependendo da funcao desejada e
siga as etapas orientadas.

5. Selecione Aplicar quando estiver completo.
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LOI
Para configurar o Hot Backup na LOI, habilite o modo e estabeleca os valores de PV. Consulte Figura 2-11
para fins de localizacdo no menu.
Figura 2-11. Configuracao do Hot Backup com a LOI
HOT BACK MODE
CALIBRAT ‘ H8T BAgK P\?
VIEW CONFIG DAMPING
HOT BACK RESET
SENSOR CONFIG ©VARIABLE MAP (V]
BACK TO MENU
UNITS TAG | ExiT MENU
0 RERANGE ALM SAT VALUES
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY P SIMULATE
EXTENDED MENU HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*1 ®
DRIFT ALERT**
MODO HOT BACK
CALIBRAR ‘ HOT BACK PV
EXIBIR CONFIG AMORTECIMENTO REDEFINICAO DO HOT BACK
CONFIG. DO SENSOR @ MAPA DA VARIAVEL O yoL1AR AO MENU
UNIDADES TAG | SAIR DO MENU
©Q REAIUSTE DE FAXA VALORES DE SAT DE ALARMES
TESTE DE LAGO SENHA
DISPLAY SIMULAR
MENUESTENDIDO | © REV. DO HART
CONFIGURAGAO DO
SAIR DO MENU HOT BACK® o
ALERTA DE DERIVAGAO**
* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de opgdo (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.
Para obter informacdes sobre o uso do Hot Backup em conjunto com o HART Tri-Loop™ consulte
“Utilizacao do transmissor com HART Tri-Loop” na pagina 38.
2.7.4 Configuragao do alerta de derivagao do sensor
O comando Alerta de derivacao do sensor permite que o transmissor defina um sinal de adverténcia
(através do HART) ou acione um alarme analdgico quando a diferenca de temperatura entre o sensor 1 e
o sensor 2 ultrapassar um limite definido pelo usuario.
Esse recurso é (til na medicdao da mesma temperatura do processo com dois sensores, idealmente
quando é usado um sensor com elemento duplo. Quando o modo de Alerta de derivacao esta ativado, o
usuario define a diferenca maxima permitida, em unidades de engenharia, entre o sensor 1 e o sensor 2.
Se esta diferenca maxima for excedida, um sinalizador de alerta de derivacao do sensor sera definida.
Embora isso defina como padrdo a ADVERTENCIA, o usuario também tem a opcdo de especificar que a
saida analégica do transmissor entre em ALARME quando for detectada uma derivacao do sensor, ao
configurar o transmissor para o alerta de derivacao do sensor.
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Observacao

Usando a configuracao do sensor duplo no transmissor Rosemount 644, o transmissor é compativel com
a configuracao, o uso simultdneo do Hot Backup e o alerta de derivacao do sensor. Se um sensor falhar, o
transmissor comutara a saida para usar o outro sensor em bom estado. Caso a diferenca entre as duas
leituras dos sensores ultrapasse o limite configurado, a AO entrara em alarme indicando a condicdo de
derivacdo do sensor. A combinacdo entre o alerta de derivacdo do sensor e o Hot Backup melhora a
cobertura do diagnéstico do sensor, mantendo um alto nivel de disponibilidade. Consulte o relatério
FMEDA Rosemount 644 para obter dados sobre o impacto na seguranca.

Comunicador de campo

O comunicador de campo dara as orientagcoes em relacao a um método para configurar corretamente os
elementos necessarios de um recurso de alerta de derivacao do sensor.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,1,6

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. Na aba Diagnéstico, localize a caixa de grupo Alerta de derivacao do sensor.

3. Selecione Ativar o modo e complete com os valores de unidades, limite e amortecimento no menu
suspenso fornecido, ou selecione o botdo Configurar alerta de deriva¢ao do sensor e siga as etapas
guiadas.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Para configurar o alerta de derivacdo do sensor na LOI, ative o modo. Em seguida, defina a PV, o limite de
derivacdo e o valor para amortecimento do alerta de derivacdo, todos de forma separada. Consulte a
figura abaixo para fins de localizagdo no menu.

Figura 2-12. Configuracao do alerta de derivacao do sensor com a LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG | DAMPING DRIFT MODE
SENSOR CONFIG QVARIABLE MAP DRIFT LIMIT
DRIFT UNITS
UNITS TAG O oRIFT DAVP
o RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**
DRIFT ALERT** o
CALIBRAR MODO DE DERVAGAO
EXIBIR CONFIG | AMORTECIMENTO | LIMITE DE DERIVAGAO
CONFIG. DO SENSOR © VAPA DA VARIAVEL UNIDADES DE DERIVAGAO
UNIDADES TAG © AMORTECIMENTO DA
© REAUSTEDEFAXA VALORES DE SAT DE ALARMES DERIVAGAO
TESTE DE LAGO SENHA VOLTAR AO MENU
DISPLAY @ SIMULAR SAIR DO MENU
SAIRDO MENU CONFIGURAGAO DO HOT BACK**
ALERTA DE DERIVAGAO™ | ®

* Disponivel apenas se o cédigo de op¢ao (S) ou (D) estiver solicitado.
** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cédigo de op¢do (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.
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Observacao

A ativacio da opcdo de alerta de derivacio em ADVERTENCIA estabelecera um sinalizador (através do
HART) sempre que a diferenca maxima aceitavel entre o sensor 1 e o sensor 2 for ultrapassada. Para que
o sinal analdgico do transmissor acione o ALARME quando o alerta de derivacao for detectado, selecione
o alarme durante o processo de configuracdo.

Configurar saidas do dispositivo

Reajustar o transmissor.

&O reajuste de faixa do transmissor define a faixa de medi¢ao como os limites das leituras esperadas para

uma determinada aplicacdo. A defini¢ao da faixa de medicdo de acordo com os limites das leituras
esperadas maximiza o desempenho do transmissor; o transmissor é mais exato quando operado dentro
da faixa de temperatura esperada para a aplicagdo.

A faixa de leituras esperadas é definida pelo valor inferior da faixa (LRV) e pelo valor superior da faixa
(URV). Os valores de faixa do transmissor podem ser reconfigurados conforme o necessario para refletir
condicoes de processo variaveis.

Observacao

As fungoes de reajuste de faixa ndo devem ser confundidas com as fungoes de ajuste. Embora a funcao
de reajuste de faixa faca a correspondéncia de uma entrada do sensor a uma saida de 4 a 20 mA, como na
calibracdo convencional, ele ndo afeta a interpretacao da entrada feita pelo transmissor.

Selecione um dos métodos abaixo para reajuste de faixa do transmissor.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Valor superior da

Valor inferior da faixa faixa
Teclas de atalho do painel do 2,2,5,5,3 2,2,5,5,2
dispositivo
AMS Device Manager

Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuragao manual.

Na aba Saida analégica, localize a caixa de grupo Configuracdo da variavel primaria.
Defina as configuracdes desejadas no Valor superior da faixa e Valor inferior da faixa.
Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Consulte a imagem abaixo para localizar o caminho da configuracdo do valor da faixa na LOL.

u N W N =
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Figura 2-13. Reajuste de faixa do transmissor com a LOI

VIEW CONFIG ENTER VALUES (]

SENSOR CONFIG QBACK TO MENU TRV
UNITS PEXIT MENU | URY
© RERANGE Opack To MENU
LOOP TEST | EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU [ @
EXIT MENU

EXIBIR CONFIG INSERIR VALORES o

CONFIG. DO SENSOR o\S//?Ig/E)ROAMOE’\I\/JlENU I— LRV
UNIDADES [

oURV
(1) REAJUSTE DE FAIXA

VOLTAR AO MENU
TESTE DE LACO | SAIR DO MENU

DISPLAY
MENU ESTENDIDO -©®
SAIR DO MENU

Amortecimento

A funcdo de amortecimento altera o tempo de resposta do transmissor para variacoes estaveis nas
leituras de saida causadas por alteragoes rapidas na entrada. Determine a configuracdo de
amortecimento apropriada com base no tempo de resposta necessario, na estabilidade do sinal e em
outros requisitos da dinamica de circuito do sistema. O valor de amortecimento padrdo é de

5,0 segundos e pode ser redefinido para qualquer valor entre 1 e 32 segundos.

O valor escolhido para o amortecimento afeta o tempo de resposta do transmissor. Quando definida
como zero (desativada), a funcdo de amortecimento ndo esta ativa e a saida do transmissor reage as
alteracdes na entrada tao rapidamente quanto permitido pelo algoritmo do sensor intermitente.

O aumento do valor do amortecimento aumenta o tempo de resposta do transmissor.

Com o amortecimento ativado, se a alteracdo de temperatura estiver dentro de 0,2% dos limites do
sensor, o transmissor medira a alteracdo na entrada a cada 500 milissegundos (para um dispositivo de
sensor simples) e os valores de saida de acordo com a seqguinte relagao:

Valor de amortecimento = (N — P) x @I_ ﬂ) +P
+

P = valor amortecido anterior

N = valor de sensor novo

T = constante de tempo de amortecimento
U = taxa de atualizacdo

No valor definido para a constante de tempo de amortecimento, a saida do transmissor corresponde a
63% da alteracdo de entrada, e continua a se aproximar da entrada de acordo com a equagao de
amortecimento acima.

Por exemplo, conforme ilustrado em Figura 2-14, se a temperatura sofrer uma alteracdao em degrau -
dentro de 0,2% dos limites no sensor - de 100 graus para 110 graus e o amortecimento for definido como
5,0 segundos, o transmissor calculara e informara uma nova leitura a cada 500 milissegundos usando a
equacdo de amortecimento. Em 5,0 segundos, a saida do transmissor é 106,3 graus, ou 63% da alteracao
de entrada, e a saida continua a se aproximar da curva de entrada de acordo com a equacao acima.

Para obter informacdes sobre a fungao de amortecimento quando a alteracdo de entrada for maior do
que 0,2% dos limites do sensor, consulte “Deteccdo de sensor intermitente” na pagina 30.
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Figura 2-14. Alteracao na entrada vs. Alteracao na saida com amortecimento definido como

5 segundos
A~k —h— A A Ak A A A Ak - Ak A

—A —A— A

110.0 h—A— A A
109,0
108.0
107.0
106.0

105.0
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104.0
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103.0

102.0

101.0

100.0 U ) ) \J 1 ) 1) I I U ) ) L)
0.0051.01.52.0253.0354.0455.05.56.06.57.07.58.08.59.09.510.0

Tempo (segundos)

O amortecimento pode ser aplicado a varios parametros no transmissor Rosemount 644. As variaveis

que podem ser atenuadas sdo:
m Variavel primaria (PV)

m Sensor 1

m Sensor 2

= Temperatura diferencial

= Temperatura média

= Primeira temperatura boa

Observacao

As instrucdes abaixo se referem apenas ao amortecimento da variavel primaria (PV).

Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

HART 5

HART 7

2,2,1,5

Teclas de atalho do painel do dispositivo

2,2,1,6

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Naaba Sensor 1, localize a caixa de grupo de configuracao.
4. Altere o valor de amortecimento para a configuracao desejada.

5. Selecione Aplicar quando estiver completo.
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LOI

Consulte a figura abaixo para localizar o caminho da configuracdao do amortecimento na LOI.

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG
UNITS

RERANGE

LOOP TEST
DISPLAY
EXTENDED MENU
EXIT MENU

o

EXIBIR CONFIG

CONFIG. DO SENSOR

UNIDADES

(1) REAJUSTE DE FAIXA
TESTE DE LACO

DISPLAY

MENU ESTENDIDO

SAIR DO MENU

—
o

CALIBRAT

DAMPING
QVARIABLE MAP

TAG

ALM SAT VALUES

PASSWORD

CALIBRAR

0

AMORTECIMENTO
QMAPADA VARIAVEL

TAG

VALORES DE SAT DE

ALARME

SENHA

PV DAMP
SENSOR 1 DAMP
OSENSOR 2 DAMP*
DIFFRNTL DAMP*
AVERAGE DAMP*
1ST GOOD DAMP**
BACK TO MENU

EXIT MENU
— | AMORTECIMENTO PV
o AMORTECIMENTO DO SENSOR 1

0 AMORTECIMENTO DO SENSOR 2*

AMORTECIMENTO DO DIFERENCIAL®
AMORTECIMENTO MEDIO*

1° AMORTECIMENTO BOM*
VOLTARAO MENU

SAIR DO MENU

Tabela 2-4. Valores de saturacao e alarme Rosemount

Configurar niveis de alarme e saturacao

Em uma operagdo normal, o transmissor acionara a saida em resposta as medicdes entre os pontos de
saturacao inferior e superior. Se a temperatura sair dos limites do sensor, ou se a saida estiver além dos
pontos de saturacdo, a saida sera limitada ao ponto de saturacdo associado.

m O valor de alarme baixo deve ser menor que o nivel baixo de saturagao.
= Ovalor alto de alarme deve ser maior que o nivel alto de saturacao.
= Os niveis de saturacdo e alarme devem estar separados por 0,1 mA, no minimo.

Veja a tabela abaixo para saber os niveis comuns de alarme e saturacao.

O transmissor Rosemount 644 executa rotinas de autodiagnéstico de modo automatico e continuo. Se
as rotinas de autodiagnéstico detectarem uma falha, o transmissor acionara a saida no valor de alarme
configurado com base na posicdo do interruptor de alarme. As configuracdes de alarme e saturacdo
permitem visualizar e alterar as configuracoes de alarme (alto ou baixo) e os valores de saturacao.

Os niveis de saturacdo e alarme de modo de falha podem ser configurados com o comunicador de
campo, o AMS Device Manager e a LOI. Existem as seqguintes limitacOes para os niveis personalizados:

A ferramenta de configuracao enviara uma mensagem de erro se a regra de configuracao for violada.

Unidades - mA Min. Max. Rosemount Namur
Alarme alto 21 23 21,75 21,0
Alarme baixo(") 3,5 3,75 3,75 3,6
Alta saturacdo 20,5 22,9(2) 20,5 20,5
Baixa saturacao(") 3,60) 3,9 39 3,8

Exige gap de 0,1 mA entre os niveis de saturacdo baixa e alarme baixo.

Transmissores para montagem em trilho tém um valor maximo de alta saturacdo de 0,1 mA menor que a
configuracdo do alarme alto, com um valor maximo de 0,17 mA menor que o maximo do alarme alto.

Transmissores para montagem em trilho tém um valor minimo de satura¢do baixa de 0,1 mA maior do que a
configuragdo do alarme baixo, com um valor minimo de 0,1 mA maior do que minimo do alarme baixo.
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Observacao
O conjunto de transmissores do modo multipontos do HART envia todas as informacdes de alarme e
saturacdo digitalmente; as condi¢des de saturacao e alarme nao afetardo a saida analégica.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.
Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,5,6
AMS Device Manager
1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.
3. Naaba Saida analdgica, localize a caixa de grupo de niveis de alarme e saturacao.
4. Insira os valores desejados para niveis de alarme alto, saturacdo alta, saturacdo baixa e alarme baixo.
5. Selecione Aplicar quando estiver completo.
LOI
Consulte Figura 2-15 abaixo para localizar o caminho da configuracao do valor de alarme e saturacao
na LOL.

Figura 2-15. Configuracao dos valores de alarme e saturacao com a LOI

CALIBRAT
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP
(1)
ONITS OTHER VALUES
TAG O5ck 1o MENU
© RERANGE ALM SATVALUES |(® EXIT MENU
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**
DRIFT ALERT**
CALIBRAR
AMORTECIMENTO VALORES ROSEMOUNT
EXIBIR CONFIG A
CONFIG. DO SENSOR WAPADAVARIAVEL | VALORES NAMUR
ONIDAGES TAG @ CUTROS VALORES
VALORES DE SAT VOLTAR AO MENU
REAJUSTE DE FAIXA DE ALARME o
(1) SAIR DO MENU
TESTE DE LACO SENHA
DISPLAY ® SIMULAR
MENU ESTENDIDO [ REV. DO HART.
SAR DO MEND CONFIGURAGAQ DO HOT
BACK** )
ALERTA DE DERIVAGAO*™

* Disponivel apenas se o cédigo de opgao (S) ou (D) estiver solicitado.

** Disponivel apenas se tanto o cédigo de op¢do (S) quanto o (DC) estiverem solicitados, ou se tanto o cdigo de opgdo (D) quanto o
(DC) estiverem solicitados.
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Configuracao do display LCD

O comando Configuracdo do display LCD permite personalizar o display LCD de acordo com os requisitos
da aplicacdo. O display LCD vai alternar entre os itens selecionados com cada item mostrando um

intervalo de trés sequndos.

= Sensor 1

= Sensor2

m Saida analédgica

= Variavel priméria

m  Temperatura média

m  Primeira temperatura boa
m  Temperatura diferencial

Percentual da faixa
Temperatura do terminal

Min. e max. 1
Min. e max. 2
Min. e max. 3
Min. e max. 4

Consulte Figura 2-16 para visualizar as diferencas entre as opcoes de LOI e display LCD disponiveis com o

transmissor Rosemount 644.

Figura 2-16. LOl e display LCD

Display LCD

LOI

Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo

2,1,4

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

2
3. Na aba Exibir, havera uma caixa de grupo com todas as variaveis disponiveis que podem ser mostradas.
4. Marque e desmarque as variaveis de exibicdao desejadas, com uma caixa selecionada indicando que a

variavel serd mostrada.

5. Selecione “Aplicar” quando estiver completo.

LOI

Consulte Figura 2-17 para localizar o caminho da configuracao do valor do display LCD na LOI.
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Figura 2-17. Configuracao do display LCD utilizando a LOI

SENSOR 1
VIEW CONFIG SENSOR 2*
SENSOR CONFIG oANALOG
UNITS PV
0 RERANGE AVG*
LOOP TEST 1T GOOD*
DISPLAY ¥) DIFF*
EXTENDED MENU % RANGE
EXIT MENU TERM
MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
BACK TO MENU
EXIT MENU
[ ] | SENSOR1
EXIBIR CONFIGURAQAO SENSOR 2*
CONFIG. DO SENSOR oANALOGICO
UNIDADES PV
o REAJUSTE DE FAIXA MEDIA*
TESTE DE LAGO 15T BOM*
DISPLAY - @ DIF*
MENU ESTENDIDO % FAIXA
SAIR DO MENU TERMO
MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

* Disponivel apenas se o cédigo de op¢ao (S) ou (D) estiver solicitado.

Entrada das informacoes sobre o dispositivo

Acesse as variaveis de informacoes do transmissor on-line usando o comunicador de campo ou outro
dispositivo de comunicagao adequado. A lista a seguir contém as variaveis de informacgdes do
transmissor, incluindo os identificadores de dispositivos, varidveis de configuracao definidas na fabrica e
outras informacgdes.

Tag, data, descritor e mensagem

Tag, Data, Descritor e Mensagem sao parametros que fornecem a identificagcao do transmissor em
grandes instalacoes. Veja abaixo uma descricao e um processo para inserir essas informacdes sobre o
dispositivo configuravel:

A variavel Tag é a maneira mais facil de identificar e distinguir transmissores em ambientes com varios
transmissores. Ela é usada para identificar os transmissores eletronicamente de acordo com os requisitos
da aplicacdo. A etiqueta definida é exibida automaticamente quando um comunicador baseado em
HART estabelece contato com o transmissor na inicializacdo. A tag tem até oito caracteres e a tag longa
(um parametro introduzido com o protocolo HART 6 e 7) foi estendida para 32 caracteres de
comprimento. Nenhum parametro tem impacto nas leituras das varidveis primarias do transmissor,
sendo apenas para fins informativos.
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Data é uma variavel definida pelo usuario que fornece um local onde salvar a data da dltima revisdo das
informacodes de configuracdo. Ele ndo afeta a operacdo do transmissor ou do comunicador baseado em

HART.

Avariavel Descritor fornece um rétulo eletrénico mais longo definido pelo usuério para ajudar a definir
uma identificagdo mais especifica do transmissor que a disponivel com a etiqueta. O descritor pode ter
até 16 caracteres e nao afeta a operacao do transmissor ou do comunicador baseado em HART.

A varidvel Mensagem fornece o meio mais especifico definido pelo usuario para identificar
transmissores individuais em ambientes com varios transmissores. Ela permite inserir 32 caracteres de
informacodes e é armazenada com os outros dados de configuracdo. A variavel de mensagem nao afetaa

operacao do transmissor ou do comunicador baseado em HART.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo

1,8

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Na aba Dispositivos, havera uma caixa de grupo chamada Identificacdo. Na caixa, localize os campos

Tag, Data, Descritor e Mensagem; em seguida, insira os caracteres desejados.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

LOI

Consulte Figura 2-18 para localizar o caminho da configuracao da tag na LOL.

Figura 2-18. Configuracao da Tag com LOI

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG
UNITS

RERANGE

LOOP TEST
DISPLAY

(<]

EXIT MENU

EXTENDED MENU |

EXIBIR CONFIG

CONFIG. DO SENSOR
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[} REAJUSTE DE FAIXA
TESTE DE LAGO

DISPLAY

MENU ESTENDIDO

SAIR DO MENU

CALIBRAT
DAMPING
VARIABLE MAP
TAG

ALM SAT VALUES
PASSWORD

CALIBRAR
AMORTECIMENTO
OMAPA DA VARIAVEL
TAG
VALORES DE SAT DE ALARMES
SENHA
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2.10 Configurar filtragem de medicao
2.10.1 Filtro de 50/60 Hz

A funcao Filtro de 50/60 Hz (também chamado de filtro da tensdo de linha ou filtro da alimentagdo CA)
define o filtro eletronico do transmissor para rejeitar a frequéncia da fonte de alimentacdo CA na fabrica.
Podem ser escolhidos 0 modo de 60 Hz ou 50 Hz. O padrao de fabrica para esta configuracdo é de 50 Hz.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,7,4,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Na aba Dispositivo, haverd uma caixa de grupo chamada Rejei¢ao de ruido; na caixa Filtro de
energia CA, selecione no menu suspenso.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

2.10.2 Redefinicao do dispositivo

A funcado Redefinicao do processador restabelece os componentes eletronicos sem a necessidade de se
desligar a unidade. Este comando nao devolve o transmissor a configuracao de fabrica original.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,4,6,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Ferramentas de servico.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Manutencao.

3. Na aba Redefinir/Restaurar, selecione o botdo Redefinicao do processador.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

2.10.3 Deteccao de sensor intermitente

O recurso de detec¢do de sensor intermitente (também conhecido como filtro de transientes) foi
projetado para proteger contra leituras equivocadas de temperatura do processo provocadas por
condicoes de sensor aberto intermitente. Uma condicao de sensor intermitente é uma condicao de
sensor aberto que dura menos do que uma atualizacdo. Por padrdo, o transmissor é fornecido com a
deteccao de sensor intermitente LIGADA e o valor do limite definido como 0,2% dos limites do sensor.
O recurso de deteccdo de sensor intermitente pode ser LIGADO ou DESLIGADO e o valor do limite pode
ser alterado para qualquer valor entre 0 e 100% dos limites do sensor com um comunicador de campo.

Quando o recurso de deteccao de sensor intermitente esta LIGADO, o transmissor pode eliminar o pulso
de saida causado pelas condicdes do sensor aberto intermitente. As alteracoes de temperatura do
processo (T) dentro do valor do limite serdo monitoradas normalmente pela saida do transmissor.

Uma (T) maior do que o valor do limite ativard o algoritmo do sensor intermitente. As condicoes
verdadeiras de sensor aberto acionardo o alarme no transmissor.
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O valor de limiar do Rosemount 644 deve ser definido em um nivel que permita a faixa normal de
flutuacdes de temperatura de processo; se muito altos, o algoritmo nao consequira filtrar condi¢oes
intermitentes; se muito baixos, o algoritmo serd ativado desnecessariamente. O valor do limite padrdo é
de 0,2% dos limites do sensor.

Quando o recurso de deteccao de sensor intermitente esta DESLIGADO, o transmissor monitora todas
as alteracoes de temperatura do processo, mesmo se forem decorrentes de um sensor intermitente.

(Para todos os efeitos, o transmissor se comporta como se o valor do limite tivesse sido configurado
em 100%). O atraso da saida devido ao algoritmo do sensor intermitente sera eliminado.

Comunicador de campo

As etapas abaixo indicam como LIGAR ou DESLIGAR o recurso de deteccao de sensor intermitente
(oufiltro de transientes). Quando o transmissor esta conectado a um comunicador de campo, use
a sequéncia de teclas de atalho e escolha LIGAR (configuracdo normal) ou DESLIGAR.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,7,4,2

O valor do limite pode ser alterado com relacao ao valor padrao de 0,2%. DESLIGAR o recurso de
deteccdo de sensor intermitente ou deixa-lo LIGADO e aumentar o valor do limite acima do padrdo ndo
afeta o tempo necessario para que o transmissor gere o sinal de saida de alarme correto ap6s detectar
uma condicdo verdadeira de sensor aberto. No entanto, o transmissor pode gerar brevemente uma falsa
leitura de saida de temperatura para até uma atualizacdao em qualquer direcdo até o valor do limite
(100% dos limites do sensor se a Deteccao de sensor intermitente estiver DESLIGADA). Exceto quando
for necessaria uma taxa de resposta rapida, a configuracdo sugerida sera LIGADA, com limite de 0,2%.

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Naaba Dispositivo, haverd uma caixa de grupo chamada Rejeicdo de ruido. Na caixa Limite de filtros
de transientes, insira a porcentagem desejada.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

Retencao de posicao aberta do sensor

A opcdo Retencdo de posicdo aberta do sensor, na configuracdo normal, permite que o 644 seja mais
robusto sob condi¢des extremas de EMI. Isso é obtido quando o software faz com que o transmissor
realize uma verificacdo adicional do status de sensor aberto antes de ativar o alarme do transmissor. Se a
verificacao adicional mostrar que a condicao de sensor aberto nao é valida, o transmissor ndo entrara em
alarme.

Para usudrios do transmissor Rosemount 644 que desejarem uma deteccao de sensor aberto mais
vigorosa, a op¢ao de reten¢do da posicao aberta do sensor pode ser alterada para uma configuragao
rapida, na qual o transmissor relatara uma condicdo de sensor aberto sem uma verificacdo adicional se a
condicdo aberta é valida ou nao.

Observacao
Em ambientes com ruido alto, recomenda-se o modo normal.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,7,3
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AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Na aba Dispositivo, haverd uma caixa de grupo chamada Retenc¢do de posicao aberta do sensor.
Altere o modo ou para Normal ou para Rapido.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

Diagnostico e servico

Execucao de um teste de laco

O teste de lago analégico verifica a saida do transmissor, a integridade do circuito e as operacoes dos
gravadores ou dispositivos semelhantes instalados no circuito. Para iniciar um teste de laco, siga as
etapas abaixo.

O sistema host pode fornecer uma medicao atual para a saida do HART de 4 a 20 mA. Se ndo, conecte
um medidor de referéncia ao transmissor conectando o medidor aos terminais de teste no bloco de
terminais ou desviando a energia do transmissor por meio do medidor em algum ponto do circuito.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,51

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Ferramentas de servico.

2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Simular.

3. Na aba Simular, localize o botao Fazer teste de laco na caixa de grupo Verificacao de saida analégica.
4. Siga as instrucoes orientadas e selecione Aplicar ao concluir.

LOI

Consulte Figura 2-19 para encontrar o caminho para o teste de laco no menu da LOI.

Figura 2-19. Realizacao de um teste de laco com a LOI

VIEW CONFIG SET 4 MA
SENSOR CONFIG SET 20 MA
UNITS @SET CUSTOM
0 RERANGE END LOOP TEST
LOOP TEST L BACK TO MENU
DISPLAY EXIT MENU
EXTENDED MENU
EXIT MENU
EXIBIR CONFIG DEFINIR 4 MA
CONFIG. DO SENSOR DEFINIR 20 MA
UNIDADES ODEFINIR PERSONALIZADO
o REAJUSTE DE FAIXA FINALIZAR O TESTE DE LAGO
TESTEDELAGO |® VOLTAR AO MENU
DISPLAY SAIR DO MENU
MENU ESTENDIDO
SAIR DO MENU
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Simular sinal digital (teste de laco digital)

A funcado de simulacao do sinal digital adiciona ao teste de lago analégico por meio da confirmacao de
que os valores da saida HART estdo saindo de forma correta. Teste de laco digital esta disponivel
somente no modo HART Revisdo 7.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,52

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Ferramentas de servico.

2. Najanela de navegacdo a esquerda, selecione Simular.

3. Na caixa de grupo identificada como Variaveis do dispositivo, selecione a variavel para simular.
a. Temperatura do sensor 1
b. Temperatura do sensor 2 (disponivel apenas com op¢do S ou D)

4. Siga as instrucoes na tela para simular o valor digital selecionado.

LOI

Consulte Figura 2-20 para encontrar o caminho para simulacdo do sinal digital no menu da LOI.

Figura 2-20. Simulacao do sinal digital com LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING
SENSOR CONFIG OVARlABLE MAP
UNITS TAG SIMULATE SNSR 1
©Q RERANGE ALM SAT VALUES ‘ SIMULATE SNSR 2*
LOOP TEST PASSWORD QEND SIMUL
DISPLAY @ SIMULATE o BACK TO MENU
EXTENDED MENU HART REV | EXIT MENU
EXIT MENU
CALIBRAR
EXIBIR CONFIG AMORTECIMENTO
CONFIG. DO SENSOR OMAPA DA VARIAVEL
UNIDADES \T/ﬁfORES OF SAT DE SIMULAR SENSOR 1
0 $EE§$ESDTEE5\E FAIXA ALARMES ‘ SIMULAR SENSOR 2*
co SENHA oFINALIZAR SIMULAGAO
DISPLAY . SIMULAR () | VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.

O diagnéstico de degradacao do termopar

O diagnéstico de degradacao do termopar age como um medidor da integridade geral do termopar,
sendo um indicador de qualquer alteracdo importante do status do termopar ou do circuito de
termopares. O transmissor monitora a resisténcia do circuito do termopar para detectar condicoes de
derivacdo ou alteracdes nas condicoes da fiagdo. O transmissor usa uma linha de base e um valor de
acionamento limite, relatando o status suspeito do termopar, com base na diferenca entre esses valores.
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Este recurso nao tem o objetivo de ser uma medicdo precisa do status do termopar, mas sim um
indicador geral da integridade do termopar e do circuito de termopares.

O diagnostico do termopar deve ser ativado, conectado e configurado para ler um sensor do tipo
termopar. Uma vez ativado o diagnéstico, um valor de resisténcia da linha de base é calculado. Em
seguida, um disparo do limite deve ser selecionado, que pode ser duas, trés ou quatro vezes a resisténcia
dalinha de base ou o padrdo de 5.000 ohms. Se a resisténcia do circuito do termopar atingir o nivel de
disparo, sera gerado um alerta de manutencao.

A ATENCAO

O diagnostico de degradacdo do termopar monitora a integridade do circuito completo de termopares,
incluindo a fiacao, terminacdes, derivacoes e o proprio sensor. Portanto, é essencial que a resisténcia da
linha de base do diagnostico seja medida com o sensor totalmente instalado e conectado no processo,
e ndo na bancada.

Observacao
O algoritmo da resisténcia do termopar nao calculara os valores da resisténcia enquanto o modo do
calibrador ativo estiver ativado.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,4,3,4

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. Najanela de navegacdo a esquerda, selecione Configuragao manual.

3. Na aba Diagnostico, ha uma caixa de grupo identificada como Diagnéstico do sensor e processo;
selecione o botdo Configurar diagnéstico do termopar.

4. Siga os prompts da tela para ativar e configurar os valores para o diagnéstico.

Termos do AMS

Resisténcia: a leitura da resisténcia existente do circuito de termopares.

Limite de resisténcia excedido: a caixa de selecdo indica se a resisténcia do sensor excedeu o nivel de
disparo.

Nivel de disparo: valor de resisténcia do limite para o circuito de termopares. O nivel de disparo pode ser
definido como 2, 3 ou 4 X vezes a linha de base ou o padrdo de 5.000 ohms. Se a resisténcia do circuito
de termopares ultrapassar o nivel de disparo, sera gerado um alerta de manutencao.

Resisténcia da linha de base: a resisténcia do circuito de termopares obtida ap6s a instalacao ou depois
de redefinir o valor da linha de base. O nivel de disparo pode ser calculado a partir do valor da linha de base.

Redefinir resisténcia da linha de base: lanca um método para recalcular o valor da linha de base (o que
pode levar alguns segundos).

Modo diagnéstico TC — sensor 1 ou 2: este campo fard a leitura da indicacdo habilitada ou desabilitada
quando o diagnéstico de degradacao do termopar estiver ativado ou desativado para aquele sensor.

LOI

Consulte Figura 2-21 para encontrar o caminho para o diagnéstico do termopar no menu da LOI.

Configuragdo



Manual de referéncia
00809-0222-4728, Rev SA

Configuracao
Setembro de 2018

2.11.4

Configuragdo

Figura 2-21. Configuracao do diagnéstico do T/C com a LOI
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Diagnostico de controle minimo e maximo

Controle de temperatura minima e maxima (controle min./max.) no momento de registros ativados das
temperaturas minima e maxima com registros de data e hora nos transmissores de temperatura de
montagem em campo e montagem em cabecote Rosemount 644 HART. Este recurso registra valores do
sensor 1, sensor 2, diferencial, média, primeira temperatura boa e temperatura terminal. O controle
min./max. somente registra as temperaturas maxima e minima obtidas desde a Gltima redefinicao e ndo
é uma func¢ao de registro.

Para controlar as temperaturas maxima e minima, o controle min./max. deve ser ativado usando um
comunicador de campo, AMS Device Manager ou outro comunicador. Quando ativado, este recurso
permite a redefinicdo das informacgdes a qualquer hora, e todas as variaveis podem ser redefinidas
simultaneamente. Além disso, cada um dos valores minimo e maximo do pardmetro individual pode ser
redefinido de forma individual. Quando um campo especifico é redefinido, os valores anteriores sao

sobrescritos.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo

2,2,4,3,5

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. Najanela de navegacdo a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Na aba Diagnéstico, ha uma caixa de grupo identificada como Diagnéstico do sensor e processo;
selecione o botdo Configurar controle min./max.

4. Siga os prompts da tela para ativar e estabelecer as configuracdes para o diagnoéstico.
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LOI

Consulte a Figura 2-22 para encontrar o caminho para configurar minimo e maximo no menu da LOI.

Figura 2-22. Configura¢ao do controle minimo/maximo com a LOI
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* Disponivel apenas se o cédigo de opgdo (S) ou (D) estiver solicitado.
2.12 Estabelecimento da comunicacao multiponto

Multiponto refere-se a conexao de varios transmissores a uma Gnica linha de transmissao de
comunicagdes. A comunicacao entre o host e os transmissores ocorre digitalmente, com a saida
analdgica dos transmissores desativada.

Muitos transmissores Rosemount podem ser multipontos. Com o protocolo de comunica¢des HART, até
15 transmissores podem ser conectados a um Unico par de fios trancados ou linhas de telefone alugadas.

Um comunicador de campo pode testar, configurar e formatar um transmissor Rosemount 644 em
configuracdo multiponto da mesma maneira que em uma instala¢do ponto a ponto padrdo. A aplicacdo
de umainstalacdo multiponto requer consideracdo da taxa de atualizacdo necessaria de cada
transmissor, a combinac¢ao de modelos de transmissor, e o comprimento da linha de transmissao. Cada
transmissor é identificado por um Gnico endereco (1-15) e responde aos comandos definidos no
protocolo HART. Um comunicador baseado em HART pode testar, configurar e formatar um transmissor
em configura¢do multiponto da mesma maneira que em uma instala¢do ponto a ponto padrao.

36 Configuragdo



Manual de referéncia Configuracao
00809-0222-4728, Rev SA Setembro de 2018

Observacao
A configuracao multiponto ndo é adequada para aplicacdes e instalagoes certificadas quanto a sequranca.

Figura 2-23. Rede multiponto tipica
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A. Fonte de alimentacdo E. Computador ou DCS
B. Impedancia da fonte de alimentagao F. Interface HART
C.250Q G.4-20mA
D. Terminal portatil H. Transmissor Rosemount 644 HART
Observacao

Os transmissores Rosemount 644 s3o configurados com endereco 0 em fabrica, o que permite a operagao
no modo ponto a ponto padrao com um sinal de saida de 4-20 mA. Para ativar a comunica¢cdo multiponto,
o endereco do transmissor deve ser alterado para um nimero entre 1 e 15. Esta alteracao desativa a saida
analégica de 4-20 mA, enviando-a para 4 mA. A corrente do modo de falha também é desativada.

2.12.1 Alteracao do endereco do transmissor

Para ativar a comunicacdo multiponto, deve-se atribuir um nimero de 1 a 15, para o HART Revisdo 5,
e de 1a63, parao HART Revisdo 7, ao endereco do transmissor. Cada transmissor do circuito multiponto
deve ter um Gnico endereco de sondagem.

Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 1,2,1

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Propriedades de configuracao no menu.
2. No modo do HART Revisdo 5:

m Na aba HART, insira o endereco de sondagem na caixa Endereco de sondagem e selecione Aplicar.
3. No modo do HART Revisdo 7:

m Clique na aba HART e selecione o botdo Alterar o endereco de sondagem.
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Utilizacao do transmissor com HART Tri-Loop

Para preparar o transmissor Rosemount 644 com a op¢ao de sensor duplo para uso com um

Rosemount 333 HART Tri-Loop, o transmissor deve ser configurado para o modo intermitente e a ordem
de saida da varidvel do processo deve ser definida. No modo burst, o transmissor fornece informacoes
digitais para as quatro varidveis do processo para o HART Tri-Loop. O HART Tri-Loop divide o sinal em
circuitos diferentes de 4 a 20 mA para até trés das seguintes op¢oes:

m Variavel primaria (PV)

m Variavel secundaria (SV)

= Varidvel terciaria (TV)

m Varidvel quaternaria (QV)

Usando o transmissor Rosemount 644 com a opgao de sensor duplo em conjunto com o HART Tri-Loop,

considere a configuracao dos recursos das temperaturas diferencial, média e primeira boa, alerta de
derivacdo do sensor e Hot Backup (se aplicavel).

Observacao

Os procedimentos deverdo ser usados quando os sensores e transmissores estiverem conectados,
ligados e funcionando corretamente. Um comunicador de campo também devera estar conectado e
comunicando-se com o circuito de controle do transmissor. Para obter as instrucées de uso do
comunicador, consulte o “Comunicador de campo” na pagina 9.

Defina o transmissor para o modo burst

Para configurar o transmissor em modo burst, siga as etapas abaixo com a sequéncia de teclas de atalho.

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

HART 5 HART 7

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,8,4 2,2,8,5

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.
2. Najanela de navegacdo a esquerda, selecione Configuracao manual.

3. Naaba HART, localize a caixa de grupo de configuracdo do modo burst e preencha o contetido
necessario.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

Defina a ordem de saida das variaveis do processo

Para definir a ordem de saida das variaveis do processo, siga as etapas em um dos métodos descritos em
“Mapeamento das varidveis do HART” na pagina 11.

Observacao
Observe cuidadosamente a ordem de saida das variaveis do processo. O HART Tri-Loop deve ser
configurado para ler as varidveis na mesma ordem.
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Consideracgoes especiais

Para iniciar a operacdo entre um transmissor Rosemount 644 com a op¢ao de sensor duplo e o
HART Tri-Loop, considere a configuracdo dos recursos das temperaturas diferencial, média e primeira
boa, alerta de derivacao do sensor e Hot Backup (se aplicavel).

Medicao da temperatura diferencial

Para ativar o recurso de medicdo da temperatura diferencial em um 644 com sensor duplo operando em
conjunto com o HART Tri-Loop, ajuste os pontos finais da faixa do canal correspondente no

HART Tri-Loop para incluir zero. Por exemplo, se a variavel secundaria for relatar a temperatura
diferencial, configure o transmissor de forma adequada (consulte o “Mapeamento das varidveis do
HART” na pagina 11) e ajuste o canal correspondente do HART Tri-Loop de modo que um ponto final

da faixa seja negativo e o outro, positivo.

Hot Backup

Para ativar o recurso Hot Backup de um transmissor Rosemount 644 com a op¢do de sensor duplo
operando em conjunto com o HART Tri-Loop, certifique-se de que as unidades de saida dos sensores
sejam as mesmas unidades do HART Tri-Loop. Use qualquer combinagao de RTDs ou termopares, desde
que as unidades de ambos correspondam as unidades do HART Tri-Loop.

Uso do Tri-Loop para detectar o alerta de derivacao do sensor

O transmissor Rosemount 644 com sensor duplo define um sinalizador de falha (através do HART)
sempre que ocorrer uma falha de sensor. Se for necessaria uma adverténcia analdgica, o HART Tri-Loop
podera ser configurado para produzir um sinal analdgico que pode ser interpretado pelo sistema de
controle como uma falha de sensor.

Siga estas etapas para configurar o HART Tri-Loop para transmitir alertas de falha de sensor.
1. Configure o mapa das variaveis do Rosemount 644 com sensor duplo, conforme indicado:

Variavel Mapeamento

PV Sensor 1 ou média dos sensores
SV Sensor 2

TV Temperatura diferencial

Qv Conforme desejado

2. Configure o canal 1 do HART Tri-Loop como TV (temperatura diferencial). Se algum sensor falhar, a
saida da temperatura diferencial sera de +9999 ou -9999 (saturac¢do alta ou baixa), dependendo da
posicao do interruptor do modo de falha (consulte o “Ajuste a chave do alarme” na pagina 46).

3. Selecione as unidades de temperatura para o canal 1 que correspondam as unidades da temperatura
diferencial do transmissor.

4. Especifique uma faixa paraa TV como de -100 a 100 °C. Se a faixa for grande, uma derivacdo de sensor
de poucos graus representara apenas uma pequena porcentagem da faixa. Se o sensor 1 ou sensor 2
falhar, a TV sera +9999 (saturacao alta) ou-9999 (saturacio baixa). Neste exemplo, zero é o ponto do
meio da faixa da TV. Se uma AT de zero for definida como o limite inferior da faixa (4 mA), a saida podera
ter uma saturacao baixa caso a leitura do sensor 2 ultrapasse a leitura do sensor. Colocando o zero no
meio da faixa, a saida normalmente ficard préxima de 12 mA e o problema sera evitado.

5. Configure o DCS de modo que a TV <-100°Cou TV > 100 °Cindique uma falha de sensor e, por
exemplo, TV<-3°Cou TV = 3 °Cindique um alerta de derivacdo. Consulte a Figura 2-24.
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Figura 2-24. Controle da derivacao do sensor e falha de sensor com temperatura diferencial
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Seguranca do transmissor

Opcoes de sequranca disponiveis

Existem trés métodos de seguranca para utilizar com o transmissor Rosemount 644.
m Switch de seguranca de software (protecdo contra gravacao)

= Travamento HART

= SenhadaLOl

O recurso de prote¢do contra gravagao permite proteger os dados do transmissor contra alteracoes de
configuragdo acidentais ou nao autorizadas. Para ativar o recurso de protecdo contra gravacdo, execute
os seguintes procedimentos:

Comunicador de campo
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Protecdo contra gravacao 2,2,9,1

Bloqueio HART 2,2,9,2

Senha LOI 2,2,9,3
AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione o menu Configurar.

2. No painel de navegacdo a esquerda, selecione Configuracao manual e depois a aba Seguranca.
m  Todos os trés parametros podem ser configurados nesta tela.

3. Selecione Aplicar quando estiver completo.
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Secao 3 Instalacao de hardware

3.1

Instalagao

VIS0 GETal Lttt e pagina 41
MeENSAGENS A SEQUIANGA + o vt ettt et e et et e et e et e et e et et e et et ae e aneaneans pagina 42
(@00 31 e =T = T pagina 42
Procedimentos de INstalagao ..ottt e pagina 45
Observacao

Cada transmissor estd marcado com uma etiqueta indicando as aprovacdes. Instalar o transmissor de
acordo com todos os codigos de instalacdo aplicaveis e aprovacoes e desenhos de instalacdo (consulte a
folha de dados do produto). Verificar se o ambiente de operacao do transmissor esta de acordo com a
certificacdo locais perigosos. Uma vez instalado um dispositivo com tipos de aprovacoes miltiplas, ele
ndo deverad ser reinstalado usando nenhum outro tipo de aprovacao rotulada. Para garantir isso, a
etiqueta de aprovacao deve estar permanentemente marcada para distinguir o(s) tipo(s) de aprovacao
usado(s).

Visao geral

As informacoes nesta se¢do abrangem consideracoes de instalagdo para o transmissor de temperatura
Rosemount™ 644 com protocolos HART®. Um guia de instala¢do rapida é fornecido com cada
transmissor para descrever a montagem recomendada e procedimentos de ligacdo dos fios para
instalacdo inicial. Desenhos com as dimensoes das configuracdes de montagem do transmissor
Rosemount 644 estdo incluidos na folha de dados do produto.
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Mensagens de seguranca

Instrucdes e procedimentos nesta se¢cdo podem requerer precaucdes especiais para garantir a seguranca
da equipe que executa as operacdes. As informacoes relacionadas a possiveis questdes de seguranca sdo

indicadas por um simbolo de adverténcia (A). Consultar as seqguintes mensagens de segurancga antes de
realizar uma operacao precedida por este simbolo.

Se estas instrucoes de instalacao nao forem seguidas, poderao ocorrer mortes ou ferimentos
graves.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacao.
Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3doremova a tampa do cabecote de conexdo em atmosferas explosivas quando o
circuito estiver energizado.

= Antes de conectar um comunicador de campo em um ambiente explosivo, certifique-se de que os
instrumentos do laco estejam instalados de acordo com praticas de fiacdo elétrica em campo
intrinsecamente seqguras ou a prova de incéndio.

m Verifique se a atmosfera de operacao do transmissor é consistente com as certificacdes apropriadas
para areas classificadas.

= Todas as tampas dos cabecotes de conexdo devem estar perfeitamente encaixadas para atender aos
requisitos de instalacdo a prova de explosdo.

Vazamentos de processo podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3do remova o poco termométrico durante a operacao.

m Instale e aperte os pogos termométricos e sensores antes de aplicar pressao.
Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.

Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.

Consideracoes

Geral

Sensores elétricos de temperatura tais como os RTDs e termopares produzem sinais de baixo nivel
proporcionalmente a temperatura que eles podem medir. O transmissor Rosemount 644 converte o
sinal de baixo nivel do sensor em um padrao de 4-20 mA DC ou sinal HART digital que é relativamente
insensivel ao comprimento do condutor e a ruidos elétricos. Este sinal é, entdo, transmitido a sala de
controle através de dois fios.

Comissionamento

O transmissor pode ser comissionado antes ou depois da instalagdo. Pode ser Gtil comissiona-lo em
bancada, antes da instalacdo, para garantir a operacao adequada e se familiarizar com sua
funcionalidade. Certifique-se de que os instrumentos no circuito estejam instalados em conformidade
com praticas de ligacdo elétrica de campo intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

Instalagao



Manual de referéncia Instalacao
00809-0222-4728, Rev SA Setembro de 2018

3.3.3 Instalacao

A precisdao da medicao depende da instalacdo correta do transmissor. Montar o transmissor proximo ao
processo e usar o minimo de conexao de fios para conseguir melhor precisao. Lembre-se da necessidade
de facil acesso, da seguranca da equipe, da calibracao pratica em campo e um ambiente adequado para
o transmissor. Instale o transmissor de modo a minimizar vibracoes, choques e flutuacoes de
temperatura.

3.3.4 Mecanico

Localizacao

Quando estiver escolhendo o local e a posicdo de instalacdo, leve em consideracdo a necessidade de se
obter acesso ao transmissor.

Montagem especial

Acessorios especiais de montagem podem ser fornecidos para a instalacao de um 644 transmissor de
montagem de cabe¢a Rosemount para um trilho DIN ou montagem de um novo transmissor Rosemount
644 Head Mount em um cabecote de conexdo de sensor roscado existente (antigo cédigo de opgao L1).

3.3.5 EspecificacOes elétricas

Ainstalacdo elétrica apropriada é necessaria para prevenir erros devido a resisténcia do condutor do
sensor e a ruidos elétricos. Para obter os melhores resultados, recomenda-se usar cabos blindados em
ambientes com ruidos elétricos.

Faca as conexoes dos fios através da entrada do cabo no lado do invélucro. Certifique-se de deixar uma
folga adequada para a remocao da cobertura.

3.3.6 Ambiental

O modulo eletronico do transmissor é vedado permanentemente dentro da caixa, resistindo a umidade
e a danos por corrosao. Verifique se o ambiente de operacao do transmissor é consistente com as
certificacoes adequadas de areas classificadas.

Efeitos de temperatura

O transmissor funcionara dentro das especificacdes para temperaturas ambiente entre -40 °C e 85 °C
(-40 e 185 °F). O calor do processo é transferido do pogo termomeétrico para o invélucro do transmissor.
Se a temperatura esperada de processo estiver proxima ou além dos limites de especificacdo, considere
o uso de revestimento adicional do poco termométrico, de um niple de extensdo ou de uma
configuracdo de montagem remota para isolar o transmissor do processo.

AFigura 3-1 mostra um exemplo da relacao entre o aumento de temperatura do invélucro do transmissor
e 0 comprimento da extensdo.
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Figura 3-1. Aumento de temperatura do transmissor de montagem de cabecote vs. Comprimento
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36 Comprimento da extensao (pol.)

Elevagao da temperatura do invéluco acima da temperatura ambiente °C (°F)

Exemplo

A elevacao maxima permitida da temperatura do invélucro (T) pode ser calculada subtraindo-se a
temperatura ambiente maxima (A) do limite de especificacdo de temperatura ambiente do transmissor
(S). Por exemplo, se A=40"°C.

T=S-A
T=85°C-40°C
T=45°C

Para uma temperatura do processo de 540 °C (1.004 °F), um comprimento da extensdo de 91,4 mm
(3,6 pol.) produz um aumento de temperatura do alojamento (R) de 22 °C (72 °F), fornecendo uma
margem de seguranca de 23 °C (73 °F). Um comprimento da extensdo de 152,4 mm (6,0 pol.) (R=10°C
[50 °F]) oferece uma margem de sequranga mais alta (35 °C [95 °F]) e reduz os erros de
temperatura-efeito, mas provavelmente exigiriam um apoio extra para o transmissor. Meca os requisitos
para as aplicacdes individuais juntamente com esta escala. Se for usado um pogo termométrico com
atraso, o comprimento da extensdo pode ser reduzido proporcionalmente ao atraso.
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Procedimentos de Instalacao

START
HERE

Bench
Calibration?

YES

BASIC SETUP

Y

Set Sensor Type

'

Set Number of Wires

v

Set Units

'

Set Range Values

!

Set Damping

Y

VERIFY

Y

Simulate Sensor Input

Within
Specifications?

Figura 3-2. Fluxograma de instalacao

NO

FIELD INSTALL

Y

Set Failure Mode Switch

Y

Mount Transmitter

Y

Wire Transmitter

1

Power Transmitter

FINISHED
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INICIAR
AQUI

Calibragdo em
bancada?

Sim

CONFIGURAGAO BASICA

'

Configurar tipo de sensor

'

Definir o nimero de fios

'

Definir as unidades

Configurar os valores
derange

Y

Definiro

Y

VERIFICAR

Simular a entrada
do sensor

Esta dentro das
especificages?

Néo:

A

»{ Instalagdo em campo

do modo de falha

Configurar o interruptor

Y

Montar o transmissor

Y

Transmissor de Fio

1

Transmissor de

TERMINADO

Sim

3.4.1

Ajuste a chave do alarme

Certifique-se de que a chave esta na posicao desejada antes de colocar o dispositivo em operacao, para
garantir o funcionamento correto no caso de falha.

Ajuste o circuito para “manual” (se aplicavel) e desconecte a fonte de alimentacao.

Ajuste a chave do equipamento para a posicdo desejada. H indica “alto”, Lindica “baixo”. Depois
reconecte a tampa do invélucro. Veja Figura 3-3 abaixo para localizagao da chave.

Sem display de LCD

1.

2. Remova atampa do invélucro.
3.

4.

46

Ligue a fonte de alimentacao e ajuste o circuito para controle automatico.
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3.4.2

Instalagao

Figura 3-3. Falha de localizacao da chave

Transmissor Rosemount 644 Montagem em campo do Rosemount 644

A. Chave do alarme

Observacao

Se estiver usando uma tela LCD ou LOI, primeiro remova a tela soltando-a da parte superior do
dispositivo, ajuste a chave na posicdo desejada e reconecte a tela. Veja Figura 3-4 para orientacao
adequada do display.

Figura 3-4. Conexao da tela

Transmissor Rosemount 644 Rosemount 644 - Montagem no campo

Montagem do transmissor

Monte o transmissor em um ponto alto ao longo do conduite para impedir a entrada de umidade no
invélucro do transmissor.

A montagem em cabecote do Rosemount 644 é realizada:

= Em um cabecote de conexao ou cabecote universal montado diretamente no conjunto do sensor.
m Afastada do conjunto do sensor por meio de um cabecote universal.

= Em um trilho DIN com um grampo de montagem opcional.

O campo de montagem do Rosemount 644 instala-se em um involucro de campo de montagem,

diretamente montado em um sensor ou afastado de um conjunto de sensor usando uma bracadeira
opcional.

A montagem em trilho 644 é fixada diretamente a uma parede ou a um trilho DIN.
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Montagem de Rosemount 644 - Montagem de cabecote em um trilho
DIN
Para fixar um transmissor de montagem em cabecote em um trilho DIN, instale o kit de montagem de
trilho apropriado (nimero de peca 00644-5301-0010) no transmissor, conforme mostrado na
Figura 3-5. Siga o procedimento descrito em “Transmissor de montagem de campo com instalacao do
sensor rosqueado”.
Figura 3-5. Montagem do equipamento do grampo para montagem em trilho em um transmissor
644 Rosemount
Trilho em G (assimétrico) Trilho Top Hat (simétrico)
A A
B B
|
i
i
=5 -
C
|
Observagdo: Kit (parte niimero 00644-5301-0010) inclui montagem de hardware e ambos os tipos
de kit de calha.
A. Hardware de montagem
B. Transmissor
C. Grampo para montagem em trilho
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3.4.3 Instale o dispositivo

Transmissor de montagem do cabecote com instalacao do sensor de
placa tipo DIN

A 1. Conecte o poco termomeétrico ao tubo ou a parede do recipiente do processo. Instale e aperte o
poco termométrico antes de aplicar a pressao do processo.

2. Verifique a posicao da chave do modo de falha do transmissor.

3. Monte o transmissor no sensor(!). Empurre os parafusos de montagem do transmissor pela placa de
montagem do sensor.

4. Conecte o sensor ao transmissor (consulte "Conectando os fios e alimentando o transmissor" na
pagina 57).

5. Insira o conjunto do transmissor-sensor no cabecote de conexdo. Rosqueie o parafuso de montagem
do transmissor nos orificios de montagem do cabecote de conexdo. Instale a extensiao do cabecote
de conexdo apertando as conexdes rosqueadas da extensdo no invélucro. Insira o conjunto no poco
térmico e aperte as conexdes rosqueadas.

6. Seusarum prensa-cabo para energizacao, junte adequadamente o prensa-cabo na entrada do
involucro do conduite.

7. Insira os fios do cabo blindado no cabecote de conexao através da entrada do conduite.

/\ 8. Conecte os fios do cabo blindado de alimentagdo aos terminais de alimentagdo do transmissor. Evite
o contato entre condutores do sensor e conexdes do sensor. Conecte e aperte o prensa-cabo.

A 9. Instale e aperte a tampa do cabecote de conexdo. As tampas da caixa devem estar totalmente
apertadas para atender aos requisitos de protecdo contra explosao.
B

] ¢

E F
A. Tampa do cabecote de conexdo D. Transmissor Rosemount 644
B. Cabegote de conexdo E. Sensor de montagem integral com fios livres
C. Pogo termométrico F. Extensdo
Transmissor de montagem do cabecote com instalacao do sensor

rosqueado

A 1. Conecte o pogo termomeétrico ao tubo ou a parede do recipiente do processo. Instale e aperte os
pocos termomeétricos antes de aplicar a pressdo de processo.

2. Conecte os adaptadores e niples de extensdo necessarios ao poco termométrico. Sele os niples e as
roscas do adaptador com uma fita de silicone.

3. Aparafuse o sensor no pogo termométrico. Instale as vedacoes de drenagem se necessario para
ambientes hostis ou para satisfazer as exigéncias legais.

4. Verifique se o interruptor do modo de falha do transmissor estd na posicdo desejada.

1,  Seestiver usando sensor rosqueado com cabegote de conexdo, veja referéncia nos passos 1-6 abaixo em "Transmissor de montagem do cabecote com
instalacdao do sensor rosqueado" na pagina 49.
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5.

Para verificar a instalacdo correta da protecao integral contra transientes (cédigo de op¢ao T1) no
dispositivo Rosemount 644, confirme se as etapas a sequir foram concluidas:

a. Garanta que a unidade do protetor contra transientes esteja firmemente conectada ao conjunto
do taco do transmissor.

b. Garanta que os condutores de alimentacdo do protetor contra transientes estejam
adequadamente presos sob os parafusos dos terminais de alimentacdo do transmissor.

c. Verifique se o fio-terra do protetor contra transientes esta firme no parafuso de aterramento
interno localizado dentro do cabecote universal.

Observacao
O protetor contra transientes requer o uso de uma caixa de pelo menos 89 mm (3,5 pol.) de diametro.

A o9.

Passe os condutores dos fios do sensor através do cabecote universal e transmissor. Monte o
transmissor na cabeca universal rosqueando os parafusos de montagem do transmissor nos orificios
de montagem da cabeca universal.

Sele arosca do adaptador com selante de rosca.

Passe os condutores dos fios de campo através do conduite pelo cabecote universal. Conecte o
sensor e os fios de energia ao transmissor. (veja "Conectando os fios e alimentando o transmissor" na
pagina 57). Evite contato com outros terminais.

Instale e aperte a tampa do cabecote universal. As tampas da caixa devem estar totalmente
apertadas para atender aos requisitos de prote¢do contra explosdo.

A. Transmissor Rosemount 644 D. Extensao
B. Caixa de juncdo universal E. Pogo termométrico rosqueado
C. Sensor rosqueado
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Transmissor de montagem de campo com instalacao do sensor
A\ rosqueado

1. Conecte o poco termométrico ao tubo ou a parede do recipiente do processo. Instale e aperte os
pocos termométricos antes de aplicar a pressao de processo.

2. Conecte os adaptadores e niples de extensio necessarios ao poco termomeétrico.

Sele os niples e as roscas do adaptador com uma fita de silicone.

4. Aparafuse o sensor no poco termomeétrico. Instale as vedagoes de drenagem se necessario para
ambientes hostis ou para satisfazer as exigéncias legais.

5. Verifique se a chave de modo de falha do transmissor esté na posicdo desejada.

6. Monte o conjunto transmissor-sensor no poco termométrico ou com montagem remota, se desejado.

7. Sele as roscas do adaptador com uma fita de silicone.

8. Passe os condutores da fiagdo de campo através do conduite no invélucro de montagem de campo.

Conecte o sensor e os fios de energia ao transmissor. Evite contato com outros terminais.

& 9. Instale e aperte as tampas de dois compartimentos. As tampas da caixa devem estar totalmente
apertadas para atender aos requisitos de protecdo contra explosao.

s | b | ol T
| E!L |I1 I !| I. e [
S| S| e -
E
D C
A. Rosemount 644 - Montagem no campo D. Extensdo
B. Invélucro de montagem no campo E. Pogo termométrico rosqueado

C. Sensor de estilo rosqueado
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Transmissor e sensor de montagem em trilho

A1

2.

52

Conecte o transmissor ao trilho ou painel adequado.

Conecte o pogo termométrico ao tubo ou a parede do recipiente do processo. Instale e aperte o
poco termométrico de acordo com os padroes da fabrica, antes de aplicar pressao.

Conecte o sensor ao cabecote de conexdo e monte todo o conjunto no poco termomeétrico.

Prenda e conecte comprimentos suficientes de condutores do sensor desde o cabecote de conexao
até o bloco de terminais do sensor.

Aperte a tampa do cabecote de conexdo. As tampas da caixa devem estar totalmente apertadas
para atender aos requisitos de protecdo contra explosao.

Passe os fios condutores do sensor do conjunto do sensor ao transmissor.
Verifique a chave do modo de falha do transmissor.

Conecte os fios do sensor ao transmissor.

A. Transmissor de montagem em trilho D. Cabegote de conexdo

B. Condutor de sensor com prensa-cabos E. Extensdo-padrao
C. Sensor de montagem integrada com bloco de terminal F. Pogo termométrico rosqueado
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Transmissor para montagem em trilho com sensor rosqueado

/N\ 1. Conecte o transmissor ao trilho ou painel adequado.

2. Conecte o pogo termométrico ao tubo ou a parede do recipiente do processo. Instale e aperte o
poco termomeétrico antes de aplicar pressao.

3. Conecte os niples de extensdo e adaptadores necessarios. Sele o niple e a rosca do adaptador com
selante de rosca.

4. Aparafuse o sensor no poco termomeétrico. Instale as vedagoes de drenagem se necessario para
ambientes hostis ou para satisfazer as exigéncias legais.

5. Aparafuse o cabecote de conexdo ao sensor.
6. Conecte os fios do sensor aos terminais do cabecote de conexao.
7. Conecte os fios do sensor adicionais do cabecote de conexao ao transmissor.

& 8. Conecte e aperte a tampa do cabecote de conexdo. As tampas da caixa devem estar totalmente
apertadas para atender aos requisitos de protecdo contra explosao.

9. Defina a posicao da chave de modo de falha do transmissor.

/N\ 10. Conecte os fios do sensor ao transmissor.

T IR
—

(CE=pa—pn ==

A. Transmissor de montagem em trilho D. Sensor de estilo roscado
B. Cabecote de conexdo do sensor rosqueado E. Pogo termométrico rosqueado
C. Extensdo padrio

3.4.4 Instalacoes multicanais

Em umainstalacdo HART, varios transmissores podem ser conectados a uma Gnica fonte de alimentacao
mestre, como mostrado na Figura 3-6. Neste caso, o sistema s6 deve estar aterrado ao terminal negativo
da fonte de energia. Em instalacdes multicanais, onde vérios transmissores dependem de uma Unica
fonte de alimentacdo e a perda de todos os transmissores poderia causar problemas, considere o uso de
uma fonte de alimentacdo ininterrupta ou de uma bateria auxiliar. Os diodos mostrados na Figura 3-6
previnem contra o carregamento ou descarregamento indesejado da bateria auxiliar.
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Figura 3-6. Instalac6es multicanais
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Entre 250 Q e 1100 Q se o resistor estiver sem carga.

3.4.5

A. Transmissor n2 1

B. Transmissor n°® 2

C. Reondutor

D. Leitura ou controladorn® 1

E. Leitura ou controlador n? 2

F. Bateria auxiliar

G. Para transmissores adicionais
H. Fonte de energia CC

Instalacao do display LCD

O display LCD fornece indicacao local da saida do transmissor e mensagens de diagndstico abreviadas
que governam a operac¢ao do transmissor. Os transmissores pedidos com display LCD sao despachados
com o medidor instalado. A instalacao p6s-venda do medidor pode ser realizada. A instalacao feita fora
da fabrica requer o kit do medidor, que inclui:

= O conjunto do display LCD (inclui o display LCD, o espacador do medidor e dois parafusos)

m A cobertura do medidor com o O-ring no lugar

Figura 3-7. Conexao do indicador

Transmissor Rosemount 644 Montagem em campo do Rosemount 644

A. Transmissor Rosemount 644 A. Rosemount 644 - Montagem no campo
B. Parafuso de montagem e molas B. Display LCD
C. Display LCD C. Parafusos de rotagdo LCD

D. Parafusos de rotagdo LCD
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Use o procedimento abaixo para instalar o medidor.

1. Se o transmissor estiver instalado num circuito, fixe o circuito e desligue a energia. Se o transmissor
estiver instalado numa caixa, remova a cobertura da caixa.

2. Decida aorientacdao do medidor (o medidor pode ser girado em incrementos de 90 graus). Para
mudar a orientacao do medidor, remova os parafusos localizados acima e abaixo da tela do display.
Levante o medidor do espacador do medidor. Rotacione a tampa do display e volte a inseri-lo no
local que resultard na orientacdo de vista desejada.

3. Volte a conectar o medidor ao espacador do medidor usando os parafusos. Se o medidor foi girado
90 em relagdo a sua posicdo original, serd necessario remover os parafusos dos furos originais e
voltar a inseri-los nos furos de parafusos adjacentes.

4. Alinhe o conector de com o soquete de pinos e empurre o medidor para dentro do transmissor até
que ele encaixe no lugar.

5. Conecte atampa do medidor. A cobertura deve estar completamente engatada para satisfazer os
requerimentos de protecao contra explosdes.

6. Use um comunicador de campo, ferramenta do software AMS Device Manager, para configurar o
medidor para o display desejado.

Observacao

Observe os seguintes limites de temperatura do display LCD:
operacao: -40a80°C(-40a 175 °F)
armazenagem: -40a 85°C(0a 185 °F)

55



Instalacao Manual de referéncia
Setembro de 2018 00809-0222-4728, Rev SA

56 Instalagdo



Manual de referéncia Operacao e manutencao
00809-0222-4728, Rev SA Setembro de 2018

Secao 4 Instalacao elétrica

VIS0 GETal ottt e pagina 57
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Conectando os fios e alimentando 0 transSmMIisSOr .......ovueii i i eeanns pagina 57
4.1 Visao geral

As informacdes nesta secao abrangem consideracoes de instalacao para o transmissor de temperatura
Rosemount™ 644. Um guia de instalacdo rapida é despachado com cada transmissor para descrever a
montagem recomendada, e procedimentos de ligacdo dos fios de acessorios especiais para instalagdo inicial.

4.2 Mensagens de seguranca

Instrucoes e procedimentos nesta secao podem requerer precaucoes especiais para garantir a sequranca
da equipe executando as operacoes. As informacoes relacionadas a possiveis questdes de seguranca sao

indicadas por um simbolo de adverténcia (A). Consulte as seguintes mensagens de seguranca antes de
realizar uma operac¢ao precedida por este simbolo.

Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

m Ainstalacdo deste transmissor em um ambiente explosivo deve ser feita de acordo com as normas,
codigos e praticas locais, nacionais e internacionais apropriadas. Leia com aten¢do a secdo de
aprovacoes deste manual para obter informacdes sobre as restricdes associadas a instalacdo segura
do equipamento.

m Emumainstalacao a prova de explosdes/chamas, ndo remova as tampas dos transmissores quando a
unidade estiver energizada.

Os vazamentos do processo podem causar ferimentos ou morte.

Instale e aperte os conectores do processo antes de aplicar pressao.

Choques elétricos podem causar mortes ou ferimentos graves.

Evite o contato com os fios e os terminais. A alta tensdo presente nos fios pode provocar choque elétrico.

4.3 Conectando os fios e alimentando o transmissor

Toda a energia para o transmissor é fornecida através dos fios de sinal. Use fios de cobre comum de
tamanho suficiente para assegurar que a voltagem que passa através dos terminais de energia do
transmissor nao caia abaixo de 12,0 VCC.

Se o sensor estiver instalado no ambiente de alta voltagem e ocorrerem condi¢oes de falha ou erros de
instalacao, os condutores do sensor e os terminais do transmissor podem transportar voltagens fatais.
Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.

Operagdo e manutengao 57



Operacao e manutencao Manual de referéncia

Setembro de 2018

00809-0222-4728, Rev SA

4.3.1

58

Observacao

Nao aplique alta voltagem (por ex., voltagem de linha de ca) aos terminais do transmissor. Uma
voltagem excessivamente alta pode danificar a unidade. (O sensor e os terminais de alimentacdo do
transmissor tem capacidade nominal para 42,4 VCC. Uma tensdo constante de 42,4 volts nos terminais
do sensor pode danificar a unidade.)

Para obter informacdes sobre a instalacdo HART® multicanal, consulte acima. Os transmissores aceitardao
entradas de uma variedade de RTD e tipos de termopares. Consulte a Figura 2-6 na pagina 15 quando
fizer as conexoes do sensor.

O diagrama de fiacao esta localizado na etiqueta superior do dispositivo abaixo dos parafusos dos
terminais. Veja Figura 4-1 e Figura 4-2 para achar e ligar corretamente a fiacdo de todos os tipos de
sensores do transmissor Rosemount 644,

Figura 4-1. Localizacao do diagrama de conexao dos fios

Rosemount 644 - Transmissor com Rosemount 644 - Transmissor com
montagem em cabecote montagem em cabecote

Conexoes do sensor

A O transmissor Rosemount 644 é compativel com o nimero de RTD e sensores do tipo termopares.

Figura 4-2 mostra a correta conexdo de entradas dos terminais do sensor no transmissor. Para garantir
uma conexado adequada do sensor, prenda os condutores do sensor nos terminais de compressao cativos
apropriados e aperte os parafusos.
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Figura 4-2. Diagramas de Fios do Sensor

*Emerson™ fornece sensores de 4 fios para todos os elementos simples de termorresistores.
Vocé pode usar esses termorresistores nas configuragdes de 3 fios, deixando os fios ndo utilizados desconectados e isolados com fita isolante.
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Entradas de termopar ou milivolts

O termopar pode ser conectado diretamente ao transmissor. Use extensdes de termopar apropriadas se
estiver montando o transmissor distante do sensor. Faga as conexdes para as entradas de milivolts com
fios de cobre. Use fios blindados para longas extensdes.
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Entradas RTD ou Ohm

Os transmissores aceitam uma variedade de configuragdes de RTD, incluindo a de 2, 3 e 4 fios. Se o
transmissor for montado remotamente a partir de um RTD de 3 ou 4 fios, ele funcionara dentro das
especificacoes, sem recalibracdo, para resisténcias de fio condutor de até 60 ohms por condutor
(equivalente 6.000 pés de fio 20 AWG). Neste caso, os condutores entre o RTD e o transmissor devem ser
blindados. Se estiver usando apenas dois condutores, ambos os condutores RTD estdo em série com o
elemento sensor, portanto erros significativos podem ocorrer se os comprimentos dos condutores
excederem trés pés de fio de 20 AWG (aproximadamente 0,05 °C/pé). Para comprimentos maiores,
conecte um terceiro ou quarto condutor conforme descrito acima.

Efeito da resisténcia do condutor do sensor — Entrada de RTD

Quando um RTD a 4 fios é utilizado, o efeito de resisténcia do condutor é eliminado e ndo afetaa
precisdo. No entanto, um sensor de 3 fios ndo cancela por completo o erro de resisténcia do condutor,
uma vez que nao pode compensar os desequilibrios de resisténcia entre os condutores. Usar o mesmo
tipo de fio nos trés fios condutores deixara a instalacao do RTD a 3 fios com a maior precisdo possivel.
Um sensor a 2 fios produzira o maior erro, uma vez que adiciona a resisténcia do condutor diretamente a
resisténcia do sensor. Para RTDs a 2 e 3 fios, um erro de resisténcia de condutor adicional é induzido com
variacOes de temperatura ambiente. A tabela e os exemplos mostrados abaixo ajudam a quantificar
esses erros.

Observacao

Para os transmissores HART, ndo é recomendado o uso de dois termopares aterrados com um
transmissor Rosemount 644 de opc¢ao dupla. Nas aplicacdes em que for necessario o uso de dois
termopares, conecte os dois termopares nao aterrados, um termopar aterrado e um nao aterrado ou um
termopar com elemento duplo.

Ligar o transmissor

1. Enecessario o uso de uma fonte de alimentacdo externa para operar o transmissor.
2. Remova a tampa do invélucro (se aplicavel).

3. Conecte o cabo de alimentacdo positivo ao terminal “+”. Conecte o condutor de alimentacdo

negativo ao terminal “~”.

— Se estiver sendo usado um protetor contra transientes, os condutores de alimentacao serdo,
agora, conectados a parte superior da unidade do protetor contra transientes. Consulte a etiqueta
de transientes para obter indicacdo das conexdes dos terminais “+” e “—”.

4. Aperte os parafusos dos terminais. Ao apertar o sensor e os fios de energia, o torque maximo é de
0,73 N-m (6,5 pol.-Ibs).

5. Reconecte e aperte a tampa (se aplicavel).
6. Alimente (12 a42 VCC).
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Figura 4-3. Energizacao do transmissor para configuracao de bancada

Rosemount 644: montagem em campo e
montagem em cabecote Montagem em trilho Rosemount 644

250 Q <R < 1100 O

A. Fonte de alimentacdo
B. Comunicador de campo

Observacao
m O circuito de sinal pode ser aterrado a qualquer momento ou ser deixado sem aterramento.

= Um comunicador de campo pode ser conectado a qualquer ponto de terminacdo no circuito de sinais.
O circuito de sinais deve ter entre 250 e 1100 ohms de carga para comunicacoes.

m O torque maximo é °/7 N-m (6 pol.-Ibs).

Limitacao de carga

A alimentacgdo necessaria nos terminais de alimentacdo do transmissor é de 12 a 42,4 VCC (os terminais
de alimentacao tém capacidade para 42,4 VCC). Para evitar danos ao transmissor, ndo permita que a
tensdo do terminal caia abaixo de 12,0 VCC ao trocar os parametros de configuragao.

4.3.3 Aterrar o transmissor

Blindagem do sensor

As correntes induzidas nos condutores por interferéncia eletromagnética podem ser reduzidas com a
blindagem. A blindagem leva a corrente para a terra, afastando-a dos condutores e material eletronico.
Se as extremidades das blindagens forem adequadamente aterradas, apenas uma pequena quantidade
de corrente entrara efetivamente no transmissor. Se as extremidades da blindagem ficarem sem
aterramento, sera gerada tensao entre a blindagem e o invélucro do transmissor, e também entre a
blindagem e o aterramento na extremidade do elemento. O transmissor ndo conseguira compensar essa
tensdo e, consequentemente, perderd a comunicagdo e/ou entrard em alarme. Em vez da blindagem
transportar as correntes para longe do transmissor, estas agora fluirdo pelos condutores do sensor e para
dentro do circuito do transmissor, onde causardo interferéncia na operacao do circuito.
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Recomendacoes de blindagem

As praticas abaixo sao recomendadas pela API Standard 552 (norma de transmissao), se¢ao 20.7, e a
partir de testes em campo e em laboratério. Se for dada mais de uma recomendacao para um tipo de
sensor, comece com a primeira técnica mostrada ou com a que for recomendada para as instalacoes
pelos desenhos de instalacdo. Se a técnica ndo eliminar os alarmes do transmissor, tente outra. Se
nenhuma das técnicas eliminar nem evitar os alarmes do transmissor devido a alta interferéncia
eletromagnética, entre em contato com um representante da Emerson.

Para garantir o aterramento adequado, é importante que a blindagem do cabo do instrumento seja:
m Cortada rente e isolada para ndo tocar no involucro do transmissor

= Conectada a proxima blindagem se o cabo for encaminhado através de uma caixa de juncdo

m Conectada a um aterramento confiavel na extremidade da fonte de alimentacao
Ungrounded thermocouple, mV, Ohm, and RTD inputs

Cadainstalacdo do processo tem requisitos diferentes de aterramento. Use as opc¢oes de ligacdo a terra
recomendadas pela fabrica para o tipo de sensor especifico ou comece com a Opg¢ao 1: (a mais comum).

Opcao 1
1. Conecte a blindagem da fiacdo do sensor ao invélucro do transmissor.

2. Certifique-se de que a blindagem do sensor esteja isolada eletricamente dos acessorios vizinhos que
possam estar aterrados.

3. Aterre a blindagem dos condutores de sinal na extremidade da fonte de alimentacao.

Circuitode4a20 mA

A. Fios do sensor
B. Transmissor
C. Ponto de aterramento da blindagem

Opcao 2
1. Conecte a blindagem da fiacdo de sinal a blindagem da fiacdo do sensor.

2. Certifique-se de que as duas blindagens estejam conectadas uma a outra e isoladas eletricamente do
invélucro do transmissor.

3. Aterre a blindagem somente na extremidade da fonte de alimentacgdo.
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4. Certifique-se de que a blindagem do sensor esteja isolada eletricamente dos acessérios com ligacdo a
terra ao redor.

Circuito de 4 a 20 mA

A. Fios do sensor
B. Transmissor
C. Ponto de aterramento da blindagem

5. Conecte as blindagens juntas, isolando-as eletricamente do transmissor.
Opcao 3
1. Aterre a blindagem da fiacdo do sensor no sensor, se possivel.

2. Certifique-se de que as blindagens da fiacdo do sensor e da fiacdo de sinal estejam isoladas
eletricamente do invélucro do transmissor.

3. Nao conecte a blindagem da fiagao de sinal a blindagem de fiacdo do sensor.

4. Aterre a blindagem dos condutores de sinal na extremidade da fonte de alimentacdo.

Circuito de 4a20 mA

A. Fios do sensor
B. Transmissor
C. Ponto de aterramento da blindagem
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Entradas do termopar aterradas
Opcao 1
1. Aterre a blindagem de fiacdo do sensor no sensor.

2. Certifique-se de que as blindagens da fiacao do sensor e da fiacao de sinal estejam isoladas
eletricamente do invélucro do transmissor.

3. Ndo conecte a blindagem da fiacao de sinal a blindagem de fiacao do sensor.

4. Aterre a blindagem dos condutores de sinal na extremidade da fonte de alimentacao.

Circuitode4a20 mA

A. Fios do sensor
B. Transmissor
C. Ponto de aterramento da blindagem

Ligacdo dos fios com um Rosemount 333 HART Tri-Loop
(HART/4 a 20 mA apenas)

Use a opgao de sensor duplo do transmissor Rosemount 644 que esta operando com dois sensores em
conjunto com um conversor de sinal HART para anal6gico Rosemount 333 de HART Tri-Loop para
adquirir um sinal independente de saida anal6gica de 4 a 20 mA para cada entrada do sensor. O
transmissor pode ser configurado para dar saida a quatro das seis variaveis digitais do processo a sequir:

= Sensor 1

m Sensor 2

m Temperatura diferencial

= Temperatura média

m Primeira temperatura boa

= Temperatura do terminal do transmissor

O HART Tri-Loop |é o sinal digital e da saida a qualquer uma dessas variaveis, ou a todas elas, em até trés
canais analdgicos diferentes de 4 a 20 mA. Consulte a Figura 2-6 na pagina 15 para obter informacoes
basicas sobre a instalacdo. Consulte o Manual de referéncia do conversor de sinal HART para analdgico
Rosemount 333 HART Tri-loop para informacdes completas de instalacao.

Fonte de energia

E necessario o uso de uma fonte de alimentacdo externa para operar o transmissor Rosemount 644
(ndo incluida). A faixa de tensao de entrada do transmissor é de 12 a 42,4 VCC. Esta é a alimentacao
necessaria nos terminais de alimentacao do transmissor. Os terminais de alimenta¢do tém capacidade
para 42,4 VCC. Com 250 ohms de resisténcia no circuito, o transmissor necessita de um minimo de
18,1 VCC para a comunicagao.
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A alimentacao fornecida ao transmissor é determinada pela resisténcia total do circuito e ndo deve cair
abaixo da tensdo inicial. A tens3do inicial é a tensdo minima de alimentacdo necessaria para qualquer
resisténcia total de circuito. Se a alimentac¢do cair abaixo da tensdo inicial enquanto o transmissor estiver
sendo configurado, ele podera emitir informacoes incorretas.

A fonte de energia de CC deve fornecer energia com menos de dois por cento de ondulagdo. A carga de
resisténcia total é a soma da resisténcia dos condutores de sinal e da resisténcia de carga de qualquer
controlador, indicador ou peca relacionada do equipamento no circuito. Observe que a resisténcia das
barreiras de seguranca intrinsecas, se usadas, devem ser incluidas.

Observacao
Pode ocorrer dano permanente ao transmissor se a tensdo cair abaixo de 12,0 VCC nos terminais de
alimentacdo quando forem alterados os parametros de configuragao do transmissor.

Figura 4-4. Limites de Carga
Carga maxima = 40,8 X (tensdo de alimentacdo - 12,0)
4-20mAcc
1240

1100+ — — — — —
1000 —|

750—
500 —

Regido de
operagao

[ [ [
20 30 40 424

Carga (ohms)

12,0
Tensdo de alimentagado (VCC)
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Operacdao e manutencao
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5.1

5.2

Solugdo de Problemas

Visao geral

Esta secdo contém informacdes sobre a calibracio do transmissor de temperatura Rosemount™ 644.
As instrucoes do comunicador de campo, do AMS Device Manager e da interface do operador local (LOI)
sao fornecidas para a realizacdo de todas as funcoes.

Mensagens de seguranca

Instrugdes e procedimentos nesta se¢do podem requerer precaugoes especiais para garantir a seguranca
da equipe executando as operacGes. As informacgdes relacionadas a possiveis questdes de seguranga sao

indicadas por um simbolo de adverténcia (A\). Consulte as sequintes mensagens de seguranca antes de
realizar uma operacgdo precedida por este simbolo.

Se estas instrucoes de instalacao nao forem seguidas, poderao ocorrer mortes ou ferimentos
graves.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacao.
Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3doremova a tampa do cabecote de conexdo em atmosferas explosivas quando o
circuito estiver energizado.

= Antes de conectar um comunicador de campo em um ambiente explosivo, certifique-se de que os
instrumentos do circuito estejam instalados de acordo com préticas de fiacdo elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

m Verifique se o ambiente de operac¢ao do transmissor é consistente com as certificacdoes adequadas de
areas classificadas.

m Todas as tampas dos cabecotes de conexdo devem estar perfeitamente encaixadas para atender
aos requisitos de instalacdo a prova de explosao.

Vazamentos de processo podem causar morte ou ferimentos graves.

= N3do remova o poco termomeétrico durante a operacao.

m Instale e aperte os pogos termométricos e sensores antes de aplicar pressao.
Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.

Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.
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Visao geral da calibracao

A calibracao do transmissor aumenta a precisao da medicdo, permitindo que sejam feitas corre¢Ges na
curva de caracterizacdo inserida em fabrica por meio da alteracao digital da interpretacio da entrada do
sensor pelo transmissor.

Para entender a calibracdo, é necessario entender que transmissores inteligentes funcionam de modo
diferente dos transmissores analdgicos. Uma diferenca importante é o fato de que os transmissores
inteligentes sdo caracterizados em fabrica, ou seja, eles sdo fornecidos com uma curva de sensor padrao
armazenada no firmware do transmissor. Durante a operacdo, o transmissor usa essas informacgoes para
produzir uma saida de variadvel de processo, em unidades de engenharia, dependente de entrada do sensor.

A calibragao do Rosemount 644 pode incluir os seguintes procedimentos:

m Ajuste de entrada no sensor: altera digitalmente a interpretacao do sinal de entrada feita pelo
transmissor.

= Correspondéncia transmissor-sensor: gera uma curva personalizada especial para corresponder a
curva especifica do sensor, derivada das constantes de Callendar-Van Dusen.

m Ajuste de saida: calibra o transmissor de acordo com uma escala de referéncia de 4 a 20 mA.

= Ajuste de saida com escala: calibra o transmissor de acordo com uma escala de referéncia
selecionavel pelo usuario.

Ajuste do sensor

As fungoes de ajuste ndo devem ser confundidas com as fungoes de reajuste de faixa. Embora o comando
de reajuste de faixa faga a correspondéncia de uma entrada do sensor a uma saida de 4 a 20 mA, como na
calibrag¢do convencional, ele ndo afeta a interpretacdo da entrada feita pelo transmissor.

Uma ou mais fungoes de ajuste podem ser usadas durante a calibragao. As fungoes de ajuste sao as
seguintes:

m Ajuste de entrada do sensor

m Correspondéncia de transmissor-sensor

m Ajuste de saida

m Ajuste de saida com escala

Ajuste de entrada do sensor

O comando de ajuste do sensor permite alteracdo da interpretacdo do sinal de entrada feita pelo
transmissor. O comando de ajuste do sensor ajusta, em unidades de engenharia (°F, °C, °R, K) ou brutas
(ohms, mV), o sistema combinado do sensor e do transmissor de acordo com um padrao do local,
usando uma fonte de temperatura conhecida. O ajuste do sensor é adequado para procedimentos de
validacao ou aplicacoes que exigem o perfilamento do conjunto do sensor e do transmissor.

Realize um ajuste do sensor se o valor digital do transmissor para a varidvel primaria ndo corresponder ao
do equipamento de calibra¢do padrdo da fabrica. A funcdo de ajuste do sensor calibra o sensor ao
transmissor em unidades de temperatura ou unidades brutas. A ndo ser que a fonte da entrada padrao
do local seja rastreavel por NIST, as funcdes de ajuste ndo manterao a rastreabilidade por NIST do sistema.
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Figura 5-1. Ajuste
Ajuste de ponto tnico Ajuste de dois pontos

Resisténcia (ohms)
Resisténcia (ohms)

Temperatura

Curva do sistema do transmissor
Curva padrio do local

Aplicacao: desvio de linearidade (solucao de ajuste de
ponto simples)

1. Conecte o sensor ao transmissor. Coloque o sensor em imersao entre os pontos da faixa.

2. Insira a temperatura conhecida da imers3o usando o comunicador de campo.

Aplicacao: desvio de linearidade e correcao de inclinacao
(ajuste de dois pontos)

1. Conecte o sensor ao transmissor. Coloque o sensor em imersao no ponto inferior da faixa.
2. Insira a temperatura conhecida da imers3o usando o comunicador de campo.

3. Repita no ponto superior da faixa.

Use os sequintes procedimentos para realizar um ajuste de sensor em um transmissor Rosemount 644:
Comunicador de campo

1. Conecte o dispositivo de calibracao ou sensor ao transmissor. (Se estiver usando um calibrador ativo,
consulte “Calibrador ativo e compensacdo de EMF” na pagina 71)

2. Conecte o comunicador ao circuito do transmissor.
Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,441

O comunicador perguntara “Vocé estd utilizando um calibrador ativo?”
a. Selecione Nao se um sensor esta conectado ao transmissor.

b. Selecione Sim se estiver utilizando um dispositivo de calibracao. Ao selecionar o “sim”,
o transmissor ird mudar para o modo de calibracdo ativa (ver “Calibrador ativo e Compensacao
EMF”). Isto é critico se o calibrador exige corrente constante do sensor para a calibracdo.
Se estiver usando dispositivo de calibracdao que aceita corrente alternada, selecione “Nao”.
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AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Visao geral.

2. Na aba principal da Visao geral, selecione o botao Calibrar sensor (es) proximo a parte inferior
dajanela.

3. Siga os comandos da tela através do processo de ajuste do sensor.
LOI

Consulte aimagem de referéncia abaixo para orientacao sobre onde encontrar “calibracdo de sensor” no
menu da LOL.

Figura 5-2. Ajustando o sensor com o LOI

CALIBRAT —O—1 sensor 1 cauB
VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 2 CALIB*
SEIII\ITSSOR CONFIG QVARIABLE MAP QANALOG TRIM
RERANGE TAG FACTORY RECALL
(1) ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST
PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU | ®
EXIT MENU
CALIBRAR -0 CALIBRAGAO DO SENSOR 1
EXIBIR CONFIG AMORTECIMENTO CALIBRAGAO DO SENSOR 2*
CONFIG. DO SENSOR oMAPA DAVARIAVEL o AJUSTE ANALOGICO ’
UNIDADES TAG RESTAURAR AJUSTE DE FABRICA
0 REAJUSTE DE FAIXA VVALORES DE SAT DE ALARMES VOLTAR AO MENU
TESTE DE LACO SENHA SAIR DO MENU
DISPLAY
MENU ESTENDIDO | ©
SAIR DO MENU

Restaurar ajuste de fabrica — ajuste do sensor

O comando Restaurar ajuste de fabrica— Saida analégica permite restaurar as configuracoes de fabrica
do ajuste de saida analdgica. Este comando pode ser Gtil para a recuperacdo no caso de um ajuste
acidental, padrao da fabrica incorreto ou medidor com defeito.

Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho e siga as etapas dentro do Comunicador de
campo para concluir o ajuste do sensor.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,4,4,2

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Ferramentas de servico.
2. Naaba Calibragdo do sensor, selecione Restaurar calibracao de fabrica.

3. Siga os comandos da tela através da restauracdo das configuragées de calibragao.
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LOI

Consulte Figura 5-3 para encontrar a restauracao do ajuste do sensor no menu LOI.

Figura 5-3. Recuperando o ajuste do sensor com o LOI

CALIBRAT — & —
VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 1 CALIB*
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP SENSOR 2 CALIB
UNITS OTAG ANALOG TRIM
© RERANGE ALM SAT VALUES SCCIKUT"O" ,\fgﬁﬁu
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU [ ©®
EXIT MENU
CALIBRAR — @ —1| CALBRAGAO DO SENSOR 1
EXIBIR CONFIGURAGAO AMORTECIMENTO %\GISE%TREAE@Engé(E)NSOR 2
Sgﬁgégo SENSOR ogﬁgA DA VARIAVEL O AR A ISTE
DE FABRICA
© REMUSTE DE FbA VALORES DE SAT DE ALARMES VOLTAR AO MENU
TESTE DE LACO SENHA SAIR DO MENU
DISPLAY
menuEsTENDIDO | ©
SAIR DO MENU

Calibrador ativo e compensacao de EMF

O transmissor opera com uma corrente pulsante do sensor para permitir a compensacao de EMF e a
deteccao de condicdes de sensores abertos. Como alguns equipamentos de calibragdo requerem uma
corrente estavel do sensor para funcionar corretamente, o recurso “Modo de calibrador ativo” devera ser
usado quando um calibrador ativo estiver conectado. A ativacao temporaria deste modo configura o
transmissor para fornecer uma corrente estavel do sensor, a ndo ser que sejam configuradas duas
entradas de sensor.

Desative este modo antes de colocar o transmissor de volta no processo para configurar o transmissor de
volta para a corrente pulsante. O “Modo de calibrador ativo” é volatil e sera desativado automaticamente
quando uma redefinicdo mestre for realizada (através do HART) ou o equipamento for desligado e ligado.

A compensacdo de EMF permite que o transmissor forneca medicoes do sensor que nao sao afetadas por
tensdes ndo desejadas, tipicamente devido a EMFs térmicas no equipamento conectado ao transmissor
ou alguns tipos de equipamentos de calibracdo. Se este equipamento necessitar de uma corrente estavel
do sensor, o transmissor devera ser definido para o “Modo de calibrador ativo.” No entanto, a corrente
estavel ndo permite que o transmissor realize a compensacao de EMF e, como resultado, podera haver
uma diferenca nas leituras entre o calibrador ativo e o préprio sensor.

Se houver uma diferenca de leitura maior do que as especificagdes de precisao da fabrica, realize um
ajuste de sensor com o “Modo de calibrador ativo” desativado. Neste caso, um calibrador ativo capaz de
tolerar uma corrente pulsante do sensor deve ser usado ou os préprios sensores devem estar conectados
ao transmissor. Se um comunicador de campo ou AMS Device Manager perguntar se um calibrador ativo
esta sendo usado quando a rotina de ajuste do sensor for inserida, selecione Nao para deixar o “Modo de
calibrador ativo” desativado.
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5.5
5.5.1

5.5.2
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Ajuste da saida analogica

Ajuste de saida analdgica ou ajuste de saida anal6gica com escala

Realiza um ajuste de saida ou ajuste de saida com escala se o valor digital da variavel primaria é
compativel com os padrées da fabrica, mas a saida analégica do transmissor ndo corresponde a leitura
do dispositivo de saida. A funcao de ajuste de saida calibra o transmissor de acordo com uma escala de
referéncia de 4 a 20 mA; a funcdo de ajuste de saida com escala calibra de acordo com uma escala de
referéncia selecionavel pelo usuario. Para determinar a necessidade de um ajuste de saida ou ajuste de
saida com escala, execute um teste de lago (“Execucdo de um teste de laco” na pagina 32).

Figura 5-4. Dinamicas de medicao de um transmissor de temperatura
Moédulo de componentes eletronicos do

Conversdo de sinais ; Conversdo de sinais
ot i Microprocessador
C analégicos para digitais p digitais para analoglcos

Ajustar o sinal do sensor e T Saida ou saida com escala:

Ohm[mV aqui a]ustar o sinal aqui
Saida Salda
HART analoglca

Ajuste da saida analégica

Entrada Comunicador
analdgica de campo

O ajuste da saida analdgica permite a conversao do sinal de entrada para uma saida de 4 a 20 mA to seja
alterada (Figura 5-4). Ajuste o sinal de saida anal6gica em intervalos requlares para manter a precisdo da
medicdo. Para realizar um ajuste digital a analégico, execute este procedimento com a sequéncia de
teclas rapidas tradicionais:

Comunicador de campo

1. Conecte um medidor de referéncia preciso ao transmissor no comando CONECTE MEDIDOR DE
REFERENCIA desviando a alimentacdo para o transmissor através do medidor de referéncia em
algum ponto do circuito.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,4,5,1

Gerenciador de AMS

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Ferramentas de servico.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Manuntencao.

3. Encontre a aba Calibracao analdgica e clique no botao Ajuste analdgico.

4

. Siga os comandos da tela através do processo de ajuste de zero analégico.

Consulte Figura 5-5 para orientacdo sobre onde encontrar ajuste analégico no menu LOI.
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5.5.3

5.6

Solugdo de Problemas

Figura 5-5. Ajuste de saida analégica com o LOI

CALIBRAT —®— | sensor 1 caLB
VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 2 CALIB*
SENSOR CONFIG O VARIABLE MAP OANALOG TRIM
EEQENGE TAG FACTORY RECALL
0 ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU | ©
EXIT MENU
CALIBRAR [ Q ] CALIBRAQAO DO SENSOR 1
EXIBIR CONFIG AMORTECIMENTO CALIBRAQAO DO SENSOR 2*
CONFIG. DO SENSOR © V/APADAVARIAVEL QA/USTE  ANALGGICO
UNIDADES TAG RESTAURAR AJUSTE DE
o REAJUSTE DE FAIXA VALORES DE SAT DE FABRICA
TESTE DE LAGO ALARME VOLTAR AO MENU
DISPLAY SENHA SAIR DO MENU
MENU ESTENDIDO | ©
SAIR DO MENU

Realizando um ajuste de saida com escala

O ajuste de saida com escala associa os pontos de 4 e 20 mA a uma escala de referéncia selecionavel pelo
usuario, diferente de 4 e 20 mA (por exemplo, de 2 a 10 volts). Para realizar um ajuste D/A com escala,
conecte um medidor de referéncia preciso ao transmissor e ajuste o sinal de saida de acordo com a
escala, conforme descrito no procedimento “Ajuste da saida analégica”.

Comunicador de campo

1. Conecte um medidor de referéncia preciso ao transmissor no comando CONECTE MEDIDOR DE
REFERENCIA desviando a alimentacao para o transmissor através do medidor de referéncia em
algum ponto do circuito.

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 3,4,5,2

AMS Device Manager

1. Clique com o botao direito do mouse no dispositivo e selecioneFerramentas de servico.
2. No painel de navegacao a esquerda, selecione Manutencao.

3. Encontre a aba Calibracao analdgica e selecione o botdo Ajuste com escala.

4

. Siga os comandos da tela através do processo de ajuste de zero analdgico.

Correspondéncia de transmissor-sensor

Utilize a conjugacao transmissor-sensor para melhorar a precisao de medicdo de temperatura do sistema

e se tiver um sensor com as constantes de Callendar-Van Dusen. Quando pedidos na Emerson™, os
sensores com constantes de Callendar-Van Dusen sdo rastredveis NIST.
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O Rosemount 644 aceita constantes de Callendar-Van Dusen de uma programacao de RTD calibrado e
gera uma curva especial personalizada correspondente a resisténcia especifica do sensor em relacao ao

desempenho da temperatura. Desempenho de temperatura. Figura 5-6.

Figura 5-6. Padrao vs. Curva real do sensor

Curva real

Resisténcia, ohm

IEC751()

urva “ideal” padrao

Temperatura, °C

(1) Acurva real é identificada a partir da equagdo de Callendar-Van Dusen.

A correspondéncia da curva especifica do sensor com o transmissor aumenta a precisao da medicdo da
temperatura. Veja a comparacgao abaixo em Tabela 5-1.

Tabela 5-1. RTD padrao vs. RTD com correspondéncia de valores CVD constantes com precisao

padrao feita pelo transmissor

Comparacao da precisao do sistema a 150 °C usando um PT 100 (0=0,00385)
RTD com uma amplitude de 0 a 200 °C

RTD padrao RTD conjugado

Rosemount 644 +0,15°C Rosemount 644 +0,15°C
RTD padrao +1,05°C RTD conjugado +0,18°C
Sistema total” +1,06°C Sistema total ™" +0,23°C

1. Calculado com o método estatistico de raiz da soma dos quadrados (RSS).

Precisdo total do sistema = ./(Precisdo do transmissor)? + (Precisdo do sensor)

2

Tabela 5-2. RTD padrao vs. RTD com correspondéncia de valores CVD constantes com melhoria da
opcao P8 de precisao do transmissor

Comparacao da precisao do sistema a 150 °C usando um PT 100 (=0,00385)
RTD com uma amplitude de 0 a 200 °C

RTD padrao RTD conjugado

Rosemount 644 +0,10°C Rosemount 644 +0,10°C
RTD padrao +1,05°C RTD conjugado +0,18°C
Sistema total(") +1,05°C Sistema total("” +0,21°C

1. Calculado com o método estatistico de raiz da soma dos quadrados (RSS).

Precisdo total do sistema = ./(Precisdo do transmissor)? + (Precisio do sensor)?

Solugdo de Problemas
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5.7

5.7.1

Solugdo de Problemas

Equacao de Callendar-Van Dusen:

As sequintes variaveis de entrada, incluidas em pedidos especiais dos sensores de temperatura
Rosemount, sdo necessarias:

Ry =R, +Roa [t-d(0,01t-1)(0,01t) - b(0,01t - 1)(0,01t)?]

Rg = Resisténcia no ponto de gelo

Alfa = Constante especifica do sensor
Beta = Constante especifica do sensor
Delta = Constante especifica do sensor

Para inserir as constantes de Callendar-Van Dusen, realize um dos seguintes procedimentos:
Comunicador de campo

Na tela PAGINA INICIAL, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Teclas de atalho do painel do dispositivo 2,2,1,9

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, escolha Configuracao manual e depois a aba Sensor 1 ou
Sensor 2 dependendo da necessidade.

3. Localize a caixa de grupo Correspondéncia entre o sensor e o transmissor (CVD) e insira nas
constantes de CVD exigidas. Ou selecione o botdo “Definir coeficientes CVD” para orientacoes sobre
as etapas. Pode ser selecionado também o botdo “Mostrar coeficientes CVD” para ver os coeficientes
atuais carregados no dispositivo.

4. Selecione Aplicar quando estiver completo.

Observacao

Quando a correspondéncia entre sensor e transmissor é desativada, o transmissor retorna ao ajuste de
usuario ou de fabrica, o que tiver sido usado anteriormente. Certifique-se de que as unidades de
engenharia do transmissor estejam padronizadas corretamente antes de colocar o transmissor em servico.

Comutacao da revisao do HART

Alguns sistemas ndo podem se comunicar com os dispositivos do HART Revisdo 7. Os seguintes
procedimentos listam como alterar as revisdes do HART entre o HART Revisdo 7 e o HART Revisdo 5.

Menu geneérico

Se a ferramenta de configuracao HART ndo for capaz de comunicar-se com um dispositivo do HART
Revisdo 7, ela devera carregar um menu genérico com capacidade limitada. Os seguintes procedimentos
permitem alternar entre o HART Revisdo 7 e 0 HART Revisdo 5 a partir de um menu genérico em
qualquer ferramenta de configuracao em conformidade com o HART.
1. Localize o campo “Mensagem”.

a. Paraalterar para revisao HART 5, Insira: HART5 no campo Mensagem.

b. Para alterar para revisdo HART 7, Insira: HART7 no campo Mensagem.
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5.7.2

5.7.3

5.7.4
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Comunicador de campo

Na tela Pdgina inicial, digite a sequéncia de tecla de atalho e siga as etapas no comunicador de campo

para concluir a alteracao da revisao do HART.

dispositivo

Teclas de atalho do painel do

2,2,8,3

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Configurar.

2. No painel de navegacao a esquerda, escolha Configuracao manual e depois clique na aba HART.

3. Selecione Alterar revisao do HART e, em sequida, siga as instrucGes na tela.

Observacao

HART Revisdo 7 é compativel apenas com o AMS Device Manager 10,5 e mais recente. O AMS Device

Manager versao 10,5 exige que um caminho de software seja compativel.

LOI

Consulte Figura 5-7 para fins de localizacdo da revisdao do HART no menu da LOI.

Figura 5-7. Mudanca da revisao HART com a LOI

VIEW CONFIG
ZERO TRIM
UNITS
RERANGE
LOOP TEST
DISPLAY

(<

EXIT MENU

EXTENDED MENU |

CALIBRAT
DAMPING
OVARIABLE MAP
TAG
ALM SAT VALUES
PASSWORD
SIMULATE

BACK TO MENU
EXIT MENU

EXIBIR CONFIGURAGAO
AJUSTE DE ZERO
UNIDADES

o REAJUSTE DE FAIXA

SAIR DO MENU

CALIBRAR
AMORTECIMENTO
MAPA DA VARIAVEL
TAG

VALORES DE SAT DE
ALARMES

SENHA

SIMULAR

REV. DO HART
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

(<)

| HART REV 7
oHART REV 5

BACK TO MENU
| MAIN MENU

| REV. DO HART 7

0 REV. DO HART §
VOLTAR AO MENU

| MENU PRINCIPAL
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Secao 6 Solucao de problemas
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6.1

6.2

Solugdo de Problemas

Visao geral

Tabela 6-1 na pagina 78 fornece sugestoes resumidas para manutencao e solucao de problemas para os
problemas mais comuns de operacao.

Se vocé suspeitar que algo nao esta funcionando corretamente apesar da auséncia de mensagens de
diagnostico no visor do comunicador de campo, siga os procedimentos descritos aqui Tabela 6-1 na
pagina 78 para verificar se o hardware do transmissor e as conexdes do processo estdo em boas
condigdes de trabalho. Para cada um dos quatro sintomas principais, sdo oferecidas sugestdes
especificas para solucionar o problema. Trabalhe sempre nos pontos de verificagdo mais provaveis e
faceis de verificar primeiro.

Mensagens de seguranca

Os procedimentos e instrucoes desta se¢cao podem exigir precau¢des especiais para assegurar a
seguranca dos funciondrios que estao executando as operacgoes. As informacdes que indicam possiveis

problemas de seguranca sao indicadas por um simbolo de adverténcia (A). Consulte as seguintes
mensagens de seguranca antes de realizar uma operacao precedida por este simbolo.

Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

= Ainstalacao do transmissor em um ambiente explosivo deve ser feita de acordo com os padrdes,
codigos e praticas municipais, nacionais e internacionais. Leia com atencao a se¢ao de aprovacoes
deste manual para obter informacdes sobre as restricoes associadas a instalacdo sequra do
equipamento.

= Antes de conectar um comunicador de campo em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os
instrumentos do circuito estejam instalados de acordo com praticas de ligacdo elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

= Emumainstalacao a prova de explosdes/chamas, ndo remova as tampas dos transmissores quando a
unidade estiver energizada.

Os vazamentos do processo podem causar ferimentos ou morte.
Instale e aperte os conectores do processo antes de aplicar pressao.
Choques elétricos podem causar mortes ou ferimentos graves.

Evite o contato com os fios e os terminais. A alta tensdo presente nos condutores pode provocar choque
elétrico.
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6.3

Saida de 4 a 20 mA[HART

Tabela 6-1. Resolucdo de problemas para saida de 4 a20 mA

Sintoma ou Possivel = .
. Acgao corretiva
problema origem
= Verifique o nivel de revisdo dos descritores de dispositivo (DDs) do transmissor
armazenados no comunicador. O comunicador deve relatar Dev v4, DD v1
(aprimorado); ou consulte “Comunicador de campo” na pagina 6 para versoes
anteriores. Entre em contato com a central do cliente da Emerson™ para obter
assisténcia.
O transmissor n3o = Verifique se a hd uma resisténcia de pelo 250 ohms entre a fonte de
se comunicacomo | Fiacdo do alimentacdo e a conexdo do comunicador de campo.
comunicador de circuito
campo = Verifique se a voltagem do transmissor é a adequada. Se um comunicador de
campo esta conectado e existe uma resisténcia de 250 ohms no circuito, o
transmissor requer pelo menos 12,0 V nos terminais para operar (em toda a
faixa de operacdo de 3,5a23,0 mA) e 12,5V para comunicar-se digitalmente.
m Verifique se existem curtos intermitentes, circuitos abertos e aterramentos
multiplos.
m  Conecte um comunicador de campo e passe para o modo de teste do
Falha de transmissor para isolar a falha do sensor.
entrada ou
conexdo do m Verifique se existe um sensor aberto ou um curto-circuito.
sensor
= Verifique a varidvel do processo para determinar se ela esta fora de faixa.
Fiacdo do = Verifique se existem terminais, pinos de interconexao ou receptaculos sujos ou
circuito com defeito.
Saida alta . . . L
g = Verifique a voltagem de saida da fonte de energia nos terminais do
Eﬁ';}giae transmissor. Ela deve estar entre 12,0-42,4 VCC (em toda a faixa de operacao
de 3,75a23 mA).
m  Conecte um comunicador de campo e passe para o modo de status do
Componentes transmissor para isolar a falha do médulo.
eletronicos = Conecte um comunicador de campo e verifique os limites do sensor para
garantir que os ajustes de calibracdo estejam dentro da faixa do sensor.
m Verifique se a voltagem do transmissor é a adequada. Ela deve estar entre 12,0
e 42,4 VCC nos terminais do transmissor (em toda a faixa de operacao de 3,75
a23 mA).
E;?gji(t)cfio = Verifigue se existem curtos intermitentes, circuitos abertos e aterramentos
Saida erratica miiltiplos.
=  Conecte um comunicador de campo e passe para o modo de teste do circuito
para gerar sinais de 4 mA, 20 mA e valores selecionados pelo usuario.
Componentes = Conecte um comunicador de campo e passe para o modo de teste do
eletronicos transmissor para isolar a falha do médulo.
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Tabela 6-1. Resolucao de problemas para saida de 4a 20 mA

Sintoma ou Possivel = .
. Acao corretiva
problema origem
m  Conecte um comunicador de campo e passe para o modo de teste do
Elemento do transmissor para isolar a falha do sensor.
sensor
= Verifique a varidvel do processo para determinar se ela esta fora de faixa.
= Verifique se a voltagem do transmissor é a adequada. Ela deve estar entre
12,0-42,4 VCC (em toda a faixa de operacdo de 3,75 a 23 mA).
) . m Verifique se existem aterramentos curtos ou multiplos.
Saida baixa ou o
inexistente F!aca_(t) do = Verifique se a polaridade do terminal do sinal é a correta.
circurto
m Verifique a impedancia do circuito.
m  Conecte o comunicador de campo e passe para o modo de teste do circuito.
= Verifique o isolamento do fio para detectar possiveis curtos ao terra.
Componentes =  Conecte um comunicador de campo e verifique os limites do sensor para
eletronicos garantir que os ajustes de calibracdo estejam dentro da faixa do sensor.

6.4

6.4.1

Mensagens de diagnostico

Veja nas secOes abaixo a tabela detalhada das possiveis mensagens que aparecerdo no sistema do display
LCD/LOI, comunicador de campo ou no AMS Device Manager. Use as tabelas abaixo para diagnosticar
mensagens de status especificas.

m Falha
= Manutencao
= Informativo

Status de falha

Tabela 6-2. Falha - corrigir agora

eletronicos

Nome do alerta TelaLCD Tela LOI Problema Acao recomendada
Se os diagnosticos 1. Reinicie o transmissor.
indicarem e os - - .
componentes eletrnicos 2. Se a condicdo persistir, tr.oque o transmissor.
falharem, significa que Contate o centro de servico de campo da

ALARME ALARME componentes eletronicos Emerson mais préximo, se necessario.
Falha nos DISPOSITIVO | DISPOSITIVO | essenciais do dispositivo
componentes estdo com defeito. Por

ALARME ALARME exemplo, o transmissor

FALHA FALHA pode estar apresentando
uma falha eletrénica

durante a tentativa de
armazenamento de
informacoes.
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Tabela 6-2. Falha - corrigir agora

Nome do alerta TelaLCD Tela LOI Problema Acao recomendada
et ind 1. Verifique a conexdo do sensor e a fiagdo
sta mensagem indica que £ ; P
ALARME ALARME o transmicsor detectou um correta. Venflque'os diagramas dg fiacdo
SNSR 1 SNSR 1 sensor na condicdo aberta encontrados no rétulo do transmissor para
Sensor aberto(") O sensor pode estar assegurar a fiacdo correta.
ALARME ALARME _descontectadot, conectado 5 verifique a integridade do sensor e dos fios
FALHA FALHA :‘E%%?E)?]:r?gjgnnfa?u condutores do sensor. Se o sensor estiver com
defeito, conserte ou substitua o sensor.
1. Verifique se a temperatura ambiente esta
dentro da faixa especificada do sensor. Utilize
Esta mensagem indica que o botdo de informacdes do sensor para
FLARME FLARME o transmissor detectou comparar com a ter?w eratura do rpocesso
SNSR 1 SNSR 1 uma condicdo de sensor em P P P :
Sensor em curto(?) curto. O sensor pode estar  |2. Verifique se o sensor estd adequadamente
ALARME ALARME dESCOHfCtadOt, conectado instalado e conectado aos terminais.
incorretamente ou
FALHA FALHA funcionando mal. 3. Verifique a integridade do sensor e dos fios
condutores do sensor. Se o sensor estiver com
defeito, conserte ou substitua o sensor.
ALARME ALARME 1. Verifique se a temperatura ambiente esta
Falha de TERMO TERMO A temperatura do terminal dentro da faixa de operacao especificada pelo
temperatura do estd fora da fa|x_a:c.ded q dispositivo usando o botdo de informacdes de
terminal operacdo especificada da d inal
ALARME ALARME termorresisténcia interna. temperatura do terminal.
FALHA FALHA
1. Verifique o tipo de sensor e o nimero de fios
que correspondem a configuracdo do sensor
CONFG CONFG A confi <0 d do dispositivo.
SNSR 1 SNSR 1 configuracdo do sensor - L
Configuracdo (tipo e/gou conexdo) ndo 2. Reinicie o dispositivo.
invalida corresponde a saida do 3. Se o erro persistir, baixe a configuracao do
ADVRT ADVRT sensor e é invalida. transmissF())r gurac
ERRO ERRO :
4. Se o erro ainda estiver presente, substitua o
transmissor.
ALARME ALARME 1. Execute uma redefini¢cdo do processador.
Mau DISPOSITIVO | DISPOSITIVO | O dispositivo nao esta i i
gu ncionamednto do funciona nddo corretamente |2 X]e(Ji?cca)uutr:?; ?(l)T)rltear;gae;ap\éecEf?sOO transmissor
ispositivo de ou precisa de atengdo .
campo ALARME ALARME imediata. 3. Se a condicao persistir, troque o dispositivo.
FALHA FALHA ’

1. Sensor 1 é usado aqui como exemplo. Se os sensores duplos forem solicitados, este alerta pode ser aplicado a qualquer um dos sensores.
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6.4.2

Status de adverténcia

Nome do alerta Tela LCD Tela LOI Problema Acao recomendada
HOTBU HOTBU 1. Substitua o Sensor 1 o mais cedo possivel.
. SNSR1 SNSR'T gniecr:fr%; efaolzgﬁs(gﬁ)ggo OU 13 Redefina o recurso Hot Backup no software
Hot Backup™ ativo HOT BU HOT BU agora a saida da variavel do do dispositivo.
processo primario.
FALHA FALHA
1. Verifique se as conexdes do sensor sao
validas no transmissor.
AI?E/;I'\{/LENACO'A ASE/IST/LE’\‘A%A A diferenca entre o Sensor 1 2. Se necessario, verifique a calibracdo de cada
Alerta ativo(!) de ¢ ¢ e 2 foi além do limite de sensor.
derivacdo do sensor ADVERTENCIA | ADVERTENCIA la)IeeIE)tigfé?i‘f)s.wo configurado |3, Verifique ss as gondi’iiéesddo processo
ALERTA ALERTA correspondem as saidas do sensor.
4. Se a calibragdo falhar, um dos sensores
falhou. Substitua-o o mais cedo possivel.
1. Verifique as conexdes dos terminais nos
parafusos do terminal 644 quanto a
Corrosao.
AD\gE\IR;;TC|A AD\;E“RST;TCIA Aresisténcia do circuitodo 2. Verifique o circuito do termopar a respeito
Sensor E%rr:nﬁ(g)ﬂ?;gécles(gglingclilemsg? de quaisquer sinais de corrosao nos blocos
’| . . . . .
degradado(") DECRA DEGRA causado por excesso de de term|n~a|s,cclie{t_sl?aste de fio, quebras de fio
SNSR 1 SNSR 1 campoe etromagnehco_ ou conexoes defeituosas.
3. Verifique a integridade do préprio sensor.
Condicoes de processo severas podem
causar falhas no sensor a longo prazo.
O valor inserid | 1. Reajuste o dispositivo, verifique se os
valorinserido para o valor ‘brac3o inseri -
Erro de calibracao N/A N/A de ajuste do usudrio ndo era pontos d)e Fallbragao inseridos pelo usudrio
aceitavel. estdo proximos da temperatura de
calibracdo aplicada.
1. Verifique se a temperatura ambiente estd
dentro da faixa especificada do sensor.
Utilize o bot3do de informacgdes do sensor
SAT SAT - N para comparar com a temperatura do
sensor além dos SNSR SNSRI Cersorsetao fora o, .
limites intervalo especificado do 2. Verifique se o sensor esta adequadamente
operacionais(!) XX XXX XX XXX Sensor. P instalado e conectado aos terminais.
°C °C 3. Verifique a integridade do sensor e dos fios
condutores do sensor. Se o sensor estiver
com defeito, conserte ou substitua o
Sensor.
SAT SAT . 1. Verifique se a temperatura ambiente esta
Temperatura do TERMO TERMO ésigToprgrggufrae;xiodt:rmInal dentro da faixa de operacio especificada
ﬁ?gi?g;ﬂ aelziegzi(cj)%zlis operacdo especificada da P?lo dlsp(~)5|t|2|/o tusando 2b0t30 Se inal
P ADV%ESI’%QCIA ADVDEESI'EQICIA termorresisténcia integrada. | 'MOrMacoes detemperatura do terminal.

1. Sensor 1 é usado aqui como exemplo. Se os sensores duplos forem solicitados, este alerta pode ser aplicado a qualquer um dos sensores.
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6.4.3

Outras mensagens no visor de LCD

Nome do alerta TelaLCD Tela LOI Problema Acao recomendada

Se parecer que o medidor ndo esta
. L R i R ¢ ) . funcionando, certifique-se de que o

LCD ndo esta exibindo osemoun osemoun O visor pode ndo estar transmissor esteja configurado para a

corretamente ou de 644 644 funcionando ou estar 30d didor deseiada. O medid

forma alguma HART 7 HART 7 preso na tela inicial. 0p¢ao do medidor desejada. L medidor
ndo funcionara se a opgao do display LCD
estiver definida como Nao Usado.

. " 1. Verifique se era desejado que o
ADVERTENCIA | ADVERTENCIA | 5 537dq analégica é transmissor operasse no “Modo de
' o CIRCUITO CIRCUITO definida para um valor Cormente Fixa®.
Saida analégica fixa fixo e ndo estd o o
ADVERTENCIA ADVERTENCIA | rastreando a variavel 2. Desative o “Modo Corrente Fixo” nas
FIXO FIXO primaria HART. ferramentas de servico para que a saida
analdgica funcione normalmente.
1. Verifique se a simulacdo nao é mais
o d(ijsp?jsitiyo elsté~no necessaria.
; — modo de simulacao e : : =
Simulagdo ativa N/A N/A pode nio relatar 2. Desative o modo de.5|mulagao nas
informacdes reais. ferramentas de servico.

3. Execute uma redefini¢do do dispositivo.

6.5

Devolucao de materiais

Para agilizar o processo de devolu¢do na América do Norte, ligue para o centro de respostas da Emerson,
usando o nimero de telefone gratuito 800-654-7768. Este centro, disponivel 24 horas por dia, auxiliara
com qualquer informac¢do ou material que vocé precise.

A O centro solicitara as seguintes informacoes:

82

= Modelo do produto
= NUimeros de série
= O Gltimo material de processo ao qual o produto foi exposto

O centro fornecera
= Um nGmero de RMA (Autorizacdo de devolucdo de material)

m Instrucoes e procedimentos necessarios para devolver os produtos que foram expostos a substancias
perigosas

Para outros locais, entre em contato com um representante de vendas da Emerson.

Observacao

Se for identificada uma substancia perigosa, devera ser incluida com os materiais devolvidos uma MSDS
(folha de dados de seguranca de materiais) que, por exigéncia da lei, deve estar disponivel as pessoas
expostas a determinadas substdncias perigosas.

Solugdo de Problemas
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Secao 7 Certificacao dos sistemas

instrumentados de sequranca (SIS)

7.1

7.2

Certificagan SIS ...t pagina 83
Identificacdo de sequrancacertificada ........ ..ot pagina 83
INStAlaGa0 ettt e pagina 84
CONfIGUIACAD .« o ettt ettt e e e e pagina 84
Niveis de alarme e de saturagao . ... v 'ttt et et e e e e pagina 84
(0] oY= =TT I =3 3 = 3 10 1= [ P pagina 85
ESPECIfiCACOES . .\ vttt et pagina 87
Observacao

Esta secdo aplica-se apenas de 4 a 20 mA.

Certificacao SIS

A saida de seguranca critica do transmissor de temperatura Rosemount™ 644P é fornecida por meio de
um sinal de 4 a 20 mA de dois fios que representa a temperatura. O transmissor Rosemount 644 pode ser
equipado com ou sem visor. O transmissor de seguranca com certificacdo de sequranca Rosemount
644P é certificado para: baixa demanda; tipo B.

m SIL 2 paraintegridade aleatéria a HFT=0
m SIL 3 paraintegridade aleatéria a HFT=1
m SIL 3 paraintegridade sistematica

Identificacao de seguranca certificada

Todos os transmissores de montagem em cabeca e montagem em campo Rosemount 644 HART®
devem seridentificados como certificados de sequranca antes de serem instalados em um SIS.

Para identificar um transmissor Rosemount 644 com certificacao de seguranca, certifique-se de que o
dispositivo atende aos requisitos abaixo:

1. Verifique se o transmissor foi encomendado com o cédigo de opgdo de saida “A” e o cddigo de
opcdo “QT". Isso significa que é um dispositivo com certificacdo de seguranca de 4 a 20 mA/HART.
a. Porexemplo: MODELO 644HA .......... QT.....

2. Vejauma etiqueta amarela afixada na parte superior da face do transmissor ou uma etiqueta
amarela afixada na parte externa do invélucro, se pré-montada.

3. Verifique a revisao de software Namur localizada na etiqueta de metal do dispositivo.
“SW_._._".

Se a etiqueta de revisao do software do dispositivo for 1.1.1 ou superior, o dispositivo é
certificado em seguranca.
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7.3

7.4

7.4.1

7.4.2

84

Instalacao

As instalagoes devem ser realizadas por uma equipe qualificada. Ndo é necessaria nenhuma instalacao
especial além das praticas de instalacdo normais descritas neste documento. Certifique-se de que haja
sempre uma boa selagem quando da instalacdo da(s) tampa(s) dos invélucros dos componentes
eletrénicos de modo que as partes metalicas encaixem.

O circuito deve ser planejado de modo que a tensdo do terminal ndo fique abaixo de 12 VCC quando a
saida do transmissor for de 24,5 mA.

Os limites ambientais estdo disponiveis na pagina de produto do de transmissor de temperatura da
Rosemount 644.

Configuracao

Use qualquer ferramenta de configuracdao compativel com HART ou LOI (interface local do operador)
opcional para se comunicar e verificar a configuracdo inicial ou qualquer alteracdo de configuracao feita
no Rosemount 644 antes de operar no modo de seguranca. Todos os métodos de configuracdo descritos
Se¢do 2 s3o os mesmos para o transmissor de temperatura Rosemount 644 certificado em segurancga,
com as diferencas observadas.

O bloqueio de software deve ser usado para evitar alteracoes indesejadas na configuracao do transmissor.

Observacao

A saida do transmissor ndo tem classificacao de sequranca durante as sequintes etapas: alteracdes de
configuracdo, operacao multiponto, simulacdo, modo de calibracdo ativa, e testes de circuito. Deverdo
ser utilizados meios alternativos para garantir a seguranca do processo durante as atividades de
configuracdo e manutencdo do transmissor.

Amortecimento

O amortecimento ajustado pelo usuario afeta a capacidade dos transmissores de responder as
alteracdes do processo aplicado. O valor do amortecimento + tempo de resposta ndo deve ultrapassar
os requisitos do circuito.

Se estiver usando um conjunto de pogo termomeétrico, certifique-se de levar em conta o tempo de
resposta adicional devido ao material do pogo termométrico.

Niveis de alarme e de saturacao

O DCS ou agente de resolucao légica deve ser configurado para coincidir com a configuracdo do
transmissor. Figura 7-1 Identifica os trés niveis de alarme disponiveis e seus valores de operacao.

Certificagdo dos sistemas instrumentados de sequranga (SIS)
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7.5
7.5.1

7.5.2

Figura 7-1. Niveis de alarme

Nivel de alarme Rosemount

N Operagao normal >
3,75 mA() 4mA 20 mA 21,752
3,9mA 20,5mA

Saturagdo baixa saturagdo alta

Nivel de alarme Namur

5 Operagdo normal >
3,6 mA(M 4mA 20 mA 21,0
3,8mA 20,5mA

Saturagdo baixa saturagdo alta

Niveis de alarme personalizados(3)*)

~ Operagao normal 4
3,5a3,75 mA(" 4mA 20mA 21,0-23,0@
20,5a22,9mA

3,6a3,85mA !
Saturagdo baixa saturacdo alta

(1) Falha do transmissor, alarme de hardware ou software na posi¢do LO (baixo).
(2) Falha do transmissor, alarme de hardware ou software na posigdo Hl (alto).
(3) O alarme alto deve ser pelo menos 0,1 mA superior ao valor da saturagdo alta.

(4) O alarme baixo deve ser pelo menos 0,1 mA inferior ao valor da saturagdo baixa.

Operacao e manutencao

Teste de prova

Recomenda-se a realizacdo dos testes de prova a sequir. Caso haja um erro no recurso de seguranca, os
resultados dos ensaios de prova e as acoes corretivas adotadas deverao ser documentados em
Emerson.com/Rosemount/Safety.

Todos os procedimentos de teste de prova devem ser realizados por equipe qualificada.

Teste de prova parcial 1

Teste de prova parcial 1 consiste em um ciclo de alimentagao mais verificagcdes de probabilidades da
saida do transmissor. Consulte o relatério da FMEDA para obter o percentual de possiveis falhas de DU no
dispositivo.

O relatdrio da FMEDA pode ser encontrado na pagina de produto do transmissor de temperatura
Rosemount 644.

Ferramentas necessarias: comunicador de campo, medidor de mA
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1. Contorne o PLC de seguranca ou tome outra a¢ao apropriada para evitar falso desarme.

2. Envie um comando do HART para o transmissor para ir para a saida de corrente de alarme alto e
verifique se a corrente analdgica chega a esse valor. Esta etapa testa problemas de conformidade de
tensao, como baixa tensao de alimentacao do circuito ou aumento da resisténcia da fiacao. Testa
também outras falhas possiveis.

3. Envie um comando do HART para o transmissor para ir para a saida de corrente de alarme baixo e
verifique se a corrente analdgica chega a esse valor. Esta etapa testa possiveis falhas que envolvem a
corrente quiescente.

4. Use um comunicador HART para exibir o status detalhado do dispositivo e garantir que nao haja
alarmes nem adverténcias no transmissor.

5. Realize a verificagao de razoabilidade no(s) valor(es) do sensor versus uma estimativa independente
(ou seja, da monitoragao direta do valor do BPCS) para mostrar que a leitura atual é boa.

6. Restaure o circuito para operacao completa.

7. Remova o contorno do PLC de seguranca ou, de outra forma, restaure a opera¢do normal.

7.5.3

7.5.4

86

Teste de prova completo 2

O teste de prova completo consiste em executar as mesmas etapas que no teste de prova parcial, mas
com uma calibracao de dois pontos do sensor de temperatura em lugar da verificacdo de probabilidades.
Consulte o relatério FMEDA para obter o percentual de possiveis falhas de DU no dispositivo.

Ferramentas necessarias: comunicador de campo, equipamento de calibracdo de temperatura

1.
2.
3.

6.

Contorne o PLC de seguranca ou tome outra acdo apropriada para evitar falso desarme.
Executar o teste 1 da prova parcial.

Verificar a medicdo de dois pontos de temperatura para o Sensor 1. Verificar a medicao de dois
pontos de temperatura para o Sensor 2, se 0 seqgundo sensor estiver presente.

Executar a verificacao de razoabilidade da temperatura do invélucro.
Restaure o circuito para operagdo completa.

Remova o contorno do PLC de seguranca ou, de outra forma, restaure a operagcdo normal.

Teste de prova completo 3

O teste de prova completo 3 inclui um teste de prova completo com um simples teste de prova de
sensor. Consulte o relatério FMEDA para obter o percentual de possiveis falhas de DU no dispositivo.

N o v kA W N =

Contorne o PLC de seguranca ou tome outra acdo apropriada para evitar falso desarme.

Executar teste de prova simples 1.

Conectar o simulador de sensor de calibracdo no lugar do sensor 1.

Verifique a precisao de seguranca de duas entradas de pontos de temperatura para o transmissor.
Se o sensor 2 estda em uso, repetir Etapa 3 e Etapa 4.

Restaure as conexdes do sensor ao transmissor.

Executar a verificacao de razoabilidade da temperatura do invélucro.

Certificagdo dos sistemas instrumentados de sequranga (SIS)
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7.5.5

7.6

7.6.1

7.6.2

7.6.3

8. Executar a verificagdo de razoabilidade no(s) valor(es) do sensor versus uma estimativa independente
(ou seja, da monitoracdo direta do valor do BPCS) para mostrar que a leitura atual é boa.

9. Restaure o circuito para operacao completa.

10. Remova o contorno do PLC de seguranca ou, de outra forma, restaure a operacao normal.
Inspecao

Inspecao visual

Nao exigida.

Ferramentas especiais

Nao exigida.

Reparo do produto

O Rosemount 644 pode ser reparado apenas por substituicao.

Todas as falhas detectadas pelo diagndstico do transmissor ou pelo teste de prova devem ser relatadas. O
relatorio pode ser enviado eletronicamente para Emerson.com/Rosemount/Contact-Us.

Especificacoes

O transmissor Rosemount 644 deve ser operado de acordo com as especificagdes funcionais e de
desempenho fornecidas na ficha de specificacdes do produto Rosemount 644.

Dados da taxa de falhas

O relatério pode ser encontrado na pagina de produto do transmissor de transmissor de temperatura
Rosemount 644.

Valores de falha

Desvio de seguranca (define o que é perigoso em um FMEDA):
m Span = 100 °C + 2% do span variavel do processo
m Span<100°Cz2°C

Tempo de resposta de seguranca: cinco segundos

Vida Gtil do produto

50 anos - baseada no pior caso de desgaste dos componentes — ndo baseada no desgaste dos sensores
de processo.

Relate qualquer informacao relacionada a seguranca do produto em Emerson.com/Rosemount/Contact-Us.
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Anexo A Dados de referéncia

Certificac0es do produto . .....oii i e e pagina 89
Informacoes para pedidos, especificacbes e desenhos ... pagina 89

A.1 Certificacoes do produto

Siga as sequintes etapas para visualizar as atuais
certificacoes do transmissor de temperatura
Rosemount™ 644:

1. Acesse Emerson.com/Rosemount/Rosemount-644.,

2. Utilize a barra de rolagem até a barra de menu verde e
clique em Documentos e Desenhos.

3. Clique em Manuais e Guias.

4. Selecione o guia de inicio rapido apropriado.

A.2 Informacoes para pedidos,
especificacoes e desenhos

Siga as sequintes etapas para visualizar as informacgoes para
pedidos, especificacdes e desenhos atuais do transmissor de
temperatura Rosemount 644:

1. Acesse Emerson.com/Rosemount/Rosemount-644.

2. Utilize a barra de rolagem até a barra de menu verde e
clique em Documentos e Desenhos.

3. Paraobter os desenhos de instalacdo, clique em
Desenhos e diagramas esquematicos.

4. Selecione a folha de dados do produto apropriada.

5. Parainformacoes sobre pedidos, especificacoes e
desenhos dimensionais, clique em Folhas de dados
e boletins.

6. Selecione a folha de dados do produto apropriada.
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Anexo B Arvores do menu do comunicador de

campo e teclas de atalho
B.1 Arvores do menu do comunicador de campo

Figura B-1. Visao geral

1 Active Alerts Good (only if No Alerts)
1 Good (only if No Alerts) j 1 No Active Alerts
2 Failed —_[Faied
3 Advisory ) ] )
4 Maintenance (Fix Soon) |— ; :Erl‘:ltligi(lrs]fgilfigon

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

—| Advisory
1 Calibration Error

Maintenance
1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active
3 Sensor 1 Degraded
| - 4 Sensor 2 Degraded

Home Overview 5 Excess EMF

1 OVEF}/IeW ; gewce ztaius 6 Sensor 1 Out of Operating Range

§ gonf.lgu;e | 3 Pgmg:y VeriJ:bIe 7 Sensor 2 Out of Operating Range

ervice Tools -
2 Sensor Values/Status 8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

5 Analog Output Value 10 Analog Output Fixed

6 Upper Range Value
7 Lower Range Value
8 Device Information

Device Information —ldentification
1 Identification A 1Tag

2 Revisions 2longTag

3 Alarm Type and Security [ 3 Model

4 Options Ordered — 4 Electronics S/N

5 Final Assembly Num
6 Date

7 Description

8 Message

9 Device Image

+——1tRevisions

1 HART Universal Rev
2 Field Device

3 Hardware

4 Software

5 DD Revision

Alarm Type and Security
1 Alarm Direction

2 High Saturation

3 Low Saturation

4 High Alarm

5 Low Alarm

6 Software Write Protect
7 Lock Status

8 Password Protection

Options Ordered

1 Dual Sensor Option

2 Hot BU and Sensor Drift
3 T/C Diag & Min/Max
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—] Alertas ativos Bom (apenas se ndo houver alertas)
1Bom (apenas se ndo houver alertas) —,_ 1 Nenhum alerta ativo

2 Com falha
3 Informativo L_{comfalha

4 Manutengdo (resolver logo) 1 Configuracao invalida

2 Falha nos componentes eletronicos
3 Erro de calibracdo

4 Alerta ativo de derivacao do sensor
5Sensor 1aberto

6 Sensor 2 aberto

7 Sensor 1 em curto

8 Sensor 2 em curto

9 Falha de temperatura do terminal

—{ Informativo
1 Erro de calibragdo

Manutengdo

1 Hot Backup ativo

2 Alerta ativo de derivagdo do sensor

3 Sensor 1 degradado

4 Sensor 2 degradado

Pdgina Inicial [~ Visdo geral 5 EMF em excesso '

1Viso geral 1 Status do dispositivo — 6 Sensor 1fora da fa!xa operac!onal

2 Configurar 2 Status de com. 7 Sensor 2 fora da faixa pperaaonal ‘

3 Ferramentas de servico 3 Variavel primaria 8 Temperatura do terminal fora da faixa
4 Valores|status do sensor 9 Saida analdgica saturada

5 Valor da saida analégica 10 Saida analdgica fixa

6 Valor superior da faixa
7 Valor inferior da faixa

8Informagdes o dispositivo i Informagdes sobre o dispositivo —ldentificacio
1 Identificacao _I 1Tag
2 Revisdes 2Taglongo
3 Tipo de alarme e seguranca 3 Modelo
4 0pgoes solicitadas 4N de série dos componentes
eletronicos
5 Ntmero do conjunto final
6 Data
7 Descrigao
8 Mensagem
9Imagem do dispositivo

Revisoes

1 Rev. universal HART
2 Dispositivo de campo
3 Hardware

4 Software

5 Revisdo DD

Tipo de alarme e sequranca

1 Diregdo do alarme

2 Saturacdo alta

3 Saturagdo baixa

4 Alarme alto

5 Alarme baixo

6 Software protegido contra gravacdo
7 Status do travamento

8 Protecdo de senha

Opgodes solicitadas

1 Opgdo de sensor duplo

2 Derivacdo do sensor e Hot BU
3 Diag. T/Ce min./max.
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Figura B-2. Configurar

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

| Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

[ |Guided Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
7 Diagnostics Suite

I

Manual Setup
1Sensor 1

2 Sensor 2

3 Calculated Output
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

7 Device

8 HART

9 Security

Sensor 1

1Sensor 1 Temp

2 Sensor 1 Status™

3 Sensor 1 Type

4 Sensor 1 Connection
5 Engineering Units

6 Damping

7 Serial Number

8 Sensor Limits

9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset

Arvores do menu do comunicador de campo e teclas de

Sensor 2

1 Sensor 2 Temp

2 Sensor 2 Status*

3 Sensor 2 Type

4 Sensor 2 Connection
5 Engineering Units

6 Damping

7 Serial Number

8 Sensor Limits

9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset

Calculated Output

1 Differential Temperature*
2 First Good Temperature*
3 Average Temperature™®

Diagnostics
1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

3 Sensor and Process Diagnostics

Analog Output

1 Analog Output Value
2 Percent of Range

3 Primary Variable

4 Param

PV Configuration

1 Primary Variable

2 Upper Range Value
3 Lower Range Value
4 Minimum Span

5 PV Configuration
6 Alarm/Sat Levels

Display

1 Variables Displayed
2 Decimal Places

3 Bar Graph™

Device

1 Device Information

2 Terminal Temp Units
3 Open Sensor Hold Off
4 Noise Rejection

Alarm/Sat Levels

1 Alarm Direction

2 High Alarm

3 High Saturation

4 Low Saturation

5 Low Alarm

6 Config Alarm/Sat Levels

Device Information
1Tag

2 Llong Tag

3 Date

4 Description

5 Message

6 Final Assembly Num

]

Noise Rejection
1 AC Power Filter
2 Transient Filter

HART

1 Polling Address

2 Change Polling Address
3 HART Universal Rev

4 Change HART Rev

5 Burst Mode Config

6 Variable Mapping

Security

1 Software Write Protect

2 HART Lock

3 Local Operator Interface*

Burst Mode Config

1 Burst Message 1

2 Message 1 Content

3 1stand Trigger Value
4 Second Variable

5 Third Variable

6 Fourth Variable

7 Config Adt’l Messages

Variable Mapping

1 Primary Variable
2 Second Variable
3 Third Variable

4 Fourth Variable

5 Re-Map Variables
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Pagina Inicial
1Visdo geral
2 Configurar
3 Ferramentas de servigo

| Configurar

1 Configuragao guiada
2 Configuragdo manual

[ | Configuragao guiada —Sensor 1
1 Configurar sensores 1 Temperatura do sensor 1
2 Calibrar sensores 2 Status do sensor 1*
3 Configurar dispositivo 3Tipo do sensor 1
= |4 Configurar display 4 Conexdo do sensor 1
5 Configurar Hot Backup 5 Unidades de engenharia
6 Configurar alerta de derivagdo 6 Amortecimento
7 Pacote de diagndstico 7 Nlimero de série
8 Limites do sensor
9 Correspondéncia do sensor-CVD
- < 10 Desvio de 2 fios
| Configuragdo manual
1Sensor 1
2Sensor 2 —————— |Sensor2
3 Saida calculada 1 Temperatura do sensor 2
4 Diagndstico 2 Status do sensor 2*
5 Saida analogica 3 Tipo do sensor 2
6 Display 4 Conexdo do sensor 2
7 Dispositivo 5 Unidades de engenharia
8 HART 6 Amortecimento
9 Seguranga — 7 Ndmero de série
— 8 Limites do sensor
9 Correspondéncia do sensor-CVD
10 Desvio de 2 fios
——| Saida calculada

1 Temperatura diferencial
2 Primeira temperatura boa*
3 Temperatura média*

Diagnéstico

1 Hot Backup

2 Alerta de derivacdo do sensor

3 Diagnéstico do sensor e do processo

Saida analdgica

1 Valor da saida analdgica
2 Porcentagem da faixa

3 Varidvel primaria

4 Parametro

5 Configuragdo da varidvel

Configuragdo da varidvel priméria
1 Varidvel primaria

2 Valor superior da faixa

3 Valorinferior da faixa

4 Span minimo

priméria
6 Niveis de alarme/saturagdo

Display

1 Varidveis exibidas
2 Casas decimais

3 Gréfico de barras*

Dispositivo
1 Informag0es sobre o dispositivo

3 Espera de sensor aberto
4 Rejeicdo de ruido

2 Unidades de temperatura do terminal

Niveis de alarme/saturagdo

1 Direcdo do alarme

2 Alarme alto

3 Saturagdo alta

4 Saturacdo baixa

5 Alarme baixo

6 Configurar niveis de alarme/satu-
ragao

Informagdes sobre o dispositivo
1Tag

2Taglongo

3Data

4 Descri¢ao

5Mensagem

6 Namero do conjunto final

Rejeicdo de ruido
1 Filtro de alimentagao CA
2 Filtro de transientes

HART

1 Enderego de sondagem

2 Alterar o enderego de sondagem
3 Rev. universal HART

4. Alterar rev. do HART

5 Config. do modo burst

6 Mapeamento varidvel

Seguranga

1 Software protegido contra gravagdo
2 Travamento do HART

3 Interface do operador local*

Config. do modo burst

1 Mensagem de burst 1

2 Contetido da mensagem 1

3 12valor e de acionamento

4 Segunda variavel

5 Terceira variavel

6 Quarta variavel

7 Configurar mensagens adicionais

Mapeamento de varidvel
1 Variavel primaria

2 Segunda varidvel

3 Terceira varidvel

4 Quarta variavel

5 Remapear variaveis
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Figura B-3. Ferramentas de servico

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts

Active Alerts
1 Good (only if No Alerts)
2 Failed

Failed

1 Invalid Configuration

2 Electronics Failure

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

3 Advisory
4 Maintenance (Fix Soon)

L

Advisory
1 Calibration Error

Service Tools

1 Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Maintenance
5 Simulate

Variables
1 Variable Summary
2 Primary Variable

3 Second Variable [

4 Third Variable

Primary Variable

1 Primary Variable
2 Parameter

3 Status

Second Variable
1 Second Variable

Maintenance

1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active

3 Sensor 1 Degraded

4 Sensor 2 Degraded

5 Excess EMF

6 Sensor 1 Out of Operating Range
7 Sensor 2 Out of Operating Range
8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

10 Analog Output Fixed

5 Fourth Variable — 2 Parameter
6 Analog Output —
g P 3 Status
Third Variable
1 Third Variable
2 Parameter
3 Status
L—Fourth Variable
Trends 1 Fourth Variable
1 Sensor 1 2 Parameter
2 Sensor 2 3 Status
3 Differential Analog Output
4 Average
. 1 Analog Output Value
5 Terminal Temperature 2 AO Gauge
6 First Good 4

1 Resistance

Maintenance

3 Min/Max Tracking
4 Sensor Calibration

5 Analog Calibration

1 Thermocouple Diag Snsr 1
2 Thermocouple Diag Snsr 2

2 Sensor X Status
3 Threshold Exceeded
4TC Diag Config

Thermocouple Diag Sensor X

Min/Max Tracking
1 Min/Max Mode

T

Simulate
1 Perform Loop Test
2 Device Variables
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2 Reset All Min/Max Values
3 Parameter 1
4 Parameter 2
5 Parameter 3
6 Parameter 4

Sensor Calibration

1 Calibrate Sensors
2 Restore Facotry Cal
3 Sensor 1 Lower Cal
4 Sensor 1 Upper Cal
5 Sensor 2 Lower Cal
6 Sensor 2 Upper Cal
7 Active Calibrator

Analog Calibration
1 Analog Trim
2 Scaled Trim
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Pagina Inicial
1Visdo geral
2 Configurar
3 Ferramentas de servico

Bom (apenas se nao houver alertas)
1 Nenhum alerta ativo

Alertas ativos

2 Com falha
3 Informativo
4 Manutengao (resolver logo)

1Bom (apenas se ndo houver alertas)

I

Com falha

1 Configuragdo invélida

2 Falha nos componentes eletrnicos
3 Erro de calibragao

4 Alerta ativo de derivacdo do sensor
5 Sensor 1 aberto

6 Sensor 2 aberto

7 Sensor 1em curto

8 Sensor 2 em curto

9 Falha de temperatura do terminal

Ferramentas de
servico

1 Alertas

2 Varidveis

3 Tendéncias

4 Manutengdo
5 Simular

Varidveis

1 Resumo de varidveis
2 Variavel priméria

3 Segunda varidvel

4 Terceira varidvel

5 Quarta varidvel

6 Saida analdgica

Tendéncias

1Sensor 1

2Sensor 2

3 Diferencial

4 Média

5 Temperatura do terminal
6 Primeiro bom

L—— Manuten¢do

1 Sensor 1 de diag. do termopar
2 Sensor 2 de diag. do termopar
3 Rastreamento min./méx.

4 Calibragdo do sensor

5 Calibragdo analdgica

Simular
1 Executar teste de lago
2 Varidveis de dispositivo

Informativo
1 Erro de calibragdo

Varidvel primdria

1 Varidvel primdria
2 Pardmetro

3 Status

Segunda varidvel

1 Segunda varidvel
2 Pardmetro

3 Status

Terceira varidvel

1 Terceira varidvel
2 Parametro

3 Status

Quarta variavel
1 Quarta variavel
2 Parametro

3 Status

Manutengdo

1 Hot Backup ativo

2 Alerta ativo de derivagao do sensor
3 Sensor 1 degradado

4Sensor 2 degradado

5 EMF em excesso

6 Sensor 1 fora da faixa operacional

7 Sensor 2 fora da faixa operacional

8 Temperatura do terminal fora da faixa
9 Saida analégica saturada

10 Saida analégica fixa

Saida analdgica
1 Valor da saida analégica
2 Medidor da saida analdgica

T Sensor X de diag. do termopar

1 Resisténcia

2 Status do sensor X

3 Patamar excedido

4 Config. do diag. de TC

Rastreamento min./max.
1 Modo min./max.

3 Pardmetro 1
4 Pardmetro 2
5 Parametro 3
6 Pardmetro 4

2 Redefinir todos os valores min./méx.

Calibragdo do sensor

1 Calibrar sensores

2 Restaurar calibragdo de fabrica
3 Calibragdo inferior do sensor 1
4 Calibragdo superior do sensor 1
5 Calibrago inferior do sensor 2
6 Calibragdo superior do sensor 2
7 Calibrador ativo

Calibragdo analégica
1 Ajuste analogico
2 Ajuste com escala
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Figura B-4. Rosemount 644 HART® Revisdo 7 - Arvore do menu do comunicador de campo - Visdo geral

| Active Alerts

1 Good (only if No Alerts)
2 Failed

3 Advisory

4 Maintenance (Fix Soon)

T

Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts

L |

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

Overview

1 Device Status

2 Comm Status

3 Primary Variable

4 Sensor Values/Status
5 Analog Output Value
6 Upper Range Value
7 Lower Range Value

8 Device Information

Device Information

1 Identification
2 Revisions

Failed

1 Invalid Configuration

2 Electronics Failure

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

Advisory
1 Calibration Error

3 Alarm Type and Security
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4 Options Ordered -

Maintenance

1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active

3 Sensor 1 Degraded

4 Sensor 2 Degraded

5 Excess EMF

6 Sensor 1 Out of Operating Range
7 Sensor 2 Out of Operating Range
8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

10 Analog Output Fixed

rldentification

1Tag

2 LlongTag

3 Model

4 Electronics S/N

5 Final Assembly Num
6 Date

7 Description

8 Message

9 Device Image

Revisions

1 HART Universal Rev
2 Field Device

3 Hardware

4 Software

5 DD Revision

Alarm Type and Security
1 Alarm Direction

2 High Saturation

3 Low Saturation

4 High Alarm

5 Low Alarm

6 Software Write Protect
7 Lock Status

8 Password Protection

Options Ordered
1 Dual Sensor Option
2 Hot BU and Sensor Drift

3 T/C Diag & Min/Max
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Alertas ativos

1 Bom (apenas se ndo houver alertas)
2 Com falha

3 Informativo

4 Manutengdo (resolver logo)

Bom (apenas se ndo houver alertas)
1 Nenhum alerta ativo

Pagina Inicial
1 Visdo geral
2 Configurar
3 Ferramentas de servico

Visdo geral

1 Status do dispositivo

2 Status de com.

3 Varidvel primaria

4 Valores|status do sensor

5 Valor da saida analdgica

6 Valor superior da faixa

7 Valor inferior da faixa

8 Informagdes do dispositivo

Informagdes sobre o dispositivo
1 Identificacdo

2 Revisdes

3 Tipo de alarme e seguranga

4 0pgoes solicitadas

Com falha

1 Configuracdo invélida

2 Falha nos componentes eletrdnicos
3 Erro de calibragao

4 Alerta ativo de derivacdo do sensor
5 Sensor 1 aberto

6 Sensor 2 aberto

7Sensor 1 em curto

8 Sensor 2 em curto

9 Falha de temperatura do terminal

Informativo
1 Erro de calibragdo

Manutencao

1 Hot Backup ativo

2 Alerta ativo de derivagdo do sensor
3 Sensor 1 degradado

4Sensor 2 degradado

5 EMF em excesso

6 Sensor 1 fora da faixa operacional
7 Sensor 2 fora da faixa operacional
8 Temperatura do terminal fora da faixa
9 Saida analdgica saturada

10 Saida analdgica fixa

rldentificagdo

1Tag

2Taglongo

3 Modelo

4 N° de série dos componentes
eletronicos

5 Ndmero do conjunto final
6Data

7 Descricao

8 Mensagem

9Imagem do dispositivo

Revisdes

1 Rev. universal HART
2 Dispositivo de campo
3 Hardware

4 Software

5Revisao DD

Tipo de alarme e seguranca

1 Diregdo do alarme

2 Saturacdo alta

3 Saturagdo baixa

4 Alarme alto

5 Alarme baixo

6 Software protegido contra gravacao
7 Status do travamento

8 Protecdo de senha

Opgoes solicitadas

1 Opcdo de sensor duplo

2 Derivacdo do sensor e Hot BU
3 Diag. T/Ce min./max.
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Figura B-5. Rosemount 644 HART Revisio 7 - Arvore do menu do comunicador de campo - Configurar

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

[~ [Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

[ |Guided Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
7 Diagnostics Suite

I

Manual Setup
1Sensor 1

2 Sensor 2

3 Calculated Output
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

7 Device

8 HART

9 Security

Sensor 1

1 Sensor 1 Temp

2 Sensor 1 Status*

3 Sensor 1 Type

4 Sensor 1 Connection
5 Engineering Units

6 Damping

7 Serial Number

8 Sensor Limits

9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset
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Sensor 2

1 Sensor 2 Temp

2 Sensor 2 Status™®

3 Sensor 2 Type

4 Sensor 2 Connection
5 Engineering Units

6 Damping

7 Serial Number

8 Sensor Limits

9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset

Calculated Output

1 Differential Temperature*
2 First Good Temperature *
3 Average Temperature™

Diagnostics
1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

3 Sensor and Process Diagnostics

Analog Output

1 Analog Output Value
2 Percent of Range

3 Primary Variable

4 Param

PV Configuration

1 Primary Variable

2 Upper Range Value
3 Lower Range Value
4 Minimum Span

5 PV Configuration
6 Alarm/Sat Levels

Display

1 Variables Displayed
2 Decimal Places

3 Bar Graph*

Device

1 Device Information

2 Terminal Temp Units
3 Open Sensor Hold Off
4 Noise Rejection

Alarm/Sat Levels

1 Alarm Direction

2 High Alarm

3 High Saturation

4 Low Saturation

5 Low Alarm

6 Config Alarm/Sat Levels

Device Information
1Tag

2 Long Tag

3 Date

4 Description

5 Message

6 Final Assembly Num

Noise Rejection
1 AC Power Filter
2 Transient Filter

HART

1 Polling Address

2 Change Polling Address
3 HART Universal Rev

4 Change HART Rev

5 Burst Mode Config

6 Variable Mapping

— |Security

1 Software Write Protect
2 HART Lock
3 Local Operator Interface

Burst Mode Config

1 Burst Message 1

2 Message 1 Content
3 1stand Trigger Value
4 Second Variable

5 Third Variable

6 Fourth Variable

7 Config Adt’l Messages

Variable Mapping
1 Primary Variable
2 Second Variable
3 Third Variable

4 Fourth Variable
5 Re-Map Variables
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Pagina Inicial
1Visdo geral
2 Configurar
3 Ferramentas de servico

[ | Configuragdo guiada

[~ | Configurar

1 Configuragdo guiada
2 Configuragao manual

1 Configurar sensores
2 Calibrar sensores

3 Configurar dispositivo
I |4 Configurar display

5 Configurar Hot Backup
6 Configurar alerta de derivagdo
7 Pacote de diagndstico

Sensor 1

1 Temperatura do sensor 1

2 Status do sensor 1*
3Tipodosensor 1

4 Conexdo do sensor 1

5 Unidades de engenharia

6 Amortecimento

7 Nimero de série

8 Limites do sensor

9 Correspondéncia do sensor-CVD

- < 10 Desvio de 2 fios
| Configuragdo manual
1Sensor 1
2Sensor 2 ——————  |Sensor2
3 Saida calculada 1 Temperatura do sensor 2
4 Diagnostico 2 Status do sensor 2
5 Saida analégica 3Tipo do sensor 2
6 Display 4 Conexdo do sensor 2
7 Dispositivo 5 Unidades de engenharia
8 HART 6 Amortecimento
9 Seguranca — 7Nimero de série
— 8 Limites do sensor
9 Correspondéncia do sensor-CVD
10 Desvio de 2 fios
~——] Saida calculada

1 Temperatura diferencial*
2 Primeira temperatura boa*
3 Temperatura média*

Diagnéstico

1 Hot Backup

2 Alerta de derivagdo do sensor

3 Diagnéstico do sensor e do processo

Saida analdgica

1 Valor da saida analdgica
2 Porcentagem da faixa

3 Varidvel primaria

4 Pardmetro

5 Configuragao da varidvel

Configuragdo da varidvel primdria
1 Varidvel primaria

2 Valor superior da faixa

3 Valor inferior da faixa

4 Span minimo

primdria

6 Niveis de alarme/saturacdo

Niveis de alarme/saturagdo

1 Diregdo do alarme

2 Alarme alto

3 Saturado alta

4 Saturagdo baixa

5 Alarme baixo

6 Configurar niveis de alarme/satu-
ragao

Display

1 Variaveis exibidas
2 Casas decimais

3 Gréfico de barras*

Dispositivo
1 Informagdes sobre o dispositivo

3 Espera de sensor aberto
4 Rejeicdo de ruido

2 Unidades de temperatura do terminal

Informagdes sobre o dispositivo
1Tag

2Taglongo

3Data

4 Descricdo

5Mensagem

6 Nimero do conjunto final

Rejeicdo de ruido

1 Filtro de alimentagao CA
2 Filtro de transientes

HART

1 Enderego de sondagem

2 Alterar o endereco de sondagem
3 Rev. universal HART

4. Alterar rev. do HART

5 Config. do modo burst

6 Mapeamento varidvel

Seguranca

2 Travamento do HART
3 Interface do operador local*

I Config. do modo burst

1 Mensagem de burst 1

2 Contetido da mensagem 1
312valor e de acionamento

4 Segunda varidvel

5 Terceira variavel

6 Quarta variavel

7 Configurar mensagens adicionais

1 Software protegido contra gravagao

Mapeamento de variavel
1 Variavel priméria

2 Segunda variavel

3 Terceira variavel
4Quarta varidvel

5 Remapear variaveis
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Figura B-6. Ferramentas de servico

Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts

Failed
1 Invalid Configuration
2 Electronics Failure
3 Calibration Error
4 Sensor Drift Alert Active
5Sensor 1 Open
6 Sensor 2 Open
7 Sensor 1 Shorted
8 Sensor 2 Shorted
Active Alerts 9 Terminal Temp Failure
1 Good (only if No Alerts) [~
2 Failed — Advisory
3 Advisory - 1 Calibration Error
4 Maintenance (Fix Soon) |—
’ Maintenance
1 Hot Backup Active
2 Sensor Drift Alert Active
Home _ 3 Sensor 1 Degraded
1 Overview - —|Primary Variable 4 Sensor 2 Degraded
2 Configure Vana!)les 1 Primary Variable 5 Excess EMF
3 Service Tools 1 Vquable Summary 2 Parameter 6 Sensor 1 Out of Operating Range
§ grlma:}/Vaflagalle | [3Status 7 Sensor 2 Out of Operating Range
4 Tf\icr?jnVa\r/ier;Te € I Second Variable g ;ernl'nna(I)Timﬁ (S)utt OftR‘ane
5 Fourth Variable i 1 Second Variable nalog Vutput >aturate
Service Tooks 2 Parameter 10 Analog Output Fixed
6 Analog Output —
1 Alerts 3 Status
g\T/raer[:&:jl:)Sles Third Variable
4 Maintenance 1 Third Variable
5 Simulate | 2 Parameter
3 Status
L—Fourth Variable
Trends 1 Fourth Variable
1Sensor 1 2 Parameter
2 Sensor 2 3 Status
3 Differential Analog Output
4 Avera.ge 1 Analog Output Value
5 Terminal Temperature 2 AQ Gauge
6 First Good
T |Thermocouple Diag Sensor X
1 Resistance
2 Sensor X Status

L—Maintenance

I 3 Threshold Exceeded
1 Thermocouple Diag Snsr 1 27C Diag Confi
2 Thermocouple Diag Snsr 2 9 9
3 Min/Max Tracking

4 Sensor Calibration
5 Analog Calibration

T

Min/Max Tracking

1 Min/Max Mode

2 Reset All Min/Max Values
Simulate 3 Parameter 1

1 Perform Loop Test 4 Parameter 2

2 Device Variables

5 Parameter 3
6 Parameter 4

Sensor Calibration
1 Calibrate Sensors
2 Restore Facotry Cal
3 Sensor 1 Lower Cal
4 Sensor 1 Upper Cal
5 Sensor 2 Lower Cal
6 Sensor 2 Upper Cal
7 Active Calibrator

Analog Calibration
1 Analog Trim
2 Scaled Trim
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Pgina Inicial
1 Visdo geral
2 Configurar
3 Ferramentas de servico

Bom (apenas se nao houver alertas)
1 Nenhum alerta ativo

Alertas ativos

1 Bom (apenas se ndo houver alertas)
2 Com falha

3 Informativo

4 Manutengdo (resolver logo)

Com falha

1 Configuragdo invélida

2 Falha nos componentes eletrdnicos
3 Erro de calibragao

4 Alerta ativo de derivacdo do sensor
5 Sensor 1aberto

6 Sensor 2 aberto

7 Sensor 1em curto

8 Sensor 2 em curto

9 Falha de temperatura do terminal

Ferramentas de
servico

1 Alertas

2 Varidveis

3 Tendéncias

4 Manutengdo
5 Simular

T

Informativo
1 Erro de calibragdo

Manutengdo

1 Hot Backup ativo

2 Alerta ativo de derivagdo do sensor
3 Sensor 1 degradado

4Sensor 2 degradado

5 EMF em excesso

6 Sensor 1 fora da faixa operacional

7 Sensor 2 fora da faixa operacional

8 Temperatura do terminal fora da faixa
9 Saida analdgica saturada

10 Saida analdgica fixa

5 Temperatura do terminal
6 Primeiro bom

Manutengdo

1Sensor 1 de diag. do termopar
2 Sensor 2 de diag. do termopar
3 Rastreamento min./max.

4 Calibragdo do sensor

5 Calibragdo analdgica

Simular
1 Executar teste de lago
2 Varidveis de dispositivo

— [ Varidvel primaria
Varidveis 1 Variavel priméria
1 Resumo de varidveis 2 Parimetro
2 Variavel primaria — 3 Status
3 Segunda varidvel I
4Terceira varidvel L Segunda varidvel
5 Quarta varidvel 1 Segunda varidvel
6 Saida analdgica | 2 Parametro
B 3 Status
Terceira varidvel
1 Terceira varidvel
2 Pardmetro
3 Status
L] Quarta variavel
Tendéncias 1 Quarta varidvel
1 Sensor 1 2 Parametro
2Sensor 2 3 Status
3 Diferencial
4 Média Saida analdgica

1 Valor da saida analégica
2 Medidor da saida analdgica

T Sensor X de diag. do termopar

1 Resisténcia

2 Status do sensor X

3 Patamar excedido

4 Config. do diag. de TC

Rastreamento min./max.

1 Modo min./max.

2 Redefinir todos os valores min./max.
3 Pardmetro 1

4 Pardmetro 2

5 Parametro 3

6 Pardmetro 4

Calibragdo do sensor

1 Calibrar sensores

2 Restaurar calibragdo de fabrica
3 Calibragdo inferior do sensor 1
4 Calibragdo superior do sensor 1
5 Calibrago inferior do sensor 2
6 Calibragdo superior do sensor 2
7 Calibrador ativo

Calibragdo analégica
1 Ajuste analogico
2 Ajuste com escala
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B.2 Teclas de atalho do comunicador de campo

Tabela B-1. Revisao do dispositivo 8 e 9 (HART 5 e 7) Sequéncias de teclas de atalho do painel do
dispositivo do comunicador de campo

Funcao HART 5 HART 7
Alarm Values (Valores dos alarmes) 2,2,5,6 2,2,5,6
Analog Calibration (Calibragao analdgica) 3,4,5 3,4,5
Analog Output (Saida analégica) 2,2,5,1 2,2,5,1
Average Temperature Setup (Configuracdo da temperatura média) 2,2,3,3 2,2,3,3
Burst Mode (Modo burst) 2,2,8,4 2,2,8,4
Comm Status (Status de comunicagdo) N/A 1,2
Configure additional messages (Configurar mensagens adicionais) N/A 2,2,8,4,7
Configure Hot Backup (Configurar Hot Backup) 2,2,4,1,3 2,2,4,1,3
D/A Trim (Ajuste D/A) 3,4,4,1 3,4,4,1
Damping Values (Valores de amortecimento) 2,2,1,5 2,2,1,6
Date (Data) 2,2,7,1,2 2,2,7,1,3
Display Setup (Configuracao do display) 2,1,4 2,1,4
Descriptor (Descritor) 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5
Device Information (Informagoes sobre o dispositivo) 1,8,1 1,8,1
Differential Temperature Setup (Configura¢do da temperatura diferencial) 2,2,3,1 2,2,3,1
Drift Alert (Alerta de derivacao) 2,2,4,2 2,2,4,2
Filter 50/60 Hz (Filtro 50/60 Hz) 2,2,4,7,1 2,2,4,7,1
First Good Temperature Setup (Configuracdo da primeira temperatura boa) 2,2,3,2 2,2,3,2
Hardware Revision (Revisdo do hardware) 1,8,2,3 1,8,2,3
HART Lock (Bloqueio HART) N/A 2,2,9,2
Intermittent Sensor Detect (Detecc¢ao do sensor intermitente) 2,2,7,4,2 2,2,7,4,2
Loop Test (Teste de laco ) 3,5,1 3,5,1
Locate Device (Localizar dispositivo) N/A 3,4,6,2
Lock Status (Status de bloqueio) N/A 1,8,3,8
LRV (Lower Range Value) (LRV (Valor Inferior da Faixa)) 2,2,5,5,3 2,2,5,5,3
LSL (Lower Sensor Limit) (LSL (Limite inferior do sensor)) 2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
Message (Mensagem) 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4
Open Sensor Hold off (Espera de sensor aberto) 2,2,7,3 2,2,7,3
Percent Range (Range Percentual) 2,2,5,2 2,2,5,2
Sensor 1 Configuration (Configuracao do sensor 1) 2,1,1 2,1,1
Sensor 2 Configuration (Configuracao do sensor 2) 2,1,1 2,1,1
Sensor 1 Serial Number (NGmero de série do sensor 1) 2,2,1,6 2,2,1,7
Sensor 2 Serial Number (Nimero de série do sensor 2) 2,2,2,7 2,2,2,8
Sensor 1 Type (Tipo do sensor 1) 2,2,1,2 2,2,1,3
Sensor 2 Type (Tipo do sensor 2) 2,2,2,2 2,2,2,3
Sensor 1 Unit (Unidade do sensor 1) 2,2,1,4 2,2,1,5
Sensor 2 Unit (Unidade do sensor 2) 2,2,2,4 2,2,2,5
Sensor 1 Status (Status do sensor 1) N/A 2,2,1,2
Sensor 2 Status (Status do sensor 2) N/A 2,2,2,2
Simulate Digital Signal (Simulate Digital Signal (Simule o sinal digital)) N/A 3,5,2
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Tabela B-1. Revisao do dispositivo 8 e 9 (HART 5 e 7) Sequéncias de teclas de atalho do painel do
dispositivo do comunicador de campo

104

Funcao HART 5 HART 7
Software Revision (Revisdo do software) 1,8,2,4 1,8,2,4
Tag (Etiqueta) 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Long Tag (Tag longa) N/A 2,2,7,1,2
Terminal Temperature (Temperatura do terminal) 2,2,7,1 2,2,8,1
URV (Upper Range Value) (URV (Valor Superior de Range)) 2,2,5,5,2 2,2,5,5,2
USL (Upper Sensor Limit) (USL (Limite Superior do Sensor)) 2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
Variable Mapping (Mapeamento de variavel ) 2,2,8,5 2,2,8,5
2-wire Offset Sensor 1 (Sensor 1 de deslocamento de 2 fios ) 2,2,1,9 2,2,1,10
2-wire Offset Sensor 2 (Sensor 2 de deslocamento de 2 fios) 2,2,2,9 2,2,2,10

Tabela B-2. Revisao 7 do dispositivo — Sequéncias de teclas de atalho tradicionais do comunicador

de campo
Teclas de Teclade
Funcao atalho Funcao atalho
Active Calibrator 1,2,2,1,3 Num Req Preams (Predambulos de 1,3,3,3,2
(Calibrador ativo) nlimeros necessarios)
Alarm/Saturation 1,3,3,2 Open Sensor Hold off 1,3,53
(Alarme/saturacao) (Espera de sensor aberto)
AO Alarm Type (Tipo de alarme da 1,3,3,2,1 Percent Range (Faixa percentual) 1,1,5
saida analdgica)
Burst Mode (Modo burst) 1,3,3,3,3 Poll Address (Endereco de rede) 1,3,3,3,1
Burst Option 1,3,3,3,4 Process Temperature 1,1
(Opcao burst) (Temperatura do processo)
Calibration 1,2,2 Process Variables 1,1
(Calibracao) (Variaveis do processo)
Callendar-Van Dusen 1,1,3,2,2 PV Damping 1,3,3,1,3
(Callendar-Van Dusen) (Amortecimento da VP)
Configuration (Configuragao) 1,3 PV Unit (Unidade da VP) 1,3,3,1,4
D/ATrim (Ajuste D/A) 1,2,2,2 Range Values (Valores da faixa) 1,3,3,1
Damping Values 1,1,10 Review (Revisdo) 1,4
(Valores de amortecimento)
Date (Data) 1,3,4,2 Scaled D/A Trim 1,2,2,3
(Ajuste D/A com escala)
Descriptor (Descritor) 1,3,4,3 Sensor Connection 1,3,2,1,1
(Conexdo do sensor)
Device Info 1,3,4 Sensor 1 Setup 1,3,2,1,2
(Informacgdes sobre o dispositivo) (Configuracdo do sensor 1)
Device Output Configuration 1,3,3 Sensor Serial Number 1,3,2,1,4
(Configuracdo de saida do (NGmero de série do sensor)
dispositivo)
Diagnostics and Service 1,2 Sensor 1 Trim 1,2,2,1
(Diagnéstico e manutencgdo) (Ajuste do sensor 1)
Filter 50/60 Hz (Filtro 50/60 Hz) 1,3,5,1 Sensor 1 Trim-Factory 1,2,2,1,2
(Ajuste de fabrica do sensor 1)
Hardware Rev (Revisdo do hardware) | 1,4,1 Sensor Type (Tipo de sensor) 1,3,2,1,1
Hart Output (Saida Hart) 1,3,3,3 Software Revision 1,4,1
(Revisdo do software)
Intermittent Detect 1,3,5,4 Status (Status) 1,2,1,4
(Deteccdo intermitente)
LCD Display Options 1,3,3,4 Tag (Taqg) 1,3,4,1
(Opgoes do display LCD)
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Tabela B-2. Revisao 7 do dispositivo - Sequéncias de teclas de atalho tradicionais do comunicador

de campo
Teclas de Teclade
Funcao atalho Funcao atalho
Loop Test (Teste de laco) 1,2,1,1 Terminal Temperature 1,3,2,2,
(Temperatura do terminal)
LRV (Lower Range Value) 1,1,6 Test Device 1,2,1
(LRV (Valor inferior da faixa)) (Dispositivo de teste)
LSL (Lower Sensor Limit) (LSL 1,1,8 URV (Upper Range Value) 1,1,7
(Limite inferior do sensor)) (URV (Valor superior da faixa))
Measurement Filtering 1,3,5 USL (Upper Sensor Limit) (USL 1,1,9
(Filtragem de medicao) (Limite superior do sensor))
Message (Mensagem) 1,3,4,4 Variable Mapping 1,3,1
(Mapeamento de variavel)
Meter Configuring 1,3,3,4,1 Variable Re-Map 1,3,1,5
(Configuracao do medidor) (Remapeamento de variavel)
Meter Decimal Point 1,3,3,4,2 Write Protect 1,2,3
(Ponto decimal do medidor) (Protecdo contra gravacao)
2-Wire Offset (Desvio de 2 fios) 1,3,2,1,2,1
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Anexo C Interface local do operador (LOI)

ENtrada do nUmero . ....eii e i e e e pagina 107
Entradade teXto . .v vttt pagina 108
TEMIPO Mt .« ottt e e e pagina 110
Salvamento e cancelamento ........ i e e pagina 110
Arvore domenu dalOl .. ...ou ettt pagina 111
Arvore do menu da LOI - Menu estendido .........ovureiiuneee e pagina 113

C.1

Entrada do niumero

Numeros de ponto flutuante podem ser inseridos com a LOI. Todas as oito posicoes de niimeros, na linha
superior, podem ser usadas para a entrada de nimeros. Consulte Tabela 2-2 na pagina 8 para obter
informacoes sobre a operacao dos botdes da LOI. Segue abaixo um exemplo de entrada do nimero de
ponto flutuante para alterar um valor de “-0000022” para “000011.2”

Tabela C-1. Entrada do nimero da interface do operador local (LOI)

Etapa | Instrucao IR EL
P ¢ (indicada pelo sublinhado)

Quando a entrada do nimero comeca, a posi¢ao mais a esquerda é a

1 posicdo selecionada. Neste exemplo, o simbolo negativo “-” piscara -0000022
na tela.

5 Pres.sLone o bgtao de rolagem até que o “0” fique piscando na tela na 00000022
posicdo selecionada.

3 Pressione o b'o‘Fao enter para seleaonarg 0 " como uma entrada. 00000022
0 seqgundo digito, a partir da esquerda, ficara piscando.
Pressione o botdo enter para selecionar o “0” para o sequndo digito.

4 AR . o 00000022
O terceiro digito, a partir da esquerda, ficara piscando.
Pressione o botdo enter para selecionar o “0” para o terceiro digito.

5 L . o 00000022
O quarto digito, a partir da esquerda, ficara piscando.

6 PFESS.IOHG 0 I?otao enter para seleaona.r o) ’0 [parao quarto digito. 00000022
O quinto digito, a partir da esquerda, ficara piscando.

7 Pressione o botdo de rolagem para navegar pelos nimeros até o “1 00001022
aparecer na tela.
Pressione o botdo enter para selecionar o “1” para o quinto digito.

8 o . AR 00001022
O sexto digito, a partir da esquerda, ficara piscando.

9 Pressione o botdo de rolagem para navegar pelos nimeros até o “1 00001122
aparecer na tela.
Pressione o botdo enter para selecionar o “1” para o sexto digito.

10 . - . o 00001122
O sétimo digito, a partir da esquerda, ficara piscando.

1 P're55|on('e o bC:tflO de rolagem para navegar pelos nimeros até o 000011.2
sinal decimal “,” aparecer na tela.
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C.2

C.2.1
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Tabela C-1. Entrada do nimero da interface do operador local (LOI)

Posicao atual

Etapa | Instrucao (indicada pelo sublinhado)

|“ ”»
’

Pressione o botdo enter para selecionar o sinal decimal “,” para o
sétimo digito. Depois de pressionar enter, todos os digitos a direita

12 do sinal decimal serdo zero. O oitavo digito, a partir da esquerda, 000011.0
ficara piscando.

13 Pressione o botdo de rolagem para navegar pelos nimeros até o “2 000011.2
aparecer na tela.

14 Pressione o botdo enter para selecionar o “2” para o oitavo digito. A 000011.2

entrada de nimeros estara concluida e a tela “SALVAR” sera exibida.

Observacoes de uso:

= E possivel mover pelos niimeros na ordem inversa, rolando para a esquerda e pressionando enter.
Aparece a seta a esquerda assim como na LOI:

= O simbolo de navegacao s6 é permitido na posicao mais a esquerda.
m O caractere sobrescrito “~ “ é utilizado na LOI para inserir um espaco em branco para a entrada de tag.

Entrada de texto

O texto pode serinserido com a LOI. Dependendo do item editado, até oito posicdes na linha superior
podem ser usadas para a entrada de texto. A entrada de texto seque as mesmas regras da entrada de
nimeros no “Entrada do nimero” na pagina 107, exceto se os sequintes caracteres estiverem
disponiveis em todas as posicoes: A-Z, 0-9, -, [, espaco.

Rolagem

Ha uma técnica de rolagem mais rapida quando houver a necessidade de mover com mais agilidade pela
lista de escolhas de menu ou pelos caracteres alfanuméricos sem pressionar botoes individuais. A
rolagem da funcionalidade permite que o usuario navegue por menus em ordem direta ou reversa.
Permite também que texto ou digitos sejam inseridos de maneira facil e rapida.

Rolagem do menu

m Paraisso, basta manter o botdo a esquerda pressionado para baixo apds ter acesso ao préoximo item do
menu; cada um dos menus subsequentes sera mostrado um ap6s o outro enquanto o botdo estiver
pressionado. Para visualizar um exemplo, consulte Figura G-1.

Rolagem da entrada de digito ou texto

= Navegue rapidamente pelas listas de menu de nimero e texto segurando o botdo a esquerda para
baixo assim como no menu.
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Figura C-1. Rolagem do menu/rolagem do digito e texto

Rolagem do menu Rolagem do digito e texto
VIELW
v CONFIG
L]
SENSOR
+ CONFIG
L]
UNITS
!
L
BRCK TO
BRCK TO
' meny mENU
EXIT EXIT
} MENU MENU

Rolagem reversa

A movimentacao reversa durante a entrada de digito ou texto foi descrita acima nas “observacoes de
uso” das entradas de digito. Durante a navegacao regular pelo menu, é possivel voltar para a tela anterior
pressionando ambos os botoes ao mesmo tempo.

Figura C-2. Rolagem reversa

VIEL
O CONFIG
L[
SENSOR
. CONFIG
L |
UNITS
!
L]
iIE‘EIE'FI/‘IGE
Both Buttons ) l
LOOP
' TEST
L |
OiISPLAY
'
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C.3 Tempo limite

A LOI na operac¢do-padrao atingira o limite e retornara para a tela inicial apds 15 minutos de inatividade.
Pressione um dos botdes para entrar novamente no menu da LOI.

C.4 Salvamento e cancelamento

A funcionalidade Salvar e Cancelar implementada no final de uma série de etapas permite que o usuario
salve a alteracdo ou saia da funcao sem salvar as alteragdes. Essas fun¢des devem aparecer sempre da
seguinte forma:

Salvar

Caso opte pela configuracao de uma lista de escolhas ou insercao de digitos ou texto, a primeira tela
mostrara “SAVE?” (SALVAR?) para perguntar ao usuario se ele quer salvar as informacoes
recém-inseridas. Vocé pode selecionar a funcdo de cancelamento (escolha NO [NAO]) ou salvar a funcdo
(escolha YES [SIM]). Apds a selecao da funcao de salvamento, aparecera “SAVED” (SALVO) na tela.

Como salvar uma configuracao:

et C Ry DEGL

SAVE?|] SAVED
0] YES _I

Como salvar texto ou valores:

AAC AA0r i p [OC Frrr

N

UuJ.uuuU UuJ.uuuU
— —
SHVE/ SAHVED
NO YES l
Cancelamento

Quando uma sequéncia de texto ou valor for inserida no transmissor por meio da LOI e a fun¢do for
cancelada, o menu da LOI pode oferecer ao usuario um meio para reinserir o valor sem perder as
informacodes inseridas. Tag, amortecimento e calibracdo sdo exemplos de inser¢ao. Se ndo quiser
reinserir o valor e desejar dar continuidade ao cancelamento, selecione a op¢io NO (NAO) quando
receber o aviso.

Cancelamento

R nn5 [ [rC Aren
uuo.uoog

rrr YES uuaaoog

BB Lood
sec, | SAVE? [ SAVED

S

NO

ves RE--
NTERY

NO YES
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C.5 Arvore do menu da LOI

| VIEW CONFIG

TAG

PV

UNITS

SENSOR 1 TYPE
CONNECTION
SENSOR 2 TYPE
CONNECTION
UPPER RANGE VALUE
0 LOWER RANGE VALUE
DAMPING VALUE
HIGH ALARM

LOW ALARM

HIGH SATURATION
LOW SATURATION
BACK TO MENU

EXIT MENU

LOI MENU
VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG ] | SENSOR CONFIG
UNITS VIEW SENSOR

ORERANGE O SENSOR CONFIG | SENSOR CONFIG
LOOP TEST | BACK TO MENU SENSOR 1 CONFIG
DISPLAY EXIT MENU @ SENSOR 2 CONFIG
EXTENDED MENU [ BACK TO MENU
EXIT MENU UNITS EXIT MENU

CHNG ALL

SENSOR 1 UNITS

SENSOR 2 UNITS

DIFFRNTL UNITS

AVERAGE UNITS

1ST GOOD UNITS

BACK TO MENU

EXIT MENU

— | RERANGE |
ENTER VALUES ENTER VALUES
o BACK TO MENU LRV

EXIT MENU o
BACK TO MENU
| ExiT MENU

LOOP TEST
SET 4 MA

SET 20 MA
QSET CUSTOM
END LOOP TEST
BACK TO MENU
EXIT MENU

DISPLAY
SENSOR 1 (on/off)
SENSOR 2 (on/off)
ANALOG (on/off)
PV (on/off)

AVG (on/off)

) 15T GD (on/off)
DIFF (on/off)
RANGE % (on/off)
MINMAX 1 (on/off]
MINMAX 2 (on/off]
MINMAX 3 (on/off]
MINMAX 4 (on/off]
BACK TO MENU
EXIT MENU

EXTENDED MENU
CALIBRAT
DAMPING
VARIABLE MAP
TAG

ALM SAT VALUES
PASSWORD

O SIMULATE

HART REV

HOT BACK CONFIG
DRIFT ALERT

TC DIAG CONFIG
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU
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MENU LOI

EXIBIR CONFIG

CONFIG SENSOR
°UN\DADES

REAJUSTE

TESTE DE CIRCUITO

DISPLAY

MENU ESTENDIDO

SAIR DO MENU

EXIBIR CONFIG

TAG

PV

UNIDADES

TIPO DO SENSOR 1

CONEXAO

TIPO DO SENSOR 2

CONEXAO

VALOR SUPERIOR DA FAIXA

VALOR INFERIOR DA FAIXA

@ VALOR DE AMORTECIMENTO
ALARME ALTO

ALARME BAIXO

SATURAGAO ALTA

SATURAGAO BAIXA

VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

| CONFIG. DO SENSOR

VISUALIZAR SENSOR

© CONFIG.DOSENSOR
VOLTAR AO MENU

| SAIR DO MENU

UNIDADES
| ALTERAGAO DE TODOS

OUNIDADES DO SENSOR 1
UNIDADES DO SENSOR 2
UNIDADES DO DIFERENCIAL
UNIDADES MEDIAS
1% UNIDADES BOAS
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

CONFIG. DO SENSOR
CONFIG. DO SENSOR 1
CONFIG. DO SENSOR 2
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

REAJUSTE DE FAIXA
INSERIR VALORES
VOLTAR AO MENU

| SAIR DO MENU

1RV
URV
O voLTaR A0 MENU

| INSERIR VALORES

TESTEDELACO
DEFINIR 4 MA
DEFINIR 20 MA
oDEFINIR PERSONALIZADO
FINALIZAR O TESTE DE LACO
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

DISPLAY

SENSOR 1 (ligado/desligado)
SENSOR 2 (ligado/desligado)
ANALOGICO (ligado/desligado)
PV (ligado/desligado)

0o MEDIA (ligado/desligado)
1°GD (ligado/desligado)
DIFERENCIAL (ligado/desligado)
% DE FAIXA (ligado|desligado)
MIN/MAX 1 (ligado/desligado)
MIN/MAX 2 (ligado|desligado)
MIN/MAX 3 (ligado|desligado)
MIN/MAX 4 (ligado|desligado)
VOLTARAO MENU

SAIRDO MENU

MENU ESTENDIDO

CALIBRAR

AMORTECIMENTO

MAPA DA VARIAVEL

TAG

VALORES DE SAT DE ALARMES
SENHA

O sivur

REV. DO HART
CONFIGURAGAO DO HOT BACK
ALERTA DE DERIVAGAO
CONFIGURAGAOQ DO DIAG. TC
RASTREAMENTO MiN E MAX.
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

| SAIR DO MENU
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C.6 Arvore do menu da LOI - Menu estendido

CALIBRAT
SENSOR 1 CALIB
SENSOR 2 CALIB
© ANALOGTRIM
FACTORY RECALL
‘ BACK TO MENU
EXIT MENU

| DAMPING

PV DAMP

O SENSOR 1 DAMP
SENSOR 2 DAMP
DIFFRNTL DAMP
AVERAGE DAMP
15T GOOD DAMP
BACK TO MENU
EXIT MENU

EXTENDED MENU
CALIBRAT
DAMPING
VARIABLE MAP
TAG

ALRM SAT VALUES
PASSWORD

) SIMULATE

HART REV

HOT BU CONFIG
DRIFT ALERT
TCDIAG CONFIG
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU

VARIABLE MAP
RE-MAP PV
RE-MAP 2V

ORE-mAP3V

RE-MAP 4V

BACK TO MENU

EXIT MENU

Interface local do operador

| ALARM SAT VALUES
ROSEMNT VALUES
o NAMUR VALUES
OTHER VALUES
BACK TO MENU
EXIT MENU

PASSWORD
PASSWD ENABLE

@CHANGE PASSWD
BACK TO MENU
EXIT MENU

SIMULATE
| SIMULATE SNSR 1

SIMULATE SNSR 2
(V]

END SIMUL
| BACK TO MENU
EXIT MENU

HART REV
HART REV 7
HARTREV 5
BACK TO MENU
EXIT MENU

HOT BACK MODE
0 HOT BACK PV
‘ HOT BACK RESET

| HOT BACK CONFIG

BACK TO MENU
EXIT MENU

| DRIFT ALERT

DRIFT MODE

O DRIFTLIMIT
DRIFT UNITS
DRIFT DAMP
BACK TO MENU
EXIT MENU

| TC DIAG CONFIG
CONFIG SNSR 1
O CONFIG SNSR 2
| BACK TO MENU
EXIT MENU

s

MIN MAX TRACK
MIN-MAX MODE

O PARAM CONFIG
VIEW VALUES
RESET VALUES
BACK TO MENU
EXIT MENU

CONFIGSNSR 1
SENSOR 1 MODE
TRIGGER CONFIG
TRIGGER VIEW
SNSR OHM VIEW
BASELINE RE-SET
BASELINE VIEW
BACK TO MENU
EXIT MENU
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MENU ESTENDIDO
CALIBRAR

AMORTECIMENTO

MAPA DA VARIAVEL

TAG

VALORES DE SAT. DE ALARME
SENHA

O simuir

REV. DO HART
CONFIGURACAO DO HOT BU
ALERTA DE DERIVACAO
CONFIGURACAO DO DIAG. TC
RASTREAMENTO MiN E MAX.
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

CALIBRAR
CALIBRAGAO DO SENSOR 1
CALIBRAGAO DO SENSOR 2

Q Ut ANALOGICO
RESTAURAR AJUSTE DE FABRICA
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

AMORTECIMENTO
AMORTECIMENTO PV
AMORTECIMENTO DO SENSOR 1
AMORTECIMENTO DO SENSOR 2
AMORTECIMENTO DO DIFERENCIAL
AMORTECIMENTO MEDIO

12 AMORTECIMENTO BOM

VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

MAPA DA VARIAVEL
REMAPEAR PV
oREMAPEAR 2V
REMAPEAR 3V
REMAPEAR 4V
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

| VALORES DE SAT. DE ALARME
VALORES ROSEMOUNT
0 VALORES NAMUR
OUTROS VALORES
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

SENHA

ATIVAGAO DA SENHA
ALTERAR SENHA
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

SIMULAR SENSOR 1

oSIMULAR SENSOR2
FINALIZAR SIMULACAO
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

| SIMULAR

REV. DO HART
REV. DO HART 7
REV. DO HART 5
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

CONFIGURAGAO DO HOT BACK
MODO HOT BACK

HOT BACK PV

(V) REDEFINIGAO DO HOT BACK
VOLTAR AO MENU

SAIR DO MENU

ALERTA DE DERIVACAO
| MODO DE DERIVAGAO

(@ UIMITEDE DERIVACAO
UNIDADES DE DERIVAGAO
AMORTECIMENTO DA
DERIVAGAO
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

CONFIGURAR SENSOR 1
CONFIGURAR SENSOR 2
VOLTAR AO MENU

| SAIR DO MENU

RASTREAMENTO MIN E MAX.
| MODO MiN. E MAX.

(© CONFIGURACAO DE
PARAMETRO
VISUALIZAR VALORES
REDEFINIR VALORES
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

| CONFIGURACAO DO DIAG.TC [

CONFIGURAR SENSOR 1
| MODO DO SENSOR 1

o CONFIGURAgAO DO GATILHO
VISUALIZACAO DO GATILHO
VISUALIZACAO DO SENSOR EM OHM
REDEFINICAQ DALINHA D E BASE
VISUALIZAGAO DA LINHA DE BASE
VOLTAR AO MENU
SAIR DO MENU

Interface local do operador
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Emerson Automation Solutions
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+1 800999 9307 ou +1 952 906 8888
+1952949 7001
RFQ.RMD-RCC@Emerson.com

Escritorio regional da América do Norte

Emerson Automation Solutions

8200 Market Blvd.

Chanhassen, MN 55317, EUA
+1 8009999307 ou +1 952 906 8888
+19529497001
RMT-NA.RCCRFQ@Emerson.com

Escritério regional da América Latina
Emerson Automation Solutions
1300 Concord Terrace, Suite 400
Sunrise, FL 33323, EUA
+1954 846 5030
+1954 846 5121
RFQ.RMD-RCC@Emerson.com

Escritorio regional da Europa
Emerson Automation Solutions Europe GmbH
Neuhofstrasse 19a P.O. Box 1046
CH 6340 Baar
Suica
+41(0)417686111
+41(0) 41 768 6300
RFQ.RMD-RCC@Emerson.com

Escritério regional Asia-Pacifico
Emerson Automation Solutions
1 Pandan Crescent
Cingapura 128461
+656777 8211
+65 6777 0947
Enquiries@AP.Emerson.com

Escritorio regional do Oriente Médio e Africa
Emerson Automation Solutions
Emerson FZE P.O.Box 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai, Emirados Arabes Unidos
+97148118100
+971 4 8865465
RFQ.RMTMEA@Emerson.com
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Emerson Automation Solutions
Brasil LTDA
Av. Holingsworth, 325
Iporanga, Sorocaba, Sdo Paulo
18087-105
Brasil
55-15-3238-3788
55-15-3238-3300

m Linkedin.com/company/Emerson-Automation-Solutions

u Twitter.com/Rosemount_News

n Facebook.com/Rosemount

You
Youtube.com/user/RosemountMeasurement

+
Google.com/+RosemountMeasurement

Termos e condi¢des de venda padrdo podem ser encontrados na pagina
Termos e Condicdes de Venda.

O logotipo da Emerson é uma marca comercial e uma marca de servico da
Emerson Electric Co.

Rosemount e o logotipo Rosemount sdo marcas comerciais da Emerson.
Todas as outras marcas sdo de propriedade de seus respectivos proprietarios.
© 2018 Emerson. Todos os direitos reservados.
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