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Leia este manual antes de trabalhar com o produto. Para garantir a sua segurancga, a
seguranca do sistema e o desempenho ideal do produto, entenda totalmente o contetido
deste manual antes de instalar, usar ou efetuar a manutencao deste produto.

Entre em contato com o seu representante local da Emerson Process
Management/Medicdo de tanques Rosemount em caso de necessidade de manutengao ou
suporte do equipamento.

Versao

Este manual é baseado na funcionalidade do TankMaster WinSetup, versao 6.x.
Para verses mais antigas do TankMaster, a funcionalidade descrita neste manual pode nao
estar disponivel e a Interface Grafica de Usuério (GUI) pode ser diferente.
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Secao 1 Introducao

Este manual descreve o procedimento de configuracdo recomendado para um sistema de

medicdo de tanques Rosemount™. A descricdo baseia-se no uso do programa TankMaster™
Winsetup como uma ferramenta de configuracao.

Para cada dispositivo (Medidor de nivel por radar Rosemount 5900S, Transmissor de
temperatura multi-entrada Rosemount 2240S, Tank Hub Rosemount 2410 etc.) ha um manual
de referéncia que fornece informacgdes detalhadas sobre a instalagdo do dispositivo (consulte
“Documentacdo técnica” na pagina 3 e Figura 1-1, na pagina 4). A instalacdo mecanica e a
fiacdo sdo descritas, assim como a manutencao e a resolucdo de problemas. Uma vez instalado,
o dispositivo precisa ser configurado. O manual Medicdo de tanques Rosemount Configuragéo do
Sistema guia o processo de configuracao de um sistema de Medicdo de Tanques Rosemount
para opera¢do adequada com dispositivos de campo e tanques.

O portfolio de produtos Medicao de tanques Rosemount inclui uma ampla variedade de
componentes para sistemas de medicdo de tanques personalizados, pequenos e grandes. O
sistema inclui varios dispositivos de campo, como medidores de nivel por radar, transmissores
de temperatura e transmissores de pressao, para um controle completo do inventario. O pacote
de software TankMaster fornece as ferramentas necessarias para configurar e operar o sistema
de Medicdo de Tanques Rosemount.

Medicdo de tanques Rosemount 1
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1.1

Visao geral do manual

O Manual de Configuracgdo do Sistema Medicdo de tanques Rosemount inclui as seguintes secoes:
Secao 1: Introducao
Uma descri¢do dos diversos componentes do sistema de Medicao de Tanques Rosemount.

Secao 2: Instalacao do Dispositivo

Uma descricao de como usar o TankMaster WinSetup para instalar dispositivos em um sistema
de Medicao de Tanques Rosemount.

Secao 3: Instalacao do tanque

Uma descricao de como usar o TankMaster WinSetup para instalar tanques e dispositivos
associados em um sistema de Medicao de Tanques Rosemount.

Secao 4: Manuseio do dispositivo

Uma breve descri¢do das fungoes basicas para alterar a configuracao do dispositivo e como
desinstalar dispositivos a partir da area de trabalho do WinSetup.

Manual de referéncia
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1.2 Documentacao técnica

O sistema de Medicao de Tanques Rosemount inclui um amplo portfélio de documentacdo para
o usuario. Para uma lista completa, consulte na pagina da Emerson Automation Solutions
Sistema de Medicao de Tanques Rosemount e produtos de Medicao de Nivel Rosemount.

1.2.1 Manuais de referéncia

m Manual de Configuracdo do Sistema de Medicao de Tanques Rosemount (00809-0300- 5100)
m Manual de Referéncia do Hub do Sistema Rosemount 2460 (00809-0100- 2460)

m Manual de Referéncia do Tank Hub Rosemount 2410 (00809-0100- 2410)

m Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900S (00809-0100- 5900)
m Manual de Referéncia Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900C (00809-0100- 5901)

m Suplemento do Manual de Teste de Prova do Rosemount 5900 (00809-0200- 5900)

m Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura Rosemount 2240S (00809-0100- 2240)
m Manual de Referéncia do Display Rosemount 2230 (00809-0100- 2230)

m Manual de Referéncia do Rosemount Série 5300 (00809-0100- 4530)

m Manual de Referéncia do Rosemount Série 5408 (00809-0300- 4408)

m Manual de Referéncia de Instalacao do Software Rosemount TankMaster (00809-0400- 5110)
m Manual de Referéncia do Rosemount TankMaster WinView (00809-0300- 5110)

m Manual de Referéncia do Rosemount TankMaster WinOpi (00809-0200- 5110)

m Manual de Referéncia do Rosemount TankMaster WinSetup (00809-0100- 5110)

m Manual de Referéncia do Sistema de Medicao de Tanques Sem Fio Rosemount (00809-0100-
5200)

= Manual de Referéncia do Monitoramento de Teto Flutuante Rosemount TankMaster
(00809-0500- 5100)

1.2.2 Folhas de dados do produto

m Folha de Dados do Sistema de Medi¢ao de Tanques Rosemount (00813-0100- 5100)
m Folha de Dados do Produto do Hub do Sistema Rosemount 2460 (00813-0100- 2460)
m Folha de Dados do Produto do Rosemount 2410 (00813-0100- 2410)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 5900S (00813-0100- 5900)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 5900C (00813-0100-5901)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 2240S (00813-0100- 2240)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 2230 (00813-0100- 2230)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 5300 (00813-0100- 4530)

m Folha de Dados do Produto do Rosemount 5408 (00813-0100- 4408)

Medicdo de tanques Rosemount 3
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1.2.3 Estrutura do documento

Figura 1-1. Estrutura do sistema e documentacao para o usuario

m Manual de Referéncia do TankMaster WinSetup Rosemount
(Documento N.200809-0100-5110)

m Manual de Referéncia do TankMaster WinOpi Rosemount
(Documento N.200809-0200-5110)

m Manual de Instalacdo do Software Rosemount TankMaster
(Documento N.200809-0400-5110

Manual de Referéncia do Hub do Sistema
Rosemount 2460
(Documento N.200809-0100-2460)

Manual de Referéncia do Rosemount 2410
(Documento N.200809-0100-2410)

Medicdo de tanques Rosemount
Manual de Configuragdo do Sistema
(Documento N.200809-0300-5100)

Manual de Referéncia do Rosemount 59005
(Documento N.200809-0100-5900)
Manual de Referéncia do Rosemount 5900C
(Documento N.200809-0100-5901)

Manual de Referéncia do Rosemount 2240S
(Documento N.200809-0100-2240)

Manual de Referéncia do Rosemount 2230
(Documento N.200809-0100-2230)
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Secao 2 Instalacao do dispositivo

Esta secdo descreve como instalar e configurar um sistema de Medi¢do de Tanques Rosemount
usando o programa de configura¢ao Rosemount TankMaster WinSetup.

2.1 Visao geral da configuracao do sistema
2.1.1 Preparacoes

Antes de instalar um sistema de Medicdo de Tanques Rosemount, é necessario se certificar de
que as seguintes informacodes estdo disponiveis:

" Um plano de todos os dispositivos e tanques em campo.

" ID de unidade de cada dispositivo (a ID da unidade é uma identificacdo exclusiva dada a
cada dispositivo na fabrica).

" Enderecos Modbus de dispositivos de nivel e dispositivos ATD. Os dispositivos sao
enviados com enderecos padrao que serdo alterados na configuracdo do sistema. Os
enderecos modbus sao configurados no Banco de Dados do Tank Hub do sistema
Rosemount 2460, assim como no Banco de Dados do Tank, conforme descrito abaixo.

" Pardmetros de geometria do tanque e distancias de referéncia, como altura de
referéncia do tanque (R) e distancia entre o nivel zero (placa de referéncia) e o fundo do
tanque.

" Tipo de antena para diferentes medidores de nivel.

2.1.2 Procedimento de instalacao

Ainstalacdo e a configuragao de um sistema de Medicao de Tanques Rosemount incluem as
seguintes etapas descritas brevemente abaixo e na Figura 2-1 na pagina 8:

1. Configuracao do protocolo de comunica¢ao

Especificar parametros de protocolo de comunicacao:

" O protocolo mestre Modbus lida com a comunicacdo entre uma estagao de trabalho
TankMaster e dispositivos de campo como o Rosemount 2460 System Hub e o Tank
Hub Rosemount 2410.

" O protocolo escravo gerencia a comunicacao com um computador host.

" A comunicacdo com o TankMaster pode ser supervisionada pelo registro de varios tipos

de erro e cddigos de funcao.
2. Preferéncias

Especifique as unidades de medida, os prefixos de etiqueta para as etiquetas do tanque e do
dispositivo, pardmetros de inventario e parametros a serem exibidos ao visualizar os dados do
tanque.

Medicdo de tanques Rosemount 5
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3. Instalacao e configuracao do hub do sistema Rosemount 2460

O Rosemount 2460 System Hub deve serinstalado e configurado antes da instalacdo de outros
dispositivos, como Rosemount 2410 Tank Hub e um Rosemount 5900S Medidor de Nivel por
Radar.

Para instalar um Rosemount 2460 System Hub:

" Atribuir um endereco de comunicacao Modbus

" Para cada porta de comunicacao, configure o protocolo e os pardmetros de
comunicacao apropriados

" Configure o Banco de Dados do Tanque com informacdes sobre os dispositivos
conectados ao fieldbus

4, Instalacao e configuracao do Rosemount 2410 Tank Hub

O Tank Hub Rosemount 2410 deve ser instalado apds o Rosemount 2460 System Hub e antes
dos outros dispositivos de campo. Caso nenhum hub do sistema seja usado, o Tank Hub pode
ser conectado diretamente a uma estacdo de trabalho TankMaster. A instalacao de um Tank Hub
Rosemount 2410 inclui as sequintes etapas principais:

" Especificar uma etiqueta de dispositivo

" Atribuir um endereco de comunicacao Modbus

" Configurar o banco de dados do tanque para mapear dispositivos para tanques
" Configurar o display local opcional

5. Instalacao e configuracao de dispositivos de campo

Em um sistema de medicao de tanques Rosemount, os dispositivos de campo, como medidores
de nivel e transmissores de temperatura, sdo instalados no TankMaster Winsetup como parte do
Rosemount 2410 procedimento de instalacdo. Os dispositivos sdao configurados em um estagio
posterior usando a janela Properties (Propriedades) de cada dispositivo.

Ainstalacdo e a configuracao dos dispositivos incluem as sequintes etapas:

Etapa Descricao
Comunicagao Especificar o protocolo e o endereco.
Configuracao Especifique os pardmetros de geometria do tanque, os pardmetros
especificos do dispositivo, as posicoes dos elementos de temperatura
e outros parametros, dependendo do tipo de dispositivo.

6 Manual de referéncia
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6. Instalacao e configuracao de tanques

Ainstalacdo de um tanque inclui as seguintes etapas:

Etapa Descricao

Escolha o tipo de tanque Selecione uma das opg¢oes disponiveis, como teto fixo, teto flutuante,
GLP esférico, GLP horizontal ou outro tipo de tanque adequado.

Especifique uma etiqueta de Especifique um nome a ser usado como identificacdo na Workspace

tanque (Area de Trabalho) e em outras janelas do TankMaster.
Selecionar dispositivos Associar dispositivos ao tanque.
Configuracao Especifique os sinais fonte disponiveis para parametros como Nivel de

Agua Livre, Pressao do Vapor e Pressdo do liquido.

Inserir Valor Especifique uma faixa de valor aprovada para Nivel, Ulagem e Nivel de
Agua Livre. Caso ndo haja instrumento fonte disponivel, é possivel
especificar valores manuais a serem usados.

7. Calibracao

Uma vez instalado e configurado o Rosemount 5900 Medidor de Nivel por Radar, o pardmetro
Calibration Distance (Distancia de calibracao) talvez precise ser ajustado para garantir que o
nivel medido e o nivel real do produto sejam ajustados. O ajuste deve ser realizado uma vez no
comissionamento final.

Medicdo de tanques Rosemount 7



Instalacao do Dispositivo
Novembro 2020

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

Figura 2-1. Procedimento de instalacao do sistema de Medicdao de Tanques Rosemount
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1. Configuracdo de comunicacdo.
Consulte “Configuracdo do protocolo de
comunicagao” na pagina 10.

2. Preferéncias.
Consulte “Preferéncias” na pagina 20.

3. Instalacdo e configuracao do Hub do
Sistema Rosemount 2460.

Consulte “Instalacao de um Hub do
Sistema Rosemount 2460” na pagina 31.

4. Instalacdo e configuracao do Tank Hub
Rosemount 2410.

Consulte “Instalacdo de um Tank Hub
Rosemount 2410” na pagina 32.

v

5. Instalacdo e configuracao do dispositivo.
Consulte, por exemplo “Instalacao do
Medidor de Nivel por Radar Rosemount
5900~ na pagina 46 e “Instalar Dispositivos
de Tanque Auxiliares” na pagina 75.

v

6. Instalacdo e configuracao do tanque.
Consulte “Instalagdo do tanque” na

pagina 115.

7. Calibracao.

Consulte “Calibracdao do medidor de nivel”
na pagina 137.

Manual de referéncia



Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

Instalacao do dispositivo
Novembro 2020

Utilizacao do assistente de instalacao do dispositivo

O assistente de instalacdo do dispositivo oferece um passo a passo do procedimento de
instalacdo. O assistente pode ser iniciado de algumas maneiras diferentes:

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup

File View Service Tools Help

8 o ¢4 = m?

E% Metwork Connections

E This Workstation Expand All
] Tanks Collapse All

& Toe

-] Protocols Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files..

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3 Rosemount TankMaster / WinSetup =L
File | View Service Tools Help

= o7
Install Mew.... H Tank...
Logan... Device...
Log off

Exit

Workspace

E% Metwork Connections

=M This Workstation

For Help, press F1

1. Selecione a pasta Dispositivos.

2. Clique com o botdo direito do mouse e
selecione Install New (Instalar novo) no
menu pop-up, ou No Menu
Service>Devices
(Servicos>Dispositivos), selecione
Install New (Instalar novo).

Como alternativa, é possivel usar o seguinte
método:

1. Selecione o servidor onde seu sistema
esta instalado.

2. No menu File (Arquivo)>Install New
(Instalar Novo) selecione Device
(Dispositivo).

Consulte os capitulos 2.6 a 2.11 para obter informacdes detalhadas sobre como instalar varios

dispositivos.

Medicdo de tanques Rosemount
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2.2 Configuracao do protocolo de comunicacao

A estacao de trabalho TankMaster pode ser conectada a dispositivos de campo e computadores
host usando os protocolos Mestre e Escravo. O protocolo mestre Modbus esta disponivel como
protocolo padrao quando o software Rosemount TankMaster é instalado em uma estacdo de
trabalho TankMaster. Protocolos opcionais, como o protocolo escravo Modbus para
comunicacao com sistemas host também pode ser obtidos. Entre em contato com a Emerson
Automation Solutions/Medicdo de tanques Rosemount para obter mais informacoes.

Um protocolo Modbus oferece até oito canais. Os protocolos Enraf e HART suportam 16 canais.
Em cada canal é possivel especificar a porta de comunicacdo do PC (USB/COM) a ser conectada,
bem como os pardmetros de comunicacdo padrao, como taxa de transmissdo, paridade e
nimero de bits de parada.

Figura 2-2. Comunica¢ao com varios dispositivos de Medicao de Tanques Rosemount

)

PROTOCOLO ESCRAVO Emerson wireless
(PLC, SCADA, DCS) Gateway 1420
OPC, Modbus RTU
Para computador host
TankMaster Rosemount
Computador
HART TCP host
Ethernet
Modbus TCP Modbus RTU
Rosemount 2460 Ethernet RS232/RS485
Modbus 0P PROTOCOLO
Ethernet
Modbus RTU
TRL2/RS232/RS485
Modbus RTU (((( — .
TRL2/RS485 Emerson wireless
Adaptador THUM 775
Rosemount 2230
Rosemount 2410
Rosemount 59005 Rosemount 2240S
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2.2.1 Configuracao do canal do protocolo mestre

Esta secdo descreve como configurar o canal de protocolo mestre Modbus para comunicagdo
com um modem FBM 2180. O procedimento se aplica a outros protocolos e modems, mas

outras configuracdes de pardametros podem ser necessarias.

Para configurar um canal de protocolo:

1.

2.

3.

Medicdo de tanques Rosemount

Abra a pasta Protocols (Protocolos) na Workspace (Area de Trabalho).

Selecione o icone que corresponde ao protocolo especifico a ser configurado (este

exemplo mostra o protocolo mestre Modbus).

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 ow i = %

E=R EEE ==

=B Network Connections
- This Workstation

i [ Devices
IE!E Protocols

- EnrafGPUMaster 1.0

¥ 10TMaster 1.0 Disable
1-¥ HartMaster 1.0
.~ ModbusSlave 1.0
&= GBG

=8 ModbusMaster 1.0 Expand All

Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou selecione
Protocols|Properties (Protocolos/Propriedades) no menu Service (Servico).

A1 ModbusMaster Protocol Properties @

Frotocaol Channels

<7 MbMaster.1
7 MbMaster.2
7 MbMaster.3
7 MbMaster.4
7 MbMaster.5

7 MbMaster.6 Cloze

7 MbMaster.7

7 MbMaster.8 Help

A janela Protocol Properties (Propriedades do Protocolo) lista os canais de protocolo
disponiveis. Para cada canal, o icone correspondente indica se o canal esta ativado ou

desativado.

Selecione o canal desejado.

Clique em Properties (Propriedades) e configure o canal de protocolo.
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] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *
Communicafion l Folla ] ] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *
[ Enable Channel l Fie Log ]
Channel Type [ Enable Channel
" Modbus
Channel Type
Modbus RTU Modbus TCH " Modbus RTU (Serial) (¥ Modbus TCP (Ethemet)
Port: |COM‘I (Communications Port) j
Red. P°ﬂ1|None j o Modbus RTU Modbus TCP
|CC'I--'I‘I (Communications Port J IP Address: 10.65.208.13
e [Nore =] | ¥ Red 2460 Ip Address: [10.69.208.14
Reply Timeott: lr ms o ;hzsif?‘ll-lgﬂhg‘;?sbfs RTU tin] Port: 502
Betries: 3 il
Description: | Reply Timeout: |5000 LE
Betries: 3 z
[ Communication disabled in backup mode I'Ie.s ) ZI
Description: |
™ Communication disabled in backup mode
0K | Cancel | appy | Heb |
7. Selecione a aba Communication (Comunicagdo). Permite configurar pardametros que
controlam a comunicacgao entre os dispositivos de campo e a estacdo de trabalho
TankMaster.

a. ParaModbus RTU, clique em Advanced (Avangado) caso seja necessario definir
parametros de comunicacao:

Porta A porta COM a qual o Rosemount 2180 sera conectado
Taxa de transmissao 4800

Bits de parada 1

Paridade Nenhum

Modem Escolha FBM 2180 para o Modem Fieldbus Rosemount 2180
Handshaking FBM 2180: Nenhum

FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485: RTS/CTS
RS232: Nenhum

Tempo limite de resposta  1.000 ms

Tentativas 10
Descricdo Texto descrevendo o canal configurado
Observacao

Se a comunicacgao forinterrompida e o handshaking incluir DSR, nenhuma consulta sera enviada
do servidor de protocolo TankMaster. Isso pode expirar o tempo de consulta.

b. Para Modbus TCP, especifique o endereco IP para o Rosemount 2460 ao qual o servidor
TankMaster est4 conectado. Para hubs de sistema redundantes, é possivel usar um
endereco IP separado para o servidor de backup. Consulte o Manual de Referéncia do

Hub do Sistema Rosemount 2460 para obter mais informacdes sobre como configurar
hubs de sistema redundantes.

Manual de referéncia
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10.

11.
12.

Medicdo de tanques Rosemount

A aba File Log (Registro de Arquivo) permite especificar quais tipos de informacoes serdo
registradas e salvas no disco (consulte também “Configuracao do arquivo de registro”
na pagina 18).

A caixa de selecio Comm. disabled in backup mode (Comm. desabilitado no modo
de backup) pode ser usada para sistemas com servidores de tanques redundantes. Se a
caixa de selecao for marcada, o Modbus mestre ndo enviara consultas se o servidor do
tanque local estiver no modo de backup.

Marque a caixa de selecdo Enable Channel (Habilitar Canal) para habilitar o canal de
protocolo.

==

Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration

Communication l File Log ]

| Enable Channel

Port: |COM‘I (Communications Port) j Modem: FEM 2180 A

Clique em OK para armazenar a configuracao atual e fechar a janela de configuracao.

O icone do canal mestre Modbus (canal N.2 1 neste exemplo) aparece na area de
trabalho WinSetup:

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
ET ModbusMaster 1.0

T EnrafGPUMaster 1.0
S I0TMaster 1.0

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1
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2.2.2 Configuracao do canal do protocolo escravo
O Protocolo Escravo permite coletar dados da estacdo de trabalho TankMaster para um
computador host.
Observacao

Uma chave de hardware deve ser instalada para executar um servidor de protocolo escravo. A
comunicacdo com o host precisa ser ativada.

Configuracao de comunicacao Modbus

Para configurar o canal do protocolo modbus escravo faca o sequinte:

1. Abra a pasta Protocols (Protocolos) na Workspace (Area de Trabalho).
2. Selecione o icone do protocolo escravo Modbus.
21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
T ModbusMaster 1.0
T EnrafGPUMaster 1.0
H 10TMaster 1.0

[ g ModbusSlave 1.0 Disable
Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3. Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou
selecione Protocols (Protocolos)>Properties (Propriedades) no menu Service
(Servico).

[ 21 ModbusSlave Protocol Properties &J‘
Frotocaol Channels
< MbSlave.1
7 MbSlave.2
&7 MbSlave.3
&7 MbSlave.4
s7 MbSlave.5
(g\{ MbSlave.6 Claze
&7 MbSlave.7
&7 MbSlave.8 Help
4, A janela Protocol Properties (Propriedades do Protocolo) lista os canais de protocolo

habilitados e desabilitados.

5. Selecione o canal desejado.

14 Manual de referéncia



Manual de referéncia Instalacao do dispositivo
00809-0322-5100, Rev CA Novembro 2020

6. Cliqgue em Properties (Propriedades) e configure o canal de protocolo.

Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @

Communication | File Log] Tank Mapping

| Enable Channel

Port: |comz v | Modem: RS-485 -
Baud rate: |EEDD j Handshaking: | None
Stop bits: |1 j Address: 1 jl

Parity: | Even j Advanced...

Description: |Rosem0unt TankMaster channel for Modbus slave.

Cancel | Apply | Help
7. Selecione a aba Communication (Comunicagdo).
8. Marque a caixa de selecao Enable Channel (Habilitar Canal) para habilitar o canal de
protocolo.
9. Certifique-se de que os sequintes parametros de comunicacao estdo definidos:
Porta Escolha a porta COM na qual o computador host sera conectado.

Taxa de transmissao Selecione uma configuracao que corresponda a configuragao do host.

Bits de parada Selecione uma configuragdo que corresponda a configuracao do host.

Paridade Selecione uma configuracdo que corresponda a configuragdo do host.

Modem Escolha a interface apropriada. Selecione FBM 2180 se estiver usando um
Modem Fieldbus Rosemount 2180.

Handshaking FBM 2180: Nenhum

FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR

RS485, RS232: Consulte as especificagdes para o software de
comunicac¢ao usado no sistema host.

Endereco Defina o endereco Modbus a ser usado pelo computador host para
identificar a estacdo de trabalho TankMaster.
Descricdo Texto que descreve o canal configurado.
Observacao

Se o handshaking incluir o DSR, nenhuma consulta sera enviada do servidor de protocolo
TankMaster se a comunicacao for interrompida. Isso pode expirar o tempo de consulta.

10. Clique em OK para armazenar a configuracao atual e fechar a janela de configuracao.
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Configuracao avancada

Para configurar os tempos de atraso e de término, faca o seguinte:

1. Na janela Slave Protocol Channel Configuration (Configuracdo do Canal de Protocolo
Escravo) selecione a aba Communication (Comunicagdo) e clique em Advanced
(Avancado):

Advanced Communication @

Query to Response Delay: |10 ms
Query Interval: '1DD7 ms
Read Query Timeout: 'r ms
Write Response Timeout: 'r ms
Madmum Response Time: |800 ms

Backup mode: | (None) j

QK | Cancel | Help |

2. Os seguintes valores padrao sdo usados para o protocolo escravo Modbus TRL2:

Consulta para atraso de resposta 10 ms

Intervalo de consulta 100 ms
Tempo esgotado de leitura da 400 ms
consulta
Tempo esgotado de gravacgio 400 ms
Tempo de resposta maximo 800 ms
Modo de backup Nenhum
3. Escolha uma das trés opc¢oes a sequir para o Modo de Backup:
" Nenhum
" Write Commands Rejected (Gravar Comandos Rejeitados) significa que o TankMaster nao
aceita comandos de gravacao do sistema host para os registros do banco de dados do
dispositivo
" No modo Silent (Silencioso) o protocolo escravo Modbus ndo enviara respostas as

solicitacoes provenientes do computador host enquanto o servidor do tanque local
estiver no modo de backup
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Configuracao de mapeamento de tanque

O protocolo escravo permite enviar dados de um sistema de Medigao de Tanques Rosemount
para um computador host. Na janela Tank Mapping (Mapeamento de tanque) é possivel
especificar de quais tanques coletar dados para o sistema host

1. Na janela Slave Protocol Channel Configuration (Configuracdo do Canal de Protocolo
Escravo) selecione a aba Tank Mapping (Mapeamento de Tanque):

21 Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @

Communication ] File Log Tank Mapping

Available Tanks: Mapped Tanks:
= This Workstation/Local Servi Pos | Tank Name Server -
] = TK-2 TEA Local Server

|

1}
1
2
3
4
[}
E
7
g
9
1

n

=
4 L 3 ’ *
0K | Cancel | apy | Heb |

2. Na lista de tanques que aparecem no painel Available Tanks (Tanques Disponiveis)
selecione os tanques aos quais o host se conectara.

3. Clique nobotdo = | para mover os tanques selecionados para a lista de Mapped Tanks
(Tanques Mapeados).
Certifique-se de que os tanques aparecam na ordem exigida pelo sistema host. Quando
o host envia uma pesquisa, o TankMaster responde enviando dados do tanque na
ordem em que os tanques estao listados na coluna Mapped Tanks (Tanques
Mapeados). £ possivel alterar facilmente a posicdo dos tanques mapeados usando os

botdes ‘&« e [® .

4, Clique em OK para salvar a configuracao atual e fechar a janela.
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2.2.3 Configuracao do arquivo de registro

Consulte o Manual de Referéncia do TankMaster WinSetup Rosemount (00809-0100-5110) para
obter mais informacdes sobre como armazenar um registro de comunicagao no disco.

2.2.4 Alteracao da configuragao do canal de protocolo atual

A configuracdo do canal pode ser alterada a qualquer momento. Faca o seguinte:

1. Na Area de Trabalho do WinSetup, abra a pasta Protocols (Protocolos) e a subpasta de
protocolos com os canais ativados.

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

D Devices
S+ Protocols
ET ModbusMaster 1.0

né’i Find Devices...

4 EnrafGPUMaster 1.0

T I0TMaster 1.0 View Log...

-3~ ModbusSlave 1.0 Statistics...
State...
Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Selecione o icone do canal.

3. Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servico) selecione Channels (Canais)>Properties (Propriedades).

4, Escolha a aba apropriada e altere as configuracées do protocolo conforme descrito nas
secOes anteriores.
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2.2.5 Configuracao do servidor de protocolo

E possivel especificar qual servidores de protocolo serdo conectados ao iniciar o TankMaster
WinSetup.

Para alterar a configuragdo atual, faca o seguinte:

1. Na drea de trabalho do WinSetup, selecione a pasta Protocols (Protocolos).
2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Configure (Configurar).
[ 31 Configure Protocol Servers Lé]‘
Server Mame Connect
DataHighwaySlave O
AsciiSlave O
Ascil T Slave O
™ Show all protocals
I Usze the settings as default for all netwark nodes
QK Cancel Help
3. Na coluna Connect (Conectar) marque a caixa de sele¢do de cada protocolo a ser

automaticamente conectado quando o WinSetup for iniciado.

E possivel desabilitar um servidor de protocolo a qualquer momento usando o comando Disable

(Desativar):
1. Na drea de trabalho do Winsetup, abra a pasta de protocolos.
2. Clique com o botdo direito do mouse no icone do servidor de protocolo desejado e

selecione Disable (Desabilitar).
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2.3 Preferéncias
2.3.1 Unidades de medida

Especifique unidades para calculos de inventario e varidveis medidas, como nivel e temperatura.
Para alterar as unidades de medida, faca o sequinte:

1. Selecione o servidor desejado (por exemplo “This Workstation (Esta Area de
Trabalho)”) na area de trabalho WinSetup.
2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Setup (Configuracao) ou no menu
Service (Servico) selecione Servers (Servidores)>Setup (Configuracao).
3. Na janela Server Preferences (Preferéncias de Servidor) selecione a aba Units (Unidades).
Server Preferences @

Ambient Air Temperature ] Inventory] Miscellaneous ]

Syztem Unitz

Level/Jllage:  |m - Wolume: m3 -

Temp: deg C - Dengity: kofm3 -

Pressure: har G - wieight: tanirm) -

QK | Cancel Apply Help

4, Escolha as unidades de medida desejadas para nivel/ulagem, temperatura, pressao,
volume, densidade e peso.

5. Clique em OK para salvar a configuracao atual e fechar a janela.

Observacao

Certifique-se de que as unidades de medida desejadas foram especificadas antes da instalacao
de novos tanques e dispositivos.

Observe que essas configuragdes sé afetam a instalacdo de novos tanques. Os tanques que ja
estdo instalados na drea de trabalho do WinSetup ndo serdo afetados. Para alterar as unidades de
medida de um tanque existente, faca o sequinte:

1. Desinstale o tanque.

2. Altere as unidades de medida na janela Server Preferences/Units (Preferéncias de
Servidor/Unidades) (ou no programa TankMaster WinOpi escolha no menu Setup
(Configuracao)>System (Sistema) e altere as unidades na janela System Setup
(Configuragdo do Sistema).

3. Instale o tanque novamente.
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2.3.2 Temperatura do ar ambiente

Para alterar as preferéncias de temperatura do ar ambiente, faca o sequinte:

1.

Medicdo de tanques Rosemount

Selecione o servidor desejado (por exemplo “This Workstation (Esta Area de
Trabalho)”) na area de trabalho WinSetup.

Clique com o botao direito do mouse e selecione Setup (Configuracao) ou no menu
Service (Servico) selecione Servers (Servidores)>Setup (Configuracao).

Na janela Server Preferences (Janela Preferéncias de Servidor) selecione a aba Ambient Air
Temperature (Temperatura do Ar Ambiente):

Server Preferences Iﬁ

Units

l Inventory | Miscellaneous

Ambient Air Temp Source

" Manual 238 T

Device: Source: Sensor

@+ Auto |ATD-59 J |Temperature J 3 j‘

Walue Range

Mirirnurn:  |-100.0 T b airnurn; | 300.0 T

QK | Cancel Help

Selecione Auto quando houver um sensor de temperatura disponivel que possa ser
usado para medicOes de temperatura do ar ambiente. Caso contrario, selecione
Manual e insira um valor para a temperatura do ar ambiente.

= Dispositivo. Clique em || e selecione o dispositivo ao qual um sensor de
temperatura esta conectado.

m Fonte de temperatura do ar ambiente. Selecione a fonte de temperatura associada
ao dispositivo selecionado. Em um sistema de Medicdo de Tanques Rosemount, o
transmissor de temperatura associado deve ser configurado no banco de dados do
Tank Hub Rosemount 2410 (consulte “Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410”
na pagina 32 para obter mais informacoes).

m Sensor. Escolha um sensor especifico a ser usado para a temperatura do ar ambiente.

» Faixa de valor. A faixa de valor define os valores minimo e maximo quando a
temperatura ambiente do ar é inserida manualmente.

Clique em OK para salvar a configuracdo atual e fechar a janela.
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2.3.3

Inventario

A Gravidade local e os célculos de densidade do ar ambiente sdo usados para medicoes
automaticas de densidade. Para alterar as configuracoes de inventario, faca o seguinte:

1.

Selecione o servidor desejado (por exemplo “This Workstation (Esta Area de
Trabalho)”) na area de trabalho WinSetup.

Clique com o botao direito do mouse e selecione Setup (Configuracao) ou no menu
Service (Servico) selecione Servers (Servidores)>Setup (Configuracao).

Na janela Server Preferences (Preferéncias do Servidor) selecione a aba Inventory (Inventdrio):

Server Preferences o 25
Urits | Ambiert Air Temperature  Inventory Miscellaneous]
Local Gravity Calculation
Walue: Latitude:
i H 2 45,0
o)) i 98067 s
Elevation:
" Calculated
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
P Walue Fange
Unit: kafm3 = o
Minirriurn:
0.00 kg/m3
" Manual 1.21
Baze Density: '\:;”‘;Eum:
(¢ Calculated  |1.21 kg/m3 . kg/m3
oK | Cancel | Apply | Help

Gravidade local.

A gravidade local é usada para calculos de densidade e peso quando um transmissor de

pressdo opcional esta instalado.

m Selecione Manual se quiser usar um valor especifico para a Gravidade Local.

m Selecione Calculated (Calculada) se vocé deseja que a gravidade local seja calculada

pelo TankMaster. Nesse caso, é necessario inserir a latitude e elevacao do local.

Densidade do ar ambiente.

A densidade do ar ambiente é usada para calcular a Observed Density (Densidade
Observada) e Weight in Air (Peso no ar) (WIA).

m Selecione Manual caso deseje usar um valor especifico de Ambient Air Density

(Densidade do Ar Ambiente).

m Selecione Calculated (Calculada) caso deseje que a Ambient Air Density (Densidade

do Ar Ambiente) seja calculada pelo TankMaster. O valor calculado é baseado na Base
Density (Densidade Base) e na Temperatura do Ar Ambiente.

Consulte o Manual de Referéncia do TankMaster WinOpi (Documento N.°303028EN) para
obter mais informacoes sobre pardmetros e calculos de inventario.
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Cliqgue em OK para salvar as configuracoes atuais e fechar a janela.
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2.3.4 Diversos

Para alterar parametros como o tipo de Tank Capacity Table (Tabela de Capacidade do Tanque),
ou Reference Temperature (Temperatura de Referéncia), faca o sequinte:

1.

Medicdo de tanques Rosemount

Selecione o servidor desejado (por exemplo “This Workstation (Esta Area de
Trabalho)”) na area de trabalho WinSetup.

Clique com o botdo direito do mouse e selecione Setup (Configuracao) ou no menu
Service (Servico) selecione Servers (Servidores)>Setup (Configuracao).

Na janela Server Preferences (Preferéncias de Servidor) selecione a aba Miscellaneous
(Diversos).

Server Preferences @

Units AmbientAirTemperature] Inventory

TCT

Type: Raw - Max points: 1000

Digital Alarms

Max na of Alams: 100

Feference Temperature

Bef Temp: 15.0 ‘C

oK | Cancel | | Help |

Escolha o tipo de Tank Capacity Table (Tabela de Capacidade do Tanque) (TCT) a ser
usada como configuracao padrdo ao instalar novos tanques. O tipo de TCT padrao sera
escolhido automaticamente quando tabelas de calibracao sio criadas para novos
tanques. No entanto, o tipo de TCT pode ser alterado quando a tabela de arqueamento
é especificada na janela Tank Capacity Setup (Configuracao da Capacidade do Tanque),
independentemente das configuracoes da janela Server Preferences (Preferéncias de
Servidor).

E possivel escolher entre TCT tipo Raw (Bruto), International (Internacional) e Northern
(Norte).

Consulte o Manual de Referéncia do TankMaster WinOpi (Documento N.°2303028EN) para
obter mais informacoes.

Especifique o nimero maximo de Digital Alarms (Alarmes Digitais) que serdo usados.

Especifique a Reference Temperature (Temperatura de Referéncia) a ser usada para
calculos de inventario. Normalmente, o valor padrao é 15°C.

Clique em OK para salvar as configuragoes atuais e fechar a janela.
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2.3.5 Defina os prefixos da etiqueta de nome

O TankMaster WinSetup permite que vocé especifique os prefixos de etiqueta de nome padrao
que aparecerao automaticamente ao instalar novos tanques e dispositivos. Observe que a
etiqueta do tanque deve comecar com uma letra. Esses prefixos podem ser ignorados caso
deseje usar outros prefixos em vez disso.

Para especificar prefixos de etiquetas de nome, faca o sequinte:

1. No menu Service (Service) selecione Preferences (Preferéncias).

Preferences @

E-mail Configuration | Setup Tank View | Tanks Visibility |

Tank: Tk-

Level Device: [TRL/ZRTG, [/ 7-

Fex RTG)

Temperature Device: (DAL TT-

o FCU-
2410 Tark Hub: HUE-

Wirelezs [775, GWD]: Wi

oK | Cancel | | Help |

2. Na janela Preferences (Preferéncias) selecione a aba Tag Prefixes (Prefixos de Etiqueta).
3. Digite os prefixos a serem usados para nomes de tanques e dispositivos e clique em OK.

E possivel alterar os prefixos posteriormente a qualquer momento. Observe que isso
ndo afetara os nomes dos tanques e dispositivos existentes.
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2.3.6 Configuracao de e-mail

O TankMaster WinSetup permite configurar um cliente de e-mail para notificagées de alarme e

relatorios.

Para configurar um cliente de e-mail, faca o sequinte:

1. No menu Service (Service) selecione Preferences (Preferéncias).

Preferences
Ta g Prefixes

Buitt-in E-mail

SMTF Port:

SMTP Server: |

Sender Address: |

Authentication Corfiguration Channel Security Configuration

[ Use Authentication [ Use Channel Security

==

Setup Tank View | Tanks Visibility |

Client General Configuration

—

— ¢
[ -

oK | Cancel | | Help |

2. Na janela Preferences (Preferéncias) selecione a aba E-mail Configuration
(Configuracao de e-mail).

3. Insira as seguintes informacodes:

Servidor SMTP
Endereco do remetente

Porta SMTP

Configuracao de
autenticacao

Configuracao de
seguranca do canal

Assunto

Medicdo de tanques Rosemount

Especifique um servidor SMTP para mensagens enviadas. Entre em contato com
o administrador da LAN ou com o Provedor de Servicos de Internet (ISP) para
obter detalhes.

A conta de envio de e-mails da estacdo de trabalho atual deve estar localizada no
servidor SMTP especificado.

dOpciﬁ]nal. Entre em contato com o administrador da LAN ou com o ISP para obter
etalhes.

Selecione esta op¢do e insira um nome de Login ﬁAcesso)e Password (Senha) se a
autenticacdo for necessaria no servidor de e-mail.

Entre em contato com o administrador da LAN ou com o ISP para obter detalhes.

Selecione esta opcdo se o cliente de e-mail exigir o uso de seguranca do canal.

Entre em contato com o administrador da LAN ou com o ISP para obter detalhes.

Insira um titulo para uma notificagao de alarme por e-mail. Este assunto é usado
apenas para notificacdo de alarme e é opcional. Este assunto ndo sera usado para
outros e-mails enviados do cliente de e-mail integrado.
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2.3.7 Layout de visualizacao do tanque

A aba Setup Tank View (Configurar VisualizacGo do Tanque) é usada para especificar variaveis a
serem apresentadas na janela Tank View (Visualiza¢do do Tanque). Consulte o Manual do
Rosemount TankMaster WinSetup para mais informacoes.

O TankMaster WinSetup permite criar um novo layout de visualizacdo de tanque e armazena-lo
no disco, ou carregar um layout de tabela existente no disco.

Para criar um layout de visualizacdo de tanque, faca o sequinte:

1.
2.

26

No menu Service (Service) selecione Preferences (Preferéncias).

Na janela Preferences (Preferéncias) selecione a aba Setup Tank View (Configurar
Visualizagdo do Tanque).

Preferences @
' Tag Prefixes | E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |

LCurrent Tank View Table Lapout:

|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..

Available Parameters: Selected Parameters:

Felay 3 ~

Felay 4

Temp 1

Temp 10

Temp 11

Temp12

Temp13 Move All >
Temp 14
Temp 15
Temp 16
Temp 2

Temp 3

Temp 4

Temp 5

Temp B

Temp 7

Parameters Group: | all 4

m

ke

—

oK | Cancel | Apply | Help |

Clique em Load Table (Carregar Tabela) caso deseje editar um layout de tabela existente.

No painel Available Parameters (Parametros Disponiveis) no lado esquerdo da janela
Preferences/Setup Tank View (Preferéncias/Configuragdo de Visualiza¢do do Tanque),
selecione o parametro a ser apresentado na janela Tank View (Visualiza¢do do Tanque)
(consulte o Manual Rosemount TankMaster WinSetup para obter mais informacoes).

Cligue em Move (Mover) para mové-lo para o painel Selected Parameters (Pardmetros
Selecionados) no lado direito da janela Preferences/Setup Tank View
(Preferéncias/Configuracdo do Tanque).

Repita as etapas 4 a 5 para cada parametro que deseja incluir.
O botao Move All (Mover Tudo) permite mover todas as variaveis de uma vez para a
caixa de listagem Selected Parameters (Pardmetros Selecionados).

Certifique-se de que todos os pardmetros que aparecem na janela Tank View
(Visualizagdo do Tanque) estdo incluidos na caixa de listagem Selected Parameters
(Parametros Selecionados) conforme ilustrado abaixo:
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Preferences
' Tag Prefixes | E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |
LCurrent Tank View Table Lapout:
|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..
Available Parameters: Selected Parameters:
Temp12 ~ Level
Temp13 Level Rate
Temp 14 Avg Temp
Temp 15 il
Temp 16 Lig Press
Temp 2 ap Press
Temp 3 Move All >
Temp 4
Temp 5
Temp B
Temp 7
Temp 8 =
Temp 9
Ullage << Remove Al
ap Temp i
Parameters Group: m
8. Clique em Save As (Salvar Como) caso deseje armazenar a tabela de visualizacdao do
tanque atual para uso futuro.
9. Clique em OK para salvar as configuragGes de visualizagao do tanque atuais e fechar a
janela.
Observacao

Ao clicar em Apply (Aplicar) ou em OK, a configuracao do pardmetro é armazenada no layout

da tabela usado atualmente na janela Tank View (Visualizagéo do Tanque).

Para visualizar os parametros do tanque especificados, clique com o bot3o direito do mouse e
selecione Open Tank View (Abrir Visualizacao do Tanque).

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup

| (B | S

File View Service Tools Help

8 o ¢4 = m?

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

: Expand All
-4 Tanks &
. =3 ANl Tanks Uninstall
Rename
Open Tank View...
(L] Fixed Roof
Calibrate...

[#-[Z] Floating Ro
-[[] Devices Tank Entry

[:l Protocols
Hybrid Tank Setup

Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

— | (= This Workstation/TK-1 -

= EEs

Parameter Mame
Lewvel
Level Rate
Avg Temp
Pl
ap Press
Lig Press

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Medicdo de tanques Rosemount
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2.3.8 Visibilidade do tanque

A aba Tanks Visibility (Visibilidade dos Tanques) permite configurar tanques em um servidor de
tanques remoto para torna-los visiveis no cliente WinOpi atual.

Para especificar os tanques a serem visiveis no cliente WinOpi atual:

1. No menu Service (Servico) selecione Preferences (Preferéncias) e selecione a aba
Tanks Visibility (Visibilidade dos Tanques):

Preferences @
‘Tag Preﬁxes] E-mail Conﬁguration] Setup Tank View Tanks Visibility |
Ativar
———————1— [+ Enable Tank “isibility function
Servidor do tanque
Select tank server: |AIIServers j
Select tanks to be vizgible on thiz work station:
] SEGOTO1-01729.TkA
] SEGOTO-01729.TK-2
] SEGOTO-01729.TK-3
] SEGOTO-01729.TK-S
3] SEGOTO-01729.TK-+
Novos tanques:
visivel/oculto when a new tank iz ingtalled from this workstation, automatically make it
(® Vizsible on this workstation
("~ Hidden on this workstation
oK | Cancel | Apply | Help

2. Selecione a caixa de selecdo Ativar Visibilidade do Tanque.

3. Na lista suspensa Select tank server (Selecionar Servidor do Tanque) selecione o servidor
do tanque remoto no qual os tanques estdo instalados.

4, No painel Select tanks to be visible on this workstation (Selecionar tanques a
serem visiveis neste painel), verifique os tanques que deseja tornar visiveis na estacao
de trabalho atual. Na configuracdo padrao, todos os tanques sao visiveis.

5. Selecione Visible on this workstation (Visivel nesta area de trabalho) para tornar os
tanques selecionados visiveis na estacdo de trabalho atual.

6. Clique em OK para armazenar a configuragdo atual e fechar a janela Preferences

(Preferéncias).
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Figura 2-3. Visibilidade habilitada para todos os tanques

= =07 Tag Prefies ] Setup Tank View Tal
=5 Tarks
- a &l Tanks [v Enable Tank isibilty function
Ll TR Select tank server [ a1 Saryvers
TE-2
Tk-3 Select tanks to be vizible on this v
L5 1R
TE-5 X SEGOTO1-01729.TKA
@ Thox [ SEGOTO-01729.TK-2

[ Fred Fioat [ SEGOTM-01729.TK-3

B sphere L5 X SEGOTM-01729.TKS

& Rhere (X SEGOTON-01723.TKX
Floating Roof

E=
T
+

+ [:l Devices

Figura 2-4. Um tanque com visibilidade desabilitada (TK-X)

- 307 Tag Prefixes ] Setup Tank View Tar
S Tanks
+ a all Tanks ¥ Enable Tank Visibility function
+ TK'l Select tank server [ 4l Sarvers
£ ez
Tk Select tanks to be vizible on this w
o ] SEGOTOT-01723.TK-1
¥ D Fixed Roof B¢ SEGOTO-0M729.TK-2
[:I Sphere LPG @] SEGOTOT-MY29.TE-Z
[:l Floating Roof ] SEGOTOI-M729.TES
+ oating oo [0 SEGOTON-01723TK:%
+ [:l Devices
+1-[_7] Prokocols
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2.4 Instalacao do dispositivo de campo — visao geral

O software Rosemount TankMaster suporta muitos dispositivos de campo, como:

Hub do sistema Rosemount 2460

Rosemount 2410 Tank Hub

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900

Rosemount 2240S Transmissor de temperatura multi-entrada
Indicador grafico de campo Rosemount 2230

Transmissor de nivel por radar Rosemount 5408

Rosemount 5300 Radar de onda guiada

Transmissor de pressao Rosemount 3051/3051S

Rosemount 644 Transmissor de temperatura

2.4.1 Configuracao

Aiinstalacdo do TankMaster inclui a configuracao do sistema de Medicao de Tanques Rosemount
para comunicacdo com a estacdo de trabalho e dispositivos de campo TankMaster, bem como a
configuracao de parametros especificos do dispositivo.

A configuracdo dos medidores de nivel por radar inclui:

mapeamento para um tanque especifico
parametros de comunicacao
parametros especificos do dispositivo
geometria do tanque

parametros do ambiente do tanque

A configuracao de dispositivos de tanque auxiliar (ATDs) inclui:

30

endereco de comunicacdo
mapeamento das varidveis de medicdo para dispositivos fonte

Transmissor de temperatura multi-entrada Rosemount 2240S ou outro transmissor de
temperatura compativel

elementos de temperatura
sensor de nivel de 4gua
Indicador grafico de campo Rosemount 2230

outros dispositivos de campo compativeis
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2.5 Instalacao de um Hub do Sistema Rosemount 2460

Esta é uma breve descricdao de como instalar e configurar um Hub do Sistema Rosemount 2460
em um sistema de Medicdo de Tanques Rosemount. Consulte o Manual de Referéncia do Hub do
Sistema Rosemount 2460 (Documento N.200809-0100-2460) para obter mais informacoes
sobre como configurar o Rosemount 2460.

Para configurar um Rosemount 2460:

1.

Medicdo de tanques Rosemount

Certifique-se de que o programa TankMaster WinSetup da Rosemount esta
funcionando.

Habilite e configure um canal de protocolo para estabelecer comunicacdao com a porta
apropriada no PC TankMaster.
Inicie o assistente de instalacao no TankMaster WinSetup:

Clique com o botdo direito do mouse na pasta Devices (Dispositivos).
Selecione Install new (Instalar Novo).

Select Device [l

Device Type:
| 2460 System Hub

2460 System Hub Tag:

SvSHUE-

[ Install Dffline

Cancel | Help |

Selecione o tipo de dispositivo 2460 System Hub (Hub do Sistema 2460).

Especifique uma etiqueta de nome no campo de entrada 2460 System Hub Tag
(Etiqueta do Hub do Sistema 2460). Esta etiqueta sera usada como identificacao do
Rosemount 2460 em varias janelas e caixas de didlogo.

Clique em Next (Préximo) para prosseguir no assistente de instalacao.
Verifique a comunicagao com o computador host/PC TankMaster.

Verifique se as portas do Host e de campo estao configuradas corretamente. Portas do
host sdo usadas para comunicacao com estacdes de trabalho TankMaster ou outros
sistemas host. As portas de campo sdo usadas para comunicacdao com o Tank Hub
Rosemount 2410, o medidor de nivel por radar Rosemount 59005 e outros dispositivos
de campo.

Configure o banco de dados do tanque. Certifique-se de que os Modbus Addresses
(Enderegos Modbus) dos dispositivos conectados estdo definidos corretamente. Esses
enderecos devem corresponder as configuragoes do banco de dados do Tank Hub
Rosemount 2410.
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2.6 Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410

O assistente deinstalacao cobre a configuracdo bésica de um Tank Hub Rosemount 2410. Se for
necessaria uma configuracdo posterior do barramento primario, barramento secundario, saida
de relé e calculo de densidade hibrida, isso deve ser feito separadamente através da janela 2470
Tank Hub Properties (Propriedades do Tank Hub 2410). Consulte o Manual de Referéncia do Tank
Hub Rosemount 2410 (00809-0100-2410).

2.6.1 Assistente de instalacao

E muito importante que o banco de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 esteja
configurado corretamente antes da configuracao do Tank Hub Rosemount 2410. Isso garante
que o hub do sistema seja capaz de coletar dados dos diferentes dispositivos de campo.
Consulte “Instalacao de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na pagina 31 para obter mais
informacoes sobre como configurar o 2460.

Execute as etapas a sequir para iniciar o assistente de instalacao no TankMaster WinSetup:

1. Na Workspace (Area de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

[:l Tanks
=
Collapse All
-] Protocols
Install New...
Program All...

Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Clique com o botdo direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no
menu Service (Servico) selecione Devices[Install New (Dispositivos/Instalar Novo).
A sequir, a janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida.
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Tipo de dispositivo

1. Na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) selecione Tank Hub 2410.

73 Select Device x

Device Type:
|2410 Tank Hub

2410 Tag:

IHUB-‘I

I Install Offline

Cancel | Help |

2. Insira um nome no campo de entrada 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410).
A etiqueta sera usada como identificacdo para o Rosemount 2410 Tank Hub em varias
janelas e caixas de didlogo.

3. Clique em Next (Pré6ximo).
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Configuracao da comunicacao

1. Especifique se o TankMaster se comunica diretamente com o Tank Hub Rosemount
2410 ou através de um hub do sistema Rosemount 2460.

(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l

Communication

. LCommunication
" Directly Channel: Modbushd aster. 1 h

" WiaFCU
" ia 2460 :l
(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l
Modbus Address|
Communication
7%5@8 Agiress f Communication
Directly TChannel: Modbustd aster 2
" WiaFCU
2460 Tag: SYSHUE-201 -
Modbus Address: i jl Unit [D: 30630
Change Address on Device. .. | Werify Communication
< Back | Mext = | Cancel | Help
2. Se o Tank Hub estiver conectado a um hub do sistema, selecione o hub do sistema

apropriado na lista suspensa 2460 Tag (Etiqueta 2460).

3. Se o Tank Hub estiver conectado diretamente a um PC TankMaster e ndo por meio de
um hub de sistema, especifique o canal do protocolo de comunicacao que esta
associado a porta de comunicacao na estacdo de trabalho TankMaster. Para verificar
quais canais estdo ativados:

a. Ma érea de trabalho do WinSetup, abra a pasta Protocols (Protocolos)
Cliqgue com o botdo direito do mouse no icone do protocolo ModbusMaster
c. Selecione Properties (Propriedades)

Para verificar qual porta de comunicagdo estd associada a um determinado canal:

a. clique com o botdo direito do mouse no icone do canal de protocolo

Abra a aba Communication (Comunicagdo) e verifique qual porta de comunicacao foi
selecionada.

Consulte o capitulo “Configuracao do canal do protocolo mestre” na pagina 11 para
obter mais informacgdes sobre como configurar protocolos de comunicagao.
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4, Para verificar a comunica¢do com o tank hub, digite o endereco Modbus atual e clique
em Verify Communication (Verificar Comunica¢ao). O ID da unidade aparecera se o
endereco Modbus correto tiver sido inserido (o tank hub é enviado com o endereco
Modbus padrao=247).

Caso deseje alterar o endereco Modbus atual ou o endereco for desconhecido, clique
em Change Address on Device (Alterar Endereco no Dispositivo).

Observacao

Caso varios hubs de tanque Rosemount 2410 sejam conectados usando o mesmo endereco
padrao (247), sera necessario alterar os enderecos antes de usar o comando Verify (Verificar).
Consulte Como alterar o endereco Modbus do Rosemount 2410 para obter mais informacoes.

Como alterar o endereco Modbus do Rosemount 2410

d.

Medicdo de tanques Rosemount

Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicagdo do Hub Tanque 2410) clique em
Change Address on Device... (Alterar Endereco no Dispositivo...) para abrir a janela
Change Address (Alterar Endereco).

[8 Change Address &J

Unit [D: 1
Set Modbus Address: o

QK | Cancel | Help |

Insira a Unit ID (ID da Unidade) e o novo Modbus Address (Endereco Modbus)

Ao alterar o endereco do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificacdo
exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta
montada no dispositivo.

Dica! Se nao houver outro dispositivo conectado que use o mesmo endereco que o
dispositivo atual, é possivel encontrar a ID da unidade digitando o endereco atual no
campo de endereco na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunica¢do do Tank Hub
2410) e clicando no botao Verify Communication (Verificar Comunicacdo).

Clique em OK para confirmar as configuragées de endereco e fechar a janela Change
Address (Alterar Endereco).

Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicagdo do Tank Hub 2410), clique em
Verify Communication (Verificar Comunicacao) para verificar se a comunicacdo esté
estabelecida entre a estacdo de trabalho TankMaster e o Tank Hub Rosemount 2410. O
ID da unidade aparecerd quando o TankMaster encontrar o tank hub.

Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicagdo do Tank Hub 2410) clique em
Next (Préximo) para continuar o procedimento de instalacdo do tank hub.
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Configuracao do banco de dados do tanque
Cada tanque é representado por uma posicao no Rosemount 2410 banco de dados do tanque.
Cada dispositivo conectado ao Rosemount 2410 é mapeada para a posi¢do de um tanque. Para
cada posicao do tanque, um nome é atribuido como uma identificacao do tanque. O banco de
dados do tanque mapeia os dispositivos de campo para os varios tanques e identifica os dispositivos
sempre que houver uma solicitacdo de dados de medicao de um hub do sistema Rosemount 2460.
1. A coluna Device Type (Tipo de Dispositivo) lista todos os dispositivos que se comunicam
no Tankbus. Certifique-se de que todos os dispositivos conectados ao Tankbus aparecam
na lista Device Type (Tipo de Dispositivo) para verificar a comunica¢do adequada.
2. Na coluna Tank Position (Posicao do Tanque), mapeie cada dispositivo para um
tanque selecionando o nimero apropriado na lista do banco de dados do tanque. O
exemplo abaixo ilustra dois casos diferentes; um Gnico tanque conectado a um Tank
Hub Rosemount 2410 e outro com trés!’) tanques conectados a um tank hub. Observe
que as posicoes do tanque que estao mapeadas para dispositivos estdo habilitadas para
edicdo. E possivel alterar o nome do tanque e o endereco Modbus no lado direito da
janela Tank Hub Tank Database (Banco de Dados do Tank Hub).
=1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-2 L&J
2410 Tank Positions: 2410 Tank Mames and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Hame Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | 5400 RLG 11880 Yes 1 1 TEA 1 1m
2 | 2240MTT E2E7S Yes 1 2 TE-2 2 102
3 2240MTT 42878 Yes 3 3 TE-3 3 103
4 | 5400 RLG a528 Yes 2 4
5 | 5400 RLG 94238 Yes 5
B | 2240MTT 17178 Yes [
¥ | NoDevice Mo blat Conbionesd z
8 | NoDevice Mo =1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 L&J
9 | WNoDevice Mo
10 | Mo Device Mo
11 | Mo Device Mo 2410 Tank Positions: 2410 Tank Mames and Addresses:
12 | Mo Device Mo Device Type | Device ID Device Ta_n_k Ta_r_lk Tank Hame Level ATD
13 | NoDevi o S| B | R e | R
Lo (M Lz M3 1 [5900ALG 51236 Yes _ 1 1| Tk 1 101
15 (Rl M3 2 | 2240MTT 1337 ves 2
16 s e 3 |2230GFD 1829 Yes i : 3
4 [ Mo Device Mo Mot Configured 4
5 | MoDevice Mo Mot Configured L
b | MoDevice Mo Mot Configured b
7 | Mo Device Mo Mot Configured 7
8 | MoDevice Mo Mot Configured 8
L 9 | MoDevice Mo Mot Configured 9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with m_ax_‘l 1] characters.
13 NoDevie No  NoConigued Jronare!iotedniddise
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
3. Digite os nomes desejados no campo Tank Name (Nome do Tanque) Esses nomes de

tanques também devem ser usados em um estdgio posterior ao instalar os tanques
associados ao Tank Hub Rosemount 2410 atual, consulte “Instalacdo do tanque” na
pagina 115.

(1) O mapeamento de mais de um tanque requer a versdo de mdiltiplos tanques do Tank Hub Rosemount 2410. Consulte a Folha de dados do
sistema de Medi¢do de Tanques Rosemount (Documento N.200813-0100-5700) para obter mais informagoes.
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Para cada tanque, especifique um endereco Modbus na coluna Level Modbus Address
(Endereco do Modbus de nivel) a ser associada ao medidor de nivel. Este deve ser o
mesmo endereco Modbus configurado no banco de dados do tanque do Hub do
sistema Rosemount 2460. O Level Modbus Address (Endereco Modbus de Nivel) é
usado paraidentificar medidores de nivel ao distribuir solicitacoes de dados de
medicao do hub do sistema.

Os varios dispositivos fora de nivel em um tanque sdo representados por um Gnico
dispositivo ATD no sistema de Medicdo de Tanques Rosemount.

Na posicao 1 do tanque, o sistema de Medicao de Tanques Rosemount usa o endereco
Modbus do Tank Hub Rosemount 2410 como endereco ATD Modbus. No exemplo
acima, o tank hub tem o endereco Modbus 101. Este endereco também é usado
automaticamente como endereco ATD Modbus.

Para as posicoes 2 a 10 do tanque, é necessario especificar enderecos Modbus na
coluna ATD Modbus Address (Endereco Modbus ATD) a ser associada aos diferentes
dispositivos ATD. Os enderecos Modbus ATD devem ser os mesmos configurados no
Banco de dados do hub do sistema Rosemount 2460.

Um campo de endereco Modbus ATD vazio indica que nenhum dispositivo ATD esta
mapeado para essa posicao especifica do tanque.

Consulte “Instalacao de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na pagina 31 e o Manual
de Referéncia do Hub do Sistema 2460 (Documento N.° 00809-0100-2460) para obter mais
informacgbes sobre como os bancos de dados de tanques do Rosemount 2460 e Rosemount
2410 estdo relacionados uns com os outros.

Cligue em Next (Préximo) para continuar o procedimento de instalacdo.
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Dispositivo Configuracao da etiqueta
As Level Tags (Etiquetas de Nivel) e ATD Tags (Etiquetas ATD) s3o configuradas
automaticamente com base nos nomes na janela 2470 Tank Hub Tank Database (Banco de Dados
do Tank Hub 2410) e na configuracao dos prefixos da etiqueta na janelaPreferences/Tag Prefix
(Prefixo de preferéncias/etiquetas). Consulte “Defina os prefixos da etiqueta de nome” na
pagina 24. No entanto, é possivel editar os campos Level Tag (Etiqueta de Nivel) e ATD Tag
(Etiqueta ATD).
21 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-2 @
Device Tags:
Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag
1 TE- LT-TKA ATD-TKA
2 TE-2 LT-TK-2 ATD-TK-2
3 TK-3 LT-TK-3 ATD-TK-3
4
5 31 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 &J
[
¥
8 Device Tags:
9 Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
10 Level Tag ATD Tag
1 TE- LT-TKA ATD-TKA
The Level and ALl 2
3
4
Refresh ) [
[
¥
]
9
10
The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.
Fiefrezh Device Tags
< Back Cancel Help
1. Verifique se a TankMaster Level Tag (Etiqueta de nivel do TankMaster) est4 correta
ou insira uma nova.
2. Verifique se aTankMaster ATD Tag (Etiqueta ATD do TankMaster) est4 correta ou
insira uma nova.
Se o campo de etiqueta ATD estiver vazio e desativado, nenhum dispositivo ATD esta
associado a essa posicdo do tanque.
3. Clique em Next (Préximo) para continuar o procedimento de instalacao.
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Configuracaodo mostrador local

Escolha os parametros a serem exibidos no painel de exibicdo integral no Rosemount 2410 Tank
Hub. O display alterna entre os itens selecionados a uma taxa determinada pelo Display Toggle
Time (Tempo de Alternancia de Exibicao).

1. No painel Units for Display (Unidades para Exibicdo), selecione as unidades de medida
desejadas nas listas suspensas. Essas unidades de medida serao usadas pelo display local
2410 ao apresentar as diversas varidveis do tanque.

f51 2410 Tank Hub Local Display - HUB-1 =5
Units For Display
Lewvel: m - Level Rate: méh - Temperature: DegC -
Preszzure: bar G - Drenzity: ka/m3 - Wolume: m3 -
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
V¥ TkA v Level v “apor Temperature ™ Temperature 8 ™ Reference Density
v TE-2 ™ Ullage Iv Liquid Temperature ™ Temperature 9 ™ Yolume
V¥ TE-3 ™ Level Rate ™ Tark Temperature ™ Temperature 10 ™ User Defined 1
[ Tk-4 ™ Signal Strength ™ Temperature 1 ™ Temperature 11 ™ User Defined 2
[~ TKS [~ Pl ™ Temperature 2 ™ Temperature 12 ™ User Defined 3
[~ TEE ™ “apor Pressure ™ Temperature 3 ™ Temperature 13 ™ User Defined 4
[~ TE7 ™ Middle Pressure [T Temperature 4 ™ Temperature 14 ™ User Defined 5
[~ Tk-8 ™ Liquid Pressure ™ Temperature 5 ™ Temperature 15 [~ N
[~ Tk [~ Air Pressure ™ Temperature 6 ™ Temperature 16 [~ N
[~ Tk-10 [~ Air Temperature ™ Temperature 7 [ Observed Density [ NAA
Dizplay Toggle Time: |2 Seconds
Individual Tank Configuration... ‘
< Back Next > Cancel Help
2. No painel Display Tanks (Exibir Tanques), marque as caixas de sele¢do dos tanques que
deseja exibir na display integral Rosemount 2410.
3. No painel Display Tank Parameters (Exibir ParGmetros do Tanque), escolha os pardmetros

do tanque a serem exibidos, marcando as caixas apropriadas. Consulte a Tabela 2-1 abaixo
para obter mais informacoes sobre os parametros disponiveis:
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Tabela 2-1. Varios parametros do tanque podem ser exibidos no display local
Variavel Descricao
Nivel O nivel atual do produto no tanque exibido.
Distancia Adistancia (ulagem) é medida do ponto de referéncia do tanque até a
superficie do produto.
Taxa de nivel A velocidade com que a superficie do produto se move ao esvaziar ou
encher o tanque.
Intensidade do sinal Aintensidade do sinal de medi¢do do medidor de nivel por radar.
Nivel de agua livre Nivel da superficie da 4gua na parte inferior do tanque. Disponivel
quando um sensor de nivel de 4gua é instalado no tanque.
Pressao do vapor Pressdo do vapor do tanque.
Pressdo do liquido Pressdo do produto liquido.
Pressao do ar Pressao do ar ambiente.
Temperatura do ar Temperatura do ar ambiente.
Temperatura do vapor Temperatura do vapor do tanque.
Temperatura do produto Temperatura média do produto.
Temperatura do tanque Temperatura média do produto e do vapor no tanque.
Temperatura1,2... Valor de temperatura medido pelo elemento 1, 2 etc.
Densidade observada A densidade real do produto na temperatura atual do produto.
Densidade de referéncia Densidade na temperatura de referéncia (usada para célculos de
inventario).
Volume Volume total observado.
Definido pelo usudriode 1a5 | Varidveis para configuracdo avancada.
4. Insira o Display Toggle Time (Tempo de Alternancia do Display). As informacdes no
display local alternam entre os itens selecionados a uma taxa determinada pelo valor
Display Toggle Time (Tempo de Alterndncia do Display).
5. O tank hub pode ser configurado para mostrar diferentes pardmetros para cada tanque
no barramento do tanque. Na janela 2470 Tank Hub Local Display (Display Local do Tank
Hub 2410) clique em Individual Tank Configuration (Configuracao de Tanque
Individual):
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Individual Tank Configuration &J
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
 TEA [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
(" TK-2 [ Ullage [v [ Temperature 9 [ Flow Rate
( TE-3 [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume
(" TE-4 [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
(" TES [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
(" [Tank Po: B] [ “apor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5
(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
(" [Tank Poz 10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ ObservedDensity | Delta Level
QK | Cancel | Help |
6. O painel Display Tanks (Exibir Tanques) tem uma lista de todas as posicoes de tanque no

banco de dados do tanque. As posicoes de tanque entre paréntesis, por exemplo (Tank
Pos 6), ndo sdo configuradas no banco de dados do tanque do Rosemount 2410.

7. Selecione a posicao desejada do tanque e escolha quais pardmetros exibir no display.
Repita este procedimento para cada posicao de tanque.

8. Clique em OK para armazenar a configuracao e retornar a janela Tank Hub 2410.

9. Clique em Next (Préximo) para continuar o procedimento de instalacao.
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Resumo de configuracao

Ajanela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2470) mostra informacoes sobre todos os
dispositivos incluidos no banco de dados do tanque Rosemount 2410.

1. Verifique se todos os enderecos Modbus, etiquetas de nivel e etiquetas ATD
apresentadas na janela 2410 Tank Hub (Tank Hub 2410) estdo corretos.

Caso deseje alterar, clique em Back (Voltar) até que a janela de configuracdo
apropriada apareca.

£51 2410 Tank Hub Summary - HUB-1 =5

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-1

Unit 1D: 30630

Communication: ia System Hub SYSHUB-201
Modbus Address: m

Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster, ATD
Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus
Address Address

TKA LT-TK-T 1 ATDTEA 10

W0 |~ | || e || M| =

-
=

Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster.

< Back

Cancel | Help |

2. Marcando a caixa de selecdo Install Level and AUX devices...(Instalar dispositivos de
Nivel e AUX...), os dispositivos de campo conectados ao tank hub serdo instalados
automaticamente na area de trabalho do TankMaster, conforme ilustrado na Figura 2-5
na pagina 43. A caixa de selecao vem marcada por padrdo e essa é a configuracao
recomendada.

Os dispositivos devem ser configurados na janela Properties (Propriedades). Consulte,
por exemplo “Instalagdo do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900” na pagina 46
e “Instalar Dispositivos de Tanque Auxiliares” na pagina 75.

O procedimento de instalacao sera facilitado usando a caixa de selecdo Install Level
and AUX devices...(Instalar dispositivos de Nivel e AUX...). No entanto, os
dispositivos de campo (medidor de nivel e ATD) podem ser instalados em um estagio
posterior usando o assistente de instalacdo do dispositivo para o respectivo dispositivo.
Consulte “Utilizacao do assistente de instalacao do dispositivo” na pagina 9.

3. Clique no botdo Finish (Concluir) para confirmar a instalacdo. Os dispositivos
instalados aparecerdao na Workspace (Area de Trabalho), conforme ilustrado na Figura
2-5napagina 43.
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Figura 2-5. Os dispositivos aparecem na janela da area de trabalho do WinSetup
{3 2410 Tank Hub Summary - HUB-1 ( 51 Rosemount TankMaster / WinSetup =NICH X
File View Service Tools Help
Please confirm: 8 o % & 1] 7
2410 Tag: HUB-1 =
i =5 Metwork Connections
Unit 1D: 30630 :
mt o ) - @ This Workstation
Communication: ia System Hub SYSHUB-201 [:l
Modbus Address: Ll Ea Devices
Tank |Tank Mame | TankMaster| Level TankMaster] ATD Et‘—] SYSHUB-201
Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus = {QJ HUB-1
Address Address ﬁ LT-Tk1
1 TKA LT-TK 1 ATD-TEA 101
3 I__] I—J L ! ATD-TK-1
3 [:l Protocols T
4
5
[ = —
8 For Help, press F1
9 .
10 T
Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster. }
< Back Cancel Help
Configuracao avancada

O assistente de instalacdo ndo inclui todas as op¢oes de configuracao disponiveis para um Tank
Hub Rosemount 2410. A configuracdo posterior pode ser feita através da janela 2470 Tank Hub
Configuration (Configuragdo do Tank Hub 2410):

" parametros de comunicac¢ao do host para o barramento primario

" parametros de comunicacdo de host e emulagdo para o barramento secundario
" relés virtuais

" calculo de densidade hibrida

Consulte o Manual de Referéncia do Tank Hub Rosemount 2410 (00809-0100-2410) para obter

mais informacoes sobre como configurar um Tank Hub Rosemount 2410.
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3 Select Device

Device Type:

2610 Tank Hub s
2410Tag
OB
O

P T

2410 Tank Hub Communication

Communication

© Diesty
€ viafLu
@ 2880

Modbus Add

Chenge Address on Device._ |

- HUB-1 ==

Commurication
Channe

o Modbushtaster 2
2460 Tag: SYSHUB-201 s

s [0 = unto:  [30630

Veiiy Conmurication |

<Back Next> Cancel Help

{5 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 =)
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID | Device Tank Tank | TankNamo | Level | ATD
connected | Position | | Position Modbus | Modbus
Yo feld bus Address | Address
1 500G 2% ves i G 1 01
2 20Tt EA i 2
3 | 2230GFD 1828 Yes T 3
4 NoDevios Mo ot Conigwed )
5 NoDevios Mo NotCorfigued 5
6 NoDevios Mo NotCorfigued 6
7 NoDevios Mo NotCorfigued 7
8 NoDevis Mo NotCorfigued 8
9 NoDevios Mo NotCorfigued s
10 NoDeviee No  NotCorfued | 10
11 NoDeviee Mo NotCorfigued
12 NoDevice No  NotConfigued Entetark name with s 10 charcters
13 | NoDevice Mo Naodsued 1TSS RGNS
14 NoDeviee Mo NotCorfigued devicetags i TankbMaste,
15 NoDeviee Mo NotCorfigued
16 | NoDeviee Mo NotCorfigued
ook Mo || e oo
{5 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 =)
Device Tags
Tank Position | Tank Name | TankMaster | TankMaster
LevelTag | ATD Tag
{ T’ LK ATOTHA
2
3
)
5
6
7
8
3
10

Refresh Device Tags

The Level and AUX tag name wil be used as name for the devics in TarkMaster

<ok Cancel oo

Resumo da instalacao e configuracao do tank hub

Selecione o tipo de dispositivo do Tank Hub
Rosemount 2410.

Configuracdo de comunicacdo.

Escolha como o Rosemount 2410 se conecta
a estacao de trabalho do TankMaster.

Atribua o endereco e selecione o canal de
comunicacao.

Configuracdo do banco de dados do tanque.

Mapeie os dispositivos para a posicao do
tanque.

Especifique o nome do tanque.

Atribua o endereco Modbus para dispositivos
de nivel e dispositivos ATD.

Insira as etiquetas de nivel e as etiquetas ATD.
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TR = Configuracao do display local.
e T — Escolha as unidades de medida desejadas
L = B N s (R C S —a—i para diferentes parametros do tanque.

@ o o 7 Vo Tomtse T Torpotast I ke Selecione os tanques e os parametros.

v TK2 I Ullage: IV Liquid Temperature I Temperature 3 I Volume

v TK3 I Level Rate. I™ Tank Temperature I Temperature 10 I User Defined 1

I TR4 I Signal Strength I Temperature 1 I Temperature 11 I™ User Defined 2 . A . A

F s o ey S Shatonh e Defina o tempo de alterndncia do pardmetro
I~ TKE I Vapor Pressure. I Temperature 3 I Temperature 13 I™ User Defined 4 e~

F i s Eema  (meemn (i de exibicdo.

I~ Tke I Liquid Pressure. I Temperature 5 I Temperature 15 I Noa

I~ Tk8 I Air Pressure I™ Temperature 6 I Temperature 16 I Noa

TR0 I Air Temperature I™ Temperature 7 I ObservedDensiy [ N/&

Incivicsal Tank Configuation.

<fack Next> Cancel Hebp

R = Verifique a configuragdo.

Please confim:

Escolha se os dispositivos de campo devem
ser instalados automaticamente na area de

trabalho do TankMaster ou ndo.

Tank | Tank Name | TankMaster| Level | TankMaster ATD

Position Level Tag | Modbus | ATD Tag | Modbus
1T LTk 1 ATDTKA 0
2
3
4
5
3
7
8
f]
10

¥ InstalLevel and AUX devices offine in TarkMaster.

<ok Cancel oo
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Instalacao do Medidor de Nivel por Radar
Rosemount 5900

Esta é uma descricao de como configurar um Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900 usando o
software de configuracao TankMaster WinSetup. Ela se aplica ao Rosemount 5900S e ao Rosemount
5900C. As imagens nos exemplos abaixo mostrardao o Rosemount 5900S na maioria dos casos, mas a
funcionalidade é a mesma para o Rosemount 5900C, se nao indicado de outra forma.

O Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900 normalmente é instalado no TankMaster
WinSetup como parte do procedimento de instalacdo do Tank Hub Rosemount 2410. Em uma
etapa sequinte, o Rosemount 5900 é configurado por meio da janela 5900 RLG Properties
(Propriedades do 5900 RLG). Consulte “Configuracao através da janela de propriedades” na
pagina 47. A janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG do 5900) inclui abas para
configuracao basica e avanc¢ada.

Ao conectar um medidor de nivel por radar Rosemount 5900 a um Rosemount 2410 Tank Hub
em um sistema de medicao de tanques Rosemount existente, o medidor de nivel precisa ser
mapeado para o tanque apropriado no banco de dados do tank hub. A configuracao é realizada
por meio da janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900). Consulte a “Adicionar um
tanque” na pagina 128 para outras informacdes.

Um Rosemount 5900 é mais convenientemente instalado utilizando a opcao integrada incluida
como parte do procedimento de instalacao do Tank Hub Rosemount 2410.

Um Rosemount 5900 pode ser instalado e configurado usando o assistente de instalacao do
WinSetup (consulte “Instalacdo do Rosemount 5900 usando o assistente de instalacdao” na
pagina 54). Este método sé deve ser usado em casos especiais quando, por exemplo, 0 5900
estiver conectado ao Tankbus em um estagio posterior e ndo estiver disponivel ao instalar o
Tank Hub Rosemount 2410.

As etapas de configuracdo a sequir estdo incluidas na configuracao basica do medidor de nivel
por radar Rosemount 5900:

n comunicagao parametros
" tipo de antena
" geometria do tanque

A configuracdo de um Rosemount 5900 também pode incluir:
" Varredura do tanque
] Manejo de tanque vazio

Devido as propriedades do produto, ao formato do tanque ou outras circunstancias, podem ser
necessarias outras configuracoes, além da configuracao basica. Objetos que possam causar
perturbacdo e condicoes turbulentas no tanque podem exigir que medidas avancadas sejam
adotadas. As opcoes de configuracao avangada incluem:

" Ambiente do tanque

" Formato do tanque

" Surface Echo Tracking (Monitoramento de eco de superficie)
" Configuracodes de filtro

Consulte “Configuracdo avancada” na pagina 58 para obter mais informacdes sobre as op¢oes
avancadas de configuracao.
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2.7.1 Configuracao através da janela de propriedades

O procedimento de configuracdo basica do medidor de nivel por radar Rosemount 5900 é
simples e facil de executar. Todas as op¢oes de configuracdo estdo disponiveis na janela
Rosemount 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG Rosemount 5900). Para uma configuracdo
basica do Rosemount 5900 faca o sequinte:

1. Na drea de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o
icone do medidor de nivel por radar Rosemount 5900S.

[:] Tanks
Ea Devices
Ef—] SYSHUB-201
5400 HUB-1
: ATD-TK-1
[ ﬁ Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

| Properties |

2. Clique com o bot3o direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servicos) selecione Devices|Properties (Dispositivos|Propriedades).

Resposta: a janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900) é exibida.

As abas Communication (Comunicacdo), Antenna (Antena) e Geometry (Geometria)
abrangem a configuragdo bésica do Rosemount 5900.
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Este campo mostra a qual tank hub o Este campo mostra a posi¢do do tanque no
medidor de nivel por radar esta conectado banco de dados do tank hub

(23 59005 RLG - LT-TK-1 [l

Communication | Antenna] Geometry] Tank Shape

Environment | Advanced Configuration .

Communication

Connected to 2410 HUB: |HUB-1 04 position 1

Communication Channel: |M0dbusM aster.2

Modbus Address: 4

Unit 1D: 133
Application Yersion: 1.Co
Baot Yersion: 1.43

LChange...

&

Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.

Cancel | Apply | Help |

48

Selecione a aba Communication (Comunicagdo). Observe que o icone de medidor
vermelho significa que o dispositivo precisa ser configurado.

Verifique as configuracdoes de comunica¢do. O campo Connected to HUB (Conectar ao
HUB) indica qual posi¢do do tanque o Rosemount 5900 esta associado no banco de
dados do tanque Rosemount 2410. Normalmente, a versao de tanque tnico do
Rosemount 2410 é usada para medidores de nivel Rosemount 5900S. Nesse caso, o
campo Position in 2410 HUB (Posi¢do no HUB 2410) sera igual a 1, pois ha apenas uma
posicdo do tanque usada no banco de dados do tank hub.

No caso da versao de multiplos tanques do Rosemount 2410 é usado para conectar
varios tanques, o medidor de nivel pode ser mapeado para outro tanque através da
janela 2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Propriedades do Tank Hub/banco de dados
do tanque 2410):

na area de trabalho do WinSetup, clique com o botao direito do mouse no icone do
Rosemount 2410,

selecione Properties (Properties) e abra a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
selecione a posicao desejada do tanque.

Consulte “Configuracdo do banco de dados do tanque” na pagina 36 para obter mais
informacoes sobre a configuracdo do banco de dados do tanque do Rosemount 2410.

Verifique se o endereco Modbus esta correto. Para alterar o endereco do Modbus:

Clique em Change (Alterar)para abrir a janela 5900 RLG Communication (Comunicagdo
RLG 5900).

Clique em Change Address on Device (Alterar Endereco no Dispositivo) para abrir a
janela Change Address (Alterar Endereco):
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[8 Change Address &J

Uit 1D: 51236
Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

Insira a Unit ID (ID da Unidade).

C.
Ao alterar o endereco do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificacdo
exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada na etiqueta principal do
Rosemount 5900.
d. Defina o endereco desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir
Endereco Modbus).
e. Clique em OK para confirmar as configuracoes e fechar a janela Change Address (Alterar
Endereco)
f.  Clique em OK para fechar a janela 5900 RLG Communication (Comunicagdo RLG 5900).
6. Na janela 5900 RLG Properties/Communication (Propriedades/Comunicagdo RLG 5900) clique
em Apply (Aplicar) para armazenar o endereco Modbus no registro de retencao do 5900.
7. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900) selecione a aba Antenna (Antena):
5900S RLG - LT-TK-1 [l
' Communication Antenna | Geometry] Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |
Antenna Type : |H0m j Tarik ref point Gauge a
’m Lr__nf point
-0.100 * Holdo_l'l'
Tank Connection Length [TCL] R
0.000
Used TCL: 0.000 m Mozl
range
Hold Off Distance
Hold Off : [boon Zeiolevel
Used Hold Off:  0.000 m
Cancel | Apply | Help |
8. Selecione um dos Antenna Types (Tipos de Antena) pré-definidos que corresponda a

Medicdo de tanques Rosemount

antena conectada ao medidor de nivel. Para antenas pré-definidas, varios parametros
sdo configurados automaticamente para otimizar o desempenho da medigao.

Para antenas fora do padrdo, é possivel escolher uma das antenas definidas pelo
usuario. Entretanto, recomendados que vocé entre em contato com a Emerson
Automation Solutions/Medicdo de tanques Rosemount para mais orientacoes antes de
usar esta op¢do avancada.
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Os sequintes tipos de antena estao disponiveis:
5900 com antena tipo corneta
L] Corneta
5900 com antena paraboélica
" Parabdlica
5900 com antena array para tubo acalmador
" Array para tubo acalmador fixa
" Array para tubo acalmador com escotilha
5900 com antena LPG
Dependendo da classificacdo de pressao do flange, selecione uma das seguintes op¢oes:
(] LPG/LNG 150 PSI + Valvula
" LPG/LNG 150 PSI
" LPG/LNG 300 PSI + Vélvula
" LPG/LNG 300 PSI
" LPG/LNG 600 PSI + Valvula
. LPG/LNG 600
5900C com antena conica
Opcoes disponiveis:
" Conica, 4” PTFE
n Conica, 4” Quartzo
n Conica, 6” PTFE
n Conica, 6” Quartzo
" Conica, 8” PTFE
n Conica, 8” Quartzo
5900C com antena de tubo conica
Opcoes disponiveis:
" Tubo conico PTFE
n Tubo conico Quartzo
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Diametro do tubo

Para antenas array de tubo acalmador, LPG, e conicas'") é necessério especificar o didametro do
tubo. O pardmetro Didmetro do Tubo compensa a velocidade de propagacao mais baixa das
micro-ondas dentro de um tubo acalmador. Consulte também “Usando a funcao calibrar” na
pagina 138 para obter informacdes sobre como calibrar o 5900 para instalagées em tubos
acalmadores.

Para antenas conicas!’) é muito importante que o didmetro exato do tubo seja inserido no
WinSetup para evitar desvios no fator de escala, o que poderia resultar em leituras imprecisas do
nivel. Para antenas conicas fornecidas pela fabrica, os sequintes valores nominais sao
recomendados como entrada no TankMaster WinSetup:

Antena Diametro nominal do tubo
Conica, 1” 30 mm
Conica, 2” 56 mm

Tamanho da antena

Para antenas array de tubos acalmadores, varias opcoes de tamanho de antena estdo
disponiveis: 5, 6, 8, 10 e 12 polegadas.

Antena definida pelo usuario (avancada)

A opcao “User Defined” (Definida pelo Usuério) s6 deve ser usada para aplicagdes especiais ao
usar antenas fora do padrao:
a. Escolhaotipo de antena apropriado:
m Propagacao livre definida pelo usuario
m Tubo acalmador definido pelo usuario
m Array para tubo acalmador definido pelo usuario

b. Insira o Tank Connection Length (Comprimento da Conexao do Tanque) no campo
de entrada TCL.

c. Paraaplicacdes com tubo acalmador, insira o didmetro interno do tubo acalmador no
campo de entrada Pipe Diameter (Diametro do Tubo).

d. Em caso de interferéncias perto do bocal, talvez seja necessario ajustar a Hold Off
Distance (Distancia de Afastamento). Ao aumentar a distancia de afastamento, a
faixa de medicao é reduzida na parte superior do tanque.

9. Na janela 5900 RLG Properties/Antenna (Propriedades do RLG 5900/Antena) clique em
Apply (Aplicar) para salvar a configuracao.

Consulte o Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 59005
(00809-0100-5900) e 0 Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900C
(00809-0100-5901) para obter mais informacdes sobre a configuracido da antena.

(1) Somente Rosemount 5900C
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10. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900) selecione a aba Geometry

(Geometria):

59005 RLG - LT-TK-1

' Communication | Antenna Geometry | Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |

==

Tark Distances

Tank ref point

Tank Reference Height [R) : |20.000 m

Feference Distance [G] : 0.000 m

Min Level Distance [] 0.000 m
Calibration Distance : 0.000 m

[~ Show negative level as zero

Gauge
+I G ref point

i

Zero level

Mate: B, G and C are positive as shown.
G and . can be positive or negative.

Lewvel :

Measuring
range

5941 m

Cancel Apply Help

11. Insira os sequintes pardmetros de geometria do tanque:

a. Altura de referéncia do tanque (R)

Esta é a distancia do bocal com imersao manual (Ponto de Referéncia do Tanque) parao
nivel zero (Placa de Referéncia ) proximo ao fundo do tanque.

b. Distancia de referéncia (G)

Esta é a distancia do Ponto de Referéncia do Medidor para o Ponto de Referéncia do
Tanque, localizado na lateral do flange acoplado ao bocal do tanque.

G é positivo se o ponto de referéncia do tanque esta localizado acima do ponto de
referéncia do medidor, caso contrario G é negativo.

Tank Reference Point (ponto de referéncia
dotanque) T ]

G>0

Ponto de referéncia do

medidor

oo W W-V-Y

CEE=

Ao usar um Rosemount 5900 com antena array para tubos acalmadores e escotilha articulada,
oponto de referéncia do tanque estara localizado na placa de imersao manual dentro do
escotilha. A placa de imersao manual também é usada como ponto de referéncia do medidor
para este tipo de antena, o que significa que G=0.
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12.

13.

Distancia minima do nivel (C)

Essa é a distancia entre o Nivel zero (ponto de referéncia de imersao) e o nivel minimo
para a superficie do produto. Especificando uma distancia C, a faixa de medicdo pode
ser estendida até o fundo do tanque.

C>0: o medidor de nivel apresenta valores de nivel negativos quando a superficie do
produto esta abaixo do nivel zero.

A caixa de selecdo Show negative level values as zero (Mostrar valores de nivel
negativo como zero) permite mostrar niveis do produto abaixo do nivel zero (placa de
referéncia) como zero.

C=0: medicdes abaixo do nivel zero ndo serdao aprovadas, ou seja, o RLG informara
“invalid level” (nivel invélido) se o nivel do produto estiver abaixo da placa de referéncia.

Insira a distancia de calibracao.

Use este parametro para calibrar o medidor de nivel de modo que os niveis medidos do
produto correspondam aos niveis de imersdo manual. Um pequeno ajuste pode ser
necessario quando o medidor é instalado e houver um desvio entre a altura real do
tanque e a altura dada pelos desenhos do tanque.

Para aplicacdes em tubos acalmadores, a funcdo Calibrate (Calibrar) no programa
TankMaster WinSetup é uma ferramenta Util para configurar a distancia de calibracdo e
o fator de correcao. Consulte “Calibracao do medidor de nivel” na pagina 137 para
obter mais informacoes.

Cliqgue em OK para salvar a configuracao e fechar a janela de configuracao.

Além das etapas de configuracao descritas acima, uma configuracdo bésica do 5900 pode
incluir o uso da funcdo de varredura do tanque para verificar se nao ha objetos no tanque que
possam interferir nas medicoes de nivel. Além disso, a funcao Empty Tank Handling (Manejo de
Tanque Vazio) pode ser usada para otimizar o desempenho da medicdo préxima ao fundo do

tanque.

Consulte “Configuracdo basica” no Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900) e no Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por
Radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901) para obter mais informacgdes

Mais opc¢oes de configuracdo estao disponiveis nas abas Tank Shape (Forma do Tanque),
Environment (Ambiente) e Advanced Configuration (Configura¢do Avangada). Consulte
“Configuracdo avancada” na pagina 58.
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2.7.2 Instalacao do Rosemount 5900 usando o assistente de
instalacao

O assistente de instalacdo no TankMaster WinSetup é uma ferramenta que pode ser usada para
instalar e configurar um medidor de nivel por radar Rosemount 5900 e outros dispositivos.

Normalmente, um Rosemount 5900 é instalado como parte do procedimento de instalacdo de
um Tank Hub Rosemount 2410. No entanto, o assistente de instalacao permite instalar um
Rosemount 5900 no TankMaster separadamente da instalacdo do tank hub:

1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do
Tank Hub Rosemount 2410 estao configurados corretamente e incluem o novo
Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900. Certifique-se de que o endereco Modbus
do medidor de nivel correto seja usado (consulte “Instalacao de um Hub do Sistema
Rosemount 2460” na pagina 31 e “Instalacdao de um Tank Hub Rosemount 2410” na
pagina 32 para obter mais informacoes).

2. Instale e configure o Rosemount 5900 conforme descrito em “Como usar o assistente
de instalacao” na pagina 55.

3. Verifique se 0 Rosemount 5900 se comunica com o Tank Hub Rosemount 2410. Use,
por exemplo, a funcdo Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do tank hub para
ver todos os dispositivos conectados ao tank hub. A lista de ativos esta disponivel
clicando com o botao direito do mouse no icone do dispositivo do tank hub.

Na maioria dos casos, o procedimento a sequir é recomendado ao instalar um novo medidor de
nivel por radar Rosemount 5900:

1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410.
Certifique-se de que o endereco Modbus do medidor de nivel correto esta configurado
para o novo Rosemount 5900 (consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount
2460” na pagina 31 e “Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para
obter mais informacoes).

2. Na janela 2470 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de
selecdo Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nivel e AUX) para
instalar automaticamente o Rosemount 5900 na drea de trabalho do TankMaster.

3. Configure o Rosemount 5900 (consulte “Configuracao através da janela de
propriedades” na pagina 47).

Consulte também “Adicionar um tanque” na pagina 128 para obter mais informacoes sobre
como adicionar tanques e dispositivos a um sistema de medicao de tanques Rosemount.
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Como usar o assistente de instalacao

Para configurar um Rosemount 5900 usando o assistente de instalacao do WinSetup, siga estas

etapas:

1.

2.

Medicdo de tanques Rosemount

Na Workspace (Area de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@ﬁ
File View Service Tools Help
8 o ¢4 & o2

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

F-[7] Tanks

» 2

[:l Protocels

Collapse All
Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

For Help, press F1

" L LogicalView | B Physical View

Clique com o botao direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no
menu Service (Servico) selecione Devices[Install New (Dispositivos|Instalar Novo).
A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:

73 Select Device

Device Type:

| R9005 Radar Level Gauge

B9005 Tag:

LTTKA

Cancel Help

Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) Medidor de nivel por

radar 59005/5900C.

Insira a etiqueta de nivela ser usada para identificar o Rosemount 5900.

Clique em Next (Préximo) para abrir a janela 5900 RLG Communication (Comunicagdo

RLG 5900):
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10.

11.

£5] 5900 RLG Communication - LT-TK-1 =5

Communication

2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 1

LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: 1 il UnitID: |51236

< Back | Next > | Cancel Help

Na lista suspensa 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410), escolha o tank hub ao qual o
medidor de nivel por radar Rosemount 5900 est4 conectado. Normalmente, existe um
tank hub para cada tanque equipado com um Rosemount 5900.

Insira 0 Modbus address (Endereco Modbus) para o medidor de nivel. Este endereco
deve estar disponivel nos bancos de dados do Hub do sistema Rosemount 2460 e do
Tank Hub Rosemount 2410.

Clique em Verify Communication (Verificar Comunicacao) para verificar se o
TankMaster PC se comunica com o medidor de nivel. O ID da unidade aparecera quando
o contato for estabelecido.

Verifique o campo Position in 2410 HUB (Posicao do HUB 2410) para verificar se o
Rosemount 5900 estda mapeado para a posicdo correta do tanque no banco de dados
do tanque Rosemount 2410. Normalmente, a versao de tanque individual do Tank Hub
Rosemount 2410 é usada para um medidor de nivel Rosemount 5900. Nesse caso, o
campo Position in 2410 HUB (Posicao no HUB 2410) serdigual a 1, pois hd apenas uma
posicao do tanque usada no banco de dados do Rosemount 2410.

Caso a versao de multiplos tanques do Tank Hub Rosemount 2410 seja usada para
varios tanques, o medidor de nivel pode ser mapeado para o tanque desejado na janela
2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Propriedades/Banco de Dados do Tank Hub 2410)
(na area de trabalho do WinSetup, clique com o botdo direito do mouse no icone do
2410 e selecione a opc¢ao Properties (Propriedades)).

Consulte “Configuracdo do banco de dados do tanque” na pagina 36 para obter mais
informacoes sobre a configuracdo do banco de dados do tanque 2410.

Clique em Next (Préximo) para continuar com a configuracdao do Rosemount 5900.

Para descricoes das janelas 5900 RLG Antenna (Antena 5900 RLG) e da 5900 RLG Geometry
(Geometria do 5900 RLG), consulte as secoes relacionadas no capitulo “Configuracao
através da janela de propriedades” na pagina 47.
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£5] 5900 RLG Summary - LT-TK-1 =5
Fleaze confirm:
5300 RLG tag: LT-TkA1
Unit D 51236
Cormmunication: Wia 2410HUB, HUB-1, position 1, Modbush aster. 1
Modbus Address: 1
Anterna Type: Horn

< Back Cancel Help

12. Na janela 5900 RLG Summary (Resumo do RLG 5900) clique em Finish (Concluir) para
confirmar a configuracdo e concluir o assistente de instalacdo. Caso alguma parte da
configuracdo precise ser alterada, clique em Back (Voltar) até que a janela desejada
apareca.

Consulte “Configuracdo basica” no Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900) ou no Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por
Radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901) para obter mais informacdes.

Mais op¢oes de configuragdo estao disponiveis na janela 5900 RLG Properties (Propriedades do
5900 RLG). Consulte “Configuracdo avancada” na pagina 58.
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2.7.3 Configuracao avancada

Além da configuracao basica, ha op¢oes de configuragdo avancada disponiveis para o Medidor
de Nivel por Radar Rosemount 5900. Eles podem ser usados para otimizar o desempenho da
medicdo para determinadas aplicacoes.

Formato do tanque

Os parametros Tank Type (Tipo de Tanque) e Tank Bottom Type (Tipo de Fundo do Tanque)
otimizam o Rosemount 5900 para varias geometrias de tanque e para medigOes proximas ao
fundo do tanque.

Para configurar o Rosemount 5900 para um determinado formato de tanque, faca o sequinte:

1. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades RLG 5900) selecione a aba Tank Shape
(Formato do Tanque):

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geometry Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |

Tank Type: Unknewn 4
Tank Bottom Type: | Unknown

Cancel | Apply | Help |

2. Selecione um Tank Type (Tipo de tanque) semelhante ao tanque real. Selecione
Unknown (Desconhecido) se ndao houver uma op¢do aplicavel.

3. Selecione Tank Bottom Type (Tipo de Fundo do Tanque) que corresponde ao tanque
real. Selecione Unknown (Desconhecido) se ndo houver uma opgao aplicavel.

4, Clique em OK para salvar a configuracao e fechar a janela.
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Ambiente do tanque

Determinadas condi¢coes do tanque podem exigir configuracdo adicional do Medidor de Nivel
por Radar Rosemount 5900 para otimizar o desempenho da medicdo. Considerando as
condi¢bes do ambiente do tanque, o Rosemount 5900 pode compensar condicdes como
mudancas rapidas de nivel, sinais de eco fracos ou amplitudes de eco de superficie variaveis.

Para configurar um medidor de nivel por radar Rosemount 5900 para condi¢des especiais do
tanque:

1.

4.

Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades RLG 5900) selecione a aba Environment
(Ambiente):

(23 59005 RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geometry | Tank Shape Environment . Advanced Conﬁguration.

Product Condition

[ Foam

[ Turbulent Surface

[ Rapid Level Change [>0.1 més, >4"/5)
[ Solid Product

Product Dielectric Range : | Unknown -

Cancel | Apply Help

Marque as caixas de sele¢do que correspondem as condicoes do tanque.
Use o minimo de opg¢des possivel. E recomendado ndo usar mais do que duas opgoes
simultaneamente.

Selecione Product Dielectric Range (Faixa Dielétrica do Produto) na lista suspensa.
Selecione a op¢do Unknown (Desconhecido) se a faixa de valor correta for desconhecida
ou se o contetido do tanque mudar regularmente.

Clique em OK para salvar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 59005
(00809-0100-5900) ou 0 Manual de Referéncia do Medidor de Nivel por Radar Rosemount
5900C (00809-0100-5901) para obter mais informacoes.

Medicdo de tanques Rosemount

59


http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900c-radar-level-gauge-reference-manual-en-81472.pdf

Instalacao do Dispositivo
Novembro 2020

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

Aba de configuracao avancada

A aba Advanced Configuration (Configuragdo Avangada) fornece mais opgoes de configuragdo. As
seguintes op¢oes estdo disponiveis:

Varredura do tanque("

Empty Tank Handling (Manejo de Tanque Vazio)(")

Surface Echo Tracking (Monitoramento de eco de superficie)
Filter Settings (Configuracdes de Filtro)

Safety Alarm (Alarme de Seguranca) (usado apenas para sistemas de seguranca SIL)

Figura 2-6. A janela Properties/Advanced Configuration (Propriedades/Configuragdo
Avangada) do RLG 5900S

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geomelry | Tank Shape] Environment Advanced Configuration |

Tank Scan |

Empty Tank Handling |

Surface Echo Tracking |

Filter Setting |

Safety Alarm |

Cancel Apply Help

Para mais informacdes sobre os recursos da aba Advanced Configuration (Configuragio

Avangada), consulte o Manual de Referéncia do o Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900S

(00809-0100-5900) ou 0 Manual de Referéncia do Medidor de nivel por radar Rosemount
5900C (00809-0100-5901).

(1)  Também pode ser usado na configuragdo bdsica.
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2.8 Instalacao da versao 2 em 1 do Rosemount 59005
2.8.1 Visao geral

Ainstalacdo do medidor de nivel por radar Rosemount 5900S 2 em 1 é, na maior parte, similares
ainstalacao do 5900S padrao. No entanto, uma diferenca significativa é que na interface do
operador do TankMaster, a versdo 2 em 1 do Rosemount 59005 sera configurada como dois
medidores separados, e cada medidor sera associado ao seu proprio tanque.

Para instalar e configurar a versdo 2 em 1 do medidor de nivel Rosemount 5900S:

1. No TankMaster WinSetup Rosemount, configure o banco de dados do hub do sistema
Rosemount 2460 adicionando dois medidores Rosemount 5900S.

2. No Rosemount TankMaster WinSetup, instale o Tank Hub Rosemount 2410.

3. Configure o novo banco de dados do tanque do tank hub:

a. mapeie os dois medidores Rosemount 5900S para duas posicoes diferentes do tanque,
ou seja, configure os medidores primario e secundario como se eles estivessem
instalados em dois tanques diferentes

b. atribua um endereco de nivel Modbus para cada Rosemount 59005

4, Atribua etiquetas para os dispositivos de nivel por radar Rosemount 5900S e o

dispositivo de tanque auxiliar") (ATD). A ATD inclui varios dispositivos sem nivel, como
transmissores de temperatura, displays e transmissores de pressao.

5. Instale os dispositivos na area de trabalho do TankMaster. Isso é feito automaticamente
pelo assistente de instalacdo do Rosemount 2410 caso a caixa de selecdolnstall Level
and AUX devices (Instalar dispositivos de Nivel e AUX) estiver marcada na janela
Rosemount 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub Rosemount 2410).

6. Configure os medidores de nivel e dispositivos ATD (clique com o botdo direito no icone
do dispositivo e selecione Propriedades).

7. Instale dois novos tanques a serem associados aos medidores de nivel por radar
Rosemount 5900S primarios e secundarios.

8. Atribua um Rosemount 5900S e um ATD para o tanque primdrio.

9. Atribua um Rosemount 5900S para o tanque secundéario. Observe que os tanques
primario e secundario na area de trabalho do TankMaster representam apenas um
tanque real.

10. Configure os tanques.

11. Abra a area de trabalho do TankMaster para verificar a instalacdo correta dos tanques e
dispositivos.

(1) Odispositivo de tanque auxiliar (ATD) é usado no banco de dados do Tank Hub Rosemount 2410 para designar vdrios dispositivos, como
transmissores de temperatura e pressdo, displays e outros dispositivos sem nivel. Consulte “Instalacao de um Tank Hub
Rosemount 2410” na pagina 32 para obter mais informagdes sobre o conceito de dispositivo de tanque auxiliar (ATD).
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Exemplo de configuracao do Rosemount 59005 2 em 1

Aversdo 2 em 1 do Rosemount 5900S é instalada e configurada no TankMaster como um
sistema de Medicdo de Tanques com dois tanques. Varias op¢oes de configuragao sdo possiveis:

a. Tanque primario com 59005 e ATD(") (22405, 2230...).
Tanque secundario com 5900S.

b. Tanque primario com 5900S e ATD (22405, 2230...).
Tanque secundério com 5900S. ATD no tanque principal mapeado para o tanque
secundario (consulte o exemplo na Figura 2-7).

¢. Tanque primario com 5900S e ATD (22408, 2230...).
Tanque secundario com 5900S e ATD redundante.

Figura 2-7. Exemplo de um sistema Rosemount 5900S 2 em 1

BANCO DE DADOS DO TANQUE

Hub do sistema Rosemount 2460 2460 System Hub - SYSHUB-201

.Communicatjonl Configuration Tank Database | Advanced |

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements
- 1 | 2410 2 1 101 1 1 101 [
| 2 | 2410 2 1 01 2 51 o -

Rosemount 2180
Rosemount 59005 Rosemount 22405

(2 em 1 primario)

Rosemount 2410
————— 1
Ir ']I I
ad=B Rosemount 2230
&l |
= ]
& |
z I
I
I
I
I
Rosemount 22405 |
Rosemount 59005 (mapeado do tanque primario) |
(2 em 1 secundario) I
4

(1) Consulte “Instalacdo de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para obter mais informacées sobre o conceito de
dispositivo de tanque auxiliar (ATD).
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2.8.2

Tanque secundario —

Medicdo de tanques Rosemount

Tanque principal —

Instalacao e configuracao

Para instalar e configurar a versdao 2 em 1 do Rosemount 590085, siga estas etapas:
1. Inicie o programa TankMaster Winsetup.

2. Configure o banco de dados do hub do sistema Rosemount 2460.
Como aversdo 2 em 1 do Rosemount 5900S inclui dois medidores separados, sera
necessario adicionar dois enderecos de dispositivo de nivel no banco de dados do tanque.

Atribua enderecos Modbus para os dispositivos de nivel 2 em 1 do Rosemount 5900S. Exemplo
de enderecgos primarios e secundarios para a versao 2 em 1 do Rosemount 5900S:

Tanque primario TK-1: endereco=1

Tanque secundario TK-1S: endereco=51

[ 2460 System Hub - SYSHUB-201
Communication | Configuration Tank Database | Advanced |
Auxili
2460 Source Field 2410 |[2410| Level | Temp  Number | VP
Tank Port| Device Tank| Device | Device | of Temp
Address| Pos Address Address| Elements
— 1 |[2410 < 1 101 1 1 101 6 |-
— & |[2410 < 1 101 2 51 ol-
3 | (none) -
4 | (none) -
" Recomenda-se que o endereco Modbus 50 + “X” seja usado para o dispositivo de nivel
secundario, onde “X” é o endereco do dispositivo de nivel primario.
" Para o tanque primario, o dispositivo de temperatura serd automaticamente atribuido

ao mesmo endereco Modbus que o Tank Hub Rosemount 2410.

m Para o tanque secundario, ndo é necessario inserir um “Temp Device Address”
(Endereco do Dispositivo de Temperatura).

" N3o configure nenhum elemento de temperatura (Nimero de elementos de
temperatura=0) para o dispositivo de temperatura secundario.

Opcional

No caso de dois transmissores de temperatura serem instalados no tanque, um a ser associado
ao primario e o outro ao tanque secundario, sera necessario configurar o endereco do
dispositivo de temperatura, bem como o niimero de elementos de temperatura para ambos os
tanques. Esta configuracdo é como uma configuragao padrao com um Rosemount 2410
conectado a dois tanques separados.

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements
1 2410 © 1 101 1 1 101 6\~

2 | 2410 < 1 101 2 51 02 6 /-
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3. Prossiga com a instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410. Na area de trabalho do
WinSetup, selecione a pasta Devices (Dispositivos), clique com o botao direito do mouse
e selecione File (Arquivo)>Install New (Instalar Novo):

73 Select Device x

Device Type:
| 2410 Tank Hub

2410 Tag:

HUE-1

Cancel | Help |

4, Na janela Select Device (Selecionar Dispositivo), selecione em Device Type (Tipo de
Dispositivo) 2410 Tank Hub e atribua uma etiqueta 2470 Tag.

5. Clique em Next (Préximo) para avancar a janela Tank Database (Banco de Dados do
Tanque).
6. Configure o banco de dados do tank hub:
{51 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-101 ==
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:

Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

Medidor de nivel primari 1 | 2230GFD 167 ez 1 1 TE-1 1 101
edidor de nivel primario no 2 | 2240 MTT 1015 es 1 S 5
TK-1 E 3 |5300ALG B0 Ves 1 3
Medidor de nivel secundériono — el END L & =3 2 J
TK-1S 5 3081 PT 537040173 Yes 1 5
b | MoDevice Mo Mot Configured [
7 | MoDevice Mo Mot Configured ¥
8 | MoDevice Mo Mot Configured 8
9 | MoDevice Mo Mot Configured 9
10 | NaoDevice Na Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device MNa Mot Canfigured Enter tank name with max 8 characters.
. 5 The name will be used in field displays.
13 | HoDevice Mo Mot Configured The name will alzo be used as base for the
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
l 15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
[~ Show Unit D
< Back Cancel | Help |

No banco de dados do tanque, o Rosemount 5900S 2 em 1 aparecerd como dois medidores de
nivel separados. Os dois medidores sdo mapeados para diferentes posi¢cdes do tanque e serdo
associados a diferentes tanques na area de trabalho do WinSetup.
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Nome do tanque

Atribua o mesmo nome nos dois tanques. Adicione “S” ao nome do tanque secundario, por
exemplo:

tanque primario: TK-1

tanque secundario: TK-1S

Endereco

Atribua enderecos de nivel Modbus aos medidores.
Exemplo:

TK-1:1

TK-1S: 51

Recomenda-se que o endereco Modbus 50 + “X” seja usado para o dispositivo secundario, onde
“X” é o endereco do medidor de nivel por radar primario.

Certifique-se de que os mesmos enderecos estao configurados no banco de dados do Hub do
Sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410, respectivamente.

7. Clique em Next (Préximo) para avancar a janela Device Tags (Etiquetas do Dispositivo).

8. Verifique as Etiquetas de Nivel para os medidores primario e secundario Rosemount
5900S e a Etiqueta ATD para os outros dispositivos (transmissor de temperatura,
display de campo, transmissor de pressdo). As etiquetas podem ser alteradas
posteriormente, se necessario.

7] 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-lO-_ . [

Device Tags:

Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag
Tk LT-TkA ATD-TEA
TK15 LT-TK-15

W0 |~ | | e M| =

-
=

The Level and ATD tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.

< Back | Mext > | Cancel | Help |
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9. Resumo.
Na etapa final do assistente de instalacdo do Rosemount 2410, verifique se todas as
etiquetas do dispositivo e os enderecos Modbus estdo corretos. Observe que se um hub
do sistema Rosemount 2460 for usado, os enderecos Modbus no banco de dados do
tanque Rosemount 2410 devem corresponder aos enderecos configurados no banco
de dados do tanque Rosemount 2460.

Certifique-se de que a caixa de selecdo “Install Level and ATD devices” (Instalar
Dispositivos de Nivel e ATD)esta marcado caso deseje habilitar a instalacao automatica
de dispositivos na area de trabalho do TankMaster. Essa é a configuracao recomendada.

Observacao

Se novos dispositivos sao adicionados a um Tank Hub Rosemount 2410 existente, a caixa de
selecdo Install Level and ATD devices (Instalar Dispositivos de Nivel e ATD) pode estar inativa. Em
seguida, é necessario adicionar os novos dispositivos manualmente.

[=] 2410 Tank Hub Summary - HUB—IO_ " ==

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-101

Unit 1D: 1031

Communication: Directly, channel Modbush aster. 1
| Modbus Addiess: 101

Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster, ATD
Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus

Address Address
1 TKA LT-TKA 1 ATD-TEA 101
2 TKAS LT-TK-15 51
3
Habilite a instalacdo ;
automatica de tanques e B
dispositivos na area de 7
trabalho do TankMaster 8
9
10
( ¥ Install Level and ATD devices offling in TankMaster. )

< Back | Finish | Cancel Help

I#I

10. Verifique se os dispositivos aparecem na area de trabalho do WinSetup. O Tank Hub
Rosemount 2410, os dois RLGs Rosemount 5900S e o ATD sdo instalados
automaticamente na area de trabalho do TankMaster WinSetup se a caixa de selecao
estiver marcada na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410).

Observacao
Os novos icones do dispositivo s3o vermelhos, indicando que esses dispositivos precisam ser
configurados.

Uma vez que o tank hub e os dispositivos ATD e de nivel associados estdo instalados no
TankMaster, é necessario configurar cada dispositivo.
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11.

Clique com o botdo direito do mouse no icone do dispositivo e selecione Properties

(Propriedades). Consulte “Instalacdo do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900”
na pagina 46 e “Instalar Dispositivos de Tanque Auxiliares” na pagina 75 para obter mais

informacoes.

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & &l

i
=9

=B Network Connections
- This Workstation

[ Tanks

=
- =-&F SsySHUB-201
=408 HUB-101 Certifique-se de que 0 2410, os dois
RLGs 5900S e o ATD estao instalados na
area de trabalho do TankMaster.

: LT-TK-1S Os icones vermelhos indicam que esses

-1 Protocols dispositivos ndo estdo configurados

EE Devices
. =& SysHUB-201

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Calibrate...

Proof Test...

LPG Setup...

Clique em propriedades para LPG Verify Reference Pins...

configurar um dispositivo
Custody Transfer Config

Write Protect

= Properties

12.

Medicdo de tanques Rosemount

Finalmente, quando os dispositivos sao instalados e configurados, é necessario instalar

e configurar os dois tanques a serem associados ao Rosemount 5900S 2 em 1.
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Na descri¢do a sequir, um tanque sera associado com o medidor de nivel primario (LT-TK-1
neste exemplo) e o outro tanque serd associado ao medidor de nivel secundario (LT-TK-1S).
Selecione a pasta Tanques, clique com o botdo direito do mouse e selecione Install New
(Instalar Novo). Instale e configure primeiramente o tanque primario e depois o tanque
secundario.

Rosemount TankMaster WinSetup
File View Service Tools Help
8 ow #h =] o7
=B Network Connections
E| This Workstation
'"D Expand All
=3 Devices
<vs Collapse All
: Instale os tanques usando o
e Protocg  Install New... assistente de instalacdo
Summary Tank View...
Approved Tanks...
Para cada tanque, selecione Tank Type (Tipo de Tanque) e atribua uma Tank Tag (Etiqueta de
Tanque). E recomendado usar o mesmo nome de tanque conforme especificado no banco de
dados do Tank Hub Rosemount 2410.
rm General @
Tanque principal
Tank Type:
| Fived Roof ~|
Tank Tag:
—®> A
BANCO DE DADOS DO TANQUE
Hub Tank Database - HUB-101 3| | 0 General
Tanque secundério
k Positions: 2410 Tank Mames and Addresses:
rice Type | Device ID Device Tank Tank | TanK Name Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus Tank Type:
to field bus Add Add |Fixed Froof j
1GFD 167 Yes 1 1 TEA 1 10
IMTT 1015 Yes 1 2 TEAS a1 =
1RLG 250 Yes 1 3 | Tank Tag:
1RLG 235 Yes 2 1 | [Tas
1PT R37040179 Yes 1 5
Jevice Nao Mot Configured [
Jevice Na Mot Configured ¥
Jevice Na Mot Configured 8
68
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13. Atribua os dispositivos ao tanque primario TK-1:

a. Medidor de nivel Primario Rosemount 5900S (LT-TK-1)

Dispositivo ATD (ATD-TK-1) no caso de o tanque ser equipado com dispositivos sem
nivel, como um transmissor de temperatura Rosemount 2240S, um Indicador grafico

de campo Rosemount 2230, sensor de nivel de dgua ou um transmissor de pressdo
Rosemount 3051S.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

= &R SYSHUB-201
Ka
s ) Select Devices @
v 5
I~ s Please select the devices to use as data sources for your tark:

Awvailable Devices:
=-EF SYSHUB-201
=468 HUB-101

Selected Devices:

@ LK1
@ ATD-TK-1

Advanced

. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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14. Para o tanque secundario, atribua o medidor de nivel secundario 5900S (LT-TK-1S),
conforme mostrado abaixo:

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
EH:] SYSHUB-201
=408 HUB-101

(@ LT-TK-15) @ >

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

=-EF SYSHUB-201 (ﬁ] LT-TK-15)

|

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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15. Opcional: é possivel mapear o dispositivo ATD no tanque primario para o tanque
secundario TK-1S, como mostrado abaixo. Isso permite ver os dados de temperatura,
como temperatura média, para o tanque secundario.

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
EH:] SYSHUB-201
ATD no tanque 408 HUB-101
principal

|

Medidor de nivel no
tanque secundario

Desmarque esta caixa de
selecdo para visualizar a
ATD no tanque primario
TK-1 Advanced

- Inztall Mew Device. ..
—( [ Show Only Yacant Devices )

[ Show Slave Positions

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
=-EF SYSHUB-201 Il LT-TK-1S

@ ATD-TK-1

|

ATD-TK-1 mapeado
para o tanque
secundéario TK-1S

Advanced
Inztall Mew Device. ..

[~ Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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16. Escolha as varidveis de medicdo do tanque desejadas. Para o tanque primario, as
varidveis associadas ao dispositivo ATD aparecem automaticamente na janela
Configuration (Configuragdo).

Observacao
As variaveis de fonte disponiveis podem variar dependendo dos dispositivos reais conectados ao
Tank Hub Rosemount 2410.

A Configuration @

Source and Unit
Wapor Temperature

|ATD-TKANT |

Yapor Pressure

[ATD-TKA WP =] |baG >

Liquid Pressure

[ATD-TKALP | fpac  ~|

Free Water Level

|ATD-TKA Pl ~| m
Level Riate

[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR ~|

Para o tanque secundario, “none” (nenhum) é selecionado automaticamente para variaveis de
temperatura e pressao, bem como para nivel de agua livre. Caso o dispositivo ATD do tanque
primario também seja mapeado para o tanque secundario (consulte a etapa 15 na pagina 71),
essas variaveis também aparecerdo na janela Configuration (Configuragdo) para o tanque secundario.

A Configuration @
Source and Unit Nenhum ATD associado ao |
\apor Temperature tanque secundario ‘
<hane> |
| J A Configuration @
Wapor Pressure
|<n0ne> j Source and Uit ATD no tanque primério
Liquid Pressure Yapor Temperature associado ao tanque
[<nore> =l [&TD-TKA VT B secundario
Free Water Level Y apor Pressure
| <none> =l [ATDTRA WP <] [bat
Level Rate Liquid Prezsure
[™ Calculate in TankMaster |ATD-TK-1 I j |barG j
| LT-TKAS.LA j Free 'water Level
Advanced...
|ATD-TKA Pl |
Level Rate
<8 [™ Calculate in TankMaster
[LT-TK15.LR ~|
< Back Cancel | Help |

72 Manual de referéncia



Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

Instalacao do dispositivo
Novembro 2020

17.

18.

Configure se é para usar valores de medicdo (Automatico) a partir dos instrumentos

disponiveis ou dos valores manuais.

Especifique a faixa de valor do pardmetro a ser usado em varias janelas para exibicdo

dos dados de medicao.

Value Entry @
Tanque principal
Earaeters. Walue Source
2| o
Level Rate + Automatic  Gauge: |LT-TK-‘I
Ullage
Temp 16
Temp 15 " Manual
Temp 14 Output: |LL
Temp13 =
Temp12
Temp 11 Walue:  |9.409 m
Temp 10
Temp 9
Emg g Walue Range
Temp B
Temp 5 fet |
il Minimum: 10,000 mm
Temp 3
Ems 12 Mawimurm: 20,000 m
Avg Temp
Pl
ap Press Value Entry @
Mid Press
Lig Press
Tanque secundério
Walue Source q
* putomatic  Gauge: [LT-TKAS
" Manual
Output: |LL
Waluer  |9.409 m
Walue Range
Minimum: 10,000 mm
M agimurm: | 20.000 m
ap Press
Mid Press
Lig Press -
< Back Cancel Help
Observacao

O célculo da temperatura média (AVG Temp) requer um valor de nivel valido. Caso o valor do
nivel ndo esteja disponivel, a temperatura média (AVG temp) também estara ausente.

Medicdo de tanques Rosemount
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19.

74

Verifique a instalacdo.

Na area de trabalho do TankMaster WinSetup, verifique se os tanques e dispositivos
estdo instalados corretamente. Verifique se os dois medidores Rosemount 5900S e o
ATD estao associados aos tanques corretos. Duas op¢oes sao mostradas abaixo:

m ATD (transmissor de temperatura, etc.) estd associado apenas ao tanque primario

= O ATD no tanque primario é mapeado para os tanques principal e secundario

0 tanque secundario
tem apenas o
dispositivo de nivel

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & &l

=B Network Connections
EI This Workstation

EIE Tanks

-3 All Tanks

2@ Tk-1 N TK1

@ ATD-TK-1)
) TK-1S

SYSHUB-201
HUB-101

@ LT-TK-1S
[+ Fixed Roof

F-1 Devices

-1 Protocols

O ATD-TK-1 no tanque
principal também foi
mapeado para o tanque
secundario

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & &l

i
=9

=B Network Connections
EI This Workstation
EIE Tanks
&3 All Tanks
E| TK-1
- =& sysHUB-201
HUB-101
& LT-TK-1

@ ATD-TK-1

B8 TK-1S
=-EF SYSHUB-201
=G4 HUB-101
& LT-TK-15
@ ATD-TK-1
#-[] Fixed Roof
-0 Devices

-1 Protocols
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2.9

2.9.1

Instalar Dispositivos de Tanque Auxiliares

Dispositivos Auxiliares de Tanque (ATDs), como o Transmissor de temperatura multi-entrada
Rosemount 2240S e o Indicador grafico de campo Rosemount 2230 normalmente s3o instalados
como parte do procedimento de instalacdo do Tank Hub Rosemount 2410. Os dispositivos ATD
aparecem na area de trabalho do TankMaster e sao configurados por meio da janela 22XX ATD.

A janela 22XX ATD inclui abas para configuracdo de sensores de temperatura, displays graficos
de campo e sensores de nivel de dgua. Ela também inclui op¢oes de configuracdo para mapear
saidas de instrumentos de medicdo para varidveis como nivel de 4gua livre e pressao do liquido.

Antes de iniciar a instalacdo do ATD, leia os manuais de referéncia dos varios dispositivos ATD,
como o Rosemount 2240S e o Rosemount 2230, para saber mais sobre como configurar esses
dispositivos.

Abra a janela propriedades
Para abrir a janela 22XX ATD e configurar os dispositivos ATD, faca o sequinte:

1. Na drea de trabalho WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o icone
do dispositivo ATD.

[:l Tanks
Ea Devices
. B=-&J SYSHUB-201
=180 HuB-1
’ ATD-TK-1 Uninstall
= LT-TK-1
[:l Protocols Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...

Restart...

Loegging...
Write Protect
Propriedades Properties
2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servicos) selecione Devices|Properties (Dispositivos/Propriedades)
para abrir a janela 22XX ATD.
22XX ATD - ATD-TK-1 [l
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display . Analog Input ) | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
3. A janela ATD 22XX tem varias abas de configuracdo para o Rosemount 2240S e o
Rosemount 2230.
4, Use as abas apropriadas para configurar os dispositivos ATD conforme descrito nas
secOes 2.9.2a2.9.8.
5. Termine a configuracao da ATD clicando em Apply (Aplicar) ou OK.
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2.

9.2 Parametro de comunicacao Configuracao

A aba Communication (Comunicagdo) permite verificar as configuracées de comunicacao do
dispositivo. Um icone vermelho significa que o ATD atual precisa ser configurado.

1.

Na janela 22xx ATD selecione a janela na aba Communication (Comunica¢do):

76

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Auxiliary Sensor
Communication

Communication

Connected to 2410 HUB: |Via 2410 HUB, HUB-104, position 1

2410 Unit 1D:

Communication Channel: |ModbusM aster.2

Modbus Address:

==

| 2230 Graphical Field Display . Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
| Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |

1087
104
LChange...

?

Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.

Cancel | Apply | Help

No campo Connected to HUB (Conectado ao HUB) verifique se o dispositivo ATD esta
conectado ao Tank Hub Rosemount 2410 correto e mapeado para a posicdo correta no
banco de dados do tank hub.

Por exemplo, “position 1” (posicao 1) significa que o dispositivo ATD esta mapeado no
banco de dados do tanque, posicdo 1 do tank hub, “position 2” (posicdo 2) no banco de
dados do tanque, posicao 2, etc.

E possivel verificar o banco de dados do tank hub atual abrindo a janela 2470 HUB
Properties/Tank Database (Propriedades do HUB 2410/Banco de Dados do Tanque).
Consulte “Instalacdo de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para obter mais
informacoes.

O botdo Alterar permite alterar o endereco modbus do dispositivo ATD atual no caso
de ele estar conectado a uma versdo de tanque mdltiplo do tank hub.

Observe que o endereco Modbus s6 pode ser alterado para dispositivos ATD na posi¢ao
2 e superior do banco de dados do tanque. Um dispositivo ATD mapeado para a posi¢ao
1 no banco de dados do tank hub usa o mesmo endereco Modbus que o préprio tank
hub. Consulte “Instalacdo de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para obter
mais informacoes.

Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.
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2.9.3 Temperatura configuracao do sensor

A aba2240S MTT Temperature Sensor (2240S Sensor de Temperatura MTT) permite configurar um
sensor conectado aoRosemount 2240S transmissor de temperatura multi-entrada.

Os campos de entrada da aba 2240S MTT Temperature Sensor (2240S Sensor de Temperatura MTT)
sdo desativados caso nenhum Rosemount 2240S esteja conectado ao Tankbus.

Para configurar os sensores de temperatura para um Rosemount 22405, faca o seguinte:

1.

Na janela 22xx ATD selecione a aba 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de

Temperatura 2240S MTT):

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Auxiliary Sensor
Communication

[¥ Use Auto Sensor Configuration

Conversion Method

| 2230 Graphical Field Display

Analog Input |

| Average Temperature Calculation

Device Information

Unit D

[133

Application SWw Yersion: |1 AR

Boot S Yersion:

Statusz:

[1.45

|oK

Uszed Senzor Configuration

Method: PT100

J Method:

Connection:

| Min Temperature:

| Max Temperature:

Temperature R ange
Minalue: | -200.0 *TC
MaxValue: | 2600 *C

Medicdo de tanques Rosemount

Connection: |3 wires zpot with common return

| Supported Elements:

[PT100

|3 wires gpot with common returmn

[16
-2000 T
2500 T

==

Advanced Parameter Source Configuration |
2240 MTT Temperature Sensor

O Rosemount 2240S é equipado com uma chave DIP para configuragdo automatica do
elemento de temperatura e da fiacdo. Marcando a caixa de sele¢do Use Auto Sensor
Configuration (Usar Configuracao Automatica do Sensor), o transmissor
Rosemount 2240S é configurado automaticamente de acordo com as configuracdes da
chave DIP. Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura Rosemount

2240S (00809-0100-2240) para obter mais informacoes.

No caso de ser usado um tipo de elemento de temperatura que ndo corresponda a
Configuracdo Automatica do Sensor, o transmissor Rosemount 2240S pode ser

configurado manualmente como descrito abaixo.
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Configuracao manual

1. Certifique-se de que a caixa de selecdo Use Auto Sensor Configuration (Usar
Configuracao Automatica do Sensor) estd desmarcada.

2. Selecione o usuario definido no método de conversao no campo de entrada Method
(Método).
Observacao

Para elementos de temperatura de ponto, use a opg¢ao de sensor Pt100 para obter um calculo
de temperatura média correto.

3. Escolha o tipo de conexao dosensor usada para os sensores de ponto na lista suspensa
Connection (Conexao).

4, Especifique a faixa de medicdo do elemento de temperatura atual nos campos de
entrada Min Value (Valor Min.) e Max Value (Valor Max.).

[ Use Auto Sensor Configuration

Conversion Method Uszed Senzor Configuration
Method:  [PT100 = Methad: [PT100
Caonnection: |3 wires gpot with common returmn
| Supported Elements: |‘I E
| Min Temperature: -200.0 ¢

| Max Temperature: 2800 °C

Connection: |3 wires spot with commaon return

3 wires independent zpot

Temperature 4 wirez independent spot
P g h comman return

Min W alue: IHESE.WECL

MaxValue: | 260.0 *C

5. Para conversao de temperatura definida pelo usuario, comoUser defined table, User
defined formula e User defined individual formula, clique no botdo de configuracao que
corresponde ao método de conversao selecionado e configure os sensores de
temperatura conforme descrito em “Tabela de linearizacdo definida pelo usuario” na
pagina 79, “Férmula definida pelo usuario” na pagina 80 e “Férmula individual definida
pelo usuario” na pagina 81.

6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de temperatura Rosemount 22405
(00809-0100-2240) para obter mais informacdes sobre como configurar sensores de
temperatura para o Rosemount 2240S.
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Tabela de linearizacao definida pelo usuario

Ao usar um sensor de temperatura de resisténcia, os valores de resisténcia elétrica podem ser
convertidos em valores de temperatura usando uma tabela de valores de resisténcia e
temperatura.

Para criar uma tabela de convers3o:

Medicdo de tanques Rosemount

Na janela 22405 MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT), selecione o
método de conversdo User Defined Linearization Table (Tabela de Linearizacdo Definida

pelo Usudrio).

Cligue em Configure User Defined Linearization Table (Configurar Tabela de
Linearizacao Definida pelo Usuario):

[51 2240 MTT User Defined Linearization Table

Length of Table:
=l
20 =i
Mote

mary rows of the table to

later if Length of Table iz
incremented. The value 0

table will be used.

Length of Table decides how

actually uze, starting at the:
first row. However, all values
entered in the table are saved
inthe TTH, and can be used

means that no table will be
used. 2 - 40 means that the

W0 |~ ||| || M| =

Resistance [Ohm]
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000

Temperature [C]
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000

Cancel | Help

L

I_ILE

Especifique o nimero de pontos de conversdo no campo de entrada Length of Table

(Comprimento da Tabela).

Digite os valores de resisténcia e temperatura nas colunas Resistance [Ohm] e

Temperature [C].

Clique em OK para armazenar a tabela de linearizacdo nos registros do banco de dados
do transmissor de temperatura.

79



Instalacao do Dispositivo Manual de referéncia
Novembro 2020 00809-0322-5100, Rev CA

Formula definida pelo usuario

Para um sensor de temperatura de resisténcia, a relacdo entre temperatura e resisténcia pode
ser especificada por uma férmula matematica:

R=Ry*(T+A*T+B*T2)

Onde R é aresisténcia na temperatura T, Ry € a resisténcia elétrica a zero grau Celsius e A e B sdo
constantes.

Para criar uma férmula de conversao:

1. Na janela 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 22405 MTT), selecione o
método de conversao User Defined Formula (Férmula Definida pelo Usuario).

2. Clique em Configure User Defined Formula (Configurar Formula Definida pelo
Usuario):

51 2240 MTT User Defined Formula - ATD-TK-1 @
R=FROx(1 +AxT+BxTxT) RO:|100.00
R = Resistance in Ohm A |0.003305233541
T = Temperature in Celciug B: IW
Cancel | Help |
3. Insira os pardametros Ry, A e B nos campos de entrada correspondentes.
4, Clique em OK para armazenar os pardametros Ry, A e B nos registros do banco de dados

do transmissor de temperatura.
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Formula individual definida pelo usuario

Ao usar a User Defined Individual Formula (Férmula Individual Definida pelo Usudrio), uma férmula
matematica é usada para cada elemento de temperatura individual:

R=Rg*(T+AN*T+BN*T?+C\*T°)

" R é aresisténcia a temperatura T

. R é a resisténcia a zero grau Celsius.

" A, B e Csdo constantes individuais para cada elemento
" N é o nimero de sensores de temperatura

Para criar uma férmula de conversdo individual:

1. Na janela 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT), selecione o
método de conversao User Defined Individual Formula (Férmula Individual Definida
pelo Usudrio).

2. Clique em Configure User Defined Individual Formula (Configurar Formula
Individual Definida pelo Usuario):

{51 2240 MTT User Defined Individual Formula =5
RO A B C -

1 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

2 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

3 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

4 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

L 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

b 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

7 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

8 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

a9 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004 j

QK | Cancel | Help |

3. Insira os parametros Ry, A, B e C para cada elemento de temperatura individual.
4, Clique em OK para armazenar a férmula nos registros do banco de dados do

transmissor de temperatura.
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2.9.4 Calculo de temperatura média

82

Esta secao fornece uma breve descricdo de como configurar calculos de temperatura média
para um sensor de temperatura conectado ao Transmissor de temperatura multi-entrada
Rosemount 2240S. Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura
Rosemount 2240S (00809-0100-2240) para obter mais informacoes.

Para configurar um Rosemount 2240S para calculos de temperatura média, faca o sequinte:

1. Na janela 22xx ATD selecione a aba Average Temperature Calculation (Cdlculo de
Temperatura Média):

22XX ATD - ATD-TK-1 =5
2240 MTT Auxiliary Sensor . 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
Wweight
Position Exclude  Factor Hs —

Mo of Elements: '3—:| 16 ’w r 113
15| -1000.000 r 15

Sensor Type:  [Spot v | 14 [ -1000.000 m 14
13| -1000.000 r 132

Ingert Distance: IW m 12 -1000.000 r 12
11 -1000.000 r n
10| -1000.000 r 10
5 [ 1000000 r 9
5 [ 1000000 r 8
7 [ om0 - ;
& [ 1000000 r 5
5 [ om0 - !
s [ 00000 - 4
3[ 20w T 10 @i 3
2 1B m T 10 65T - -
1[0y ~ 10 3|FC

Mate 1: The insert distance is the distance that the element must be below the surface ta be Wapor Temperature: 221 °C

included in the average calculation. Liquid Temperature: 161 °C
Mote 2 The position distance iz the distance from the datum plate to the temperature element.
If the datum plate iz located below poszition 1 then all distances shall be positive.

2. Ndmero de Elementos: selecione o nimero de elementos de temperatura usados.
Verifique se os campos de entrada para as posi¢des do elemento estdo habilitados.

3. Sensor Type (Tipo de Sensor): selecione o tipo de sensor usado; Ponto ou Média.

4, Insert Distance (Inserir Distdncia): especifique a distancia minima entre um sensor de

temperatura e a superficie do produto para sensores de temperatura incluidos no
calculo de temperatura média.

5. Position (Posicdo): esta é a distancia do Nivel Zero até o elemento de temperatura de
ponto. Se os elementos de temperatura média sdo usados, insira a posicdo em que o
elemento médio termina.
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2.9.5

6. E possivel excluir um elemento de temperatura do célculo de temperatura média
selecionando a caixa de selecao Exclude (Excluir) na coluna ao lado do campo Position
(Posicao). Esta opcdo pode ser Util caso deseje excluir um elemento de temperatura
com mau funcionamento.

7. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura Rosemount 2240S
(00809-0100-2240) para obter mais informacdes sobre como configurar o Rosemount 22405
para calculos de temperatura média.

Configuracao do sensor auxiliar

A aba 2240S MTT Auxiliary Sensor (2240S Sensor Auxiliar MTT) permite configurar um sensor de
nivel de d4gua conectado ao transmissor de temperatura multi-entradaRosemount 2240S.

Agua Sensor de nivel

Esta secao fornece uma breve descricao de como configurar um sensor de nivel de dgua
Rosemount 765 conectado a um transmissor de temperatura multi-entrada Rosemount 2240S.
Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura Rosemount 2240S
(00809-0100-2240) para obter mais informacdes.

Para configurar o sensor de nivel de 4gua, faca o sequinte:

1. Na janela 22xx ATD selecione a aba 2240S MTT Auxiliary Sensor (Sensor Auxiliar 2240S
MTT):
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(23 22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature C_alculation | ) 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Device Information
Uit 1D [13107
Application 5w Yersion: |1.A5
Hardware Type: |W'LS
Statusz: |DK
Update Counter: |493?
Wwater Level Sensor
Tank Ref. Point =
Level Oiffset <} 0100 m : —_ jEE/M l
Upper Dead Zone [UDZ): 0.000 m L1[ : Lz
Lower Dead Zone [LDZ): 0.000 m _“ 1
Active Length [LAJ: 0.500 m l
Calibration Status: OK] T
“wiater Level: 0100 m
R L
Farmula .
Lewel Offset (41=[R-L1]-[L-L2] ||
Upper Senzor Limit [100%] = LA + % 100%
Lower Senzor Limit [0%] = *
Upper Measurement Limit = LA + ] - UDZ LA
Lower Measurement Limit = 3 + LDZ Zero Laval
x] 0% |||| zero water
Mote: ¥ iz negative as shown in picture =
Cancel | Apply | Help |
2. Calcule o Level Offset (Desvio de Nivel) (X) de acordo com a formula X=(R-L1)-(L-L2).
3. Insira o desvio de nivel resultante no campo de entrada Level Offset (Desvio de Nivel)
(X).
4, Insira a Upper Dead Zone (UDZ) (Zona Morta Superior) e a Lower Dead Zone (LDZ)
(Zona Morta Inferior), se necessario.
5. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo ou clique em OK para

armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Temperatura Rosemount 22405
(00809-0100-2240) para obter mais informacoes sobre como configurar um sensor de nivel de
agua conectado a um transmissor de temperatura multi-entrada Rosemount 2240S.
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2.9.6

Configuracao da fonte de parametros avancados

A aba Advanced Parameter Source Configuration (Configura¢do da Fonte de ParGmetros Avangados)
permite mapear a saida de varios instrumentos de medicdo (dispositivos fonte) para varidveis de
medicdo de tanques, como pressdo do liquido e pressdo do vapor. Isso torna as variaveis de
medicdo disponiveis para configuracao na janela Tank Configuration (Configurag¢do do Tanque),
conforme descrito em “Instalacdo do tanque” na pagina 115.

Para variaveis de medicdo do tanque, como Nivel, Temperatura do vapor e Nivel de Agua Livre,
os dispositivos fonte sao mapeados automaticamente e ndo precisam ser configurados na aba
Advanced Parameter Source Configuration (Configuragdo da Fonte de Pardmetros Avancado).

O Tank Hub Rosemount 2410 suporta 60 mapeamentos de parametros de fonte. Seis
mapeamentos sao reservados para cada uma das dez posicoes do banco de dados do tanque.

Observacao
Uma mensagem de aviso aparecera caso algum mapeamento de parametro/fonte ja estiver em
uso para outro tanque.

Para que um dispositivo fonte esteja disponivel na aba Advanced Parameter Source Configuration
(Configuragdo da Fonte de Pardmetros Avancados), ele deve ser mapeado para o tanque atual no
banco de dados do tank hub (consulte “Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410” na

pagina 32 para obter mais informacoes).

Para mapear os parametros para os dispositivos fonte, siga estas etapas:

1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration
(Configuragdo da Fonte de Pardmetros Avangados):

22XX ATD - ATD-TK-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature C_alculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
Parameter M apping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter

[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 3) v | |Pressure B
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[ | Lewel J | I J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J

Description of Uzer Def parameter

* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
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2. Na coluna Parameter Mapping (Mapeamento de Pardmetros), selecione um parametro de
medicdo do tanque.

3. Na coluna Source Device Type/ID/No (Fonte/Tipo de Dispositivo/ID/Nimero), escolha um
dispositivo de medi¢cao como um transmissor de pressdo ou qualquer outro tipo de
instrumento.

A configuracao padrao lista somente os dispositivos mapeados para a posicao atual do
tanque no banco de dados do tank hub. Utilizar esta opgao evitard o mapeamento para
um dispositivo no tanque errado por engano. Ao selecionar o botdo de radio de opcao
apropriado, é possivel exibir todos os dispositivos disponiveis ou apenas os dispositivos
mapeados para a posi¢ao 1 do tanque no banco de dados do tanque 2410.

4, Na coluna Source Parameter (Parametro Fonte), selecione a variavel do transmissor a
ser mapeada para a variavel de medicao do tanque na primeira coluna.

5. Caso a opcao User Defined (Definido pelo Usuario) seja selecionada, é possivel inserir
uma descri¢do na caixa Description of User Def parameter (Descri¢cao do Parametro
Definido pelo Usuario).

6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.
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Usando um transmissor de temperatura Rosemount 644

O sistema de medicao de tanques Rosemount gerencia automaticamente o mapeamento de
parametros fonte para os transmissores Rosemount 2240S, a fim de fornecer a entrada correta
para o calculo das variaveis de medicdo do tanque, como Vapor Temperatura e Temperatura
Média.

Para os Transmissores de Temperatura Rosemount 644, as variaveis do tanque devem ser
mapeadas manualmente para os dispositivos fonte apropriados. A saida de cada transmissor
Rosemount 644 no tanque é mapeada para uma variavel do tanque de temperatura, conforme
mostrado no exemplo a seguir com trés transmissores Rosemount 644 no tanque:

22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication | Average Temperature Calculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
@ Parameter M apping @ @
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 3) v | |Pressure B
v |Temperature1 j |E J |544 F45 7 (Mo 3) J |Temperature1 J Conﬁguragéo dos transmissores
de temperatura 644
v |Temperature2 j |E J |544 /547 (Mo 4) J |Temperature1 J
v |Temperature3 j |C J |544 FEB /(Mo 5) J |Temperature1 J
[ | Lewel J | I J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
1. Selecione Temperatura 1 na lista mapeamento de pardmetros para o primeiro

transmissor de temperatura 644. Este pardametro de temperatura é mapeado para o
elemento de temperatura na posi¢do 1 no tanque.

Para o segundo e o terceiro transmissor 644, selecione Temperature 2 (Temperatura 2) e
Temperature 3 (Temperatura 3) na lista Parameter Mapping (Mapeamento de
Pardametros). Esses pardmetros sdo mapeados para os elementos de temperatura nas
posicOes 2 e 3, respectivamente.

2. No campo Source Device Type (Tipo do Dispositivo Fonte, para cada parametro de
temperatura (Temperature 1, 2, 3 [Temperatura 1, 2, 3]) selecione o transmissor 644 real
a ser usado como dispositivo fonte.

3. Na lista Source Parameter (Parametro Fonte), selecione Temperature 1 (Temperatura 1).
Esta é a designacdo do parametro fonte da saida de temperatura de um transmissor de
temperatura Rosemount 644.

Observe que as variaveis de temperatura do vapor e temperatura média ndo sdo mapeadas para
os dispositivos fonte.

4, Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.
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2.9.7

88

Indicador grafico de campo Rosemount 2230

Esta secao fornece uma breve descricao de como configurar um Indicador grafico de campo
Rosemount 2230.

Todos os campos na aba 2230 Graphical Field Display (Indicador grdfico de campo 2230) sdo
desabilitados se nenhum Indicador gréfico de campo estiver conectado ao Tankbus, ou se o
display ndo estiver mapeado para a posicao atual do banco de dados do Rosemount 2410 Tank
Hub. Os botoes Configure Tank Display 2 e Configure Tank Display 3 (Configurar Display do
Tanque) sdo desabilitados quando apenas um Rosemount 2230 esta mapeado para a posicdo do
banco de dados do tanque atual.

Para configurar o Rosemount 2230:

1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba 2230 Graphical Field Display (Indicador grdfico de
campo):

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1
Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperatur
2240 MTT Auxiliary Sensor 2230 Graphical Field Display Analog Input | Advanced Parameter Soul

Device Information
Unit D E

Application S Yersion: 1.44
Boot S Yersion: "I.Mi

Display No: 1

Units For Display

Lewvel: m - Level Rate: méh - Temperature: degC -
Preszzure: bar G - Drenzity: ka/m3 - Wolume: m3 -

Common Tank Configuration

Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters

[v TK-5900_b [v Level [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
[ [Tank Pos 2) [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate

[ [Tank Pos 3) [v Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume

[ [Tank Pos 4) [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
[ [Tank Pos §) [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
[ [Tank PosB) [v “apor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
[ [Tank Pos 7) [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
[ [Tank Pos 8) [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ User Defined 5
[ [Tank Pos 9) [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
[ [Tank Pos10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ Dbserved Density [ Delta Level

Dizplay Toggle Time: |3 Seconds

Individual Tank Configuration... | | |

2. Nas listas suspensas no painel Units for Display (Unidades de Exibi¢do), selecione as
unidades de medida desejadas a serem exibidas para as diversas variaveis de medicao
do tanque.

Observacao

O Rosemount 2230 converte a unidade especificada na janela Server Preferences (Preferéncias de
Servidor) (consulte “Unidades de medida” na pagina 20).
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No painel Common Tank Configuration (Configuragcdo Comum do Tanque), selecione os
tanques e os parametros do tanque a serem exibidos pelo display Rosemount 2230,
selecionando as caixas de selecdo apropriadas.

No campo de entrada Display Toggle Time (Tempo de Alternancia do Display), insira
o tempo de alterndncia para os parametros do tanque exibidos. Os pardmetros
selecionados serao exibidos para um tanque por vez, comecando com o Tanque 1.

Se for usada um segundo Indicador gréfico de campo clique em, Configure Tank
Display No 2 (Configurar Display do Tanque N.2 2) e repita o procedimento de
configuracgdo.

Se for usada um terceiro Indicador grafico de campo clique em, Configure Tank
Display No 3 (Configurar Display do Tanque N.2 3) e repita o procedimento de
configuragdo.

O Rosemount 2230 pode ser configurado para mostrar diferentes parametros para
cada tanque no barramento do tanque. Na aba 2230 Graphical Field Display (Indicador
grdfico de campo 2230) clique em Individual Tank Configuration (Configuracao de
Tanque Individual):

(3 Individual Tank Configuration @
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
(® TK-5300 b [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
(" [Tank Pos 2] [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate
(" [Tank Pos 3] [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ wolume
(" [Tank Pos 4] [ Signal Strength [v Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
(" [Tank Po: 5] [ PwiL [v Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
(" [Tank Pos B] [v “apor Pressure [v Temperature 2 [ Temperature 13 [ User Defined 3
(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5
(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
(" [Tank Poz 10) [ air Temperature | Temperature 7 [ Observed Density | Delta Level
(] 8 | Cancel |

Selecione o tanque e os parametros a serem exibidos no display do Rosemount 2230.
Repita este procedimento para cada tanque.

Clique em OK para armazenar a configuracdo e retornar a janela 22xx ATD.

Cliqgue em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracao ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia da display do Rosemount 2230 (00809-0100-2230) para obter
mais informacgoes sobre como configurar uma Rosemount 2230 Indicador grafico de campo.
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2.9.8 Entrada analégica
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O Tank Hub Rosemount 2410 pode ser equipado com uma entrada analdgica que permite
conectar instrumentos de 4 a 20 mA/comunicacao HART.

1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba Analog Input (Entrada Analdgica):
22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature Calculation | ) 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
¥ Enable
Analog Input ¥ alues
W alue Unit : bar hd Status : oK
Walue 1.446 Bar
Walue Range
Current : 15.569 ma
Walue at 4 mé 0.000 Bar
Walue at 20 mé 2.000 Bar
72.3 %
Advanced
oK | Cancel | Apply | Help
2. Certifique-se de que a caixa de selecdo Enable (Habilitar) estd marcada.
3. No campo Value Unit (Unidade de Valor), selecione uma unidade adequada para
corresponder a fonte de entrada.
4, No painel Value Range (Faixa de Valor) insira os valores de parametro que

correspondem aos valores de entrada analégica de 4 mA e 20 mA, respectivamente.
E possivel especificar qualquer valor, contanto que o valor de 20 mA seja maior que o
valor de 4 mA. Para valores de medicao fora dos valores da faixa, a entrada analdgica
entra no modo de alarme.
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5. Use o botdao Advanced (Avanc¢ado) caso deseje configurar Filter Factor (Fator de
Filtro) e Current Limits (Limites de Corrente).

A1 Analog Input Configuration Advanced ]
Law Current Lirnit : 3800 ma
High Current Limit : 200800 md,

Filter Factar : 0100
QK | Cancel | Apply | Help |

O Filter Factor (Fator de Filtro) permite suprimir flutuacdes espurias no sinal de entrada
analégica. Um valor entre 0 e 1 pode ser usado. O valor padrao é 0,1. Um valor mais alto
significa menos filtragem.

Filtragem significa que o valor de entrada anal6gica apresentado é calculado como o valor
médio das <n> (ltimas medic¢oes. Um fator de filtro igual a 0,1 é a média das 10 medicoes mais
recentes, um fator de filtro igual a 0,5 é a média das 2 Gltimas medicdes e assim por diante.

Os Current Limits (Limites de Corrente) definem os limites inferior e superior das correntes de
entrada. Fora desta faixa, um erro sera indicado. Os limites atuais devem corresponder aos
limites de erro dos instrumentos conectados. Se, por exemplo, um instrumento definir a
corrente de saida no modo de alarme para 3,8 mA, é necessario definir o limite inferior de erro
para 3,8 ou superior.

6. No painel Analog Input Values (Valores da Entrada Analédgica), verifique se o Status
esta OK e se os resultados da medicao esperada aparecem nos campos Value (Valor) e
Current (Corrente).

Configuracao do parametro da entrada analdgica e do tanque

Para uma configuragdo completa da entrada analdgica, é necessario executar as seguintes etapas:

a. Configure o banco de dados do Tank Hub; associe a entrada analdgica ao tanque em
que o dispositivo esta instalado.

b. Najanela Properties (Propriedades) do Rosemount 2410, selecione a aba Device Tags
(Etiquetas do Dispositivo) e instale o dispositivo de entrada anal4gica no TankMaster.
Verifique se ele esta instalado como um dispositivo ATD.

c. Najanela ATD Properties/Analog Input (Propriedades do ATD/Entrada Analdgica), configure
o intervalo de valores e as unidades.

d. Najanela ATD Properties|Advanced Parameter Source Configuration (Configuracao da Fonte
de Pardmetros Avancados), verifique se o dispositivo de entrada analégica esta mapeado
para o parametro desejado do tanque, dispositivo fonte e parametro da fonte.

e. Instale um tanque no TankMaster WinSetup e certifique-se de que o dispositivo ATD
que inclua o dispositivo de entrada anal6gica esta mapeado como dispositivo fonte
para o tanque.

Consulte o Manual de Referéncia do Hub do Tanque Rosemount 2410, Apéndice C, se¢cao C.10
(00809-0100-2410), para obter uma descricao completa sobre como configurar a entrada
analdgica de um Tank Hub Rosemount 2410. O manual também inclui uma descri¢cao sobre
como configurar escravos HART para o Rosemount 2410.
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Instalar um Rosemount 5408

O transmissor de nivel de radar Rosemount 5408 é mais convenientemente instalado no
TankMaster WinSetup utilizando a opc¢ao integrada incluida como parte do Rosemount 2410
procedimento de instalacdo do Tank Hub. Em uma etapa seguinte, o Rosemount 5408 é
configurado por meio da janela 5408 RLT. Consulte “Configuracao via propriedades do 5408” na
pagina 93. A janela 5408 RLT inclui abas para configuracdo bésica e avancada de um transmissor
Rosemount 5408.

Ao conectar um medidor de Rosemount 5408 a um Rosemount 2410 Tank Hub em um sistema
de medicao de tanques Rosemount existente, o Rosemount 5408 precisa ser mapeado para o
tanque apropriado no Rosemount 2410 banco de dados do tanque. A configuracdo é realizada
por meio da janela 5408 RLT. Consulte a “Adicionar um tanque” na pagina 128 para outras
informacoes.

Um Rosemount 5408 também pode ser instalado e configurado usando o assistente de
instalacao do WinSetup (consulte “Instalacdo do Rosemount 5408 usando o assistente de
instalacao” na pagina 100). Este método s6 deve ser usado quando, por exemplo, o0 5408 estiver
conectado ao Tankbus em um estagio posterior e ndo estiver disponivel ao instalar o Tank Hub
Rosemount 2410.

As etapas de configuracdo a sequir estdo incluidas na configuracao basica do transmissor de
nivel por radar Rosemount 5408:

" comunicacao parametros
m antena tipo
] tanque geometria

Devido as propriedades do produto, formato do tanque ou outras circunstancias, podem ser
necessarias outras configuracoes, além da configuracdo basica. Objetos que possam causar
perturbacdo e condicoes turbulentas no tanque também podem exigir que medidas avancadas
sejam adotadas. A ferramenta de configuracdao TankMaster WinSetup inclui opcdes avancadas
para o 5408, como:

" tanque condicbes do ambiente

" tanque formato

Consulte “Configuracdo avancada” na pagina 98 para obter mais informacoes sobre as opcoes
de configuracao avancada.

Para obter mais informacgdes sobre como instalar e configurar um transmissor de nivel por radar

Rosemount 5408, consulte o Manual de Referéncia do Transmissor de Nivel por Radar
Rosemount Série 5408 (00809-0300-4408).
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2.10.1

Configuracao via propriedades do 5408

Esta secdo descreve o procedimento de configuragao basica para um transmissor por radar
Rosemount Série 5408, usando a janela 5408 RLT.

Para configurar o Transmissor de Nivel por Radar Rosemount 5408, faca o sequinte:

1. Na drea de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o
Transmissor Rosemount 5408 desejado.

[—]a Devices
=& svsHus-202
=480 HuB-101

-@ ATD-TK-41
& LT-TK-41
- LT-Tk-42

% LT-TK-43
Xe ¥ T-TK-44

Uninstall
@1l HUB-110
@ LT-11 Save Database to File...
Eﬂ'"D Protocols Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Legging...

Program...

Proof Test...

Restore Default Settings...
Overview...

Write Protect

Properties

2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servicos) selecione Devices|Properties (Dispositivos|Propriedades).
Ajanela 5408 RLT é exibida:

5] 5408 RIT - LT-TK-44 X

Communication | Tank Shape | Geometry | Antenna | Environmet | Local Display | Advanced Configuration | Information

Communication

Connected to 2410 HUB: | HUB-101, position 4

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: PP

Unit ID: 3022
Application Version: 1.A8
Boot Version: LA8

Change...

id

Device is configured.

K| cancel Apply Help

3. Selecione a aba Communication (Comunicagdo).
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4, Verifique a posicao do tanque. O campo Connected to HUB (Conectado ao HUB) mostra o
nome doTank Hub Rosemount 2410 e a posi¢ao do tanque que o Rosemount 5408 est4
mapeado no banco de dados do tank hub. A posicao do tanque indica a qual tanque o
Rosemount 5408 esta associado.

Caso o transmissor esteja conectado a uma versao de multiplos tanques do Rosemount
2410, ele pode ser mapeado para outra posi¢do do tanque na janela 24170 Tank Hub
Properties/Tank Database (Propriedades do Tank Hub 2410/Banco de Dados do Tanque), se
necessario (na area de trabalho do WinSetup, clique com o bot3o direito do mouse no
icone do Rosemount 2410 e selecione a op¢ao Propriedades).

Consulte “Configuracdo do banco de dados do tanque” na pagina 36 para obter mais
informacoes sobre como configurar o banco de dados do tanque Rosemount 2410.

5. Verifique o Endereco Modbus. Para alterar o endereco Modbus, clique em Change
(Alterar).
[ [8 Change Address &J‘
Urit ID: [fgan

Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

a. Insira o ID da unidade no campo de entrada Unit ID (ID da Unidade).
Ao alterar o endereco do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificacao
exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta
montada no dispositivo.

b. Insira o endereco desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir
Endereco Modbus).

c. Clique em OK para confirmar e fechar a janela Change Address (Alterar Endereco).

6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

7. Selecione a aba Antenna (Antena).
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21 5408 RLT - LT-TK-44 X
Communication | Tank Shape | Geometry Antenna l Environment ] Local Display] Advanced Configuration | Information
Antenna Type: |Parabolic 84n. j
Mounting Type: |Nozz|e j Q
0.150
-
User Defined %
i
0.401 ‘
m
0.800 1 l)
1000 - -
1.060
Upper Null Zone: 0.149 m
Used Upper Mull Zone: 0.150 m
Cancel | ooy | Heb |

10.

Selecione o Antenna Type (Tipo de Antena) e tipo de montagem, se aplicavel. E
possivel escolher entre tipos de antena predefinidos ou Definido pelo Usuario para
antenas fora do padrao. Para antenas pré-definidas, varios pardmetros do transmissor
sdo especificados automaticamente para otimizar o desempenho da medicdo. Para
uma antena Definida pelo Usuario, as configuragées do banco de dados devem ser
inseridas manualmente.

Insira o Antenna Extension Length (Comprimento da Extensdo da Antena) caso a
antena seja equipada com uma extensao.

Em caso de interferéncias perto do bocal, talvez seja necessario ajustar a Upper Null
Zone (Zona Nula Superior). Ao aumentar a zona nula superior, a faixa de medicao é
reduzida na parte superior do tanque.

Para aplicacdes em tubos acalmadores, insira o Inner Diameter (Diametro Interno).

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount Série 5408 (00809-0300-4408) para obter mais
informacoes sobre a zona nula superior e outros parametros do transmissor.

11.
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12.

Selecione a aba Geometry (Geometria).

5] 5408 RLT - LT-TK-44

Communication ] Tank Shape

Antenna | Environment | Local Display | Advanced Conﬁguration] Information

Reference Height (R): | 20,000

Reference Offset (G): 0.300

m

m

Bottom Offset (C): 0.000 m

Iv¥ show negative level as zero

Calibration Distance: 0,100 m

A—_I:;' ! ¥ Reference Offset (+)
—

Reference Height

Zera Level

oF S
Bottom Offset |

QK | Cancel Apply Help

13.

Insira os parametros de distancia do tanque.

A Tank Reference Height (Altura de Referéncia do Tanque (R) é definida como a
distancia do Tank Reference Point (Ponto de Referéncia do Tanque) ao Zero Level (Nivel
Zero).

Reference Offset (Desvio de Referéncia) (G) é a distancia entre o Tank Reference
Point (Ponto de referéncia do tanque) e o Gauge Reference Point (Ponto de Referéncia
do Medidor), localizado na superficie do flange do bocal no qual o medidor é montado.

O Bottom Offset (Desvio Inferior) (C) é definido como a distancia entre o Zero Level
(Nivel Zero) (Ponto de Referéncia de Imers3do) e o nivel minimo para a superficie de
produto (fundo do tanque). Especificando uma distancia C, a faixa de medicdo pode ser
estendida até o fundo do tanque.

C>0: o transmissor apresenta valores de nivel negativos quando a superficie de produto
esta abaixo do Nivel Zero.

E possivel usar a caixa de selecdo Show negative level values as zero (Mostrar
valores de nivel negativo como zero) para mostrar niveis do produto abaixo do nivel
zero (placa de referéncia) como zero.

C=0: as medicdes abaixo do nivel zero ndo serdo aprovadas, isto é, o transmissor

informara “nivel invalido” se o nivel de produto estiver abaixo da placa de referéncia.
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14.

15.

16.

Insira a Calibration Distance (Distancia de Calibracao), se necessario. Esta variavel
permite ajustar a altura do tanque de modo que os niveis de produto medidos
correspondam aos niveis de imersao manual. Normalmente, é necessario um pequeno
ajuste quando o transmissor é instalado. Por exemplo, um pequeno desvio entre a
altura real do tanque e o valor armazenado no banco de dados do transmissor pode
ocorrer se as dimensoes do tanque, de acordo com os desenhos, ndo correspondem
perfeitamente com as dimensoes reais.

Marque a caixa de selecao Show negative level as zero (Mostrar nivel negativo
como zero) caso nao deseje que o transmissor mostre valores de niveis negativos.

Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount Série 5408 (00809-0300-4408) para obter mais
informacoes sobre os parametros de geometria do tanque.
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Configuracao avancada

Além da configuracao basica, hd op¢oes de configuragdo avancada disponiveis para o
transmissor Rosemount 5408. Esta secdo fornece uma breve descricao de algumas dessas
opcoes. Para obter mais informacdes sobre a configuracdo avancada, consulte o Manual de
Referéncia do Rosemount Série 5408 (00809-0300-4408).

Tanque formato

Os parametros Tank Shape (Formato do Tanque) e Bottom Shape (Formato do Fundo)
otimizam o Rosemount 5408 para varias geometrias de tanque e para medi¢des préximas ao
fundo do tanque. Esses parametros sao configurados na janela Tank Shape (Formato de Tanque):

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication l Geometry] Antenna ] Environment | Local Display | Advanced Configuration ] Information

Tank Shape: |\u'erh'cal Cylinder hd

Bottom Shape: i u.ll;

ottom Shape: Flat Indined - _1'I_
|
i

QK | Cancel Apply Help
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Ambiente do tanque

Determinadas condi¢oes do produto no tanque podem exigir que opgoes de configuracdo
especiais sejam usadas para otimizar o desempenho da medicdo do transmissor de nivel por
radar 5408. Ao configurar as condi¢oes ambientais no tanque, o transmissor pode compensar
condi¢oes como mudanca rapida de nivel, sinais fracos de eco, amplitudes de eco de superficie
variaveis ou outras fontes similares de medicdo imprecisa.

A janela Environment (Ambiente) é usada para otimizar o transmissor para condicoes especiais de
tanque:

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication | Tank Shape | Geometry | Antenna  Environment | | ocal Display | Advanced Corfiguration | Information

Product Type: Liquid j

Process Conditions

W Turbulent Surface

¥ Foam

Maximum Level Rate: |5 ft (2m) / hour

L

Product Dielectric Range: |> 10.0 (e.q. Water Based) j

Cancel | ooy | Heb |

Para Process Conditions (Condicoes de Processo), recomenda-se selecionar o maximo possivel
de opcoes.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount Série 5408 (00809-0300-4408) para obter mais
informacoes sobre as configuracoes de ambiente do tanque.
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2.10.3 Instalacao do Rosemount 5408 usando o assistente de
instalacao

O assistente de instalacdo no TankMaster WinSetup é uma ferramenta que pode ser usada para
instalar e configurar um transmissor de nivel por radar Rosemount 5408 e outros dispositivos.

Normalmente, um transmissor de nivel por radar Rosemount 5408 é instalado como parte do
procedimento de instalacdo de um Tank Hub Rosemount 2410. No entanto, o assistente de
instalacao permite instalar um Rosemount 5408 no TankMaster separadamente da instalacao
do tank hub:

1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do
Tank Hub Rosemount 2410 estao configurados corretamente e incluem o novo
Transmissor de Nivel por Radar Rosemount 5408. Certifique-se de que o endereco
Modbus do medidor de nivel correto seja usado (consulte “Instalacao de um Hub do
Sistema Rosemount 2460” na pagina 31 e “Instalacdo de um Tank Hub Rosemount
2410” na pagina 32 para obter mais informacoes).

2. Instale e configure o Rosemount 5408 conforme descrito em “Como usar o assistente
de instalacao” na pagina 101.

3. Verifique se o Rosemount 5408 se comunica com o tank hub Rosemount 2410. Use, por
exemplo, a funcao Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do tank hub para ver
todos os dispositivos conectados ao tank hub. A lista de ativos esta disponivel clicando
com o botdo direito do mouse no icone do dispositivo do tank hub.

Na maioria dos casos, o procedimento a sequir é recomendado ao instalar um novo transmissor
de nivel por radar Rosemount 5408:

1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410.
Certifique-se de que o endereco Modbus do medidor de nivel correto esta configurado
para o novo Rosemount 5408 (consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount
2460” na pagina 31 e “Instalagdo de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para
obter mais informacdes).

2. Na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de
selecdo Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nivel e AUX) para
instalar automaticamente o Rosemount 5408 na area de trabalho do TankMaster.

3. Configure o Rosemount 5408 (consulte “Configuracao via propriedades do 5408” na
pagina 93).

Consulte também “Adicionar um tanque” na pagina 128 para obter mais informacdes sobre
como adicionar tanques e dispositivos a um sistema de medicao de tanques Rosemount.
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Como usar o assistente de instalacao

Para configurar um Rosemount 5408 usando o assistente de instalagao do WinSetup, execute as
seguintes etapas:

1. Na Workspace (Area de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
=
Collapse All
-] Protocols
Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no
menu Service (Servico) selecione Devices[Install New (Dispositivos/Instalar Novo).
A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:

B Select Device e

Device Type:
| 5402 Rradar Level Transmitter (Fieldbus] ~|

B408 FF Tag:

LT-40

Cancel | Help |

3. Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) 5408 Radar Level
Transmitter (5400 Transmissor de nivel por radar).

4, Insira a etiqueta de nivel a ser usada para identificar o medidor de nivel por radar.
5. Clique em Next (Préximo) para abrir a janela 5408 RLT Communication (Comunicagdo
RLT 5408).
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:l 5408 RLT Communication - LT-40 e

Communication

2410 HUE Tag: HUB-110 i
Position in 2410 HUB:

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: 1 il Unit ID:
Verify Communication

< Back Next = Cancel | Help

10.

11.

Na lista suspensa 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410) escolha o Tank Hub do
Rosemount 2410ao qual o transmissor de nivel por radar 5408 est4 conectado.

Insira 0 Modbus address (Endereco Modbus) usado para o transmissor de nivel 5408.
Observe que este endereco deve ser armazenado nos bancos de dados do tanque do
hub do sistema Rosemount 2460, bem como no Tank Hub Rosemount 2410.

Clique em Verify Communication (Verificar Comunicacao) para verificar se o
TankMaster PC se comunica com o transmissor 5408. O ID da unidade aparecera
quando o contato for estabelecido.

Verifique a posicao do tanque. O campo Position in 2410 HUB (Posigdo no HUB 2410)
mostra a posicdo do tanque a qual o 5408 estd mapeado no banco de dados do tanque
2410. A posicdo do tanque indica a qual tanque o0 5408 esta associado. Caso o
transmissor 5408 esteja conectado a uma versao de multiplos tanques do Rosemount
2410, o0 5408 pode ser mapeado para outra posicao do tanque na janela 2410 Tank Hub
Properties/Tank Database (Propriedades do Tank Hub 2410/Banco de Dados do Tanque), se
necessario (na area de trabalho do WinSetup, clique com o botdo direito do mouse no
icone do 2410 e selecione a op¢ao Propriedades).

Consulte “Configuracao do banco de dados do tanque” na pagina 36 para obter mais
informacoes sobre como configurar o banco de dados do tanque 2410.

Clique em Next (Préximo) para prosseguir com a configuracao do 5408.

Para obter mais informacdes sobre a configuracao do Rosemount 5408, consulte
“Configuracdo via propriedades do 5408” na pagina 93 e “Configuracdo avancada” na
pagina 98.
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£51 5408 RLT Summary - LT-TK-2 =5

Fleaze confirm:

5408 ALT tag: LT-TK-2

Unit 1D: 11880

Cormmunication: Wia 2410HUE, HUE-1, position 1, ModbusMaster. 1
Modbus Address: 1

Antenna Type: Cone 4"

< Back Cancel Help

12. Na janela 5408 RLT Summary (Resumo RLT 5408), clique em Finish (Concluir) para
finalizar o assistente de instalacdo. Caso a configuracdo precise ser alterada clique em
Back (Voltar) até que a janela desejada apareca.
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Instalar um Rosemount 5300

O Radar de Onda Guiada Rosemount 5300 é mais convenientemente instalado no TankMaster
WinSetup utilizando a opcao integrada incluida como parte do procedimento de instalacao do
Tank Hub Rosemount 2410. Em uma etapa seguinte, o0 5300 é configurado por meio da janela
5300 GWR. Consulte “Configuracao via 5300 Properties (Propriedades do 5300)” na pagina 105.
Ajanela 5300 GWR inclui abas para configuracao basica e avancada do Rosemount 5300.

Ao adicionar um Rosemount 5300 a um Rosemount 2410 em um sistema existente de Medicao
de Tanques Rosemount, 0 5300 precisa ser mapeado para o tanque apropriado no banco de
dados do tanque 2410. A configuracdo é realizada por meio da janela 5300 GWR. Consulte a
“Adicionar um tanque” na pagina 128 para outras informacoes.

Um Rosemount 5300 é mais convenientemente instalado utilizando a opcao integrada incluida
como parte do Rosemount 2410 procedimento de instalacao do Tank Hub.

05300 também pode ser instalado e configurado usando o Assistente de instalacao do
WinSetup (consulte “Instalacdo do Rosemount 5300 usando o assistente de instalacao” na
pagina 111). Este método s6 deve ser usado em casos excepcionais quando, por exemplo, o
5300 for conectado ao Tankbus em um estagio posterior e ndo estiver disponivel ao instalar o
Tank Hub Rosemount 2410.

As etapas de configuracdo a sequir estao incluidas na configuracdo basica de um Radar de Onda
Guiada Rosemount 5300:

" parametros de comunicacao
" tipo de antena
" geometria do tanque

Devido as propriedades do produto, ao formato do tanque ou outras circunstancias, podem ser
necessarias outras configuracoes, além da configuracao basica. Objetos que possam causar
perturbacdo e condicdes turbulentas no tanque também podem exigir que medidas avancadas
sejam adotadas. A ferramenta de configuracao TankMaster WinSetup inclui opcoes avancadas
para 0 5300, como:

" condig¢des do ambiente do tanque

Consulte “Instalacao do tanque” na pagina 115 para obter mais informacoes sobre as op¢des de
configuracao avancada.

Para obter mais informacdes sobre como instalar e configurar um radar de onda guiada
Rosemount 5300, consulte o Manual de Referéncia do Radar de Onda Guiada Rosemount Série
5300 (00809-0100-4530).
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2.11.1 Configuracao via 5300 Properties (Propriedades do 5300)

Esta secao descreve o procedimento de configuracao basica para um radar de onda guiada
Rosemount 5300, usando a janela 5300 GWR.

Para configurar o Radar de Onda Guiada Rosemount 5300, execute as seguintes etapas:

1. Na drea de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o
Rosemount 5300 desejado.

[:l Tanks
[—]a Devices
=-E¥ SYSHUB-201
=480 HuB1
@ ato-Tr2
@ at0-Tr3
@ AtD-Tr4
@ ato-TrE
® L1
& 1113
& L1k
? Uninstall
E}'D Protocols Save Database to File...
Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...
Loegging...
Calibrate...
Propriedades Properties
2. Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servicos) selecione Devices|Properties (Dispositivos/Propriedades).
Ajanela 5300 GWR é exibida.
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Selecione a aba Communication (Comunicag¢do).

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

l Probe ] Geometry | Environment

Communication

Connected to HUB: |Via HUE, HUB-1, position 4

Communication Channel: |M0dbusM aster.1

Modbus Address: 4

Unit 1D: 51782
Application Yersion: 1.44
Baot Yersion: 1.44

LChange...

0K | Cancel | apy | Heb |

Verifique a posi¢ao no banco de dados do tanque. O campo Connected to HUB
(Conectado ao HUB) mostra o nome do hub do tanque Rosemount 2410 e a posicao do
tanque que 0 5300 esta mapeado no banco de dados do hub do tanque. A posi¢do do
tanque indica a qual tanque o 5300 est4 associado.

Caso o transmissor esteja conectado a uma versao de multiplos tanques do Rosemount
2410, ele pode ser mapeado para outra posi¢do do tanque na janela 24170 Tank Hub
Properties/Tank Database (Propriedades do Tank Hub 2410/Banco de Dados do Tanque), se
necessario (na area de trabalho do WinSetup, clique com o bot3o direito do mouse no
icone do Rosemount 2410 e selecione a op¢ao Propriedades).

Consulte “Configuracdo do banco de dados do tanque” na pagina 36 para obter mais
informacoes sobre como configurar o banco de dados do tanque Rosemount 2410.

Verifique o Endereco Modbus. Para alterar o endereco Modbus, clique em Change
(Alterar).

[8 Change Address &J

Uit 1D: 51782
Set Modbus Address: 4 il

QK | Cancel | Help |

Insira o ID da unidade no campo de entrada Unit ID (ID da Unidade).

Ao alterar o endereco do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificacao
exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta
montada no dispositivo.

Insira o endereco desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir
Endereco Modbus).

Cliqgue em OK para confirmar e fechar a janela Change Address (Alterar Endereco).
Clique em Apply (Aplicar) para armazenar as configuragdes.
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11.

Selecione a aba Probe (Antena).

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

Communication

Frobe Type :

@
Probe Length : 2000 m -
Hold Off Distance [UNZ) : ] Hald 0if Distance/UNZ T

Uszer Defined

o
@
=1
3
o
-2
jus)
=} g‘
=4
I g
= 3
=1 @
k3 =
= s

2

‘ ‘

Frobe Length

Megative

1350

Advanced

Frobe Angle: Probe Angle

4 L addiid

Femote Housung: -

=
o
=]
@

0K | Cancel | apy | Heb |

Selecione um Probe Type (Tipo de antena) que corresponda a antena real usada no
transmissor. E possivel selecionar uma antena predefinida (padrio) ou Definida pelo
Usudrio para antenas fora do padrdo. Para tipos de antena predefinidos, o desempenho
da medicdo é otimizado especificando automaticamente varios parametros do
dispositivo. Para uma antena Definida pelo Usudario, as configuraces do banco de
dados devem ser feitas manualmente.

Os seguintes tipos predefinidos (padrao) de Probe Types (Tipos de antena) estdao
disponiveis:

= Duplo flexivel

m Flexivel simples
= Coaxial

O Probe Length (Comprimento da antena) é medido do Upper Reference Point
(Ponto de Referéncia Superior) a ponta da antena. Se um peso for usado na
extremidade da antena, ele ndo devera ser incluido.

Ajuste o Hold Off Distance (Distancia de Afastamento) (UNZ) se houverem
interferéncias na parte superior do tanque. Esses problemas poderdo ocorrer se houver
objetos que geram interferéncia, como um bocal estreito com paredes asperas,
proximos a antena. Ao aumentar a distancia de afastamento, a faixa de medicao é
reduzida.

Cliqgue em Apply (Aplicar) para armazenar as configuracgoes.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount Série 5300 (00809-0100-4530) para obter mais
informacoes sobre a Distancia de Afastamento e outros pardmetros do configuracao.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Selecione a aba Geometry (Geometria).

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

Communication | Probe  Geometry l Environment ]

Tank Reference Height [R] : 2500 m
Reference Distance [G] : 0000 m
Upper Reference Poirt — & i
Mounting Type : Direct Bracket - Distance Offsel [G) T - T |
Urnknowr

0.000

Tank Height [FR]

Calibration Distance : 0000 m

[v Show level below probe end as zero

Zero Reference Point

Mote: B and G are pogitive as shown. G can be positive or negative.

Cancel Apply Help

A Tank Reference Height (Altura de Referéncia do Tanque (R) é definida como a
distancia do Upper Reference Point (Ponto de Referéncia Superior) ao Zero Reference
Point (Ponto de Referéncia Zero).

Reference Distance (G) (Distancia de referéncia) é a distancia entre o ponto de
referéncia superior e o flange.

Use o parametro Calibration Distance (Distancia de Calibracao) para ajustar a altura
do tanque de modo que os niveis medidos do produto se ajustem aos valores de nivel
de imersao manual. Normalmente, é necessario um pequeno ajuste quando o
dispositivo é instalado. Por exemplo, um pequeno desvio entre a altura real do tanque e
o valor armazenado no banco de dados do dispositivo pode ocorrer se as dimensoes do
tanque, de acordo com os desenhos, nao correspondem perfeitamente com as
dimensdes reais.

Selecione o Mounting Type (Tipo de Montagem); Pipe Chamber (Cdmara de Tubo),
Direct Bracket (Suporte Direto) ou Nozzle (Bocal). Selecione Unknown (Desconhecido) se
nenhuma opgao for apropriada. Dependendo do tipo de montagem, pode ser
necessario também especificar outros parametros, tais como Inner Diameter
(Didmetro Interno) e Nozzle Height (Altura do Bocal).

Marque a caixa de selecao Show level below probe end as zero (Mostrar nivel abaixo
da ponta da antena como zero) caso deseje que o transmissor mostre zero em vez de
niveis negativos do produto.

Cligue em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracao ou clique em OK para
armazenar a configuracao e fechar a janela.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount 5300 (Documento N.2 00809 -0100-4530) para
obter mais informacgdes sobre os pardametros de geometria do tanque.
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2.11.2 Configuracao avancada

Além da configuragao basica, ha op¢oes de configuracao avancadas disponiveis para o Radar de

Onda Guiada Rosemount 5300. Condi¢oes ambientais como mudancas rapidas de nivel e
constantes dielétricas de produtos, bem como a constante dielétrica do vapor pode ser

configurada.

A janela 5300 GWR/Environment (5300 GWR/Ambiente) pode ser usada para otimizar o radar de

onda guiada 5300 para condicoes especiais de tanque, conforme ilustrado abaixo. Para

configurar pardametros de ambiente para o Rosemount 5300:

1. Na Workspace (Area de Trabalho), selecione o icone do Rosemount 5300.

2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades). A janela
5300 GWR é exibida.

3. Selecione a aba Environment (Ambiente).

1 5300 GWR - LT-TK-5

Communicaﬁon] Probe ] Geometry Environment

teazurement Mode: | Liquid Product Lewvel

[ Rapid Level Change [>0.1 mds, >4"/3)

Product Dielectric Range : 19-25 -
2800

Advanced

Wapor Dielectric Constant: 1.000
Urnknowr
Max Upper Product Thickness: 0ooa m

Product Distance

Product Lewvel

Product

Cancel

Apply

Help

Modo de medicao

O Rosemount 5300 é pré-configurado de acordo com o modelo especificado e normalmente o

modo de medicao nio precisa ser alterado.

Mudanca de nivel rapida

Marque a caixa de selecao Rapid Level Changes (Mudancas de Nivel Rapidas) se a superficie

estiver se movimentando rapidamente para cima ou para baixo a taxas superiores a 0,1 m/s

(4 pol/s).
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Constante dielétrica/faixa dielétrica

A Product Dielectric Range (Faixa Dielétrica do Produto) é usada para definir os patamares
apropriados de amplitude de sinal para filtrar ruidos do sinal de medicdo.

Nas medicoes de nivel da interface, as constantes dielétricas podem ser configuradas para os
produtos superior e inferior. Para a Product Dielectric Range (Faixa Dielétrica do Produto)
escolha a op¢ao Unknown (Desconhecido) se a faixa de valor correto ndo for conhecida ou se o
conteGido do tanque estiver mudando regularmente.

Para o modo de medicdo Liquid Product Level (Nivel de Produto Liquido) insira a Product
Dielectric Range (Faixa Dielétrica do Produto). Em algumas aplica¢Ges ha vapor pesado
acima da superficie do produto com uma influéncia significativa sobre a medicdo de nivel.
Talvez seja o caso, por exemplo, de vapor de agua saturada sob alta pressdo. Nesses casos, a
Vapor Dielectric Constant (Constante Dielétrica do Vapor) pode ser alterada para compensar
esse efeito. Normalmente, este valor ndo precisa ser alterado, uma vez que o efeito sobre o
desempenho da medicdo é muito pequeno para a maioria dos vapores. O valor padrio é igual a
1, que corresponde a constante dielétrica do vacuo.

Para o modo de medicdo Product Level and Interface Level (Nivel do Produto e Nivel da Interface)
insira o Upper Product Dielectric Constant (Constante Dielétrica do Produto Superior). Se a
constante dielétrica do produto inferior for significativamente menor que a constante dielétrica
da agua, talvez seja necessario ajustar o Lower Product Dielectric Range (Faixa Dielétrica do
Produto Inferior) também.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount Série 5300 (00809-0100-4530) para obter mais
informacoes sobre as configuragoes de ambiente do tanque.
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2.11.3 Instalacao do Rosemount 5300 usando o assistente de
instalacao

O assistente de instalacdo no TankMaster WinSetup é uma ferramenta que pode ser usada para
instalar e configurar um Radar de Onda Guiada Rosemount 5300 e outros dispositivos.

Normalmente, um Rosemount 5300 é instalado como parte do procedimento de instalacdo de
um Tank Hub Rosemount 2410. No entanto, o assistente de instalacao permite instalar um
Rosemount 5300 no TankMaster separadamente da instalacdo do Tank Hub:

1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do
Tank Hub Rosemount 2410 estao configurados corretamente e incluem o novo
Transmissor Rosemount 5300. Certifique-se de que o endereco Modbus do medidor de
nivel correto seja usado (consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount 2460”
na pagina 31 e “Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para obter
mais informacoes).

2. Instale e configure o Rosemount 5300 conforme descrito em “Como usar o assistente
de instalacao” na pagina 112.

3. Verifique se o0 Rosemount 5300 se comunica com o Tank Hub Rosemount 2410. Use,
por exemplo, a funcdo Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do Tank Hub para
ver todos os dispositivos conectados ao hub do tanque. A lista de ativos esta disponivel
clicando com o botao direito do mouse no icone do dispositivo do tank hub.

Na maioria dos casos, o procedimento a sequir é recomendado ao instalar um novo transmissor
Rosemount 5300:

1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410.
Certifique-se de que o endereco Modbus do medidor de nivel correto esta configurado
para o novo Rosemount 5300 (consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount
2460” na pagina 31 e “Instalagdo de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para
obter mais informacdes).

2. Na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de
selecdo Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nivel e AUX) para
instalar automaticamente o Rosemount 5300 na drea de trabalho do TankMaster.

3. Configure o Rosemount 5300 (consulte “Configuracao via 5300 Properties
(Propriedades do 5300)” na pagina 105).

Consulte também “Adicionar um tanque” na pagina 128 para obter mais informacoes sobre
como adicionar tanques e dispositivos a um sistema de medicao de tanques Rosemount.
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Como usar o assistente de instalacao

Para configurar um Rosemount 5300 usando o assistente de instalacao do WinSetup, execute as
seguintes etapas:

1. Na Workspace (Area de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

[:l Tanks
=
Collapse All
-] Protocols
Install New...
Program All...

Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no
menu Service (Servico) selecione Devices[Install New (Dispositivos/Instalar Novo).
A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:

Select Device [l

Device Type:
| 5300 Guided Wave Radar B

R300 Tag:

LT-TK-5

Cancel Help

3. Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) 5300 Guide Wave Radar.
4. Insira a Etiqueta de Nivelpara o transmissor.
5. Clique em Next (Préximo) para abrir a janela 5300 GWR Communication (Comunica¢do

RLT 5408).
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12.
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£51 5300 GWR Communication - LT-TK-5 =5
Communication
2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 4
LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: |4 il UnitID: |51782

< Back | Next > | Cancel Help

Na lista suspensa 2410 Tag, selecione o tank hub ao qual o transmissor de radar esta
conectado.

Verifique se Modbus address (Endereco Modbus) é o mesmo usado para o
transmissor nos bancos de dados do hub do sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub
Rosemount 2410.

Cliqgue em Verify Communication (Verificar Comunica¢ao) para verificar se o
TankMaster PC se comunica com o Rosemount 5300. O ID da Unidade aparece quando
o contato é estabelecido.

Verifique se a Position in 2410 HUB (Posicao no HUB 2410) é a posicao do tanque a
qual o transmissor esta mapeado no banco de dados do tank hub. A posicao do tanque
indica a qual tanque o transmissor esta associado.

Caso o Rosemount 5300 esteja conectado a uma versao de multiplos tanques do
Rosemount 2410, a posicao do tanque pode ser alterada na janela 2410 Tank Hub
Properties/Tank Database (Propriedades/Banco de dados do tanque do tank hub 2410), se
necessario (na area de trabalho WinSetup, clique com o botao direito do mouse no
icone 2410 e selecione a opgdo propriedades). Consulte “Configuracdo do banco de
dados do tanque” na pagina 36 para obter mais informacoes sobre como configurar o
banco de dados do tanque Rosemount 2410.

Cligue em Next (Préximo) para prosseguir com a configuracao.

Para a configuracao da janela 5300 GWR Probe (Antena GWR 5300) consulte as pecas
apropriadas em “Configuracao via 5300 Properties (Propriedades do 5300)” na
pagina 105.

Para a configuracao da janela 5300 GWR Environment (Ambiente GWR 5300), consulte as
pecas apropriadas em “Instalacdo do tanque” na pagina 115.
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£51 5300 GWR Summary - LT-TK-5 =5
Fleaze confirm:
5300 G'wH tag: LT-TK-B
Unit 1D: 51782
Cormmunication: Wia 2410HUE, HUE-1, position 4, Modbush aster. 1
Modbus Address: 4
Frobe Type: Riigid Twin
< Back Cancel Help

13. Na janela 5300 GWR Summary (Resumo do GWR 5300) clique em Finish (Concluir) para
finalizar o assistente de instalacdo. Caso a configuracdo precise ser alterada clique em
Back (Voltar) até que a janela desejada apareca.

Mais op¢oes de configuragdo estao disponiveis na janela 5300 GWR. Consulte “Instalacdo do

tanque” na pagina 115.
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Secao 3 Instalacao do tanque

3.1
3.1.1

Esta secdo descreve como instalar e configurar tanques em um sistema de Medicao de Tanques
Rosemount usando o programa de configuracdo Rosemount TankMaster WinSetup.

Instalacao do tanque
Visao geral

Basicamente, o objetivo do procedimento de instalacdo do tanque é associar varios dispositivos
aos tanques corretos. Isto também inclui o mapeamento de varidveis como nivel de dgua livre e
pressao do vapor para saidas especificas do instrumento.

Workspace @

E% Metwork Connections

E| This Waorkstation
Ea Tanks

=3 AllTanks

TK-2

. [B+[(] Fixed Roof
[:l Devices
[:l Protocols

" L LogicalView | B Physical View

Instalar um novo tanque é um procedimento simples e direto usando o assistente de instalacao
do tanque.

Observacao
Certifique-se de que as unidades de medicdo foram definidas antes de instalar um novo tanque.
Consulte também “Unidades de medida” na pagina 20.

As unidades de medicao especificadas s6 afetam a instalacao de novos tanques. Alterar as
unidades de medicao ndo afeta os tanques que ja estdo instalados no WinSetup. Isso significa
que, se desejar alterar as unidades de medicao de um tanque ja instalado, é necessario
desinstala-lo e, em sequida, instala-lo novamente ap6s a alteracdo das unidades de medicdo na
janela Server Preferences/Units (Preferéncias do servidor/unidades). Consulte também “Unidades
de medida” na pagina 20.

Medicdo de tanques Rosemount 115



Instalacao do tanque

Novembro 2020

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

3.1.2

116

Uma instalacdo de tanque inclui as sequintes etapas:

1. Especifique o tipo doTanque: Teto fixo, teto flutuante, esférico, horizontal etc.
2. Selecione quais dispositivos associar ao tanque.
3. Configure o tanque. Para calculos de inventario sera necessario especificar sinais de

fonte para Nivel de Aqua Livre (Free Water Level, FWL), temperatura do vapor, pressio
do vapor e pressao do liquido. Consulte “Configuracdo da fonte de parametros

avancados” na pagina 85.

4, Especifique a entrada para as variaveis diferentes do tanque: valores automaticos
(medidos por um dispositivo de campo) ou valores manuais.

Iniciar o assistente de instalacao do tanque

Para iniciar o assistente de instalacdo do tanque, faca o seguinte:

3 Rosemount TankMaster / WinSetup =B
File View Service Tools Help
8 o ¢4 & o2
x
E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:I Expand Al
-] Devices
D Protocols Install Mew....
Summary Tank View...
Approved Tanks...
" L LogicalView | B Physical View
For Help, press F1 Tank
3 Rosemount TankMaster / WinSetup =B
| View Service Tools Help
7@ m ?
Install Mew.... H Tank...
Log on.. Device... \
Log off |
B Workspace
E% Metwork Connections
=B} This Workstation

Na aba Logical View (Visdo Légica) seleciona a pasta
Tanks (Tanques).

Clique com o botdo direito do mouse e selecione
Install New (Instalar Novo) no pop-up ou no menu
File (Arquivo) selecione Install New (Instalar
Novo)>Tank (Tanque).

Como alternativa, é possivel usar o seguinte método:
Na abalogical View (Visdo Légica) ou Physical View
(Visdo Fisica) selecione o servidor onde o sistema esta
instalado.

A partir do menu File (Arquivo) selecione Install
New (Instalar Novo)>Tank (Tanque).

Consulte “Instalacdo de um novo tanque” na pagina 117 para obter mais instrucoes.
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3.1.3 Instalacao de um novo tanque
Para instalar e configurar um tanque usando o assistente de instalacao do WinSetup, faca o
seguinte:
1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.
2. Inicie o assistente de instalagao do tanque (consulte “Iniciar o assistente de instalacao

do tanque” na pagina 116 para obter mais informacdes).

71 General lg
Tank Type:
| Fived Roof ~|
Tank Tag:
[TKA
Cancel | Help |
3. Selecione o tipo de tanque apropriado. Para um sistema de Medicao de Tanques
Rosemount, as seguintes op¢Ges estdo disponiveis:
" Teto fixo
" Teto flutuante
" Esférico
" Horizontal
" Esférico de GLP, horizontal de GLP
= Servo tanque:
Teto fixo, teto flutuante, esférico de GPL, horizontal de GPL, servo tanque esférico,
horizontal
" Teto fixo HTG, teto flutuante HTG, cobertura de teto flutuante HTG
4, Insira um nome no campo Tank Tag (Etiqueta do Tanque). Um prefixo aparece

automaticamente caso tenha sido definido na janela Tag Prefixes (Etiqueta de Prefixos)
(consulte “Defina os prefixos da etiqueta de nome” na pagina 24). Recomenda-se que
seja usado o mesmo nome do banco de dados do tanque do Tank Hub 2410. Consulte
“Instalacdo de um Tank Hub Rosemount 2410 na péagina 32.

Observacao
A etiqueta do tanque deve comegar com uma letra.

5. Clique no botdo Next (Préximo) para continuar com ainstalacdo do tanque.
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6. Atribua dispositivos de campo ao tanque atual:

No painel Available Devices (Dispositivos Disponiveis), selecione um dispositivo

instalado no tanque atual e clique na seta para mové-lo para o painel Selected Devices
(Dispositivos Selecionados).

Repita este procedimento para cada dispositivo associado ao tanque.

[31 Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices:
SYSHUB-201
Q) HUB-101

Selected Devices:

1. Selecione um

~@—— 2. (lique neste botdo

= 3. O dispositivo aparece no painel
dispositivo & LT-TKL de dispositivos selecionados
L]
[31 Select Devices @
Please select the devices to use as data sources for your tank: /
Advanc Available Devices: Selected Devices: 4. Repita o
W Shol | [=.(Z§ SYSHUB-201 & LTkt procedimento para cada
[~ Sho 400 HUB-101 dispositivo a ser
= associado ao tanque
a |
[31 Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
Advanced
=-EF SYSHUB-201 & LT-TK-1
v Show Only Yacant Def ’ ATD-TKA
[ Show Slave Positions =
L
Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices
[ Show Slave Positions
< Back Next > Cancel Help
Observacao

Recomenda-se que os dispositivos sejam instalados antes da instalacdo dos tanques. Em um

sistema de Medicdo de Tanques Rosemount, os dispositivos de campo devem ser instalados
como descrito em “Procedimento de instalacdo” na pagina 5.
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Mostrar posicoes de escravos (avancadas)

A caixa de sele¢do Show Slave Positions (Mostrar Posicoes de Escravos) s6 deve ser usada para a
configuracao avancada de tanques de dispositivos que ndo sejam compativeis com o sistema de
Medicao de Tanques Rosemount.

Um dispositivo que esteja conectado ao Tankbus e configurado no banco de dados do sistema
Tank Hub Rosemount 2460 aparecera no painel Available Devices (Dispositivos Disponiveis) no
lado esquerdo da janela Select Devices (Selecionar Dispositivos).

Caso um dispositivo ndo possa ser identificado pelo sistema de Medicao de Tanques Rosemount
esteja conectado ao Tankbus, sera necessario marcar a caixa de selecao Show Slave Positions
(Mostrar PosicGes de Escravos) para mapear este dispositivo para um tanque.

Para associar um dispositivo “desconhecido” a um tanque, faca o seguinte:

a. Najanela Select Devices (Selecionar Dispositivos), marque a caixa de sele¢do Show Slave
Positions (Mostrar Posicoes de Escravos) para mostrar as posicoes no banco de dados do
tanque.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
5-C M - [E SYSHUB-201.05 —=&
SYSHUB-20101 | |[=
SYSHUB-201.02 =
SYSHUB-201.03

&
SYSHUB-201.04 J
SYSHUB-201.06

SYSHUB-201.07 2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

SYSHUB-201.08 R

SYSHUB-201.09 2460 Source Field 2410 2410 Level Temp MNumber VP MP LP | FWL UInl UIn2 UIn3 Uln
Tank Port| Device Tank Device Device  of Temp

SYSHUB-201.10 il Address| Pos Address Address Elements

2410
2410
{none)
{oone)

1 101 1 1 101 6 -

Advanced 1 102 1 2 102 8 -

[~ Show Only Yacant Devices
[v Show Slave Positions I

1 1 0w - LP FWL FWL UIn2 VP LP

alalalal il ea el lal el alle el

22 | {none)

b. Najanela Select Devices (Selecionar Dispositivos) selecione a posicao Slave Database
(Banco de Dados Escravo) que corresponde ao tanque onde o dispositivo esta
instalado.

No exemplo acima, os dispositivos sdo mapeados para a posi¢ao 5, que é identificada
como SYSHUB-201.05 no banco de dados do tanque.

c. Mova o item selecionado para o painel Selected Devices (Dispositivos Selecionados)
clicando no botdo = .

7. Clique no botdo Next (Préximo) para continuar com ainstalacao do tanque.
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8. Configure o tanque.

A janela Tank Configuration (Configuracdo do Tanque) permite habilitar variaveis de medicdo do
tanque, como Vapor Temperature (Temperatura do Vapor), Vapor Pressure (Pressao do
Vapor), Liquid Pressure (Pressdo do Liquido) e Free Water Level (Nivel de Aqua Livre) (FWL)
para calcular a Observed Density (Densidade Observada) e outros parametros de inventario.
Consulte o Manual de Referéncia do TankMaster WinOpi para obter mais informacoes sobre os
pardmetros de inventario.

21 Tank Configuration - TK-1 Lth

Source and Unit
Wapor Temperature

| <NOngE: j

Wapor Pressure

| <nones j bali v

Liquid Prezsure

[ATD-TKALP | fpac  ~|
Free Wwater Level
Advanced...
=

|ATD-TKA Pl

Level Rate
[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR ~|

< Back Cancel Help

A caixa de selecao Calculate in TankMaster (Calcular no TankMaster) pode ser usada para
dispositivos sem calculo interno de Level Rate (Taxa de Nivel). Ao marcar esta caixa de selecao,
a taxa de nivel é calculada pelo programa TankMaster.

A Liquid Pressure (Pressao do Liquido) e a Vapor Pressure (Pressao do Vapor) ndo sao
mapeadas automaticamente para instrumentos de medicao. Essas variaveis de medicdo do
tanque devem ser mapeadas para um instrumento na janela 22XX ATD/Advanced

Parameter Source Configuration (Configuracdo da Fonte de Parametros Avancgados), a fim de
disponibiliza-las na janela Tank Configuration (Configuragdo do Tanque). Consulte a Figura 3-1 na
pagina 121 para ver um exemplo de como mapear a variavel de pressao do liquido para a saida
de um transmissor de pressao Rosemount 3051S.

Consulte também “Configuracdo da fonte de parametros avancados” na pagina 85 para obter
mais informacdes sobre o mapeamento das variaveis de medicdo do tanque com os dispositivos
de origem.

Para abrir a janela 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration (Configuragdo da Fonte de
Parametros Avangados):

a. Na areade trabalho do TankMaster WinSetup, clique com o botao direito do mouse no
icone do dispositivo e selecione Properties (Propriedades).

b. Selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration (Configuragdo da Fonte de
Parametros Avancados).

c. Mapeie avariavel de medicdo do tanque apropriada para a saida de um transmissor no
Tankbus. Veja um exemplo na Figura 3-1 na pagina 121.
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Um instrumento de medicdo mapeado na janela 22XX ATD/Advanced Parameter Source
Configuration (Configuracdo da Fonte de Pardmetros Avancados) pode ser selecionado na janela
Tank Configuration (Configuragdo do Tanque).

Figura 3-1. Configuracao da fonte de parametros avancados

22XX ATD|CONFIGURAGAO DA FONTE DE PARAMETROS AVANGADOS

3] 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Awpdliary Sensor

Communication I

Average Temperature Calculation
2230 Graphical Field Display

S5

| 2240 MTT Temperature Sensor |
Advanced Parameter Source Configuration

P ter Mapping
Linit Source Device Type /10 /Mo Source Parameter
—» ||Liquid Pressure LI IbarG LI |3051 PT/34/MNo2) VI IPressure‘I vl |

ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI

' Show only devices configured for TCU tank position: 1

7 Show all devices.

' r Description of User Def parameter
User Def 1 desc: I
User Def 2 desc: I
User Def 3 desc: I
User Def 4 desc: I
User Def 5 desc: l—
QK I Cancel Apply Help

CONFIGURACAO DE TANQUE
B e < I =
— Source and Unit
—apor Temperature
|<none> LI
—apor Pressure
I <none: LI IbarG LI
—Liquid Pressure
|ATD-TRALP x| Jbas |
—Free Water Level
Advanced... |
|ATD-TKA FwiL |
—Level Rate
[~ Calculate in TankMaster
|LTTKLR |
< Back Cancel Help
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Configuracao avancada
A janela Advanced Tank Setup (Configuragdo do Tanque Avangada) permite alterar o mapeamento
das variaveis de medicao do tanque para a saida do medidor. Esta op¢do pode ser usada, por
exemplo, para mapear as saidas de relé de um Tank Hub Rosemount 2410 para exibir o status de
um relé no programa TankMaster WinOpi.
Observacao
A configuracdo avancada sé deve ser usada quando nao houver op¢ao apropriada disponivel na
janela padrao Tank Configuration (Configuragdo do Tanque).
Para alterar o mapeamento de parametros do tanque, faca o sequinte:
a. Clique no botao Advanced (Avancado) na janela Tank Configuration (Configuragdo do
Tanque).
[5) Advanced Tank Setup @
Tank Input Gauge Dutput ﬂ
Dens Sample Lig Press | <default>
Aln3 ATD-TEA uif2]
AlnZ ATD-TEA Ui
Al ATD-TEA ]}
Dind ATD-TEA ]}
Din7 ATD-TEA ]}
Din6 ATD-TEA ]}
Dins ATD-TEA L]
Din4 ATD-TEA U3
Din3 ATD-TEA uif2]
Din2 ATD-TEA Ui
Din1 ATD-TEA ]}
Hin 4 ATD-TEA U3
Hin3 ATD-TEA uif2]
Hin2 ATD-TEA Ui
Hin1 ATD-TEA ]}
Relay 4 <honer
Relay 3 <honer
Relay 2 HUB-101 RO[1] -
Relay 1 HUB-101 - | RO[O] hd
Cancel | Help |
b. Para cadavaridvel de entrada do tanque, é possivel alterar a saida, assim como o
medidor. Coloque o ponteiro do mouse no campo Gauge (Medidor) ou Output (Saida)
davariavel de entrada do tanque desejada (nivel, taxa de nivel etc.) e selecionar a op¢ao
desejada na lista suspensa.
c. Clique em OK parafechar a janela Advanced Tank Setup (Configuracdo do Tanque
Avancada).
9. Na janela Tank Configuration (Configura¢do do Tanque), clique em Next (Préximo) para ir
a préxima etapa do procedimento de instalacdo do tanque.
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10. A janela Value Entry (Inserir Valor) permite:

m Escolher entre usar valores de medicao (Automatico) de instrumentos disponiveis ou
valores manuais.

= Para Nivel e Nivel de Aqua Livre, especifique a faixa de valor do pardmetro a ser usada
em varias janelas para exibir os dados de medicao.

[31 Value Entry @

Parameters:

vl

Walue Source

* Automatic  Gauge: [LT-TK-1

" Manual

Output: |LL

m

Walue:  |11.100 m
Walue Range

Minimum: 10,000 mm
M agimurm: | 20.000 m

Wap Press

< Back et > Cancel Help

Os parametros Free Water Level (Nivel de Agua Livre), Liquid Pressure (Pressdo do Liquido)
e Vapor Pressure (Pressao do Vapor) sao definidos em Value Source = Manual (Fonte de Valor =
Manual) por padrdo. Portanto, para esses tipos de instrumentos, é necessario configurar o
tanque para medi¢Ges automaticas.

A janela Value Entry (Inserir Valor) permite desabilitar as medi¢des automaticas para os
parametros selecionados quando for necesséario remover um instrumento para fins de
manutencao.

Para usar valores manuais, faca o sequinte:

1. Selecione uma variavel de medicdo na lista Parameters (Pardmetros) do lado esquerdo
da janela Value Entry (Inserir Valor).

2. Defina Value Source (Fonte de Valor) para Manual.
3. Insira o valor desejado no campo de entrada Value (Valor).

Os valores manuais sdo marcados em amarelo para diferencia-los dos valores automaticos.
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Os parametros Value Range (Faixa de Valor) (minima e maxima) permite modificar a escala
dos graficos de barra da janela Tank View (Visdo do Tanque) e em outras janelas (no Winsetup e
no WinOpi) onde graficos de barras sdo usados para exibir os niveis do produto.

Por exemplo, o valor maximo na Value Range (Faixa de Valor) para o nivel normalmente é igual
a altura de referéncia do tanque (R) ou ao nivel maximo na tabela de calibracdo, para obtera
escala correta dos gréficos de barra de nivel, conforme ilustrado abaixo:

Faixa de valor: Faixa de valor:
Min=0 Min=0
Max =20 m Max=12m
{21 This Workstation/TK-1 - Tank View [=l[E - {21 This Workstation/TK-1 - Tank View [=l[E -
Parameter Mame Walue Units Parameter Mame Walue Units
Lewvel Lewvel 11.100 m
Level Rate 240 m/h Level Rate 240 m/h
Avg Temp 18.2 C Avg Temp 18.2 T
Pl 013z m Pl 013z m
‘Wap Press 0232 barG ‘Wap Press 0.232 barG
Liq Press 0332 barG Liq Press 0.332 barG
4. Resumo.
21 Summary LéJ
Fleaze confirm:
Tank tag: T Nome atual do
tanque
Devices: ATD-TEAT, LT-TEA q
Dispositivos
associados
< Back Cancel Help

Ajanela Summary (Resumo) apresenta informacdes sobre a instalacdo atual do tanque. Ao clicar
em Finish (Finalizar) a instalacdo do tanque sera finalizada e o tanque aparecera na area de
trabalho do WinSetup. E possivel cancelar a instalacdo clicando em Cancel (Cancelar). Observe
que se um dispositivo foi instalado como parte do processo de instalagao do tanque, o
dispositivo permanece instalado e aparece na Workspace (Area de trabalho) mesmo que a
instalacao do tanque nao tenha sido concluida.
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3.14 Resumo da instalacao e configuracao do tanque

13 General

= Tipo de tanque

Selecione a op¢ao de tipo de tanque
que corresponde ao tanque real.

Tank Type:

Fired Rool -

Tank Tag

TR

<Back  |TTREEST Cancel Help

13 SelectDeviees A == Selecionar dispositivos
T Associar dispositivos ao tanque.

Awsilable Devices: Selected Devices:

£ EF sYSHUB-201
B8 HUB-101

@ ATD-TRA il
& Tk
LI

InstallNew Device:
IV Show Orly Yacart Devicss

I~ Shaw Slave Bostions

<Bock | Net> Cancdl | Hep |
e == Configura¢ao do tanque

i Especifique a fonte de entrada para
e temperatura do vapor, pressdo do
[l =l vapor, pressao do liquido e nivel de
e | agua livre (FWL).
-~ Liquid
~Freewater Level ——
BT = Advanced.
7|L' Calculate in TankMaster

<Back |{"Ned 3 Cancel Help

3 Veloe Eniy " L. YW = Inserir valor
Configure para medicoes
B = BE— automaticas. Se necessario, ajuste os
s valores manuais desconectando a
. medicdo automatica. Ajuste a faixa
P de valor para a escala das variadveis de
. medicdo nos graficos de barras.
Mimun: [0000  m
T

< Back Next > Cancel Help.

Medicdo de tanques Rosemount 125



Instalacao do tanque
Novembro 2020

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

3.1.5

126

Para alterar a configuracao do tanque

Quando um tanque é instalado e configurado, as configuragdes atuais podem ser modificadas, a
qualquer momento, abrindo a caixa de dialogo Properties (Propriedades) correspondente.
Para abrir a caixa de didlogo Properties (Propriedades) de um tanque, faca o sequinte:

1.

Na janela Workspace (Area de Trabalho), selecione o tanque desejado.

Ea Tanks
- B ANTanks

Expand &l
[:l Fixed Roof Uninstall
[#-[_] Floating Roof Rename
Open Tank Yiew...
-] Protocols
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties

Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) no

pop-up.

Na janela Properties (Propriedades), selecione a aba apropriada e altere as configuracdes

atuais do tanque.

Cliqgue em Apply (Aplicar) para armazenar a configuracdo antes de avancar para a aba

seguinte.

Tank Configuration - TK-1

Associated Devices

General Corfiguration | Value Entry

Source and Urit
anor T

Tank Configuration - TK-1

General | Carfiguration Value Entry |

Paameters:

[7] Tank Configuration - TK-52

{ Configuration | Value Entry |

Tank Type:

Fixed Roof -

ok |[ conesl | memy |

TD-TE-

| ey Help

| =lfeet <]
I

M Help

Basicamente, as abas correspondem as etapas do assistente de instalagdo. Consulte “Instalacado
do tanque” na pagina 115 para ver uma descricao sobre como configurar um tanque.
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3.1.6 Para desinstalar um tanque
Para remover um tanque da area de trabalho do WinSetup, faca o sequinte:
1. Na janela Workspace (Area de Trabalho) selecione o tanque que deseja remover.
[21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@&J

File View Service Tools Help

E% Metwork Connections
E| This Workstation

Ea Tanks
=43 Al Tanks
Expand &l
(L] Fixed Roof Uninstall
D Floating Roof Fename
! -] Devices Open Tank View...
Protocols
[:I Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Froperties
For Help, press F1
2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Uninstall (Desinstalar) no pop-up.
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Adicionar um tanque

Novos tanques podem ser facilmente adicionados a um sistema de Medicdao de Tanques
Rosemount. O procedimento sera ligeiramente diferente, dependendo da configuracdo
especifica do sistema. Ele pode ser resumido como descrito abaixo nas se¢oes “Adicionar um
novo tanque e um novo Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 128 e “Adicionar um novo
tanque a um Rosemount 2410 existente” na pagina 131.

Adicionar um novo tanque e um novo Tank Hub Rosemount
2410

Resumo

Parainstalar um novo Tank Hub Rosemount 2410 e um novo tanque em um sistema de Medicao
de Tanques Rosemount que ja possui um hub do sistema Rosemount 2460 e varios dispositivos
de campo:

1. Configure as defini¢coes de comunicagao do hub do sistema.

2. Atualize o banco de dados hub do tanque do sistema adicionando dispositivos de
campo para associar ao novo tanque.

3. Instale o novo Tank Hub Rosemount 2410 e configure o banco de dados do tanque,
mapeando dispositivos de campo para o novo tanque.

4, Configure os dispositivos de campo adicionados ao banco de dados do hub do tanque
(Rosemount 5900S, Rosemount 2240S, Rosemount 30515 etc.).

5. Configure o novo tanque.

Figura 3-2. Novo tanque e Tank Hub adicionados ao sistema

El- This Workstation

[—j--- TK-1
=& SYSHUB-201
B9 HUB-101

------- @ atp-Tr1

- ﬂ LT-TK-1
=¥ SYSHUB-201
=48I HUB-102

- @ ATD-TK-2

gy LT-TK-2
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Procedimento de instalacao

Para adicionar um novo tanque e novos dispositivos de campo a um sistema de Medicao de
Tanques Rosemount, faca o seguinte:

1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.

2. Na area de trabalho do WinSetup, clique com o botao direito do mouse no icone do hub
do sistema Rosemount 2460 para abrir a janela 2460 System Hub (Hub do Sistema 2460).

3. Selecione a aba Configuration (Configuragdo):
2460 System Hub - SYSHUB-201 (=5
Communication Configuration | Tank Database | Advanced
Port Modem Type Protocol Settings
1 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
2 |BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
3 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
4 BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
5 |BPM Field Port - | Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
6 |TRLZ Host Port - | 2160 Emulation 4800, 8, 1, None Advanced...
7 |TRLZ Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
8 TRL2 Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
1 0K Cancel Apply Help

4, Caso o tank hub esteja conectado a uma porta de barramento em campo no hub do
sistema, a qual ndo foi usada antes da adicdao do novo tank hub, certifique-se de que a
janela 2460 System Hub Configuration (Configura¢do do Hub do Sistema 2460) esteja
configurada corretamente para o tank hub do barramento primario.

Por exemplo, é possivel ter que alterar a taxa de transmissao dependendo do tipo de
barramento de comunicacdo usado: RS-485 ou TRL2.

Consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na pagina 31 para obter
mais instrucoes e informacdes.

5. Clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuragao.

6. Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
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2460 System Hub - SYSHUB-201
' Communication | Configuration Tank Database | Advanced|
Auxiliary Inputs
2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP FWL | UInl | UIn2 | UIn3 UInd4 UIn5 Relays &
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp —
S Pos | Add S £l s
1 |2410 2 1 101 1 1 101 5 -
| 2 | 2410 2 1 102 2 2 102 8 -
3 |{none) -
4 | {none) -
5 |{none) -
6 |({none) -
7 |({none) -
8 |({none) - i
9 | (none) i
7. Configure o banco de dados do hub do tanque do sistema com enderecos Modbus para

o novo Tank Hub Rosemount 2410, medidor de nivel e dispositivo de temperatura

(ATD(), Consulte “Instalacdo de um Hub do Sistema Rosemount 2460 na pagina 31
para obter mais informacoes.

8. Instale e configure um Rosemount 2410 Tank Hub e dispositivos de campo conectados
ao Tankbus conforme descrito em “Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410” na
pagina 32.

9. Instale um tanque e associe o novo tank hub a ele conforme descrito em “Instalacdo do

tanque” na pagina 115.

Agora que o novo tanque e os dispositivos de campo estdo instalados e configurados, eles
aparecerao na area de trabalho do TankMaster.

Figura 3-3. Novo tanque e tank hub

El--- This Workstation
= Tkt
=-E¥ SYSHUB-201

408 HUB-101
= @ atp-TK1

EQ TK-2 Novo tanque TK-2
=& SYSHUB-201
: Novo Tank Hub
El{m HUB-102 me\élidgrde :ivee|2410

(1) ODispositivo de Tanque Auxiliar (ATD) é usado para designar vdrios dispositivos, como transmissores de temperatura e pressdo, telas e outros
dispositivos sem nivel.
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3.2.2 Adicionar um novo tanque a um Rosemount 2410 existente
Resumo

Para adicionar um novo tanque a um Tank Hub existente Rosemount 2410 em um sistema de
Medicdo de Tanques Rosemount que inclua um hub do sistema Rosemount 2460 e varios
dispositivos de campo:

1. Atualize o banco de dados do hub do tanque do sistema Rosemount 2460 adicionando
os dispositivos de campo instalados no novo tanque.

2. Atualize o banco de dados do Tank Hub Rosemount 2410 existente, mapeando os
novos dispositivos de campo para o novo tanque.

3. Configure os novos dispositivos de campo adicionados ao banco de dados do tank hub.

4, Configure o novo tanque.

Figura 3-4. Um novo tanque é adicionado a um Tank Hub 2410 existente

= This Waorkstation

=0 Tk
=-&J§ SYSHUB-201
B8 HUB-101

@ ATD-TK1

....... @ LT-TK-1

Ml

-2 Tk-2
=1-&ER SYSHUB-201

£-408 HUB-101

=20 TK-3

=-E¥ SYSHUB-2 1
=& HUB-101

------- @ ATD-TK3

Ml

Novo tanque

=21 Tk-4
=-E¥ SYSHUB-201

E”“m HUB-101 Novo ATD e medidor de
- @ ATD-TK-4 nivel
G LT-TK-4
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Novos

dispositivos

132

Procedimento de instalacao

Caso novos dispositivos sejam conectados a um Tank Hub 2410 existente, sera necessario atualizar
os bancos de dados do hub do tanque do sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount
2410, assim como instalar e configurar os novos dispositivos no TankMaster WinSetup.

1.
2.
3.

4.

6.

Inicie o programa TankMaster WinSetup.

Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).

Abra a janela Rosemount 2460 System Hub (Hub do Sistema Rosemount 2460).

2460 Source

2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

' Communication | Configuration TaﬂkDatabaSE.Advanced]

Field| 2410 2410 Level | Temp | Number

Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements

2410
2410
2410

101
101
101

1 1 101 8 -

02

UInl | UIn2 | UIn3 | UInd

2410

101

2 2 8 -
3 3 103 8 -
4 4 8

104

AR ERERE]

BN AE A

frnnel

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o i B

=B Network Connections

=t This Workstation
[ Tanks

{3 Devices

=-&F SYSHUB-201
Re 1 HUB 101
& WiG-100

[ Protocols

Expand All
Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Device Live List...

Manual Control of Relay...
Simulation...

Write Protect

Properties

™

Configure o banco de dados do tanque com os enderecos Modbus do novo medidor de
nivel e dispositivos ATD. Consulte também “Instalacao de um Hub do Sistema
Rosemount 2460” na pagina 31.

Na Workspace (Area de Trabalho) do WinSetup, selecione o icone do Tank Hub
Rosemount 2410:

Clique com o botao direito do mouse em Properties (Propriedades) ou no menu
Service (Servico) selecione Devices (Dispositivos)>Properties (Propriedades).
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7. Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque):
£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration | Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ‘ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes Mot Confiqured 7
8 | 2240TTM 52878 Yes Mot Configured 8
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | NoDevice Mo Mot Configured %Eter tank name withdmaxfﬁ Ej?jharlc‘-cter&
. ) e name will be used in field displays.
13 |HoDevice Mo Mot Configured The name will alzo be used as base for the
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
QK | Cancel Apply Help
8. Verifique se os novos dispositivos conectados ao Tankbus aparecem na coluna Device

Type (Tipo de Dispositivo). Os dispositivos que aparecem na lista se comunicam
corretamente no Tankbus. Os dispositivos compativeis com o sistema de Medicdo de
Tanques Rosemount serdo identificados automaticamente pelo Rosemount 2410.

9. Verifique se os novos dispositivos estdo marcados como Not Configured (Nao
configurados) na coluna Tank Position (Posicdao do Tanque).

10. Na coluna Tank Position (Posicdo do Tanque) mapeie os novos dispositivos para um
tanque, selecionando o nimero apropriado na lista suspensa.
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£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes lot Configure = 7
8 | 2240TTH 52878 es Mot Confiqured 8
9 | MoDevice Mo 12 9
10 | Mo Device Mo ] 10
11 | Mo Device Mo 4
12 | Mo Device Mo 5 Enter tank name with max 8 characters.
13 | No Device Mo g me name wiII be uzed in field displays.
: B e name will also be used as base for the
14 | Mo Dev!ce ] H device tags in TankMaster. — A pOSiC504dO tanqueé
15 | Mo Device Mo 10 ..
16 | Mo Device Mo Mot Corfigured adicionada
5
QK ; | Cancel Apply Help
A
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:

Device Type | Device | Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

1 | B408FRLT 11880 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 2 | 4 a a |
5 | B408FRLT 94238 3 5
6 | 2240TTM 42878 3 / 6
7 | B408FRLT 51782 ez 4 7
8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with s 8 characters.
T3 (e RN ERER] 1o 2l e
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
0K | Cancel | apy | Heb |
11. Verifique se uma nova posicdo do tanque aparece no painel direito da janela Tank

Database (Banco de Dados do Tanque). No exemplo acima, os novos dispositivos sao
mapeados para a posicao 4 do tanque e uma posicao do tanque foi adicionada a lista de
tanques para permitir a configuracdo do nome do tanque e enderecos Modbus para os
novos dispositivos.
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£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD

connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10

2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102

3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103

4 2240TTM 17178 ez 2 | 4 TE-4 4 104 |

5 | B408FRLT 94238 ez 3 5

6 | 2240TTM 42878 ez 3 6

7 | B408FRLT 51782 ez 4 7

8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]

9 | MoDevice Mo Mot Confiqured 9

12.

13.

14.

15.

16.

Medicdo de tanques Rosemount

Digite um nome no campo Tank Name (Nome do Tanque). Este nome de tanque
também deve ser usado em um estdgio posterior ao instalar o tanque que sera
associado ao hub do tanque atual. Consulte “Instalacdo do tanque” na pagina 115.

O campo Level Modbus Address (Endereco Modbus de Nivel) é habilitado para o
novo medidor de nivel. Especifique um endereco Modbus de sua preferéncia. Observe
que o endereco para este medidor de nivel devera ser o mesmo endereco Modbus
configurado no banco de dados do hub do tanque do sistema.

Caso um Dispositivo de Tanque Auxiliar (ATD) como um transmissor de temperatura
multi-entrada Rosemount 2240S seja instalado, o campo ATD Modbus Address
(Endereco Modbus ATD) sera habilitado também.

Especifique um endereco Modbus de sua preferéncia. Observe que devera ser o mesmo
endereco Modbus configurado no banco de dados do hub do tanque do sistema.

Para a posicao do tanque 1, o endereco Modbus ATD é configurado automaticamente
como o endereco Modbus do Rosemount 2410 Tank Hub Todos os dispositivos ndao
nivelados em um tanque sao representados por um Gnico dispositivo ATD no sistema
de Medicdo de Tanques Rosemount.

Consulte “Instalacdao de um Hub do Sistema Rosemount 2460 na pagina 31 e
“Instalacao de um Tank Hub Rosemount 2410” na pagina 32 para obter mais
informacoes sobre como configurar os bancos de dados do tanque do hub do sistema
2460 e do Tank Hub 2410.

Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuragdo do banco de dados do
tanque.

Selecione a aba Device Tags (Etiquetas do Dispositivo).

135



Instalacao do tanque

Novembro 2020

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

136

17.

18.

19.

20.

21.

22.

£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5

Communication | Corfiguration | Tank Databaseé'

Device Tags:

Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag

TK-4 LT-TK-4 ATD-TE-4

W0 |~ | || e | M| =

-
=

The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.

Install Mew Devices In Tankiaster

oK | cancel | apot Help

Verifique se a Level Tag (Etiqueta de Nivel) do TankMaster esta correta ou insira uma
nova.

Verifique se a ATD Tag (Etiqueta ATD) do TankMaster esta correta ou insira uma nova.
Caso ndo haja um dispositivo ATD associado ao tanque, o campo da etiqueta ATD sera
desabilitado.

Clique em Install New Devices in TankMaster (Instalar Novos Dispositivos no
TankMaster) para instalar automaticamente os dispositivos na area de trabalho do
TankMaster. Essa é a maneira recomendada de instalar dispositivos de campo no
TankMaster, mas é possivel instalar os dispositivos em um estagio posterior, usando o
assistente de instalacao do dispositivo. Consulte “Utilizacao do assistente de instalacao
do dispositivo” na pagina 9.

Cligue em OK para armazenar a configuracao e fechar a janela de configuracao.

Os dispositivos agora estardo disponiveis na area de trabalho do TankMaster e cada
dispositivo deve ser configurado por meio da janela Properties (Propriedades). Consulte
“Instalacdo do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900” na pagina 46 e “Instalar
Dispositivos de Tanque Auxiliares” na pagina 75.

Continue com a instalacdo do tanque conforme descrito em “Instalacao do tanque” na
pagina 115.

Agora que o novo tanque e os dispositivos de campo estdo instalados e configurados, eles
aparecerdo na area de trabalho do TankMaster.
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3.3

3.3.1

Calibracao do medidor de nivel

Normalmente é necessario um pequeno ajuste do medidor de nivel para corresponder com
precisdo os niveis medidos e reais do produto. Por exemplo, um desvio pode resultar em
pequenos erros nos parametros de geometria do tanque, bem como na altura do tanque (R) ou
na posicao do ponto de referéncia do medidor (consulte o Manuais de Referéncia do Medidor de
nivel por radar Rosemount 5900S (00809-0100-5900) para obter mais informacoes sobre a
geometria do tanque).

O medidor de nivel Rosemount 5900 pode ser calibrado usando o pardametro Calibration
Distance (Distancia de Calibrac¢ao). Ele pode ser ajustado manualmente na janela
5900S Properties/Geometry (Propriedades/Geometria do 5900S).

Para medidores Rosemount 5900 em tubos acalmadores, é possivel usar a funcao Calibrate
(Calibrar) para permitir que o WinSetup calcule automaticamente um fator de correcao
otimizado e uma distancia de calibracdo com base em dados de medicado e imersao manual em
diferentes niveis do produto.

Observacao

Para uma descricao completa de como calibrar um medidor de nivel por radar Rosemount
59008, consulte o Manual de Referéncia do medidor de nivel por radar Rosemount 59005
(00809-0122-5900).

Ajuste manual

Um medidor de nivel Rosemount 5900 pode ser calibrado manualmente ajustando o parametro

Calibration Distance (Distancia de Calibracdo)"). Comparando os valores de nivel de imers3o
manual com as medicoes de nivel do produto feitas pelo medidor, a Calibration Distance
(Distancia de Calibracdo) pode ser calculada de acordo com a féormula:

Distancia de calibracdo nova = Distancia de calibracdo antiga+AL,

Onde AL = nivel observado (imersao manual) - leitura de nivel do medidor.

Para alterar a distancia de calibracao armazenada no banco de
dados do medidor:

1. Selecione o icone de medidor de nivel na area de trabalho do WinSetup.

2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades).

3. Selecione a aba Geometry (Geometria).

4, Insira o valor da Calibration Distance (Distancia de calibracao) no campo de entrada

correspondente e clique em OK.

Consulte “Instalacdo do Medidor de Nivel por Radar Rosemount 5900” na pagina 46 e o
Manual de Referéncia do Rosemount 5900S (Documento N.2 00809-0100-5900) para
mais informacoes.

(1)  Para antenas ndo padrdo, o Tank Connection Length (TCL) talvez tenha que ser ajustado.
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3.3.2 Usando a funcao calibrar

A funcao Calibrate (Calibrar) é uma ferramenta que permite calcular o Correction Factor (Fator
de Correcdo) para medicdes em tubos acalmadores e a Calibration Distance (Distancia de

Calibracao). Ela otimiza o desempenho da medicdo de cima para baixo do tanque, minimizando
automaticamente a variacdo entre os niveis reais do produto e os niveis medidos pelo medidor.

Calibrar um Medidor de Nivel por Radar Rosemount 59005

1. Selecione o icone do Rosemount 5900 na janela da Workspace (Area de Trabalho), clique
com o botdo direito do mouse e selecione Calibrate (Calibrar) ou selecione Calibrate
(Calibrar) no menu Service/Devices (Servico|Dispositivos):

{7 Calibrate - LT-TK-1 =5

J Diff L {mm}
2

L {m}

8 % @ 1 12 13 14 15 1B 17 18 19 20

+

Tank Reference Calibration Distance Carrection Factor

W00 m | 00000 m New[000F m Oi[ 0000 ppm New:[252845  ppm

wirite new calibration data to RTG | Cancel | Help

2. Clique em Calibration Data (Dados de Calibracao) para abrir a janela Calibration Data
(Dados de Calibragdo). Insira os valores de nivel de imersao manual e os niveis
correspondentes medidos pelo medidor. Clique em Save Calibration Data in PC
Database (Salvar dados de calibracao no banco de dados do PC).

A janela Calibration (Calibragdo) exibe uma linha reta ligada aos pontos de medicao,
representando a diferenca entre os valores de nivel com imersdao manual e os valores
medidos pelo medidor de nivel. Para antenas com tubos acalmadores, uma linha
inclinada é exibida, caso contrario a linha sera horizontal.

3. Clique em Write new calibration data to RTG (Escreva novos dados de calibracao no
botao RTG), a fim de salvar os dados de calibracao atuais.

Uma nova Calibration Distance (Distancia de Calibracdo) sera calculada e os valores de
nivel medidos por um Rosemount 5900 serao recalculados.

Consulte o Manual de Referéncia do Medidores de Nivel por Radar Rosemount 59005
(Documento N.200809-0100-5900) para mais informacoes sobre a fungdo Calibrate
(Calibrar) em um Rosemount 5900S.

138 Manual de referéncia


http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf

Manual de referéncia
00809-0322-5100, Rev CA

Instalacao do tanque
Novembro 2020

3.4

Capacidade do tanque

A geometria do tanque pode ser definida no Tank Capacity Table (Tabela de Capacidade do
Tanque) (TCT). O TCT é usado para converter o nivel de um produto no volume correspondente.
Vérios tipos de TCT estdo disponiveis: Bruto, internacional e norte.

Para abrir a janela Tank Capacity Setup (Configura¢do da Capacidade do Tanque) para um
determinado tanque, selecione o icone do tanque na area de trabalho, clique com o botao
direito do mouse e selecione Tank Capacity (Capacidade do Tanque):

File View Service Tools Help

e

@ = as o as=xme

E% Metwork Connections

= 3 This Workstation
E@ Tanks

Expand All

. Logical Wiew

Uninstall
Rename

Open Tank View...
Calibrate...

Tank Entry

Protocols
Hybrid Tank Setup

Tank Capacity

Properties

Tank Velume Calculation

B Physical Vi [

For Help, press F1

Fov |3 | conoe |

100000000 FFsE

: 0.000
10000.000
25000.000

Consulte o Manuais de Referéncia do Rosemount TankMaster WinOpi (Documento N.°
00809-0200-5110) para mais informacdes da janela Tank Capacity Setup (Configuragdo de
Capacidade do Tanque) e como configurar uma Tabela de Capacidade de Tanque.
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3.5 Inserir tanque

Ajanela Tank Entry (Inserir Tanque) é usada para especificar um nimero de parametros do
produto para calculos de inventario. O TankMaster pode usar dados medidos ou dados inseridos
manualmente. Para abrir a janela Tank Entry (Inserir Tanque):

1. Na 4rea de trabalho do WinSetup, selecione o tanque a ser configurado.

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

: Expand All
= Tanks C P”ﬂ" Al
B AllTanks Sl
Uninstall
Rename
TK-3 Open Tank View...
(L7 Fixed Roof
D Devices Calibrate...
-] Protocols Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
2. Clique com o botao direito do mouse e selecione Tank Entry (Inserir Tanque):
{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]
1000.00 kg/m3
n.ooovooo
100.0000

[ WCF: 0.99416

AWM 0.0000 %
[~ Pl 0.150 m
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

3. Para inserir valores manuais, marque a caixa de selecdo e insira o valor desejado no
campo de entrada. Os valores manuais estdo marcados com amarelo, conforme
ilustrado acima.

Consulte o Manual de Referéncia do Rosemount TankMaster WinOpi (documento N.°
00809-0200-5110) para obter mais informacgdes sobre como usar a janela Tank Entry (Inserir
Tanque).
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3.6

Configuracao de um sistema hibrido

Esta é uma descricdao de como instalar um sistema de Medicdo de Tanques Rosemount para
medicoes de densidade online e cdlculos de massa. Antes de iniciar a instalacao, certifique-se de
que o banco de dados do hub do tanque do sistema 2460 estd configurado de acordo. Consulte
“Instalacao de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na pagina 31.

Para que os calculos de massa funcionem corretamente, é necessario inserir uma tabela de
calibracdo do tanque (também chamada de tabela de capacidade do tanque).

Consulte “Capacidade do tanque” na pagina 139 e o Manual de Referéncia do Rosemount
TankMaster WinOpi (Documento N.200809-0200-5110) para mais informacgdes.

Um sistema hibrido de Medicao de Tanques Rosemount normalmente inclui dois sensores de
pressdo, P1 e P3, e um Rosemount 5900S Medidor de Nivel por Radar. No caso de pressdao
atmosférica constante no tanque, o sensor P3 pode ser excluido. Para configurar o sistema
hibrido:

1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.

2. Na janela Workspace (Area de Trabalho) selecione o icone do servidor de tanque (“This
Workstation (Esta Area de Trabalho)” no exemplo abaixo):

E% Metwork Connections

5

[:l Tanke Expand All

[:l Devices Collapse All

[:l Protocols Rename
Disconnect
Configure Digital Alarms
Systemn Status Overview...
Setup...

3. Clique com o botao direito do mouse e selecione Setup (Configuracao) ou selecione a

opc¢ao no menu Service (Servico)>Servers (Servidores)>Setup (Configuracao) para
abrir a janela de Server Preferences (Preferéncias do Servidor).

4, Selecione a aba Units (Unidades).
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Server Preferences
Ambient Air Temperature ] Inventory] Miscellaneous ]
Syztem Unitz
Level/Ullage:  |m - Wolume: m3 -
Temp: deg C - Dengity: kofm3 -
Pressure: har G - Wweight: tonim) -
0K | Cancel | oy | Hep
5. Selecione as unidades de medic3o desejadas para Density (Densidade) e Pressure
(Pressao).
6. Cliqgue em Apply (Aplicar) para armazenar as configuracgoes.
7. Selecione a aba Inventory (Inventdrio).
Server Preferences @
Units | Ambient Air Temperature  Inventory l Miscellaneous ]
Local Gravity Calculation
Latitude:
O Manual  [3.8087 480
Elevation:
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
i Walue Range
Urit: kofm3 - .
Iinimum:
0,00 kg/m3
" Manual 1.21
Base Density: b
# Caleulated [1.21 ka/m3 10.00 kg/m3
0K | Cancel | oy | Hep
8. Para Local Gravity (Gravidade Local) selecione o método de calculo Manual ou
Calculated (Calculada). A gravidade local é usada como entrada para calcular a
densidade observada.
Manual: insira um valor de gravidade local no campo “Value (Valor)”.
Calculated (Calculada): insira a latitude e a elevacao do local onde o tanque esta
localizado.
9.

Cliqgue em OK para armazenar a configuracao e fechar a janela.
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10.

11.

12.

Na janela Workspace (Area de Trabalho) selecione o icone do dispositivo ATD:

[:l Tanks
Ea Devices
- =-EJ sYSHUB-201
- HUB-101
’ ATD-TK-1 Uninstall
& LT-TK-1
[:l Protocols Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Write Protect

Properties

Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou
no menu Service (Servico) selecione Devices (Dispositivos)>Properties

(Propriedades) para abrir a janela 22XX ATD.

Selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration (Configuragdo da Fonte de

Parametros Avancados).

2240 MTT Temperature Sensor
Advanced Parameter Source Configuration

22XX ATD - ATD-TK-1
Communication ) | Average Temperature C_alculation
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input
Parameter M apping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
:[ [v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 1) v | |Pressure B
[v | Liquid Pressure x| |batG | |3051 PT/ z38041200 / (Mo 2) v | |Pressure B
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
13.

14.

Medicdo de tanques Rosemount

==
_|_

Verifique se os parametros Vapor Pressure (Pressao do vapor) e Liquid Pressure
(Pressao do Liquido) estdao mapeados com os sensores de pressao corretos

(Dispositivo Fonte).

Consulte “Configuracdo da fonte de parametros avancados” na pagina 85 para obter
mais informacoes sobre como mapear os pardmetros do sistema para os dispositivos

fonte.

Clique em OK para armazenar a configuracao e fechar a janela.
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15. Abra a janela Tank Configuration (Configuracdo do Tanque):
No Winsetup, selecione o icone do tanque desejado na drea de trabalho.
Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servico) selecione Tanks (Tanques)>Properties (Propriedades) para
abrir a janela Tank Configuration (Configuragdo do Tanque).
E| 2 Tanks
B2 All Tanks
-0 IS Expand Al
K2 Collapse All
TK-2
[:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
16. Selecione a aba Configuration (Configuragdo).
21 Tank Configuration - TK-1 @
General Configuration | Value Entry
Aszociated Devices Source and Unit
’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature
& LT-TK1 [<nane> |
Wapor Pressure
[ATD-TK1 WP | bz |
Liquid Prezsure
[ATD-TKLP | bz |
Free “water Level
LChange... |<n0ne> j
Level Rate
Advanced... |LT-TK-‘I.LF| j
oK |[ cancel | ey | Hep
17. Selecione parametro fonte e a unidade de medicao para Vapor Pressure (Pressao do
Vapor) e Liquid Pressure (Pressao do Liquido).
18. Verifique as medicoes abrindo a janela Tank View (Visdo do Tanque) (Service
(Servico)>Tanks (Tanques)>Open Tank View (Abrir Visao do Tanque)).
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19. Configure os sensores de pressao do liquido e de pressao do vapor. Na area de trabalho
do WinSetup, selecione o icone do tanque:
Ea Tanks
. EE Al Tanks
Expand All
Collapse All
Uninstall
Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
20. Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Hybrid Tank Setup (Configuracao do
Tanque Hibrido) ou no menu Service (Servic¢o) selecione Tanks (Tanques)>Hybrid
Tank Setup (Configuracao do Tanque Hibrido) para abrir a janela Hybrid Tank Setup
(Configuragdo do Tanque Hibrido).
{51 Hybrid Tank Setup - "TK-1" = | 5]
Yapor Pressure
sgmmmmee- P3 Sensor Position: ,w m
Liquid Pressure
S Hyhrid kdin Lessal: 0.600
I F1 Sensor Position: 0100 m
B AL S S Datum plate
Fixed Roof [ Use Ambient Air Density as Vapor Density
ak. | Cancel | Apply | Help |
21. Insira a Posicao do sensor P1, como a posicdo central da membrana do sensor para o
transmissor de pressao do liquido.
22. Insira a Posicao do sensor P3, como a posicdo do centro da membrana do sensor de
pressdo do vapor
23. Insira o Hybrid Min Level (Nivel Min. Hibrido). Este valor especifica o nivel mais baixo
de produto no qual o TankMaster calcula a Observed Density (Densidade
Observada). Normalmente, a precisdo dos sensores de pressdo é ruim em pressées
baixas, ou seja, em niveis de produto préximos a membrana do sensor. Portanto, é
possivel inserir um limite abaixo do qual o calculo de densidade é “congelado”. Por
exemplo, se o nivel min. hibrido for igual a 0,6 metro, o TankMaster WinOpi exibira o
mesmo valor de densidade para niveis de produto abaixo de 0,6 metros.
Observacao

Especifique o nivel minimo real do produto e ndo a distancia entre o sensor de pressdo e a
superficie do produto.

24.

Medicdo de tanques Rosemount

Cligue em Apply (Aplicar) para salvar a configuracdo de tanque hibrido ou em OK para
salvar e fechar a janela.
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25. Na area de trabalho do WinSetup, selecione o icone do tanque:
Ea Tanks
- B ANTanks
E TK-1 Expand All
K2 Collapse All
TK-2
: [:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
26. Clique com o botdo direito do mouse e selecione Tank Entry (Inserir Tanque) ou no

menu Service (Servico) selecione Tanks (Tanques)>Tank Entry (Inserir Tanque) para
abrir a janela Tank Entry (Inserir Tanque):

{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]

841.4 kgfm3
[0.0007000
000000

[ WCF: 0.9903

SAW. 0.3000 %
¥ Pl 0,150 m
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

27. Certifique-se de que a Reference Density (Densidade de Referéncia) é medida
automaticamente, ou seja, verifique se a caixa de selecdo esta desmarcada.

28. Clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuracao ou clique em OK para salvar a
configuracao e fechar a janela.
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29.

30.

31.

32.

33.

34.

Medicdo de tanques Rosemount

Na area de trabalho do WinSetup, selecione o icone do tanque:

Ea Tanks
B2 All Tanks

R 1

Expand All
Collapse All

-[(7] Fixed Roof Uninstall

(L7 Devices
-] Protocols

Rename

Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

Clique com o botao direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servico) selecione Tanks (Tanques)>Properties (Propriedades) para

abrir a janela Tank Configuration (Configuragdo do Tanque).

Selecione a aba Value Entry (Inserir Valor).

21 Tank Configuration - TK-1

General ] Configuration Value Entry

Parameters:
Avg Temp -

Walue Source

Pl
ap Press
Mid Pre:

+  Automatic

Gauge: |ATD-TK-1

" Manual

Yap Temp Output: |LF'
Aln3

Aln2
Alnl
Ding
Din?
Dink
DinG
Dind
Din3
Dinz
Dint
Hind
Hin3
Hinz 2

Walue:  [1.363 barls

Walue Range

m

Minimum:

bar
b ainnunn; barli

oK | Cancel |

fooly |

Help

Certifique-se de que Value Source (Fonte de Valor) esta definida para Automatic
(Automatico) para as medicoes variaveis Liquid Pressure (Pressao do Liquido) e

Vapor Pressure (Pressao do Vapor).

Clique em OK para salvar a configuracao e fechar a janela.

Verifique o resultado na janela Tank Inventory (Inventdrio de Tanque)

Inicie o programa TankMaster WinOpi.

Na é4rea de trabalho do WinOpi selecione o icone do tanque.

No menu View (Visualizar) selecione Tank (Tanque)>Tank Inventory (Inventario de Tanque).
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Se os célculos de inventario parecem incorretos, consulte o capitulo Lista de verificacdo
para configuragdo do parametro de inventdriono Manual de Referéncia do TankMaster
WinOpi (00809-0200-5110) para mais informacdes.
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Secao 4 Manuseio do dispositivo

Esta secdo fornece informacdes sobre como alterar a configuracdo dos dispositivos instalados.

4.1 Para alterar a configuracao do dispositivo

Uma vez que um dispositivo é instalado e configurado, é possivel modificar as configuragoes
atuais a qualquer momento, abrindo a caixa de didlogo Properties (Propriedades).

Para abrir a caixa de didlogo Properties (Propriedades) faca o sequinte:
1. Na Workspace (Area de Trabalho) do WinSetup selecione o dispositivo desejado.

2. Abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o icone de dispositivos.

[:| Tanks

EE Devices

- &-EF sYSHUB-201

=460 Hue-1

’ ATD-TK-1

-oF BL= Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

Properties

3. Clique com o botdo direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no
menu Service (Servico) selecione Devices|Properties (Dispositivos/Propriedades).

4, A janela de propriedades do dispositivo (janela 5900S RLG Properties (Propriedades do
5900S RLG neste exemplo) aparece com varias abas, permitindo alterar as
configuragdes atuais do dispositivo.
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£7] 5900 RLG Properties - LT-TK-1 =5

Communication ]Arrtenna ] Geometry] Tank Shape ] Environment | Advanced Configuration ]

Communication

Connected to HUB: |HUB-1, position 1

Communication Channel: |M0dbusM aster.1

Modbus Address: 1

Unit 1D: 51236
Application Yersion: 0E?
Baot Yersion: 0.Fo

LChange...

Cancel | Apply | Help |

Uma série de abas permitem configurar parametros de comunicacdo, geometria do tanque,
parametros especificos do dispositivo e op¢oes avancadas.

Algumas das abas referem-se a etapas do assistente de instalacao do dispositivo. Caixas de
didlogo similares também estdo disponiveis para outros tipos de dispositivos, como o Tank Hub
Rosemount 2410.

Consulte Section 2: Instalacao do dispositivo para descricoes detalhadas sobre a configuracao
de varios dispositivos.
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4.2 Para desinstalar um dispositivo

Um dispositivo pode ser desinstalado a partir da area de trabalho do WinSetup a qualquer
momento. No entanto, antes de desinstalar o dispositivo, ele precisa ser desconectado do
tanque associado.

1. Na area de trabalho do WinSetup, selecione o tanque desejado e clique com o botdo
direito do mouse.

Ea Tanks

E-E3 All Tanks
' Expand &l

B T2 .

(L7 Fixed Roof Uninztall

[:l Floating Roof Rename
[:l Devices Open Tank Yiew...
Protocol
[:I retocols Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties
2. Selecione Properties (Propriedades).
[21 Tank Configuration - TK-1 lg
General Configuration | Value Entry

Azsociated Devices Source and Unit

’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature

&) LT-TK-1 [<nane> =]
Wapor Pressure
[ATD-TKA WP | bz |
Liquid Prezsure
[ATD-TKALP | bz |

Free Wwater Level

|ATD-TKA Pl ~|
LChange...

Level Rate

[™ Calculate in TankMaster

Advanced... |LT-TK-1.LF| j
oK |[ cancel | ey | Hep

3. Selecione a aba Configuration (Configuragdo).

4, Clique em Change (Alterar).
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8.

152

31 Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
SYSHUB-201 @ AtD-TKA
& LT-TK-1
L
L
Advanced
QK Cancel Help
[ Show Slave Positions

No lado direito da janela Select Devives (Selecionar Dispositivos) selecione o dispositivo

(LT-TK-1 neste exemplo) e clique na 4| seta. O dispositivo serd movido do painel
Selected Devices (Dispositivos Selecionados) para o painel Available Devices (Dispositivos
Disponiveis).

Clique em OK.

Abra as pastas Tanks (Tanques) e Devices (Dispositivos):

[™1 Rosemount TankMaster / WinSetup

File View Service Tools Help

@ ov|[Cz d4 & S

E% Metwork Connections
B8
[—]a Tanks
B2 All Tanks
E| TK-1
- =-EF syYsHUB-201
Gl Hug-1
[ ’ ATD-TE-1

O medidor de nivel LT-TK-1 ndo
estd associado ao tanque TK-1,

[#-[_] Floating Roof
S+ Devices

mas ainda esta disponivel na
pasta Devices (Dispositivos).

EEI---D Protocols.

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Observe que o dispositivo (LT-TK-1, neste caso) ndo esta mais associado ao tanque, mas
ainda estd disponivel na pasta Devices (Dispositivos).
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9. Selecione o dispositivo e clique com o botdo direito do mouse:

10.

Uninstall

Save Database to File...

Upload Database...

- Protocol
(3 Protocols View Input Registers...

View Holding Registers...

11. Selecione Uninstall (Desinstalar).

Agora o dispositivo sera removido. No entanto, o tanque ainda esté disponivel na area
de trabalho do WinSetup.

4.3 Para desinstalar um tanque e seus dispositivos
associados

Caso deseje desinstalar um tanque e seus dispositivos associados, inicie desinstalando o tanque
e, em seguida, prossiga com a desinstalacao dos dispositivos:

1. Desinstale o tanque conforme descrito em “Para desinstalar um tanque” na
pagina 127.

2. Na area de trabalho do WinSetup, selecione o dispositivo desejado.
Ea Devices

. 5-E sysHUB-201

_ @ AtD-TKA

ﬂ Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

3. Cliqgue com o botdo direito do mouse e selecione Uninstall (Desinstalar).

4, Repita esse procedimento para cada dispositivo que deseja remover.
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	2.5 Instalação de um Hub do Sistema Rosemount 2460
	1. Certifique-se de que o programa TankMaster WinSetup da Rosemount está funcionando.
	2. Habilite e configure um canal de protocolo para estabelecer comunicação com a porta apropriada no PC TankMaster.
	3. Inicie o assistente de instalação no TankMaster WinSetup:
	a. Clique com o botão direito do mouse na pasta Devices (Dispositivos).
	b. Selecione Install new (Instalar Novo).
	4. Selecione o tipo de dispositivo 2460 System Hub (Hub do Sistema 2460).
	5. Especifique uma etiqueta de nome no campo de entrada 2460 System Hub Tag (Etiqueta do Hub do Sistema 2460). Esta etiqueta será usada como identificação do Rosemount 2460 em várias janelas e caixas de diálogo.
	6. Clique em Next (Próximo) para prosseguir no assistente de instalação.
	7. Verifique a comunicação com o computador host/PC TankMaster.
	8. Verifique se as portas do Host e de campo estão configuradas corretamente. Portas do host são usadas para comunicação com estações de trabalho TankMaster ou outros sistemas host. As portas de campo são usadas para comunicação com o Tank H...
	9. Configure o banco de dados do tanque. Certifique-se de que os Modbus Addresses (Endereços Modbus) dos dispositivos conectados estão definidos corretamente. Esses endereços devem corresponder às configurações do banco de dados do Tank Hub Ros...


	2.6 Instalação de um Tank Hub Rosemount 2410
	2.6.1 Assistente de instalação
	1. Na Workspace (Área de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices/Install New (Dispositivos/Instalar Novo). A seguir, a janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida.
	Tipo de dispositivo
	1. Na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) selecione Tank Hub 2410.
	2. Insira um nome no campo de entrada 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410). A etiqueta será usada como identificação para o Rosemount 2410 Tank Hub em várias janelas e caixas de diálogo.
	3. Clique em Next (Próximo).

	Configuração da comunicação
	1. Especifique se o TankMaster se comunica diretamente com o Tank Hub Rosemount 2410 ou através de um hub do sistema Rosemount 2460.
	2. Se o Tank Hub estiver conectado a um hub do sistema, selecione o hub do sistema apropriado na lista suspensa 2460 Tag (Etiqueta 2460).
	3. Se o Tank Hub estiver conectado diretamente a um PC TankMaster e não por meio de um hub de sistema, especifique o canal do protocolo de comunicação que está associado à porta de comunicação na estação de trabalho TankMaster. Para verifica...
	a. Ma área de trabalho do WinSetup, abra a pasta Protocols (Protocolos)
	b. Clique com o botão direito do mouse no ícone do protocolo ModbusMaster
	c. Selecione Properties (Propriedades)

	a. clique com o botão direito do mouse no ícone do canal de protocolo
	b. Abra a aba Communication (Comunicação) e verifique qual porta de comunicação foi selecionada.
	4. Para verificar a comunicação com o tank hub, digite o endereço Modbus atual e clique em Verify Communication (Verificar Comunicação). O ID da unidade aparecerá se o endereço Modbus correto tiver sido inserido (o tank hub é enviado com o en...


	Como alterar o endereço Modbus do Rosemount 2410
	a. Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicação do Hub Tanque 2410) clique em Change Address on Device... (Alterar Endereço no Dispositivo...) para abrir a janela Change Address (Alterar Endereço).
	b. Insira a Unit ID (ID da Unidade) e o novo Modbus Address (Endereço Modbus) Ao alterar o endereço do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificação exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta mont...
	c. Clique em OK para confirmar as configurações de endereço e fechar a janela Change Address (Alterar Endereço).
	d. Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicação do Tank Hub 2410), clique em Verify Communication (Verificar Comunicação) para verificar se a comunicação está estabelecida entre a estação de trabalho TankMaster e o Tank Hub Rosemount 2...
	5. Na janela 2410 Tank Hub Communication (Comunicação do Tank Hub 2410) clique em Next (Próximo) para continuar o procedimento de instalação do tank hub.


	Configuração do banco de dados do tanque
	1. A coluna Device Type (Tipo de Dispositivo) lista todos os dispositivos que se comunicam no Tankbus. Certifique-se de que todos os dispositivos conectados ao Tankbus apareçam na lista Device Type (Tipo de Dispositivo) para verificar a comunicaçã...
	2. Na coluna Tank Position (Posição do Tanque), mapeie cada dispositivo para um tanque selecionando o número apropriado na lista do banco de dados do tanque. O exemplo abaixo ilustra dois casos diferentes; um único tanque conectado a um Tank Hub ...
	3. Digite os nomes desejados no campo Tank Name (Nome do Tanque) Esses nomes de tanques também devem ser usados em um estágio posterior ao instalar os tanques associados ao Tank Hub Rosemount 2410 atual, consulte “Instalação do tanque” na pá...
	4. Para cada tanque, especifique um endereço Modbus na coluna Level Modbus Address (Endereço do Modbus de nível) a ser associada ao medidor de nível. Este deve ser o mesmo endereço Modbus configurado no banco de dados do tanque do Hub do sistema...
	5. Os vários dispositivos fora de nível em um tanque são representados por um único dispositivo ATD no sistema de Medição de Tanques Rosemount.
	6. Clique em Next (Próximo) para continuar o procedimento de instalação.

	Dispositivo Configuração da etiqueta
	1. Verifique se a TankMaster Level Tag (Etiqueta de nível do TankMaster) está correta ou insira uma nova.
	2. Verifique se aTankMaster ATD Tag (Etiqueta ATD do TankMaster) está correta ou insira uma nova. Se o campo de etiqueta ATD estiver vazio e desativado, nenhum dispositivo ATD está associado a essa posição do tanque.
	3. Clique em Next (Próximo) para continuar o procedimento de instalação.

	Configuraçãodo mostrador local
	1. No painel Units for Display (Unidades para Exibição), selecione as unidades de medida desejadas nas listas suspensas. Essas unidades de medida serão usadas pelo display local 2410 ao apresentar as diversas variáveis do tanque.
	2. No painel Display Tanks (Exibir Tanques), marque as caixas de seleção dos tanques que deseja exibir na display integral Rosemount 2410.
	3. No painel Display Tank Parameters (Exibir Parâmetros do Tanque), escolha os parâmetros do tanque a serem exibidos, marcando as caixas apropriadas. Consulte a Tabela 2-1 abaixo para obter mais informações sobre os parâmetros disponíveis:




	Tabela 2-1. Vários parâmetros do tanque podem ser exibidos no display local
	4. Insira o Display Toggle Time (Tempo de Alternância do Display). As informações no display local alternam entre os itens selecionados a uma taxa determinada pelo valor Display Toggle Time (Tempo de Alternância do Display).
	5. O tank hub pode ser configurado para mostrar diferentes parâmetros para cada tanque no barramento do tanque. Na janela 2410 Tank Hub Local Display (Display Local do Tank Hub 2410) clique em Individual Tank Configuration (Configuração de Tanque ...
	6. O painel Display Tanks (Exibir Tanques) tem uma lista de todas as posições de tanque no banco de dados do tanque. As posições de tanque entre parêntesis, por exemplo (Tank Pos 6), não são configuradas no banco de dados do tanque do Rosemoun...
	7. Selecione a posição desejada do tanque e escolha quais parâmetros exibir no display. Repita este procedimento para cada posição de tanque.
	8. Clique em OK para armazenar a configuração e retornar à janela Tank Hub 2410.
	9. Clique em Next (Próximo) para continuar o procedimento de instalação.
	Resumo de configuração
	1. Verifique se todos os endereços Modbus, etiquetas de nível e etiquetas ATD apresentadas na janela 2410 Tank Hub (Tank Hub 2410) estão corretos.
	2. Marcando a caixa de seleção Install Level and AUX devices...(Instalar dispositivos de Nível e AUX...), os dispositivos de campo conectados ao tank hub serão instalados automaticamente na área de trabalho do TankMaster, conforme ilustrado na F...
	3. Clique no botão Finish (Concluir) para confirmar a instalação. Os dispositivos instalados aparecerão na Workspace (Área de Trabalho), conforme ilustrado na Figura 2-5 na página 43.


	Figura 2-5. Os dispositivos aparecem na janela da área de trabalho do WinSetup
	Configuração avançada
	2.6.2 Resumo da instalação e configuração do tank hub
	2.7 Instalação do Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900
	2.7.1 Configuração através da janela de propriedades
	1. Na área de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o ícone do medidor de nível por radar Rosemount 5900S.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviços) selecione Devices/Properties (Dispositivos/Propriedades).
	3. Selecione a aba Communication (Comunicação). Observe que o ícone de medidor vermelho significa que o dispositivo precisa ser configurado.
	4. Verifique as configurações de comunicação. O campo Connected to HUB (Conectar ao HUB) indica qual posição do tanque o Rosemount 5900 está associado no banco de dados do tanque Rosemount 2410. Normalmente, a versão de tanque único do Rosem...
	a. na área de trabalho do WinSetup, clique com o botão direito do mouse no ícone do Rosemount 2410,
	b. selecione Properties (Properties) e abra a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
	c. selecione a posição desejada do tanque.
	5. Verifique se o endereço Modbus está correto. Para alterar o endereço do Modbus:

	a. Clique em Change (Alterar)para abrir a janela 5900 RLG Communication (Comunicação RLG 5900).
	b. Clique em Change Address on Device (Alterar Endereço no Dispositivo) para abrir a janela Change Address (Alterar Endereço):
	c. Insira a Unit ID (ID da Unidade). Ao alterar o endereço do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificação exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada na etiqueta principal do Rosemount 5900.
	d. Defina o endereço desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir Endereço Modbus).
	e. Clique em OK para confirmar as configurações e fechar a janela Change Address (Alterar Endereço)
	f. Clique em OK para fechar a janela 5900 RLG Communication (Comunicação RLG 5900).
	6. Na janela 5900 RLG Properties/Communication (Propriedades/Comunicação RLG 5900) clique em Apply (Aplicar) para armazenar o endereço Modbus no registro de retenção do 5900.
	7. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900) selecione a aba Antenna (Antena):
	8. Selecione um dos Antenna Types (Tipos de Antena) pré-definidos que corresponda à antena conectada ao medidor de nível. Para antenas pré-definidas, vários parâmetros são configurados automaticamente para otimizar o desempenho da medição. P...

	Diâmetro do tubo
	Tamanho da antena
	Antena definida pelo usuário (avançada)
	a. Escolha o tipo de antena apropriado:
	b. Insira o Tank Connection Length (Comprimento da Conexão do Tanque) no campo de entrada TCL.
	c. Para aplicações com tubo acalmador, insira o diâmetro interno do tubo acalmador no campo de entrada Pipe Diameter (Diâmetro do Tubo).
	d. Em caso de interferências perto do bocal, talvez seja necessário ajustar a Hold Off Distance (Distância de Afastamento). Ao aumentar a distância de afastamento, a faixa de medição é reduzida na parte superior do tanque.
	9. Na janela 5900 RLG Properties/Antenna (Propriedades do RLG 5900/Antena) clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuração.
	10. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades do RLG 5900) selecione a aba Geometry (Geometria):
	11. Insira os seguintes parâmetros de geometria do tanque:

	a. Altura de referência do tanque (R) Esta é a distância do bocal com imersão manual (Ponto de Referência do Tanque) para o nível zero (Placa de Referência ) próximo ao fundo do tanque.
	b. Distância de referência (G) Esta é a distância do Ponto de Referência do Medidor para o Ponto de Referência do Tanque, localizado na lateral do flange acoplado ao bocal do tanque. G é positivo se o ponto de referência do tanque está local...
	c. Distância mínima do nível (C) Essa é a distância entre o Nível zero (ponto de referência de imersão) e o nível mínimo para a superfície do produto. Especificando uma distância C, a faixa de medição pode ser estendida até o fundo do ...
	12. Insira a distância de calibração. Use este parâmetro para calibrar o medidor de nível de modo que os níveis medidos do produto correspondam aos níveis de imersão manual. Um pequeno ajuste pode ser necessário quando o medidor é instalado...
	13. Clique em OK para salvar a configuração e fechar a janela de configuração.



	2.7.2 Instalação do Rosemount 5900 usando o assistente de instalação
	1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410 estão configurados corretamente e incluem o novo Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900. Certifique-se de que o endereço Modbus do medidor ...
	2. Instale e configure o Rosemount 5900 conforme descrito em “Como usar o assistente de instalação” na página 55.
	3. Verifique se o Rosemount 5900 se comunica com o Tank Hub Rosemount 2410. Use, por exemplo, a função Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do tank hub para ver todos os dispositivos conectados ao tank hub. A lista de ativos está dispon...
	1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410. Certifique-se de que o endereço Modbus do medidor de nível correto está configurado para o novo Rosemount 5900 (consulte “Instalação de um Hub do Sistema Rosem...
	2. Na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de seleção Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nível e AUX) para instalar automaticamente o Rosemount 5900 na área de trabalho do TankMaster.
	3. Configure o Rosemount 5900 (consulte “Configuração através da janela de propriedades” na página 47).
	Como usar o assistente de instalação
	1. Na Workspace (Área de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices/Install New (Dispositivos/Instalar Novo). A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:
	3. Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) Medidor de nível por radar 5900S/5900C.
	4. Insira a etiqueta de nívela ser usada para identificar o Rosemount 5900.
	5. Clique em Next (Próximo) para abrir a janela 5900 RLG Communication (Comunicação RLG 5900):
	6. Na lista suspensa 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410), escolha o tank hub ao qual o medidor de nível por radar Rosemount 5900 está conectado. Normalmente, existe um tank hub para cada tanque equipado com um Rosemount 5900.
	7. Insira o Modbus address (Endereço Modbus) para o medidor de nível. Este endereço deve estar disponível nos bancos de dados do Hub do sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410.
	8. Clique em Verify Communication (Verificar Comunicação) para verificar se o TankMaster PC se comunica com o medidor de nível. O ID da unidade aparecerá quando o contato for estabelecido.
	9. Verifique o campo Position in 2410 HUB (Posição do HUB 2410) para verificar se o Rosemount 5900 está mapeado para a posição correta do tanque no banco de dados do tanque Rosemount 2410. Normalmente, a versão de tanque individual do Tank Hub ...
	10. Clique em Next (Próximo) para continuar com a configuração do Rosemount 5900.
	11. Para descrições das janelas 5900 RLG Antenna (Antena 5900 RLG) e da 5900 RLG Geometry (Geometria do 5900 RLG), consulte as seções relacionadas no capítulo “Configuração através da janela de propriedades” na página 47.
	12. Na janela 5900 RLG Summary (Resumo do RLG 5900) clique em Finish (Concluir) para confirmar a configuração e concluir o assistente de instalação. Caso alguma parte da configuração precise ser alterada, clique em Back (Voltar) até que a jane...


	2.7.3 Configuração avançada
	Formato do tanque
	1. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades RLG 5900) selecione a aba Tank Shape (Formato do Tanque):
	2. Selecione um Tank Type (Tipo de tanque) semelhante ao tanque real. Selecione Unknown (Desconhecido) se não houver uma opção aplicável.
	3. Selecione Tank Bottom Type (Tipo de Fundo do Tanque) que corresponde ao tanque real. Selecione Unknown (Desconhecido) se não houver uma opção aplicável.
	4. Clique em OK para salvar a configuração e fechar a janela.

	Ambiente do tanque
	1. Na janela 5900 RLG Properties (Propriedades RLG 5900) selecione a aba Environment (Ambiente):
	2. Marque as caixas de seleção que correspondem às condições do tanque. Use o mínimo de opções possível. É recomendado não usar mais do que duas opções simultaneamente.
	3. Selecione Product Dielectric Range (Faixa Dielétrica do Produto) na lista suspensa. Selecione a opção Unknown (Desconhecido) se a faixa de valor correta for desconhecida ou se o conteúdo do tanque mudar regularmente.
	4. Clique em OK para salvar a configuração e fechar a janela.

	Aba de configuração avançada



	Figura 2-6. A janela Properties/Advanced Configuration (Propriedades/Configuração Avançada) do RLG 5900S
	2.8 Instalação da versão 2 em 1 do Rosemount 5900S
	2.8.1 Visão geral
	1. No TankMaster WinSetup Rosemount, configure o banco de dados do hub do sistema Rosemount 2460 adicionando dois medidores Rosemount 5900S.
	2. No Rosemount TankMaster WinSetup, instale o Tank Hub Rosemount 2410.
	3. Configure o novo banco de dados do tanque do tank hub:
	a. mapeie os dois medidores Rosemount 5900S para duas posições diferentes do tanque, ou seja, configure os medidores primário e secundário como se eles estivessem instalados em dois tanques diferentes
	b. atribua um endereço de nível Modbus para cada Rosemount 5900S
	4. Atribua etiquetas para os dispositivos de nível por radar Rosemount 5900S e o dispositivo de tanque auxiliar (ATD). A ATD inclui vários dispositivos sem nível, como transmissores de temperatura, displays e transmissores de pressão.
	5. Instale os dispositivos na área de trabalho do TankMaster. Isso é feito automaticamente pelo assistente de instalação do Rosemount 2410 caso a caixa de seleçãoInstall Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nível e AUX) estiver marc...
	6. Configure os medidores de nível e dispositivos ATD (clique com o botão direito no ícone do dispositivo e selecione Propriedades).
	7. Instale dois novos tanques a serem associados aos medidores de nível por radar Rosemount 5900S primários e secundários.
	8. Atribua um Rosemount 5900S e um ATD para o tanque primário.
	9. Atribua um Rosemount 5900S para o tanque secundário. Observe que os tanques primário e secundário na área de trabalho do TankMaster representam apenas um tanque real.
	10. Configure os tanques.
	11. Abra a área de trabalho do TankMaster para verificar a instalação correta dos tanques e dispositivos.

	Exemplo de configuração do Rosemount 5900S 2 em 1
	a. Tanque primário com 5900S e ATD (2240S, 2230...). Tanque secundário com 5900S.
	b. Tanque primário com 5900S e ATD (2240S, 2230...). Tanque secundário com 5900S. ATD no tanque principal mapeado para o tanque secundário (consulte o exemplo na Figura 2-7).
	c. Tanque primário com 5900S e ATD (2240S, 2230...). Tanque secundário com 5900S e ATD redundante.





	Figura 2-7. Exemplo de um sistema Rosemount 5900S 2 em 1
	2.8.2 Instalação e configuração
	1. Inicie o programa TankMaster Winsetup.
	2. Configure o banco de dados do hub do sistema Rosemount 2460. Como a versão 2 em 1 do Rosemount 5900S inclui dois medidores separados, será necessário adicionar dois endereços de dispositivo de nível no banco de dados do tanque.
	3. Prossiga com a instalação de um Tank Hub Rosemount 2410. Na área de trabalho do WinSetup, selecione a pasta Devices (Dispositivos), clique com o botão direito do mouse e selecione File (Arquivo)>Install New (Instalar Novo):
	4. Na janela Select Device (Selecionar Dispositivo), selecione em Device Type (Tipo de Dispositivo) 2410 Tank Hub e atribua uma etiqueta 2410 Tag.
	5. Clique em Next (Próximo) para avançar à janela Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
	6. Configure o banco de dados do tank hub:
	Nome do tanque
	Endereço
	7. Clique em Next (Próximo) para avançar à janela Device Tags (Etiquetas do Dispositivo).
	8. Verifique as Etiquetas de Nível para os medidores primário e secundário Rosemount 5900S e a Etiqueta ATD para os outros dispositivos (transmissor de temperatura, display de campo, transmissor de pressão). As etiquetas podem ser alteradas poste...
	9. Resumo. Na etapa final do assistente de instalação do Rosemount 2410, verifique se todas as etiquetas do dispositivo e os endereços Modbus estão corretos. Observe que se um hub do sistema Rosemount 2460 for usado, os endereços Modbus no banco...
	10. Verifique se os dispositivos aparecem na área de trabalho do WinSetup. O Tank Hub Rosemount 2410, os dois RLGs Rosemount 5900S e o ATD são instalados automaticamente na área de trabalho do TankMaster WinSetup se a caixa de seleção estiver ma...
	11. Clique com o botão direito do mouse no ícone do dispositivo e selecione Properties (Propriedades). Consulte “Instalação do Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900” na página 46 e “Instalar Dispositivos de Tanque Auxiliares” na pá...
	12. Finalmente, quando os dispositivos são instalados e configurados, é necessário instalar e configurar os dois tanques a serem associados ao Rosemount 5900S 2 em 1.

	Banco de Dados do Tanque
	13. Atribua os dispositivos ao tanque primário TK-1:
	a. Medidor de nível Primário Rosemount 5900S (LT-TK-1)
	b. Dispositivo ATD (ATD-TK-1) no caso de o tanque ser equipado com dispositivos sem nível, como um transmissor de temperatura Rosemount 2240S, um Indicador gráfico de campo Rosemount 2230, sensor de nível de água ou um transmissor de pressão Ros...
	14. Para o tanque secundário, atribua o medidor de nível secundário 5900S (LT-TK-1S), conforme mostrado abaixo:
	15. Opcional: é possível mapear o dispositivo ATD no tanque primário para o tanque secundário TK-1S, como mostrado abaixo. Isso permite ver os dados de temperatura, como temperatura média, para o tanque secundário.
	16. Escolha as variáveis de medição do tanque desejadas. Para o tanque primário, as variáveis associadas ao dispositivo ATD aparecem automaticamente na janela Configuration (Configuração).
	17. Configure se é para usar valores de medição (Automático) a partir dos instrumentos disponíveis ou dos valores manuais.
	18. Especifique a faixa de valor do parâmetro a ser usado em várias janelas para exibição dos dados de medição.
	19. Verifique a instalação. Na área de trabalho do TankMaster WinSetup, verifique se os tanques e dispositivos estão instalados corretamente. Verifique se os dois medidores Rosemount 5900S e o ATD estão associados aos tanques corretos. Duas opç...



	2.9 Instalar Dispositivos de Tanque Auxiliares
	2.9.1 Abra a janela propriedades
	1. Na área de trabalho WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o ícone do dispositivo ATD.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviços) selecione Devices/Properties (Dispositivos/Propriedades) para abrir a janela 22XX ATD.
	3. A janela ATD 22XX tem várias abas de configuração para o Rosemount 2240S e o Rosemount 2230.
	4. Use as abas apropriadas para configurar os dispositivos ATD conforme descrito nas seções 2.9.2 a 2.9.8.
	5. Termine a configuração da ATD clicando em Apply (Aplicar) ou OK.

	2.9.2 Parâmetro de comunicação Configuração
	1. Na janela 22xx ATD selecione a janela na aba Communication (Comunicação):
	2. No campo Connected to HUB (Conectado ao HUB) verifique se o dispositivo ATD está conectado ao Tank Hub Rosemount 2410 correto e mapeado para a posição correta no banco de dados do tank hub. Por exemplo, “position 1” (posição 1) significa ...
	3. O botão Alterar permite alterar o endereço modbus do dispositivo ATD atual no caso de ele estar conectado a uma versão de tanque múltiplo do tank hub. Observe que o endereço Modbus só pode ser alterado para dispositivos ATD na posição 2 e ...
	4. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.

	2.9.3 Temperatura configuração do sensor
	1. Na janela 22xx ATD selecione a aba 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT):
	2. O Rosemount 2240S é equipado com uma chave DIP para configuração automática do elemento de temperatura e da fiação. Marcando a caixa de seleção Use Auto Sensor Configuration (Usar Configuração Automática do Sensor), o transmissor Rosemo...
	Configuração manual
	1. Certifique-se de que a caixa de seleção Use Auto Sensor Configuration (Usar Configuração Automática do Sensor) está desmarcada.
	2. Selecione o usuário definido no método de conversão no campo de entrada Method (Método).
	3. Escolha o tipo de conexão dosensor usada para os sensores de ponto na lista suspensa Connection (Conexão).
	4. Especifique a faixa de medição do elemento de temperatura atual nos campos de entrada Min Value (Valor Mín.) e Max Value (Valor Máx.).
	5. Para conversão de temperatura definida pelo usuário, comoUser defined table, User defined formula e User defined individual formula, clique no botão de configuração que corresponde ao método de conversão selecionado e configure os sensores ...
	6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.
	Tabela de linearização definida pelo usuário
	1. Na janela 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT), selecione o método de conversão User Defined Linearization Table (Tabela de Linearização Definida pelo Usuário).
	2. Clique em Configure User Defined Linearization Table (Configurar Tabela de Linearização Definida pelo Usuário):
	3. Especifique o número de pontos de conversão no campo de entrada Length of Table (Comprimento da Tabela).
	4. Digite os valores de resistência e temperatura nas colunas Resistance [Ohm] e Temperature [C].
	5. Clique em OK para armazenar a tabela de linearização nos registros do banco de dados do transmissor de temperatura.

	Fórmula definida pelo usuário
	1. Na janela 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT), selecione o método de conversão User Defined Formula (Fórmula Definida pelo Usuário).
	2. Clique em Configure User Defined Formula (Configurar Fórmula Definida pelo Usuário):
	3. Insira os parâmetros R0, A e B nos campos de entrada correspondentes.
	4. Clique em OK para armazenar os parâmetros R0, A e B nos registros do banco de dados do transmissor de temperatura.

	Fórmula individual definida pelo usuário
	1. Na janela 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de Temperatura 2240S MTT), selecione o método de conversão User Defined Individual Formula (Fórmula Individual Definida pelo Usuário).
	2. Clique em Configure User Defined Individual Formula (Configurar Fórmula Individual Definida pelo Usuário):
	3. Insira os parâmetros R0, A, B e C para cada elemento de temperatura individual.
	4. Clique em OK para armazenar a fórmula nos registros do banco de dados do transmissor de temperatura.



	2.9.4 Cálculo de temperatura média
	1. Na janela 22xx ATD selecione a aba Average Temperature Calculation (Cálculo de Temperatura Média):
	2. Número de Elementos: selecione o número de elementos de temperatura usados. Verifique se os campos de entrada para as posições do elemento estão habilitados.
	3. Sensor Type (Tipo de Sensor): selecione o tipo de sensor usado; Ponto ou Média.
	4. Insert Distance (Inserir Distância): especifique a distância mínima entre um sensor de temperatura e a superfície do produto para sensores de temperatura incluídos no cálculo de temperatura média.
	5. Position (Posição): esta é a distância do Nível Zero até o elemento de temperatura de ponto. Se os elementos de temperatura média são usados, insira a posição em que o elemento médio termina.
	6. É possível excluir um elemento de temperatura do cálculo de temperatura média selecionando a caixa de seleção Exclude (Excluir) na coluna ao lado do campo Position (Posição). Esta opção pode ser útil caso deseje excluir um elemento de t...
	7. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.

	2.9.5 Configuração do sensor auxiliar
	Água Sensor de nível
	1. Na janela 22xx ATD selecione a aba 2240S MTT Auxiliary Sensor (Sensor Auxiliar 2240S MTT):
	2. Calcule o Level Offset (Desvio de Nível) (X) de acordo com a fórmula X=(R-L1)-(L-L2).
	3. Insira o desvio de nível resultante no campo de entrada Level Offset (Desvio de Nível) (X).
	4. Insira a Upper Dead Zone (UDZ) (Zona Morta Superior) e a Lower Dead Zone (LDZ) (Zona Morta Inferior), se necessário.
	5. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.


	2.9.6 Configuração da fonte de parâmetros avançados
	1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration (Configuração da Fonte de Parâmetros Avançados):
	2. Na coluna Parameter Mapping (Mapeamento de Parâmetros), selecione um parâmetro de medição do tanque.
	3. Na coluna Source Device Type/ID/No (Fonte/Tipo de Dispositivo/ID/Número), escolha um dispositivo de medição como um transmissor de pressão ou qualquer outro tipo de instrumento.
	4. Na coluna Source Parameter (Parâmetro Fonte), selecione a variável do transmissor a ser mapeada para a variável de medição do tanque na primeira coluna.
	5. Caso a opção User Defined (Definido pelo Usuário) seja selecionada, é possível inserir uma descrição na caixa Description of User Def parameter (Descrição do Parâmetro Definido pelo Usuário).
	6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.
	Usando um transmissor de temperatura Rosemount 644
	1. Selecione Temperatura 1 na lista mapeamento de parâmetros para o primeiro transmissor de temperatura 644. Este parâmetro de temperatura é mapeado para o elemento de temperatura na posição 1 no tanque.
	2. No campo Source Device Type (Tipo do Dispositivo Fonte, para cada parâmetro de temperatura (Temperature 1, 2, 3 [Temperatura 1, 2, 3]) selecione o transmissor 644 real a ser usado como dispositivo fonte.
	3. Na lista Source Parameter (Parâmetro Fonte), selecione Temperature 1 (Temperatura 1). Esta é a designação do parâmetro fonte da saída de temperatura de um transmissor de temperatura Rosemount 644.
	4. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.


	2.9.7 Indicador gráfico de campo Rosemount 2230
	1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba 2230 Graphical Field Display (Indicador gráfico de campo):
	2. Nas listas suspensas no painel Units for Display (Unidades de Exibição), selecione as unidades de medida desejadas a serem exibidas para as diversas variáveis de medição do tanque.
	3. No painel Common Tank Configuration (Configuração Comum do Tanque), selecione os tanques e os parâmetros do tanque a serem exibidos pelo display Rosemount 2230, selecionando as caixas de seleção apropriadas.
	4. No campo de entrada Display Toggle Time (Tempo de Alternância do Display), insira o tempo de alternância para os parâmetros do tanque exibidos. Os parâmetros selecionados serão exibidos para um tanque por vez, começando com o Tanque 1.
	5. Se for usada um segundo Indicador gráfico de campo clique em, Configure Tank Display No 2 (Configurar Display do Tanque N.º 2) e repita o procedimento de configuração.
	6. Se for usada um terceiro Indicador gráfico de campo clique em, Configure Tank Display No 3 (Configurar Display do Tanque N.º 3) e repita o procedimento de configuração.
	7. O Rosemount 2230 pode ser configurado para mostrar diferentes parâmetros para cada tanque no barramento do tanque. Na aba 2230 Graphical Field Display (Indicador gráfico de campo 2230) clique em Individual Tank Configuration (Configuração de T...
	8. Selecione o tanque e os parâmetros a serem exibidos no display do Rosemount 2230. Repita este procedimento para cada tanque.
	9. Clique em OK para armazenar a configuração e retornar à janela 22xx ATD.
	10. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.

	2.9.8 Entrada analógica
	1. Na janela 22xx ATD, selecione a aba Analog Input (Entrada Analógica):
	2. Certifique-se de que a caixa de seleção Enable (Habilitar) está marcada.
	3. No campo Value Unit (Unidade de Valor), selecione uma unidade adequada para corresponder à fonte de entrada.
	4. No painel Value Range (Faixa de Valor) insira os valores de parâmetro que correspondem aos valores de entrada analógica de 4 mA e 20 mA, respectivamente. É possível especificar qualquer valor, contanto que o valor de 20 mA seja maior que o val...
	5. Use o botão Advanced (Avançado) caso deseje configurar Filter Factor (Fator de Filtro) e Current Limits (Limites de Corrente).
	6. No painel Analog Input Values (Valores da Entrada Analógica), verifique se o Status está OK e se os resultados da medição esperada aparecem nos campos Value (Valor) e Current (Corrente).
	Configuração do parâmetro da entrada analógica e do tanque
	a. Configure o banco de dados do Tank Hub; associe a entrada analógica ao tanque em que o dispositivo está instalado.
	b. Na janela Properties (Propriedades) do Rosemount 2410, selecione a aba Device Tags (Etiquetas do Dispositivo) e instale o dispositivo de entrada analógica no TankMaster. Verifique se ele está instalado como um dispositivo ATD.
	c. Na janela ATD Properties/Analog Input (Propriedades do ATD/Entrada Analógica), configure o intervalo de valores e as unidades.
	d. Na janela ATD Properties/Advanced Parameter Source Configuration (Configuração da Fonte de Parâmetros Avançados), verifique se o dispositivo de entrada analógica está mapeado para o parâmetro desejado do tanque, dispositivo fonte e parâmet...
	e. Instale um tanque no TankMaster WinSetup e certifique-se de que o dispositivo ATD que inclua o dispositivo de entrada analógica está mapeado como dispositivo fonte para o tanque.




	2.10 Instalar um Rosemount 5408
	2.10.1 Configuração via propriedades do 5408
	1. Na área de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o Transmissor Rosemount 5408 desejado.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviços) selecione Devices/Properties (Dispositivos/Propriedades). A janela 5408 RLT é exibida:
	3. Selecione a aba Communication (Comunicação).
	4. Verifique a posição do tanque. O campo Connected to HUB (Conectado ao HUB) mostra o nome doTank Hub Rosemount 2410 e a posição do tanque que o Rosemount 5408 está mapeado no banco de dados do tank hub. A posição do tanque indica a qual tanq...
	5. Verifique o Endereço Modbus. Para alterar o endereço Modbus, clique em Change (Alterar).
	a. Insira o ID da unidade no campo de entrada Unit ID (ID da Unidade). Ao alterar o endereço do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificação exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta montada no d...
	b. Insira o endereço desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir Endereço Modbus).
	c. Clique em OK para confirmar e fechar a janela Change Address (Alterar Endereço).
	6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.
	7. Selecione a aba Antenna (Antena).
	8. Selecione o Antenna Type (Tipo de Antena) e tipo de montagem, se aplicável. É possível escolher entre tipos de antena predefinidos ou Definido pelo Usuário para antenas fora do padrão. Para antenas pré-definidas, vários parâmetros do trans...
	9. Em caso de interferências perto do bocal, talvez seja necessário ajustar a Upper Null Zone (Zona Nula Superior). Ao aumentar a zona nula superior, a faixa de medição é reduzida na parte superior do tanque.
	10. Para aplicações em tubos acalmadores, insira o Inner Diameter (Diâmetro Interno).
	11. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar as configurações.
	12. Selecione a aba Geometry (Geometria).
	13. Insira os parâmetros de distância do tanque.

	a. A Tank Reference Height (Altura de Referência do Tanque (R) é definida como a distância do Tank Reference Point (Ponto de Referência do Tanque) ao Zero Level (Nível Zero).
	b. Reference Offset (Desvio de Referência) (G) é a distância entre o Tank Reference Point (Ponto de referência do tanque) e o Gauge Reference Point (Ponto de Referência do Medidor), localizado na superfície do flange do bocal no qual o medidor ...
	c. O Bottom Offset (Desvio Inferior) (C) é definido como a distância entre o Zero Level (Nível Zero) (Ponto de Referência de Imersão) e o nível mínimo para a superfície de produto (fundo do tanque). Especificando uma distância C, a faixa de ...
	14. Insira a Calibration Distance (Distância de Calibração), se necessário. Esta variável permite ajustar a altura do tanque de modo que os níveis de produto medidos correspondam aos níveis de imersão manual. Normalmente, é necessário um pe...
	15. Marque a caixa de seleção Show negative level as zero (Mostrar nível negativo como zero) caso não deseje que o transmissor mostre valores de níveis negativos.
	16. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.


	2.10.2 Configuração avançada
	Tanque formato
	Ambiente do tanque

	2.10.3 Instalação do Rosemount 5408 usando o assistente de instalação
	1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410 estão configurados corretamente e incluem o novo Transmissor de Nível por Radar Rosemount 5408. Certifique-se de que o endereço Modbus do medi...
	2. Instale e configure o Rosemount 5408 conforme descrito em “Como usar o assistente de instalação” na página 101.
	3. Verifique se o Rosemount 5408 se comunica com o tank hub Rosemount 2410. Use, por exemplo, a função Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do tank hub para ver todos os dispositivos conectados ao tank hub. A lista de ativos está dispon...
	1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410. Certifique-se de que o endereço Modbus do medidor de nível correto está configurado para o novo Rosemount 5408 (consulte “Instalação de um Hub do Sistema Rosem...
	2. Na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de seleção Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nível e AUX) para instalar automaticamente o Rosemount 5408 na área de trabalho do TankMaster.
	3. Configure o Rosemount 5408 (consulte “Configuração via propriedades do 5408” na página 93).
	Como usar o assistente de instalação
	1. Na Workspace (Área de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices/Install New (Dispositivos/Instalar Novo). A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:
	3. Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) 5408 Radar Level Transmitter (5400 Transmissor de nível por radar).
	4. Insira a etiqueta de nível a ser usada para identificar o medidor de nível por radar.
	5. Clique em Next (Próximo) para abrir a janela 5408 RLT Communication (Comunicação RLT 5408).
	6. Na lista suspensa 2410 HUB Tag (Etiqueta do HUB 2410) escolha o Tank Hub do Rosemount 2410ao qual o transmissor de nível por radar 5408 está conectado.
	7. Insira o Modbus address (Endereço Modbus) usado para o transmissor de nível 5408. Observe que este endereço deve ser armazenado nos bancos de dados do tanque do hub do sistema Rosemount 2460, bem como no Tank Hub Rosemount 2410.
	8. Clique em Verify Communication (Verificar Comunicação) para verificar se o TankMaster PC se comunica com o transmissor 5408. O ID da unidade aparecerá quando o contato for estabelecido.
	9. Verifique a posição do tanque. O campo Position in 2410 HUB (Posição no HUB 2410) mostra a posição do tanque a qual o 5408 está mapeado no banco de dados do tanque 2410. A posição do tanque indica a qual tanque o 5408 está associado. Cas...
	10. Clique em Next (Próximo) para prosseguir com a configuração do 5408.
	11. Para obter mais informações sobre a configuração do Rosemount 5408, consulte “Configuração via propriedades do 5408” na página 93 e “Configuração avançada” na página 98.
	12. Na janela 5408 RLT Summary (Resumo RLT 5408), clique em Finish (Concluir) para finalizar o assistente de instalação. Caso a configuração precise ser alterada clique em Back (Voltar) até que a janela desejada apareça.



	2.11 Instalar um Rosemount 5300
	2.11.1 Configuração via 5300 Properties (Propriedades do 5300)
	1. Na área de trabalho do WinSetup, abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o Rosemount 5300 desejado.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviços) selecione Devices/Properties (Dispositivos/Propriedades). A janela 5300 GWR é exibida.
	3. Selecione a aba Communication (Comunicação).
	4. Verifique a posição no banco de dados do tanque. O campo Connected to HUB (Conectado ao HUB) mostra o nome do hub do tanque Rosemount 2410 e a posição do tanque que o 5300 está mapeado no banco de dados do hub do tanque. A posição do tanque...
	5. Verifique o Endereço Modbus. Para alterar o endereço Modbus, clique em Change (Alterar).
	a. Insira o ID da unidade no campo de entrada Unit ID (ID da Unidade). Ao alterar o endereço do dispositivo, a ID da unidade é usada como uma identificação exclusiva do dispositivo. A ID da unidade pode ser encontrada em uma etiqueta montada no d...
	b. Insira o endereço desejado no campo de entrada Set Modbus Address (Definir Endereço Modbus).
	c. Clique em OK para confirmar e fechar a janela Change Address (Alterar Endereço).
	6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar as configurações.
	7. Selecione a aba Probe (Antena).
	8. Selecione um Probe Type (Tipo de antena) que corresponda à antena real usada no transmissor. É possível selecionar uma antena predefinida (padrão) ou Definida pelo Usuário para antenas fora do padrão. Para tipos de antena predefinidos, o des...
	9. O Probe Length (Comprimento da antena) é medido do Upper Reference Point (Ponto de Referência Superior) à ponta da antena. Se um peso for usado na extremidade da antena, ele não deverá ser incluído.
	10. Ajuste o Hold Off Distance (Distância de Afastamento) (UNZ) se houverem interferências na parte superior do tanque. Esses problemas poderão ocorrer se houver objetos que geram interferência, como um bocal estreito com paredes ásperas, próxi...
	11. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar as configurações.
	12. Selecione a aba Geometry (Geometria).
	13. A Tank Reference Height (Altura de Referência do Tanque (R) é definida como a distância do Upper Reference Point (Ponto de Referência Superior) ao Zero Reference Point (Ponto de Referência Zero).
	14. Reference Distance (G) (Distância de referência) é a distância entre o ponto de referência superior e o flange.
	15. Use o parâmetro Calibration Distance (Distância de Calibração) para ajustar a altura do tanque de modo que os níveis medidos do produto se ajustem aos valores de nível de imersão manual. Normalmente, é necessário um pequeno ajuste quando...
	16. Selecione o Mounting Type (Tipo de Montagem); Pipe Chamber (Câmara de Tubo), Direct Bracket (Suporte Direto) ou Nozzle (Bocal). Selecione Unknown (Desconhecido) se nenhuma opção for apropriada. Dependendo do tipo de montagem, pode ser necessá...
	17. Marque a caixa de seleção Show level below probe end as zero (Mostrar nível abaixo da ponta da antena como zero) caso deseje que o transmissor mostre zero em vez de níveis negativos do produto.
	18. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração ou clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.


	2.11.2 Configuração avançada
	1. Na Workspace (Área de Trabalho), selecione o ícone do Rosemount 5300.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades). A janela 5300 GWR é exibida.
	3. Selecione a aba Environment (Ambiente).
	Modo de medição
	Mudança de nível rápida
	Constante dielétrica/faixa dielétrica

	2.11.3 Instalação do Rosemount 5300 usando o assistente de instalação
	1. Certifique-se de que os bancos de dados do Hub do Sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410 estão configurados corretamente e incluem o novo Transmissor Rosemount 5300. Certifique-se de que o endereço Modbus do medidor de nível corret...
	2. Instale e configure o Rosemount 5300 conforme descrito em “Como usar o assistente de instalação” na página 112.
	3. Verifique se o Rosemount 5300 se comunica com o Tank Hub Rosemount 2410. Use, por exemplo, a função Device Live List (Lista de Dispositivos Ativos) do Tank Hub para ver todos os dispositivos conectados ao hub do tanque. A lista de ativos está d...
	1. Instale e configure o hub do sistema Rosemount 2460 e o Tank Hub Rosemount 2410. Certifique-se de que o endereço Modbus do medidor de nível correto está configurado para o novo Rosemount 5300 (consulte “Instalação de um Hub do Sistema Rosem...
	2. Na janela 2410 Tank Hub Summary (Resumo do Tank Hub 2410), marque a caixa de seleção Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de Nível e AUX) para instalar automaticamente o Rosemount 5300 na área de trabalho do TankMaster.
	3. Configure o Rosemount 5300 (consulte “Configuração via 5300 Properties (Propriedades do 5300)” na página 105).
	Como usar o assistente de instalação
	1. Na Workspace (Área de Trabalho) selecione a pasta Devices (Dispositivos).
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Install New (Instalar Novo) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices/Install New (Dispositivos/Instalar Novo). A janela Select Device (Selecionar Dispositivo) é exibida:
	3. Selecione na lista suspensa Device Type (Tipo de Dispositivo) 5300 Guide Wave Radar.
	4. Insira a Etiqueta de Nívelpara o transmissor.
	5. Clique em Next (Próximo) para abrir a janela 5300 GWR Communication (Comunicação RLT 5408).
	6. Na lista suspensa 2410 Tag, selecione o tank hub ao qual o transmissor de radar está conectado.
	7. Verifique se Modbus address (Endereço Modbus) é o mesmo usado para o transmissor nos bancos de dados do hub do sistema Rosemount 2460 e do Tank Hub Rosemount 2410.
	8. Clique em Verify Communication (Verificar Comunicação) para verificar se o TankMaster PC se comunica com o Rosemount 5300. O ID da Unidade aparece quando o contato é estabelecido.
	9. Verifique se a Position in 2410 HUB (Posição no HUB 2410) é a posição do tanque a qual o transmissor está mapeado no banco de dados do tank hub. A posição do tanque indica a qual tanque o transmissor está associado.
	10. Clique em Next (Próximo) para prosseguir com a configuração.
	11. Para a configuração da janela 5300 GWR Probe (Antena GWR 5300) consulte as peças apropriadas em “Configuração via 5300 Properties (Propriedades do 5300)” na página 105.
	12. Para a configuração da janela 5300 GWR Environment (Ambiente GWR 5300), consulte as peças apropriadas em “Instalação do tanque” na página 115.
	13. Na janela 5300 GWR Summary (Resumo do GWR 5300) clique em Finish (Concluir) para finalizar o assistente de instalação. Caso a configuração precise ser alterada clique em Back (Voltar) até que a janela desejada apareça.





	Seção 3 Instalação do tanque
	3.1 Instalação do tanque
	3.1.1 Visão geral
	1. Especifique o tipo doTanque: Teto fixo, teto flutuante, esférico, horizontal etc.
	2. Selecione quais dispositivos associar ao tanque.
	3. Configure o tanque. Para cálculos de inventário será necessário especificar sinais de fonte para Nível de Água Livre (Free Water Level, FWL), temperatura do vapor, pressão do vapor e pressão do líquido. Consulte “Configuração da fonte...
	4. Especifique a entrada para as variáveis diferentes do tanque: valores automáticos (medidos por um dispositivo de campo) ou valores manuais.

	3.1.2 Iniciar o assistente de instalação do tanque
	3.1.3 Instalação de um novo tanque
	1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.
	2. Inicie o assistente de instalação do tanque (consulte “Iniciar o assistente de instalação do tanque” na página 116 para obter mais informações).
	3. Selecione o tipo de tanque apropriado. Para um sistema de Medição de Tanques Rosemount, as seguintes opções estão disponíveis:
	4. Insira um nome no campo Tank Tag (Etiqueta do Tanque). Um prefixo aparece automaticamente caso tenha sido definido na janela Tag Prefixes (Etiqueta de Prefixos) (consulte “Defina os prefixos da etiqueta de nome” na página 24). Recomenda-se qu...
	5. Clique no botão Next (Próximo) para continuar com a instalação do tanque.
	6. Atribua dispositivos de campo ao tanque atual:
	a. No painel Available Devices (Dispositivos Disponíveis), selecione um dispositivo instalado no tanque atual e clique na seta para movê-lo para o painel Selected Devices (Dispositivos Selecionados).
	b. Repita este procedimento para cada dispositivo associado ao tanque.

	Mostrar posições de escravos (avançadas)
	a. Na janela Select Devices (Selecionar Dispositivos), marque a caixa de seleção Show Slave Positions (Mostrar Posições de Escravos) para mostrar as posições no banco de dados do tanque.
	b. Na janela Select Devices (Selecionar Dispositivos) selecione a posição Slave Database (Banco de Dados Escravo) que corresponde ao tanque onde o dispositivo está instalado. No exemplo acima, os dispositivos são mapeados para a posição 5, que ...
	c. Mova o item selecionado para o painel Selected Devices (Dispositivos Selecionados) clicando no botão .
	7. Clique no botão Next (Próximo) para continuar com a instalação do tanque.
	8. Configure o tanque.

	a. Na área de trabalho do TankMaster WinSetup, clique com o botão direito do mouse no ícone do dispositivo e selecione Properties (Propriedades).
	b. Selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration (Configuração da Fonte de Parâmetros Avançados).
	c. Mapeie a variável de medição do tanque apropriada para a saída de um transmissor no Tankbus. Veja um exemplo na Figura 3-1 na página 121.




	Figura 3-1. Configuração da fonte de parâmetros avançados
	22XX ATD/Configuração da fonte de parâmetros avançados
	Configuração avançada
	a. Clique no botão Advanced (Avançado) na janela Tank Configuration (Configuração do Tanque).
	b. Para cada variável de entrada do tanque, é possível alterar a saída, assim como o medidor. Coloque o ponteiro do mouse no campo Gauge (Medidor) ou Output (Saída) da variável de entrada do tanque desejada (nível, taxa de nível etc.) e selec...
	c. Clique em OK para fechar a janela Advanced Tank Setup (Configuração do Tanque Avançada).
	9. Na janela Tank Configuration (Configuração do Tanque), clique em Next (Próximo) para ir à próxima etapa do procedimento de instalação do tanque.
	10. A janela Value Entry (Inserir Valor) permite:
	1. Selecione uma variável de medição na lista Parameters (Parâmetros) do lado esquerdo da janela Value Entry (Inserir Valor).
	2. Defina Value Source (Fonte de Valor) para Manual.
	3. Insira o valor desejado no campo de entrada Value (Valor).
	4. Resumo.



	3.1.4 Resumo da instalação e configuração do tanque
	3.1.5 Para alterar a configuração do tanque
	1. Na janela Workspace (Área de Trabalho), selecione o tanque desejado.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) no pop-up.
	3. Na janela Properties (Propriedades), selecione a aba apropriada e altere as configurações atuais do tanque.
	4. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração antes de avançar para a aba seguinte.

	3.1.6 Para desinstalar um tanque
	1. Na janela Workspace (Área de Trabalho) selecione o tanque que deseja remover.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Uninstall (Desinstalar) no pop-up.

	3.2 Adicionar um tanque
	3.2.1 Adicionar um novo tanque e um novo Tank Hub Rosemount 2410
	Resumo
	1. Configure as definições de comunicação do hub do sistema.
	2. Atualize o banco de dados hub do tanque do sistema adicionando dispositivos de campo para associar ao novo tanque.
	3. Instale o novo Tank Hub Rosemount 2410 e configure o banco de dados do tanque, mapeando dispositivos de campo para o novo tanque.
	4. Configure os dispositivos de campo adicionados ao banco de dados do hub do tanque (Rosemount 5900S, Rosemount 2240S, Rosemount 3051S etc.).
	5. Configure o novo tanque.




	Figura 3-2. Novo tanque e Tank Hub adicionados ao sistema
	Procedimento de instalação
	1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.
	2. Na área de trabalho do WinSetup, clique com o botão direito do mouse no ícone do hub do sistema Rosemount 2460 para abrir a janela 2460 System Hub (Hub do Sistema 2460).
	3. Selecione a aba Configuration (Configuração):
	4. Caso o tank hub esteja conectado a uma porta de barramento em campo no hub do sistema, a qual não foi usada antes da adição do novo tank hub, certifique-se de que a janela 2460 System Hub Configuration (Configuração do Hub do Sistema 2460) es...
	5. Clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuração.
	6. Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
	7. Configure o banco de dados do hub do tanque do sistema com endereços Modbus para o novo Tank Hub Rosemount 2410, medidor de nível e dispositivo de temperatura (ATD). Consulte “Instalação de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na página 31 p...
	8. Instale e configure um Rosemount 2410 Tank Hub e dispositivos de campo conectados ao Tankbus conforme descrito em “Instalação de um Tank Hub Rosemount 2410” na página 32.
	9. Instale um tanque e associe o novo tank hub a ele conforme descrito em “Instalação do tanque” na página 115.


	Figura 3-3. Novo tanque e tank hub
	3.2.2 Adicionar um novo tanque a um Rosemount 2410 existente
	Resumo
	1. Atualize o banco de dados do hub do tanque do sistema Rosemount 2460 adicionando os dispositivos de campo instalados no novo tanque.
	2. Atualize o banco de dados do Tank Hub Rosemount 2410 existente, mapeando os novos dispositivos de campo para o novo tanque.
	3. Configure os novos dispositivos de campo adicionados ao banco de dados do tank hub.
	4. Configure o novo tanque.



	Figura 3-4. Um novo tanque é adicionado a um Tank Hub 2410 existente
	Procedimento de instalação
	1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.
	2. Abra a janela Rosemount 2460 System Hub (Hub do Sistema Rosemount 2460).
	3. Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque).
	4. Configure o banco de dados do tanque com os endereços Modbus do novo medidor de nível e dispositivos ATD. Consulte também “Instalação de um Hub do Sistema Rosemount 2460” na página 31.
	5. Na Workspace (Área de Trabalho) do WinSetup, selecione o ícone do Tank Hub Rosemount 2410:
	6. Clique com o botão direito do mouse em Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices (Dispositivos)>Properties (Propriedades).
	7. Selecione a aba Tank Database (Banco de Dados do Tanque):
	8. Verifique se os novos dispositivos conectados ao Tankbus aparecem na coluna Device Type (Tipo de Dispositivo). Os dispositivos que aparecem na lista se comunicam corretamente no Tankbus. Os dispositivos compatíveis com o sistema de Medição de T...
	9. Verifique se os novos dispositivos estão marcados como Not Configured (Não configurados) na coluna Tank Position (Posição do Tanque).
	10. Na coluna Tank Position (Posição do Tanque) mapeie os novos dispositivos para um tanque, selecionando o número apropriado na lista suspensa.
	11. Verifique se uma nova posição do tanque aparece no painel direito da janela Tank Database (Banco de Dados do Tanque). No exemplo acima, os novos dispositivos são mapeados para a posição 4 do tanque e uma posição do tanque foi adicionada à...
	12. Digite um nome no campo Tank Name (Nome do Tanque). Este nome de tanque também deve ser usado em um estágio posterior ao instalar o tanque que será associado ao hub do tanque atual. Consulte “Instalação do tanque” na página 115.
	13. O campo Level Modbus Address (Endereço Modbus de Nível) é habilitado para o novo medidor de nível. Especifique um endereço Modbus de sua preferência. Observe que o endereço para este medidor de nível deverá ser o mesmo endereço Modbus c...
	14. Caso um Dispositivo de Tanque Auxiliar (ATD) como um transmissor de temperatura multi-entrada Rosemount 2240S seja instalado, o campo ATD Modbus Address (Endereço Modbus ATD) será habilitado também.
	15. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar a configuração do banco de dados do tanque.
	16. Selecione a aba Device Tags (Etiquetas do Dispositivo).
	17. Verifique se a Level Tag (Etiqueta de Nível) do TankMaster está correta ou insira uma nova.
	18. Verifique se a ATD Tag (Etiqueta ATD) do TankMaster está correta ou insira uma nova. Caso não haja um dispositivo ATD associado ao tanque, o campo da etiqueta ATD será desabilitado.
	19. Clique em Install New Devices in TankMaster (Instalar Novos Dispositivos no TankMaster) para instalar automaticamente os dispositivos na área de trabalho do TankMaster. Essa é a maneira recomendada de instalar dispositivos de campo no TankMaste...
	20. Clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela de configuração.
	21. Os dispositivos agora estarão disponíveis na área de trabalho do TankMaster e cada dispositivo deve ser configurado por meio da janela Properties (Propriedades). Consulte “Instalação do Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900” na pág...
	22. Continue com a instalação do tanque conforme descrito em “Instalação do tanque” na página 115.

	3.3 Calibração do medidor de nível
	3.3.1 Ajuste manual
	Para alterar a distância de calibração armazenada no banco de dados do medidor:
	1. Selecione o ícone de medidor de nível na área de trabalho do WinSetup.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades).
	3. Selecione a aba Geometry (Geometria).
	4. Insira o valor da Calibration Distance (Distância de calibração) no campo de entrada correspondente e clique em OK. Consulte “Instalação do Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900” na página 46 e o Manual de Referência do Rosemount 5...


	3.3.2 Usando a função calibrar
	Calibrar um Medidor de Nível por Radar Rosemount 5900S
	1. Selecione o ícone do Rosemount 5900 na janela da Workspace (Área de Trabalho), clique com o botão direito do mouse e selecione Calibrate (Calibrar) ou selecione Calibrate (Calibrar) no menu Service/Devices (Serviço/Dispositivos):
	2. Clique em Calibration Data (Dados de Calibração) para abrir a janela Calibration Data (Dados de Calibração). Insira os valores de nível de imersão manual e os níveis correspondentes medidos pelo medidor. Clique em Save Calibration Data in P...
	3. Clique em Write new calibration data to RTG (Escreva novos dados de calibração no botão RTG), a fim de salvar os dados de calibração atuais.



	3.4 Capacidade do tanque
	3.5 Inserir tanque
	1. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o tanque a ser configurado.
	2. Clique com o botão direito do mouse e selecione Tank Entry (Inserir Tanque):
	3. Para inserir valores manuais, marque a caixa de seleção e insira o valor desejado no campo de entrada. Os valores manuais estão marcados com amarelo, conforme ilustrado acima.

	3.6 Configuração de um sistema híbrido
	1. Inicie o programa TankMaster WinSetup.
	2. Na janela Workspace (Área de Trabalho) selecione o ícone do servidor de tanque (“This Workstation (Esta Área de Trabalho)” no exemplo abaixo):
	3. Clique com o botão direito do mouse e selecione Setup (Configuração) ou selecione a opção no menu Service (Serviço)>Servers (Servidores)>Setup (Configuração) para abrir a janela de Server Preferences (Preferências do Servidor).
	4. Selecione a aba Units (Unidades).
	5. Selecione as unidades de medição desejadas para Density (Densidade) e Pressure (Pressão).
	6. Clique em Apply (Aplicar) para armazenar as configurações.
	7. Selecione a aba Inventory (Inventário).
	8. Para Local Gravity (Gravidade Local) selecione o método de cálculo Manual ou Calculated (Calculada). A gravidade local é usada como entrada para calcular a densidade observada. Manual: insira um valor de gravidade local no campo “Value (Valor...
	9. Clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.
	10. Na janela Workspace (Área de Trabalho) selecione o ícone do dispositivo ATD:
	11. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices (Dispositivos)>Properties (Propriedades) para abrir a janela 22XX ATD.
	12. Selecione a aba Advanced Parameter Source Configuration (Configuração da Fonte de Parâmetros Avançados).
	13. Verifique se os parâmetros Vapor Pressure (Pressão do vapor) e Liquid Pressure (Pressão do Líquido) estão mapeados com os sensores de pressão corretos (Dispositivo Fonte). Consulte “Configuração da fonte de parâmetros avançados” na ...
	14. Clique em OK para armazenar a configuração e fechar a janela.
	15. Abra a janela Tank Configuration (Configuração do Tanque):
	a. No Winsetup, selecione o ícone do tanque desejado na área de trabalho.
	b. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviço) selecione Tanks (Tanques)>Properties (Propriedades) para abrir a janela Tank Configuration (Configuração do Tanque).
	16. Selecione a aba Configuration (Configuração).
	17. Selecione parâmetro fonte e a unidade de medição para Vapor Pressure (Pressão do Vapor) e Liquid Pressure (Pressão do Líquido).
	18. Verifique as medições abrindo a janela Tank View (Visão do Tanque) (Service (Serviço)>Tanks (Tanques)>Open Tank View (Abrir Visão do Tanque)).
	19. Configure os sensores de pressão do líquido e de pressão do vapor. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o ícone do tanque:
	20. Clique com o botão direito do mouse e selecione Hybrid Tank Setup (Configuração do Tanque Híbrido) ou no menu Service (Serviço) selecione Tanks (Tanques)>Hybrid Tank Setup (Configuração do Tanque Híbrido) para abrir a janela Hybrid Tank S...
	21. Insira a Posição do sensor P1, como a posição central da membrana do sensor para o transmissor de pressão do líquido.
	22. Insira a Posição do sensor P3, como a posição do centro da membrana do sensor de pressão do vapor
	23. Insira o Hybrid Min Level (Nível Mín. Híbrido). Este valor especifica o nível mais baixo de produto no qual o TankMaster calcula a Observed Density (Densidade Observada). Normalmente, a precisão dos sensores de pressão é ruim em pressões ...
	24. Clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuração de tanque híbrido ou em OK para salvar e fechar a janela.
	25. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o ícone do tanque:
	26. Clique com o botão direito do mouse e selecione Tank Entry (Inserir Tanque) ou no menu Service (Serviço) selecione Tanks (Tanques)>Tank Entry (Inserir Tanque) para abrir a janela Tank Entry (Inserir Tanque):
	27. Certifique-se de que a Reference Density (Densidade de Referência) é medida automaticamente, ou seja, verifique se a caixa de seleção está desmarcada.
	28. Clique em Apply (Aplicar) para salvar a configuração ou clique em OK para salvar a configuração e fechar a janela.
	29. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o ícone do tanque:
	30. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviço) selecione Tanks (Tanques)>Properties (Propriedades) para abrir a janela Tank Configuration (Configuração do Tanque).
	31. Selecione a aba Value Entry (Inserir Valor).
	32. Certifique-se de que Value Source (Fonte de Valor) está definida para Automatic (Automático) para as medições variáveis Liquid Pressure (Pressão do Líquido) e Vapor Pressure (Pressão do Vapor).
	33. Clique em OK para salvar a configuração e fechar a janela.
	34. Verifique o resultado na janela Tank Inventory (Inventário de Tanque)

	a. Inicie o programa TankMaster WinOpi.
	b. Na área de trabalho do WinOpi selecione o ícone do tanque.
	c. No menu View (Visualizar) selecione Tank (Tanque)>Tank Inventory (Inventário de Tanque).




	Seção 4 Manuseio do dispositivo
	4.1 Para alterar a configuração do dispositivo
	1. Na Workspace (Área de Trabalho) do WinSetup selecione o dispositivo desejado.
	2. Abra a pasta Devices (Dispositivos) e selecione o ícone de dispositivos.
	3. Clique com o botão direito do mouse e selecione Properties (Propriedades) ou no menu Service (Serviço) selecione Devices/Properties (Dispositivos/Propriedades).
	4. A janela de propriedades do dispositivo (janela 5900S RLG Properties (Propriedades do 5900S RLG neste exemplo) aparece com várias abas, permitindo alterar as configurações atuais do dispositivo.

	4.2 Para desinstalar um dispositivo
	1. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o tanque desejado e clique com o botão direito do mouse.
	2. Selecione Properties (Propriedades).
	3. Selecione a aba Configuration (Configuração).
	4. Clique em Change (Alterar).
	5. No lado direito da janela Select Devives (Selecionar Dispositivos) selecione o dispositivo (LT-TK-1 neste exemplo) e clique na seta. O dispositivo será movido do painel Selected Devices (Dispositivos Selecionados) para o painel Available Devices ...
	6. Clique em OK.
	7. Abra as pastas Tanks (Tanques) e Devices (Dispositivos):
	8. Observe que o dispositivo (LT-TK-1, neste caso) não está mais associado ao tanque, mas ainda está disponível na pasta Devices (Dispositivos).
	9. Selecione o dispositivo e clique com o botão direito do mouse:
	10.
	11. Selecione Uninstall (Desinstalar). Agora o dispositivo será removido. No entanto, o tanque ainda está disponível na área de trabalho do WinSetup.

	4.3 Para desinstalar um tanque e seus dispositivos associados
	1. Desinstale o tanque conforme descrito em “Para desinstalar um tanque” na página 127.
	2. Na área de trabalho do WinSetup, selecione o dispositivo desejado.
	3. Clique com o botão direito do mouse e selecione Uninstall (Desinstalar).
	4. Repita esse procedimento para cada dispositivo que deseja remover.
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