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Instalacja na serwomotorze

Orientacje, normalne i odwrécone dziatanie

Normalne dziatanie to obrocenie catkowicie zgodnie ze wskazéwkami zegara, kiedy zawor procesowy jest zamkniety, i obrocenie przeciwnie
do wskazowek zegara, kiedy zawor procesowy jest otwarty. Odwrécone dziatanie to obrécenie catkowicie zgodnie ze wskazéwkami zegara,
kiedy zawor procesowy jest otwarty, i obrocenie przeciwnie do wskazéwek zegara, kiedy zawdr procesowy jest zamkniety.

Zespoty koput wskaznikdw 90° sg przystosowane do wszelkich opcji montazu i w razie potrzeby mozna je regulowa¢ w zakresie 9° odchylenia
od osi. Zespoty koput wskaznikéw 45° pasujg jedynie do zastosowan z normalnym dziataniem , ktére sg mocowane réwnolegle +9°. Prosze
skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub przedstawicielem fabryki, aby uzyska¢ informacje na temat zastosowan 45° z odwréconym
dziataniem lub mocowanych poprzecznie.

Zdjecie po lewej stronie przedstawia urzadzenie Valvetop
zamontowane réwnolegle do zaworu procesowego w potozeniu
zamknietym. Zielona strzatka u goéry przedstawia kierunek ruchu
dla ,normalnego dziatania” w celu otwarcia zaworu. To
standardowa orientacja, i jesli nie podano inaczej, urzgdzenie
bedzie fabrycznie ustawione na takg prace.

Zdjecie po prawej stronie przedstawia urzgdzenie Valvetop
zamontowane poprzecznie do zaworu procesowego W potozeniu
zamknietym. Zielona strzatka u gory przedstawia kierunek ruchu
dla ,normalnego dziatania” w celu otwarcia zaworu. Nalezy
zauwazy¢, ze koputa wskaznika zostata obrécona o 90°

w poroéwnaniu do urzgdzenia powyzej.

Montaz

TopWorx oferuje rézne zestawy uchwytéw montazowych, obrotowe i liniowe, ktére mozna dostosowa¢ do konkretnych zastosowan. Aby uzyskac
informacje na temat ich zamawiania, prosze skontaktowa¢ sie z lokalnym dystrybutorem lub przedstawicielem fabryki. llustracja ponizej
przedstawia bezposredni montaz typu NAMUR na zaworze obracanym o ¢wier¢ obrotu. Aby uzyska¢ szczegétowe instrukcje montazu, prosze
skorzysta¢ z dokumentacji zestawu montazowego.

Zespot montazowy

Uwagi dotyczace instalacji

1. Zachowa¢ ostroznosé, aby unikngé nadmiernego obciazenia (wzdluznego) osiowego watu.

2. Przestawi¢ zawor kilka razy przed korncowym dokreceniem elementéw mocujgcych zestawu montazowego.
Pozwoli to na samoczynne wycentrowanie gniazda zebnika lub ztgcza. Patrz rozdziat nt. wymiaréw i materiatow
tego dokumentu, aby uzyska¢ informacje o odpowiednim momencie dokrecania. Prosze skorzysta¢ z rozdziatu
nt. testowania dziatania, aby uzyska¢ informacje na temat poprawnej konfiguracji funkcji bezpieczenstwa.

3. Nalezy zawsze przestrzega¢ odpowiednich zasady prac mechanicznych podczas stosowania momentu
obrotowego do elementéw mocujgcych lub dokonywania potgczen pneumatycznych. Szczegdtowe
informacje zawiera rozdziat dotyczgcy pneumatycznych zaworéw sterujgcych. / W
L

4. Ten produkt jest dostarczany wraz z plastikowymi zaslepkami otworéw procesowych w celu ochrony
czesci wewnetrznych przed zanieczyszczeniem podczas transportu i przenoszenia. Personel
odbierajacy i/lub instalujacy sprzet odpowiada za zapewnienie odpowiedniego trwatego
uszczelnienia w celu zapobiegania dostawaniu sie zanieczyszczen lub wilgoci podczas
przechowywania lub instalacji na zewnatrz pomieszczen.

5. Instalator lub uzytkownik koncowy odpowiada za zainstalowanie produktu zgodnie
z National Electrical Code (NFPA 70) lub odpowiednimi krajowymi lub regionalnym przepisami
okreslajacymi dobre praktyki.
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Wymiary i materiaty: Valvetop DXP

T MATERIALY UZYTE DO BUDOWY
Odlewane aluminium A360
WYMAGANY ODSTEP MINIMUM 63,5 MM [2,5"] W CELU ODSUNIECIA WALU ) .
OD TULEI | ZDEJMOWANIA POKRYWY, JESLI WYSTEPUJA OPTYMALNE powleczon_e dichromianem
WARUNKI wewnatrz i na zewnatrz,
Obudowa powierzchnia zewnetrzna pokryta
& lakierem epoksydowym o

odpornosci na rozpryski stonej
wody wynoszacej 250 godzin
stosownie do ASTM B117

Elementy Standardowo stal nierdzewna 304
| il T zlaczne Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Wat Standardowo stal nierdzewna 304
Opcjonalnie stal nierdzewna 316
6.21[157.8] Tuleja watu Stop brazu typu Oilite
S n K n
4.52[114.7] opwra Poliweglan, klasa UV F1
wskaznika
I ‘ [ 85 [21.6] Dostepne pierscienie
) ’ Uszczelki uszczelniajgce wykonane z:
- 2.10 [53.3] Buny, silikonu, EPDM i Vitonu
: ~ s ¢ Dane momentu obrotowego dla elementéw
! T zkacznych
POWIERZCHNIA MONTAZOWA Sruby mocu- ] 0
jace obudowy 8 funt x stopa [10,8 N-m] +/-10%
OPCJONALNE WEJSCIA RUR UZYWANE )
TYLKO WTEDY, GDY OKRESLONE SA ‘?vrsl:(l;);:iiglﬂy 320 cale x uncja [2,3 N'-m] +/-10%
OPCJONALNY TYP WALU PATRZ 4 WEJSCIA Dolne otwory
ROZDZIAL NT. SZCZEGOLOW WALU . -10Y
montazowe 10 funt x stopa [13,6 N-m] +/-10%
2.13 [54.0] — OPCJONALNE WEJSCIA RUR PO OBU
STRONACH
6.65 [168.9]
=
[
f 3.85 [97.8]
2.19 [55.5]
6.76 [171.8]
2.25[57.2] i ||
(=225 [57.2] == 5/16-18 UNC — 2B OPCJONALNY TYP ZAWORU
-44 GLEBOKIE PATRZ ROZDZIAt NT. WBUDOWANYCH

PNEUMATYCZNYCH ZAWOROW STERUJACYCH
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Wymiary i materiaty: Valvetop DXP - ognioodporny Ex d IIC

t MATERIALY UZYTE DO BUDOWY
WYMAGANY ODSTEP MINIMUM 63,5 mm [2,5"] W CELU ODSUNIECIA WALU Odlewane aluminium A360
OD TULEI | ZDEJMOWANIA POKRYWY, JESLI WYSTEPUJA OPTYMALNE B )
WARUNKI powleczone dichromianem wewngtrz
i na zewnatrz, powierzchnia
Obudowa zewnetrzna pokryta lakierem
epoksydowym o odpornosci na

rozpryski stonej wody wynoszgcej
250 godzin stosownie do ASTM B117

Elementy Standardowo stal nierdzewna 304
i ] 7T 1 zlaczne Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Wat Standardowo stal nierdzewna 304
Opcjonalnie stal nierdzewna 316
6.15[156.2] Tuleja watu Stop brazu typu Oilite
- Y a. Koputa .
4.45[113.1] wskaznika Poliweglan, klasa UV F1
= Dostepne pierscienie uszczelniajace
.85 [21.6] Uszczelki wykonane z: Buny, silikonu, EPDM
204[517] i Vitonu
¢ Dane momentu obrotowego dla elementéw
I ztacznych
Sruby mocujace
POWIERZCHNIA MONTAZOWA obudowy 8 funt x stopa [10,8 N-m] +/-10%
M20x1.5 - 6H vsv::(l;‘;:ﬁ(gmy 320 cale x uncja [2,3 N'm] +/-10%
2.13[54.0] — POKAZANO WEJSCIA RUR
L ] JESLI ZAMOWIONO 3/4 NTP, WEJSCIA M20 BEDA ZATKANE ZASLEPKAMI Dolne thory 10 funt x stopa [13,6 N-m] +/-10%
OPCJONALNY TYP WALU JESLI ZAMOWIONO M20, WEJSCIA 3/4-NPT BEDA ZATKANE ZASLEPKAMI montazowe
PATRZ ROZDZIAL NT. SZCZEGOLOW
WALU 3/4-14 NPT

6.65 [168.9]

3.85[97.8] 1

2.19[55.5] ) -

]

2.25[57.2)

6.76 [171.8] L : n
I e | ™
e —

Hi

(= 2.25 [57.2] = L 5/16-18 UNC - 2B

44 DP PATRZ ROZDZIAL NT. WBUDOWANYCH PNEUMATYCZNYCH

ZAWOROW STERUJACYCH
WSZYSTKIE URZADZENIA SA PRZYSTOSOWANE DO WBUDOWANA
ZAWORU, JESLI NIE PODANO ZAWORU
POZOSTAWIC 12,7 mm (1/2") NA ODSTEP PLYTKI ZASLEPIAJACEJ
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Wymiary i materiaty: Valvetop DXS

|

WYMAGANY ODSTEP MINIMUM 63,5 mm [2,5"] W CELU ODSUNIECIA WALU
OD TULEI | ZDEJMOWANIA POKRYWY, JESLI WYSTEPUJA OPTYMALNE

MATERIALY UZYTE DO BUDOWY

Obudowa Odlewana stal nierdzewna 316
Elementy Standardowo stal nierdzewna 304
ztaczne Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Wat Standardowo stal nierdzewna 304
_all L1 da Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Tuleja watu nie dot.
Koputa .
» 6.21[157.8] wskaznika Poliweglan, klasa UV F1
imm | i - - ) mm| Dostepne pierscienie
’ 452 [114.7] Uszczelki uszczelniajgce wykonane z:
Buny, silikonu, EPDM i Vitonu
11 o —
‘\‘ -85[21.6] Dane momentu obrotowego dla elementéw
‘\\ I —|— ' 2.10[53.3] ztacznych
i \§ Sruby mocujace ] 100
\: ¢ obudowy 8 funt x stopa [10,8 N-m] +/-10%
Sruby koputy )
A 320 cal 2,3 N'm] +/-109
‘ T POWIERZCHNIA MONTAZOWA wskaznika cale x uncja [2,3 N-m] %
Dolne otwory
N 10 funt x stopa [13,6 N-m] +/-10%
[ OPCJONALNE WEJSCIA RUR UZYWANE montazowe pal ) °

OPCJONALNY TYP WAtU

PATRZ ROZDZIAL NT. SZCZEGOLOW WALU WEJSCIA

TYLKO WTEDY, GDY OKRESLONE SA 4

2.13 [54.0]
OPCJONALNE WEJSCIA RUR PO OBU
STRONACH
6.65[168.9]
N i | -
© | ail | o)
[y i
1 4
‘ /[ 3.85[97.8]
2.19 [55.5]
6.76 [171.8]
2.25[57.2] = '|

(NS I ISR S W

e 2.25 [57.2] =] 5/16-18 UNC — 2B

.44 GLEBOKIE

[

OPCJONALNY TYP ZAWORU
PATRZ ROZDZIAL NT. WBUDOWANYCH
PNEUMATYCZNYCH ZAWOROW STERUJACYCH
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Wymiary i materiaty: Valvetop DXR

!

MATERIALY UZYTE DO BUDOWY

Valox™ 364
WYMAGANY ODSTEP MINIMUM 63,5 mm [2,5"] W CELU ODSUNIECIA
WALU OD TULEI | ZDEJMOWANIA PT)ERYWY, JESLI WYSTEPUJA Obudowa Le,xanT_M 123R
OPTYMALNE WARUNKI Grilamid™ TR 90
Elementy Standardowo stal nierdzewna 304
ztaczne Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Wat Standardowo stal nierdzewna 304
Opcjonalnie stal nierdzewna 316
Tuleja watu Delrin™ 500P biata
Koputa .
wskaznika Poliweglan, klasa UV F1
Uszczelki Silikon
Dane momentu obrotowego dla elementéw
6.21[157.8] ] ztacznych
| Sruby mocujace . o
obudowy 20 cale x stopa [2,3 N-m] +/-10%
451[114.7] Sruby koputy
i . -109,
wskaznika 20 cale x uncja [2,3 N'm] +/-10%
—= R = aine stwory 8 funt x stopa [10,8 N-m] +/-10%
2.10[53.3]
S Y,
I POWIERZCHNIA MONTAZOWA
OPCJONALNY TYP WALU

PATRZ ROZDZIAL NT. SZCZEGOLOW WALU

OPCJONALNE WEJSCIA RUR x
\}’

- ‘ ¥
T

2.14[54.4]

=

4l

6.10 [155.0]

225

| [
L———J__ ¢

5/16-18 UNC - 2B
.44 GLEBOKIE

2,25 [57.2] —=|

OPCJONALNY TYP ZAWORU —
PATRZ ROZDZIAL NT. WBUDOWANYCH
PNEUMATYCZNYCH ZAWOROW STERUJACYCH
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Zespot wskaznika

Koputa wskaznika,
regulowana w zakresie
+5°, z poliweglanu

Z oznaczong ostong.
Kilka opcji obrotéw

i ksztattu

dostepny wykonany z buny-n,
silikonu, EPDM, Vitonu

Zespoty wal/krzywka

'?
N—

<8

’/-.m.“,wm,“m|l""v

PODKLADKA

SPREZYNUJACY PIERSCIEN WAL
ZABEZPIECZAJACY

Sruby zabezpieczone przed
/ wypadnigciem 10 - 32, stal
nierdzewna (x4)

Oznaczone kolorami wskazniki
! dostepne w kilku dopaso-
wanych opcjach obrotow
i ksztattow dla ré6znych typow
/ zaworow, np. zastosowan pod
katem 90°, 180° i odprowadza-
nia poprzez zawor.

POWIERZCHNIA MONTAZOWA

181[4.7]

1.24 [31.4]
+— |
* .12?30] :’ll L

18[4.7]

| ="

28[7.1]

31[8.0]

2.38[9.5]

25[6.4]
2.38[9.5]

STANDARD

?.18[4.4]

NAMUR
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Przetaczniki mechaniczne: Opcje M2/M4/M6/K2/K4/K6/T2

Procedura kalibracji

Nigdy nie wolno przeprowadza¢ kalibracji przetgcznikéw w
niebezpiecznym otoczeniu. Procedury kalibracji dla przetgcznikéw
DPDT sa takie same, jak dla przetgcznikéw SPDT.

Kalibracje mozna wykona¢ przy uzyciu awometru, korzystajgc
z ustawienia Om dla COM i NO. Kiedy przetgcznik jest aktywny, miernik
pokaze <0,5 omu, lub do wskazywania ciggtosci mozna uzyé ustawienia

diody.

Jesli uzywane jest zrédto zasilania pradem zmiennym 120 V, nalezy
zastosowacé opornik o odpowiednim rozmiarze w serii, aby ograniczy¢
natezenie do maksymalnie 15 A, kiedy parametry obwodu sa nieznane,
poniewaz w przeciwnym wypadku moze dojs¢é do nieodwracalnych
uszkodzen.

Krok 1:

Krok 2:

Krok 3:

Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odtaczy¢ DOLNA krzywke
od piasty wielowypustowej i obraca¢ zgodnie ze wskazéwkami
zegara, az wigczy sie SW1. Zwolni¢, aby ponownie podigczyé
piaste wielowypustows.

Obrdcié zawdr w potozenie OTWARTE. Odtgczyé GORNA
krzywke od piasty wielowypustowej i obracaé przeciwnie

do wskazowek zegara, az wtaczy sig SW2. Zwolni¢ krzywke,
aby ponownie podtgczy¢ piaste wielowypustows.

Przetgcza¢ zawor kilka razy pomigdzy ustawieniami ZAMKNIETY
a OTWARTY, aby zapewni¢ zachowanie kalibracji przetgcznikow.

Dla serwomotoréw z odwréconym dziataniem

Krok 1:

Krok 2:

Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odtaczy¢ GORNA
krzywke od piasty wielowypustowej i obraca¢ przeciwnie

do wskazowek zegara, az wiaczy sie SW2. Zwolni¢ krzywke,
aby ponownie podtgczy¢ piaste wielowypustows.

Obréci¢ zawor w potozenie OTWARTE. Odtgczy¢ DOLNA
krzywke od piasty wielowypustowej i obracaé przeciwnie

do wskazowek zegara, az wtaczy sig SW1. Zwolni¢ krzywke,
aby ponownie podtgczy¢ piaste wielowypustows.

Powtérzy¢ krok 3 powyzej.

*Podczas korzystania z opcji przetacznika (4) i (6), stosowac te same czynnosci,
co powyzej, dla przetgcznikéw, ktére majg pokazywac potozenie OTWARTE i dla
tych, ktore majg pokazywac pofozenie ZAMKNIETE.

**Przefgczniki mozna takze ustawi¢ w pofowie lub w dowolnym punkcie skoku
funkcji regulacji sgczenia (Dribble Control) lub innej konfiguracji logicznej
koniecznej dla zastosowania.

Zespot przetagcznika mechanicznego

Opcja przelagcznika M2/K2/T2

7'0?'/1/0[3\'/j Przetgczniki mechaniczne

DANE TECHNICZNE PRODUKTU

OPCJAM
Typ przetgcznika Mechaniczny
Uszczelniony Nie
Obwody elektryczne SPDT
Zaciski Szybkozigcza

Parametry zasilania

15 A dla 125 V pradu zmiennego
lub 250 V pradu zmiennego

Zgodnos$é z normami

UL: 1054

Rezystancja zestyku

15MQmaks. (poczatkowo)

Odpornos¢ izolacji

100MQmin. (przy 500 V pradu

statego)
OPCJAK
Typ przetgcznika Mechaniczny
Uszczelniony Nie
Obwody elektryczne SPDT
Zaciski Szybkoztgcza

Parametry zasilania

0,1 A przy 125V pradu zmien-
nego maks.

Zgodnosé z normami UL: 1054
OPCJAT

Typ przetacznika Mechaniczny

Uszczelniony Nie

Obwody elektryczne DPDT

Zaciski Szybkoztgcza

Parametry zasilania

15 A 125V pradu zmiennego lub
250 V pradu zmiennego

Zgodnos$¢ z normami

Uznanie UL i certyfikat CSA,
spetnia wymogi MIL-S-8805

Styki

Ztote lub srebrne

Przytgcza

Na koncu lub z boku

Opcja przelagcznika M4/K4

Opcja przelacznika M6/K6
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Przetaczniki mechaniczne: Opcje M2/M4/M6/K2/K4/K6/T2

Schematy okablowania

Opcja M/K Opcja T2
'Nr ik Potaczenie Oin:ilczenie Nr przytacza Nr Polaczenie Oznaczenie Nr orzviacza
praefaczn’a olorem przelacznika a kolorem przyta
NC Czerwony 1
NC1 Czerwony 1
1 COM Czarny 2
COM1 Czarny 2
NO Niebieski 3
NO1 Niebieski 3
Czerwony/
NC } 4
biaty 1 NC2 Czeljwony/ 4
biaty
2 COM Czarny/biaty 5
COM2 Czarny/biaty 5
Niebieski/
NO - 6 B
biaty NO2 Nlel_)|esk|/ 6
. biaty
NC Zotty 7 -
NC1 Zotty 7
3 COM Brazowy 8
COM1 Brazowy 8
Pomararnc-
NO 9 -
zowy NO1 Pomaranc- 9
zowy
NC Biaty/zotty 10
2 NC2 Biaty/zotty 10
Biaty/ .
COM 11 Biaty/
bi
4 il CoMm2 brazowy "
Biaty/ .
NO pomaranc- 12 Blaly/’
Zowy NO2 pomaranc- 12
zowy
NC Biaty 13
5 CcOoM Szary 14
NO Fioletowy 15
NC Rézowy 16
6 COM Biaty/szary 17
Biaty/
NO fioletowy 18

Q UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste potozenie szpilki, prosze skorzysta¢
\ ze schematu okablowania po wewnetrznej stronie pokrywy produktu

10
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Czujniki indukcyjne: Opcje E2/E4/E6

Procedura kalibracji

Nigdy nie wolno przeprowadzac kalibracji przetgcznikéw w niebezpiecznym otoczeniu.

Podczas instalacji produktu Valvetop z czujnikami P&F NAMUR, zalecamy korzystanie z dostepnego w sprzedazy testera przetgcznikéw,
jak np. P&F nr czesci ST0-03.

Kalibracje mozna przeprowadzi¢ z uzyciem zasilania prgdem statym 24 V.

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odtgczy¢ DOLNA krzywke od piasty wielowypustowej i obraca¢ zgodnie ze wskazéwkami
zegara, az wigczy sie SW1. Zwolnié, aby ponownie podtgczyc¢ piaste wielowypustowa.

Krok 2: Obrdcié zawér w potozenie OTWARTE. Odtgczyé GORNA krzywke od piasty wielowypustowej i obracaé przeciwnie do wskazéwek
zegara, az wigczy sie SW2. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie podigczy¢ piaste wielowypustowa.

Krok 3: Przetgcza¢ zawdr kilka razy pomiedzy ustawieniami ZAMKNIETY a OTWARTY, aby zapewni¢ zachowanie kalibracji przetgcznikow.
Dla serwomotoréw z odwréconym dziataniem

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odigczyé GORNA krzywke od piasty wielowypustowej i obracaé przeciwnie do wskazéwek
zegara, az wigczy sie SW2. Zwolnié krzywke, aby ponownie podigczy¢ piaste wielowypustowa.

Krok 2: Obréci¢ zawér w potozenie OTWARTE. Odtgczy¢ DOLNA krzywke od piasty wielowypustowej i obracaé przeciwnie do wskazéwek
zegara, az wigczy sie SW1. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie poditgczy¢ piaste wielowypustows.

Powtérzy¢ krok 3 powyze;j.

*Podczas korzystania z opcji przetacznika (4) i (6), nalezy okresli¢, ktore przetgczniki maja pokazywac potozenie OTWARTE, a ktére maja pokazywac
pofozenie ZAMKNIETE, a nastepnie uzy¢ powyzszej procedury kalibracji.

**Przefgczniki mozna takze ustawi¢ w pofowie lub w dowolnym punkcie skoku funkcji regulacji saczenia (Dribble Control) lub innej konfiguracji logicznej
koniecznej dla zastosowania.

Zespot przetacznika P & F NJ2-V3-N
Opcja przetacznika E2 Opcja przetacznika E4 Opcja przetacznika E6

Swi1

SwW2

sw3 o -
SW4 )

SW5

SW6
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D-Series

Czujniki indukcyjne: Opcje E2/E4/E6

Dane techniczne produktu

Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia

-25...100 °C (248 ... 373 K)

Dane mechaniczne

Typ potaczenia

0,1 m, kabel PCV

Przekroj rdzenia 0,14 mm2
Materiat obudowy PBT
Czoto czujnika PBT
Klasa ochrony IP67

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

Tabela okablowania

502.969.8000

DANE TECHNICZNE PRODUKTU TABELA ZAKONCZEN PRZEWODOW
Dane ogdlne NR
Funkcja elementu KOLOR NR
brzetaczajaceqo NAMUR NC PRZ'IEI’:QCZN PRZEWODU | PRZYLACZA
Znamionowa odlegtos¢ sn 2 mm
robocza BRAZOWY + 1
Instalacja mozliwo$¢ wbudowania 1
Biegunowos¢ wyjscia NAMUR NIEBIESKI - 2
Stwierdzona odlegto$é¢ BRAZOWY + 3
robocza Sa 0..1,62mm 2 A
Wspotczynnik redukcyjny ral 0,25 NIEBIESKI - 4
Wspotczynnik redukcyjny rcu 0,2 BRAZOWY + 5
Wspotczynnik redukcyjny rv2a 0,7 3 NIEBIESKI - 6
Parametry znamionowe
— - BRAZOWY + 7
Napiecie znamionowe Uo 8V 4
Czestotliwo$¢ przetgczania f 0...1000 Hz NIEBIESKI - 8
Histereza H typ. % BRAZOWY + 9
Pobér natezenia 5 NIEBIESKI - 10
Ptytka pomiarowa nie wykryta >3 mA
- BRAZOWY + 11
Ptytka pomiarowa wykryta <1 mA 6
Zgodnos$¢ z normami NIEBIESKI - 12
Kompatybilno$é
elektromagnetyczna stosownie IEC / EN 60947-5-2:2004
do
Normy DIN EN 60947-5-6 (NAMUR)

Informacje ogéine

UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste potozenie szpilki, prosze

Stosowanie w miejscach , skorzystac ze schematu okablowania po wewnetrznej stronie

patrz instrukcja

12

niebezpiecznych

Kategoria

1G; 2G; 1D

pokrywy produktu



Czujniki indukcyjne

70PWOoRX’

www.topworx.com

Czujniki indukcyjne: Opcje V2/V4
Uktad celu

Wszystkie produkty Valvetop sg fabrycznie ustawione na 90° obrotu dla normalnego dziatania w orientacji rownolegtej z przetgcznikiem 1
(catkowicie zgodnie ze wskazéwkami zegara) dla potozenia zamknietego zaworu procesowego

Podczas zmiany orientacji tarcza celu musi zostaé odpowiednio przeniesiona dla okreslonego zastosowania. Wszystkie tarcze celu sg dostarczane
z 4 ustawieniami co 90°, co pozwala na obracanie produktu Valvetop o 90°, 180° lub 270° w stosunku do ustawienia standardowego.

TYPOWY UKLAD CELU V2
MINIMALNE UZYWALNE OBRQCENIE 45°
MINIMALNE UZYWALNE OBROCENIE 125°

PRZEPLYW PRZEPLYW

V2 90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE OTWARTY
PRZEC. DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIALANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGEA
SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE
(NIE WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE
(WYKONANE)

PRZEPLYW PRZEPLYW

V2 90° ZAWOR PROCESOWY CAtKOWICIE ZAMKNIETY
PRZEC. DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIALANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGEA
SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE
(WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE
(NIE WYKONANE)

TYPOWY UKLAD CELU V4

PRZEPLYW PRZEPLYW

V2 90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE OTWARTY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIALANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGLA

SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (NIE WYKONANE)

SW2 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (NIE WYKONANE)

SW4 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (WYKONANE)

sw3

sSwa

PRZEPLYW PRZEPLYW

V4 90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE ZAMKNIETY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIAtANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGLA

SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (WYKONANE)
SW2 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (NIE WYKONANE)

SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (WYKONANE)
SW4 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (NIE WYKONANE)
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D-Series

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

502.969.8000

Czujniki indukcyjne: Opcje V2/V4
P & F NJ3-18GK-S1N

Ty

DOKRECIC Z MOMENTEM 7
=Sy, CALIXFUNT
\,7--/

-~

e

(¢

Wy PRZELACZNIK 2

PRZELACZNIK 4

Procedura kalibraciji
Nigdy nie wolno przeprowadzac kalibracji przetgcznikéw w niebezpiec-
znym otoczeniu.

Dla modeli iskrobezpiecznych, urzadzenie musi by¢ okablowane zgodnie
z rysunkiem sterowania ES-00210-1.

Podczas instalacji produktu Valvetop z czujnikami P&F NAMUR, zalecamy

DANE TECHNICZNE PRODUKTU

Dane ogdlne

Funkcja elementu przetgczajg-
cego

NR NAMUR

Znamionowa odlegto$¢ robocza

3 mm

Instalacja

Zabudowa w stali miekkiej

Biegunowos¢ wyjscia

Funkcja bezpieczenstwa

Stwierdzona odlegto$¢ robocza 0..2,44 mm
Wspotczynnik redukcyjny rAl 1
Wspotczynnik redukcyjny rCu 1
Wspotczynnik redukcyjny rV2A 0

Parametry znamionowe

Napiecie znamionowe 8V
Czestotliwo$¢ przetgczania 0...200 Hz
Histereza typ. 0,1%
Pobér natezenia
Ptytka pomiarowa nie wykryta Nr1 mA
Ptytka pomiarowa wykryta 23 mA

Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia

-25...100°C

Dane mechaniczne

Typ potaczenia

2 m kabel silikonowy

Przekroj rdzenia

0,75 mm?

Materiat obudowy

Hostalen PPN, czarny

Czoto czujnika

Hostalen PPN, czarny

Klasa ochrony

IP68

Uwaga

Tylko do metali niezelaznych

Informacje ogoélne

Stosowanie w miejscach niebez-
piecznych

patrz instrukcja

Kategoria

1G; 2G; 3G; 1D

korzystanie z dostepnego w sprzedazy testera przetgcznikow, jak np. P&F nr czesci ST0-03.

Kalibracje mozna przeprowadzi¢ z uzyciem zasilania prgdem statym 24 V.

Dotyczy modeli V2 instalowanych w orientacji rownolegtej (patrz ilustracja na stronie 13)

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM. Wcisng¢ w dét i przesungé magnes celu nr 1, az do wigczenia SW1. Zwolni¢ magnes celu,

aby zablokowac potozenie.

Krok 2: Obréci¢ zawor w potozenie OTWARTE. Wcisng¢ w dét i przesung¢ magnes celu nr 3, az do wigczenia SW3. Zwolni¢ magnes celu,

aby zablokowac potozenie.

Krok 3: Przetgcza¢ zawor kilka razy pomiedzy ustawieniami ZAMKNIETY a OTWARTY, aby zapewni¢ odpowiednig kalibracje.

Dotyczy modeli V4 instalowanych w orientacji rownolegtej (patrz ilustracja na stronie 13)

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM. Wcisng¢ w dot i przesungé magnes celu nr 1, az do wigczenia SW1. Zwolni¢ magnes celu,
aby zablokowac potozenie. Wcisngé w dét i przesunaé magnes celu nr 3, az do wigczenia SW3. Zwolni¢ magnes celu, aby zablokowa¢

potozenie.
Krok 2:

Obroci¢ zawor w potozenie OTWARTE. Wcisng¢ w dot i przesung¢ magnes celu nr 2, az do wigczenia SW2. Zwolni¢ magnes celu,

aby zablokowa¢ potozenie. Wcisng¢ w dét i przesunaé magnes celu nr 4, az do wigczenia SW4. Zwolni¢ magnes celu, aby zablokowac

potozenie.

Krok 3: Przetgcza¢ zawdr kilka razy pomiedzy ustawieniami ZAMKNIETY a OTWARTY, aby zapewni¢ odpowiednig kalibracje.

Dla modeli zamontowanych w orientacji prostopadtej, tarcze celu nalezy obréci¢, aby dopasowac jg do zadanej orientacji.

Krok 1: Chwyci¢ tarcze celu i delikatnie jg unies¢, az tarcza celu odigczy sie od przetyczki ustalajgcej w wale.

Krok 2: Obréci¢ tarcze odpowiednio w celu dopasowania celéw.

Krok 3: Wykonac kroki od 1 do 3 dla modeli zamontowanych w orientacji rownolegtej.

Dla zastosowan z odwréconym dziataniem (PRZEC. DO WSKAZ. ZEG. do zamkniecia), funkcje przetacznika bedg
zamienione miejscami. Sw 1 (i Sw 3 w modelu V4) otwiera sie. Sw 2 (i Sw 4 w modelu V4) zamyka sie.

Tarcza celu typu ,,wcisng¢, aby ustawic¢” jest przystosowana do réznych zastosowan i obrotow. Jesli zastosowanie rézni sie od podanych
tutaj, prosze skontaktowac sie z producentem, aby uzyska¢ wiecej informaciji.,,”
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TOPWORX ' Przelacznik GO Switch

www.topworx.com

Przetgcznik GO Switch: Opcje L2/L4/Z22/Z4

Uktad celu

Wszystkie produkty Valvetop sg fabrycznie ustawione na 90° obrotu dla normalnego dziatania w orientacji rownolegtej z przetgcznikiem 1 (catkowicie
zgodnie ze wskazowkami zegara) dla potozenia zamknigtego zaworu procesowego. Podczas zmiany orientacji tarcza celu musi zosta¢ odpowiednio
przeniesiona dla okreslonego zastosowania. Wszystkie tarcze celu sg dostarczane z 4 ustawieniami co 90°, co pozwala na obracanie produktu
Valvetop o0 90°, 180° lub 270° w stosunku do ustawienia standardowego.

TYPOWY UKLAD CELU L2/Z2
MINIMALNE UZYWALNE OBROCENIE 45°
MINIMALNE UZYWALNE OBROCENIE 125°

sw3

PRZEPLYW

i
|
|
|
1

90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE OTWARTY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIAtANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGLA
SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE
(NIE WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (WYKONANE)

PRZEPLYW PRZEPLYW

|
|
|
|
%

Sw3

PRZEPLYW

i
|
|
|
t

90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE ZAMKNIETY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIAtANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGLA

SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (WYKONANE)

SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE
(NIE WYKONANE)

TYPOWY UKLAD CELU L4/Z4

sSw4

PRZEPLYW

90° ZAWOR PROCESOWY CALKOWICIE OTWARTY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIALANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGEA
SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE
(NIE WYKONANE)
SW2 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE
(NIE WYKONANE)
SW4 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (WYKONANE)

PRZEPLYW PRZEPLYW

Sw4

PRZEPLYW

90° ZAWOR PROCESOWY CAtKOWICIE ZAMKNIETY PRZEC.
DO WSKAZ. ZEG.
NORMALNE DZIALANIE
ORIENTACJA ROWNOLEGEA
SW1 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (WYKONANE)
SW2 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE
(NIE WYKONANE)
SW3 DLA ZAWORU PROCESOWEGO ZAMKNIETE (WYKONANE)
SW4 DLA ZAWORU PROCESOWEGO OTWARTE (NIE WYKONANE)
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwaciji 502.969.8000

Przetagcznik GO Switch: Opcje L2/L4/Z22/Z24

Procedura kalibracji
Nigdy nie wolno przeprowadza¢ kalibracji przetgcznikéw w niebezpiecznym otoczeniu.

Al
Dla modeli iskrobezpiecznych z L2/L4, urzgdzenie musi by¢ okablowane zgodnie z rysunkiem sterowania S-K127 i S-K127A.
Dla modeli iskrobezpiecznych z Z2/L 4, urzgdzenie musi by¢ okablowane zgodnie z rysunkiem sterowania ES-01743-1 i ES-01744-1.

Kalibracje przetacznika GO Switch mozna wykonac¢ z uzyciem awometru, korzystajgc z ustawienia Om dla COM i NO. Kiedy przetgcznik jest
aktywny, miernik pokaze <0,5 omu, lub do wskazywania ciggto$ci mozna uzy¢ ustawienia diody. Jesli uzywane jest zrédto zasilania prgdem
zmiennym 120 V, nalezy zastosowa¢ opornik o odpowiednim rozmiarze w serii, aby ograniczy¢ natezenie do maksymalnie 1,5 A, kiedy parametry
obwodu s3 nieznane, poniewaz w przeciwnym wypadku moze doj$¢ do nieodwracalnych uszkodzen.

Dotyczy modeli L2/Z2 instalowanych w orientacji rownolegtej (patrz ilustracja na stronie 15)

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM. Wcisng¢ w dot i przesungé magnes celu nr 1, az do wigczenia SW1. Zwolni¢ magnes celu,
aby zablokowac potozenie.

Krok 2: Obrdci¢ zawér w potozenie OTWARTE. Wcisng¢ w dot i przesungé magnes celu nr 3, az do wtgczenia SW3. Zwolni¢ magnes celu,
aby zablokowa¢ potozenie.

Krok 3: Przetgcza¢ zawdr kilka razy pomiedzy ustawieniami ZAMKNIETY a OTWARTY, aby zapewni¢ odpowiednig kalibracje.

Dotyczy modeli L4/Z4 instalowanych w orientacji rownoleglej (patrz ilustracja na stronie 15)

Krok 1: Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM. Wcisng¢ w dot i przesungé magnes celu nr 1, az do wigczenia SW1. Zwolni¢ magnes celu,
aby zablokowac potozenie. Wcisngé w dét i przesunaé magnes celu nr 3, az do wigczenia SW3. Zwolni¢ magnes celu, aby zablokowa¢
potozenie.

Krok 2:  Obroci¢ zawdr w potozenie OTWARTE. Wcisng¢ w doét i przesungé magnes celu nr 2, az do wigczenia SW2. Zwolni¢ magnes celu,
aby zablokowac potozenie. Wcisngé w dét i przesunaé magnes celu nr 4, az do wigczenia SW4. Zwolni¢ magnes celu, aby zablokowa¢
potozenie.

Krok 3: Przetgczac zawdr kilka razy pomiedzy ustawieniami ZAMKNIETY a OTWARTY, aby zapewni¢ odpowiednig kalibracje.

Dla modeli zamontowanych w orientacji prostopadtej, tarcze celu nalezy obréci¢, aby dopasowat jg do zgdanej orientacji.

Krok 1: Chwyci¢ tarcze celu i delikatnie jg unies$¢, az tarcza celu odigczy sie od przetyczki ustalajgcej w wale.
Krok 2: Obréci¢ tarcze odpowiednio w celu dopasowania celéw. Do pomocy prosze skorzysta¢ z ilustracji z poprzedniej strony.
Krok 3: Wykonac¢ kroki od 1 do 3 dla modeli zamontowanych w orientacji réwnolegtej.

Dla zastosowan z odwréconym dziataniem (przeciwnie do wskazéwek zegara do zamkniecia), funkcje przetgcznika
bedg zamienione miejscami. Sw 1 (i Sw 3 w modelu L4/Z4) otwiera sie. Sw 2 (i Sw 4 w modelu L4/Z4) zamyka sie.

Tarcza celu typu ,,wcisng¢, aby ustawi¢” jest przystosowana do réznych zastosowan i obrotow. Jesli zastosowanie rozni sie od
podanych tutaj, prosze skontaktowac sie z producentem, aby uzyska¢ wiecej informacji.

Dane techniczne L2/L4 Dane techniczne Z2/Z4

Powtarzalnos¢ 0,05 mm (0,002" ) Powtarzalnos¢é 0,05 mm (0,002")

Czas reakgcji 8 milisekund Czas reakcji 8 milisekund

Zréznicowanie 0,5 - 3,8 mm (0,020 - 0,150") Zréznicowanie 0,5 -3,8 mm (0,020 - 0,150")
Temperatura o o o o Temperatura o o o o

robocza -40° do 105°C (-40° do 221°F ) robocza -40° do 105°C (-40° do 221°F)

. . Tlenek srebra-kadmu, powlekane - . Srebro palladowe z zgbkowang

Materiat stykow Zotem Materiat stykow powierzchnia

Ksztalty SPDT, ksztatt C Ksztatty DPDT, ksztait CC

Parametry . Parametry 4A przy 120 V pradu zmiennego / 2A przy
znamionowe 4A przzi/ \1/20 \gpratdl}] Zmiennego / 3A znamionowe 240 V pradu zmiennego / 3A przy 24 V
zasilania przy pradu statego zasilania pradu statego

Materiat celu Metal zelazny Materiat celu Metal zelazny

Zakres wykrywania | Okoto 2,5 mm (1/10") Zakres wykrywania | Okoto 1,3 - 2,0 mm (0,050 - 0,80")
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www.topworx.com 7'0Pwalﬂ/j PrZqucznik GO Switch

Przetgcznik GO Switch: Opcje L2/L4/Z22/Z4

Potaczenia elektryczne i okablowanie Zespot listwy zaciskowej

Opcja L2 Uchwyt
Przetacznik 1

Zielony do GND Uziemienie (GND)

COM (Czarny) Przytacze 2

NO (Niebieski) Przytacze 3

NC (Czerwony) Przytacze 1

Oznaczenie listwy zaciskowej

12-czegsciowa listwa

Przetacznik 3
Zielony do GND Uziemienie (GND)
COM (Czarny) Przytacze 5
NO (Niebieski) Przytacze 6

NC (Czerwony) Przytacze 4

Opcja L4
Przetacznik 1 Przetacznik 2
; Uziemienie : Uziemienie
Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) \
d 4-40 x 0,5 wkret samogwintujgcy (x6)

COM (Czarny) Przytacze 2 COM (Czarny) Przytacze 5 % Moment 40 cal x uncia
NO (Niebieski) Przytacze 3 NO (Niebieski) Przytacze 6 “ ‘
NC (Czerwony) Przytacze 1 NC (Czerwony) Przytacze 4 ) - ) \

Przetacznik 3 Przetacznik 4 4-40 x 0,25 wkret SEM (x2)

Uziemienie Uziemienie Moment 100 cal x uncja
Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste
ofozenie szpilki, prosze skorzystac

COM (Czarny) Przytgcze 8 COM (Czarny) Przytacze 11 / Fz)e sghe;natflpéklagow;ﬁia pozﬁ‘//ew—
NO (Niebieski) Przytacze 9 | NO (Niebieski) Przytacze 12 netrznej stronie pokrywy produktu.
NC (Czerwony) Przytgcze 7 NC (Czerwony) Przytagcze 10

Opcja 22

Przetacznik 1
Zielony do GND |Uziemienie (GND)

COM (Czarny) Przytacze 2 COM (Biaty/czarny) Przytacze 5
NO (Niebieski) Przytacze 3 NO (Biaty/niebieski) Przytacze 6
NC (Czerwony) |Przytacze 1 NC (Czerwony/biaty) Przytacze 4

Przetacznik 3
Zielony do GND |Uziemienie (GND)

COM (Czarny) Przytacze 8 COM (Biaty/czarny) Przytacze 11
NO (Niebieski) Przytacze 9 NO (Biaty/niebieski) Przytacze 12
NC (Czerwony) [Przytgcze 7 NC (Czerwony/biaty) Przytacze 10
Opcja 24
Przetacznik 1 Przetacznik 2
) Uziemienie ) Uziemienie ; Uziemienie . Uziemienie
Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND)

COM (Czarny) Przytacze 2 COM (Biaty/czarny) Przytgcze 5 COM (Czarny) Przytacze 14 COM (Biaty/czarny) Przytacze 17
NO (Niebieski) Przytacze 3 NO (Biaty/niebieski) Przytacze 6 NO (Niebieski) Przytacze 15 NO (Biaty/niebieski) Przytacze 18

NC (Czerwony) Przytacze 1 NC (Czerwony/biaty) Przytacze 4 NC (Czerwony) Przytacze 13 NC (Czerwony/biaty) Przytacze 16

Przetacznik 3 Przetacznik 4

) Uziemienie ) Uziemienie ; Uziemienie . Uziemienie
Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND) Zielony do GND (GND)

COM (Czarny) Przytacze 8 COM (Biaty/czarny) Przytgcze 11 COM (Czarny) Przytacze 20 COM (Biaty/czarny) Przytacze 23
NO (Niebieski) Przytacze 9 NO (Biaty/niebieski) Przytgcze 12 NO (Niebieski) Przytacze 21 NO (Biaty/niebieski) Przytacze 24

NC (Czerwony) Przytagcze 7 NC (Czerwony/biaty) Przytgcze 10 NC (Czerwony) Przytacze 19 NC (Czerwony/biaty) Przytacze 22

*Powyzsze potgczenia zaciskdw sg typowe i moga by¢ rézne w zaleznosci od konkretnej konfiguraciji. Skorzystaj ze schematu okablowania umieszczonego po wewne-
trznej stronie gérnej obudowy, aby pozna¢ schemat okablowania dla okreslonej konfiguracii.
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwaciji 502.969.8000

Przetwornik 4-20 mA: Opcje LXIMX/KX/EX/TX/ZX/0X

Dwuprzewodowy przetwornik 4-20 mA generuje znamionowy sygnat wyjsciowy 4 — 20 mA dla petnego zakresu sterowania zaworem. Przetwornik
moze generowac sygnaty ponizej 4 mA i powyzej 20 mA, jesli czujnik potozenia pokazuje wartos¢ poza zakresem.

Funkcje:

1) tatwa kalibracja jednym przyciskiem eliminuje interakcje podczas kalibracji wartosci zerowej/zakresu w obu kierunkach obrotéw
serwomotoru/zaworu (zgodnie ze wskazéwkami zegara i przeciwnie do wskazéwek zegara).

2) Trwata pamig¢ nastaw (nastawy pozostajg w pamigci po utracie zasilania)

3) Ztacze zasilania 4-20 mA jest niezalezne od biegunowosci

4) Brak wewnetrznego luzu - bezposrednie informacje zwrotne o potozeniu watu

5) Brak zuzycia két zgbatych lub utykania mechanicznego

6) Kompaktowe rozmiary utatwiajgce dostep do krzywek tgcznikéw krancowych. Kompaktowe rozmiary umozliwiajg zastosowanie
dodatkowych opcji, ktére mozna montowa¢ w obudowie do monitorowania zaworéw

7) Zakres pomiaru potozenia od 20° do 320°. Fabrycznie ustawione na prace w zakresie 20° do 180° przy obrocie przeciwnie do wskazoéwek
zegara w celu otwarcia i w zakresie 20° do 90° zgodnie ze wskazéwkami zegara w celu otwarcia.

8) Zaawansowana diagnostyka obejmuje wykrywanie strefy nieczutosci, wskazan poza zakresem i btedéw pamieci wewnetrznej

9) Plytka drukowana przetwornika jest umieszczona w szczelnej obudowie i szczelnie zamknieta

10) Dotgczane do wszystkich opcji przetgczania monitorowania zaworéw, w tym mechanicznymi DPDT

11) Liniowo$¢ potozenia +/- 1% dla catego urzadzenia

12) Mozliwos¢ wybrania +/- 3% powyzej i ponizej skoku lub petna konfiguracja liniowa opcji podczas kalibracji

13) Histereza: 0,5% petnej skali

14) Powtarzalnos¢: 0,3% petnej skali

15) Zakres temperatury: -40° do 85°C

Opis monitorowania potozenia watu tylko z potencjometrem
Opcja wyposazona jedynie w potencjometr (bez modutu przetwornika potozenia 4-20 mA) generuje ilorazowy metryczny sygnat wyjsciowy
napiecia oparty o napiecie wzbudzenia i potozenie zaworu. Standardowe opcje potencjometru obejmujg 0-1 tys. oméw i 0-10 tys. omow.

Cechy potencjometru

—Montaz z pustym watem nie wymaga kot zebatych
i nie posiada luzu

—Bezposrednie informacje zwrotne o potozeniu watu

—Mozliwo$¢ wykonania 4 min operacji podczas okresu
uzytkowania

—Rozdzielczo$¢ powyzej 0,3°

—Ekologiczny czujnik potencjometru z przewodzacych
tworzyw sztucznych

—Zakres temperatury: -40° do 85°C

Dane elektryczne

-Zakres napigcia wejsciowego: 8,5 - 34 V
pradu statego

-Standardowy sygnat wyjsciowy: dwa
przewody 4-20 mA ze wskazywaniem
pozycji poza zakresem

-Biegunowos¢ wejsciowa: Dwukierunkowa

. kabl i j
Dane elektryczne potencjometru Okablowanie potencjometru

-Zakres napiecia wejsciowego: 0-35 V Niebieski

-Rzeczywisty skok elektryczny 340°

(strefa nieczutosci 20°)

-Maksymalne natezenie: 3 mA

-Zalecane natezenie gtowicy roboczej jest mniejsze Gtlowica = Czarny

lub réwne 1 mA (zalecamy uzywanie napiecia 1tys. lub 10 tys.
gtowicy do napedzania roboczego wzmacniacza

pracujgcego w roli wtérnika napieciowego, w ktérym

bardzo mate obcigzenie jest przyktadane do gtowicy) Czerwony

-Niezalezna liniowo$¢ +2%
-Tolerancja rezystancji +20%

UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste
/A potozenie szpilki, prosze skorzystac ze
schematu okablowania po wewnetrznej
stronie pokrywy produktu
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www.topworx.com Przetwornik 4-20 mA

Przetwornik 4-20 mA: Opcje LX/MX/KX/EXITX/ZX/0X

Schemat przeptywoéw kalibracji

Podtaczy¢ zasilanie do
urzgdzenia, dioda LED
wigczona

zostat weisniety i przy-
{rzymany co najmniej prze:
0,5 sekundy?

NIE

Zy przycisk
zostat zwolniony
przed uptywem
8 sekund?

Czy przycisk zostat
zwolniony przed uptywem
5,5 sekundy?

Czy przycisk zostat
zwolniony przed uptywem
3 sekund?

Czy przycisk zostat

zwolniony? NIE

Kalibracja przeciwnie do Kalibracja zgodnie ze wskazéwkami Kalibracja przeciwnie do wskazéwek Kalibracja zgodnie ze
wskazoéwek zegara, urzadzenie zegara, urzadzenie czeka zegara, urzadzenie czeka wskazéwkami zegara, urzagdzenie
czeka na nastawe 4 mA, dioda LED na nastawe 4 mA, dioda LED na nastawe 4 mA, dioda LED syg- czeka na nastawe 4 mA, dioda
sygnalizuje kod 3-1, obrotowo sygnalizuje kod 3-2, obrotowo nalizuje kod 5-1, liniowo LED sygnalizuje kod 5-2, liniowo
A
Uzytkownik przestawia zawoér ] P
w potozenie 4 mA |

Czy przycisk zostat
wecisniety i zwolniony?,

NIE

Czy nastawa miesci sie
y_zgdanym zakresi

NIE

Urzadzenie czeka na nastawe 20 mA,
dioda LED sygnalizuje kod 3-3

v

Uzytkownik przestawia zawér w potoz-
enie 20 mA

Potozenie wyjsciowe za
niskie lub w strefie
nieczutosci, dioda LED
sygnalizuje kod 4-3

Potozenie wyjSciowe za
| wysokie, dioda LED sygnali-
l zuje kod 4-4

Czy rzeczywisty odczyt
przekracza maksymalng
warto$¢ 4 mA?

v

NIE

zy przycisk zostat

weisniety i zwolniony? TAK

o —
Czy nastawa miesci sie Wystgpit btedny kierunek
w zgdanym zakresie i czy wykryto Czy wystgpit obrét wigkszy Czy wystapit obrét mniejszy obrotu, dioda LED sygnali- >
obrét o co najmniej 20 stopnie? od dozwolonego? NIE od dozwolonego? NIE zuje kod 4-7
| —
r_ N\
Wystagpit obrét mniejszy
p| od dopuszczalnego, dioda
LED sygnalizuje kod 4-5
Urzadzenie zapisuje nastawy, % )
dioda LED wigczona
Wystapit obrét wigkszy
o od dopuszczalnego, q
| dioda LED sygnalizuje d
kod 4-6
Czy wykryto usterke o
Ll

w zapisanych nastawach?

NIE

;r Btad wewnetrzny, dioda
'l LED sygnalizuje kod 4-1
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji 502.969.8000

Przetwornik 4-20 mA: Opcje LX/IMX/KX/EX/TX/ZX/0X

Rozwigzywanie problemoéw
Tabela kodéw btedéw i probleméw

Problem Prawdopodobna przyczynal/rozwiazanie
Brak sygnatu wyjsciowego modutu Jesli dioda LED na module przetwornika nie $wieci
przetwornika - Luz lub zwarcie potgczenia sygnatu (naprawi¢ potaczenie)

- Plytka sterownika nie reaguje (wymieni¢ modut przetwornika)
Jesli dioda LED na ptytce drukowanej $wieci
- Potencjometr jest odtgczony od watu (zwrdci¢ w celu naprawy)

o Uszkodzenie ptytki sterownika (wymieni¢ modut przetwornika)

Urzgdzenie nie zostato skalibrowane (skalibrowac)

° __
Przetwornik nie wysyta 4 lub 20 mA Urzadzenie jest skalibrowane (skalibrowa¢ ponownie, jesli usterka sie powtarza, wymieni¢ ptytke)

(+/-1%) w zgdanym krancu skoku

Sygnat wyjsciowy nie jest liniowy lub nie Sygnat wejéciowy nie jest liniowy

podaza za potozeniem zaworu lub jego - Mechanizm sprzezenia lub napedu wprowadza nieliniowo$¢

obrotami - Urzadzenie nie zostato skalibrowane (skalibrowac)

Kod btedu 4-3 Potozenie wyjéciowe za niskie lub w strefie nieczutosci.

Kod btedu 4-4 Potozenie wyjsciowe za wysokie

Kod btedu 4-5 Potozenie wyjéciowe i koncowe ponizej 20°, zwigkszy¢ obrét zaworu pomigdzy potozeniem
wyjsciowym a koncowym na warto$¢ powyzej 20°.

Kod btedu 4-6 Obroét przekroczyt limit 320°. Zmniejszy¢ obrét zaworu pomiedzy potozeniem wyjsciowym a
koncowym na warto$¢ ponizej 320°.

Kod btedu 4-7 Obrot podczas kalibracji wykonany w btednym kierunku lub potencjometr przeszedt przez potozenie
strefy nieczutosci.

Kod btedu 4-1 Woystapit btad wewnetrzny. Skalibrowa¢ ponownie, jesli btad utrzymuije sig, wymieni¢ modut.

Schemat kodéw blyskowych diody LED
Kody btyskowe

(pierwsza liczba blyskow -
druga liczba blyskéw) Interpretacje

0-0 Skalibrowany

3-1 Kalibracja dla kierunku przeciwnego do wskazéwek zegara, oczekiwanie na kalibracje potozenia 4 mA, tryb
obrotowy

3-2 Kalibracja dla kierunku zgodnie ze wskazéwkami zegara, oczekiwanie na kalibracje potozenia 4 mA, tryb obrotowy

3-3 Oczekiwanie na wcisniecie przycisku ustawienia petnego otwarcia 20 mA

4-1 Wymagana kalibracja

4-3 Warto$¢ wyjsciowa kalibraciji jest za niska

4-4 Warto$¢ wyjsciowa kalibraciji jest za wysoka

4-5 Warto$¢ koncowa jest zbyt blisko wartosci wyjsciowej

4-6 Przekroczony maksymalny zakres obrotu

4-7 Btedny kierunek obrotu

5-1 Kalibracja dla kierunku przeciwnego do wskazéwek zegara, oczekiwanie na kalibracje potozenia 4 mA, tryb liniowy

5-2 Kalibracja dla kierunku zgodnego ze wskazéwkami zegara, oczekiwanie na kalibracje potozenia 4 mA, tryb liniowy

Obstuga przetwornika potozenia dla natezenia 4-20 mA

Podczas trybu roboczego przetwornik potozenia 4-20 mA przesyta sygnat 4-20 mA dla potozen zaworu pomiedzy nastawami (wliczajgc wartosci
nastaw). Modut jest wyposazony w opcje korekcji nadmiernego lub niedostatecznego skoku, jesli potozenie zaworu przekracza gérng lub dolng
nastawe o +/-3%. Innymi stowy, sygnat wyjsciowy wyniesie 4 mA dla +/-3% nadmiernego lub niedostatecznego skoku na dole skali i 20 mA dla +/-
3% nadmiernego lub niedostatecznego skoku na gérze skali. Jesli potozenie zaworu przekroczy 3% nadmiernego skoku, wysytane bedg wartosci
ponizej 4 mA lub powyzej 20 mA. Uzytkownik moze wybrac¢ inng opcje, polegajacg na tym, ze urzgdzenie mozna skalibrowa¢ bez zdolnosci obstugi
nadmiernego i niedostatecznego skoku. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skorzystaj z procedury kalibracji w tym dokumencie.

Obstuga niezaleznego potencjometru
Opcja wyposazona jedynie w potencjometr generuje ilorazowy metryczny sygnat wyjsciowy napiecia oparty o napiecie wzbudzenia i potozenie
zaworu. Standardowe opcje potencjometru obejmujg 0-1 tys. omoéw i 0-10 tys. omdw.
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Przetwornik 4-20 mA: Opcje LX/MX/KX/EXITX/ZX/0X

Procedura rozbudowy produktu z serii D: Przetwornik potozenia 4-20 mA

(Przy pomocy ponizszej procedury instalacji mozna rozbudowac istniejacy produkt z serii D w terenie)

Typowo opcjonalny modut przetwornika 4-20 mA i potencjometr sg juz zainstalowane w kontrolerach zaworéw TopWorx. Nalezy stosowaé
ponizszg procedure instalacji tylko podczas wymiany lub rozbudowy istniejgcego urzadzenia.

1) Najpierw zdemontowa¢ obudowe monitora zaworu z zaworu/serwomotoru
2) Zainstalowac przetwornik pofozenia 4-20 mA przy pomocy dotgczonych lub istniejgcych srub montazowych (patrz ilustracja ponizej)
3) Zdemontowac istniejgcy wat i wymieni¢ go na nowy wraz z zestawem czujnika potozenia (patrz ilustracja ponizej)
a) Zdemontowac pierscien sprezynujacy i podktadke z watu na dole obudowy (na zewnatrz)
b) Delikatnie wyjaé wat z géry obudowy
c) Nalozyé smar (z zestawu) na nowy wat bezposrednio pod potencjometrem i rozprowadzi¢ go wokét pierscieni uszczelniajgcych
na wale
4)  Wystep osiujacy na uchwycie (oznaczony na ilustracji ponizej) powinien utrzymywac jedno z uch montazowych czujnika na miejscu.
Po zamontowaniu sprawdzié, czy ruch obrotowy obudowy potencjometru jest niemozliwy
5) Jesli dotyczy to instalacji, podigczy¢ przewdd czujnik do wzdtuznego ztgcza przetwornika potozenia 4-20 mA
6) Podtaczyc¢ trzy przewody wyjsciowe do oznaczonych potozen na listwie zaciskow, jesli uzywana jest opcja jedynie z potencjometrem.
7) Modut jest gotowy do kalibracji/pracy
8) Przed podtgczeniem DXP do serwomotoru, dopilnowa¢ aby oznaczenia dopasowania potencjometru byty dopasowane zgodnie z ilustracjg
ponizej do zaworu w potozeniu zamknigetym.

Potencjometr jest fabrycznie ustawiony na typowe zakresy obrotéw zaworu od 2° do 180° w kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara od
potozenia 4 mA do potozenia 20mA i na zakresy obrotéw zaworu od 2° do 90° w kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara od potozenia
4 mA do potozenia 20mA. Prosze skontaktowac sie z TopWorx, aby poprawnie skonfigurowac potencjometr w przypadku zakreséw przekra-
czajgcych powyzsze.

Modut i uchwyt Zespot watu potencjometru

MODUL PRZETWORNIKA

UCHWYT

WYSTEP OSIUJACY

POTENCJOMETR

PRZETWORNIK
POLOZENIA 4-20 mA

METODA PODLACZENIA POTENCJOMETRU
MODELE 0X, KX i MX:

Zt ACZA PODLACZANE DO PLYTKIDRU-
KOWANEJ.

MODELE 0A, 0B, KA, MA, KB i MB:
POTENCJOMETR PODLACZONY TYLKO
ZGODNIE ZE SCHEMATEM OKABLOWANIA

POTENCJOMETR
1TYS.LUB10TYS.
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji 502.969.8000

Przetwornik 4-20 mA z HART: Opcje LH/MH/KH/EH/ZH/0H

Podczas trybu roboczego przetwornik potozenia 4-20 mA przesyta sygnat 4-20 mA dla potozen zaworu pomiedzy nastawami (wliczajgc wartosci
nastaw). W trybie obrotowym modut zapewnia korekcje nadmiernego lub niedostatecznego skoku, jesli potozenie zaworu przekracza gérng lub
dolng nastawe o +/-3%. Innymi stowy, sygnat wyjsciowy wyniesie 4 mA dla +/-3% nadmiernego lub niedostatecznego skoku na dole skali i 20 mA
dla +/-3% nadmiernego lub niedostatecznego skoku na gorze skali. Jesli potozenie zaworu przekroczy 3% nadmiernego skoku, wysytane beda
wartosci ponizej 4 mA lub powyzej 20 mA. W trybie liniowym kompensacja nadmiernego lub niedostatecznego skoku jest niedostepna. Urzg-
dzenie mozna ustawi¢ na tryb liniowy lub obrotowy przy pomocy przetacznika przyciskowego na ptytce lub zdalnie przy pomocy komunikac;ji

HART. N
WSKAZANIE ' @
STREFY
NIECZULOSCI \ ° y/
| —

Lokalna kalibracja nastaw koncowych:
Przetwornika z natezeniem 4-20 mozna uzywac¢ dla dowolnego zakresu obrotéw z zakresu od 20 do 320 stopni**.

Opcija nr 1: +/- 3% nadmiernego i niedostatecznego skoku w nastawach koncowych (obrotowy):

1) Kiedy wat sie obraca, sprawdzi¢, czy potencjometr nie obraca sie przez swojg strefe nieczutosci. Czerwona kropka umieszczona
na potencjometrze nie powinna obréci¢ sie poza obszar oznaczony czerwonym kolorem podczas petnego obrotu zaworu. Jedli tak sie dzieje,
nalezy zmieni¢ potozenie watu.

2) Wigczy¢ zasilanie urzadzenia (dioda LED powinna $wieci¢ $wiattem statym, informujac, ze urzadzenie zostato skalibrowane, lub sygnali-
zowac kod 4-1, informujgc, ze urzadzenie nie zostato skalibrowane)

3) Kalibracja przeciwnie do wskazoéwek zegara - \Wcisng¢ przycisk na diuzej niz 0,5 sekundy i krécej niz 3 sekundy, jesli do kalibracji
stosowany bedzie obrét przeciwnie do wskazéwek zegara od potozenia 4 mA do potozenia 20 mA. (dioda LED zacznie miga¢ kod 3-1,
informujac, ze tryb kalibracji jest aktywny, a urzadzenie czeka na kalibracje potozenia 4 mA).

4) Kalibracja zgodnie ze wskazowkami zegara - Wcisngc¢ przycisk na dtuzej niz 3 sekundy i krocej niz 5,5 sekundy, jesli do kalibracji
stosowany bedzie obrét zgodnie ze wskazéwkami zegara od potozenia 4 mA do potozenia 20 mA. (dioda LED zacznie sygnalizowa¢ kod 3-2,
informujgc, ze tryb kalibracji jest aktywny, a urzadzenie czeka na kalibracje potozenia 4 mA).

5) Obrdci¢ zawdr w zgdane potozenie zgodnie z wartoscig 4 mA. (moze byc¢ to potozenie otwarte lub zamknigte)

6) Wcisnaé przycisk w celu zapisania wartosci 4mA (dioda LED zacznie migac¢ kod 3-3, informujac, ze urzadzenie czeka na kalibracje potozenia
20 mA)

7) Obréci¢ zawdr w zadane potozenie zgodnie z wartoscig 20 mA (bedzie to potozenie przeciwne do potozenia z kroku 3 lub 4)

8) Wocisnagé przycisk w celu zapisania wartosci 20 mA (dioda LED bedzie $wieci¢ $wiattem statym)

Opcja nr 2: Brak niedostatecznego i nadmiernego skoku w nastawach koncowych (petne liniowe)

1) Kiedy wat sie obraca, sprawdzi¢, czy potencjometr nie obraca sie przez swojg strefe nieczutosci. Czerwona kropka umieszczona
na potencjometrze nie powinna obréci¢ sie poza obszar oznaczony czerwonym kolorem podczas petnego obrotu zaworu. Jedli tak sie dzieje,
nalezy zmieni¢ potozenie watu.

2) Wiaczy¢ zasilanie urzagdzenia (dioda LED powinna $wieci¢ Swiattem statym, informujac, ze urzadzenie zostato skalibrowane, lub
sygnalizowa¢ kod 4-1, informujac, ze urzadzenie nie zostato skalibrowane)

3) Kalibracja przeciwnie do wskazéwek zegara - Wcisng¢ przycisk na dtuzej niz 5,5 sekundy i krécej niz 8 sekund, jesli do kalibraciji
stosowany bedzie obrét przeciwnie do wskazéwek zegara od potozenia 4 mA do potozenia 20 mA. (dioda LED zacznie sygnalizowaé
kod 5-1, informujac, ze tryb kalibracji jest aktywny, a urzadzenie czeka na kalibracje potozenia 4 mA).

4) Kalibracja zgodnie ze wskazéwkami zegara - Wcisng¢ przycisk na diuzej niz 8 sekund, jesli do kalibracji stosowany bedzie obrét zgodnie
ze wskazéwkami zegara od potozenia 4 mA do potozenia 20 mA. (dioda LED zacznie sygnalizowa¢ kod 5-2, informujac, ze tryb kalibracji jest
aktywny, a urzadzenie czeka na kalibracje potozenia 4 mA).

5) Obrdci¢ zawdr w zgdane potozenie zgodnie z wartoscig 4 mA. (moze by¢ to potozenie otwarte lub zamknigte)

6) Wocisngc¢ przycisk w celu zapisania wartosci 4 mA (dioda LED zacznie sygnalizowa¢ kod 3-3, informujac, ze urzadzenie czeka na kalibracje
potozenia 20 mA)

7) Obrdci¢ zawdr w zgdane potozenie zgodnie z wartoscig 20 mA (bedzie to potozenie przeciwne do potozenia z kroku 3 lub 4)

8) Wocisng¢ przycisk w celu zapisania wartosci 20 mA (dioda LED bedzie $wieci¢ Swiattem statym)

UWAGA: **Potencjometr jest fabrycznie ustawiony na typowe zakresy obrotéw zaworu od 20 do 180 stopni w kierunku przeciwnym do wskazdéwek
zegara od pofozenia 4 mA do potozenia 20 mA i na zakresy obrotéw zaworu od 20 do 90 stopni w kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara od
potozenia 4 mA do potozenia 20 mA. Prosze skontaktowac sie z TopWorx, aby poprawnie skonfigurowa¢ potencjometr w przypadku zakreséw
przekraczajgcych powyzsze.

DIODA LED

PRZYCISK

UWAGA: Schematy
= majg jedynie charakter
informacyjny. Aby okres-
lic rzeczywiste potozenie
szpilki, prosze skorzysta¢
ze schematu oka-
blowania na produkcie
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Przetwornik 4-20 mA z HART: Opcje LH/MH/KH/EH/ZH/0H

Schemat kalibraciji

[ Podtaczy¢ zasilanie do urzadzenia l
QP f Resetowanie do ustawien fabrycznych
'*‘ 1 w urzgdzeniu przeno$nym

Wymagana kalibracja, dioda LED
sygnalizuje kod 4-1

| P
<

Czy przycisk zostat

wecisniety i przytrzymany

€O najmniej przez
Q

Czy przycisk zostat

Czy przycisk zostat
zwolniony?

'Czy przycisk zostat zwol™

Czy przycisk zostat zwol-

zwolniony przed uptywem i a
el niony przed uply;vem niony przed uptywem NIE NIE
TAK
Kalibracja przeciwnie Kalibracja zgodnie ze wskazowkami Kalibracja przeciwnie do wskazéwek Kalibracja zgodnie ze
do wskazowek zegara, urzadzenie zegara, urzadzenie czeka zegara, urzadzenie czeka wskazéwkami zegara, urzagdzenie
czeka na nastawe 4 mA, dioda LED na nastawe 4 mA, dioda LED na nastawe 4 mA, dioda LED syg- czeka na nastawe 4 mA, dioda
sygnalizuje kod 3-1, obrotowo sygnalizuje kod 3-2, obrotowo nalizuje kod 5-1, liniowo LED sygnalizuje kod 5-2, liniowo
Uzytkownik przestawia zawor ] P
w potozenie 4 mA I

wecisniety i zwolniony?

NIE

Czy nastawa
miesci sie w zagdanym
zakresie?

NIE

TAK

Urzadzenie czeka na nastawg 20 mA,
dioda LED sygnalizuje kod 3-3

Potozenie wyjsciowe za
niskie lub w strefie
nieczutosci, dioda LED
sygnalizuje kod 4-3

Potozenie wyjsciowe za
P wysokie, dioda LED sygnali-
l zuje kod 4-4

)
Woystapit btedny kierunek

obrotu, dioda LED

NIE sygnalizuje kod 4-7

| —

-

[ Uzytkownik przestawia zawor l

w potozenie 20 mA zy rzeczywisty odczyt

przekracza maksymalng
warto$¢ 4 mA?

v

NIE

Czy przycisk zostat

wecisniety i zwolniony? TAK

Czy nastawa miesci sig
w zgdanym zakresie i czy wyk-
ryto obrét o co najmniej 20
stopnie?

Czy wystapit obrét mnie-
jszy od dozwolonego?

\ 4

Czy wystapit obrot wigkszy
od dozwolonego?

NIE

~
Woystapit obrét mniejszy
od dopuszczalnego, dioda
LED sygnalizuje kod 4-5

\ J

( § P— \
Wystapit obrét wigkszy
od dopuszczalnego,
dioda LED sygnalizuje
kod 4-6

\ 4
\ 4

[Skalibrowane, dioda LED wtgczona ]—

zy kalibracja w
urzgdzeniu przeno$nym
zakonczyta sie
powodzeniem?

<_[ Kalibracja w urzgdzeniu przeno$nym

NIE
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Przetwornik 4-20 mA z HART: Opcje LH/MH/KH/EH/ZH/0H

Zdalna kalibracja HART z uzyciem komunikatora polowego Emerson 375

1) Dopilnowaé, aby nie wtgczac¢ zasilania HART przed podigczeniem kabli sygnatowych/zasilania, przewody muszg by¢ 12 do 24 AWG,
do urzadzenia HART.

2) Jesli jeszcze nie podigczono, podtgczy¢ urzadzenie do dwoch przewoddw sygnatowych/zasilania HART. Szpilka 1 na listwie zaciskéw to
wejscie dodatnie, a szpilka 2 to wejscie ujemne. Szpilka 1 to pierwsza szpilka po lewej stronie modutu, a szpilka 2 to szpilka Srodkowa
(patrz ilustracja ponizej). Po podtgczeniu wtgcz zasilanie/sygnat HART przez uktad sterowania.

SZPILKA nr 1
wejscie dodatnie

3) Podtaczy¢ urzadzenie przenosne Emerson 375 Handheld do przewodéw sygnatowych HART. Przewdd oznaczony na czerwono
do przewodu dodatniego sygnatu a czarny przewdd do przewodu ujemnego sygnatu.

4) Wigczy¢ 375.

5) Woybra¢ opcje aplikacji HART (HART Application) z menu.

6) Jesli wyswietli sie ekran ostrzezenia. Zignorowac i wybra¢ ,CONTINUE”,.

7) Jesli wyswietli sige ekran ,Modification has been made to the configuration” (Zmodyfikowano konfiguracjg), wybrac ,OK”.

8) ZAWSZE GDY wyswietli sie ekran kodu (kodéw) stanu niezerowego, wybiera¢ ,YES”.
Powinno teraz wyswietla¢ sie¢ gltbwne menu, zawierajgce pozycje:
- Process Variable (Zmienna procesowa)
- Device Service (Serwis urzadzenia)
- Review (Przeglad)

10) Wybra¢ opcje ,2. Device Service”.

11) Wybra¢ opcje ,5. Calibrate”.

12) Wybrac¢ ,OK”, kiedy wyswietlony jest ekran ,You are to set the valve operation ranges” (Musisz ustawi¢ zakresy robocze zaworu).

13) Wybrac¢ opcje ,1. Counter clockwise” (Przeciwnie do wskazéwek zegara) lub ,2. Clockwise” (Zgodnie ze wskazéwkami zegara)
w zaleznosci od zastosowania.

14) Sprawdzi¢, czy potencjometr nie obraca si¢ przez swojg strefe nieczutosci.

15) Postepowaé zgodnie z poleceniami na ekranie. Wybra¢ ,OK”, kiedy zawor znajduje sie na nastawie 4 mA (czy zawdr jest catkowicie
zamkniety?)

16) Po zapisaniu pierwszej nastaw obroci¢ zawdr w potozenie 20 mA.

17) Wybra¢ ,OK”.

18) Nastawy zostaty skalibrowane.

19) Jesli wystapi btad, ekran wyswietli typ btedu i przerwie procedure.

20) Jesli wystgpi btad, skalibrowa¢ ponownie i jeszcze raz sprawdzié, czy potencjometr nie obraca sie przez swojg strefe nieczutosci.

Wiecej informacji

Aby pobra¢ wiecej informacji dotyczgcych kontrolera zaworéw HART z serii D, prosze wej$¢ na naszg strone internetowa:
http://www.topworx.com/downloads/data.html lub zadzwoni¢ pod nr 502-969-8000 i poda¢ nr referencyjny ES-01299-1.
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Drzewo menu HART DD (Komunikator polowy Emerson 375)

Przetwornik 4-20 mA z HART:
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwaciji 502.969.8000

Przetwornik 4-20 mA z HART: Opcje LH/MH/KH/EH/ZH/0OH

Rozwiazywanie probleméw

Schemat kodéw blyskowych diody LED

Kody btyskowe
(pierwsza liczba btyskow - druga liczba

btyskow) Interpretacje

0-0 Skalibrowany

3-1 Kalibracja dla kierunku przeciwnego do wskazéwek zegara, oczekiwanie na kalibracje
potozenia 4 mA, tryb obrotowy

3-2 Kalibracja dla kierunku zgodnie ze wskazéwkami zegara, oczekiwanie na kalibracje
potozenia 4 mA, tryb obrotowy

3-3 Oczekiwanie na wcisnigcie przycisku ustawienia petnego otwarcia 20 mA

4-1 \Wymagana kalibracja

4-3 Wartos¢ wyjsciowa kalibraciji jest za niska

4-4 Warto$¢ wyjsciowa kalibracji jest za wysoka

4-5 Wartos¢ koncowa jest zbyt blisko wartosci wyjsciowej

4-6 Przekroczony maksymalny zakres obrotu

4-7 Btedny kierunek obrotu

5-1 Kalibracja dla kierunku przeciwnego do wskazéwek zegara, oczekiwanie na kalibracje
potozenia 4 mA, tryb liniowy

5-2 Kalibracja dla kierunku zgodnego ze wskazéwkami zegara, oczekiwanie na kalibracje
potozenia 4 mA, tryb liniowy

Kody btedéw diody LED

Problem Prawdopodobna przyczynal/rozwigzanie

Brak sygnatu wyj$ciowego modutu przet- | Jesli dioda LED na module przetwornika nie $wieci
wornika - Luz lub zwarcie potgczenia sygnatu (naprawi¢ potgczenie)
- Plytka sterownika nie reaguje (wymieni¢ modut przetwornika)

Jesli dioda LED na ptytce drukowanej swieci
- Potencjometr jest odtgczony od watu (zwrdci¢ w celu naprawy)

o  Uszkodzenie ptytki sterownika (wymieni¢ modut przetwornika)

Przetwornik nie wysyta 4 lub 20 mA Urzadzenie nie zostato skalibrowane (skalibrowac)
(+/-1%) w zgdanym krancu skoku Urzadzenie jest skalibrowane (skalibrowa¢ ponownie, jesli usterka sig powtarza,

wymienic¢ ptytke)

Sygnat wyjsciowy nie jest liniowy lub nie Sygnat wejsciowy nie jest liniowy

podaza za potozeniem zaworu lub jego - Mechanizm sprzezenia lub napedu wprowadza nieliniowos¢

obrotami - Urzadzenie nie zostato skalibrowane (skalibrowac)

Kod btedu 4-3 Potozenie wyj$ciowe za niskie lub w strefie nieczutosci.

Kod btedu 4-4 Potozenie wyjsciowe za wysokie

Kod btedu 4-5 Potozenie wyjsciowe i korncowe ponizej 20°, zwigkszy¢ obrét zaworu pomiedzy

potozeniem wyjsciowym a koricowym na wartos¢ powyzej 20°.

Kod btedu 4-6 Obrot przekroczyt limit 320°. Zmniejszy¢ obrét zaworu pomigdzy potozeniem
wyjsciowym a koncowym na wartos$¢ ponizej 320°.

Kod btedu 4-7 Obroét podczas kalibracji wykonany w btednym kierunku lub potencjometr przeszedt
przez potozenie strefy nieczutosci.

Kod btedu 4-1 Wystapit blad wewnetrzny. Skalibrowa¢ ponownie, jesli blad utrzymuje sie, wymienié
modut.
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

SCM-FF: FOUNDATION Fieldbus

PRZEtACZ .
ACZNIK STAND. POLOZENIE

KALIBRACJI
ZWORKI OBSLUGI
ql' OTWARTY ZA'MKNIETV FF Sim
POMOCNICZE PRZYtACZA __ | - é;;‘fh
WEJSCIOWE (TYLKO STYKI I O I -

BEZPRADOWE) BOM WrPrt

1
rorworx QO DD D D L_EZO0. PRZYLACZA

I KONTROLNE
FF O v2+ Vs
ZAKONCZENIA H» @ | Ll —posepyncze STEROWANIE
PETLI FOUNDATION 0, R
FIELDBUS o) F—PODWOJNE STEROWANIE
+= POMARANCZOWY
-=CZARNY
Kalibracja
A Nigdy nie wolno przeprowadza¢ kalibracji w niebezpiecznym
otoczeniu.

W przypadku modeli iskrobezpiecznych urzgdzenie musi zostac¢
okablowane zgodnie z rysunkiem sterowania S-K088A, poniewaz

w przeciwnym wypadku moze doj$¢ do uszkodzenia komponentéw
iskrobezpie-cznych. Dla standardowych modeli przeciwwybuchowych:
tgczniki kraricowe OTWARTY i ZAMKNIETY umieszczone w SCM-FF
mozna skalibrowa¢ przy pomocy zasilania pragdem statym ustawionego
w zakresie

9-32 V lub po podigczeniu do sieci Fieldbus.

Krok 1

Podtgczy¢ zasilanie lub przewody Fieldbus do zaciskow FF. Zaciski sg
niewrazliwe na biegunowos¢. Po podigczeniu zasilania do zaciskow/
przytaczy FF, zawor mozna przesuwac recznie przy pomocy przetgcznika
kalibracji na SCM-FF.

Krok 2

Przestawi¢ przetgcznik kalibracji w potozenie ZAMKNIETE. Zawor
powinien przestawic¢ sie w potozenie ZAMKNIETE. Jesli tak nie jest,
przeczyta¢ rozdziat nt. rozwigzywania probleméw na stronie 29.

Krok 3

Odigczy¢ dolng krzywke od piasty wielowypustowe;j i obréci¢ dolng
krzywke zgodnie ze wskazéwkami zegara, az zaswieci sie czerwona
dioda LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie podtaczyc¢ piaste
wielowypustowa.

Krok 4

Przestawi¢ przetacznik kalibracji w potozenie OTWARTE. Zawér powinien
przestawic sie¢ w potozenie OTWARTE. Jesli tak nie jest, przeczyta¢
rozdziat nt. rozwigzywanie problemow na stronie 29.

Krok 5

Odigczy¢ gorng krzywke od piasty wielowypustowe;j i obréci¢ gorng
krzywke przeciwnie do wskazéwek zegara, az zaswieci sie zielona
dioda LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie podigczy¢ piaste
wielowypustowa.

Krok 6

Przestawi¢ zawor pomiedzy potozeniem ZAMKNIETE a OTWARTE kilka
razy przy pomocy przetgcznika kalibracji, aby sprawdzi¢, czy oba taczniki
krancowe utrzymujg nastawy.

Krok 7

Przestawi¢ przetgcznik kalibracji w potozenie FF. Jesli do kalibracji
uzywane jest zasilanie, odtgczy¢ przewody zasilania i podtgczy¢ petle
Fieldbus, kiedy urzadzenie bedzie gotowe do uruchomienia.

A UWAGA: Jesli uzywany jest serwomotor o odwréconym dziataniu,
nalezy ponownie skalibrowaé przetgczniki, wykonujgc kroki 3-6,
ale obracac przeciwnie do wskazéwek zegara, aby zamknac, i
przeciwnie do wskazéwek zegara, aby otworzy¢. Odwrécone
dziatanie nalezy ustawi¢ w bloku przetwornika

Konfiguracja sterowania FF (konieczna)

Produkty TopWorx FOUNDATION Fieldbus nalezy skonfigurowa¢ do pracy
z uzyciem jednego bloku dyskretnego wyjscia typu Discrete Output (DO)
Function Block z przydziatem parametru kanatu (Channel Parameter) 5.
Taka konfiguracja modutu zapewni wielowartosciowy blok DO, ktéry
pozwoli na petne sterowanie urzgdzeniem o jednym lub dwéch
wyjsciach. Parametr odczytu Readback_D informuje o rzeczywistym
pofozeniu zaworu w oparciu o otwarte/zamkniete tgczniki krancowe

w urzg-dzeniu. Bloki dyskretnego wejscia (D) nie sa ani konieczne
ani pozadane, aby funkcja informacji zwrotnych dziatata.

Wartosci tych parametrow sa nastepujace:

Przydziat kanatéw Definicia Zawory Read- Metoda
DO 1 back_D sterowania
Wyjscia Otwarte/ ) Jeden blok, pod-
5 Zamkniete/Stop  |0-Zamknigte  |wojne dziatanie
1-Otwarte

2-Zatrzymane

3-Otwieranie

4-Zamykanie

UWAGA: TopWorx oferuje wstepnie skonfigurowane moduty

, i ptyty pomiarowe dla systemoéw sterowania DeltaV. Prosze

skontaktowac sie z fabrykg TopWorx lub wej$¢ na strone
www.topworx.com, aby uzyskac wiecej informacji.

Blok przetwornika jest dostarczany z fabryki w trybie OOS (poza
eksploatacjg), co pozwala na instalacje/testowanie w terenie przy
pomocy przetgcznika kalibracji SCM. Po zakonczeniu instalac;ji

i konfiguracji opisanych powyzej, blok przetwornika nalezy
przestawic¢ w tryb AUTO (automatyczny), aby urzadzenie dziatato.

Kompletny algorytm sterowania urzadzenie powinien by¢ zgodny
z przedstawionym ponizej:

Blok funkg;ji

Parametr dyskretnego
Readback D sterowania

Blok funkgji
dyskretnego
* wyjscia (DO)
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Konfiguracja alarméw (opcja)

Blok dyskretnego wejscia (DI) mozna skonfigurowa¢ tak, aby
monitorowat wewnetrzne alarmy urzgdzenia w ramach strategii
sterowania systemu gtéwnego.

Wewnetrzne alarmy urzgdzenia mozna monitorowa¢ przy pomocy
bloku dyskretnego wejscia (DI) z przydziatem parametru kanatu 13.
Wszystkie aktywne alarmy (sprawdzone w bloku przetwornika) mozna
odczytywac dyskretnie, uzywajac tego pojedynczego bloku DI.

Przydziat Definicja Wartosci OUT_D
kanatéw DI
13 Alarmy urzadzenia |0x00 - Brak alarmu

0x01 - Zliczanie cykli

0x02 - Czas do otwarcia
0x04 - Czas do zamkniecia
0x08 - Czas wys. temp. ptytki
0x10 - Nis. temp. ptytki

O wielu aktywnych alarmach informuje warto$¢ szesnastkowa
reprezentujgca sume wszystkich wartosci alarméw OUT_D. Na
przyktad, urzgdzenie z aktywnymi alarmami zliczania cykli i czasu do
zamkniecia bedzie mie¢ warto$¢ OUT_D wynoszacg 0x05.

Konfiguracja wejscia pomochiczego (opcja)

Przytgcze wejscia pomocniczego (AUX) mozna monitorowac przy

pomocy bloku dyskretnego wejscia (DI) z przydziatem parametru kanatu

9.
Przydziat Definicja Wartosci OUT_D
kanatow DI
9 Wejscie pomocnicze |0- Pomocniczy styk
bezprgdowy zamkniety
1- Pomocniczy styk
bezprgdowy otwarty
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Potaczenia elektryczne i okablowanie

Modut komunikacji czujnikéw FOUNDATION Fieldbus (SCM-FF) taczy
wbudowane przekazniki przetacznikéw do wykrywania potozenia

z komunikacjg FOUNDATION Fieldbus i sterownikami wyjsciowymi
zaworu sterujgcego.

Okablowanie zaworu sterujacego
Pojedynczy zawor sterujgcy
e  Pomaranczowy (lub czerwony) przewdd jest przytgczony
do zacisku V1+. (+ = Pomaranczowy)
e  Czarny przewdd jest przylgczony do zacisku V1-. (- = Czarny)

Podwadjny zawor sterujgcy
e  Okablowanie otwartego zaworu do zacisku V1
(+ = Pomaranczowy, - = Czarny)

e  Okablowanie zamknietego zaworu do zacisku V2
(+ = Pomaranczowy, - = Czarny)

Okablowanie FOUNDATION Fieldbus
Okablowanie segmentu Fieldbus podtacza sie do zaciskow FF
na SCM. Te zaciski NIE sg wrazliwe na biegunowosc.

UWAGA: Zaleca sie, aby przewodéw okablowania FF nie
tgczy¢ tanicuchowo ze sobg i by kazdy spadek zapewniat
» ochrone przed zwarciem.

Pomocniczy styk bezpradowy
Podtgczyé okablowanie styku bezprgdowego do zaciskow
pomocniczych (AUX).

m UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste pofozenie szpilki, prosze
- skorzystac¢ ze schematu okablowania po wewnetrznej stronie
pokrywy produktu

Przycisk resetowania Flash
Kiedy wystepuje aktywny alarm urzgdzenia, diody LED migaja.
Przycisk resetowania Flash wytgcza miganie diod.

Aby przetestowaé pneumatyke i kalibracje zespotu celu, mozna uzy¢
zasilania prgdem statym 9-32 V w przetgczniku kalibracji w celu
otwierania i zamykania zaworu bez podtaczonej petli Fieldbus.
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Rozwigzywanie probleméw

Tabela rozwigzywania probleméw Foundation Fieldbus

Opis problemu

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Czerwona lub zielona dioda LED nie
Swieci, kiedy zawor jest w potozeniu
zamknietym lub otwartym

Cel nie jest skalibrowany poprawnie

Zastosowac procedure kalibracji ze strony 27

Diody LED nie dziatajg niezaleznie od
potozenia zaworu

Zasilanie nie jest podtgczone
do zaciskéw FF

Diody LED nie sg wigczone

Dopilnowa¢, aby zasilanie pradem statym

0 napieciu co najmniej 9 V (ponizej 32 V pradu
statego) zostato podtaczone do zaciskéw FF
Parametr bloku przetwornika

,LED_ENABLE” (Wigczenie diod LED) ustawiony
na ENABLE (wtgczy¢)

Przetgcznik kalibracji nie dziata

Blok przetwornika w btednym trybie
Zasilanie nie jest podtgczone
do zaciskéw FF

Zawor piezoelektryczny i zawor
suwakowy nie sg pod cisnieniem

Ustawic tryb pracy bloku przetwornika na ,Out of
Service”

Dopilnowaé, aby zasilanie prgdem statym

0 napieciu co najmniej 9 V (ponizej 32 V pradu
statego) zostato podtgczone do zaciskow FF
Sprawdzi¢, czy cisnienie powietrza jest poprawne
Skorzystac¢ ze schematu rozwigzywania problemow
mechanicznych na stronie 31

Diody LED migajg na czerwono, a potem
na zielono po zmianie potozenia zaworu

Wigczyt sie alarm czasu do otwarcia/
zamknigcia

Cel nie jest skalibrowany poprawnie. Skalibrowaé
ponownie zgodnie z procedurg na stronie 27

Diody LED migajg na czerwono, a potem
na zielono, gdy tylko urzgdzenie zaczyna
ruch podczas zmiany nastawy

Robocze nastawy sg niezgodne
z potozeniami tgcznikéw krancowych
(tzn. zamkniety przetacznik, gdy
w urzadzeniu jest nastawa otwarcia)

Ustawi¢ ustawienie bloku przetwornika
Action_Element zgodnie z tabelg

Modut ,odtagcza sie” od segmentu

Napiecie spadto ponizej 9 V

Nadmierny hatas segmentu

Sprawdzi¢ napiecie, aby byto stale powyzej 9 V.
Sprawdzi¢, czy nie ma luznych potgczen
przewodow

Sprawdzi¢, czy segment ma opornik kohcowy
na obu koncach

Przy pomocy monitora Fieldbus sprawdzi¢, czy
szczytowy i Sredni poziom hatasu wynosi <11 db.

Zawor nie przestawia sig

Skorzystac ze schematu rozwigzywania problemoéw
mechanicznych na stronie 31

Brak reakg;ji interfejsu operatora

Blok DO i/lub kanat DO nie sg
poprawnie przypisane do funkcji braku
dziatania bloku przetwornika
Konfiguracja/blok DO nie pobrane

Postepowaé zgodnie z tabelg rozwigzywania
probleméw (str. 30), a nastepnie zgodnie z tabelg
rozwigzywania probleméw mechanicznych (str. 31).
Jesli problem sie utrzymuje, skontaktowac sie

z fabrykg

Btedny stan sygnatu zwrotnego i/lub brak
sygnatu zwrotnego

Tryb bloku przetwornika ustawiony
na brak dziatania

Przestawi¢ blok przetwornika na tryb automatyczny

(cd. na nastepnej stronie)
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Rozwigzywanie probleméw

Schemat rozwigzywania probleméw Foundation Fieldbus

Rozwigzywanie
problemoéw

urzadzenie jest zasilane
w segmencie, w stanie
uruchomionym i z po-
branymi danymij

Tak

Sprawdzi¢, czy w konfiguracji
uzyto konfiguracji jednego
bloku DO

Tak

prawdzic, czy
parametry bloku DO

poprawny stan i realizujg
komunikacje
Tak

Sprawdzic¢, czy’
parametr kanatu bloku DO
jest ustawiony na 5. Nalezy to
zrobi¢ w stanie
uruchomiony
Tak

Sprawdzi¢, czy parametr
bloku Readback_D ma
poprawny stan

Tak

Przej$¢ do schematu
rozwigzywania prob-
leméw mechanicznych
(str. 31)

30

BKCAL_OUT_D oraz OUT_D maja

Postepowac zgodnie
z procedurami konfigu-
racji urzadzenia
(str. 27 i 28)

Postepowaé zgodnie
z procedurami konfigu-
racji urzadzenia
(str. 27 i 28)

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

502.969.8000

Nie

Blok DO nie pracuje, nie
jest zaprogramowany
i/lub nie pobrano danych

Zaprogramowac
i pobra¢ blok DO

Patrz str. 27-29

Nie

Ustawi¢ parametr kanatu
bloku DO na 5 i pobraé/
zaprogramowac blok

Patrz str. 27

Sprawdzi¢, czy blok
przetwornika pracuje w
trybie AUTO

(cd. na nastepnej stronie)
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Rozwigzywanie problemoéw
Schemat rozwigzywania probleméw mechanicznych Foundation Fieldbus

Rozwigzywanie
probleméw
mechanicznych

Sprawdzié poprawny Nie Podtaczy¢ zasilanie Patrz str. 46, aby uzyskaé
doptyw powietrza powietrzem do przewodu informacje o czgsciach
do zaworu i zaworu zamiennych

suwakowego

Sprawdzi¢, czy doplyw

Uzy¢ recznego sterowania

zaworu g
aby obstuzy¢ zawér. Czy zawér dziata
normalnie?

Zdjac ostong i uzyé
pomaranczowego przycisku
ia ret go na pilocie pi
trycznym (jesli dostepny), aby sterowaé urza-

powietrza do zaworu

suwakowego nie jest
ograniczony i czy zawér
porusza si¢ swobodnie.

Patrz str. 46, aby uzyskac
. o0 caedol

i€ zawor y ’

zamiennych

dzeniem. Jes| dziata lub

czowy przycisk nie znajduje si¢ na pilocie
piezoelektrycznym, przej$é do
nastepnego kroku.

Ustawi¢ blok przetwornika
na tryb braku dziatania (system gtéwny lub

Sprawdzi¢, czy orurowanie
od przewodu rozgatezi-
onego do pilota piezoelek-
trycznego jest zamonto-
wane poprawnie

Patrz str. 46, aby uzyskaé

i€ pilot pi yczny ’

o
zamiennych

zy¢
na SCM-FF do obstugi urzadzenia. Czy
urzadzenie dziata poprawnie?

Skontaktowac sie z fabryka, aby
uzyska¢ dalsza pomoc

Uzy¢ woltomierza do sprawdzenia, czy
na zaciskach V1 wystepuje napigcie pradu
statego 9 V po ich wigczeniu

Jesli wystepuje napiecie
pradu statego 6 V,
skontaktowac sig z fabryka

Jesli napiecie pradu statego 9 V
nie ji ieni¢ SCM

’ Patrz str. 46, aby uzyskac
. io 0 cresci

zamiennych

(cd. na nastepnej stronie)

31



D-Series

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

502.969.8000

FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Rozwigzywanie problemoéw
Wymiana zespotéw komponentéw

Zespot pilota Zespot watu
Gwintowane Pilot piezo-
wkiadki Plersmenle uszczel- elektryczny Standardowy wat 0,25" DD ze
3 niajace z buny ' stali nierdzewnej
P M4x35 \ /
e @ - MOMENT 100
@ g CALXUNCJA % %
Przewc_id - A
rozgateziony
Uchwyt omaraﬁczowy do V+ o ©
4-40 x 0,25 (x2) — o o
MOMENT Czarny do V o S
100 CAL X .
UNCJA N
o 0y
R e
POJEDYNCZY PILOT
IS &=~
PODWOJNY PILOT @ =

z uretan

ZOLTA rurka
z uretanu (Praca)

2OLTA rurka
z uretanu (Praca)

32

CZERWONA rurka

AN

0,375" [9,53 mm]

10-32 Metalowa wtyczka

0,25" [6,35 mm] ﬁg‘

u (zasﬂanle) “’*

e

10-32 Metalowy
kréciec

CZERWONA Tt )
rurka z uretanu
(zasilanie) o e . 10-32 Metalowa wtyczka

trojnik

10-32 Metalowy kréciec

ZOLTA
rurka
Z uretanu
(Praca)

CZERWONA rurka
z uretanu (zasilanie)

MOMENT
60 CAL X UNCJA

@g\ 0.378"

Wat NAMUR ze stali
nierdzewnej

Obszary
smarowania

[9,53 mm]
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FOUNDATION Fieldbus - modut komunikacji czujnikéw (SCM): Opcja FF

Rozwigzywanie problemoéw

Wymiana modutu komunikacji czujnikéw (SCM-FF)

PRZEtACZNIK KALIBRACJI STAND. POt OZENIE

ZWORKI OBSLUGI

@ OTWARTY ZAMKNlETY FF 'Sim
POMOCNICZE - | =at)
PRZYLACZA D .
WEJSCIOWE (TYLKO o WrtPrt
STYKI BEZPRADOWE) POM.
rorworx G D O O O+ riezo. przveacza
FE Q KONTROLNE
v2+ V1+
' w Ll posepvneze
ZAKONCZENIA PETLI — - —
NR MODELU
FOUNDATION D O X MODEL STEROWANIE
FIELDBUS B riiyen — PODWOJNE STEROWANIE
+ = POMARANCZOWY

- = CZARNY

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych w SCM

Dla parametru restartowania bloku zasobow w DXP/DXS-FF TopWorx dostepnych jest pie¢ opcji restartowania. Pigty parametr to Reset with
Factory Defaults (Przywrécenie ustawien fabrycznych), ktéry uruchamia sie, wpisujac 0x05 dla parametru RESTART. Stuzy to do ponownego
uruchomienia i przywrécenia wyjsciowych ustawien fabrycznych urzadzenia. Po przywréceniu ustawien fabrycznych informacje oznaczen
urzadzenia zostang utracone, wszystkie bloki funkcji DI oraz DO zostang przydzielone do kanatu 0, a blok przetwornika zostanie
przestawiony w tryb braku dziafania.

Trwa zapis trwatej pamieci RAM (NVRAM), ktéry musi zakonczy¢ sie przed odtagczeniem zasilania. Jesli zasilanie

2 Nie wylaczac¢ zasilania urzadzenia przez 40 sekund od wykonania resetowania ,,Restart with Factory Defaults”.
zostanie odlagczone wczesniej, nie mozna przewidzie¢ stanu urzadzenia.

Wiecej informacji

Aby pobra¢ wiecej informacji dotyczgcych kontrolera zaworéw Valvetop z serii D z Foundation Fieldbus, prosze
wej$¢ na naszg strone internetowg: http://www.topworx.com/downloads/data.html lub zadzwoni¢ pod
nr 502-969-8000 i podac¢ nr referencyjny S-K131.
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Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji
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Modut komunikacji czujnikéw AS-l (SCM) : Opcja AS

Opcja AS: SCM

Przetgcznik
kalibracji
ZAMKNIETE ASI OTWARTE
i
o %) _
Zaciski AS-I{ < @ Diody QZamknlete
LED
L El ® Otwarte Q @ :)
Zaciski * @ @ a o
zaworow © = ' Zaciski wejscia
elektromagne- 8- Q|8 2O |+ pomocniczego
t h > H
ycznyc . @ = TopWo_rx ® gl
SCM-ASi 2.1

Uwaga: Wewngtrznie instalowany pilot w DXP/DXS to 0,6 W. W przypadku insta-
lowanych zewnetrznie lub dostarczanych przez klienta zaworéw elektromagnetycznych,
dopuszczalny jest maksymalny pobor mocy 4 W. Wymagane jest ograniczenie maks.
pradu udarowego do 170 mA, aby zapobiec uruchomieniu zabezpieczenia zwarciowego.

Kalibracja

Nigdy nie wolno przeprowadzac¢ kalibracji przetgcznikow w niebez-
piecznym otoczeniu.

Krok 1

Po podfgczeniu pneumatyki i wykonaniu okablowania nalezy zamkng¢
zawor przy pomocy wbudowanego przetgcznika kalibracji SCM-ASI.
Jesli podiaczenie do sieci AS-I jest niedostepne, mozna podtgczy¢
zasilanie prgdem statym 24 V do zaciskow ASI zgodnie z opisem
powyzej.

Krok 2

Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odtgczy¢ DOLNA krzywke od
piasty wielowypustowej i obraca¢ zgodnie ze wskazoéwkami zegara, az
zaswieci sie czerwona dioda LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie
podtaczy¢ piaste wielowypustows.

Krok 3
Otworzy¢ zawor, przesuwajac przetacznik kalibracji w potozenie
OTWARTE.

Krok 4

Z zaworem w potozeniu OTWARTYM, odigczyé GORNA krzywke od
piasty wielowypustowej i obraca¢ przeciwnie do wskazowek zegara,
az zaswieci sie zielona dioda LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie
podtaczy¢ piaste wielowypustows.

Krok 5

Przestawi¢ zawor pomiedzy potozeniem ZAMKNIETE a OTWARTE
kilka razy przy pomocy przetgcznika kalibracji, aby sprawdzi¢, czy oba
taczniki krancowe utrzymujg nastawy.

Dane techniczne AS-i

ID urzadzenia A Profil swobodny
WE/WY urzadzenia B 2 wejscia/ 2 wyjscia

Wejscia
D2 Otwarty tacznik krancowy
D3 Zamkniety tacznik krancowy

Przetgcznik otwarty
Przetgcznik zamkniety

- O

Wyjscia
D1 Solenoid nr 1 (Zamkniety) 0
DO Solenoid nr 2 (Otwarty) 1

Whytaczy¢ zasilanie solenoidu
Wiaczy¢ zasilanie solenoidu

Krok 6
Na koniec przesuna¢ przetacznik kalibracji w potozenie ASI. Sie¢ AS-i
uzyska petng kontrole na zaworem po zaadresowaniu SCM-ASI.

Moc wyjsciowa

Natezenie i
moc wyjsciowa

40 mA + natgzenie otwartego
solenoidu oraz natezenie zam-
knigtego solenoidu

Maks. natgzenie solenoidu =
160 mA na wyjscie

Maks. moc = 4 W na wyjscie

UWAGA: W przypadku zastepowania modutu TopWorx AS-i
nowym modutem TopWorx AS-i 2.1 nalezy dopilnowa¢, aby
pozycje bitéw danych wejsciowych i wyjsciowych zostaty

Napiecie 20 do 30 V pradu statego zaktualizowane zgodnie z opisem powyze;.
Okablowanie
Krok 1
W przypadku instalowanych wewnetrznie lub zewnetrznych pilotéw, poditgczyé przewody ,+” i ,-” do zaciskéw oznaczonych DO (otwarty) i D1

(zamkniety). Wewnetrznie wbudowany pilot jest wyposazony w diode LED pozwalajgcg na weryfikacje zasilania.

A Uwaga: W przypadku instalowanych zewnetrznie solenoidéw, dopuszczalny jest maksymalny pob6r mocy 4 W. Wymagane jest ograniczenie
maks. pradu udarowego do 160 mA, aby zapobiec uruchomieniu zabezpieczenia zwarciowego.

Krok 2
Podtaczyé przewody komunikacji AS-i do zaciskdéw oznaczonych AS-i ,+” i AS-i ,-".

Uwaga: Do kalibracji przetgcznikéw mozna uzy¢ zasilania 24 V pradu statego zamiast kontrolera ASI. Jesli kontroler ASI jest niedostepny,
/\ podiaczy¢ +24 V pradu statego do ASI+, a GND (uziemienie) do ASI-. Przetacznik kalibracji nadal bedzie mégt uruchamiac zawor.

Dodatkowe instrukcje dotyczace okablowania sygnatow z zewnetrznego przetacznika
W przypadku pomocniczych fgcznikéw krancowych montowanych zewnetrznie, podtgczy¢ przewody tgcznikéw do zaciskdw oznaczonych -D2+
dla otwartego tgcznika i -D3+ dla zamknietego tacznika kranicowego.

A UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste potozenie szpilki, prosze skorzysta¢ ze schematu okablowania po wewnetrznej stronie pokrywy produktu.

Wiecej informaciji

Aby pobra¢ wiecej informacji dotyczacych kontrolera zaworéw Valvetop z serii D z AS-i, prosze wej$¢ na naszg strone internetowa:
http://www.topworx.com/downloads/data.html lub zadzwoni¢ pod nr 502-969-8000 i podaé nr referencyjny S-K138.
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Kalibracja modutu komunikacji czujnikéw przelgcznika hermetycznego (SCM):
Opcje R2/R4

Opcja R2: SCM Kalibracja
§§ Nigdy nie wolno przeprowadza¢ kalibracji tgcznikéw
H krancowych w niebezpiecznym otoczeniu.
Q —
8 @ Q:D @ Najpierw nalezy sprawdzi¢, czy podigczone jest zasilanie
5 @ @ 4 powietrzem i wykonane zostaty odpowiednie potgczenia zaworu
§- @ Zaciski omochi. suwakowego z serwomotorem. Ustawi€ ciSnienie powietrza
Do WE/ <_%% @ @ « [ czego e na wartos¢ od 80 do100 psi.
wy 2 @ suwakowego
lub zawor
\s/\;gnam —> 2 § @ @ suuwzakvc‘)lw:go Krok 1
logicznego | z dwoma pilotami Dla standardowych urzadzen przeciwwybuchowych: Przy
L= @ @ Wejécie napiecia pomocy regulowanego zasilania prgdem statym 24 V podtgczy¢
wY dla sterowania (+) do zacisku COM i (-) do zacisku NO. Ograniczy¢ natezenie
DOWE! 4t—z @ @ zaworem doprowadzone do wewnetrznych tgcznikow krarncowych
we g sterujacym do wartosci ponizej dopuszczalnych pozioméw maksymalnych.
>0
oral | 3 2 @ @ Do zaworu Przestroga: Wiele typéw zasilania nie jest wyposazone
Dowe/ —Z @ @ sterujacego w ograniczanie natezenia, dlatego nalezy ZAWSZE
o m . . ) s .
wy I =) UZywac rezystora obcigzajgcego o wartosci od 200
do 2500 oméw w szeregu z odcinkami COM lub NO
obwodu, poniewaz w przeciwnym wypadku moze doj$¢
Opcja R4: SCM do uszkodzenia sprzetu.
Krok 2
Q Z zaworem w potozeniu ZAMKNIETYM, odtgczy¢ dolng
o @ @ - krzywke od piasty wielowypustowej i obraca¢ zgodnie
ze wskazdwkami zegara, az zaswieci sie czerwona dioda LED.
o2 @ @ - Zwolni¢ krzywke, aby potgczy¢ ja ponownie z piastg
o ) wielowypustowa, sprawdzajgc, czy dobrze dopasowata sie
S R @ @ - 5;:';;";;3”;;’;”" do wystepow. To ustawia tacznik krancowy ZAMKNIETE.
wy suwakowego
lub zaworu Krok 3
WE sygnatu—{_g» c3 @ @ S2+ K
logicznego ;uxon?;viﬂztami Przestawi¢ zawor w potozenie OTWARTE przy pomocy
DoWEl | oo @ @ ot podtaczonego urzadzenia sterujgcego.
wy Wejscie napigcia
I dla sterowania
\':,’V‘;WE/ —nct @ @ st zaworem Krok 4
NG2f Mot oy Nof sterujgcym Z zaworem w potozeniu OTWARTYM, odtgczy¢ gérng krzywke
WE syonatu_| o ¢, @ @ st od piasty wielowypustowej i obracac jg przeciwnie
ogicznege @ @ @ @ > Dozaworu do wskazowek zegara, az zaswieci sie zielona dioda LED.
DoWE/ ~—— NO4 @ @ st steruiacego Zwolni¢ krzywke, aby potgczy¢ jg ponownie z piastg
wy wielowypustowa, sprawdzajgc, czy dobrze dopasowata sie do
wystepow.

To ustawia tacznik krancowy OTWARTE.

Krok 5

Przetgczac zawor kilka razy pomigdzy ustawieniami, aby
zapewnic¢ zachowanie kalibracji fgcznikow krancowych.
Parametry elektryczne Sprawdzi¢, czy zespot celu jest przymocowany do zgbnika
200 mA przy 120 V pradu serwomotoru i wszystkie potgczenia pneumatyczne sg

zmiennego (25 W MAKS.) szczelne.

SCM R2/R4

UWAGA: Aby okresli¢ rzeczywiste potozenie szpilki i konfiguracje UWAGAZ Ciaglos¢ mozna Sp.raWd,Z’.C przy pomocy
; . . oswietlenia do sprawdzania ciggfo$ci lub omomierza
okablowania, prosze skorzystac¢ ze schematu okablowania po wew- ;
. ; w szeregu z potgczeniem NO.
netrznej stronie pokrywy produktu.
**Zainstalowac zgodnie z rysunkiem sterowania nr ES-01743-1

35
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Modut komunikacji czujnikéw ESD (wytaczenie awaryjne - ang. Emergency Shut
Down) (SCM): Opcja ES

. Parametry elektryczne
Opcja ES: SCM ——
Natezenie/Napigcie
0,25 A przy 24 V pradu statego ze
. . dkiem 5 V
Wskazywanie otwarte/zamknigte spa .
CAL/
PRZELACZNI oM ) ACARR ol— 0,25 Aé)krlzy 12({/V pradu zmiennego
AKTYWACJA PST/CAL Z2 spacer
KPST NO )] = Qf+—-¢) Napigcie modutu 18-28 V pradu statego
No %) [\ (=) | ZASILANIE MODULU .
WSKAZANIE CZESCIOWEGO Natezenie modutu 50 mA (MAKS.)
OTWARCIA | M© O | e e O [~ ™) skoku
STEROWANIE Natezenie pilota/sterujace (standard) | 20 mA
oM @ Ol zawory 800 A przy 24 V pradu stalego MAKS
NIO Q o =) STERUJACEGO Przekazniki zwrotne PST 250 mA 125 V pradu zmiennego MAKS.
DO ZAWORU
WSKAZANIE PRZELACZNIK Parametry MAKS. zaworu 800 mA przy 24 V pradu statego MAKS.
ZAMKNIECIA Q| | rausraca N (*)| STERUJACEGO sterujacegolpilota 250 mA 125 V pradu zmiennego MAKS.
& [s]e] 8] STEROWANIE
con—4—| @ Q|+
ZAWORU
ALARM CO
Py W STERUJACEGO . .
V| v Sugerowana kalibracja:
8 8 & 24 V pradu statego (+) —— > COM
SYGNAL ZWROTNY OBC IAZ ENIE
TESTOWY T Al
Takie same dla
CZESCIOWEGO X
SKOKU 24 V pradu VWV » NO sygnatéw
statego (-) | .nyjé"‘°WV°.h
informowania
—_ 200 (4 W) do 0 zamknieciu
2500 (1/4 W) omow i 0 otwarciu

Wyijscia przekaznika diagnostyki oraz przekaznika
Zaliczone/Nie zaliczone:

Wyjscia przekaznika diagnostyki podajg kody poprzez miganie,
zgodnie z tabelg komunikatéw. (patrz str. 38)

Zespot ESD z typowa obudowag

TABELA CZASOW PRZEKAZNIKA DIAGNOSTYKI

_ CEWKA STERUJACA PILOTA

| 1300ms | 500ms
PRZELACZNIK GO SWITCH

MODEL 35 USTAWIA

POLOZENIE CZESCIOWEGO I | I | I | I |
SKOKU
500ms

Szereg impulséw powtarza sie 3 razy. Aby korzysta¢ z tego wyjscia
przekaznika diagnostyki, logika sterujgca powinna zliczac¢ liczbe
pozytywnych przejs¢, aby uzyska¢ numer komunikatu. Nalezy
wyzerowac rejestr zliczania w ukfadzie logicznym, jesli przez diuzej
niz sekunde widoczny jest sygnat niskiej wartosci (otwarcia) logiczne;j.
- ZawoRs Szereg impulséw mozna zresetowaé w dowolnej chwili, wiaczajac
przetgcznik kalibracji lub wejscie PST/uruchomienia kalibracji.
Ny =

MODUL ESD ZAWIERA (2)
PRZEKAZNIKI HERMETYCZNE DLA
PELNEGO WSKAZYWANIA POL.
OTWARTE/ZAMKNIETE ORAZ OBWOD
TIMERA ESD

Przekaznik zaliczone/nie zaliczone:

Ten przekaznik informuje, czy test PST zostat zaliczony (zakornczony
poprawnie), czy nie.

W tym przyktadzie przekaznik jest zamkniety (wysoki) po ostatnim
udanym tescie czesciowego skoku (PST).

OPCJONALNY PRZELACZNIK ZEWNE-
TRZNY Z OSLONA ZABEZPIECZAJACA

DO ROZPOCZYNANIA PROCEDURY
CZESCIOWEGO SKOKU

TABELA CZASOW PRZEKAZNIKA

ZAL./NIE ZAL.
) <58
TABELA CZASOW
PRZEKAZNIKA ZAL.INIE ZAL. | I

PRZELACZNIK TESTOWY
"\ KLODKA ZAPEWNIONA PRZEZ CZESCIOWEGO SKOKU/
UZYTKOWNIKA KONCOWEGO AKTYWACJA (URUCHOMIENIE
PRZEZ UZYTKOWNIKA)

Kiedy przetgcznik PST zostanie wcisniety na krécej niz 5 sekund,
rozpoczyna si¢ test i otwiera sie przekaznik Zal./Nie zal. (niski).
Przekaznik Zal./Nie zal. zamyka sie ponownie po zakonczeniu

i zaliczeniu przez urzadzeniu testu czesciowego skoku (PST).

36



www.topworx.com

Modut komunikacji czujnikéw ESD (wytaczenie awaryjne - ang. Emergency Shut
Down) (SCM): Opcja ES

Instrukcja obstugi konwencjonalnej wersji ESD

Obstuga:

Przed rozpoczeciem obstugi ESD nalezy skalibrowac (patrz Kalibracja ponizej). Po kalibracji mozna przeprowadzi¢ test czesciowego skoku (patrz
Test czgsciowego skoku ponizej). Mozna wybra¢ zakres tolerancji czasu czgsciowego skoku spomigdzy 20%, 30% lub 40% (Patrz Wybér zakresu
tolerancji czasu czesciowego skoku ponizej). Jeden przetgcznik (na ptycie lub zewnetrzny) stuzy do wykonywania kalibracji i testu czeSciowego
skoku oraz do wyboru zakresu tolerancji. Te czynnosci mozna uruchomié¢ ze sterowni bez potrzeby wytgczania catej instalacji. Pamie¢ trwata
przechowuje wartos$¢ kalibracji i wybrany zakres tolerancji, co zapewnia ich zapamietanie nawet w razie utraty zasilania. Dioda LED na urzadzeniu
i w sterowni przesyta unikalne sygnaty wzrokowe, sygnalizujgc zaliczenie/niezaliczenie testow i ewentualne problemy dotyczace konserwaciji (patrz
Schemat przeptywu konwencjonalnego ESD na str. 39 i tabela komunikatow dla konwencjonalnego ESD na str. 38, aby uzyskac wiecej
informaciji).

Wybor zakresu tolerancji czasu czesciowego skoku:

1. Domyslinie zakres tolerancji czasu czg$ciowego skoku jest ustawiony na 20%. Mozna w dowolnym czasie dokona¢ wyboru pomigdzy
ustawieniami 20%, 30% i 40%. Warto$¢ zostanie zapisana w pamieci EEPROM mikrosterownika.

2. Wcisnag¢ i przytrzymac przycisk przez dziesie¢ do pietnastu sekund, aby ustawi¢ zakres tolerancji czasu czgsciowego skoku na 20%.
Jesli zapis wartosci w pamieci powiedzie sig, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowac¢ kod 5-1.

3. Wecisna¢ i przytrzymac przycisk przez pigtnascie do dwudziestu sekund, aby ustawi¢ zakres tolerancji czasu czgsciowego skoku na 30%.
Jesli zapis wartosci w pamieci powiedzie sig, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowa¢ kod 5-2.

4.  Wecisng¢ i przytrzymac przycisk przez ponad dwadziescia sekund, aby ustawi¢ zakres tolerancji czasu czgsciowego skoku na 40%.
Jesli zapis wartosci w pamieci powiedzie sig, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowac¢ kod 5-3.

5. Jesli zapis wartosci w pamigci nie powiedzie sig, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowa¢ kod 6-6. Przekaznik zal./nie
zal. zostanie WYLACZONY.

Konfiguracja sprzetu

1. Dopilnowa¢, aby zawoér byt w potozeniu ZAMKNIETYM.

2. Skorzysta¢ z rysunku po prawej stronie, ktéry przedstawia poprawng orientacje celu
przetgcznika GO Switch i krzywek czujnika dla sytuacji NIE ZALICZONE i
ZAMKNIETE dla zaworéw, ktére dziatajg normalnie (patrz strona).

3. Jesli urzadzenie jest zgodne z takg konfiguracjg, mozna przej$¢ do kalibracji.

Jesli nie, nalezy wykonaé kroki konfiguracji sprzetu 4-7.

4. Podnie$c¢ cel, pokonujac opor sprezyny, a nastepnie obroci¢ go tak, aby magnes
znajdowat sig¢ w kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara w stosunku
do przetgcznika GO Switch.

5. Przesung¢ magnes w tarczy celu tak, aby ustawi¢ go mniej wiecej 2,5 cm od
krawedzi przetgcznika GO Switch.

6. Docisng¢ dolng krzywke i obrécié jg tak, aby byta dopasowana pod katem prostym
do przedniej cze$ci modutu elektronicznego. Czerwona kontrolka na module powinna
sie zapali¢

7. Unies¢ gorng krzywke i obréci¢ jg tak, aby byta dopasowana pod katem 90° w
kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara w stosunku do modutu elektronicznego.

Kalibracja:

1.  Przed rozpoczeciem kalibracji sprawdzi¢, czy zawdr jest catkowicie otwarty, a przycisk celu ustawiony na poprawne pofozenie czgsciowe.

UWAGA: Jesli zawor nie bedzie otwarty catkowicie, test zostanie przerwany, a dioda LED i przekaznik diagnostyki beda

sygnalizowa¢ kod komunikatu 7-7, informujgc o niepeinym otwarciu zaworu. Przekaznik zal./nie zal. zostanie WYLACZONY.

Wocisng¢ i przytrzymac przycisk na ptytce przez pie¢ do dziesigciu sekund.

Przekaznik aktywacji zostanie WLACZONY, aby rozpoczaé zamykanie zaworu.

Zawor bedzie sie przestawiaé, az przetgcznik GO Switch wykryje potozenie czesciowego skoku.

Przetacznik GO Switch przesle informacje zwrotne, sygnalizujgc osiggnigcie wczesniej zdefiniowanej pozycii.

Czas wymagany do przestawienia zaworu z ,potozenia catkowicie otwartego” do ,potozenia cze$ciowo otwartego” to czas czesciowego skoku

zaworu. Dopuszczalny zakres czasu musi miescic sie w zakresie od piecdziesieciu milisekund do o$miu sekund. Ten ,czas kalibracji

czesciowego skoku” zostanie zapisany w pamigeci EEPROM mikrosterownika. Pamig¢é EEPROM zachowa wartos¢ do nastepnej kalibrac;ji.

7. Jesli kalibracja zakonczy sie powodzeniem, przekaznik zal./nie zal. zostanie WEACZONY, a dioda LED oraz przekaznik diagnostyki bedg
sygnalizowa¢ kod komunikatu 3-3.

8. Po trzykrotnym nadaniu kodu przez diode LED, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg swieci¢ swiattem statym, informujgc o zakonczeniu
kalibracji. Migajgca diode LED i przekaznik diagnostyki mozna zresetowa¢ w dowolnej chwili, wciskajac przycisk kalibraciji, kiedy dioda LED
miga.

ook wN
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwaciji 502.969.8000

Modut komunikacji czujnikéw ESD (wytgczenie awaryjne - ang. Emergency
Shut Down) (SCM): Opcja ES

Instrukcja obstugi konwencjonalnej wersji ESD

Test czesciowego skoku:

1. Przed wykonaniem testu czesciowego skoku (PST) nalezy dopilnowaé, aby zawér byt catkowicie otwarty. UWAGA: Jesli zawor nie bedzie

otwarty catkowicie, test zostanie przerwany, a dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowa¢ kod komunikatu 7-7,

informujac o niepetnym otwarciu zaworu. Przekaznik zal./nie zal. zostanie WYLACZONY.

W przypadku uzywania przycisku na module, wcisna¢ przycisk i przytrzymac¢ go przez ponad poét sekundy, ale krécej niz pie¢ sekund.

W przypadku uzywania opcjonalnego zewnetrznego przetacznika testu skoku czgsciowego, nacisna¢ go raz.

Przekaznik aktywacji zostanie WLACZONY, aby rozpoczaé zamykanie zaworu.

Zawor bedzie sie przestawiaé, az przetacznik GO Switch wykryje potozenie czesciowego skoku.

Czas wymagany do przestawienia zaworu do géry do potozenia czesciowego skoku zostanie poréwnany z ,czasem kalibracji czesciowego

skoku” zapisany w pamieci EEPROM. Dopuszczalny zakres miesci sie w przedziale od ,(1-warto$¢ zakresu tolerancji) x czas kalibracji

czesciowego skoku” do ,(1+warto$¢ zakresu tolerancji) x czas kalibracji czeSciowego skoku”. Na przyktad, jesli czas kalibracji czesciowego

skoku wynosi 6 sekund, a warto$¢ zakresu tolerancji to 20%, dopuszczalny przedziat czasu PST wyniesie od 4,8 do 7,2 s.

6. Jesli czas wymagany do przesuniecia zaworu do potozenia czesciowego skoku przekracza dopuszczalny zakres ,czasu kalibracji
czesciowego skoku”, test zostanie przerwany i zasygnalizowana zostanie usterka zaworu. Przekaznik zal./nie zal. pozostanie WYLACZONY
i dioda LED oraz przekaznik diagnostyki beda sygnalizowa¢ kod komunikatu 5-5, jesli zawor sie poruszyt. Przekaznik zal./nie zal. pozostanie
WYLACZONY i dioda LED oraz przekaznik diagnostyki bedg sygnalizowac kod komunikatu 4-4, jesli zawor sie nie poruszyt. PRZESTROGA:
Przed ponowna kalibracjg nalezy dopilnowaé, ze rozwigzany zostaf okreslony typ problemu (patrz tabela ponizej).

7. Jesli wymagany czas miesci sie w dopuszczalnym zakresie, przekaznik zal./nie zal. zostanie WLACZONY, a dioda LED oraz przekaznik
diagnostyki bedg sygnalizowa¢ kod komunikatu 2-2.

8.  Po trzykrotnym nadaniu kodu przez diode LED, dioda LED i przekaznik diagnostyki bedg $wieci¢ $wiattem statym, informujac o zakorczeniu
testu czgsciowego skoku.

arw D

Uwaga: Wyboru zakresu tolerancji czasu cze$ciowego skoku, kalibracji ani testu cze$ciowego skoku nie mozna przeprowadzacé, kiedy dioda LED
miga. Przed powtérzeniem testu nalezy poczekac, az dioda LED zacznie $wiecic¢ $wiattem statym, lub wyzerowac ja, wciskajgc przycisk.

Tabela komunikatéw dla konwencjonalnego ESD

Kod stanu Komunikat przekaznika diag- Przyczyna problemulrozwiazanie
diody LED nostyki yezy a
WLACZONE na |Urzadzenie dziata poprawnie Brak wymaganych dziatan
state
1-1 Urzadzenie nie jest skalibrowane Wykonaé procedure kalibracji przed testem czesciowego skoku
2-2 Test czesciowego skoku zaliczony z zakresem |Brak wymaganych dziatan
tolerancji 20%
3-3 Kalibracja zakoriczona Brak wymaganych dziatan
4-4 Zawor nie przemiescit sie podczas testu Mozliwe przyczyny obejmuja:
czesciowego skoku 1) Zawor sig zablokowat
2) Wat jest pekniety
5-1 Zakres tolerancji czasu czesciowego skoku Brak wymaganych dziatan
jest ustawiony na 20%
5-2 Zakres tolerancji czasu czesciowego skoku Brak wymaganych dziatan
jest ustawiony na 30%
5-3 Zakres tolerancji czasu czesciowego skoku Brak wymaganych dziatan
jest ustawiony na 40%
5-5 Test czgsciowego skoku nie zostat zaliczony |Zawor nie osiggnat potozenia czesciowego skoku w wyznaczonym czasie

Mozliwe przyczyny obejmuja:

1) Zawor jest zablokowany lub porusza sie za wolno

2) Cel przetgcznika GO Switch dla potozenia czesciowego skoku nie jest
ustawiony poprawnie

3) Wat jest pekniety

6-6 Btad pamieci modutu Skontaktowac sie z fabryka

7-7 Zawor nie jest catkowicie otwarty Urzadzenie nie moze przeprowadzi¢ kalibracji ani uruchomié testu

czesciowego skoku, jesli zawor nie rozpoczyna w potozeniu otwartym.

Sprawdzi¢, co nastepuje:

1) Zasilanie serwomotoru powietrzem

2) Zasilanie solenoidu

3) Jesli zawdr jest otwarty catkowicie, dostosowa¢ krzywke otwartego
przetgcznika tak, aby sygnalizowata potozenie otwarte

Ciagte szybkie |Btad sprzetu Skontaktowa¢ sie z fabryka
miganie
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Modut komunikacji czujnikéw ESD (wylgczenie awaryjne - ang. Emergency Shut
Down) (SCM): Opcja ES

Schemat przeptywéw kalibracji

Dioda LED sygnalizuje btad
pamigci poprzez ciagte miganie
Stan przekaznika zal./nie zal. 0

Czy pamig¢ jest w porzadku?

Czy urzadzenie jest

=

skalibrowane?

Czy przycisk zostat wcisniety i przy-
trzymany co najmniej przez 0,5
sekundy?

Czy przycisk
zostat iony

Czy przycisk
ostat zwolniony przed

zy przycisk
ostat zwolniony przed

zy przycisk
ostat zwolniony przed

zy przycisk’

przed uptywem 5
sekund?

Zy Zawor jes!
atkowicie otwarty?

y
zapisana wartosé
alibracji dla czasu czgsciowego
skoku miesci sie
zakresie?

Zy
Bsiagniete zostald
potozenie czesciowego
skoku?

zy mingt czas
kalibracji?

Czy minat
minimalny dopuszczalny
czas (50 ms)?

uplywem ostat zwolniony?,

10 sekund?

uptywem
15 sekund?

uptywem
20 sekund?,

Ustawi¢ zakres tolerancji
czasu czesciowego skoku
na 20%

Zy zawor jes
catkowicie otwal

Tak

Ustawi¢ zakres tolerancji
czasu czesciowego skoku
na 30%

Czy zapisanie wartosci stanu
W pamigci powiodto sig?2.

Czy zapisanie

wartosci zakresu
toleranciji

w pamiegci

owiodto sig?,

Ustawi¢ zakres toleranciji
czasu czesciowego skoku
na 40%

Czy minat

maksymalny

dopuszczalny czas
(8s)?

Bsiagniete zostald
RotoZenie czesciowego

zy minat minimalny’
dopuszczalny
czas (50 ms)?2

Czy zapisanie
skalibrowanej
wartosci w pamiegci
powiodto sig?

Czy zapisanie
skalibrowanej
wartosci w pamigci
powiodto sig?

N

{Zawér otwiera sig)

Czy zawor sie
przemiescit?

Zawor otwiera sig

zy zapisanie
skalibrowanej
wartosci w pamigci
powiodto sie?,

Dioda LED
sygnalizuje kod
braku kalibracji
zaworu 1-1, stan

Dioda LED sygnali-
zuje kod usterki
czasu zamknigcia
zaworu 5-5, stan

Dioda LED
sygnalizuje kod
braku ruchu
zaworu 4-4, stan

ioda LED sygnali-
zuje kod braku

catkowitego otwar-
cia zaworu 7-7, stan

Dioda LED sygnali-
zuje kod usterki
czasu zamknigcia

Dioda LED sygnalizuje
kod usterki zapisu 6-6,

Dioda LED sygnalizuje

Kaznik L/ n zaworu 5-5, stan kod usterki zapisu 6-6,
prze’ aznll a f)a 3 zal./nie ! zal./ zal./nie znika zal./nie stan przekaznika zal./nie stan przekaznika zal./nie
nle;za)jto zal. to 0 nie zal. to 0 zal. to 0 zal. to 0 zal. to 0 zal. to 0

Dioda LED sygnalizuje kod
ukonczenia testu
czesciowego skoku 2-2 dla

catego zakresu tolerancji,
stan przekaznika zal./nie
zal. 1

Dioda LED syg|

zuje kod ukonczenia
kalibracji 3-3, stan
przekaznika zal./nie

zal. to 1

Dioda LED sygnali-
zuje kod ukonc-
zenia ustawiania

zakresu na 20% 5-1

Dioda LED sygnali-
zuje kod ukonc-
zenia ustawiania

zakresu na 30% 5-2

Dioda LED sygnali-
zuje kod ukonczenia
ustawiania zakresu

na 40% 5-3
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D-Series Instrukcja instalacji obstugi i konserwaciji 502.969.8000

Modut komunikacji czujnikéw ESD (wytaczenie awaryjne - ang. Emergency
Shut Down) (SCM): Opcja ES 0

Rozwigzywanie problemoéw

Testy dzialania

Uzytkownik jest zobowigzany do wykonywania testéw dziatania w podanych odstepach czasy, aby sprawdzi¢, czy nie wystepuja zadne usterki
i spetni¢ wymogi PFDave. (Zwykle przeprowadza sie testy kompletnego dziatania zabezpieczen w celu sprawdzenia wszystkich urzadzeh w
uktadzie z oprzyrzadowaniem zabezpieczajgcym. Testy dziatania sg opisane w IEC 61511-1, klauzula 16).

PFD = ang. Probability of Failure in the Dangerous model (prawdopodobienstwo usterki w modelu niebezpiecznym.

PFD... to srednia arytmetyczna z czasu , T, ktéra zalezy od wskaznika awaryjnosci (symbol A) wybranego zaworu ESD i jego serwomotoru.
(Patrz wzor ponizej)

T= 3 X PFDave
(1,2 x 10™°+ Azawor + Asgrwo ) X 2,738 x 10°°

W celach pomocniczych ponizsza tabela zawiera interwaty testow dziatania kontrolera zaworéw ESD Topworx ESD wraz z wybranymi
wskaznikami awaryjnosci dla zaworéw i serwomotoréw, pozwalajacy osiggng¢ 50% catkowitego PFD...wymaganego do SIL3 (5 x 10+).

Azawor + Aserwo Interwat testu 25000
(na godzine) dziatania (godziny)
1x 10 2,327 5. 20000
Z
_5 =
1x10° 15,780 o
1x 107 20,528 10000
Procedura testu dziatania powinna sprawdzaé, czy kontroler 5000
zaworéw ESD pozwala zaworowi ESD na dziatanie w 100%
zgodnie z poleceniami, a takze zapewnia¢ ujawnienie wszelkich

usterek dotyczgcych zaworu, serwomotoru i funkcji testowania 0
czesciowego skoku.

1x10™ 1x10™ 1x10° ~ 1x10”
Wspoétczynnik awaryjnosci

Wiecej informaciji

Aby pobrac¢ wiecej informacji dotyczacych kontrolera zaworéw ESD Valvetop z serii D wraz z Raportem
bezpieczenstwa Sira (Sira Functional Safety Assessment Report) prosze wejs¢ na strone
http://www.topworx.com/downloads/data.html
lub zadzwoni¢ pod nr 502-969-8000 i podac nr referencyjny ES-00936-1.

40


http://www.topworx.com/downloads/data.html

www.topworx.com

DeviceNet

Modut komunikacji czujnikéw DeviceNet (SCM) : Opcja DN

Podstawowa obstuga WE/WY DeviceNEt

Modut komunikacji czujnikéw DeviceNet Sensor-Communications Module (dalej
zwany SCM-DN) dziata jako potgczone urzadzenie dyskretnego wyjscia i wejscia
w sieci DeviceNet. Jest to urzadzenie podrzedne (serwer), ktére osoba
wdrazajgca system moze przydzieli¢ do jednego urzgdzenia nadrzednego
(klienta). Uzytkownik moze zmienia¢ pewne parametry. Sg one zebrane w bloku
danych zwanym Parameter Object (Patrz tabela parametréw konfiguracji, str.
42). Mozna pozostawi¢ ich domysine ustawienia, w zalezno$ci od zastosowania.

Funkcja Polled I/O dziata zgodnie z konwencjonalng metoda klienta zgdajgcego
danych od jednego serwera jednoczesnie i/lub przesytajagcego do niego dane.
Wymaga to komunikatu polecenia od klienta i komunikatu odpowiedzi od
kazdego serwera dla kazdego zestawu WE/WY. Aby zwigkszy¢ przepustowos¢
sieci, funkcje zmiany stanu i cyklicznych WE/WY sieci zostaty zdefiniowane
przez protokét DeviceNet. Te funkcje sg obstugiwane przez SCM-DN.
Dyskretne dane zwrécone w odpowiedzi na zapytania do klienta zawierajg
dane o stanie wej$¢ styku zaworu oraz o stanie wyj$¢ polecen zaworu.

Odczytywane WE/WY

Klient moze odczytywa¢ wejscia i polecenia o stanie wyj$cia z SCM-DN i wig-
czac¢ lub wytgczac¢ zasilanie dyskretnych wyjs¢ SCM-DN. Diody LED stanu
sygnalizujg rzeczywisty stan zaworu, tzn. czerwona dioda LED $wieci, kiedy
zawdr jest zamknigty, a zielona dioda LED $wieci, gdy zawdr jest otwarty.

Klient steruje wyj$ciami zaworéw, wysytajac polecenie odczytu do SCM-DN.
Jesli podczas odczytu do SCM-DN nie zostang przestane zadne dane, wyj$cia
sg przestawiane w stan ,bezczynnosci”, a ich dziataniem sterujg wtedy atrybuty
Dziatanie w bezczynnosci (Idle Action) oraz Warto$¢ bezczynnosci (Idle Value)
w Parameter Object (Patrz Tabela Parametréw Konfiguracji, Str. 42).

Operacje w trybie bezczynnosci i usterek sg wdrazane dla punktéw wyjscia
zaworu. Wyj$cia mozna ustawi¢ oddzielnie na utrzymywanie ostatniego stanu
lub wdrazanie stanéw zdefiniowanych przez uzytkownika po odbiorze polecenia
"bezczynnosci” lub wystapieniu stanu "usterki". Mozna wdrozy¢ te dziatania
poprzez Parameter Object (Patrz Tabela Parametréow Konfiguracji, Str. 42).

WE/WY cykliczne i zmiany stanu

Wejscia i wyjscia cykliczne i zmiany stanu (COS) uruchamia sie, przydzielajgc
potaczenie dla jednej z tych funkcji przy uzyciu ustugi przydzielania obiektu
DeviceNet (klasa 3) i ustawienie EPR (ang. Expected Packat Rate) dla tego
potaczenia. Warto$¢ dla EPR stuzy do ustawiania réznych timeréw komunikacji.

Potgczenie cykliczne rozpoczyna transmisje przy kazdym uptywie czasu timera
potgczenia. Potgczenie cykliczne moze przesytaé dane jedynie od SCM-DO

do swojego przydzielonego klienta. Odczytywane i cykliczne potgczenia nie sg
wytaczne, czyli oba moga mie¢ miejsce jednoczesnie. Sposoéb zgtaszania danych
przez potgczenie cykliczne jest taki sam, jak dla potgczenia odczytywanego.

Potaczenie COS jest takie same, jak potaczenie cykliczne, z ta réznica, ze poza
uruchamianiem komunikacji po uptywie czasu timera, potgczenie COS takze
rozpoczyna transfer po zmianie stanu zaworu. Potgczenie COS jest wzajemnie
wylgczne z potgczeniem cyklicznym, ale moze istnie¢ jednoczesnie z pota-
czeniem odczytywanym. Stosowanie potaczenia COS jest bardzo przydatne

w oszczedzaniu szybkosci facza i zapewnia klientowi najnowsze dane réwnie
szybko lub szybciej od potgczenia odczytywanego. Potgczenie COS
automatycznie wtgcza mechanizm COS po utworzeniu potgczenia.

Pierwsze kroki z uzyciem DeviceNet

Kalibracja tacznikéw krancowych

Nigdy nie wolno przeprowadzac kalibracji przetgcznikow w niebezpiecznym
otoczeniu.

Krok 1: Po podtgczeniu pneumatyki i wykonaniu okablowania nalezy zamkng¢
zawor przy pomocy wbudowanego przetgcznika kalibracji SCM-DN. Jesli
potaczenie z siecig DeviceNet jest niedostgpne, mozna podtgczy¢ zasilanie
pradem statym 24 V.

Krok 2: Przestawi¢ przetgcznik kalibracji w potozenie zamkniete. Z zaworem

w potozeniu ZAMKNIETYM, odtgczy¢ dolng krzywke od piasty wielowypustowej
i obraca¢ zgodnie ze wskazéwkami zegara, az zaswieci sig¢ czerwona dioda
LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie podigczy¢ piaste wielowypustows.
Dopilnowa¢, aby krzywka zostata podtgczona do piasty.

Krok 3: Otworzyé zawér, przesuwajgc przetgcznik kalibracji w potozenie
OTWARTE.

Krok 4: Z zaworem w potozeniu OTWARTYM, odigczy¢ gérng krzywke
od piasty wielowypustowej i obraca¢ przeciwnie do wskazédwek zegara,
az zaswieci si¢ zielona dioda LED. Zwolni¢ krzywke, aby ponownie
podtgczy¢ piaste wielowypustowg. Dopilnowac, aby krzywka zostata
podtgczona do piasty.

Krok 5: Przestawi¢ zawdr pomigdzy potozeniem ZAMKNIETE
a OTWARTE kilka razy przy pomocy przetacznika kalibracji, aby
sprawdzi¢, czy oba gczniki krancowe utrzymujg nastawy.

Krok 6: Na koniec przestawi¢ przetacznik kalibracji w potozenie
DeviceNet. Sie¢ DeviceNt przejmie teraz petne sterowanie zaworem po
skonfigurowaniu adreséw SCM-DN.

Instalacja i uruchamianie komunikacji DeviceNet

Krok 1: Podigczy¢ przewdd DeviceNet do okragtego 5-szpilkowego
ztgcza typu mini lub mikro zgodnie ze specyfikacjg okablowania
DeviceNEt, lub podtgczy¢ go bezposrednio do zaciskéw na SCM-DN.

Krok 2: Dopilnowac, aby sie¢ DeviceNet byta poprawnie zakonczona
i podtgczona.

Krok 3: Ustawi¢ szybko$¢ transmisji danych w bodach i adres SCM-
DN, jesli sg inne od domysinych (patrz tabela wyboru szybkosci
transmisji w bodach, str. 42).

Krok 4: Dopilnowac, aby sie¢ DeviceNet byla zasilania i podigczona
do urzgdzenia nadrzednego.

Krok 5: Podigczy¢ przewdd DeviceNet do SCM-DN.

Krok 6: W trybie statej szybkosci transmisji SCM-DM przeprowadzi
sekwencje inicjalizacji, a obie diody LED beda migaé. Po okoto 4
sekundach dioda LED stanu modutu (oznaczona ,MS”) zacznie $wieci¢
Swiattem statym na zielono, a dioda LED sieci bedzie miga¢ na zielono.

Krok 7: W trybie automatycznej szybkosci transmisji dioda stanu
modutu na SCM-DN bedzie miga¢ dalej, az SCM-DN wykryje
odpowiedni ruch na potaczeniu DeviceNet i zsynchronizuje sie

z okreslong szybkoscig transmisji.

Krok 8: Zielona dioda LED stanu sieci (oznaczona ,NS”) zacznie
Swieci¢ Swiattem statym po wykryciu urzadzenia przez urzadzenie
nadrzedne poprzez potgczenie i przydzieleniu potgczenia (uruchomienia
go).

Krok 9: SCM-DN dziata teraz w sieci.

Konfiguracja adresu wezta i szybkosci transmisji DeviceNet
Krok 1: Adres i szybkos¢ transmisji ustawia sie przy pomocy
przetgcznikéw 6-pozycyjnych SW1 i SW2 (przedstawione na ilustracji
SCM-DN na str. 42).

Krok 2: Przetgczniki 1 i 2 na SW2 okreslajg wyboér szybkosci transmisji
pokazang w tabeli szybkosci transmisji, str. 42.

Krok 3: Przetgczniki od 1 do 6 na SW1 okreslajg wybor adresu
pokazany w tabeli wyboru adresu, str. 42.

Krok 4: Zmiana ustawienia przetgcznika NIE jest aktywna, dopoki
urzadzenie nie zostanie zresetowane poleceniem RESET lub poprzez
wytgczenie i ponowne wigczenie.

Konfiguracja protokotu komunikacji sieciowej

Krok 1: Przetgczniki 3, 4 i 5 na SW2 decyduja, ktére potaczenie jest
wybrane —DeviceNet lub Modbus — zgodnie z tabelg wyboru protokotu
komunikaciji, str. 42.

Krok 2: Dla DeviceNet ustawi¢ wszystkie 3 przetgczniki na WYL. lub 0.
Krok 3: Po zmianie ustawienia przetagcznikow nowy wybor nie zostanie
uaktywniony, dopdki nie wytgczy sie i ponownie wigczy zasilania lub
SCM-DN nie odbierze polecenie resetowania.

Krok 4: Przetgcznik 6 w SW2 wybiera protokét Modbus dla ASCII lub
RTU zgodnie z tabelg protokotu Modbus, str. 42.
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Modut komunikacji czujnikéw DeviceNet (SCM) : Opcja DN

DIODY LED STANU MODULU/SIECI
PRZEL. KALIBRACJI CALIBRATION SW

DEVICENET
MODBUS
MSITX NS/RX

SCM-DN

- ©/ @ Ostona sieci nie jest przytgczona do zacisku. Potgczenia

AUTO

(]D 5 T e @ % do zaworu sterujgcego i stykdéw przekaznika wykonuje sie
& = wewnatrz obudowy.
RESET ALARMU <
D [F woer m M 5
m =
1) S
o (DIODY LED STANU ZAWOROW)
o iR +
%_an _ z8 1_‘@ =
g, 2 z
4D 15 oa i[Ok
ADDRESS | W[2] 287 8 o
g\ = LAY ) |
K al 1"B S
o) - ] .
2 O ilalelelils) e U
Wybor adresu Wyb6r szybkosci transmisji Wybaér protokotu komunikaciji
Polozenie przetagcznika ADRES Szybkos¢ Polozenie DeviceNet [Modbus | Potozenie przetacznika DIP
transmisji i
sw1,1 [ sw1,2 [ sw13 [sw1a][sw1s[sw16]| | Devicenet | PrzetacznikaDIP SW23 [ SW24 | SW25
Adres . - - SW21 | sw2,2 DeviceNet | nie dot. | WYL, WYL, WYL,
wezta Wartosci potozenia przetacznika niedot. | 7.N.2 | WYL | WYL, | WL
32 16 8 4 2 1 125 tys. WYt WYL nie dot. 7,E1 WYL. WE. WYL.
250 tys. WYL. WE. :
0 wye, | wye | wye | wye | wye | wye niedot. | 701 | Wwvt | Wt | Wt
; e e e Twve Twve T 500 tys. WE. WYL nie dot. 8,N,1 WE. WYL, | WYL
. . . . . . Automatyczna W W nie dot. 8,N,2 WL. WYL. WL.
2 WYL. WYL. WYL, WYL. WL. WYL, szybkoéé ! i nie dot. 8.E.1 Wkt Wt WYL.
3 WYL. WYL. WYL. WYL. WEL. WEL. nie dot. 8,0,1 WE. We. Wt.
4 wye. | wye. | wve. | we. | wye. | wye. | Protokét Modbus
5 WYL. WYL WYL Wt WYL, WEL. Protokot Modbus Potozenie przetacznika DIP
SW 2,6
62 WE. WE. we, | owe | owe | wye ASClI WY,
RT! W
63 WE. WE. WL WL, WL WL Y
Parametry konfiguracji (klasa 15)
Instancja Nazwa parametru Wartosci Ustawienie domysine |Wartos¢ domysina Opis
1 Maks. czas otwarcia 0 do 65535 Wytgczone 0 Maksymalny dopuszczalny czas otwarcia zaworu przed uruchomieniem alarmu
2 Maks. czas zamkniecia 0 do 65535 Wylaczone 0 glll::(;)lljmalny dopuszczalny czas zamknigcia zaworu przed uruchomieniem
3 Limit zliczania cykli 0 do 4294967295 Wytaczone 0 Maksymalna liczba cykli, po osiggnigciu ktérej wigcza sie alarm
4 Gorny limit analogowy 0 do 255 Wytgczone 255 Najwyzsza warto$¢ analogowa, po osiggnieciu ktérej wigcza sig alarm
5 Dolny limit analogowy 0 do 255 Wytagczone 0 Najnizsza warto$¢ analogowa, po osiggnieciu ktérej wigcza sig alarm
) . . o i . 0 = Uzy¢ warto$ci usterki
6 Dziatanie usterki DNet Olub 1 Uzy¢ wartosci usterki 0 1 = Utrzyma ostatni stan
0=WYt.
7 Wartos¢ usterki DNet 0do3 WYE. 0 12 Qwarte
= Zamknigte
3 = Bez zmian
Dziatanie podczas .o - . 0 = Uzy¢ wartosci usterki
8 bezczynnosci DNet Olub1 Uzy¢ wartosci usterki 0 1 = Utrzymac ostatni stan
0=WYt.
Warto$¢ podczas bezczyn-| 1 = Otwarte
° nosci DNet 0do3 WYt 0 2 = Zamknigte
3 = Bez zmian
1 = Bity stanu i alarmu
) . . 2 = Bity stanu i alarmu = ostatnie czasy otwarcia i zamknigcia
10 Konfiguracja zespotu 1do4 Standardowy zespét 1 3 = Bity stanu i alarmu + zliczanie cyki
4 = Bity stanu i alarmu + ostatnie czasy otwarcia i zamknigcia + zliczanie cykli

Wiecej informacji

Aby pobra¢ wiecej informacji dotyczacych kontrolera zaworéw Valvetop z serii D z DeviceNet, prosze wej$¢ na naszg strone internetowa:
http://www.topworx.com/downloads/data.html lub zadzwoni¢ pod nr 502-969-8000 i podac¢ nr referencyjny S-K128.
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Procedury podtgczania pneumatyki

Przed podtaczeniem powietrza do zaworu suwakowego, nalezy przeptukac
ukfad w celu usunigcia zanieczyszczen. Rury ocynkowane mogg fatwo
traci¢ ztluszczone fragmenty i zanieczyszcza¢ uktad, dlatego nie zaleca sie
ich stosowania. Zalecamy stosowanie filtra do punktéw uzytkowania

o szczelnosci 40 mikrondw przy wszystkich urzadzeniach.

Czterokierunkowe zawory suwakowe

Zawor suwakowy TopWorx to wyposazony w pigeé otworéw
czterokierunkowy zawor napedzany przez wbudowanego pilota. Otwor
zasilania zaworu oraz otwory robocze sg oznaczone w nastepujgcy sposob:

5 1
ZASILANIE T i
\ [ :
WYLOT OTWORU 4 (KIEDY \ ,‘;Vgévovgﬁg‘fr"g:gé“";m <IN\
SERWOMOTOR SIE OTWIERA) \ \
\ ZAMYKA
s - ) 4 2
%)\ M A
o o o
P

2

USTERKA ZAMKNIECIA

73] EAN

- T s

4 2

TOPWORX  Zawory sterujace i suwakowe

Dane techniczne zaworu

Czynnik

Osuszone filtrowane powietrze
(40 mikronow)

Maks. cisnienie
robocze

100 psi (0,69 MPa) (6,89 bara)

Min. ci$nienie
robocze

30 psi (0,21 MPa) (2,07 bara)

Maks. zuzycie

600 cm3/min przy 80 psi

Zakres temperatury
otoczenia

Skorzystaj z oznaczenia na tabliczce
znamionowej produktu

Wspoétczynnik
przeptywu

1,2Cv lub 3,0 Cv
(1,0 dla ColdTemp™)

Dane
srodowiskowe

Typ 4, 4X, IP67

Rozmiar otworu

1/2” NPT dla zaworu 3,0 Cv
1/4” NPT dla zaworu 1,2 Cv

Reczne sterowanie
nadrzedne

Dostepne wciskane z zatrzaskiem/bez
zatrzasku i uruchamiane dionig

Korpus zaworu

Dostepny anodyzowany aluminium,

7N\ 7~
\

2 Q

\OTWOR DO OTWIERANIA

SERWOMOTORU

USTERKA OSTATNIEGO
POLOZENIA

OTWOR DO ZAMYKANIA
SERWOMOTORU

v T P

***Nigdy nie zatyka¢, blokowa¢ ani

ograniczaé przeplywu otworu 5*** SRODEK BLOKU

Zawsze instalowa otwory
wentylacyjne

Zawsze instalowat otwory
wentylacyjne

Zasilanie Zasilanie

Otwor do zamykania Otwoér do otwierania Wtyczka Otwor do otwierania/zamykania

SERWOMOTORY DWUKIERUNKOWE SERWOMOTORY SPREZYNOWE

Wysoce zalecane

TopWorx zdecydowanie zaleca stosowanie srodka uszczelniajgcego

do gwintéw marki Locktite 567. Nie stosowac srodka do rur twardniejgcego
po zwigzaniu. Jesli korzysta sie z tasSmy do uszczelniania gwintéw z
Teflonu, nalezy rozpoczaé owijanie od drugiego gwintu od prowadzgcego
gwintu ztgczki. Zapobiegnie to zanieczyszczeniu uszczelek zaworu przez
resztki tasmy.

Odpowietrzniki (AL-M31) nalezy zainstalowac na otworach wylotowych, aby
zapobiega¢ wpadaniu zanieczyszczen do zaworu i uszkodzeniu uszczelek.
Nalezy to wykonac¢ przed instalacjg lub przechowywaniem.

Sterowanie przeptywem mozna stosowaé w otworze 3, ale nigdy NIE
WOLNO GO STOSOWAC na otworze 5. Jakakolwiek blokada lub
ograniczenie przeptywu moze spowodowac¢ nagromadzenie si¢ ci$nienia
wewnetrznego w obudowie i zagraza¢ bezpieczenstwu.

stal nierdzewna 304 lub 316

Uszczelki cewki: Buna-N

Uszczelki korpusu zaworu dostgpne
wykonana z buny-n, silikonu, EPDM,
Vitonu.

Cewki ColdTemp™ sg wykonane

w technologii tgczenia zaktadkowego
bez uszczelek.

Uszczelki zaworu

Nie zapomnij!

TopWorx oferuje kompletny asorty-
ment odpowietrznikow, regulatoréw
przeptywu, regulatorow i filtrow.

Odwiedz strone www.topworx.com
lub zadzwonh po nr 502.969.8000,
aby uzyska¢ wiecej informacji

WIEDZIALES?

TopWorx produkuje znany na catym
Swiecie tgcznik krancowy GO Switch,
dostepny w petnym asortymencie
czujnikéw przystosowanych do pracy
w trudnych warunkach. Jesli dane
zastosowanie obejmuje miejsca bardzo
zimne, bardzo gorgce, pod wodg lub

w atmosferze zracej, przetgcznik GO
Switch to odpowiednie rozwigzanie.
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Zawory suwakowe i piloty
Zespot pilota

Przewod rozgateziony —

Urzadzenie sterujace (pilot) 24 V,
110 V, 220 V lub iskrobezpieczne
(brak ztacza wtyczki w iskrobezpiec-
znych pilotach) (x1) dla zastosowan
z usterka zamknigcia (x2) dla usterki
ostatniego potozenia i centralnego
bloku

Uchwyt — |

4-40 x 0,25 (x2)

ZESPOL Z JEDNYM PILOTEM ISKROBEZPIECZNYM

Iskrobezpieczny

Zespét pilota 10-32 Metalowy

kréciec

CZERWONA 10-32 Metalowa wtyczka
rurka

z uretanu

(zasilanie)”
7 10-32 Metalowy

kréciec

MOMENT

60 CAL X UNCJA

Sruba SEM >,
4- 40 x 0,25" %
MOMENT 100 ~
CAL X UNCJA %
ZOLTA rurka
z uretanu (Praca)
Uchwyt

ZESPOL. PODWOJNEGO PI-
LOTA ISKROBEZPIECZNEGO 10-32 Meta-

lowy kréciec

CZER- Kréciec

WONA z rozgatezieniem
rurka z
uretanu
(zasilanie)

ISKROBEZPIECZNY
Zespot pilota

2OLTA rurka z uretanu
(Praca)

CZERWONA rurka
z uretanu (zasilanie)

kréciec

$ruba SEM 4- MOMENT 60 CAL X
40x0,25" % UNCJA
MOMENT 100
CAL X UNCJA
Uchwyt

10-32 Metalowa wtyczka
Zespot zaworu suwakowego

Przycisk

Zawo6r z podwoéjnym Zawoér z pojedynczym
recznym przejeciem recznym przejeciem
sterowania sterowania

10-32 Metalowy

M5 x 25 mm SHCS (x4)
(4 mm klucz szescio-
katny)

ZESPOL JEDNEGO PILOTA Zespot
pilota

ZOLTA rurka 10-32 Metalowa wtyczka
z uretanu (Praca)

Sruba SEM \x@
4-40x 0,25" - 10-32 Metalowy
MOMENT kréciec
100 CAL X UNCJA -y MOMENT
[ @’ 60 CAL X UNCJA
OTWOR Z KRYZA STOSO-
) WANY TYLKO W ZASTOSO-
CZERWONA WANIACH PRZECIWWY-
Uchwyt Z urstanu BUCHOWYCH

(zasilanie)  Zespét

otworu z kryza
STOSOWAC WE WSZYSTKICH ZASTOSOWANIACH
(ZWYJATKIEM OPCJI PRZELACZNIKA M, K, H, L2)

OPCJE PRZELACZNIKA M, Ki H

UZYWAC TYLKO W OPCJI L2

ZESPOL DWOCH PILOTOW

CZERWONA rurka

Cewka 1 Zespot z uretanu (zasilanie)

pilota

‘ZOLTA rurka
z uretanu (Praca

10-32 Metalowa wtyczka

10-32 Metalowy

P kréciec
r MOMENT
Gonka @ 60 CAL X UNCJA

Sruba SEM —

4-40x 0,25 -__ b ﬂ%

MOMENT 100

CAL X UNCJA

% Kréciec
Uchwyt - 2z rozgatezieniem D %

CZERWONA rurka

z uretanu (zasilanie)
ZOLTA rurka
z uretanu (Praca)

OTWOR Z KRYZA

STOSOWANY

TYLKO W ZASTO- Zespot
SOWANIACH otworu
PRZECIWWY- zkryza
BUCHOWYCH

Pierscien uszczelniajacy
odcinania ptomienia (x 5)

Zawor bez regcznego
przejecia sterowania
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Testy dziatlania produktéw Valvetop z serii D,

Firma Sira Test & certification Ltd przeprowadzita analize FMEDA dyskretnego kontrolera za-
worow z serii D zgodnie z wymogami IEC61508-2.

Dyskretny kontroler zaworéw z serii D

Funkcia bezpieczenstwa
ZAMKNIECIE (ZMNIEJSZENIE) CISNIENIA PNEUMATYCZNEGO DO ZAWORU SUWAKOWEGO”

Typ A Interwat testu dziatania = 8760 godz."
Ograniczenia konstrukcyjne HFT=0 Sredni czas do naprawy (MTTR) =
SFF 87,39% 8 godz.
. ADD =0 =
Losowe usterki sprzetowe: ADU = 2 90E-08 ts _ g 40E-08

Prawdopodobienstwo usterki na zgdanie: FFDSR = 1,27E-04 .
(Tryb niskiego zapotr;ebowanla)

Ryzyko niebezpiecznej awarii funkcji PFH = 2,90E-08

bezpieczer’\stwa: (Tryb wysokiego zapotrzebowania)

Zgodnoéé z wymogami integralnosci bezpieczenstwa spfzetum Trasa 1H

Zgodnosé z wymogami integralnosci bezpieczenstwa systematycznego!”! Trasa 15

Zdolnosé systematyczna'? SC 3 (patrz raport R56A24114B

Uzyskana ogdina zdolnosé SIL@ SIL 2 (niskie zapotrzebowanie)
SIL 2 (wysokie zapotrzebowanie)

=
Udzial w % wyboru interwatu czasu sprawdzania s I ra

CERTIFICATION

0.0003

0.00025 -

/ ‘
o
0.0002 - | -
>
4
3 g
o )
% 0.00015 &
o o
w 1)
o 7]
@
0.0001 < N
bl
Q
/ g
0.00005 A 2
w
/ -
0

0 5 10 15 20 25 30
Czas (miesiace)

"' To nowe parametry stosowane w IEC61508 czesci 2 sekcjach 7.4.217.4.4

1 To nowa skala pomiaru dla poziomu integralnosci bezpieczenstwa systematycznego; patrz IEC61508
czesc¢ 4 sekcja 3.5.9

Okres$lone przez najnizsze SIL uzyskane w oparciu o poszczegdlne parametry powyzej.

Te dane liczbowe stuzg jedynie do celdéw pokazowych.

131
141
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Test dziatania produktow Valvetop z serii D
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Dyskretny kontroler zaworow z serii D

_Funkcia bezpieczenstwa:
~»OTWARCIE (WPUSZCZENIE) CISNIENIA PNEUMATYCZNEGO DO ZAWORU SUWAKOWEGO”

Ograniczenia konstrukcyjne:

Losowe usterki sprzetowe:
Prawdopodobienstwo usterki na zgdanie:

Ryzyko niebezpiecznej awarii funkcji bezpiec-
zenstwa:

Zgodno$é z wymogami integralnosci bezpieczeristwa sprzetul!!

Zgodno$é z wymogami integralnosci bezpieczenistwa systematycznego!”!

Zdolno$é systematyczna'®

Uzyskana ogélna zdolnos¢ SIL®!

Typ A Interwat testu dziatania = 8760 godz."
HFT=0 Sredni ({ilzas do naprawy (MTTR) =
SFF 31,36% 8 godz.
ADD =0 ASD =0
ADU = 1,85E-07 ASU = 7,04E-08
PFDSR = 8,10E-04
(Tryb niskiego zapotrzebowania)
PFH = 1,8E-07
(Tryb wysokiego zapotrzebowania)
Trasa 1y
Trasa 1s

SC 3 (patrz raport R56A24114B

SIL1 (niskie zapotrzebowanie)

SIL 1 (wysokie zapotrzebowanie)
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" To nowe parametry stosowane w IEC61508 czesci 2 sekcjach 7.4.217.4.4

I To nowa skala pomiaru dla poziomu integralnosci bezpieczenstwa systematycznego; patrz IEC61508 cze$é 4 sekcja 3.5.9

Bl Okreslone przez najnizsze SIL uzyskane w oparciu o poszczegdlne parametry powyze;.
¥ Te dane liczbowe stuzg jedynie do celéw pokazowych.
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Test dziatania produktow Valvetop z serii D

Funkcje bezpieczenstwa produktéw z serii D

Funkcje bezpieczenstwa dyskretnego kontrolera zaworéw z serii D sg zdefiniowane jako:

e Spuszczanie ci$nienia pneumatycznego z zaworu suwakowego poprzez odigczenie zasilania zaworu
elektromagnetycznego, pozwalajgce serwomotorowi na realizacje funkcji bezpieczenstwa.

e Dopuszczanie cisnienia pneumatycznego do zaworu suwakowego poprzez wigczenie zasilania zaworu
elektromagnetycznego, pozwalajgce serwomotorowi na realizacje funkcji bezpieczenstwa.

Serwomotor i zawdér mozna skonfigurowaé na dziatanie odporne na uszkodzenia w konfiguracji normalnie otwartej
(N/O) lub normalnie zamknietej (N/C) w zaleznosci od sterowanego procesu. Kontroler z serii D wymaga zasilania
powietrzem w sposob, ktéry musi oszacowac¢ uzytkownik korncowy w celu uzyskania zgdanego poziomu SIL.

Np. jesli kontroler z serii D jest skonfigurowany z funkcjg bezpieczenstwa polegajgcg na spuszczania cisnienia
pneumatycznego dochodzgcego do serwomotoru w celu przestawienia go w tryb bezpieczenstwa, usterka zasilania
powietrzem oznaczataby bezpieczng usterke (patrz tabele na stronach 45 i 46).

Dyskretny kontroler zaworéw z serii D moze skorzysta¢ ze zwiekszenia dostepnosci poprzez wbudowanie
magnetycznych przetgcznikow zblizeniowych GO Switch w potozeniu testu czgsciowego skoku zaworu (PVST)

i i wykorzystywac polecenie PVST do PLC, ktdre bedzie realizowaé¢ PVST automatycznie lub poprzez operatora
w interwatach nie diuzszych niz zalecane, a operator moze podejmowac odpowiednie dziatania w razie wykrycia
usterki przez PVST.

Opis dzialania sprzetu

Dyskretny kontroler zaworéw z serii D stosuje funkcje bezpieczenstwa jako podsystem zgodnie z IEC 61508-2
klauzula 7.4.2.11 uwaga 1. Ponadto, w odniesieniu do IEC 61508-2 klauzula 7.4.4.1.2/3, kompletny zesp6t mozna
sklasyfikowac jako podsystem "Typu A". Kompletny schemat blokowy dziatania dyskretnego kontrolera zaworow
z serii D znajduje sie na stronie 43.

Normalne warunki (bez usterki)

a) W normalnych warunkach roboczych dyskretny kontroler zaworéw z serii D utrzymuje normalnie otwarty (N/O)
serwomotor/zawor w potozeniu zamknigetym lub normalnie zamkniety (N/C) serwomotor/zawér w potozeniu otwartym.
b) Urzadzenie magistrali sieciowej moze przekazywaé dane o potozeniu zaworu do operatora w normalnych

warunkach pracy, ale to urzgdzenie nie odpowiada za stosowanie funkcji bezpieczenstwa.

Wykryte automatycznie warunki usterki

Dyskretny kontroler zaworéw z serii D nie jest wyposazony w sieciowg diagnostyke usterek, ale jesli wystgpi w nim
usterka, ktéra spowoduje przestawienie zaworu do jego stanu bezpiecznego dziatania, modut czujnika poinformuje
o tej zmianie w potozeniu zaworu poprzez wbudowany wat sprzezony z zaworem. Urzgdzenie magistrali sieciowej
moze nastepnie poinformowac operatora o zmianie potozenia zaworu bez koniecznosci zadania ze strony operatora.
Tego rodzaju usterka to bezpieczna wykrywalna usterka (Asp) i jest uznawana za takg usterke w analizie FMEDA.

Jesli w dyskretnym kontrolerze zawordw z serii D wystgpi usterka blokujgca zawor w jego biezgcym, potencjalnie
niebezpiecznym, potozeniu, tego typu usterka zostanie wykryta jedynie podczas testu dziatania, PVST lub po
przestaniu zgdania do komponentu. Urzgdzenie magistrali sieciowej moze jedynie informowaé operatora o braku
ruchu zaworu po wystapieniu usterki, dlatego tego typu usterka to niebezpieczna niewykrywalna usterka (App),
uznawana za takg usterke w analizie FMEDA.

Uzycie PVST przez dyskretny kontroler zawordw z serii D ujawnia wszelkie ukryte niewykryte niebezpieczne usterki,
zwiekszajgc dostepnosc¢ urzgdzenia. Stosowanie PVST w roli narzedzia diagnostycznego umozliwia:

e Wykrywanie potozenia zaworu.
e  Wykrywanie ruchu zaworu.
e Pomiar czasu do ruchu od potozenia otwartego do potozenia czesciowego skoku.
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Test dziatania produktow Valvetop z serii D

Nalezy pamietac, ze elektronika w kontrolerze zawordw z serii D przesyta informacje zwrotne
o potozeniu do PLC i operatora, ktorych nie uznaje sie jako diagnostyke sieciowg. Obszar
diagnostyki jest oszacowany w FMEDA zgodnie z wykorzystaniem PVST w celu wykrywania
ukrytych niebezpiecznych usterek. Ten obszar diagnostyki ma zastosowanie tylko w punkcie
PVST i nie ma zastosowania do normalnej pracy.

Wiecej informacji

Aby pobrac¢ wiecej informacji na temat kontrolera zaworéw Valvetop z serii D oraz kopie Raportu z oceny
bezpieczenstwa Sira (ang. Sira Functional Safety Assessment Report), prosze odwiedzi¢ strone
http://www.topworx.com/downloads/data.html
lub zadzwonié¢ pod nr 502-969-8000
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Bezpieczenstwo uzytkowania
Instrukcja dla uzytkownika (zgodnie z dyrektywag ATEX 94/9/WE, Zatacznik Il, 1.0.6)

Instrukcja bezpiecznego wyboru, instalacji, uzytkowania, konserwacji i napraw

1) Sprzet moze by¢ uzywany w strefach 0, 1 lub 2.

2) Sprzet moze by¢ uzywany w obecnosci gazéw i oparow fatwopalnych z grupami urzgdzen 1IC lub IIB lub IIA i klasami temperatur T1
lub T2 lub T3 lub T4 lub T5 lub T6.

3) Urzadzenie jest zatwierdzone do uzytku w temperaturze otoczenia z zakresu od -50°C do +60°C i nie powinno by¢ uzytkowane poza
tym zakresem. (UWAGA: Zakres temperatury otoczenia moze sie zmienia¢ w zaleznosci od metody ochrony)

4) To urzadzenie musi zosta¢ zainstalowane przez odpowiednio przeszkolony personel zgodnie z wtasciwymi zasadami (zwykle
IEC 60079-14)

5) W pewnych skrajnych okolicznosciach ostona z tworzyw sztucznych nad wskaznikiem potozenia zaworu moze generowac¢ poziom
tadunkoéw elektrostatycznych mogacy wywotac zapton. Z tej przyczyny, w szczegélnosci w razie instalacji w strefie 0, wyposazenia nie
wolno instalowa¢ w miejscu, gdzie warunki zewnetrzne sprzyjajg gromadzeniu sie tadunkéw elektrostatycznych, np. przez nawiewanie
pytu itp. Poza tym, wyposazenie wolno czysSci¢ jedynie zwilzong Sciereczka.

6) Okresowe kontrole wyposazenia i systemu musi przeprowadza¢ odpowiednio przeszkolony personel zgodnie z wtasciwymi przepisami
(zwykle IEC 60079-17) w celu utrzymania wyposazenia w zadowalajgcym stanie.

7) Wyposazenie nie wymaga montazu ani demontazu.

8) Wyposazenie nie jest przystosowane do naprawiania przez uzytkownika. Naprawy wyposazenia musi przeprowadzaé producent lub jego
zatwierdzony przedstawiciel zgodnie z wtasciwymi przepisami.

Specjalne warunku bezpiecznego uzytkowania (wszystkie instalacje)

Czyscic jedynie wilgotng $ciereczka, aby uniknaé ryzyka powstania wytadowania elektrostatycznego.

W instalacjach przeciwwybuchowych nalezy uzywa¢ wewnetrznego uziemienia oraz uziemienia zewnetrznego, jesli jest dostepne dodatkowo,
kiedy jest to dozwolone lub wymagane przez wtadze lokalne.

Podczas instalowania zalecanego solenoidu innych producentéw poprzez ztgczke wkretng instalator odpowiada za uzycie elementéw
ztgcznych i przyrzadéw odpowiednich do klasyfikacji zgodnie z przepisami National Electrical Code w USA.

Wszelkie urzgdzenia taczenia kabli oraz skrzynki zatrzymujgce przewody muszg mie¢ atesty zgodnie z klasg ochrony, by¢ odpowiednie
do warunkéw uzytkowania i poprawnie zainstalowane.

Obudowy IIC sg wytgczone z uzytkowania w atmosferze zawierajgcej dwusiarczek wegla.

Cisnienie do bloku zaworu, po zamontowaniu, nie moze przekracza¢ 6,9 bara.

Konserwacja profilaktyczna

Produkt TopWorx Valvetop jest przystosowany do pracy przez milion cykli bez serwisowania. Kiedy urzgdzenie zacznie zbliza¢ sie do tej liczby
cykli, prosze skontaktowaé sie z TopWorx w celu uzyskania zestawu konserwaciji profilaktycznej oraz instrukgiji.
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Lista numeréw czesci zamiennych produktéw Valvetop z serii D firmy TopWorx

Przetaczniki G

O Switch z serii 35

Zestawy zamienne pilotow

35-13319M

Opcja L2/L4 - SPDT

35-83358M

Opcja Z2/Z4 - DPDT Stal nierdzewna

AV-S24VPMRK

Zestaw zamienny pilota/przewodu rozgatezionego 24 V
pradu statego

Zestawy zamienne przetacznika/modutu

AV-S110VPMRK

Zestaw zamienny pilota/przewodu rozgatezionego 110 V
pradu zmiennego

AV-SP20PMRK

Zestaw zamienny pilota piezoelektrycznego/przewodu
rozgatezionego

Zespoty zamienne zaworu suwakowego

Zamkniegcie po

usterce/Brak przejecia sterowania

AV-BFCVA20 Stand. alum. zesp6t zaworu z uszczelkami z buny
AV-BFCVS20 Stand. alum. zesp6t zaworu 304SS z uszczelkami z buny
AV-BFCV620 Stand. alum. zesp6t zaworu 316SS z uszczelkami z buny

SCM-FF Modut Foundation Fieldbus

SCM-AS Modut interfejsu AS-I

SCM-DN Modut DeviceNet

AV-MSW1 (M) SPDT wymiana mechanicznego przetacznika

AV-E1 (E) P+F NJ2-V3-N wymiana czujnika

AV-TSW1 (T) DPDT wymiana mechanicznego przetgcznika
AV-420TMRK Zespot zamienny przetwornika 4-20 mA z potencjometrem

Zestawy zamienne wskaznika/koputy

Zespoty zamienne zaworu suwakowego
Ostatnie potozenie po usterce/Brak przejecia sterowania

90°, Zielone/Otwarte, Czerwone/Zamkniete, pierscien

AV-BFLPVA20

Stand. alum. zespot zaworu z uszczelkami z buny

AV-GB002 uszczelniajacy z buny AV-BFLPVS20 Stand. alum. zespét zaworu 304SS z uszczelkami z buny
AV-YB002 90°, Zote/Otwarte, Czarne/Zamkniete, pierscien AV-BFLPV620 Stand. alum. zespot zaworu 316SS z uszczelkami z buny
uszczelniajgcy z buny
— - — Zespoty zamienne zaworu suwakowego
] 90°, Czarne/Otwarte, Zotte/Zamkniete, pierscien Blokada centralna/Brak przejecia sterowania
AV-BB002 .
uszczelniajgcy z buny
45002 45° Zielone/Otwarte, Czerwone/Zamknigte, pierécief AV-BBCVA20 Stand. alum. zesp6t zaworu z uszczelkami z buny
uszczelniajgcy z buny AV-BBCVS20 Stand. alum. zespdt zaworu 304SS z uszczelkami z buny
Zestawy zamienne watu AV-BBCV620 Stand. alum. zespot zaworu 316SS z uszczelkami z buny

przetaczniki m

echaniczne (M2 lub T2)

Standardowy wat

AV-SSB201 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty krzywek
z elementami ztgcznymi
Wat NAMUR

AV-NSB201 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty krzywek

z elementami ztgcznymi

Zestawy zamienne watu

Przetaczniki G

O Switch

(L2 - wyprodukowane po 1 lipca 2007 r.)

Standardowy wat

AV-SSB205 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty celu
z elementami ztgcznymi
Wat NAMUR

AV-SNB205 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty celu

z elementami ztgcznymi

Zestawy zamienne watlu SCM z przetagcznikami hermetycznymi

Wat NAMUR

AV-NSB202 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty krzywek
z elementami ztgcznymi
Standardowy wat

AV-SSB202 pierscienie uszczelniajgce z buny i (2) zespoty krzywek

z elementami ztgcznymi

30

Skontaktowac¢ sie z fabryka

Aby zamowi¢ czesci zamienne lub uzyskac¢ informacje
na temat niewymienionych czesci lub opcji zaworow
suwakowych, prosze zadzwoni¢ do TopWorx,

nr tel. 502-969-8000
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Gwarancja
WARUNKI SPRZEDAZY

Niniejsze warunki, dotagczona oferta lub potwierdzenie i wszelkie dokumenty wigczone do nich
na mocy odwotania, sg wigzace dla firmy TopWorx, Inc., dalej zwanej Sprzedawca, oraz nabywcy,
dalej zwanego Nabywca, i stanowig catos¢ umowy (Umowe) pomigdzy Sprzedawcg a Nabywcag
w sprawie $wiadczenia ustug (Ustug) i/lub sprzedazy towaréw (Towaréw) z wigczeniem
(z wyjatkiem postanowien sekcji 10) zawartego w nich oprogramowania sprzgtowego.

1. CENY: Jesli Sprzedawca nie okreslit jej inaczej, cena Sprzedawcy dla Towaréw i/lub Ustug
obowigzuje przez trzydziesci (30) dni od daty oferty Sprzedawcy lub przyjecia zaméwienia
na Towary/Ustugi, w zalezno$ci od tego, co zostanie przekazane wczesniej, pod warunkiem
otrzymania i zaakceptowania przez Sprzedawce bezwarunkowej i kompletnej zgody
na natychmiastowe wykonanie i dostawe Towardw i/lub $wiadczenie Ustug zgodnie
ze standardowymi procedurami przetwarzania zamoéwien przez Sprzedawce w tym okresie. Jesli
Sprzedawca nie otrzyma takiej zgody w ciggu tych trzydziestu (30) dni, Sprzedawca ma prawo
do zmiany ceny Towaréw/Ustug w stosunku do ceny Sprzedawcy obowigzujgcej w momencie
zatwierdzenia zamoéwienia do koncowej produkcji. Ceny Towaréw nie obejmujg przechowywania,
instalacji, rozruchu ani konserwacji Towaréw, chyba ze w ofercie Sprzedawcy wyraznie podano
inaczej. Bez uszczerbku dla powyzszego, cena Towaréw/Ustug sprzedawanych przez
Sprzedawce, ale produkowanych przez osoby trzecie, to cena Sprzedawcy w momencie dostawy
do Nabywcy.

2. DOSTAWA, PRZYJMOWANIE ZAMOWIEN | DOKUMENTACJA: Wszystkie dane dostaw
sg przyblizone i podane przy zatozeniu szybkiego otrzymania przez Sprzedawce wszystkich
wymaganych informacji od Nabywcy pozwalajgcych na szybkie przetworzenie zaméwienia. Bez
uszczerbku dla zapiséw o przeciwnym brzmieniu w niniejszym lub innych dokumentach
dotyczacych tej transakcji i niezaleznie od sposobu wyceny, FOB, FAS, CIF lub inaczej, tytut
prawny do towaréw i ryzyko ich utraty przechodzi na Nabywce w nastepujgcy sposoéb: dla
sprzedazy, w ktorej miejsce dostawy Towaréw znajduje sie na terytorium USA, po dostawie
do przewoznika w punkcie wysylki; dla sprzedazy, w ktérej miejsce dostawy Towaréw znajduje sig
poza USA, niezwiocznie po opuszczeniu przez Towary terytorium USA. Sprzedawca zapewni
Nabywcy dane/dokumentacje doktadnie okreslone w ofercie. Jesli Sprzedawca ma dostarczy¢
dodatkowe kopie danych/dokumentacji lub niestandardowe dane/dokumentacje, zostang one
dostarczone Nabywcy za cene Sprzedawcy obowigzujgca w danym momencie. Danych/
dokumentacji oznaczonych jako poufne lub prawnie zastrzezone nie wolno kopiowaé¢ ani uzywaé
do celéw innych niz dla jakich zostaty dostarczone i nie wolno ich ujawnia¢ osobom trzecim bez
uprzedniej pisemnej zgody Sprzedawcy

3. PRZESLANKI WYLACZENIA ODPOWIEDZIALNOSCI UMOWNEJ: Sprzedawca nie
ponosi odpowiedzialno$ci za opéznienia realizacji lub brak realizacji z powodu awarii lub przerwy
w dziataniu systemoéw komputerowych lub telekomunikacyjnych, dziatania sity wyzszej, wojny,
zamieszek, pozaru, aktéw terroryzmu, strajkéw, niedostepnosci materiatéw lub komponentow,
wybuchu, wypadku, przestrzegania polecen administracji, prawa, regulatoréw, nakazéw i dziatan
oraz innych nieprzewidzianych okolicznosci lub przyczyn niezaleznych od Sprzedawcy. W razie
takiego opdznienia czas realizacji lub dostawy zostanie przedtuzony o okres konieczny
do usunigcia skutkéw opdznienia.

4. REZYGNACJA Z ZAMOWIENIA | ZAWIESZENIE ZAMOWIENIA PRZEZ NABYWCE:
Nabywca moze zrezygnowa¢ z zaméwienia lub je zawiesi¢ w przypadku wszystkich Towaréw/
Ustug objetych Umowa, pod warunkiem ze Nabywca poinformuje Sprzedawce z rozsgdnym
wyprzedzeniem o takiej rezygnacji lub takim zawieszeniu oraz pokryje wszelkie straty, szkody,
koszty i wydatki Sprzedawcy wynikajace z takiej rezygnaciji lub takiego zawieszenia.

5. OGRANICZONA GWARANCJA: Zgodnie z ograniczeniami opisanymi w sekcji
6 niniejszego dokumentu Sprzedawca gwarantuje, ze objete licencjg oprogramowanie sprzetowe
wbudowane w Towary bedzie wykonywac instrukcje programowe dostarczone przez Sprzedawce,
a Towary wykonane lub Ustugi $wiadczone przez Sprzedawce bedag wolne od wad materiatowych i
wad wykonania podczas normalnego uzytkowania i w warunkach normalnej konserwaciji.
Powyzsze gwarancje sg wazne do dnia uplywu wazno$ci majgcego zastosowanie okresu
gwarancji. Wszelkie inne Towary sg objete gwarancje przez okres dwunastu (12) miesigcy od daty
wysytki przez Sprzedawce. Materiaty eksploatacyjne i Ustugi sg objete gwarancjg przez okres 90
dni od daty wysyiki lub ukonczenia $wiadczenia Ustug. Produkty zakupione przez Sprzedawce od
stron trzecich w celu odsprzedania Nabywcy (Produkty Odsprzedawane) sg objete jedynie
gwarancjg udzielong przez oryginalnego producenta. Nabywca akceptuje, ze Sprzedawca nie
ponosi odpowiedzialnosci za Produkty Odsprzedawane, poza podjeciem staran handlowych
w rozsgdnym zakresie w celu zorganizowania nabycia i wysytki Produktéw Odsprzedawanych.
Jesli Nabywca zauwazy wady objetg gwarancjg i poinformuje o tym Sprzedawce na pismie
podczas majgcego zastosowanie okresu gwarancji, Sprzedawca, zgodnie z wiasng decyzja,
skoryguje wszelkie btedy wykryte przez Sprzedawce w oprogramowaniu sprzetowym lub ustugach
lub wymieni FOB miejsce produkcji cze$¢ Towaréw lub oprogramowania sprzetowego uznang
za Sprzedawce za wadliwg lub zwréci cene zakupu wadliwej czesci Towaréw/Ustug.
Wszelkie wymiany lub naprawy konieczne z powodu nieodpowiedniej konserwacji, normalnego
zuzycia, nieodpowiednich zrédet zasilania lub warunkéw otoczenia, wypadku, btednej eksploatacji,
btednej instalacji, modyfikacji, napraw, stosowania nieautoryzowanych czesci zamiennych,
przechowywania lub przenoszenia, lub innych przyczyn, za ktére nie odpowiada Sprzedawca, nie
sg objete niniejszg ograniczong gwarancjg i zostang wykonane na koszt Nabywcy. Sprzedawca
nie jest zobowigzany do ponoszenia kosztéw ani optat poniesionych przez Nabywce lub strony
trzecie, z wyjatkiem sytuacji zaakceptowanych z wyprzedzeniem na pi$mie przez Sprzedawce.
Wszelkie koszty demontazu, ponownej instalacji i transportu towaréw, a takze czas pracy i koszty
personelu i przedstawicieli Sprzedawcy zwigzane z podrézg na miejsce pracy oraz diagnostyki
zgodnie z niniejszg gwarancja ponosi Nabywca, chyba ze Sprzedawca zgodzi sie je ponies¢ na
pi$mie. Towary naprawione i cze$ci wymienione przez Sprzedawce w okresie gwarancji pozostajg
objete gwarancjg przez oryginalny okres gwarancji lub dziewigcdziesiat (90 dni), w zaleznosci od
tego, ktéry okres jest diuzszy. Niniejsza ograniczona gwarancja to jedyna gwarancja oferowana
przez Sprzedawce, ktdra moze zosta¢ zmieniona jedynie na piSmie podpisanym przez
Sprzedawce. GWARANCJE | SRODKI NAPRAWCZE OPISANE POWYZEJ SA WYLACZNE. NIE
STANOWIA ONE ZADNYCH REKOJMI ANI GWARANCJI, WYRAZNYCH ANI DOMNIEMANYCH,
DOTYCZACYCH PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ, PRZYDATNOSCI DO OKRESLONEGO CELU
LUB JAKIEJKOLWIEK KWESTII DOTYCZACEJ WSZYSTKICH TOWAROW LUB USLUG.

4. OGRANICZENIE _SRODKOW _NAPRAWCZYCH | ODPOWIEDZIALNOSCI:
SPRZEDAWCA NIE PONOS|I ODPOWIEDZIALNOSCI ZA SZKODY SPOWODOWANE
OPOZNIENIEM REALIZACJI. SRODKI NAPRAWCZE NA RZECZ NABYWCY OPISANE W
NINIEJSZEJ UMOWIE SA WYLACZNE. W ZADNYM RAZIE, NIEZALEZNIE OD FORMY
ROSZCZENIA LUB PRZYCZYNY POSTEPOWANIA (W OPARCIU O UMOWE, NARUSZENIE,
ZANIEDBANIE, ODPOWIEDZIALNOSC CALKOWITA, DELIKTOWA ANI INNA),
ODPOWIEDZIALNOSC SPRZEDAWCY WOBEC NABYWCY IILUB JEGO KLIENTOW NIE
PRZEKRACZA CENY DLA NABYWCY OKRESLONYCH TOWAROW WYTWORZONYCH LUB
USLUG WYSWIADCZONYCH PRZEZ SPRZEDAWCE STANOWIACYCH PODSTAWE DO
ROSZCZENIA LUB PRZYCZYNE POSTEPOWANIA. NABYWCA AKCEPTUJE, ZE W ZADNYM
WYPADKU ODPOWIEDZIALNOSC SPRZEDAWCY WOBEC NABYWCY I/LUB JEGO
KLIENTOW NIE ZOSTANIE ROZSZERZONA NA SZKODY INCYDENTALNE, WYNIKOWE LUB
ODSZKODOWANIA Z NAWIAZKA. POJECIE “SZKODY WYNIKOWE” OBEJMUJE, W
SZCZEGOLNOSCI, UTRATE OCZEKIWANYCH ZYSKOW, PRZYCHODOW LUB MOZLIWOSCI
UZYTKOWANIA ORAZ PONIESIONE KOSZTY, W TYM, W SZCZEGOLNOSCI | BEZ
OGRANICZEN, KOSZTY KAPITALU, PALIWA | ENERGII, A TAKZE ROSZCZENIA KLIENTOW
NABYWCY.

Warranty

7. PATENTY: Zgodnie z ograniczeniami opisanymi w sekcji 6 Sprzedawca zobowigzuje sie
zapewni¢ obrong przed pozwami przeciw Nabywcy w oparciu o roszczenie, iz uzytkowanie
Towaréw wyprodukowanych przez Sprzedawce stanowi naruszenie waznego patentu USA,
a takze zaptaci wszelkie odszkodowania przyznane na tej podstawie, pod warunkiem ze Nabywca:
niezwiocznie poinformuje Sprzedawce o wniesieniu takiego pozwu lub ryzyku jego wniesienia;
pozwoli Sprzedawcy na petng kontrolg obrony przed takim pozwem o naruszenie; zapewni petng
pomoc i wspoétprace w rozsadnym zakresie zgodnie z prosbami Sprzedawcy w celu obrony przed
takim pozwem. Jesli jedynie Towary wytworzone przez Sprzedawce sg uznawane za powodujgce
naruszenie w takim pozwie, a ich uzytkowanie zostanie zabronione, Sprzedawca, zgodnie
z wilasng decyzjg i na swoj wylaczny koszt, zapewni komercyjnie rozsadng alternatywe,
obejmujgca, w szczegolnosci, nabycie na rzecz Nabywcy prawa do dalszego uzytkowania Towaru,
wymiang go na produkt nie powodujacy naruszenia lub jego zmodyfikowanie tak, aby nie
powodowat naruszenia. Nabywca akceptuje, ze Sprzedawca nie ponosi odpowiedzialnosci za
naruszenia, a Nabywca catkowicie zwalnia Sprzedawce z odpowiedzialno$ci i dlatego, jesli
naruszenie opiera si¢ o uzytkowanie Towaréw w potgczeniu z towarami nie wytwarzanymi przez
Sprzedawce lub w sposéb niezgodny z przeznaczeniem Towaréw okreslonym przez Sprzedawce,
lub jesli Towary nie zostaly zaprojektowane przez Sprzedawce lub jesli Towary zostaty
zaprojektowane przez Nabywce lub zmodyfikowane przez Nabywce lub dla Nabywcy w sposéb
powodujgcy naruszenie.

8. PODATKI: Wszelkie podatki lub optaty administracyjne ptatne przez Sprzedawce w wyniku
produkcji, sprzedazy lub dostawy Towaréw lub $wiadczenia Ustug, zgodnie z decyzjq Sprzedawcy
moga zosta¢ dodane do ceny podanej w niniejszym dokumencie. Powyzsze nie ma zastosowania
do podatkéw naliczanych w oparciu o dochody netto Sprzedawcy.

9. WARUNKI PEATNOSCI: Pod warunkiem zatwierdzenia przez Dziat Ptatnosci Sprzedawcy,
warunki dotyczg FOB punkt nadania, netto 30 dni od daty faktury Sprzedawcy w walucie USA,
z wyjatkiem majgcych zastosowanie ptatnosci etapami opisanych ponizej lub eksportu, kiedy to
Sprzedawca moze wymagac¢ innych rozwigzan. Opfaty transportowe moga obejmowac koszty
wysytki i przetadunku, a takie koszty ponosi Nabywca. Jesli ptatnosci nalezne Sprzedawcy zgodnie
z niniejsza umowa nie zostang zaptacone na czas, zostang naliczone od nich odsetki w wysokosci
1-1/2% miesiecznie od daty powstania naleznosci do daty otrzymania ptatnosci, a wszelkie przyszte
dostawy mogg zosta¢ wstrzymane, Sprzedawca ma prawo, poza innymi $rodkami naprawczymi,
odstgpi¢ od Umowy lub wstrzyma¢ dalsze dostawy zgodnie z niniejszag Umowg i/lub innymi
umowami z Nabywca, jesli Nabywca nie dokona jakichkolwiek naleznych ptatnosci zgodnie
z niniejszg umowa na czas. Nabywca ponosi wszelkie koszty dotyczace poboru naleznych ptatnosci,
w tym koszty obstugi prawnej. Jesli nie podano inaczej w pisemnej ofercie Sprzedawcy, okresowe
ptatnosci etapowe bedg dokonywane przez Nabywce, jesli cena zakupu niniejszej Umowy
przekroczy 100 000 $. W takich przypadkach faktury zostang wydane przez Sprzedawce i optacone
przez Nabywce w oparciu o nastepujace etapy. Etap 1: 30% ceny po przyjeciu zaméwienia przez
Sprzedawce. Etap 2: 30% ceny po zaakceptowaniu przez Sprzedawce zatwierdzonych wykazéw
materiatéow do produkcji zespotu. Etap 3: 40% ceny po nadaniu Towaréw przez Sprzedawce.
Sprzedawca zastrzega sobie prawo do wyznaczenia dodatkowych ptatnosci etapami, jesli Umowa
obejmuje swiadczenie Ustug w cenie powyzej 50 000 $.

10. OPROGRAMOWANIE | OPROGRAMOWANIE SPRZETOWE Bez uszczerbku dla innych
postanowien niniejszej Umowy o przeciwnym brzmieniu, Sprzedawca lub odpowiedni wiasciciel
trzeci zachowuje prawo wiasnosci i tytut do swojego odpowiedniego oprogramowania sprzetowego
i oprogramowania, w tym wszelkie prawa wtasnosci intelektualnej dotyczace tego oprogramowania
sprzetowego i oprogramowania oraz wszystkich jego kopii. Jesli nie podano inaczej w niniejszej
Umowie, Nabywcy udziela sig¢ niewylacznej, nieobjetej tantiemami licencji na uzytkowania
oprogramowania sprzetowego i oprogramowania, a takze kopii oprogramowania sprzetowego
i oprogramowania, wbudowanego w Towary jedynie w potgczeniu z tymi Towarami i jedynie
w miejscu zaktadu Nabywcy, gdzie pierwszy raz Towary byly uzyte. Nabywca moze negocjowac
ze Sprzedawce oddzielne licencje na uzytkowanie takich kopii oraz oprogramowania
i oprogramowania sprzetowego w innych zaktadach. Uzytkowanie przez Nabywce pewnego
oprogramowania sprzetowego (okreslonego przez Sprzedawce) i wszelkiego innego
oprogramowania jest regulowane wylacznie przez majgce zastosowanie warunki licencji
Sprzedawcy i/lub wtasciciela - osoby trzeciej.

1. DANE PRZEKAZANE PRZEZ NABYWCE: W zakresie, w jaki Sprzedawca korzystat
z jakichkolwiek specyfikacji, informacji, okreslenia warunkéw pracy lub innych danych Ilub
informacji dostarczonych przez Nabywce Sprzedawcy (“Dane”) podczas wyboru lub projektowania
Towaréw i/lub $wiadczenia Ustug oraz przygotowania oferty Sprzedawcy, i w przypadku gdy
rzeczywiste warunki pracy lub inne warunki réznig sie od opisanych przez Nabywce, na jakich
opierat sig Sprzedawca, wszelkie gwarancje lub inne zapisy zawarte w niniejszej Umowie, na ktére
wplyw maja takie warunki, sg niewazne.

12. EKSPORT/IMPORT: Nabywca zgadza sig, ze wszystkie wiasciwe prawa, przepisy, nakazy
i wymogi kontroli importu i eksportu, w tym, w szczegélnosci, USA i Unii Europejskiej, a takze
jurysdykcji, w ktérych Sprzedawca i Nabywca majg siedziby lub z ktérych dostarczane mogg by¢
produkty majg zastosowanie do ich odbioru oraz uzytkowania Towaréw i Ustug. W zadnym wypadku
Nabywca nie bedzie uzywaé, przekazywac¢, udostepnia¢, importowa¢, eksportowa¢ ani
reeksportowac¢ Towaréw z naruszeniem takich wiasciwych praw, przepiséw, nakazéw lub wymogoéw.

13. POSTANOWIENIA OGOLNE: (a) Nabywca nie dokona cesji swoich praw lub obowigzkéw
wynikajacych z Umowy bez uprzedniej pisemnej zgody Sprzedawcy; (b) nie istnieja zadne
porozumienia, umowy lub o$wiadczenia, wyrazne ani domysine, nie opisane w niniejszej Umowie;
(c) zadne pozwy, niezaleznie od ich formy, wynikajgce z transakcji zgodnie z niniejszag Umowa, nie
moga by¢ wnoszone przez zadng ze stron po uptywie ponad dwéch lat od wystgpienia przyczyny
pozwu; (d) wszelkie zmiany niniejszych warunkéw muszg by¢ dokonywane na pi$mie i wymagajg
podpisu uprawnionego przedstawiciela Sprzedawcy; (e) Umowa zostata sporzadzona i podlega
interpretaciji oraz realizacji zgodnie z prawem Stanu Missouri (jednakze, Nabywca i Sprzedawca
uzgadniaja, ze odpowiednim miejscem dla wszelkich pozwéw wynikajgcych z niniejszej umowy
jest Stan, w ktérym Towary objete takim pozwem zostaty wytworzone; (f) Do niniejszej Umowy nie
ma zastosowania Konwencja Narodéw Zjednoczonych o umowach migdzynarodowej sprzedazy
towarow z 1980 r.; (g) Jesli jedno z postanowien Umowy zostanie uznane za niewazne zgodnie
z jakimkolwiek prawem, jedynie takie postanowienie, w takim zakresie, zostanie pominigty bez
uszczerbku dla waznosci pozostatych postanowiern Umowy; (h) Sprzedawca wyraznie sprzeciwia
si¢ stosowaniu Federalnych Przepiséw Zakupu USA (“FAR”) lub innych zapiséw lub klauzul
dotyczacych zaméwien rzadowych w Umowie; (i) JESLI NIE PODANO WYRAZNIE INACZEJ W
OFERCIE SPRZEDAWCY, TOWARY | UStUGI ZGODNIE Z NINIEJSZA UMOWA NIE SA
PRZEZNACZONE DO UZYTKU W ZASTOSOWANIACH NUKLEARNYCH LUB ZWIAZANYCH
Z ENERGIA NUKLEARNA. Nabywca (i) akceptuje Towary i Ustugi zgodnie z ograniczeniem
opisanym w poprzednim zdaniu, (ii) zgadza sig informowac¢ o takim ograniczeniu na pismie
wszystkich kolejnych nabywcéw lub uzytkownikdw oraz (jii) zobowiazuje sig chroni¢, zabezpieczy¢
i zwolni¢ od odpowiedzialnosci Sprzedawce za wszelkie roszczenia, straty, zobowigzania, pozwy,
wyroki i odszkodowania, w tym szkody incydentalne i wynikowe, wynikajgce z wykorzystywania
Towaréw i Ustug w zastosowaniach nuklearnych lub zwigzanych z energig nuklearng, niezaleznie
od tego, czy przestankami dla pozwu jest odpowiedzialno$¢ deliktowa, umowna lub inna, co
obejmuje zarzuty, Ze odpowiedzialnos¢ Sprzedawcy opiera si¢ o zaniedbanie lub
odpowiedzialno$¢ catkowits; (j) prawa, $rodki naprawcze i zabezpieczenia przyznane Sprzedawcy
zgodnie z niniejsza Umowg, w szczegdlnosci, bez ograniczenia, zwolnienie Sprzedawcy
z odpowiedzialnosci, ograniczenie $rodkéw naprawczych i odpowiedzialnosci oraz
odpowiedzialnosci i ograniczonej gwarancji obejmuje Sprzedawce i jego filie, spotki zalezne lub
powigzane firmy wykonujgce lub dostarczajace prace, ustugi lub produkty zgodnie z niniejszg
Umowg lub dowolng umowg, do ktérej niniejsze postanowienia sg wprowadzone przez
odniesienie, a (k) Sprzedawca nie zgadza sig: (i) zwalnia¢ Nabywcy z odpowiedzialno$ci; lub (ii)
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D-Series

Atesty i certyfikaty Valvetop DXP
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METALOWE Z SERII D (DXP/DXS)

ISKROBEZPIECZENSTWO (BEZ OPCJI ZAWORU
c € @IHG
112G
2o

Ex la IIC TBITA Ga*
Ex ia IIC TB/T4 Gb*

EEX la IIC T4 (FF tylko z piersci

Ex tIIC T70°C Db, IP66/IP67

-50°C < T ia < +55°C imum*)
SIRA 07ATEX2214X

DEMKO 02ATEX0223499X (FF tylko z piersci
SIRA 09ATEX2126X (FF tylko z pierscieni
SIRA 09ATEX2212X (FF z FISCO)
IECEx SIR 09.0098X

NCC 5717/09X

GOST POCC US.IE06.B00921

ﬁ c@us

LISTED

i z buny lub Vitonu)

i z buny lub Vitonu)
i z EPDM lub silikonu)

Klasa | Dyw. 1, Grupy A,B,C,D; Typ 4,4X; IP67

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia i ELP w wyniku opcji wykrywania i/lub opcji materia-
towych pierscieni uszczelniajacych.

ISKROBEZPIECZENSTWO (Z OPCJA ZAWORU)

C€Q, ®-

Ex laliC TB Ga/T4 Gb

Ex t lIC T70°C Db, IP66/IP67

-40°C < T ia < +60°C i )
SIRA 07ATEX2214X

DEMKO 02ATEX0223499X (FF tylko z piersci
SIRA 09ATEX2126X (FF tylko z pierscieni
SIRA 09ATEX2212X (FF z FISCO)
GOST POCC US.IE06.B00921

j i z buny lub Vitonu)
i z EPDM lub silikonu)

Klasa | Dyw. 1, Grupy A,B,C,D; Typ 4,4X; IP67

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia i ELP w wyniku opcji wykrywania i/lub opcji materia-
towych pierscieni uszczelniajacych.

OGNIOODPORNOSC (BEZ OPCJI ZAWORU | Z OPCJA ZAWORU)

e, [@Fn @

LISTED
Ex d lIB+H2 TB Gb
Ex tb llIC T85° Db, IP66/IP67
-50°C < T ia < +60°C i )
SIRA 07ATEX1273X
IECEx SIR 07.0093X
NCC 5614/09X
GOST POCC US.IE06.B00921
P279673/1 SIRA 07ATES1273X Dt.21/5/2009

Klasa | Dyw. 1, Grupy C,D; Klasal Dyw. 2, Grupy A,B,C,D; Klas all Dyw. 2, Grupy F,G; Typ 4,4X; IP67

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia.

41-3

Ex dIIC TB Gb
Ex tb llIC T85°C Db, IP66/IP67
-50°C < T ia < +60°C i )

SIRA 07ATEX1273X

IECEXx SIR 07.0093X

NCC 5614/09X

GOST POCC US.IE06.B00921

P279673/1 SIRA 07ATES1273X Dt.21/5/2009

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia.

NIE POWODUJACE ZAPLONU

CEDQ. -

Ex nC IIC T6 Gb; IP67*
-40°C < Totoczenia < +60°C

Klasa | Dyw. 2, Grupy A,B,C,D; Klasa Il Dyw. 2, Grupy F,G; Typ 4,4X; IP67

*Skontaktowac si¢ z fabryka, aby uzyskac¢ informacje o dostepnych opcjach
czujnikow.

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

Z ZYWICY Z SERII D

ISKROBEZPIECZENSTWO (BEZ OPCJI ZAWORU)

(€&..

ExlaliC T4 Gb

Ex t llIC T70°C Db, IP67 (tylko silikonowe pierscienie uszczelniajace)
-40°C < T ia < +53°C i )

SIRA 07ATEX2214X

SIRA 09ATEX2126X (FF tylko z pierscieniami iaj i z silik-

onu)
SIRA 09ATEX2212X (FF z FISCO)

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia w wyniku opcji wykry-
wania.

ISKROBEZPIECZENSTWO (Z OPCJA ZAWORU

Ced..

ExlallC T4 Gb

Ex t llIC T70°C Db, IP67 (tylko z pi

z silikonu)

-20°C < T ia < +52°C i )

SIRA 07ATEX2214X
FF zgodnie z SIRA 09ATEX2126X
FF z FISCO zgodnie z SIRA 09ATEX2212X

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia i ELP w wyniku opcji
pilota.

ISKROBEZPIECZENSTWO (BEZ OPCJI ZAWORU | Z OPCJA ZAWORU)

(€&E..

Exiamb IIC T4 Gb

Ex tb IlIC T66°C Db, IP67 (tylko silikonowe pierscienie uszczelniajace)
-20°C < Tot: ia < +44°C i )

SIRA 07ATEX3209X

IECEXx SIR 09.0068X

P279673/2 SIRA 09ATES3209X Dt.9/12/2009

*Certyfikaty odniesienia dla réznic Totoczenia w wyniku opcji pilotéw.

NIE POWODUJACE ZAPLONU

Ce-®-

Klasa | Dyw. 2, Grupy A,B,C,D; Klasa Il Dyw. 2, Grupy F,G; Typ 4,4X;
P67

T4 -40°C < Totoczenia < +60°C

OGOLNEGO ZASTOSOWANIA
Cee:

(4 us
Typ 4, 4X

502.969.8000
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Zalecane temperatury robocze

Opcja

Ognioodporne(tylko DXP i DXS)

Opis przetacznika
Przetacznik mechaniczny - SPDT

Mech. przetacznik ze ztotym stykiem
Przetacznik GO Switch 35 SPDT
Przetacznik GO Switch 35 DPDT
Przetacznik hermetyczny SPDT
Przetacznik mechaniczny DPDT
Przetacznik mechaniczny DPDT
Szescian hermetyczny z diodg LED
Szescian hermetyczny bez diody LED
Asi

DeviceNet

Foundation Fieldbus

Foundation Fieldbus do niskich temperatur
Mod Bus

Przetwornik 4-20 mA

Przetwornik 4-20 mA z HART
Potencjometr 1 tys.

Potencjometr 10 tys.

OPCJE PRZELACZNIKOW PEPPERL+FUCHS - STANDARD

E

w < NCcOmm

NJ2-V3-N
NJ2-12GK-N
NJ2-12GK-SN
NJ2-11-N
NJ2-11-SN
NJ2-12GM40-E2
NJ3-18GK-S1N
NJ5-30GK-S1N

OPCJE PRZELACZNIKOW PEPPERL+FUCHS - NA ZAMOWIENIE

<N001>
<N002>
<N003>
<N004>
<N005>
<N006>
<N007>
<N008>
<N009>
<N010>
<N011>
<NO012>
<N013>
<N014>
<N015>
<N016>
<N017>
<N018>
<N019>
<N020>
<N021>
<NO022>
<N023>
<N024>
<N025>
<N026>

NCB5-18GM40-NO-V1
NJ4-12GM-N
SJ3.5-N

$J3.5-SN
NCN4-12GM35-NO
NJ2-12GK-SN
$J3.5-S1N
NJ5-18GK-SN
NJ4-12GK-SN
NJ5-11-N-G
NJ2-11-N-G
NJ3-18GK-S1N
NJ5-18GK-N
SC3.5G-N0
NJ2-12GM-N
NJ5-18GM-N
NJ2-12GK-N
NCB5-18GM40-NO
NJ2-12GM40-E2
NCB2-12GM35-N0
SJ3.5-N-BU
NBN4-12GM40-Z0
NJ2-11-SN-G
NBB5-18GM40-Z0
NCB2-12GM40-Z0
NJ4-12GK-N

Valvetop BEZ solenoidu

-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-50°C do +80°C
-50°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
niedostepne
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C

-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +70°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C

-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-25°C do +80°C
-40°C do +80°C
-25°C do +70°C
-25°C do +70°C
-25°C do +80°C

Certyfikaty i atesty

Valvetop Z solenoidem

-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-30°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C

-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C

-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
-20°C do +60°C
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D-Series

Instrukcja instalacji obstugi i konserwacji

Zalecane temperatury robocze - ciag dalszy

54

Iskrobezpieczne

Opcja
M

Opis przetacznika

Przetacznik mechaniczny -
SPDT

Mech. przetacznik ze ztotym
stykiem

Przetacznik GO Switch 35 SPDT
Przetacznik GO Switch 35 DPDT
Przetacznik hermetyczny SPDT
Przetacznik mechaniczny DPDT
Przetacznik mechaniczny DPDT
Szescian hermetyczny z dioda
LED

Szescian hermetyczny bez
diody LED

Asi

DeviceNet

Foundation Fieldbus

Foundation Fieldbus do niskich
temperatur

Mod Bus

Przetwornik 4-20 mA
Przetwornik 4-20 mA z HART
Potencjometr 1 tys.
Potencjometr 10 tys.

Valvetop bez solenoidu

DXP/DXS

Valvetop z solenoidem

Valvetop bez solenoidu

-40°C do +55°C

-40°C do +55°C

-40°C do +55°C
-40°C do +55°C
-30°C do +55°C
niedostepne
-20°C do +50°C

niedostepne

-30°C do +55°C

niedostepne
niedostepne
-40°C do +80°C

niedostepne

niedostepne

niedostepne
-40°C do +55°C
-40°C do +55°C
-40°C do +55°C

OPCJE PRZE£ACZNIKOW PEPPERL+FUCHS - STANDARD

o< N CcOWWTm

NJ2-V3-N
NJ2-12GK-N
NJ2-12GK-SN
NJ2-11-N
NJ2-11-SN
NJ2-12GM40-E2
NJ3-18GK-S1N
NJ5-30GK-S1N

-25°C do +55°C
-25°C do +55°C
-40°C do +55°C
-25°C do +55°C
-40°C do +55°C
-25°C do +55°C
-25°C do +55°C
-25°C do +55°C

OPCJE PRZELACZNIKOW PEPPERL+FUCHS - NA ZAMOWIENIE

<N001>
<N002>
<N003>
<N004>
<N005>
<N006>
<NO007>
<N008>
<N009>
<N010>
<NO011>
<NO012>
<N013>
<NO014>
<N015>
<NO016>
<N017>
<NO18>
<N019>
<N020>
<N021>
<N022>
<N023>
<N024>
<N025>
<N026>

NCB5-18GM40-NO-V1
NJ4-12GM-N
SJ3.5-N

S$J3.5-SN
NCN4-12GM35-NO
NJ2-12GK-SN
S$J3.5-S1N
NJ5-18GK-SN
NJ4-12GK-SN
NJ5-11-N-G
NJ2-11-N-G
NJ3-18GK-S1N
NJ5-18GK-N
SC3.5G-N0
NJ2-12GM-N
NJ5-18GM-N
NJ2-12GK-N
NCB5-18GM40-NO
NJ2-12GM40-E2
NCB2-12GM35-N0
S$J3.5-N-BU
NBN4-12GM40-Z0
NJ2-11-SN-G
NBB5-18GM40-Z0
NCB2-12GM40-Z0
NJ4-12GK-N

-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
-50C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-40°C do +40°C
-50°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
niedostepne
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
niedostepne
-40°C do +40°C
niedostepne
niedostepne
-25°C do +40°C

-10°C do +50°C

-10°C do +50°C

-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
niedostepne
-10°C do +50°C

niedostepne

-10°C do +50°C

niedostepne
niedostepne
-20°C do +80°C

-30°C do +80°C

niedostepne

niedostepne
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C

-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C

-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
-40°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-40°C do +40°C
-40°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
-25°C do +40°C
niedostepne
-25°C do +40°C
-25°C do +60°C
niedostepne
-40°C do +40°C
niedostepne
niedostepne
-25°C do +40°C

-20°C do +53°C

-20°C do +53°C

-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
niedostepne
-20°C do +53°C

niedostepne

niedostepne

niedostepne
niedostepne
-20°C do +80°C

niedostepne

niedostepne
niedostepne
-40°C do +55°C
niedostepne
niedostepne

-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C

-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
niedostepne
-20°C do +53°C
-20°C do +53°C
niedostepne
-20°C do +53°C
niedostepne
niedostepne
-20°C do +53°C

502.969.8000

DXR

Valvetop z solenoidem

-10°C do +50°C

-10°C do +50°C

-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
niedostepne
-10°C do +50°C

niedostepne

niedostepne

niedostepne
niedostepne
-20°C do +80°C

-30°C do +80°C

niedostepne
niedostepne
-10°C do +50°C
niedostepne
niedostepne

-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C

-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
niedostepne
-10°C do +50°C
-10°C do +50°C
niedostepne
-10°C do +50°C
niedostepne
niedostepne
-10°C do +50°C
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