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1 Zudieser Dokumentation

Lesen Sie diese Dokumentation vollstdndig und insbesondere das Kapitel - 2. Si-
cherheit, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten.

Diese Anleitung enthdlt wichtige Informationen, um das Produkt sicher und sach-
gerecht zu montieren, zu bedienen, zu warten und einfache Stérungen selbst zu
beseitigen.

1.1 Giiltigkeit der Dokumentation
Diese Dokumentation gilt fir folgende Produktvarianten:
Tab. 1: Produktvarianten der |0-Link-Anschaltung

SKU Produktvariante 10-Link-Master
P570ABLKAO0T0A00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48 TypA
P570ABLKBO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-B-48 TypB
P570ABLM5010A00 XVES-E-BC-10-Link-AB-48 Typ AB

Diese Dokumentation richtet sich an:

Programmierer, Servicepersonal, Anlagenbetreiber

1.2 Zusétzliche Dokumentationen

Beachten Sie folgende mitgeltende Dokumentationen:

¢ Anlagendokumentation des Herstellers

* Dokumentation ibriger Anlagenkomponenten

* Dokumentation des 10-Link-Masters.

* Dokumentation des Konfigurationsprogramms des 10-Link-Masters.

Produkt Dokumentnummer Dokumentart
XV03 /05 570365 Betriebsanleitung
QR-Code Link Beschreibung
EASE www.emerson.com/ Downloads und weiterfiihrende Informationen zu die-
0 xv03c sem Produkt finden Sie auf der Produktseite im Emer-
]! son Store.
www.emerson.com/
= El xv05c¢
EEF:

1.3 Verwendete Abkiirzungen

In dieser Dokumentation werden folgende Abkiirzungen verwendet:

Abkiirzung Bedeutung

ESD Electrostatic Discharge (elektrostatische Entladungen)

n.c. Not connected (nicht belegt)

PSA Personliche Schutzausriistung

SELV Safety Extra Low Voltage (Sicherheitskleinspannung)

SKU Stock Keeping Unit (Materialnummer)

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung oder PC, der Steuerungsfunktionen
Gibernimmt

UA Actuator Voltage (Versorgungsspannung fiir Ventile und Ausgdnge)

uL Logic Voltage (Versorgungsspannung fiir elektronische Bauteile und Sen-
soren)

2 Sicherheit

2.1 Zudiesem Kapitel

e Lesen Sie das Kapitel Sicherheit sowie die gesamte mitgeltende Dokumentati-
on griindlich und vollstandig, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten.

e Bewahren Sie die Dokumentation so auf, dass sie jederzeit fiir alle Benutzer
zuganglich ist.
2.2 BestimmungsgemdRe Verwendung

Einsatzzwecke
* Ansteuerung des Ventilsystems
e Das Produkt ist ausschlieRlich fiir den professionellen Gebrauch bestimmt.
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e Das Produkt ist ausschlieRlich dazu bestimmt, in ein Endprodukt (eine An-
lage | Maschine) eingebaut oder mit anderen Komponenten zu einem End-
produkt zusammengefiigt zu werden.

* Punkt-zu-Punkt-Verbindung mit einem |0-Link-Master desselben 10-Link-
Typs. Siehe = 1.1 Produktvarianten der |0-Link-Anschaltung.

e Bei Anschluss einer |O-Link-Schnittstelle Typ B an einen Master Typ A: Sicher-
stellen, dass die externe Versorgung niemals an den SIO-Pin des Typ-A-Mas-
ters angeschlossen ist.

Einsatzbereich und Einsatzort

* Industriebereich

* Innenrdume

Hinweise
» Das Produkt ist kein Sicherheitsbauteil nach Maschinenrichtlinie.

e Das Produkt nur dann in sicherheitsrelevanten Anwendungen einsetzen,
wenn diese Verwendung ausdriicklich in der Dokumentation der sicherheits-
relevanten Anwendung spezifiziert und erlaubt ist.

Wenn in sicherheitsrelevanten Anwendungen ungeeignete Produkte einge-
baut oder verwendet werden, kénnen unbeabsichtigte Betriebszustdnde in
der Anwendung auftreten, die Personenschaden und [ oder Sachschaden ver-
ursachen kénnen.

e Das Produkt ist fiir den Einbau in Ventilsysteme der dazugehérigen Serie vor-
gesehen. Siehe = 1.2 Zusétzliche Dokumentationen.

2.3 Nicht bestimmungsgemafRe Verwendung

Das Produkt ist nicht fiir den Einsatz in explosionsgefdhrdeten Bereichen be-
stimmt (Explosionsschutz).

2.4 Pflichten des Betreibers

¢ Der Betreiber muss sicherstellen, dass Personen, die das Produkt montieren,
bedienen, demontieren oder warten, nicht unter dem Einfluss von Alkohol,
sonstigen Drogen oder Medikamenten stehen, die die Reaktionsfahigkeit be-
einflussen.

» Der Betreiber muss den Einsatz von PSA gewdhrleisten. Vorgaben der Ge-
samtanlage beachten.

2.5 Qualifikation des Personals

AusschlieRlich fiir die Aufgaben qualifiziertes Personal darf die Tétigkeiten aus-
fiihren, die in dieser Dokumentation beschrieben werden. Je nach Tétigkeit sind
grundlegende Kenntnisse in folgenden Bereichen und Kenntnisse der zugehori-
gen Fachbegriffe erforderlich:

e Pneumatik
o Elektrik

2.6 Gefahrenquellen

2.6.1 Materialschaden

Beschddigung durch zu hohe mechanische Belastungen

» Das Produkt und Anbauteile niemals verdrehen, biegen oder unter Spannung
befestigen.

* Das Produkt nicht als Griff oder Stufe verwenden.
» Keine Gegenstdnde auf dem Produkt abstellen.

Beschddigung durch elektrostatische Entladungen

Die Bertihrung elektrischer Produktbauteile durch Personen oder Gegenstande
kann zu ESD fiihren, die das Produkt beschadigt oder zerstort. Zur Vermeidung
von ESD folgende MaRnahmen ergreifen:

e Handhabungshinweise und Empfehlungen gemaR EN 61340-5-1 und
EN 61340-5-2 beachten.

* Beider Arbeit am Produkt Handgelenkerdung und Schuherdungen verwen-
den.

* Stecker niemals unter Spannung verbinden oder ziehen.

Beschadigung durch Stérung des Steuerungsnetzwerks

Produkte mit Ethernet-Anschluss sind fiir den Einsatz in speziellen industriellen

Steuerungsnetzwerken ausgelegt. Folgende SicherheitsmaRnahmen einhalten:

* Immer bewdhrte branchen(bliche Vorgehensweisen zur Netzwerksegmentie-
rung befolgen.


http://www.emerson.com/xv03c
http://www.emerson.com/xv03c
http://www.emerson.com/xv05c
http://www.emerson.com/xv05c

¢ Direkte Anbindung von Produkten mit Ethernet-Anschluss an das Internet ver-
hindern.

¢ Sicherstellen, dass Gefahrdungen durch das Internet und das Unternehmens-
netzwerk fiir alle Steuerungssystemgerate und/oder Steuerungssysteme mi-
nimiert werden.

¢ Sicherstellen, dass Produkte, Steuerungssystemgerate und/oder Steuerungs-
systeme nicht tiber das Internet zugédnglich sind.

¢ Steuerungsnetzwerke und Remotegerate hinter Firewalls verlegen und vom
Unternehmensnetzwerk isolieren.

e Wenn ein Remotezugriff erforderlich ist, ausschlieRlich sichere Methoden wie
virtuelle private Netzwerke (VPNs) verwenden.

ACHTUNG! VPN, Firewalls und andere softwarebasierte Produkte kénnen Si-
cherheitsliicken aufweisen. Die Sicherheit der VPN-Nutzung kann nur so hoch
sein wie die Sicherheit der angeschlossenen Gerdte. Daherimmer die aktuelle
Version des VPNs, der Firewall und anderer softwarebasierter Produkte ver-
wenden.

« Sicherstellen, dass die neueste freigegebene Software-Version und Firmware-
Version auf allen mit dem Netz verbundenen Produkten installiert sind.

3 Lieferumfang

* 1xBuskoppler (siehe: Bestellung)
Wenn Sie Ihr Produkt mit optionalen Elementen konfiguriert haben, sind diese
Elemente bereits am Produkt montiert.

e 1xSicherheitsinformationen

4 Transport und Lagerung

4.1 Produkt transportieren

Gefdhrdungen wahrend des Transports

e Wahrend des Entladens und des Transports des verpackten Produkts zum
Zielort vorsichtig vorgehen und die Informationen auf der Verpackung beach-
ten.

4.2 Produktlagern

Beschadigung durch falsche Lagerung

Unginstige Lagerbedingungen kénnen zu Korrosion und Werkstoffalterung fiih-
ren.

* Produkt vor direkter Sonneneinstrahlung und UV-Strahlung schiitzen.
e Das Produkt bis zum Zeitpunkt des Einbaus in der Verpackung aufbewahren.

Elastomer-Bestandteile

Bauteile der Pneumatik haben typischerweise Dichtungen aus Elastomer, die ei-
nem stdndigen Alterungsprozess unterliegen.

e Produkte, die langer als 2 Jahre gelagert wurden, haben eine verkiirzte Le-
bensdauer.

e Wirme und Lichteinfall (UV-Einstrahlung) beschleunigen die Alterung der
Dichtungen.

Bei Unsicherheiten (iber den Zustand der Elastomer-Dichtungen: Wenden Sie
sich an unsere Kontaktadresse. Siehe Riickseite.

4.3 Produkt zuriicksenden

* VorRicksendung des Produkts: Wenden Sie sich an unsere Kontaktadresse.
Siehe Riickseite.

* Bis zur Riicksendung Lagerbedingungen beachten.

5 Produktbeschreibung

5.1 Kurzbeschreibung

Das Produkt ist eine elektronische Komponente, welche die Kommunikation zwi-
schen der tibergeordneten Steuerung und den angeschlossenen Ventilen her-
stellt.
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5.2 Kennzeichnung und Identifikation

Typenschild
7 1\ ? 3 4
AVENTICS FD: 23W23/ :
SKU: P570ABLKA070400 SN: 00XXX
Made in France Adfig
155 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
6 5

1 Fertigungsdatum, im Format yyWww, 2 Seriennummer

yy=Jahr, ww=Woche
3 Data Matrix Code
Adresse des Herstellers
7 Wortmarke Aventics

4 QR-Code
6 SKU (Materialnummer)

Produktidentifikation

Das bestellte Produkt wird anhand der Materialnummer eindeutig identifiziert.
Die Materialnummer finden Sie an folgender Stelle:

» Aufdem Typenschild.

CE-Kennzeichnung
Dieses Produkt entspricht der Richtlinie 2014/30/EU (EMV) und deren Er-
gdnzungen uber die Elektromagnetische Vertraglichkeit. Das Produkt ist
mit CE gekennzeichnet. Die Konformitatserklarung steht auf Anfrage zur
Verfligung.

Geben Sie bitte fiir die entsprechenden Produkte die Materialnummer
und Seriennummer an.

5.3 Produktiibersicht

ETE
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Abb. 1: Produktiibersicht XVES mit |O-Link

1 CE-Kennzeichnung 2 China RoHS/EFUP
3 Pinbelegung 4 Schrauben

5 LEDs 6 Adresse

7 X711-Steckverbinder 8 Typenschild

9 Ubergabestecker



6 Montage und Installation

6.1 Planung

6.1.1 Einbaubedingungen

Allgemeine Vorgaben
e Produkt in den Potenzialausgleich der Anlage einbeziehen.

Vorgaben fiir das Produkt

« Sicherstellen, dass Netzteile mit einer sicheren Trennung nach EN 61558 aus-
geristet sind und die Stromkreise somit als SELV/PELV-Stromkreise nach
IEC 60364-4-41 gelten (Unfallschutz).

e Spannungsversorgung mit einer DC-Sicherung versehen, die einen Strom von
6,67 Ainnerhalb von max. 120 s unterbrechen kann.

 Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung des Netzteils immer <300V AC
(AuRenleiter - Neutralleiter) betrdgt.

Zur Verwendung in Nordamerika und/oder Kanada: isolierte Stromquelle verwen-
den, die eine der folgenden Anforderungen erfllt:

« Stromkreis mit begrenzter Energie in Ubereinstimmung mit UL/CSA 61010-1/
UL/CSA61010-2-201.

e Begrenzte Stromquelle (LPS) gemaR UL/CSA 60950-1.

¢ Stromquelle der Klasse 2, die dem National Electrical Code (NEC), NFPA 70,
Klausel 725.121 und dem Canadian Electric Code (CEC), Teil I, c22.1 ent-
spricht.

Beispiel: Transformator der Klasse 2 oder Stromquelle der Klasse 2 gemaR UL
5085-3/ CSA-C22.2 no. 66.3 oder UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)
Umgebungsbedingungen
 Produkt vor direkter Sonneneinstrahlung und UV-Strahlung schiitzen.

6.1.2 Bendétigtes Zubehor, Material und Werkzeug

Wahlen Sie Material und Werkzeug passend zu lhrer Produktkonfiguration. Je
nach Konfiguration benétigen Sie weiteres Zubehor.

Befestigungsmaterial

Fiir die Befestigung konnen Sie eigenes Befestigungsmaterial oder AVENTICS-Be-
festigungsmaterial verwenden. MaRBe und Anzugsmomente beachten.
Werkzeug

¢ 1xTorx-10-Schraubendreher
6.2 Vorbereitung

6.2.1 Produkt auspacken und priifen

1. Anhand der Materialnummer priifen, ob das Produkt mit Ihrer Bestellung
tibereinstimmt.

2. Produkt auf Transportschidden und Lagerungsschaden priifen.
Ein beschadigtes Produkt darf nicht montiert werden. Beschddigte Produkte
zusammen mit den Lieferunterlagen zuriickschicken. Siehe - 4.3 Produkt zu-
riicksenden.

3. Bendtigtes Zubehor, Material und Werkzeug bereitlegen.

6.2.2 SchutzmaBnahmen durchfithren

Vorgehen

. Waéhrend der Vorbereitungen keine Arbeiten an der Anlage vornehmen.
. Gefahrenbereiche absperren.

Anlage bzw. Anlagenteil drucklos und spannungsfrei schalten.

. Anlage gegen Wiedereinschalten sichern.

. Produkt und benachbarte Anlagenteile abkiihlen lassen.

O U A WN =

. PSAanlegen.

6.2.3 Softwareinstallation

1. Produktseite im Emerson Store aufrufen: http://www.emerson.com/xv03c |
http://www.emerson.com/xv05c

Auf dem Produkt befindet sich ein QR-Code, der ebenfalls zur Software und zur
Benutzerdokumentation fiihrt.

2. Zip-Archiv mit Gerdtebeschreibungsdateien herunterladen.
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Tab. 2: Versionen der IODD-Datei

10-Link 6 Bytes (COM3)

TypA AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

Typ AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

TypB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

3. Dateiinstallieren.

6.3 Einbau

Das Produkt ist vormontiert. Siehe = 10. Demontage und Austausch.

6.4 Elektrik anschlieRen

Hinweise
* Pinbelegung beachten. Siehe = 11.5 Pinbelegung.

e Abgeschirmte Kabel zum Schutz gegen Stérungen und elektrostatische Effek-
te verwenden.

* Kabel gemaR |0-Link-Standard verwenden.

Vorgehen

Abb. 2: Position der Erdungsschraube

1 Erdungsschraube

1. Erdungsschraube I6sen.

2. Erdungskabel mit der Erdungsschraube befestigen: Erdungsschraube eindre-
hen.

Die Erdungsschraube befindet sich an der Grundplatte des Ventilsystems.

1. Spannung am Steckverbinder anschlieRen.
Anzugsmoment: 1,5Nm + 0,5 Nm

2. Produkt gemaR EN 50178 und IEC 60364 erden.

7 Inbetriebnahme

7.1 Vorbereitung

Allgemeine Vorgaben

1. SchutzmaRnahmen durchfiihren. Siehe - 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
flihren.

2. Sicherstellen, dass alle Anschliisse in einem einwandfreien Zustand sind.
3. LED Uberpriifen. Siehe = 11.4 Anzeige.

7.1.1 10-Link-Port konfigurieren
Die Funktion des Ports wird anhand der Tabelle konfiguriert.


http://www.emerson.com/xv03c%20/
http://www.emerson.com/xv05c

Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the 10-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the |O-Link port 4
122...145 i 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
g. Bk Description
@776 5][a4a[3]2]1]o0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: O-Link

Abb. 3: Balluff: C-Datentabelle

» Bit 0 von Byte 0 setzen, um Port O fiir die 10-Link-Kommunikation zu konfigu-
rieren.

|| Babutt:C Datal0].0 ‘

Scope: [LIOER_NSE  ~ Show: Al Tags - 7

- -
New Module B
|
Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethermnet Module
| Vendor: Allen-Bradley
Parent: EN2TR
: : Connection Parameters
| Name: Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 % .
Descrption: 3 Instance: Size:
Input: 100 32 2 Bhi)
e Output: o 262 2 (Bhbi)
[ Format:| Data - SINT - ~ 5
| AR ") Corfiguiation 102 194 T (Bhit)
Address / Host Mame
@) |P Address: 192 . 188 . 1 40
| Host Mame:
" . fr—— — p—— [
|¥| Open Module Propesties ( oK. ] Carcel ] [ Help ]

1. Balluff 10-Link-Master als Generic Ethernet Module konfigurieren.

7.1.2 Kommunikation zum lO-Link-Master herstellen

Hinweise

» Keine weitere Konfiguration notwendig, da die 10-Link-Schnittstelle keine ver-
anderbaren Parameter bengtigt. Die Konfiguration kann direkt an die tiberge-
ordnete Steuerung (ibertragen werden.

¢ Die Datenldnge fiir den zyklischen Datenaustausch ist auf 6 Byte (48 Bit) fest-
gelegt.

e Derl|O-Link-Master erkennt automatisch den |0-Link-Knoten. Ansonsten muss
der Vorgang manuell durchgefiihrt werden. Siehe Dokumentation des 10-
Link-Masters.

Grundlegende Vorgaben

1. BeilO-Link Typ B: Sicherstellen, dass die UL- und UA-Netzteile auf 24 V DC ein-
gestellt sind.

2. BeilO-Link Typ A: Anzahl der gleichzeitig angesteuerten Ventile auf maximal
12 reduzieren, wenn der Nennstrom des 10-Link-Masters nicht den Anforde-
rungen des Ventilsystems entspricht.

3. Sicherstellen, dass der Port am I0-Link-Master als 10-Link-Port konfiguriert ist.
4. LEDs Uberpriifen. Siehe = 11.4 Anzeige.

Der Status der COMM-LED hangt von der vom |0-Link-Master initiierten Kommu-
nikation ab.

» Sicherstellen, dass alle Ventile ausgeschaltet sind.

Vorgehen

1. 10-Link-Kabel mit Steckverbinder verbinden.
Anzugsmoment: 1,5 Nm + 0.5 Nm.

2. Kabel an den angegebenen Port des 10-Link-Masters anschlieRen.
3. Stromversorgung anschalten.

7.1.3 Controller Tags festlegen

Das folgende Beispiel zeigt, wie ein Balluff I0-Link-Master mit einer Ethernet ba-
sierten Steuerung verwendet werden kann.

Vorgehen
In diesem Beispiel wird die Software RSLogix 5000 benutzt.
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. i ) )
Scope: {Ji L30ER_NSE -
Name

AwaysOn
= Baluff-C

'+ Balkff C.Data
= Balhaff:!

|+ Baluff:l Data
—Baluff-O

I+ Ballff O Data

Controller Organizer
=13 Controller L30ER_NSE
| LB Controller Tags
.3 Controller Fault Handler
i 1.3 Power-Up Handler
&£ Tasks
¢ =58 MainTask
| @ OB MainProgram
----- [3 Unscheduled Programs
3 £ Motion Groups
i 1.3 Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
j &5 Data Types
! @O User-Defined
L Strings
[ Add-On-Defined
[ Cﬁg Predefined
| @ L Module-Defined
i3 Trends
== /0 Configuration
|; il 1769 Bus
L@ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
=85 Ethernet
L {f 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
[ ETHERNET-MODULE Balluff

2. Dazugehdorige Controller-Tags der Module 6ffnen.
3. Dem Balluff 10-Link-Master einen Name (Controller-Tags) zuordnen.
In diesem Beispiel lautet der Name: Balluff.

7.1.4 Ventilspannung UA einschalten

Anhand der Tabelle wird der Ausgang an Pin2 gesetzt. Das Setzen des Signals
schaltet die Spannung an Pin2 (Ventilspannung UA) ein.

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on I10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |1O-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |O-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port S Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on I0-Link port 7
Bit
Byte 7 5 5 1 3 3 7 o Description
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | 012 | 014 | 002 | Q04 | ©04 = Qutput on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | OB2 | OB4 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

Abb. 4: Balluff: O-Datentabelle

» Bit 1 von Byte 0 setzen, um an Port 0 den Ausgang 2 (Q02) einzuschalten. Das
an Port 0 angeschlossene |0-Link-Ventilsystem wird nun mit 24 V Ventilstrom
versorgt.



EnableNumaticsValveower Baluff-O Data[0].1
1k
ERS

7.1.5 Ventilspulen ansteuern

Das Beispiel zeigt, wie (iber die Tabelle einzelne Ventilspulen Giber den 10-Link-
Master angesteuert werden konnen.

Je nachdem welcher Port am Ventilsystem angeschlossen ist, muss der Bytebe-
reich ausgewdhlt werden.

Das Ventilsystem hat 48 Spulen oder 6 Byte Ausgangsdaten.

Beispiel
Byte it Description
28 | S AT T | 22 | 1 | D
6...37 10-Link port 0 output data
The data of the other |0-Link ports has the same structure and follows here

Das Ventilsystem ist an Port 1 angeschlossen.

» Bit0, 1und 2 von Byte 6 setzen, um die Ventilspulen 1, 2 und 3 am 10-Link-
Verteiler einzuschalten.

TumOnValveCod_1 Galutt:0 Datalé].0
E —
TurnOnValveCod_2 Bamuff:0.Datals).1
JE

TumOnValveCod_3 Baluff:0 Datals) 2
I1E
JC

Tab. 4: C/Q Timeout bei Verbindungsabbruch
ISDU[Index  Sub Index Einstellungin Aktion bei Timeout
mSec

500...65534 Ventile werden ausgeschaltet.
(default: 500)

0x62 0x00

65535 Aktion an den Ventilen wird gestoppt.

7.2.4 Produkt konfigurieren

1. Stromversorgung anschalten.
= Produkt erhalt Parameter und Konfiguration vom |0-Link-Master.
= LEDs UL/UA und COMM leuchten griin.

2. Pneumatischen Versorgungsdruck anschlieRen.

3. Nutzlastdaten an 10-Link-Anschaltung schicken.

= Die jeweiligen LEDs der Ventile sind eingeschaltet, sobald der 10-Link-Mas-
ter die Daten validiert hat.

4. Pneumatischen Versorgungsdruck einschalten.

7.2.5 Bits definieren
Tab. 5: Adresstabelle zur PLC-Konfiguration

7.2 Schrittweise Inbetriebnahme
e Schritt 1: = 7.2.1 Produkt einschalten

e Schritt 2: - 7.2.2 Selbsttest durchfiihren
e Schritt 3: = 7.2.3 Timeout einstellen

e Schritt 4: - 7.2.4 Produkt konfigurieren
e Schritt 5: = 7.2.5 Bits definieren

7.2.1 Produkt einschalten
» Spannungsversorgung einschalten.

= LEDs UL/UA und COMM leuchten griin.
= Ventile sind ausgeschaltet.

7.2.2 Selbsttest durchfiihren

. Sicherstellen, dass die Pneumatische Versorgung getrennt ist.

. Sicherstellen, dass alle Ventile ausgeschaltet sind.

. Uber den 10-Link-Master den Befehl Self test geben.

. Produkt neu starten.

. Anhand der LEDs der Ventile das Ergebnis des Tests tiberpriifen.

. Uber den 10-Link-Master den Befehl Normal mode of operation geben.

N OO h WN =

. Produkt neu starten.
Tab. 3: Self test-Befehle

Ventilposition Spule 14 Spule 12

1 Output 1 (X.0) Output 2 (X.1)

2 Output 3 (X.2) Output 4 (X.3)

3 Output 5 (X.4) Output 6 (X.5)

4 Output 7 (X.6) Output 8 (X.7)

5 Output 9 (X+1.0) Output 10 (X+1.1)
6 Output 11 (X+1.2) Output 12 (X+1.3)
7 Output 13 (X+1.4) Output 14 (X+1.5)
8 Output 15 (X+1.6) Output 16 (X+1.7)
9 Output 17 (X+2.0) Output 18 (X+2.1)
10 Output 19 (X+2.2) Output 20 (X+2.3)
11 Output 21 (X+2.4) Output 22 (X+2.5)
12 Output 23 (X+2.6) Output 24 (X+2.7)
13 Output 25 (X+3.0) Output 26 (X+3.1)
14 Output 27 (X+3.2) Output 28 (X+3.3)
15 Output 29 (X+3.4) Output 30 (X+3.5)
16 Output 31 (X+3.6) Output 32 (X+3.7)
17 Output 33 (X+4.0) Output 34 (X+4.1)
18 Output 35 (X+4.2) Output 36 (X+4.3)
19 Output 37 (X+4.4) Output 38 (X+4.5)
20 Output 39 (X+4.6) Output 40 (X+4.7)
21 Output 41 (X+5.0) Output 42 (X+5.1)
22 Output 43 (X+5.2) Output 44 (X+5.3)
23 Output 45 (X+5.4) Output 46 (X+5.5)
24 Output 47 (X+5.6) Output 48 (X+5.7)

Die genaue Zuordnung der Magnetspulen zu den Ausgangsbits hdngt von der Art

der verwendeten Ventile ab.

8 Betrieb

Der Betrieb erfolgt tiber die Anlage. Anlagendokumentation beachten.

ISDU/ Index Sub Index Beschreibung
0x61 0x00 Normaler Betriebszustand
0x01 Alle Ausgange schalten
0x02 Alle Kandle einschalten
0x03 Gruppen von 2 Ausgangen
schalten
0x04 Ausgabe von Grey Code an

Ch00 ... Ch24 und komple-
mentdre Ausgabe von Grey
Code an Ch25 ... Ch48

7.2.3 Timeout einstellen
» Timeout am IO-Link-Master einstellen.
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8.1 Grundlegende Vorgaben

Allgemeine Vorgaben
e Schutzvorrichtungen nie ausschalten, modifizieren oder umgehen.

 Waihrend des Betriebs keine Anderungen an der Konfiguration und der Hard-
ware vornehmen.

¢ Im laufenden Betrieb weder das Produkt noch damit verbundene Teile beriih-
ren.
Bei Storungen im laufenden Betrieb

* Bei Auftreten einer Stérung, die eine unmittelbare Gefahr fiir Mitarbeiter oder
Anlagen darstellt: Produkt ausschalten.

e Fehleranalyse und Fehlerbehebung vornehmen. Siehe = 13. Fehlersuche und
Fehlerbehebung.



9 Instandhaltung

9.1 Inspektion

9.1.1 Allgemeine Vorgaben

Einsatz unter normalen Umgebungsbedingungen

 Priifintervall: Das Produkt muss monatlich auf Verschmutzung und Beschadi-
gung gepriift werden.

Einsatz unter aggressiven Umgebungsbedingungen

Aggressive Umgebungsbedingungen sind z. B.:

e Minimum oder Maximum der zuldssigen Temperatur. Siehe = 14. Technische
Daten.

 Starker Schmutzanfall
e Nahe zu fettlésenden Fliissigkeiten oder Ddmpfen

Als Folge von aggressiven Umgebungsbedingungen ergeben sich weitere Vorga-
ben fiir die Inspektion:

 Priifintervall fiir Dichtungen an die Umgebungsbedingungen anpassen.

9.1.2 Vorbereitung

» SchutzmaRnahmen durchfiihren. Siehe = 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
ftihren.

9.1.3 Vorgehen

Sichtkontrolle
» Eine Sichtkontrolle auf Unversehrtheit durchfiihren.

Detailpriifung

* Kennzeichnungen und Warnungen am Produkt: Der Betreiber muss schwer
lesbare Kennzeichnungen oder Warnungen umgehend ersetzen.

* Druckluftanschliisse priifen.

e Leitungen priifen.

e Schlduche prifen.

 Dichtungen priifen.

 Alle Schraubverbindungen auf festen Sitz kontrollieren.
e Schutzvorrichtungen der Anlage kontrollieren.

¢ Produktfunktionen kontrollieren.

9.2 Reinigung

9.2.1 Allgemeine Vorgaben

Reinigungsintervalle

* Die Reinigungsintervalle legt der Betreiber gemaR der Umweltbeanspruchung
am Einsatzort fest.

Hilfsmittel

e Das Produkt ausschlieRBlich mit feuchten Tiichern reinigen.

* Fir die Reinigung ausschlieRlich Wasser und ggf. ein mildes Reinigungsmittel
verwenden.

ACHTUNG! Sicherstellen, dass kein Wasser oder Wassernebel durch die
Druckluftanschliisse in das Produkt gelangt. Eindringende Fliissigkeiten zer-
storen Dichtungen und fiihren zu Beschadigungen des Produkts.

9.2.2 Vorgehen

1. Alle Offnungen mit geeigneten Schutzeinrichtungen verschlieRen, damit kein
Reinigungsmittel ins System eindringen kann.

2. Alle Staubablagerungen auf dem Produkt und den benachbarten Anlagentei-
len entfernen.

3. Ggf. andere produktionsbedingte Ablagerungen auf dem Produkt und den
benachbarten Anlagenteilen entfernen.

9.3 Wartung

Unter normalen Umgebungsbedingungen ist das Produkt wartungsfrei.
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9.4 Nach der Instandhaltung

Wenn keine Schaden festgestellt wurden und der Betreiber keine Stérungen ge-
meldet hat, kann das Produkt wieder an die Stromversorgung angeschlossen und
in Betrieb genommen werden.

10 Demontage und Austausch

Ein Ausbau ist nur erforderlich, wenn das Produkt ausgetauscht, anderenorts ein-
gebaut oder entsorgt werden muss.

10.1 Vorbereitung

» SchutzmaBnahmen durchfiihren. Siehe - 6.2.2 SchutzmaRnahmen durch-
ftihren.

Werkzeug
¢ 1x Torx-10-Schraubendreher

10.2 Vorgehen

Abb. 5: Produkt demontieren und austauschen

Produkt demontieren

1. Elektrische Verbindungen trennen.

2. 4 Schrauben an den Ecken des Produkts l6sen.
3. Produkt parallel zur Grundplatte anheben.

Produkt austauschen

1. Sicherstellen, dass die Dichtung auf der Unterseite des Produkts in der Nut
liegt.
2. Oberfldche der Grundplatte reinigen. Siehe = 9.2 Reinigung.

3. Das Produkt mit dem Ubergabestecker in die Offnung der Grundplatte einfiih-
ren.

D

. Das Produkt parallel zur Oberflache der Grundplatte und parallel zur Hinter-
kante der Grundplatte ausrichten.

5. In der Héhe des Ubergabesteckers das Produkt niederdriicken.
= Produkt liegt plan auf der Grundplatte auf.

6. 4 Schrauben an den Ecken des Produkts festziehen.
Anzugsmoment: 0,8 Nm +/- 0.7 Nm.

7. Sicherstellen, dass kein Spalt zwischen Produkt und Grundplatte vorhanden
ist.

8. Elektrik anschlieBen. Siehe - 6.4 Elektrik anschlieRen.



11 Daten und Parameter

11.1 Hinweise zur Sicherheit

» Keine Parameteranderungen im laufenden Betrieb vornehmen (Verletzungs-
pravention).

11.2 Allgemeine Einstellungen

Produktparameter
Name Standard Index Sub  Beschreibung Datentyp
wert index
Vendor Na- READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH String
me
Vendor Text READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ String
Product Na- READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48  String
me XVES-E-BC-IO-LINK-B-48
XVES-E-BC-10-LINK-AB-48
ProductID  READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA010A00 String
P570ABLM5010A00
P570ABLKB0O10A00
Product Text READ 0x0014 (20d) 0x00 Class A, 48 Outputs String
Class B, 48 Outputs
Class AB, 48 Outputs
Serial Num- READ 0x0015(21d) 0x00 6-stellige Materialnum-  String
ber mer
Hardware ~ READ 0x0016 (22d) 0x00 Beschreibung derHard-  String
Revision ID ware-Version
Firmware READ 0x0017 (23d) 0x00 Beschreibung der Firmwa- String
Revision ID re-Version, zusammen
mit der Erstellungszeit
Application READ 0x0018 (24d) 0x00 Benutzerdefinierte Zei-  String
Specific Tag chenfolge mit bis zu 32
Zeichen
WRITE Andern eines anwen-
dungsspezifischen Tags
mit maximal 32 Byte
Self Test READ/WRITE ~ 0x0061 0x00 Starten des Selbsttests -
Timeout READ/WRITE ~ 0x0062 0x00 Zeitliberschreitung fir -

einen Kommunikations-
fehler

11.3 Datenprotokoll

11.3.1 Ausgangsdaten

Hinweise

e DerlO-Link-Master kann bis zu 6 Byte Ausgangsdaten an die 10-Link-Schnitt-
stelle Gibertragen, um das Ventilsystem zu betreiben.

e Die |O-Link-Schnittstelle empfangt unabhédngig von der Anzahl der in der Ven-
tilbaugruppe vorhandenen Ventile 6 Byte Ausgangsdaten.

11.3.2 Diagnosedaten

Index (HEX) | Datentyp Wert Beschreibung

Ereignis

0x5010 SINT 0-kein Fehler  10-Link Schnittstelle meldet
1 -Fehler Uberstrom, Ubertemperatur

0x5110 / UL Power Overrun SINT 0 - kein Fehler  UL-Versorgungsspannung zu
1 -Fehler hoch

0x5111 [ UL Power Underrun ~ SINT 0 - kein Fehler  UL- Versorgungsspannung
1-Fehler 2u gering

0x5112 [ Low Sensor Voltage ~ SINT 0 - kein Fehler  Ungentigende oder fehlende
1 -Fehler Ventilversorgungsspannung

0x7700 [ SPI COMM Fault SINT 0 - kein Fehler  Verbindungsabbruch der
1 -Fehler Ventiltreiber
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11.4 Anzeige

11.4.1 LED-Anzeige

Bezeichnung Zustand im Normalbe-

trieb

Leuchtet griin

Bedeutung

UL/UA Versorgungsspannung ist groRer als 18 V

und kleinerals 30 V.

Ventilversorgungsspannung ist groRer als die
untere Toleranzgrenze (21,6 V DC).

Blinkt griin (1 Hz) Versorgungsspannung ist groRerals 10 V

und kleinerals 18 V.

Ventilversorgungsspannung ist groRer als die
untere Toleranzgrenze (21,6 V DC).

Blinkt rot und griin (2Hz)  Versorgungsspannung ist kleiner als 10 V DC.

Ventilversorgungsspannung ist groRer als
21.6VDC.

Versorgungsspannung ist groRer als 30 V DC.

Blinkt rot (1 Hz)

Ventilversorgungsspannung ist groRer als
21.6VDC.

Ventilversorgungsspannung ist kleiner als
21.6VDC

Aus Keine Ventilversorgungsspannung.

10-Link-Anschaltung ist nicht mit dem 10-
Link-Master verbunden.

Leuchtet rot

COMM Betriebszustand

10-Link-Master ist verbunden, 10-Link-Kom-
munikation wurde nicht gestartet.

Leuchtet griin

Vorbetriebszustand

10-Link-Master ist verbunden, 10-Link-Kom-
munikation wurde nicht gestartet.

SI0-Modus

Keine Verbindung zum 10-Link-Master, 10-
Link-Kommunikation wurde nicht gestartet.

Blinkt griin (1 Hz)

Blinkt griin (2 Hz)

Blinkt rot (1 Hz) Kommunikationsfehler mit Ventilen, auto-

matische Wiederherstellung

Leuchtet rot Keine Verbindung zu Ventilen.
Blinkt rot (2 Hz) Keine Verbindung zum 10-Link-Master.
Aus Keine Ventilversorgungsspannung.

10-Link-Anschaltung ist nicht mit dem 10-
Link-Master verbunden.

11.5 Pinbelegung

Tab. 6: Pinbelegung M12-Steckverbinder X711 fiir I0-Link Typ A und 10-Link Typ
AB

Bedeutung
10-Link Typ A 10-Link Typ AB
1 L+ L+24VDCO0,02A
g h 2 N.c. UA +24V DC max. 3A
“ a 3 L- L-
4 CQ (I0-Link Daten) CQ (IO-Link Daten)

Tab. 7: Pinbelegung M12-Steckverbinder X711 fiir IO-Link Typ B
Pin Bedeutung

L+24V DC0,02A

2L+ 24V DC max. 3A

L-

CQ (10-Link Daten)

2L-

[oJ18)
\e|[¢/

ulbh|lwW|N| =

12 Entsorgung

Nicht bestimmungsgemaRes Entsorgen flihrt zu Umweltverschmutzungen. Roh-
stoffe kdnnen dann nicht mehr wiederverwertet werden.

» Das Produkt, die Verpackung und eventuell ausgetretene Betriebsmittel nach
den geltenden Landesbestimmungen entsorgen.

10



13 Fehlersuche und Fehlerbehebung

13.1 Vorgehen

Schritt 1: Anlage priifen

» Bei Stérungen zuerst die Anlage priifen bzw. den Anlagenteil, in den das Pro-
dukt verbaut ist. Folgende Punkte priifen:

e Alle Anschliisse. Siehe - 9. Instandhaltung.
* Einstellungen. Siehe - 14. Technische Daten.

Schritt 2: Produkt priifen
1. Anlage bzw. Anlagenteil drucklos und spannungsfrei schalten.
2. Produkt priifen anhand der nachfolgend beschriebenen Fehlerbilder.

3. Stérungsbehebung durchfiihren mithilfe der Informationen unter ,, Abhilfe.
Wenn sich die Stérung nicht wie beschrieben beheben Idsst: Produkt demon-
tieren und zuriicksenden. Siehe = 4.3 Produkt zurticksenden.

4. Wenn die Stérung behoben wurde: Anlage und Produkt wieder in Betrieb neh-
men.

13.2 Fehlerbilder

Fehler Mégliche Ursache Abhilfe

Kein Ausgangsdruckanden
Ventilen

Keine Spannungsversor-
gung am Produkt ange-
schlossen. Siehe

- 11.4.1 LED-Anzeige.

Spannungsversorgung am
Steckverbinder X711 anlegen.

Polaritat der Spannungsver-
sorgung priifen.

Systemkomponente einschal-
ten.

¢ Kein Versorgungsdruck
verfligbar.

Versorgungsdruck anschlie-
RBen.

Ausgangsdruck zu niedrig Versorgungsdruck zu niedrig. Versorgungsdruck erhéhen.

Spannungsversorgung fiir das LED am Produkt Giberpriifen.

Produkt nicht ausreichend.  sreichende Spannungsver-

sorgung anlegen.

Luft entweicht horbar Leckage zwischen Produkt

und Versorgung.

Anschluss der Versorgung
Uberpriifen.

Pneumatik falsch angeschlos- Pneumatischen Anschluss
sen. prifen.

UL/UA LED blinkt/leuchtet
griin/rot

Ventilversorgungsspannung
liegt unterhalb der unteren
Toleranzgrenze.

10-Link-Master ist nicht ver-
bunden.

Spannungsversorgung am
Steckverbinder X711 priifen.

COMM LED ist aus Verbindung des |0-Link-Mas-
ters am Steckverbinder X711

priifen.

COMM LED blinkt griin 10-Link-Anschaltung ausge-

schaltet.

10-Link-Anschaltung konfigu-
rieren und einschalten.

10-Link-Kommunikation star-
ten.

10-Link-Kommunikation wur-
de nicht gestartet.

14 Technische Daten

Dieses Kapitel enthélt einen Auszug der wichtigsten Technischen Daten. Weitere
Technische Daten finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.

Allgemein

Spezifikation

Abmessungen 45 mmx 97,2 mmx 27,25 mm
Gewicht 0,062 kg

Material Glasfaserverstarktes Polyamid
Verschmutzungsgrad 2

Relative Luftfeuchtigkeit 95 %, nicht kondensierend
Umgebungstemperatur Lagerung -25...80°C

min. ... max.

Umgebungstemperatur Betrieb -10...50°C

min. ... max.

Max. Linge der Kommunikationskabel 20 m

Max. Anzahl Ventile 24 (48 Spulen)

Max. Hohe tiber Normalhéhennull 2000 m

Vibrationsresistenz bei Wandbefesti-
gung EN 60068-2-6

+0.35 mm Verschiebung bei 10 Hz ... 60 Hz,
5 g Beschleunigung bei 60 Hz ... 150 Hz

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | Deutsch

Spezifikation

Schockresistenz bei Wandbefestigung 30 g mit 18 ms Dauer,

EN 60068-2-27 3 Schocks je Richtung

Elektrik
Spezifikation

Schutzart nach EN 60529 / IEC 60529  IP65 in montiertem Zustand

Versorgungsspannung 18...30VDC
Ventilversorgungsspannung 24VDC+10%

Anschlussart M12 A kodiert, 4 Pin oder 5 Pin
Zuldssige Oberwelligkeit 5%

Beriicksichtigte Normen und Richtlinien

Norm | Richtlinie Beschreibung

EMV-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit von Elektroprodukten und Elek-

2014/30/EU tronikprodukten

EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen,
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61000-6-2 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), Teil 6-2: Fachgrundnor-
men - Storfestigkeit fiir Industriebereiche

EN 61000-6-4 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), Teil 6-4: Fachgrundnor-

men - Stéraussendung fiir Industriebereiche

Kommunikationsschnittstelle

Spezifikation
Baudrate COM3 230,4 kBaud

Zyklische Datentibertragung der Aus- 6 Byte (48 Bit)
gangsdaten des 10-Link-Masters

15 Ersatzteile

Hinweise zu Ersatzteilen finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.

16 Zubehor

Hinweise zu Zubehor finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.

Beschreibung Artikel-Nr.

Sockel, CON-RD-Serie, female, M12x1, 5-pin, A-kodiert, 8942051602
fiir I0-Link-Anschluss X711

Schutzkappe M12x1

Y-Adapter, CON-AP-Serie, flir externe Spannungsver-
sorgung (fiir Produkte vom Typ B und einen 10-Link-
Master Typ A)

1823312001
R412028657

17 Konformitdtserklarung

Die Konformitdtserklarung finden Sie auf der Produktseite im Emerson Store.
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1 About this documentation

Read this documentation completely, especially chapter - 2. Safety before work-

ing with the product.

These instructions contain important information on the safe and appropriate as-

sembly, operation, and maintenance of the product and how to remedy simple
malfunctions yourself.

1.1 Documentation validity
This documentation applies to the following product variants:

Table 1: Product variants of the I0-Link interface connection

SKU Product variant 10-Link master
P570ABLKAO0T0A00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48 Type A
P570ABLKBO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-B-48 Type B
P570ABLM5010A00 XVES-E-BC-10-Link-AB-48 Type AB

This documentation is intended for:

Programmers, service personnel, system owners

1.2 Additional documentation

Observe the following related documents:

e Manufacturer’s system documentation

* Documentation of other system components

¢ 10-Link master documentation.

* Documentation of the configuration program of the 10-Link master.

Product Document number Document type
XV03 /05 570365 Operating instructions
QRcode Link Description

www.emerson.com/
xv03c

EASE Downloads and further information on this product
Fx can be found on the product page at the Emerson
]! Store.

www.emerson.com/
LD xv05c

1.3 Abbreviations used

This documentation uses the following abbreviations:

ESD Electrostatic Discharge

n.c. Not connected

PPE Personal protective equipment

SELV Safety Extra Low Voltage

SKU Stock Keeping Unit (part number)

PLC Programmable logic controller or PC, which assumes the control func-
tions

UA Actuator voltage (supply voltage for valves and outputs)

uL Logic voltage (supply voltage for electronic components and sensors)

2 Safety

2.1 About this chapter

* Read the chapter Safety and this documentation completely before working
with the product.

» Keep this documentation in a location where it is accessible to all users at all
times.

2.2

Applications
e Control of the valve system

Intended use

» The product is intended for solely for professional use.
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The product is exclusively intended to be installed in an end product (a sys-
tem/machine) or to be assembled with other components to form an end
product.

Point-to-point connection with an |0-Link master of the same 10-Link type.
See - 1.1 Product variants of the 10-Link interface connection.

When connecting a type B |O-Link interface to a type A master: Ensure that
the external supply is never connected to the SIO pin of the type A master.

Application area and location

Industrial applications
Indoor areas

Notes

2.3

The product is not a safety component in terms of the Machinery Directive.

Use the product in safety-related applications only if this use is specifically
stated and permitted in the safety-related application documentation.

If unsuitable products are installed or used in safety-relevant applications, this
may result in unintended system operating states that may lead to injuries
and/or equipment damage.

The product is intended for installation in valve systems of the corresponding
series. See = 1.2 Additional documentation.

Improper use

The product is not intended for use in explosive areas (explosion protection).

2.4 Obligations of the operator

The owner must ensure that persons who assemble, operate, disassemble, or
maintain products must not consume any alcohol, drugs, or pharmaceuticals
that may affect their ability to respond.

The owner must ensure that PPE is used. Observe all specifications for the
overall system.

2.5 Personnel qualifications

Only personnel qualified for the tasks at hand are allowed to perform the activi-
ties described in this documentation. Depending on the activity, this requires ba-
sic knowledge in the following areas and knowledge of the relevant technical
concepts:

Pneumatics
Electrics

2.6 Hazards

2.6.1

Material damage

Damage due to too high mechanical loads

Never twist or bend the product and add-on parts, or mount them when they
are under tension.

Do not use the product as a handle or step.
Do not position any objects on the product.

Damage caused by electrostatic discharge

Contact between people or objects and electrical product components can cause
electrostatic discharge (ESD), which then damages or destroys the product. Take
the following measures to prevent ESD:

Observe handling instructions and recommendations as per EN 61340-5-1
and EN 61340-5-2.

Use wrist and shoe grounding when working on the product.
Never connect or disconnect the plug while it is live.

Damage due to control network malfunction

Products with Ethernet connection are designed to be used on specific industrial
control networks. Observe the following safety measures:

Always follow industry best practices for network segmentation.
Avoid exposing products with Ethernet connection directly to the Internet.

Minimize internet and business network exposure for all control system de-
vices and/or control systems.

Ensure that products, control system devices and/or control systems are not
accessible from the Internet.

Locate control networks and remote devices behind firewalls and isolate them
from the business network.
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e Ifremote access is required, only use secure methods such as Virtual Private
Networks (VPNs).

NOTICE! Recognize that VPNs and other software-based products may have
vulnerabilities. A VPN is only as secure as the connected devices it serves. Al-
ways use the current version of the VPN, the firewall and other software-based
products.

¢ Ensure that the latest released software and firmware versions are installed on
all products connected to the network.

3 Scope of delivery

e 1xBus coupler (see: order)
If you have configured your product with optional elements, these elements
are already assembled on the product.

* 1xsafety information

4 Transport and storage

4.1 Transporting the product

Hazards during transportation

* Proceed with caution and observe the information on the packaging when un-
loading and transporting the packaged product to the destination.

4.2 Storing the product

Damage due to incorrect storage

Unfavorable storage conditions can result in corrosion and material deteriora-
tion.

* Protect the product from direct sunlight and UV radiation.
¢ Keep the product in its packaging until the time of installation.

Elastomer parts

Pneumatic components typically have elastomer seals that are subject to a con-
stant process of aging.

e Products that have been stored for longer than 2 years have a shorter service
life.

e The aging process can be accelerated by heat and light (UV rays).

If you are unsure about the status of the elastomer seals, Get in touch with our
contact address. See back cover.

4.3 Returning the product

 Before returning the product: Get in touch with our contact address. See back
cover.

e Observe the storage conditions until such time as you return the product.

5 Product description

5.1 Brief description

The product is an electronic component that establishes communication be-
tween the higher-level control and the connected valves.
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5.2 Labeling and identification

Name plate
7 1\ ; 3 4
AVENTICS FD: 23W23/ :
SKU: P570ABLKA070400 SN: 00XXX
Made in France Adfig
155 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
6 5

1 Date of manufacture in the format yy- 2 Material number

Www, yy=year, ww=week
4 QR code
6 SKU (part number)

3 Data matrix code
Manufacturer address
7 Word mark AVENTICS

Product identification

The ordered product is clearly identified by the material number. The material
number can be found in these locations:

e Onthe name plate.

CE mark

C¢€

5.3 Product overview

This product complies with the Electromagnetic Compatibility (EMC) Di-
rective 2014/30/EU and its amendments. The product is labeled with CE
identification. The declaration of conformity is available on request.

Please provide the material number and serial number for the correspon
ing products.

d-

EMERSON.

IO - Link

[Ty

Fig. 1: Product overview XVES with 10-Link

CE mark 2 China RoHS/EFUP
Pin assignment 4 Screws
LEDs 6 Address

X711 plug connector 8 Name plate

O N U W =

Adapter plug
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6 Assembly and installation

6.1 Planning

6.1.1 Installation conditions

General requirements
e Take the product into account when equalizing potentials in the system.

Product-specific requirements

 Ensure that power packs are equipped with safe isolation in accordance with
EN 61558 and that the power circuits are therefore SELV/PELV power circuits
in accordance with IEC 60364-4-41 (accident protection).

e Power supply equipped with a DC fuse that can interrupt a current of 6.67 A
within max. 120's.

* Ensure that the supply voltage of the power pack is always <300 V AC (exter-
nal conductor - neutral conductor).

For use in North America and/or Canada: Use an isolated power source that
meets one of the following requirements:

e Power circuit with limited energy in accordance with UL/CSA 61010-1/ UL/
CSA61010-2-201.

e Limited power source (LPS) in accordance with UL/CSA 60950-1.

e C(lass 2 power source that complies with the National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clause 725.121 and the Canadian Electric Code (CEC), Part |, c22.1.
Example: Class 2 transformer or class 2 power source in accordance with UL
5085-3/ CSA-C22.2 no. 66.3 or UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)

Ambient conditions

e Protect the product from direct sunlight and UV radiation.

6.1.2 Required accessories, materials and tools

Select material and tools that are suitable for your product configuration. De-
pending on the configuration, you will need further accessories.

Mounting material

For mounting, you can use your own mounting material or AVENTICS mounting
material. Respect dimensions and tightening torques.

Tools

e 1IxTorx 10 screwdriver

6.2 Preparation

6.2.1 Unpacking and checking the product
1. Check the material number to see if the product matches your order.

2. Check the product for transport and storage damage.
Do not install a damaged product. Return damaged products together with
the delivery documents. See - 4.3 Returning the product.

3. Prepare required accessories, materials and tools.

6.2.2 Implementing safety measures

Procedure

. Do not carry out any work on the system during preparation.

. Close off dangerous areas.

. Make sure the system or system part is not under pressure or voltage.
. Protect the system against being restarted.

. Allow product and adjacent system parts to cool down.

. Wear PPE.

AUl A W N =

6.2.3 Software installation

1. Call up the product page in the Emerson Store: http://www.emerson.com/
xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

There is a QR code on the product that also leads to the software and user docu-
mentation.

2. Download zip archive with device description files.
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Table 2: 10DD file versions

10-Link 6 bytes (COM3)

Type A AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-YYYYM-
MDD-I0DD1.1

Type AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-YYYYM-
MDD-10DD1.1

Type B AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-YYYYM-
MDD-10DD1.1

3. Installfiles.

6.3 Installation

The product is preassembled. See = 10. Disassembly and exchange.

6.4 Connecting the electrical system

Notes

* Observe the pin assignment. See = 11.5 Pin assignment.

* Use shielded cables to protect against interference and electrostatic effects.
e Use cable in accordance with the |0-Link standard.

Procedure

Fig. 2: Position of grounding screw

1 Grounding screw

1. Release the grounding screw.

2. Mount the grounding cable using the grounding screw. Screw in grounding
screw.

The grounding screw is located on the base plate of the valve system.

1. Connect voltage to the plug connector.
Tightening torque: 1.5 Nm 0.5 Nm

2. Ground the product in accordance with EN 50178 and IEC 60364.

7 Commissioning

7.1 Preparation

General requirements

1. Implement safety measures. See - 6.2.2 Implementing safety measures.
2. Make sure that all connections are in perfect condition.

3. Check LED. See = 11.4 Display.

7.1.1 Configuring the 10-Link port
The function of the port is configured using the table.
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Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the 10-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the |O-Link port 4
122...145 i 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
g. Bk Description
@776 5][a4a[3]2]1]o0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: O-Link

Fig. 3: Balluff: C data table
» Set bit 0 of byte 0 to configure port 0 for the I10-Link communication.

- -
New Module B
|
Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethermnet Module
| Vendor: Allen-Bradley
Parent: EN2TR
: : Connection Parameters
| Name: Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 % .
Descrption: 3 Instance: Size:
Input: 100 32 2 Bhi)
) Dutput: m %2 2 (g4l
| Comm Fomnat: D;ata-_SlNT - Corfiguiation: 102 190 = (gbiy
Address / Host Mame
@) |P Address: 192 . 188 . 1 40
| Host Mame:
" . fr—— — p—— [
|¥| Open Module Propesties ( oK. ] Carcel ] [ Help ]

|I Babutf:C Data(0].0 ‘

Scope: [LIVER_NSE  ~ Show: Al Tags - T

1. Configure the Balluff IO-Link master as a Generic Ethernet Module.

7.1.2 Establishing communication with the 10-Link master

Notes

* No further configuration necessary as the |0-Link interface does not require
any changeable parameters. The configuration can be transferred directly to
the higher-level control system.

e The data length for cyclical data exchange is set to 6 bytes (48 bits).

e ThelO-Link master automatically detects the IO-Link node. Otherwise, the
process must be carried out manually. See the documentation for the 10-Link
master.

Basic requirements

1. ForlO-Link type B: Ensure that the UL and UA power packs are set to 24 V DC.

2. ForlO-Link type A: Reduce the number of simultaneously actuated valves to a
maximum of 12 if the nominal current of the 10-Link master does not match
the requirements of the valve system.

3. Make sure that the port on the 10-Link master is configured as the 10-Link
port.

4. Check LEDs. See = 11.4 Display.

The status of the COMM LED depends on the communication initiated by the IO-
Link-Master.

» Ensure that all valves are switched off.

Procedure

1. Connect the I0-Link cable with the plug connector.
Tightening torque: 1.5 Nm + 0.5 Nm.

2. Connect the cable to the specified port of the 10-Link master.
3. Switch on the power supply.

7.1.3 Setting the controller tags

The following example shows how a Balluff IO-Link master can be used with an
Ethernet-based control.

Procedure
In this example, the RSLogix 5000 software is used.
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Controller Organizer - : B
=13 Controller L30ER_NSE e
| LB Controller Tags Scope: [[iL30ER_NSE = Show: Al
.3 Controller Fault Handler PO
i 1.3 Power-Up Handler
—| 25 Tasks Rl
T . i = BalffC
i Tk '+ Balf C Data
| - C3 MainProgram s
----- [3 Unscheduled Programs E-wd
=3 Motion Groups St Pl ] Dot
i 1.3 Ungrouped Axes = Baluf0
(1 Add-On Instructions il Ll
J {5 Data Types
& E;% User-Defined
¢ @l Strings
. Add-On-Defined
[ Cﬁg Predefined
i @ L Module-Defined
L3 Trends
== VO Configuration
l; il 1769 Bus
L@ (0]1760-L30ER-NSE L30ER_NSE
=& Ethernet
. & 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
[ ETHERNET-MODULE Balluff

2. Open the associated controller tags of the modules.
3. Assign a Name (controller tags) to the Balluff 10-Link master.
In this example, the Name is: Balluff.

7.1.4 Switching on the UA valve voltage

The output is set on pin2 using the table. Setting the signal switches on the volt-
age at pin2 (valve voltage UA).

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on I10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |1O-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |O-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port S Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on I0-Link port 7
Bit
Byte 7 5 5 1 3 3 7 o Description
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | 012 | 014 | 002 | Q04 | ©04 = Qutput on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | OB2 | OB4 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

Fig. 4: Balluff: O data table

» Setbit 1 of byte 0 to switch on port 0 at output 2 (Q02). The 10-Link valve sys-
tem connected to port 0 is now supplied with 24 V valve current.
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EnableNumaticsValveower
1k
ERS

Baluff.0.Data[0].1

7.1.5 Actuating the valve coils

The example shows how the table can be used to actuate individual valve coils via
the 10-Link master.

The byte range must be selected depending on which port is connected to the
valve system.

The valve system has 48 coils or 6 bytes of output data.

Example

Byte Description

6...37 10-Link port 0 output data

The data of the other |0-Link ports has the same structure and follows here

The valve system is connected to port 1.

» Setbits 0, 1 and 2 of byte 6 to switch on the valve coils 1, 2 and 3 on the I0-
Link distributor.

TumOnValveCod_1 Galutt:0 Datalé].0
E —
TurnOnValveCod_2 Baluff:0 Datalg).1
JE

TurnOnValeCod_3 Bakuff:0 Datals) 2
I1E
JC

7.2 Step-by-step commissioning
e Step 1: > 7.2.1 Switching on the product
e Step 2: - 7.2.2 Carrying out a self-test

e Step 3: - 7.2.3 Setting the timeout

e Step 4: > 7.2.4 Configuring the product
e Step 5: - 7.2.5 Defining bits

7.2.1 Switching on the product
» Switch on the power supply.

= The UL/UA and COMM LEDs illuminate green.
= The valves are switched off.

7.2.2 Carrying out a self-test

. Ensure that the pneumatic supply is disconnected.

. Ensure that all valves are switched off.

. Issue the Self test command via the 10-Link master.

. Restart the product.

. Check the result of the test using the valve LEDs.

. Issue the Normal mode of operation command via the 10-Link master.
. Restart the product.

Table 3: Self test commands

N OO h WN =

ISDU/ index Sub-index Description

0x61 0x00 Normal operating state
0x01 Switch all outputs
0x02 Switch on all channels
0x03 Switch groups of 2 outputs
0x04 Output of Grey code to

Ch00 ... Ch24 and comple-
mentary output of Grey code
to Ch25...Ch48

7.2.3 Setting the timeout
» Set the timeout on the 10-Link master.

Table 4: C/Q timeout on connection loss
ISDU/index

Sub-index Setting in Action on timeout

mSec
500 ...65534 Valves are switched off.
(default: 500)

0x62 0x00
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Sub-index

ISDU[index

Setting in Action on timeout

mSec
65535

Action on valves is stopped.

7.2.4 Configuring the product

1. Switch on the power supply.
= Product obtains parameters and configuration from the 10-Link master.
= The UL/UA and COMM LEDs illuminate green.

2. Connect pneumatic supply pressure.

3. Send payload data to I0-Link interface connection.

= The respective valve LEDs are switched on as soon as the I0-Link master
has validated the data.

4. Switch on pneumatic supply pressure.

7.2.5 Defining bits
Table 5: Address table for PLC configuration

Valve position Coil 14 Coil 12

1 Output 1 (X.0) Output 2 (X.1)

2 Output 3 (X.2) Output 4 (X.3)

3 Output 5 (X.4) Output 6 (X.5)

4 Output 7 (X.6) Output 8 (X.7)

5 Output 9 (X+1.0) Output 10 (X+1.1)
6 Output 11 (X+1.2) Output 12 (X+1.3)
7 Output 13 (X+1.4) Output 14 (X+1.5)
8 Output 15 (X+1.6) Output 16 (X+1.7)
9 Output 17 (X+2.0) Output 18 (X+2.1)
10 Output 19 (X+2.2) Output 20 (X+2.3)
1 Output 21 (X+2.4) Output 22 (X+2.5)
12 Output 23 (X+2.6) Output 24 (X+2.7)
13 Output 25 (X+3.0) Output 26 (X+3.1)
14 Output 27 (X+3.2) Output 28 (X+3.3)
15 Output 29 (X+3.4) Output 30 (X+3.5)
16 Output 31 (X+3.6) Output 32 (X+3.7)
17 Output 33 (X+4.0) Output 34 (X+4.1)
18 Output 35 (X+4.2) Output 36 (X+4.3)
19 Output 37 (X+4.4) Output 38 (X+4.5)
20 Output 39 (X+4.6) Output 40 (X+4.7)
21 Output 41 (X+5.0) Output 42 (X+5.1)
22 Output 43 (X+5.2) Output 44 (X+5.3)
23 Output 45 (X+5.4) Output 46 (X+5.5)
24 Output 47 (X+5.6) Output 48 (X+5.7)

The exact assignment of the solenoid coils to the output bits depends on the type
of valves used.

8 Operation

The device is operated through the system. Observe the information in the sys-
tem documentation.

8.1 Basicrequirements

General requirements
* Never switch off, modify or bypass safety devices.

» Do not make any changes to the configuration and hardware during opera-
tion.

* Do not touch the product or any connected parts during operation.

In case of malfunctions during operation

* In case of a malfunction that presents an immediate danger for employees or
systems: Switch off product.

 Carry out analysis and troubleshooting of malfunctions. See - 13. Trou-
bleshooting.
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9 Service

9.1 Inspection

9.1.1 General requirements

Use in normal ambient conditions

¢ Inspection interval: The product must be checked monthly for contamination
and damage.

Use in aggressive ambient conditions

Aggressive ambient conditions include, for example:

¢ Minimum or maximum permissible temperature. See = 14. Technical data.

» Heavy accumulation of dirt

* Proximity to grease-dissolving liquids or vapors

Aggressive ambient conditions lead to further requirements for inspection:

¢ Adapt the inspection interval for seals to the ambient conditions.

9.1.2 Preparation

» Implement safety measures. See = 6.2.2 Implementing safety measures.

9.1.3 Procedure

Visual inspection
» Visually inspect for integrity.

Detailed inspection

¢ Identifications and warnings on the product: The system owner has to replace
labels or warnings that are difficult to read immediately.

e Check the compressed air connections.

e Checkthelines.

» Checktubing.

» Checkthe seals.

e Check to make sure that all fittings are properly connected.
» Check the safety devices on the system.

e Check the product functions.

9.2 Cleaning

9.2.1 General requirements

Cleaning intervals

» The system owner specifies the cleaning intervals in line with the ambient
conditions at the operating site.

Aids

* Only clean the product with damp cloths.

e Only use water for cleaning and a mild detergent, if necessary.

NOTICE! Make sure that no water or water mist can enter the product via the
compressed air connections. Penetrating fluids destroy seals and cause dam-
age to the product.

9.2.2 Procedure

1. Close all openings with suitable safety devices so that no cleaning agent can
enter into the system.

2. Remove all dust deposits from the product and the adjacent system parts.

3. If necessary, remove other production-related deposits from the product and
the adjacent system parts.

9.3 Maintenance

In normal ambient conditions, the product is maintenance-free.

9.4 Afterservice

If no damage has been detected and the operator has not reported any malfunc-
tions, the product can be reconnected to the power supply and put back into op-
eration.
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10 Disassembly and exchange

Disassembly is only required if the product has to be exchanged, installed in a dif-
ferent location or disposed off.

10.1 Preparation

» Implement safety measures. See = 6.2.2 Implementing safety measures.

Tools
e 1xTorx 10 screwdriver

10.2 Procedure

Fig. 5: Disassemble and replace product

Disassembling the product

1. Separate the electrical cables.

2. Release 4 screws at the corners of the product.
3. Lift the product parallel to the base plate.

Replace product

1. Ensure that the seal on the bottom of the product is in the slot.

2. Clean the surface of the base plate. See - 9.2 Cleaning.

3. Insert the product with the transfer plug into the opening of the base plate.
4

. Align the product parallel to the surface of the base plate and parallel to the
rear edge of the base plate.

5. Press the product down at the height of the transfer plug.
= Product lies flat on the base plate.

6. Tighten 4 screws at the corners of the product.
Tightening torque: 0.8 Nm +/- 0.1 Nm.

7. Ensure that there is no gap between the product and the base plate.
8. Connect the electrical system. See = 6.4 Connecting the electrical system.

11 Data and parameters

11.1 Notes on safety

* Do not make parameter changes during operation (injury prevention).

19




11.2 General settings

Product parameters

Name Default Index Sub  Description Data type
value index
Vendor READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH String
Name
Vendor Text READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ String
Product READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48  String
Name XVES-E-BC-I0-LINK-B-48
XVES-E-BC-10-LINK-AB-48
ProductID  READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA0T0A00 String
P570ABLM5010A00
P570ABLKB010A00
Product Text READ 0x0014 (20d) 0x00 Class A, 48 outputs String
Class B, 48 outputs
Class AB, 48 outputs
Serial Num- READ 0x0015(21d) 0x00 6-digit material number ~ String
ber
Hardware ~ READ 0x0016 (22d) 0x00 Description of the hard-  String
Revision ID ware version
Firmware ~ READ 0x0017 (23d) 0x00 Description of the String
Revision ID firmware version, com-
bined with the time of
creation
Application READ 0x0018 (24d) 0x00 User-defined string of up  String
Specific Tag to 32 characters
WRITE Changing an application-
specific tag with max.
32 bytes
Self Test READ/WRITE ~ 0x0061 0x00 Starting the self-test -
Timeout READ/WRITE ~ 0x0062 0x00 Timeout foracommuni- -

cation error

11.3 Data protocol

11.3.1 Output data

Notes

* The IO-Link master can transfer up to 6 bytes of output data to the 10-Link in-
terface in order to operate the valve system.

e ThelO-Link interface receives 6 bytes of output data regardless of the number
of valves present in the valve assembly.

11.3.2 Diagnostic data

Index (HEX) | Data type Value Description

Event

0x5010 SINT 0 - no error 10-Link interface reports
1-error overcurrent, overtempera-

ture

0x5110 [ UL Power Overrun SINT 0-no error UL supply voltage too high
1-error

0x5111 [ UL Power Underrun ~ SINT 0 - no error UL supply voltage too low
1-error

0x5112 [ Low Sensor Voltage ~ SINT 0-no error Insufficient or missing valve
1 - error supply voltage

0x7700 [ SPI COMM Fault SINT 0 - no error Connection loss of valve
1 - error drivers

11.4 Display

11.4.1 LED display

Designation

State in normal opera-
tion

Meaning

UL/UA llluminates green Supply voltage is greater than 18 V and less

than30V.

Valve supply voltage is greater than the lower
tolerance limit (21.6 V DC).
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Designation

State in normal opera-
tion

Meaning

Flashes green (1 Hz) Supply voltage is greater than 10 V and less

than 18 V.

Valve supply voltage is greater than the lower
tolerance limit (21.6 V DC).

Supply voltage is less than 10 V DC.

Flashes red and green

(2Hz) Valve supply voltage is greater than

21.6VDC.
Supply voltage is greater than 30 V DC.

Flashes red (1 Hz)

Valve supply voltage is greater than
21.6VDC.

Valve supply voltage is less than 21.6 V DC

llluminates red

off No valve supply voltage.

10-Link interface is not connected to the 10-
Link master.

COMM llluminates green Operating state

10-Link master is connected, 10-Link commu-
nication has not been started.

Flashes green (1 Hz) Pre-operating state

10-Link master is connected, 10-Link commu-
nication has not been started.

SI0O mode

No connection to 10-Link master, 10-Link
communication has not been started.

Flashes green (2 Hz)

Flashes red (1 Hz) Communication error with valves, automatic

recovery

llluminates red No connection to valves.
Flashes red (2 Hz)

off No valve supply voltage.

No connection to 10-Link master.

10-Link interface is not connected to the 10-
Link master.

11.5 Pin assignment

Table 6: Pin assignment of M12 plug connector X711 for 10-Link type A and 10-
Link type AB

Meaning
10-Link type A 10-Link type AB
1 L+ L+24VDCO0.02A
g h 2 N.c. UA +24V DCmax.3 A
7)) 3 L- L-
n p’ 4 CQ (I0-Link data)  CQ (10-Link data)

Table 7: Pin assignment of M12 plug connector X711 for 10-Link type B
Pin Meaning

L+24VDCO0.02A

2L+24VDCmax.3 A

L-

CQ (10-Link data)

2L-

[o)18)
N[

Glh|W|IN|=

12 Disposal

Improper disposal will lead to pollution of the environment. Furthermore, the
materials can no longer be recycled.

» Dispose of the product, the packaging and any escaping operating materials
in accordance with the applicable national regulations.

13 Troubleshooting

13.1 Procedure

Step 1: Check the system

» In case of malfunctions, first check the system or the system part where the
product is installed. Check the following items:

* All connections. See = 9. Service.
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e Settings. See = 14. Technical data.

Step 2: Check the product
1. Make sure the system or system part is not under pressure or voltage.
2. Check the product based on the fault patterns described below.

3. Perform troubleshooting using the information under “Remedy”.
If the malfunction cannot be eliminated as described under “Remedy”: Disas-
semble the product and return it. See = 4.3 Returning the product.

4. After the malfunction has been eliminated; Put the system or product back

into operation.

13.2 Malfunction types

Error

No output pressure at the
valves

Possible cause

e No power supply con-
nected to the product.
See - 11.4.1 LED display.

Remedy

Apply power supply on plug
connector X711.

Check power supply polarity.

Switch on system compo-
nent.

¢ No supply pressure avail-
able.

Connect supply pressure.

Output pressure too low

Supply pressure too low.

Increase supply pressure.

Power supply for the product
not sufficient.

Check LED on the product.

Apply sufficient power sup-
ply.

Airis audibly escaping

Leakage between product
and supply.

Check the supply connection.

Pneumatics incorrectly con-
nected.

Check the pneumatic connec-
tion.

UL/UA LED flashes/illumi-
nates green/red

Valve supply voltage is below
the lower tolerance limit.

Check power supply on plug
connector X711.

COMM LED is off

10-Link master is not con-
nected.

Check connection of the I0-
Link master on plug connec-
tor X711.

COMM LED is flashing green

10-Link interface connection
switched off.

Configure 10-Link interface
connection and switch on.

10-Link communication has
not been started.

Start 10-Link communication.

14 Technical data

This section contains an excerpt of the most important technical data. Further
technical data can be found on the product page in the Emerson store.

General

Specifications

Dimensions 45mmx97.2 mmx 27.25 mm
Weight 0.062 kg
Material Fiberglass reinforced polyamide

Degree of contamination

2

Relative humidity

95 %, non-condensing

Ambient temperature for storage

min. ... max.

-25...80°C

Ambient temperature during operation -10... 50 °C

min. ... max.

Max. length of communication cables 20 m

Max. number of valves 24 (48 coils)
Max. height above sea level 2000 m

Vibration resistance for EN 60068-2-6

wall mounting

+0.35 mm displacement at 10 Hz ... 60 Hz,

5 g acceleration at 60 Hz ... 150 Hz

Shock resistance for EN 60068-2-27 wall 30 g with 18 ms duration,

mounting

3 shocks each direction

Electrics

Specifications

Degree of protection according to

EN 60529 [ IEC 60529

IP65 when assembled

Supply voltage

18...30VvDC

Valve supply voltage

24VDC+10%

Connection type

M12 A-coded, 4 pin or 5 pin
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Specifications

Permissible ripple 5%

Standards and directives complied with
Standard | directive Description

EMC directive Electromagnetic compatibility of electric products and electronic

2014/30/EU products

EN 60204-1 Safety of machinery - Electrical equipment of machines, Part 1: Gen-
eral requirements

EN 61000-6-2 Electromagnetic compatibility (EMC); part 6-2: Generic standards -
interference immunity for industrial environments

EN 61000-6-4 Electromagnetic compatibility (EMC); part 6-4: Generic standards —

interference emission for industrial environments

Communication interface

Specifications

Baud rate COM3 230.4 kBaud

Cyclic data transmission of the output 6 bytes (48 bits)
data from the I0-Link master

15 Spare parts

Information on spare parts can be found on the product page in the Emerson
store.

16 Accessories

Information on accessories can be found on the product page in the Emerson
store.

Description Item no.

Base, CON-RD series, female, M12x1, 5-pin, A-coded, 8942051602
for 10-Link port X711

Protective cap M12x1 1823312001
Y-adapter, CON-AP series, for external power supply ~ R412028657

(for products of type B and an 10-Link master type A)

17 Declaration of conformity

The declaration of conformity can be found on the product page in the Emerson
store.
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1 A propos de cette documentation

Lire entierement la présente documentation et en particulier le chapitre - 2. Sé-
curité avant de travailler avec le produit.

Cette notice d’instruction contient des informations importantes pour monter,
utiliser et entretenir le produit de maniére stire et conforme, ainsi que pour pou-
voir éliminer soi-méme de simples interférences.

1.1 Validité de la documentation
Cette documentation s’applique aux variantes de produit suivantes :

Tab. 1: Variantes de produit de la commande I0-Link

SKU Variante de produit Maitre 10-Link
P570ABLKAO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-A-48 Type A
P570ABLKBO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-B-48 Type B
P570ABLM5010A00 XVES-E-BC-10-Link-AB-48 Type AB

Cette documentation s’adresse a :

Programmateurs, personnel de service, exploitants d’installation

1.2 Documentation supplémentaire

Tenez compte de la documentation de référence obligatoire suivante :
e Documentation d’installation du fabricant

* Documentation des autres composants de I'installation

» Documentation du maitre |O-Link.

e Documentation du programme de configuration du maitre 10-Link.

Produit Numéro de document  Type de document
XV03 /05 570365 Notice d’instruction
Code QR Lien Description

www.emerson.com/
xv03c

EASE Des téléchargements et informations additionnelles
0 sur ce produit sont disponibles sur la page dédiée au
& produit dans I'Emerson Store.

www.emerson.com/
LD xv05c

1.3 Abréviations utilisées

Les abréviations suivantes sont utilisées dans cette documentation :

ESD Electrostatic Discharge (décharges électrostatiques)
n.c. Not connected (sans affectation)

EPI Equipement de protection individuel

SELV Safety Extra Low Voltage (tres basse tension de sécurité)

SKU Stock Keeping Unit (référence)

SPS Automate programmable industriel ou PC prenant en charge des fonc-
tions de commande

UA Actuator Voltage (tension d’alimentation pour vannes et sorties)

uL Logic Voltage (tension d’alimentation pour composants et capteurs élec-

troniques)

2 Sécurité

2.1 Apropos de ce chapitre

« Lire attentivement et intégralement le chapitre Sécurité ainsi que toute la do-
cumentation avant de travailler avec le produit.

e Conserver la documentation de maniere a ce qu’elle soit toujours accessible a
tous les utilisateurs.

2.2 Utilisation conforme

Applications
* Pilotage de I'llot de distribution
e Le produit est exclusivement destiné a un usage professionnel.
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e Le produit est exclusivement destiné a étre intégré dans un produit final (par
exemple une machine [ une installation) ou a étre assemblé avec d’autres
composants pour former un produit final.

» Connexion point a point avec un maitre 10-Link du méme type 10-Link. Voir
- 1.1 Variantes de produit de la commande IO-Link.

e Encas de raccordement d’une interface 10-Link type B a un maitre type A :
s’assurer que I’alimentation externe ne soit jamais raccordée a la broche SIO
du maitre type A.

Domaine d’application et lieu d’utilisation

* Industrie

e Espacesintérieurs

Remarques

* Le produit n’est pas un composant de sécurité au sens de la directive ma-
chines.

» Utiliser le produit dans des applications qui relevent de la sécurité unique-
ment lorsque ces applications sont expressément spécifiées et autorisées
dans la documentation.

En cas de pose ou d’utilisation de produits inadaptés dans des applications qui
relévent de la sécurité, des états d’exploitation incontrolés peuvent survenir
dans ces applications et entrainer des dommages corporels et/ou matériels.

e Le produit est destiné a une pose dans desilots de distribution des séries cor-
respondantes. Voir = 1.2 Documentation supplémentaire.

2.3 Utilisation non conforme

Le produit n’est pas congu pour une utilisation dans des zones explosibles (pro-
tection contre les explosions).

2.4 Obligations de I’exploitant

* L’exploitant doit s’assurer que les personnes chargées du montage, du fonc-
tionnement, du démontage ou de la maintenance du produit ne sont pas sous
I'influence de I'alcool, d’autres drogues ou de médicaments qui affectent leur
capacité de réaction.

» L’exploitant doit garantir I'utilisation d’EPI. Respecter les directives de I'instal-
lation complete.

2.5 Qualification du personnel

Seul le personnel qualifié pour ces taches est autorisé a effectuer les activités dé-
crites dans la présente documentation. Ces activités exigent des connaissances
de base dans les domaines suivants ainsi que la connaissance des termes tech-
niques associés :

* Pneumatique
o Electrique

2.6 Sources de danger

2.6.1 Dommages matériels

Dommages dus a des charges mécaniques excessives

* Nejamais tordre, plier ou fixer sous tension le produit et ses accessoires.
* Ne pas utiliser le produit en guise de poignée ou de marchepied.

* Ne pas placer d’objets sur le produit.

Dommages en cas de décharges électrostatiques

Si des personnes ou des objets touchent des composants électriques du produit,
cela peut entrainer des décharges électrostatiques (ESD) qui endommagent ou
détruisent le produit. Prendre les mesures suivantes pour éviter les ESD :

» Respecter les consignes de manipulation et les recommandations selon les
normes EN 61340-5-1 et EN 61340-5-2.

* Lors de la manipulation du produit, utiliser des accessoires de mise a la terre
pour poignet et pour chaussures.

e Ne jamais brancher ou débrancher des connecteurs sous tension.

Endommagement di a un dysfonctionnement du réseau de
commande
Les produits avec connexion Ethernet sont congus pour étre utilisés dans des ré-

seaux de commande industriels spécifiques. Respecter les mesures de sécurité
suivantes :

* Toujours suivre les meilleures pratiques du secteur en matiére de segmenta-
tion du réseau.
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e Empécher la connexion directe a Internet des produits dotés d’'une connexion
Ethernet.

e S’assurer que les risques liés a Internet et au réseau de ’entreprise sont ré-
duits au minimum pour tous les appareils et/ou systemes de commande.

e S’assurer que les produits, les appareils du systeme de commande et/ou les
systemes de commande ne sont pas accessibles via Internet.

¢ Installer des pare-feu pour les réseaux de commande et les appareils distants
et lesisoler du réseau de I’entreprise.

e Siunacceés a distance est nécessaire, utiliser exclusivement des méthodes
stires telles que les réseaux privés virtuels (VPN).

REMARQUE! Les VPN, pare-feu et autres produits logiciels peuvent présenter
des failles de sécurité. La sécurité de |'utilisation du VPN ne peut étre qu'aussi
élevée que la sécurité des appareils connectés. C'est pourquoi il faut toujours
utiliser la version la plus récente du VPN, du pare-feu et d'autres produits ba-
sés sur des logiciels.

e S’assurer que les derniéres versions validées du logiciel et du progiciel sont
installées sur tous les produits connectés au réseau.

3 Fourniture

e 1x Coupleur de bus (voir : commande)
Sivous avez configuré votre produit avec des éléments en option, ces élé-
ments seront montés sur le produit.

¢ TIxInformations de sécurité

4 Transport et stockage

4.1 Transport du produit

Dangers pendant le transport

e Lors du déchargement et du transport du produit emballé jusqu’a sa destina-
tion, procéder avec prudence et respecter les informations figurant sur I’em-
ballage.

4.2 Stockage du produit

Endommagement dii a un stockage incorrect

Des conditions de stockage défavorables peuvent entrainer la corrosion et le
vieillissement des matériaux.

e Protéger le produit des rayons directs du soleil et des rayons UV.
» Conserver le produit dans son emballage jusqu’au moment de I'installation.

Composants en élastomeére

Les composants pneumatiques sont typiquement munis de joints en élastomeére
qui sont soumis a un processus de vieillissement constant.

* Les produits qui ont été stockés pendant plus de 2 ans ont une durée de vie ré-
duite.

e LachaleuretI’exposition a la lumiére (rayons UV) accélérent le vieillissement
des joints.

En cas de doutes concernant I’état des joints en élastomere, écrivez a notre
adresse de contact. Voir la face arriére.

4.3 Retour du produit

e Avant de renvoyer le produit : écrivez a notre adresse de contact. Voir la face
arriere.

e Observer les conditions de stockage jusqu’au renvoi.

5 Description du produit
5.1 Breéve description

Le produit est un composant électronique qui établit la communication entre la
commande supérieure et les distributeurs raccordés.
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5.2 Marquage et identification

Plaque signalétique

7 12 3 4
AVENTICS FD: 23W23/
SKU: P570ABLKA070400 SN: 00XXX
Made in France Sy
155 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
6 5

1 Date de fabrication, en format 2 Numéro de série

yyWww, yy=année, ww=semaine
3 DataMatrix Code
5 Adresse du fabricant
7 Marque verbale AVENTICS

4 CodeQR
6 SKU (référence)

Identification du produit

Le produit commandé est identifié de maniére univoque au moyen de la réfé-
rence. Vous trouverez la référence a I'emplacement suivant :

 Surlaplaque signalétique.

Marquage CE
Ce produit est conforme a la directive 2014/30/UE (CEM) et a ses annexes
relatives a la compatibilité électromagnétique. Le produit est doté du sigle
CE. La déclaration de conformité est disponible sur demande.

Veuillezindiquer la référence et le numéro de série des produits en ques-
tion.

5.3 Vue d’ensemble des produits

EMERSON.

IO - Link

—5

Fig. 1: Vue d’ensemble des produits XVES avec 10-Link

2 RoHS/EFUP Chine
Affectation des broches 4 Vis

LED 6 Adresse

Raccord enfichable X711
Connecteur de transfert

Marquage CE

8 Plaque signalétique

O N U W =
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6 Montage et installation

6.1 Planification

6.1.1 Conditions d’installation

Spécifications générales
* Incorporer le produit a la liaison équipotentielle de I'installation.

Spécifications pour le produit

e S’assurer que les blocs d’alimentation sont équipés d’une coupure siire selon
EN 61558 et que les circuits électriques s’appliquent ainsi en tant que circuits
électriques SELV [ PELV selon CEI 60364-4-41 (protection contre les acci-
dents).

» Doter I'alimentation électrique d’un fusible CC capable d’interrompre un cou-
rantde 6,67 A en I’espace de max. 120 s.

e S’assurer que la tension d’alimentation du bloc d’alimentation est tou-
jours <300V CA (conducteur extérieur - conducteur neutre).

Pour une utilisation en Amérique du Nord et/ou au Canada : utiliser une source
d’alimentation isolée qui répond a I'une des exigences suivantes :

* Circuit électrique avec énergie limitée en conformité avec UL/CSA 61010-1 /
UL/CSA61010-2-201.

* Source de courant limitée (LPS) conformément a UL | CSA 60950-1.

e Source de courant de classe 2 qui correspond au National Electrical Code
(NEC), NFPA 70, clause 725.121 et au Canadian Electric Code (CEC), partiel,
c22.1.

Exemple : transformateur de classe 2 ou source de courant de classe 2 confor-
mément a UL 5085-3 [ CSA-C22.2 n° 66.3 ou UL 1310/CSA-c22.2 n° 223)
Conditions ambiantes

e Protéger le produit des rayons directs du soleil et des rayons UV.

6.1.2 Accessoires, matériel et outils requis

Sélectionner un matériau et un outil adaptés a la configuration du produit. Des
outils supplémentaires sont nécessaires en fonction de la configuration.
Matériel de fixation

Pour la fixation, vous pouvez utiliser votre propre matériel de fixation ou le maté-
riel de fixation AVENTICS. Tenir compte des dimensions et des couples de ser-
rage.

Outil

e 1xtournevis Torx 10
6.2 Préparation

6.2.1 Déballage et vérification du produit
1. Alaide de la référence, vérifier si le produit correspond a votre commande.

2. Vérifier un éventuel endommagement du produit lié au transport.
Ne pas monter un produit endommagé. Retourner les produits endommagés
avec les documents de livraison. Voir = 4.3 Retourner le produit.

3. Préparer les accessoires, le matériel et les outils requis.

6.2.2 Exécution des mesures préventives

Procédure
1. Pendant les préparations, ne pas procéder a des travaux sur I’installation.
2. Délimiter les zones dangereuses.

3. Mettre I'installation et [ ou |a partie de Iinstallation hors pression et hors ten-
sion.

4. Sécuriser I'installation contre toute remise en marche.
5. Laisser refroidir le produit et les parties voisines de I'installation.
6. Porterun EPI.

6.2.3

1. Ouvrir la page de produit dans I’Emerson Store : http://www.emerson.com/
xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Installation du logiciel

Un code QR redirigeant également vers le logiciel et la documentation utilisateur
figure sur le produit.

2. Télécharger l'archive zip contenant les fichiers de description de I'appareil.
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Tab. 2: Versions du fichier IODD

10-Link 6 octets (COM3)

Type A AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

Type AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

Type B AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

3. Installer le fichier.

6.3 Pose

Le produit est prémonté. Voir = 10. Démontage et remplacement.

6.4 Raccordement électrique

Remarques
* Respecter I'affectation des broches. Voir = 11.5 Affectation des broches.

 Utiliser des cables blindés pour la protection contre les perturbations et les ef-
fets électrostatiques.

e Utiliser le cable conformément au standard 10-Link.

Procédure

Fig. 2: Position de la vis de mise a la terre

1 Visde mise ala terre

1. Desserrer la vis de mise a la terre.

2. Fixer le cable de mise a la terre avec la vis de mise a la terre : serrer la vis de
mise a la terre.

La vis de mise a la terre se trouve sur I’embase de I'ilot de distribution.

1. Raccorder la tension au raccord enfichable.
Couple de serrage : 1,5Nm 0,5 Nm

2. Mettre le produit a la terre conformément a EN 50178 et CEI 60364.

7 Mise en service

7.1 Préparation

Spécifications générales

1. Prendre les mesures préventives. Voir = 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

2. S’assurer que tous les raccords sont dans un état irréprochable.
3. Vérifier les LED. Voir = 11.4 Affichage.

7.1.1 Configuration du raccord I0-Link
La fonction du raccord est configurée au moyen du tableau.
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Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the 10-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the |O-Link port 4
122...145 i 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
g. Bk Description
@776 5][a4a[3]2]1]o0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: O-Link

Fig. 3: Balluff : tableau de données C

» Mettre le bit 0 de I'octet 0 afin de configurer le port 0 pour la communication
10-Link.

-

New Module "

Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethemnet Module |
| Vendor: Allen-Bradley
Parent: EN2TR
Connection Parameters
Name: P
| Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 %
Descrption: 3 Instance: Size:
Input: 100 32 2 Bhi)
e Output: m 262 2 (Bhbi)
C Format:| Data - SINT -
[ cead T Configuation 102 19 * gh)
Address / Host Name

© |P Address: 192 188 . 1 40 15 Ing |

| Host Mame:

[¥] Open Module Properties _] o—r—s— _] [_ Help ]

1. Configurer le maitre I0-Link Balluff en tant que Generic Ethernet Module.

|| Babutt:C Datal0].0 ‘

Scope: [LIOER_NSE  ~ Show: Al Tags - 7
[ Mome 2|5 | Value s]a
AwaysOn 0 |
|| Babsic feed) =
= Balufi C Data | S |
— BakdiC 16401
| BaksfC Datal0]0 1

7.1.2 Etablissement de la communication avec le maitre 10-Link

Remarques

e Aucune autre configuration nécessaire étant donné que I'interface 10-Link ne
nécessite aucun parametre modifiable. La configuration peut étre transmise
directement a la commande supérieure.

¢ Lalongueur de données pour I’échange de données cyclique est fixée a 6 oc-
tets (48 bits).

e Le maitre |0-Link reconnait automatique le nceud 10-Link. Dans le cas
contraire, la procédure doit étre effectuée manuellement. Voir documenta-
tion du maitre 10-Link.

Spécifications de base

1. Encasde lO-Link type B : s’assurer que les blocs d’alimentation UL et UA sont
réglés sont 24V CC.

2. Encasde IO-Link type A : réduire le nombre de distributeurs commandés si-
multanément a un maximum de 12 si le courant nominal du maitre 10-Link ne
satisfait pas aux exigences de I'flot de distribution.

3. S’assurer que le raccord du maitre 10-Link est configuré en tant que raccord
10-Link.

4. Vérifier les LED. Voir - 11.4 Affichage.

Le statut de la LED COMM dépend de la communication initiée par le maitre 10-
Link.

» S’assurer que tous les distributeurs sont éteints.

Procédure

1. Connecter le cable 10-Link avec le raccord enfichable.
Couple de serrage : 1,5Nm +0,5 Nm.

2. Raccorder le cable au port indiqué du maitre |O-Link.
3. Allumer I’alimentation électrique.

7.1.3 Détermination des balises de contréle

L’exemple suivant montre comment utiliser un maitre I0-Link Balluff avec une
commande basée sur Ethernet.

Procédure
Dans cet exemple, le logiciel RSLogix 5000 est utilisé.
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[ Add-On-Defined
[ Cﬁg Predefined
| ® L Module-Defined
i3 Trends
== /0 Configuration
|; il 1769 Bus
L @ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
=85 Ethernet
- [ 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
[ ETHERNET-MODULE Balluff

=
Controller Organizer - 0 X b =
= 1 Controller L30ER_NSE i it i
B Controller Tags Scope: [NL30ER NSE + Show: Al
.3 Controller Fault Handler PO
i 1.3 Power-Up Handler
—| 5 Tasks Sl
¢ .58 MainTask Sl
T : '+ Balkff C.Data
| - C3 MainProgram
----- [3 Unscheduled Programs F_wd
=3 Motion Groups _E-Mj'm
i 1.3 Ungrouped Axes = Bal0
[ Add-On Instructions + BalhffO.Data
_] &5 Data Types
! @O User-Defined
@y Strings

2. Ouvrir les balises de contréle des modules correspondants.
3. Attribuer un Name (balises de contréle) au maitre 10-Link Balluff.
Dans cet exemple, c'est le Name: Balluff.

7.1.4 Mise en marche de la tension de distributeur UA

Au moyen du tableau, |a sortie est fixée sur la broche 2. La fixation du signal al-
lume la tension a la broche 2 (tension de distributeur UA).

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on I10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |1O-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |O-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port S Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on I0-Link port 7
Bit
Byte 7 5 5 1 3 3 7 o Description
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | 012 | 014 | 002 | Q04 | ©04 = Qutput on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | OB2 | OB4 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

Fig. 4: Balluff : tableau de données O

» Mettre le bit 1 de I'octet 0 afin d'activer la sortie 2 (Q02) au port 0. L’ilot de
distribution 10-Link raccordé au port 0 est désormais alimenté avec un cou-
rant de 24°V.
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EnableNumaticsValveower Baluff-O Data[0].1
1k
ERS

7.1.5 Pilotage des bobines de distributeur

L’exemple montre comment piloter différentes bobines de distributeur via le
maitre 10-Link a I’aide du tableau.

En fonction du port raccordé a I'ilot de distribution, la plage d’octets doit étre sé-
lectionnée.

L'ilot de distribution posséde 48 bobines ou 6 octets de données de sortie.

Exemple
Byte it Description
T R ED
6...37 10-Link port 0 output data
The data of the other |0-Link ports has the same structure and follows here

L'flot de distribution est raccordé au port 1.

» Réglerles bits 0, 1 et 2 de I'octet 6, afin de mettre en marche les bobines de
distributeur 1, 2 et 3 du répartiteur 10-Link.

Tab. 4: Temporisation C/Q en cas d’interruption de connexion

ISDU[Index  Sub Index Réglageen Action en cas de temporisation
ms
0x62 0x00 500...65534 Les distributeurs sont éteints.
(par défaut :
500)
65535 L’action est stoppée sur les distributeurs.

7.2.4 Configuration du produit

1. Allumer I'alimentation électrique.
= Le produit contient des parameétres et la configuration du maitre 10-Link.
= Les LED UL/ UA et COMM s’allument en vert.

2. Raccorder la pression d’alimentation pneumatique.

3. Envoyer les données de charge utile a la commande 10-Link.

= Les LED respectives des distributeurs s’allument des que le maitre IO-Link a
validé les données.

4. Mettre en marche la pression d’alimentation pneumatique.

7.2.5 Définition des bits

Tab. 5: Tableau d’adresse sur la configuration PLC

TumOnValveCod_1 Galutt:0 Datalé].0
E — Position du distributeur Bobine 14 Bobine 12
Tumonyahecor 2 BaN1£.0.Datals).1 1 Sortie 1(X.0) Sortie 2 (X.1)
i 2 Sortie 3 (X.2) Sortie 4 (X.3)
b i e S 3 Sortie 5 (X.4) Sortie 6 (X.5)
4 Sortie 7 (X.6) Sortie 8 (X.7)
5 Sortie 9 (X+1.0) Sortie 10 (X+1.1)
7.2 Mise en service progressive 6 Sortie 11 (X+1.2) Sortie 12 (X+1.3)
+ Etape1:- 7.2.1 Mise en marche du produit ! Sortie 13 (X+14) sortie 14 (X+1.5)
z , . 8 Sortie 15 (X+1.6 Sortie 16 (X+1.7
e Etape2:— 7.2.2 Exécution d’un autotest ortie 15( ) ortie 16 )
) ) T 9 Sortie 17 (X+2.0) Sortie 18 (X+2.1)
» Etape3:- 7.2.3 Réglage de la temporisation - -
. : . . 10 Sortie 19 (X+2.2) Sortie 20 (X+2.3)
e Etape4: - 7.2.4 Configuration du produit P Sortie 21 (X+2.4) Sortie 22 (X+2.5)
e Etape5:— 7.2.5 Définition des bits 12 Sortie 23 (X+2.6) Sortie 24 (X+2.7)
. B 13 Sortie 25 (X+3.0 Sortie 26 (X+3.1
7.2.1 Mise en marche du produit - ( ) - ( )
14 Sortie 27 (X+3.2) Sortie 28 (X+3.3)
» Mettre en marche I’alimentation électrique. 15 Sortie 20 (X+3.4) Sortie 30 (X+3.5)
= Les LED UL/ UA et COMM s’allument en vert. 16 Sortie 31 (X+3.6) Sortie 32 (X+3.7)
= Les distributeurs sont éteints. 17 Sortie 33 (X+4.0) Sortie 34 (X+4.1)
o ) 18 Sortie 35 (X+4.2) Sortie 36 (X+4.3)
7.2.2 Exécution d’un autotest 9 Sortie 37 (x+4.4) Sortie 38 (X+4.5)
1. S’assurer que I’alimentation pneumatique est coupée. 20 Sortie 39 (X+4.6) Sortie 40 (X+4.7)
2. S’assurer que tous les distributeurs sont éteints. 21 Sortie 41 (X+5.0) Sortie 42 (X+5.1)
3. Donner 'ordre Self test via le maitre |0-Link. 22 Sortie 43 (X+5.2) Sortie 44 (X+5.3)
4. Redémarrer le produit. 23 Sortie 45 (X+5.4) Sortie 46 (X+5.5)
5. Vérifier le résultat du test au moyen des LED de distributeurs. 24 Sortie 47 (X+5.6) Sortie 48 (X+5.7)
6. Don’ner Pordre Norm.al mode of operation via le maitre I0-Link. L’attribution exacte des bobines magnétiques aux bits de sortie dépend du type
7. Redémarrer le produit. de distributeurs utilisés.
Tab. 3: Ordres Self test
ISDU/ Index Sub Index Description
0x61 0x00 Etat de fonctionnement nor- 8 Fonctionnement
mal
| - Le fonctionnement est commandé via I’installation. Respecter la documentation
0x01 Commuter toutes les sorties de I'installation.
0x02 Mettre en marche tous les ca-
naux s _efe . s 2
003 Commuter des groupes e 8.1 Spécifications générales
2 sorties Spécifications générales
0x04 Emission du code gris sur

ChO0O ... Ch24 et émission
complémentaire d’un code
gris sur Ch25 ... Ch48

Ne pas éteindre, ne pas modifier et ne pas contourner les dispositifs de sécuri-

7.2.3 Réglage de la temporisation
» Régler la temporisation sur le maitre 10-Link.
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* Ne pas modifier la configuration et le matériel pendant le fonctionnement.

* En cours de fonctionnement, ne toucher ni le produit, ni les pieces quiy sont
reliées.

En cas de défauts en cours de fonctionnement

* Siun défaut survient et constitue un danger immédiat pour les employés ou
les installations : éteindre le produit.

28



e Effectuer une analyse des défauts et le dépannage. Voir = 13. Recherche et
élimination de défauts.

9 Entretien
9.1 Inspection

9.1.1 Spécifications générales

Utilisation dans des conditions ambiantes normales

* Intervalle de contréle : le produit doit étre vérifié tous les mois pour contréler
I’absence d’encrassement et de dommages.

Utilisation dans des conditions ambiantes agressives

Les conditions ambiantes agressives sont par exemple :

e Minimum ou maximum de la température autorisée. Voir = 14. Données
techniques.

* Fort encrassement
* Proximité de liquides ou de vapeurs dissolvant les graisses

En raison des conditions ambiantes agressives, il existe des spécifications supplé-
mentaires pour I'inspection :

» Adapter I'intervalle d’inspection des joints aux conditions ambiantes.

9.1.2 Préparation

» Prendre les mesures préventives. Voir - 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

9.1.3 Procédure

Controle visuel

» Effectuer un contrdle visuel quant a son état intact.

Vérification des détails

e Marquages et avertissements sur le produit : I'exploitant doit immédiatement
remplacer les marquages ou avertissements difficilement lisibles.

e Vérifier les raccords d’air comprimé.

o Vérifier les conduites.

e Vérifier les tuyaux.

e Vérifier les joints.

e Controler tous les raccords a vis quant a un positionnement fixe.
e Controler les dispositifs de protection de I'installation.

e Controler les fonctions du produit.

9.2 Nettoyage

9.2.1 Spécifications générales

Intervalles de nettoyage

* Lesintervalles de nettoyage sont définis par I'exploitant conformément aux
contraintes environnementales du lieu d’utilisation.

Moyens auxiliaires

* Nettoyer le produit exclusivement a I’aide de lingettes.

* Pourle nettoyage, utiliser exclusivement de I’eau et, le cas échéant, un pro-
duit de nettoyage doux.

REMARQUE! S’assurer que de I’eau ou de la brume ne pénétre pas dans le
produit par les raccords d’air comprimé. Les liquides pénétrants détruisent les
joints et endommagent le produit.

9.2.2 Procédure

1. Fermer toutes les ouvertures a I'aide de protections appropriées pour empé-
cher le produit de nettoyage de pénétrer dans le systeme.

2. Retirer tous les dépots de poussiere sur le produit et les parties adjacentes de
I’installation.

3. Lecas échéant, retirer d’autres dépots liés a la production sur le produit et les
parties adjacentes de Iinstallation.
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9.3 Maintenance

Dans des conditions ambiantes normales, le produit est sans maintenance.

9.4 Aprés|’entretien

Siaucun dommage n’a été détecté et que I’exploitant n’a pas signalé de dysfonc-
tionnement, le produit peut étre rebranché a I’alimentation électrique et mis en
service.

10 Démontage et remplacement

La dépose n’est nécessaire que si le produit doit étre remplacé, installé ailleurs ou
mis au rebut.

10.1 Préparation

» Prendre les mesures préventives. Voir - 6.2.2 Exécution des mesures préven-
tives.

Outil

e 1xtournevis Torx 10

10.2 Procédure

Fig. 5: Démontage et remplacement du produit

Démontage du produit

1. Débrancher les raccords électriques.

2. Desserrer 4 vis aux extrémités du produit.
3. Relever le produit en paralléle de I'embase.

Remplacer le produit
1. S’assurer que le joint repose sur le bord inférieur du produit dans la rainure.
2. Nettoyer la surface de I’'embase. Voir = 9.2 Nettoyage.

3. Introduire le produit avec le connecteur de transfert dans I'ouverture de I'em-
base.

4. Orienter le produit paralléelement a la surface de I'embase et parallélement au
bord arriere de I'embase.

5. Enfoncer le produit a la hauteur du connecteur de transfert.
= Le produit repose sur I’'embase.

6. Serrer 4 vis aux extrémités du produit.
Couple de serrage : 0,8 Nm +/- 0,1 Nm.

7. S’assurer qu’aucune fente ne soit présente entre le produit et I'embase.
8. Procéder au raccordement électrique. Voir = 6.4 Raccordement électrique.
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11 Données et parametres

11.1 Consignes relatives a la sécurité

* Ne procéder a aucune modification des parametres en cours de fonctionne-
ment (prévention des blessures).

11.2 Réglages généraux

Paramétre du produit

Name Standard Index Sub  Description Type de
Valeur index données
Vendor READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH String
Name
Vendor Text READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ String
Product READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48  String
Name XVES-E-BC-IO-LINK-B-48
XVES-E-BC-10-LINK-AB-48
ProductID  READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA010A00 String
P570ABLM5010A00
P570ABLKB0O10A00
Product Text READ 0x0014 (20d) 0x00 Class A, 48 Outputs String
Class B, 48 Outputs
Class AB, 48 Outputs
Serial Num- READ 0x0015(21d) 0x00 Référence a 6 chiffres String
ber
Hardware ~ READ 0x0016 (22d) 0x00 Description de laversion  String
Revision ID matérielle
Firmware ~ READ 0x0017 (23d) 0x00 Description de laversion String
Revision ID progicielle, avec I’heure
de création
Application READ 0x0018 (24d) 0x00 Suite de caractéres défi-  String
Specific Tag nie par 'utilisateur avec
jusqu’a 32 caracteres
WRITE Modification d’une balise
spécifique a I'application
avec maximum 32 octets
Self Test READ/WRITE ~ 0x0061 0x00 Démarrage de I'autotest -
Timeout READ/WRITE ~ 0x0062 0x00 Dépassement de ladurée -

pour une erreur de com-
munication

11.3 Protocole de données

11.3.1 Données de sortie

Remarques

e Le maitre |0-Link peut transmettre jusqu’a 6 octets de données de sortie a
I’interface 10-Link afin de faire fonctionner I'ilot de distribution.

e Linterface IO-Link recoit 6 octets de données de sortie indépendamment du
nombre de distributeurs présents dans le groupe de distributeurs.

11.3.2 Données de diagnostic

Index (HEX) | Typede Valeur Description

Résultat données

0x5010 SINT 0-Aucuneer-  Linterface |0-Link signale
reur une surintensité, une tem-
1 - Erreur pérature excessive

0x5110 [ UL Power Overrun SINT 0-Aucuneer-  Tension d’alimentation UL
reur trop élevée
1-Erreur

0x5111 [ UL Power Underrun ~ SINT 0-Aucuneer-  Tension d’alimentation UL
reur trop faible
1-Erreur

0x5112 [ Low Sensor Voltage ~ SINT 0-Aucuneer-  Tension d’alimentation dis-
reur tributeur insuffisante ou
1 - Erreur manquante

0x7700 | SPI COMM Fault SINT 0-Aucuneer-  Interruption de connexion

reur
1-Erreur

des pilotes de distributeurs
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11.4 Affichage

11.4.1 Affichage LED

Désignation

Etat en fonctionnement
normal

UL/UA S’allume en vert

Signification

La tension d’alimentation est supérieure a
18 Vetinférieurea30V.

La tension d’alimentation distributeur est su-
périeure a la limite de tolérance inférieure
(21,6 VCQ).

Clignote au vert (1 Hz)

La tension d’alimentation est supérieure a
10V etinférieurea 18 V.

La tension d’alimentation distributeur est su-
périeure a la limite de tolérance inférieure
(21,6 V CQ).

Clignote au rouge et vert
(2Hz)

La tension d’alimentation est inférieure a
10V CC

La tension d’alimentation distributeur est su-
périeurea 21,6 V CC.

Clignote au rouge (1 Hz)

La tension d’alimentation est supérieure a
30VCC

La tension d’alimentation distributeur est su-
périeure a 21,6 VCC.

S’allume en rouge

La tension d’alimentation distributeur est in-
férieurea 21,6 VCC

Eteint

Aucune tension d’alimentation distributeur.

La commande |0-Link n’est pas connectée au
maitre 10-Link.

COMM S’allume en vert

Ftat de fonctionnement

Le maitre 10-Link est connecté, la communi-
cation 10-Link n’a pas été lancée.

Clignote au vert (1 Hz)

Etat de pré-fonctionnement

Le maitre 10-Link est connecté, la communi-
cation 10-Link n’a pas été lancée.

Clignote au vert (2 Hz)

Mode SIO

Aucune connexion au maitre 10-Link, la com-
munication 10-Link n’a pas été lancée.

Clignote au rouge (1 Hz)

Erreur de communication avec distributeurs,
restauration automatique

S’allume en rouge

Aucune connexion aux distributeurs.

Clignote au rouge (2 Hz)

Aucune connexion au maitre 10-Link.

Eteint

Aucune tension d’alimentation distributeur.

La commande I0-Link n’est pas connectée au
maitre 10-Link.

11.5 Affectation des broches

Tab. 6: Affectation des broches du raccord enfichable M12 X711 pour |O-Link type

Aet10-Link type AB

Signification

10-Link type A
L+

10-Link type AB
L+24VCCO0,02A

)

N.c.

UA+24VCCmax.3A

L-

L-

AlW|IN|[=

N[~

Link)

CQ (données 10-

CQ (données 10-Link)

Tab. 7: Affectation des broches du raccord enfichable M12 X711 pour 10-Link type

B

Broche Signification

L+24VCCO0,02A

[o)1s)

2L+24VCCmax.3A

L-

N[

CQ (données 10-Link)

u|lbh|lwW|N| =

2L-

12 Elimination

Une élimination inadéquate du produit et de I’emballage entraine une pollution
de ’environnement. Les matiéres premiéres ne peuvent alors plus étre recyclées.
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» Eliminer le produit, ’emballage ainsi que les éventuels consommables utilisés
selon les dispositions nationales en vigueur.

13 Recherche et élimination de défauts

13.1 Procédure

Etape 1: vérifier I'installation

» En cas de défauts, vérifier d’abord I'installation ou la partie de Iinstallation
dans laquelle le produit est monté. Vérifier les points suivants :

e Tous les raccordements . Voir = 9. Entretien.
e Réglages. Voir = 14. Données techniques.

Etape 2 : vérifier le produit

1. Mettre I'installation et [ ou la partie de Iinstallation hors pression et hors ten-
sion.

2. Vérifier le produit a I'appui des exemples d’erreur décrits ci-dessous.

3. Procéder au dépannage a I'aide des informations figurant dans « Mesures cor-
rectives ».
Sivous ne pouvez pas effectuer le dépannage comme indiqué, démonter le
produit et le retourner. Voir - 4.3 Retourner le produit.

4. Lorsque la panne a été résolue : remettre en service I'installation et le produit.

13.2 Erreurs possibles

Erreur Cause possible Reméde

Aucune pression de sortie sur ¢
les distributeurs

Aucune alimentation Appliquer une alimentation
électrique raccordée au  électrique au raccord enfi-
produit. Voir = 11.4.1 Af- chable X711.

fichage LED.

Vérifier la polarité de I'ali-
mentation électrique.

Mettre en marche le compo-
sant systeme.

e Aucune pression d’ali-
mentation disponible.

Raccorder la pression d’ali-
mentation.

Pression de sortie trop basse  Pression d’alimentation trop
basse.

Augmenter la pression d’ali-
mentation.

Alimentation électrique insuf- Vérifier la LED sur le produit.

fisante pourle produit. Appliquer une alimentation

électrique suffisante.

Vérifier le raccord de I’alimen-
tation.

De Iair s’échappe de maniére Fuite entre le produit et I'ali-
audible mentation.

Systéme pneumatique mal
raccordé.

Vérifier le raccord pneuma-
tique.

La tension d’alimentation dis- Vérifier I'alimentation élec-
tributeur est inférieure alali- trique au raccord enfichable
mite de tolérance inférieure.  X711.

Vérifier la connexion du
maitre 10-Link au raccord en-
fichable X711.

Mettre en marche et configu-
rer lacommande 10-Link.

La LED UL | UA clignote
au [ s’allume en rouge | vert

La LED COMM est éteinte Le maitre [O-Link n’est pas

connecté.

La commande 10-Link est
éteinte.

La LED COMM clignote au
vert

Démarrer la communication
10-Link.

La communication 10-Link a
été lancée.

14 Données techniques

Ce chapitre contient un extrait des principales données techniques. D’autres don-
nées techniques sont disponibles sur la page dédiée au produit dans I'Emerson
Store.

Généralités

Dimensions 45mmx 97,2 mmx 27,25 mm

Poids 0,062 kg

Matériel Polyamide renforcé par fibres de verre
Degré d’encrassement 2

95 %, sans condensation
-25...80°C

Humidité relative

Température ambiante de stockage
min. ... max.
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Spécification

Température ambiante de fonctionne-  -10...50°C
ment
min. ... max.

Longueur max. des cables de communi- 20 m

cation
Nombre max. de distributeurs 24 (48 bobines)
Altitude max. au-dessus du niveau dela 2000 m

mer

Résistance aux vibrations en cas de fixa- Décalage de +0,35 mm pour 10 Hz ... 60 Hz,

tion murale EN 60068-2-6 Accélération de 5 g pour 60 Hz ... 150 Hz

Résistance aux chocs en cas de fixation
murale EN 60068-2-27

30 gavec une durée de 18 ms,
3 chocs par direction

Systeme électrique

Spécification

Indice de protection selon EN 60529/ IP65 a I’état monté
CEI 60529

Tension d’alimentation

18...30VCC

24V CC+10%

Type de raccordement M12 codage A, 4 broches ou 5 broches
Ondulation admissible 5%

Tension d’alimentation distributeur

Normes et directives prises en compte

Norme|Directive Description

Directive CEM Compatibilité électromagnétique de produits électriques et de pro-

2014/30/EU duits électroniques

EN 60204-1 Sécurité des machines - Equipement électrique des machines, par-
tie 1: exigences générales

EN 61000-6-2 Compatibilité électromagnétique (CEM), partie 6-2 : normes géné-
riques — Immunité pour les environnements industriels

EN 61000-6-4 Compatibilité électromagnétique (CEM), partie 6-4 : normes géné-

riques — Norme sur I’émission pour les environnements industriels

Interface de communication
Spécification
Vitesse de transmission COM3 230,4 kBaud

Transmission cyclique des données de 6 octets (48 bits)
sortie du maitre 10-Link

15 Piéces de rechange

Des informations relatives aux piéces de rechange figurent sur la page dédiée au
produit dans I’Emerson Store.

16 Accessoires

Des informations relatives aux accessoires sont disponibles sur la page dédiée au
produit dans I’'Emerson Store.

Description Référence

Téte de serrage, série CON-RD, femelle, M12x1, 8942051602
5 broches, codage A, pour raccord 10-Link X711
Capuchon de protection M12x1 1823312001

Adaptateur en Y, série CON-AP, pour alimentation élec- R412028657
trique externe (pour produits de type B et un maitre 10-
Link type A)

17 Déclaration de conformité

La déclaration de conformité est disponible sur la page dédiée au produit dans
I’Emerson Store.
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1 Sulla presente documentazione
Leggere questa documentazione in ogni sua parte e in particolare il capitolo
- 2. Sicurezzaprima di adoperare il prodotto.

Le istruzioni contengono informazioni importanti per installare, azionare e sotto-
porre a manutenzione il prodotto e per riparare autonomamente piccoli guasti,
nel rispetto delle norme e della sicurezza.

1.1 Validita della documentazione

La presente documentazione si intende valida per le sequenti varianti di prodot-
to:

Tab. 1: Varianti di prodotto dell'interfaccia I0-Link

SKU Variante di prodotto Master 10-Link
P570ABLKAO0T0A00 XVES-E-BC-I0-LINK-A-48 Tipo A
P570ABLKBO10A00 XVES-E-BC-IO-LINK-B-48 Tipo B
P570ABLM5010A00 XVES-E-BC-10-Link-AB-48 Tipo AB

La presente documentazione & destinata a:
Programmatore, personale addetto alla manutenzione, gestore dell'impianto

1.2 Documentazione aggiuntiva
Osservare la seguente documentazione correlata:
» Documentazione dellimpianto del produttore
* Documentazione dei restanti componenti dell’impianto

e Documentazione del master |O-Link.

» Documentazione del programma di configurazione del master 10-Link.
Numero documento

570365

Prodotto
XV03 /05

Tipo di documentazione

Istruzioni per I'uso

Codice QR Link Descrizione

www.emerson.com/ Peridownload e per maggiori informazioni sul prodot-
xv03c to consultare la pagina del prodotto nelllEmerson Sto-

[O[%10}
[=]! :

www.emerson.com/
xv05c

E5=E
B

1.3 Abbreviazioni utilizzate

Nella presente documentazione sono utilizzate le sequenti abbreviazioni:

ESD Electrostatic Discharge (scariche elettrostatiche)

n.c. Not connected (non occupato)

DPI Dispositivi di protezione individuali

SELV Safety Extra Low Voltage (bassissima tensione di sicurezza)

SKU Stock Keeping Unit (codice)

PLC Controller logico programmabile o PC che assume funzioni di comando
UA Actuator Voltage (tensione di alimentazione per valvole e uscite)

uL Logic Voltage (tensione di alimentazione per componenti elettronici e

sensori)

2 Sicurezza

2.1 Sul presente capitolo

e Leggere il capitolo Sicurezza e l'intera documentazione correlata attentamen-
te e completamente prima di utilizzare il prodotto.

e Conservare la documentazione in modo che sia sempre accessibile a tutti gli
utenti.

2.2 Usoanorma

Scopi d’'impiego
e Comando del sistema valvole
¢ |l prodotto é destinato esclusivamente a un uso professionale.
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|l prodotto é destinato esclusivamente a essere montato in un prodotto finale
(una macchina/un impianto) o a essere incorporato con altri componenti per
realizzare un prodotto finale.

* Collegamento punto-punto con un master I0-Link dello stesso tipo di 10-Link.
Vedere - 1.1 Varianti di prodotto dell'interfaccia I0-Link.

e Quando si collega un'interfaccia 10-Link di tipo B a un master di tipo A: assicu-
rarsi che l'alimentazione esterna non sia mai collegata al pin SIO del master di
tipo A.

Campo e luogo d’impiego

* industriale

e Ambientiinterni

Indicazioni

* Il prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchi-
ne.

 Impiegare il prodotto in applicazionirilevanti per la sicurezza solo se tale im-
piego é specificato e autorizzato espressamente nella relativa documentazio-
ne.

Se nelle applicazioni rilevanti per la sicurezza vengono installati o impiegati
prodotti non adatti, possono attivarsi stati d’esercizio involontari che possono
provocare danni a persone e/o cose.

|l prodotto é destinato al montaggio in sistemi valvole della serie corrispon-
dente. Vedere - 1.2 Documentazione aggiuntiva.

2.3 Usononanorma

Il prodotto non e destinato all’impiego in aree a rischio di esplosione (protezione
contro le esplosioni).

2.4 Obblighi del gestore

* L'operatore deve assicurarsi che il personale addetto al montaggio, aziona-
mento, smontaggio e manutenzione del prodotto non sia sotto I’effetto di al-
cool, altre droghe o farmaci che ne compromettano la capacita di reazione.

* L'operatore deve garantire |'utilizzo del PSA. Rispettare le disposizioni dell'im-
pianto.

2.5 Qualifica del personale

Utilizzare esclusivamente personale qualificato e preposto per svolgere le attivita
descritte nella presente documentazione. Queste attivita richiedono conoscenze
di base e conoscenze dei termini specifici appartenenti ai seguenti campi:

* Pneumatica
 Specifiche elettriche

2.6 Fontidi pericolo

2.6.1 Danni materiali

Danno provocato da sollecitazioni meccaniche troppo elevate

» Non torcere, piegare o fissare mai il prodotto e sui componenti sotto tensio-
ne.

* Non utilizzare il prodotto come maniglia o gradino.
* Non posare oggetti sopra il prodotto.

Danneggiamento dovuto alle scariche elettrostatiche

Il contatto con componenti del prodotto elettriche da parte di persone od ogget-
ti puo causare una ESD, che danneggia o distrugge il prodotto. Per prevenire le
ESD, adottare le seguenti misure:

e Osservare le istruzioni per |'utilizzo e le raccomandazioni secondo
EN 61340-5-1 e EN 61340-5-2.

* Duranteil lavoro sul prodotto, utilizzare la messa a terra da polso e le strisce di
messa a terra per le scarpe.

* Mai collegare o estrarre il connettore sotto tensione.

Danneggiamento dovuto al disturbo della rete di comando

| prodotti con attacco Ethernet sono concepiti per I'impiego in reti di comando in-
dustriali speciali. Rispettare le sequenti misure di sicurezza:

» Seguire sempre le buone pratiche del settore per la segmentazione di rete.
 Evitare il collegamento diretto dei prodotti con attacco Ethernet ad Internet.

e Accertarsi che i rischi peri dispositivi e i sistemi di comando derivanti da Inter-
net e dalle rete aziendale siano ridotti al minimo.
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e Accertarsi che i prodotti, i dispositivi /o i sistemi di comando non siano acces-
sibili da Internet.

* Installare reti di comando e dispositivi remoti dietro i firewall e isolare la rete
aziendale.

¢ Se é necessario un accesso remoto, utilizzare esclusivamente metodi sicuri co-
me reti private virtuali (VPN).

NOTA! VPN, firewall e altri prodotti a base software possono presentare delle
lacune nella sicurezza. La sicurezza di utilizzo delle VPN puo essere alta solo
come la sicurezza del dispositivo collegato. Utilizzare quindi sempre la versio-
ne attuale della VPN, del firewall e di altri prodotti basati su software.

e Assicurarsi che su tutti i prodotti collegati alla rete sia installata l'ultima versio-
ne software e firmware approvata.

3 Fornitura

* TIxAccoppiatore bus (vedere ordinazione)
Se il prodotto e stato configurato con elementi opzionali, questi elementi so-
no gia montati sul prodotto.

¢ 1xinformazioni di sicurezza

4 Trasporto e stoccaggio

4.1 Trasporto del prodotto

Pericoli durante il trasporto

 durante le operazioni di scarico e di trasporto del prodotto imballato verso il
luogo di destinazione procedere con cautela e attenersi alle informazioni ri-
portate sulla confezione;

4.2 Stoccaggio del prodotto

Danneggiamento dovuto a uno stoccaggio improprio

Condizioni di stoccaggio sfavorevoli possono provocare corrosione e usura del
materiale.

e Proteggere il prodotto dalla luce diretta del sole e dai raggi UV.
e Conservare il prodotto nell'imballaggio fino al momento del montaggio.

Componenti in elastomero

| componenti della pneumatica presentano guarnizioni tipiche in elastomero, che
sono soggette a un processo continuo di invecchiamento.

 Pertanto, gli apparecchi che sono stati immagazzinati per oltre due anni, han-
no una durata pit breve.

|l calore e laluce solare (radiazione UV) accelerano l'invecchiamento delle
guarnizioni.

In caso diinsicurezze sullo stato delle guarnizioni in elastomero rivolgersi al no-
stro indirizzo di contatto. Vedere sul retro.

4.3 Restituzione del prodotto

e Prima di restituire il prodotto, rivolgersi al nostro indirizzo di contatto. Vedere
sul retro.

e Fino al momento della restituzione, osservare le condizioni di stoccaggio.

5 Descrizione del prodotto

5.1 Descrizione breve

Il prodotto € un componente elettronico che stabilisce la comunicazione traiil co-
mando di livello superiore e le valvole collegate.
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5.2 Marcatura e identificazione

Targhetta di identificazione

7 12 3 4
AVENTICS FD: 23W23/
SKU: P570ABLKA070400 SN: 00XXX
Made in France Sy
155 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
6 5

1 Datadiproduzione, in formato yyW- 2 Numero di serie

ww, yy=anno, ww=settimana
3 Codice datamatrix 4 Codice QR
5 Indirizzo del produttore 6 SKU (codice)

7 Logotipo AVENTICS

Identificazione del prodotto

Il prodotto ordinato puo essere identificato in maniera univoca per mezzo del co-
dice. Il codice é riportato nel punto seguente:

* Sullatarghetta diidentificazione.

Marchio CE
Il presente prodotto & conforme alla direttiva 2014/30/UE (EMC) e ai rela-
tivi supplementi sulla compatibilita elettromagnetica. Il prodotto € con-
trassegnato con il marchio CE e UKCA. La dichiarazione di conformita é di-
sponibile su richiesta.

Inserire il codice e il numero di serie dei prodotti in questione.

5.3 Panoramica sul prodotto

EMERSON.

IO - Link

—5

Fig. 1: Panoramica sul prodotto XVES con 10-Link

Marchio CE 2 China RoHS/EFUP
Piedinatura 4 Vit
LED 6 Indirizzo

Connettore a spina X711 8 Targhetta diidentificazione

O N U W =

Connettore di trasferimento
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6 Montaggio e installazione
6.1 Pianificazione

6.1.1 Condizioni di montaggio

Disposizioni generali
¢ Includere il prodotto nella compensazione di potenziale dell'impianto.

Disposizioni per il prodotto

* Assicurarsi che gli alimentatori siano dotati di separazione sicura secondo
EN 61558 e che i circuiti siano quindi considerati circuiti SELV/PELV secondo
IEC 60364-4-41 (protezione antinfortunistica).

* Dotare |'alimentazione di tensione di un fusibile DC che puo interrompere una
corrente di 6,67 A entro un massimo di 120s.

 Assicurarsi che la tensione di alimentazione dell'alimentatore sia sempre
<300V AC (conduttore di fase - conduttore neutro).

Per l'uso in Nord America e/o Canada: utilizzare una fonte di alimentazione isolata
che soddisfi uno dei seguenti requisiti:

¢ Circuito elettrico a energia limitata secondo UL/CSA61010-1/ UL/
CSA61010-2-201.

e Fonte dialimentazione limitata (LPS) secondo UL/CSA 60950-1.

¢ Fonte dialimentazione di classe 2 conforme al National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clausola 725.121 e al Canadian Electric Code (CEC), parte I, c22.1.
Esempio: trasformatore di classe 2 o alimentatore di classe 2 secondo
UL 5085-3/ CSA-C22.2 n. 66.3 0 UL 1310/CSA-c22.2 n. 223)

Condizioni ambientali

e Proteggere il prodotto dalla luce diretta del sole e dai raggi UV.

6.1.2 Accessori, materiale e utensili necessari

Scegliere il materiale e gli utensili adatti alla configurazione del proprio prodotto.
A seconda della configurazione sono necessari altri accessori.

Materiale di fissaggio

Per il fissaggio é possibile utilizzare materiale di fissaggio proprio oppure il mate-
riale di fissaggio AVENTICS. Rispettare le dimensioni e le coppie di serraggio.
Utensili

* Ixcacciavite Torx 10

6.2 Preparazione

6.2.1 Disimballaggio e controllo del prodotto
1. Controllare in base al codice se il prodotto coincide con quello ordinato.

2. Controllare se il prodotto presenta danni dovuti al trasporto.
Un prodotto danneggiato non deve essere montato. Rispedire i prodotti dan-
neggiati assieme alla documentazione di consegna. Vedere - 4.3 Restituire il
prodotto.

3. Tenere a disposizione gli accessori, il materiale e gli utensili necessari.

6.2.2 Esecuzione delle misure di protezione

Procedimento
1. Durante la fase di preparazione non effettuare lavori sull'impianto.
2. Delimitare le aree pericolose.

3. Disattivare I’alimentazione elettrica e pneumatica dell’impianto o di tutte le
parti rilevanti dell'impianto.

4. Proteggere I'impianto da una riaccensione.
5. Lasciare raffreddare il prodotto e le parti adiacenti dell'impianto.
6. Indossare DPI.

6.2.3

1. Richiamare la pagina del prodotto nell'Emerson Store: http://
www.emerson.com/xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Installazione software

Sul prodotto é riportato un codice QR che porta anche al software e alla docu-
mentazione per l'utente.

2. Scaricare l'archivio zip con i file di descrizione del dispositivo.
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Tab. 2: Versioni del file IODD

10-Link 6 byte (COM3)

Tipo A AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-YYYYM-
MDD-I0DD1.1

Tipo AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-YYYYM-
MDD-10DD1.1

TipoB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-YYYYM-
MDD-10DD1.1

3. Installareil file.

6.3 Montaggio

Il prodotto & premontato. Vedi » 10. Smontaggio e sostituzione.

6.4 Collegamento elettrico

Indicazioni
* Osservare la piedinatura. Vedi - 11.5 Piedinatura.

e Utilizzare un cavo schermato come protezione dai guasti e dagli effetti elet-
trostatici.

e Utilizzare cavi conformi allo standard 10-Link.

Procedimento

Fig. 2: Posizione della vite di messa a terra

1 Vite dimessaa terra

1. Svitare la vite di messa a terra.

2. Fissare il cavo di messa a terra con la vite di messa a terra: avvitare la vite di
messa a terra.

La vite di messa a terra si trova sulla piastra base del sistema valvole.

1. Collegare la tensione al connettore a spina.
Coppia di serraggio: 1,5Nm 0,5 Nm

2. Mettere a terra il prodotto in base a EN 50178 e [EC 60364.

7 Messain funzione

7.1 Preparazione

Disposizioni generali

1. Esecuzione delle misure di protezione. Vedere - 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.

2. Assicurarsi che tutti i collegamenti siano in perfetto stato.
3. Controllare il LED. Vedere = 11.4 Visualizzazione.

7.1.1 Configurare la porta 10-Link
La funzione della porta viene configurata in base alla tabella.
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Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the 10-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the |O-Link port 4
122...145 i 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
g. Bk Description
@776 5][a4a[3]2]1]o0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: O-Link

Fig. 3: Balluff: tabella dati C

>

Per configurare l'attacco 0 per la comunicazione I0-Link impostare il bit 0 del
byte 0.

- -
New Module B
|
Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethermnet Module
| Vendor: Allen-Bradley
Pasert: ENZTR
: : Connection Parameters
| Name: Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 % .
Descrption: 3 Instance: Size:
Input: 100 32 [B-bit)
- Dutput: m %2 2 (@b
[ Format:| Data - SINT -
(T 2o T Configuation 102 [E
Address / Host Mame
@) |P Address: 192 . 188 . 1 40
| Host Mame:
" . fr——— — ovwr— [
|¥| Open Module Propesties ( oK. ] Carcel ] [ Help ]

|| Babutt:C Datal0].0 ‘

Scope: [LIOER_NSE  ~ Show: Al Tags - 7

feuad =
e |
16401 —

7.1.2 Stabilire la comunicazione con il master 10-Link

Indicazioni

Non sono necessarie altre configurazioni, poiché l'interfaccia 10-Link non ri-
chiede parametri modificabili. La configurazione puo essere trasferita diretta-
mente al comando sovraordinato.

La lunghezza dei dati per lo scambio dati ciclico € impostata su 6 byte (48 bit).

Il master 10-Link riconosce automaticamente il nodo 10-Link. In caso contra-
rio, la procedura deve essere eseguita manualmente. Vedere la documenta-
zione del master 10-Link.

Disposizioni di base

1.

N

4.

Per 10-Link di tipo B: assicurarsi che gli alimentatori UL e UA siano impostati su
24V DC.

Per 10-Link di tipo A: ridurre il numero di valvole controllate simultaneamente
a un massimo di 12 se la corrente nominale del master 10-Link non soddisfa i
requisiti del sistema valvole.

. Assicurarsi che l'attacco del master 10-Link sia configurato come porta l10-

Link.
Controllare i LED. Vedere = 11.4 Visualizzazione.

Lo stato del LED COMM dipende dalla comunicazione avviata dal master 10-Link.

>

Assicurarsi che tutte le valvole siano disattivate.

Procedimento

1.

2.
3.

7.

Collegare il cavo 10-Link con il connettore a spina.
Coppia diserraggio: 1,5 Nm +0,5 Nm.

Collegare il cavo alla porta del master 10-Link indicata.
Attivare I'alimentazione di corrente.

1.3 Impostare i tag del controller

L'esempio seguente mostra come un master |O-Link Balluff possa essere utilizza-
to con un comando basato su Ethernet.

Procedimento
In questo esempio viene utilizzato il software RSLogix 5000.
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Centroller Tags - LIDER_NSE(controller)

Controller Or\ganiz-er
=155 Controller L30ER_NSE

B Controller Tags Scope: [[iL30ER_NSE = Show: Al
.3 Controller Fault Handler PO
i 1.3 Power-Up Handler
—| 25 Tasks Rl
T . i = BalffC
SR ATk + BalfCData
| - C3 MainProgram
----- [3 Unscheduled Programs E-wd
=3 Motion Groups St Pl ] Dot
i 1.3 Ungrouped Axes = Baluf0
(1 Add-On Instructions S

=] &5 Data Types
! @O User-Defined
L Strings
[ Add-On-Defined
[ Cﬁg Predefined
| ® L Module-Defined
i3 Trends
== /0 Configuration
|; il 1769 Bus
L @ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
=85 Ethernet
- [ 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
[ ETHERNET-MODULE Balluff

2. Aprireitag del controller relativi ai moduli.
3. Assegnare al master |0-Link Balluff un nome sotto Name (Controller Tags).
In questo esempio Name: é Balluff.

7.1.4 Attivare la tensione della valvola

In base alla tabella l'uscita viene impostata sul pin 2. L'impostazione del segnale
attiva la tensione sul pin 2 (tensione della valvola UA).

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on I10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |1O-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |O-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port S Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on I0-Link port 7
Bit
Byte 7 5 5 1 3 3 7 o Description
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | 012 | 014 | 002 | Q04 | ©04 = Qutput on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | OB2 | OB4 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

Fig. 4: Balluff: tabella dati O

» Impostare il bit 1 del byte 0 per attivare 'uscita 2 (Q02) sull'attacco 0. Il siste-
ma valvole |0-Link collegato all'attacco 0 é ora alimentato da una corrente val-
voladi24 V.
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EnableNumaticsValveower
1k
ERS

Baluff.0.Data[0].1

7.1.5 Pilotaggio delle bobine valvola

L'esempio mostra come ¢ possibile controllare le singole bobine valvola tramite il
master 10-Link utilizzando la tabella.

A seconda di quale attacco é collegato al sistema valvole, & necessario seleziona-
re l'intervallo di byte.

Il sistema valvole dispone di 48 bobine o 6 byte di dati di uscita.

Esempio
Byte it Description
T R ED
6...37 10-Link port 0 output data
The data of the other |0-Link ports has the same structure and follows here

Il sistema valvole é collegato all'attacco 1.

» Impostareibit0, 1 e 2 del byte 6 per attivare le bobine valvola 1, 2 e 3 sul di-
stributore |0-Link.

Tab. 4: Timeout C/Q in caso di interruzione della connessione

ISDU[indice  Sottoindice Impostazio- Azione in caso di timeout

ne in mSec

0x62 0x00 500...65534 Le valvole vengono disattivate.

(default: 500)
65535 L'azione sulle valvole viene interrotta.

7.2.4 Configurare il prodotto

1. Attivare |'alimentazione di corrente.
= |l prodotto riceve i parametri e la configurazione dal master 10-Link.
= | LED UL/UA e COMM siilluminano in verde.

2. Collegare la pressione di alimentazione pneumatica.

3. Inviare i dati del carico utile all'interfaccia IO-Link.

= | rispettivi LED delle valvole si accendono non appena il master 10-Link ha
convalidato i dati.

TumOnValveCod_1 Galutt:0 Datalé].0
E

E —

TurnOnValveCod_2
I1E
3k

Bamuff:0.Datals).1

TurnOnValveCod_3
1E
n fl =

Baluft:0 Datals) 2

7.2 Messain funzione graduale
e Fase 1: > 7.2.1 Accendere il prodotto
e Fase2: > 7.2.2 Esequire |'autotest

e Fase 3: > 7.2.3 Impostare il timeout

e Fase 4: - 7.2.4 Configurare il prodotto
e Fase5: > 7.2.5 Definire i bit

7.2.1 Accendere il prodotto
» Accendere l'alimentazione di tensione.

= | LED UL/UA e COMM siilluminano in verde.
= Le valvole sono disattivate.

7.2.2 Esequire l'autotest

4. Accendere la pressione di alimentazione pneumatica.

7.2.5 Definirei bit

Tab. 5: Tabella degli indirizzi per la configurazione del PLC

1. Assicurarsi che I'alimentazione pneumatica sia scollegata.

2. Assicurarsi che tutte le valvole siano disattivate.

3. Impartire il comando Self test tramite il master 10-Link.

4. Riavviare il prodotto.

5. Controllare il risultato del test tramite i LED sulle valvole.

6. Impartire il comando Normal mode of operation tramite il master |O-Link.

7. Riawviare il prodotto.

Tab. 3: Comandi Self test

ISDU/ indice Sottoindice Descrizione

0x61 0x00 Stato di funzionamento nor-

male

0x01 Commutare tutte le uscite
0x02 Attivare tuttii canali
0x03 Commutare gruppi di 2 uscite
0x04 Uscita del Grey Code su

Ch00 ... Ch24 e uscita com-
plementare del Grey Code su
Ch25...Ch48

7.2.3 Impostare il timeout
» Impostare il timeout sul master |0-Link.
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Posizione valvola Bobina 14 Bobina 12

1 Output 1 (X.0) Output 2 (X.1)

2 Output 3 (X.2) Output 4 (X.3)

3 Output 5 (X.4) Output 6 (X.5)

4 Output 7 (X.6) Output 8 (X.7)

5 Output 9 (X+1.0) Output 10 (X+1.1)
6 Output 11 (X+1.2) Output 12 (X+1.3)
7 Output 13 (X+1.4) Output 14 (X+1.5)
8 Output 15 (X+1.6) Output 16 (X+1.7)
9 Output 17 (X+2.0) Output 18 (X+2.1)
10 Output 19 (X+2.2) Output 20 (X+2.3)
11 Output 21 (X+2.4) Output 22 (X+2.5)
12 Output 23 (X+2.6) Output 24 (X+2.7)
13 Output 25 (X+3.0) Output 26 (X+3.1)
14 Output 27 (X+3.2) Output 28 (X+3.3)
15 Output 29 (X+3.4) Output 30 (X+3.5)
16 Output 31 (X+3.6) Output 32 (X+3.7)
17 Output 33 (X+4.0) Output 34 (X+4.1)
18 Output 35 (X+4.2) Output 36 (X+4.3)
19 Output 37 (X+4.4) Output 38 (X+4.5)
20 Output 39 (X+4.6) Output 40 (X+4.7)
21 Output 41 (X+5.0) Output 42 (X+5.1)
22 Output 43 (X+5.2) Output 44 (X+5.3)
23 Output 45 (X+5.4) Output 46 (X+5.5)
24 Output 47 (X+5.6) Output 48 (X+5.7)

L'esatta assegnazione delle bobine magnetiche ai bit di uscita dipende dal tipo di
valvola utilizzata.

8 Funzionamento

Il funzionamento avviene nellimpianto. Osservare la documentazione dell'im-
pianto.

8.1 Disposizioni di base

Disposizioni generali
Non disattivare, modificare o escludere mai i dispositivi di protezione.

* Durante il funzionamento non eseguire modifiche alla configurazione e
all'hardware.

 Durante il funzionamento non toccare il prodotto e i suoi componenti.

In caso di guasti durante in funzionamento

* Qualorasi verifichi un guasto che rappresenta un pericolo immediato per i col-
laboratori o gli impianti, disinserire il prodotto.

* Esequire I’analisi dei guasti e procedere alla loro risoluzione. Vedere = 13. Ri-
cerca e risoluzione errori.
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9 Manutenzione
9.1 Revisione

9.1.1 Disposizioni generali

Impiego in condizioni ambientali normali

* Intervallo di verifica: il prodotto deve essere controllato ogni mese, per verifi-
care la presenza di sporcizia e danneggiamenti.

Impiego in condizioni ambientali aggressive

Per condizioni ambientali aggressive si intendono ad es.:

e Temperatura minima o massima consentita. Vedere - 14. Dati tecnici.

* Elevate quantita di sporcizia

 Vicinanza a liquidi o vapori che sciolgono i grassi

In presenza di condizioni ambientali aggressive si applicano ulteriori disposizioni
per l'ispezione:

 Adattare l'intervallo di verifica delle guarnizioni alle condizioni ambientali.

9.1.2 Preparazione

» Esecuzione delle misure di protezione. Vedere - 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.

9.1.3 Procedura

Controllo visivo
» Effettuare un controllo visivo per verificare l'integrita.

Controllo dettagliato

e Marchi e avvertimenti sul prodotto: il gestore deve sostituire sempre marchi o
avvertimenti poco leggibili.

e Controllare i raccordi aria compressa.

» Controllare i cavi.

» Controllare i tubi flessibili.

e Controllare le guarnizioni.

» Controllare che tuttii raccordi a vite siano posizionati saldamente.
 Controllare i dispositivi di protezione dell'impianto.

e Controllare le funzioni del prodotto.

9.2 Pulizia

9.2.1 Disposizioni generali

Intervalli di pulizia

* Il gestore definisce gli intervalli di pulizia in funzione delle condizioni ambien-
tali del luogo di impiego.

Strumenti

* Pulire il prodotto esclusivamente con panni umidi.

e Perla pulizia utilizzare esclusivamente acqua ed event. un detergente delica-
to.

NOTA! Assicurarsi che acqua o nebbie d’acqua non penetrino nel prodotto at-
traverso i raccordi aria compressa. Se i liquidi penetrano all'interno del sistema
rovinano le guarnizioni, danneggiando cosi il prodotto.

9.2.2 Procedura

1. Chiudere tutte le aperture con dispositivi di protezione idonei per evitare che i
detergenti possano penetrare nel sistema.

2. Rimuovere tutta la polvere depositata sul prodotto e sui componenti vicini.
3. Rimuovere eventuali altri depositi dal prodotto e dai componenti vicini.

9.3 Manutenzione

In condizioni ambientali normali il prodotto é esente da manutenzione.
9.4 Dopo la manutenzione

Se non si riscontrano danni e il gestore non ha segnalato guasti, e possibile ricol-
legare il prodotto all'alimentazione di corrente e metterlo in funzione.
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10 Smontaggio e sostituzione

Lo smontaggio del prodotto si rende necessario soltanto se il prodotto deve esse-
re sostituito, montato da un‘altra parte o smaltito.

10.1 Preparazione

» Esecuzione delle misure di protezione. Vedere = 6.2.2 Esecuzione delle misu-
re di protezione.

Utensili
e lxcacciavite Torx 10

10.2 Procedura

Fig. 5: Smontare e sostituire il prodotto

Smontare il prodotto

1. Scollegare i collegamenti elettrici.

2. Allentare le 4 viti agli angoli del prodotto.

3. Sollevare il prodotto parallelamente alla piastra base.

Sostituire il prodotto

1. Accertarsi che la guarnizione sul lato inferiore del prodotto sia posizionata
correttamente nella scanalatura.

2. Pulire la superficie della piastra base. Vedere - 9.2 Pulizia.

3. Inserire il prodotto con il connettore di trasferimento nell'apertura della pia-
stra di base.

4. Allineare il prodotto parallelamente alla superficie della piastra base e paralle-
lo al bordo posteriore della piastra base.

5. Premere il prodotto all'altezza del connettore di trasferimento.
= Il prodotto giace piano sulla piastra base.

6. Serrare le 4 viti agli angoli del prodotto.
Coppia di serraggio: 0,8 Nm +/- 0,1 Nm.

7. Assicurarsi che non vi sia spazio tra il prodotto e la piastra base.
8. Collegamento elettrico. Vedere - 6.4 Collegamento elettrico.

11 Dati e parametri
11.1 Indicazioni sulla sicurezza

* Non effettuare alcuna modifica parametro in fase di funzionamento (preven-
zione delle lesioni).
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11.2 Impostazioni generali

Parametro prodotto

Standard

Indice Sotto Descrizione

Valore indice

Vendor Na- READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH Stringa

me

Vendor Text READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ Stringa

Product Na- READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48  Stringa

me XVES-E-BC-10O-LINK-B-48
XVES-E-BC-10-LINK-AB-48

ProductID  READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA0T0A00 Stringa
P570ABLM5010A00
P570ABLKB010A00

Product Text READ 0x0014 (20d) 0x00 Classe A, 48 output Stringa
Classe B, 48 output
Classe AB, 48 output

Serial Num- READ 0x0015(21d) 0x00 Codice a 6 cifre Stringa

ber

Hardware ~ READ 0x0016 (22d) 0x00 Descrizione della versione Stringa

Revision ID hardware

Firmware ~ READ 0x0017 (23d) 0x00 Descrizione della versione Stringa

Revision ID firmware, insieme all'ora

di creazione

Application  READ
Specific Tag

0x0018 (24d) 0x00 Stringa di caratteri defini- Stringa
ta dall'utente con un mas-

simo di 32 caratteri

WRITE Modifica di un tag specifi-
co per |'applicazione con

un massimo di 32 byte

Self Test READ/WRITE ~ 0x0061 0x00  Awvio dell'autotest -

0x0062 0x00 Timeout perunerroredi -

comunicazione

Timeout READ/WRITE

11.3 Protocollo dati

11.3.1 Dati d'uscita

Indicazioni

* Ilmaster 10-Link puo trasferire fino a 6 byte di dati di uscita all'interfaccia 10-
Link per azionare il sistema valvole.

 L'interfaccia IO-Link riceve 6 byte di dati di uscita indipendentemente dal nu-
mero di valvole presenti nel gruppo valvole.

11.3.2 Dati di diagnosi

Indice (HEX) | Tipo di Valore Descrizione
Evento dati
0x5010 SINT 0 - nessun errore L'interfaccia 10-Link segnala

sovracorrente, sovratempe-
ratura

1-errore

0 - nessun errore Tensione di alimentazione
UL troppo alta

0x5110 [ UL Power Overrun SINT
1-errore

0 - nessun errore Tensione di alimentazione
UL troppo bassa

0x5111 [ UL Power Underrun ~ SINT
1-errore

0 - nessun errore Tensione di alimentazione
valvola insufficiente o man-
cante

0x5112 [ Low Sensor Voltage ~ SINT
1-errore

0 - nessun errore Disconnessione del driver
valvole

0x7700 [ SPl COMM Fault SINT
1-errore

11.4 Visualizzazione

11.4.1 Indicatore LED

Definizione Stato in funzionamento Significato

normale

La tensione di alimentazione e superiore a
18 Veinferiorea30V.

La tensione di alimentazione della valvola &
maggiore del limite di tolleranza inferiore
(21,6 VDQ).

UL/UA Siillumina di verde
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Stato in funzionamento
normale

Definizione

Significato

Lampeggiain verde (1 Hz) Latensione dialimentazione é superiore a
10V einferiorea 18 V.

La tensione di alimentazione della valvola &
maggiore del limite di tolleranza inferiore

(21,6 VDC).
Lampeggiainrosso e in La tensione di alimentazione & inferiore a
verde (2 Hz) 10V DC.

La tensione di alimentazione della valvola &
superiorea 21,6 VDC.

Lampeggiain rosso (1 Hz) La tensione di alimentazione e superiore a
30VDC.

La tensione di alimentazione della valvola &
superiorea 21,6 VDC.

La tensione di alimentazione della valvola &
inferiore a 21,6 V DC

off Nessuna tensione di alimentazione valvola.

Siillumina di rosso

L'Interfaccia 10-Link non é collegata al master
10-Link.

Stato di funzionamento

COMM Siillumina diverde

Il master 10-Link & collegato, la comunicazio-
ne l0-Link non é stata avviata.

Lampeggia in verde (1 Hz) Stato preoperativo

Il master 10-Link & collegato, la comunicazio-
ne l0-Link non é stata avviata.

Lampeggia in verde (2 Hz) Modalita SIO

Nessun collegamento al master |0-Link, la
comunicazione 10-Link non é stata avviata.

Lampeggiain rosso (1 Hz) Errore di comunicazione con le valvole, ripri-
stino automatico

Siillumina di rosso Nessun collegamento alle valvole.

Lampeggiainrosso (2 Hz) Nessun collegamento al master 10-Link.

off Nessuna tensione di alimentazione valvola.

L'Interfaccia I0-Link non é collegata al master
10-Link.

11.5 Piedinatura

Tab. 6: Piedinatura connettore a spina M12 X711 per 10-Link tipo A e IO-Link ti-
po AB

Significato

10-Link tipo A

10-Link tipo AB

1 L+ L+24VDCO0,02A
a h 2 N.c. UA +24VDCmax.3A
n W 3 L- L-

4 CQ (dati I0-Link) CQ (dati 10-Link)

Tab. 7: Piedinatura connettore a spina M12 X711 per 10-Link tipo B
Pin Significato

L+24VDC0,02 A

2L+ 24V DCmax.3A

L-

CQ (dati 10-Link)

2L-

[o)1o)
N[

b |[wW|N|=

12 Smaltimento

Lo smaltimento non conforme alle disposizioni & causa di inquinamento ambien-
tale, perché in questo caso le materie prime non possono essere riciclate.

» Smaltire il prodotto e l'imballaggio ed eventuali mezzi di esercizio fuoriusciti
in conformita alle disposizioni in vigore nel paese.
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13 Ricerca e risoluzione errori

13.1 Procedura

Passo 1: controllare I'impianto

» In caso di guasti controllare innanzitutto I'impianto o la parte dell’impianto in
cui @ montato il prodotto. Controllare i sequenti punti:

 Tuttiicollegamenti. Vedere = 9. Manutenzione.

e Impostazioni. Vedi - 14. Dati tecnici.

Passo 2: controllare il prodotto

1. Disattivare I'alimentazione elettrica e pneumatica dell’impianto o di tutte le
parti rilevanti dell'impianto.

2. Controllare il prodotto in base agli errori descritti di sequito.

3. Effettuare le riparazioni con 'aiuto delle informazioni riportate sotto “Soluzio-

ne”.

Se non e possibile risolvere il guasto come descritto: smontare il prodotto e ri-
spedirlo. Vedere = 4.3 Restituire il prodotto.

4. Seil guasto e stato risolto: rimettere in funzionamento I'impianto e il prodot-

to.

13.2 Immagini errori

Errore

Nessuna pressione d'uscita
presente sulle valvole

Possibile causa

¢ Nessuna alimentazione di
tensione collegata al pro-
dotto. Vedere
- 11.4.1 Indicatore LED.

Soluzione

Collegare l'alimentazione di
tensione al connettore X7I1.

Controllare la polarita dell’ali-
mentazione di tensione.

Accendere il componente di
sistema.

¢ Nessuna pressione di ali-
mentazione disponibile.

Collegare la pressione di ali-
mentazione.

Pressione d’uscita troppo
bassa

Pressione di alimentazione
troppo bassa.

Aumentare la pressione di ali-
mentazione.

Alimentazione di tensione in-
sufficiente per il prodotto.

Controllare il LED sul prodot-
to.

Applicare una tensione di ali-
mentazione sufficiente.

L’aria fuoriesce rumorosa-
mente

Perdita tra prodotto e alimen-
tazione.

Controllare I'attacco di ali-
mentazione.

Pneumatica collegata in mo-
do errato.

Controllare l'attacco pneuma-
tico.

Il LED UL/UA lampeggia/si il-
lumina di verde/rosso

La tensione di alimentazione
delle valvole é inferiore al li-
mite di tolleranza inferiore.

Controllare l'alimentazione di
tensione sul connettore a spi-
na X7I1.

IILED COMM é spento

Il master 10-Link & collegato.

Controllare il collegamento
del master 10-Link sul connet-
tore a spina X7I1.

I LED COMM lampeggia in
verde

L'Interfaccia I0-Link é spenta.

Configurare e attivare l'Inter-
faccia 10-Link.

La comunicazione I0-Link non
é stata avviata.

Awviare la comunicazione 10-
Link.

14 Dati tecnici

Il presente capitolo contiene un estratto dei principali dati tecnici. Per maggiori
informazioni sui dati tecnici consultare la pagina del prodotto nellEmerson Store.

Generalita

Dimensioni 45 mmx 97,2 mmx 27,25 mm
Peso 0,062 kg
Materiale Poliammide rinforzato in fibra di vetro

Grado diinquinamento

2

Umidita dell’aria relativa

95 %, senza condensa

Temperatura ambiente di stoccaggio  -25...80°C
min. ... max.

Temperatura ambiente di esercizio -10...50°C
min. ... max.

Lunghezza max. del cavo di comunica- 20 m

zione
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Numero max. valvole 24 (48 bobine)

2000 m

+0,35 mm di spostamento a 10 Hz ... 60 Hz,
Accelerazione di5ga60Hz... 150 Hz

30 g con unadurata di 18 ms,

Altezza max. sopra il livello del mare

Resistenza alle vibrazioni con montag-
gio a parete EN 60068-2-6

Resistenza agli urti con montaggio a pa-

rete EN 60068-2-27 3 urtiin ogni direzione

Specifiche elettriche

Tipo di protezione secondo IP65 in stato montato

EN 60529 [ IEC 60529

Tensione di alimentazione 18...30VvDC

Tensione di alimentazione valvola 24VDC+10%

Tipo diraccordo M12 codifica A, 4 pin o 5 pin
Distorsione armonica consentita 5%

Norme e direttive considerate

Norma | direttiva Descrizione

Direttiva CEM Compatibilita elettromagnetica di prodotti elettrici ed elettronici

2014/30/UE

EN 60204-1 Sicurezza del macchinario - Equipaggiamento elettrico delle mac-
chine, Parte 1: Regole generali

EN 61000-6-2 Compatibilita elettromagnetica (EMC), Parte 6-2: Norme generiche
- Immunita per gli ambienti industriali

EN 61000-6-4 Compatibilita elettromagnetica (EMC), Parte 6-4: Norme generiche

- Emissione per gli ambienti industriali

Interfaccia di comunicazione

Baud rate COM3

Trasmissione ciclica dei dati di uscita
del master 10-Link

230,4 kBaud
6 byte (48 bit)

15 Parti di ricambio

Per maggiori informazioni sulle parti di ricambio consultare la pagina del prodot-
to nell'Emerson Store.

16 Accessori

Per maggiori informazioni sugli accessori consultare la pagina del prodotto
nellEmerson Store.

Presa, serie CON-RD, femmina, M12x1, 5 pin, codifi- 8942051602
ca A, per collegamento 10-Link X711

Tappo di protezione M12x1 1823312001
Adattatore Y, serie CON-AP, per alimentazione diten- R412028657

sione esterna (per prodotti di tipo B e un master 10-Link
ditipo A)

17 Dichiarazione di conformita

La dichiarazione di conformita e disponibile nelllEmerson Store alla pagina del
prodotto.
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1 Acercade esta documentacion

Lea esta documentacion por completo, especialmente el capitulo - 2. Sequri-
dad, antes de empezar a trabajar con el producto.

Estas instrucciones contienen informacién importante para montar, utilizary
mantener el producto de forma seguray apropiada, asi como para eliminar averi-
as sencillas.

1.1 Validez de la documentacion
La presente documentacion es valida para las siguientes variantes de producto:

Tab. 1: Variantes de producto de la conexién |0-Link

SKU Variante de producto Maestro 10-Link
P570ABLKAO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-A-48 Tipo A
P570ABLKBO10A00 XVES-E-BC-10-LINK-B-48 Tipo B
P570ABLM5010A00 XVES-E-BC-10-Link-AB-48 Tipo AB

Esta documentacion esta dirigida a:
Programadores, personal de servicio, operadores de instalaciones

1.2 Documentacion adicional

Tenga en cuenta la siguiente documentacion aplicable:

e Documentacion de la instalacién del fabricante

* Documentacion de otros componentes de la instalacion

e Documentacion del maestro |0-Link.

e Documentacion del programa de configuracion del maestro 10-Link.
Producto
XV03/05

Nimero de documento Tipo de documento

570365

Instrucciones de servicio

Codigo QR Enlace

0], %10
B
=

www.emerson.com/
CltrlC] xv05c

Descripcion

www.emerson.com/
xv03c

Encontrard descargas y mas informacion sobre este
producto en la pagina del producto en Emerson Store.

1.3 Abreviaturas utilizadas

En esta documentacién se utilizan las siguientes abreviaturas:

ESD Electrostatic Discharge (descargas electrostaticas)

n.c. Not connected (no ocupado)

EPI Equipo de proteccion individual

SELV Safety Extra Low Voltage (tension extrabaja de seguridad)

SKU Stock Keeping Unit (n.2 de material)

SPS Control programable de almacenamiento o PC que asume las funciones
de control

UA Actuator Voltage (tensién de alimentacién para vélvulas y salidas)

uL Logic Voltage (tension de alimentacion para componentes electronicos y
sensores)

2 Seguridad

2.1 Acerca de este capitulo

¢ Leael capitulo sobre seguridad de las instrucciones y toda la documentacién a
fondo y por completo antes de trabajar con el producto.

e Conserve la documentacion para que sea accesible a todos los usuarios en to-
do momento.

2.2 Uso previsto

Finalidades de uso
* Pilotaje del sistema de vélvulas
e El producto ha sido concebido exclusivamente para el uso profesional.
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e Elproducto solo esta diseiiado para integrarse en un producto final (una ma-
quina [ instalacién) o para combinarse con otros componentes para formar un
producto final.

» Conexién punto a punto con un maestro 10-Link del mismo tipo I0-Link. Véa-
se = 1.1 Variantes de producto de la conexiéon 10-Link.

Al conectar una interfaz de 10-Link de tipo B a un maestro de tipo A: asegurar-
se de que la alimentacién externa nunca esté conectada al pin SIO del maestro
de tipo A.

Campo de aplicacion y lugar de uso

e Sectorindustrial

» Espacios interiores

Notas

 Elproducto no es un componente de seguridad conforme a la directiva de
maquinas.

» Utilice este producto en aplicaciones relevantes para la seguridad solo si este
uso estd explicitamente especificado y permitido en la documentacion de la
aplicacién relevante para la seguridad.

Si seinstalan o utilizan productos inadecuados en aplicaciones relevantes para
la seqguridad, en la aplicacién pueden producirse estados de funcionamiento
no deseados que pueden causar dafios personales y/o dafios materiales.

e El producto esta previsto para su montaje en sistemas de valvulas de la serie
correspondiente. Véase — 1.2 Documentacion adicional.

2.3 Uso no previsto

El producto no esta destinado a ser utilizado en en areas con peligro de explosion
(proteccién contra explosiones).

2.4 Obligaciones de la empresa explotadora

* Elusuario debera garantizar que las personas que montan, operan, desmon-
tan o realizan el mantenimiento del producto no estan bajo la influencia del
alcohol, otras drogas o medicamentos que afecten a su capacidad de reac-
cion.

* Elusuario debera garantizar el uso de equipo de proteccién individual (EPI).
Respetar las especificaciones de la documentacion.

2.5 Cualificacién del personal

Unicamente el personal cualificado puede realizar las actividades descritas en es-
ta documentacion. En funcién de la actividad, se requieren conocimientos basi-
cos en las siguientes dreas, asi como conocimientos de los términos técnicos co-
rrespondientes:

¢ Neumatica
 Sistema eléctrico

2.6 Fuentes de peligro

2.6.1 Danos materiales

Danos debidos a cargas mecanicas excesivas

* Nunca girar, doblar o sujetar el producto o las piezas montadas bajo tensién.
* No utilice el producto como asa o escalén.

* No coloque ningln objeto sobre el producto.

Darios por descargas electrostaticas

Si las personas tocan componentes eléctricos del producto u objetos, la ESD pue-
de danar o averiar el producto. Adoptar las medidas siguientes para evitar la ESD:

* Observarlas indicaciones de manejo y las recomendaciones conformes a la
EN 61340-5-1y EN 61340-5-2.

 Utilizar muiiequeras y tobilleras de puesta a tierra cuando se trabaje en el pro-
ducto.

» Nunca conectar ni retirar el conector bajo tension.

Danos por interferencias de la red de control

Los productos con conexion EtherNET han sido disefados para el uso en redes de
control industriales especiales. Se deben tener en cuenta estas medidas de sequ-
ridad:

e Sequir siempre las mejores practicas del sector para la segmentacién de la
red.

* Evitarla conexion directa de productos con conexion EtherNET a Internet.
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¢ Asegurarse de que se reducen los peligros provocados por Internet y la red de
la empresa para todos los dispositivos del sistema de control y/o sistemas de
control.

* Asegurarse de que no se puede acceder a los productos, dispositivos del siste-
ma de control y/o sistemas de control a través de Internet.

¢ Establecer cortafuegos para las redes de control y los dispositivos remotos y
aislarlos de la red de la empresa.

¢ Sies necesario acceder de forma remota, utilizar exclusivamente métodos se-
guros como redes virtuales privadas (VPN).

iNOTA! Las VPNS, los cortafuegos y los productos basados en software pue-
den constituir brechas de seguridad. La seguridad en el uso de una VPN de-
pende del nivel de seguridad de los dispositivos conectados. Por ello, utilizar
siempre la version actual de las VPN, del cortafuegos y de otros productos ba-
sados en software.

e Asegurarse de que se instala la Gltima version autorizada de software y firm-
ware en todos los productos conectados en la red.

3 Volumen de suministro

* IxAcoplador de bus (véase: pedido)
Si ha configurado su producto con elementos opcionales, dichos elementos
ya estan montados en el producto.

e 1xInformacién de seguridad

4 Transporte y almacenamiento

4.1 Transporte del producto

Peligros durante el transporte

e Proceder con cuidado durante la descargay el transporte del producto enva-
sadoy tener en cuenta la informacion en el envase.

4.2 Almacenamiento del producto

Dafios debido a almacenamiento incorrecto

Las condiciones de almacenamiento desfavorables pueden provocar corrosiény
envejecimiento del material.

e Proteja el producto de la luz solar directa y de los rayos UV.
» Conservar el producto en el envase hasta su montaje.

Componentes elastomeros

Los componentes neumaticos suelen tener juntas de elastdbmero que estan so-
metidas a un proceso de envejecimiento constante.

e Los productos almacenados durante mas de 2 afios tienen una vida Gtil mas
corta.

* Elcalorylaexposicion ala luz (radiacién UV) aceleran el envejecimiento de las
juntas.

En caso de duda sobre el estado de las juntas de elastémero: péngase en contac-
to a través de nuestra direccion de contacto. Véase la parte posterior.

4.3 Devolucion del producto

* Antes de devolver el producto: péngase en contacto con nosotros a través de
la direccién de contacto. Véase la parte posterior.

e Observar las condiciones de almacenamiento hasta la devolucion.
5 Descripcion del producto

5.1 Breve descripcion

El producto es un componente electrénico que establece la comunicacién entre
el control superiory las valvulas conectadas.
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5.2 Marcado e identificacion

Placa de caracteristicas

7 12 3 4
AVENTICS FD: 23W23/
SKU: P570ABLKA070400 SN: 00XXX
Made in France Sy
155 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
6 5

1 Fecha de fabricaciéon en formato 2 Nuamero de serie

yyWww, yy=afio, ww=semana
3 (Cddigo matriz de datos 4 Cédigo QR
Direccion del fabricante 6 SKU (n.2 de material)

7 Marca denominativa AVENTICS

Identificacion del producto

El producto pedido se identifica claramente mediante el nimero de material. En-
contrara el nimero de material en el lugar siguiente:

* Enlaplaca de caracteristicas.

Identificacion CE
Este producto cumple con la directiva 2014/30/UE (CEM) y los suplemen-
tos sobre compatibilidad electromagnética. El producto estd marcado con
CE. Puede solicitarse la declaracién de conformidad.

Indique el nimero de material y el nimero de serie de los productos co-
rrespondientes.

5.3 Vista general de productos

EMERSON.

IO - Link

—5

Fig. 1: Vista general de productos XVES con |0-Link

Identificacién CE 2 China RoHS/EFUP

Asignacion de pines 4 Tornillos
LED 6 Direccion

Conector por enchufe X711 8 Placa de caracteristicas

O N U W =

Conector de transferencia
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6 Montaje e instalacion

6.1 Planificacion

6.1.1 Condiciones de montaje

Especificaciones generales
* Incluir el producto en la conexion equipotencial de la instalacion.

Especificaciones para el producto

e Asegurarse de que los bloques de alimentacion estén equipados con una des-
conexion segura segin EN 61558 y, por tanto, los circuitos eléctricos se consi-
deren circuitos eléctricos SELV[PELV segtin IEC 60364-4-41 (proteccién contra
accidentes).

 Dotar a alimentacién de tension de un fusible de CC, que pueda interrumpir
una corriente de 6,67 A en un periodo maximo de 120 s.

* Asegurarse de que la tension de alimentacion del bloque de alimentacion
siempre sea <300V CA (conductor externo - conductor neutro).

Para la utilizaciéon en Norteamérica y/o Canada: utilizar una fuente de corriente
aislada que cumplan los siguientes requisitos:

* Circuito eléctrico con energia limitada de conformidad con UL/CSA 61010-1/
UL/CSA61010-2-201.

* Fuente de corriente limitada (LPS) segtin UL/CSA 60950-1.

e Fuente de corriente de clase 2, que cumple el National Electrical Code (NEC),
NFPA 70, clausula 725.121 y el Canadian Electric Code (CEC), parte I, c22.1.
Ejemplo: transformador de clase 2 o fuente de corriente de clase 2 segin UL
5085-3/CSA-C22.2 no. 66.3 0 UL 1310/CSA-c22.2 no. 223)

Condiciones del entorno

 Proteja el producto de la luz solar directa y de los rayos UV.

6.1.2 Accesorios, material y herramientas necesarios

Seleccione el material y la herramienta adecuado para la configuracion del pro-
ducto. En funcién de la configuracion, puede necesitar accesorios adicionales.
Material de fijacion

Para la fijacién es posible utilizar material propio o material de fijaciéon de AVEN-
TICS. Observar las medidas y los pares de apriete.

Herramienta

¢ TIxdestornillador Torx 10
6.2 Preparacion

6.2.1 Desenvasadoy comprobacion del producto

1. Emplear el nimero de material para comprobar si el producto coincide con su
pedido.

2. Comprobar si el producto presenta dafios de transporte y almacenamiento.
No se puede montar un producto dafiado. Devolver los productos daiiados
con los documentos de entrega. Véase - 4.3 Devolucion del producto.

3. Disponer de los accesorios, los materiales y las herramientas necesarios.

6.2.2 Ejecuciéon de medidas de proteccion

Procedimiento

. No completar ningtn trabajo en la instalacion durante la preparacién.

. Cerrar las zonas de peligro.

. Despresurizary apagar la instalacién o parte de la instalacion.

. Asegurar la instalacién contra reconexiones.

. Dejar que el productoYy las piezas de la instalacion contiguas se enfrien.
. Usar EPI.

AUl A W N =

6.2.3

1. Acceder a la pagina del producto en Emerson Store: http://
www.emerson.com/xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

Instalacion del software

En el producto se encuentra presente un cédigo QR, el cual también dara acceso
al software y a la documentacién del usuario.

2. Descargar archivo zip con archivos de descripcién de aparatos.
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Tab. 2: Versiones del archivo I0DD

10-Link 6 bytes (COM3)

Tipo A AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

Tipo AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

TipoB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

3. Instalar archivo.

6.3 Montaje

El producto esta premontado. Véase = 10. Desmontaje y sustitucion.

6.4 Conectar el sistema eléctrico

Notas

* Hay que tener en cuenta la asignacion de pines. Véase - 11.5 Asignacion de
pines.

* Utilizar cables apantallados como proteccion contra las averias y los efectos
electrostéticos.

* Utilizar el cable segtin el estandar [O-Link.

Procedimiento

Fig. 2: Posicion del tornillo de puesta a tierra

1 Tornillo de puesta a tierra

1. Aflojar el tornillo de puesta a tierra.

2. Fijarel cable de puesta a tierra con el tornillo de puesta a tierra: enroscar el
tornillo de puesta a tierra.

El tornillo de puesta a tierra se encuentra en la placa base del sistema de valvulas.

1. Conectar la tension al conector por enchufe.
Par de apriete: 1,5Nm +0,5 Nm

2. Poner atierra el producto segiin EN 50178 y IEC 60364.

7 Puesta en servicio

7.1 Preparacion

Especificaciones generales

1. Ejecutar medidas de proteccién . Véase = 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.

2. Asegurarse de que todas las conexiones estén en perfecto estado.
3. Comprobar LED. Véase = 11.4 Indicacion.

7.1.1 Configurar puerto I0-Link

La funcién del puerto se configura segtin la tabla.
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Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the 10-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the |O-Link port 4
122...145 i 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
g. Bk Description
@776 5][a4a[3]2]1]o0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: O-Link

Fig. 3: Balluff: tabla de datos C

» Establecer el bit 0 del byte 0 para configurar el puerto 0 para la comunicacion
10-Link.

|| Babutt:C Datal0].0 ‘

Scope: [LIOER_NSE  ~ Show: Al Tags - 7
[ Mome 2|5 | Value s]a
AwaysOn 0 |
|| Babsic feed) =
= Balufi C Data | S |
— BakdiC 16401
| BaksfC Datal0]0 1

7.1.2 Establecer la comunicacion con el maestro 10-Link

Notas

» No se requiere ninguna configuracién posterior, ya que la interfaz de 10-Link
no requiere parametros modificables. La configuracion se puede transferir di-
rectamente al control superior.

¢ Llalongitud de datos para el intercambio ciclico de datos estd establecida en
6 bytes (48 bits).

¢ El maestro 10-Link detecta automaticamente los nodos 10-Link. De lo contra-
rio, el proceso debera realizarse manualmente. Véase la documentacion del
maestro [0-Link.

Especificaciones basicas

1. EnlO-Link, tipo B: asegurarse de los bloques de alimentacion ULy UA estan
ajustadosa 24V CC.

2. En|lO-Link, tipo A: reducir a un maximo de 12 la cantidad de valvulas pilotadas
simultaneamente si la corriente nominal del maestro 10-Link no cumple los re-
quisitos del sistema de vélvulas.

3. Asegurarse de que el puerto del maestro 10-Link est4 configurado como puer-
to 10-Link.

4. Comprobarlos LED. Véase - 11.4 Indicacion.

El estado del LED COMM depende de la comunicacién iniciada por el maestro 10-
Link.

» Asegurarse de que todas las valvulas estan desconectadas.

Procedimiento

1. Conectar el cable 10-Link con el conector por enchufe.
Par de apriete: 1,5 Nm +0,5 Nm.

2. Conectar el cable al puerto indicado del maestro I0-Link.
3. Conectar alimentacién de corriente.

7.1.3 Definir Controller Tags

El siguiente ejemplo muestra como se puede utilizar un maestro |10-Link de Ba-
lluff con un control basado en Ethernet.

Procedimiento
En este ejemplo se utiliza el software RSLogix 5000.
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-
New Module B
|
Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethemnet Module |
| Vendor: Allen-Bradley
Parent: EN2TR
Connection Parameters
Name: P
| Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 %
Descrption: = Instance: Size:
Input: 100 32 2 Bhi)
e Output: m 262 2 (Bhbi)
C Format:| Data - SINT -
[ cead T Configuation 102 19 * gh)
Address / Host Name
© |P Address: 192 188 . 1 40 15 Ing |
| Host Mame:
: R T |
|¥| Open Module Propesties ] Cargel ] [ Help ]

1. Configurar el maestro |0-Link de Balluff como Generic Ethernet Module.

=

~ 3 X|

Controller Organizer

Controller Tags - L30ER_NSE(controller)
= Controller L30ER_NSE —

B Controller Tags Scope: [[iL30ER_NSE = Show: Al
.3 Controller Fault Handler PO
i 1.3 Power-Up Handler
—| 25 Tasks Rl
558 MainTask = L
3 : I+ Balluff C.Data
| - C3 MainProgram
----- [3 Unscheduled Programs F-wd
3 £ Motion Groups _E-mj'm
i 1.3 Ungrouped Axes = Baluf0
(1 Add-On Instructions S

_] &5 Data Types
! @O User-Defined
L Strings
[ Add-On-Defined
[ Cﬁg Predefined
| ® L Module-Defined
i3 Trends
== /0 Configuration
|; il 1769 Bus
L @ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
=85 Ethernet
- [ 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
[ ETHERNET-MODULE Balluff

2. Abrir las Controller Tags correspondientes de los médulos.
3. Asignar un nombre (Name) (Controller Tags) al maestro 10-Link de Balluff.
En este ejemplo, el nombre (Name) es “Balluff”.

7.1.4 Conectar la tension de valvula UA

Segun la tabla, la salida se establece en el pin 2. El establecimiento de la sefial co-
necta la tension en el pin 2 (tension de valvula UA).

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on I10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |1O-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |O-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port S Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on I0-Link port 7
Bit
Byte 7 5 5 1 3 3 7 o Description
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | 012 | 014 | 002 | Q04 | ©04 = Qutput on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | OB2 | OB4 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

Fig. 4: Balluff: tabla de datos O

» Establecer el bit 1 del byte 0 para conectar la salida 2 (Q02) al puerto 0. El sis-
tema de valvulas 10-Link conectado al puerto 0 recibe ahora un suministro de
corriente de valvula de 24 V.
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ERS

Baluff.0.Data[0].1

7.1.5 Pilotar bobinas de valvula

El ejemplo muestra cdmo se pueden pilotar las distintas bobinas de valvula por
medio del maestro IO-Link con la tabla.

Segun el puerto al que esté conectado el sistema de valvulas se debera seleccio-
nar el rango de bytes.

El sistema de vélvulas posee 48 bobinas o 6 bytes de datos de salida.

Ejemplo
Byte it Description
28 | S AT T | 22 | 1 | D
6...37 10-Link port 0 output data
The data of the other |0-Link ports has the same structure and follows here

El sistema de valvulas esta conectado al puerto 1.

» Establecer los bits 0, 1y 2 del byte 6 para conectar las bobinas de vélvula 1,2y
3 en el distribuidor 10-Link.

Tab. 4: Timeout C/Q en desconexion
ISDU[indice  Subindice

Ajuste en ms Accion en caso de timeout

0x62 0x00 500...65534 Se desconectan las valvulas.
(predetermi-
nado: 500)
65535 Se detiene la accion en las valvulas.

7.2.4 Configurar producto

1.

4.

Conectar alimentacion de corriente.
= El producto recibe los parametros y la configuraciéon del maestro 10-Link.
= Los LED UL/UAy COMM se iluminan en verde.

. Conectar la presion de alimentacion neumatica.
. Enviar los datos de carga (til a la conexién 10-Link.

= Los LED correspondientes de las vélvulas se conectaran en cuanto el maes-
tro 10-Link haya validado los datos.

Conectar la presion de alimentaciéon neumatica.

7.2.5 Definir bits

Tab. 5: Tabla de direcciones para la configuracion del PLC

TumOnatveCol_1 Baluff:0 Datal5].0 Posicion de valvula Bobina 14 Bobina 12
3 —
1 Output 1 (X.0) Output 2 (X.1)
TurnOnValveCod_2 Bamuff:0.Datals).1
JE 2 Output 3 (X.2) Output 4 (X.3)
T3 Babutt0 Detake)2 3 Output 5 (X.4) Output 6 (X.5)
add 4 Output 7 (X.6) Output 8 (X.7)
5 Output 9 (X+1.0) Output 10 (X+1.1)
. 6 Output 11 (X+1.2) Output 12 (X+1.3)
7.2 Puesta en servicio paso a paso 7 Output 13 (x+1.4) Output 14 (X+1.5)
e Paso 1: - 7.2.1 Conectar el producto 8 Output 15 (X+1.6) Output 16 (X+1.7)
¢ Paso2: - 7.2.2 Realizar autocomprobacion 9 Output 17 (X+2.0) Output 18 (X+2.1)
e Paso 3: - 7.2.3 Ajustar timeout 10 Output 19 (X+2.2) Output 20 (X+2.3)
e Paso4: > 7.2.4 Configurar producto 11 Output 21 (X+2.4) Output 22 (X+2.5)
* Paso 5: = 7.2.5 Definir bits 12 Output 23 (X+2.6) Output 24 (X+2.7)
13 Output 25 (X+3.0) Output 26 (X+3.1)
7.2.1 Conectar el producto 14 Output 27 (X+3.2) Output 28 (X+3.3)
» Conectar alimentacion de tension. 15 Output 29 (X+3.4) Output 30 (X+3.5)
= Los LED UL/UAy COMM se iluminan en verde. 16 Output 31 (X+3.6) Output 32 (X+3.7)
= Las vélvulas estan desconectadas. 17 Output 33 (X+4.0) Output 34 (X+4.1)
18 Output 35 (X+4.2) Output 36 (X+4.3)
7.2.2 Realizar autocomprobacién 19 Output 37 (X+4.4) Output 38 (X+4.5)
1. Asegurarse de que la alimentacién neumética esta desconectada. 20 Output 39 (X+4.6) Output 40 (X+4.7)
2. Asegurarse de que todas las valvulas estan desconectadas. 21 Output 41 (X+5.0) Output 42 (X+5.1)
3. Por medio del maestro 10-Link dar la orden Self test. 22 Output 43 (X+5.2) Output 44 (X+5.3)
L 23 Output 45 (X+5.4) Output 46 (X+5.5)
4. Reiniciar producto.
. . 24 Output 47 (X+5.6) Output 48 (X+5.7)
5. Comprobar el resultado de la prueba segtin los LED de las vélvulas.
6. Por medio del maestro I0-Link dar la orden Normal mode of operation. La asignacién exacta de las bobinas magnéticas a los bits de salida depende del ti-
L po de valvulas utilizadas.
7. Reiniciar producto.

Tab. 3: Ordenes Self test

ISDU/indice Subindice Descripcion . .
8 Funcionamiento
0x61 0x00 Estado de funcionamiento
normal El funcionamiento se realiza a través de la instalacion. Tenga en cuenta la docu-
0x01 Conmutar todas las salidas mentacion de la instalacion.
0x02 Conectar todos los canales
0x03 Conmutar grupos de 2 salidas 8.1 EspeC|f|caC|ones basicas
0x04 Salida de Grey Code en E ifi ) |
specificaciones generales
ChO0O ... Ch24 y salida com- P g
plementaria de Grey Code en * No desconectar, modificar ni omitir los dispositivos de proteccién.
Ch25...Ch48 » Durante el funcionamiento no se deben efectuar modificaciones en la confi-
guraciény el hardware.
7.2.3 Ajustar timeout * No tocar el producto ni ninguna de las piezas conectadas a él durante el fun-

» Ajustar timeout en el maestro 10-Link. cionamiento.

En caso de averias durante el funcionamiento

* Sise produce una averia que representa un peligro inmediato para los emple-
ados o las instalaciones: apagar el producto.
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e Completar el andlisis de errores y la resolucion de problemas. Véase = 13. Lo-
calizacién de fallos y su eliminacion.

9 Mantenimiento
9.1 Inspeccion

9.1.1 Especificaciones generales

Uso en condiciones ambientales normales

* Intervalo de comprobacion: debe comprobarse mensualmente la presencia
de suciedad y dafios en el producto.

Uso en condiciones ambientales agresivas

Las condiciones ambientales agresivas son, por ejemplo:

* Minimo o méaximo de la temperatura admisible. Véase — 14. Datos técnicos.

e Gran acumulacién de suciedad

¢ Proximidad a liquidos o vapores que disuelven grasas

Como resultado de las condiciones ambientales agresivas existen mas especifica-
ciones para la inspeccion:

e Adaptar el intervalo de comprobacion de las juntas a las condiciones ambien-
tales.

9.1.2 Preparacion

» Ejecutar medidas de proteccién . Véase - 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.

9.1.3 Procedimiento

Control visual

» Comprobar laintegridad mediante un control visual.

Comprobacién detallada

* |dentificaciones y advertencias en el producto: la empresa explotadora debe
sustituir inmediatamente las identificaciones o advertencias que se lean con
dificultad.

e Comprobar las conexiones de aire comprimido.

e Comprobar las lineas.

» Comprobar mangueras.

e Comprobar las juntas.

e Comprobar si todas las unidades roscadas estan bien ajustadas.
e Comprobar los dispositivos de proteccion de la instalacion.

¢ Controlar las funciones del producto.

9.2 Limpieza

9.2.1 Especificaciones generales

Intervalo de limpieza

* Laempresa explotadora determina los intervalos de limpieza de acuerdo con
el impacto ambiental en el lugar de uso.

Elemento auxiliar

e Limpiar el producto Gnicamente con un paiio himedo.

 Utilizar Gnicamente aguay, en caso necesario, un producto de limpieza suave
para lalimpieza.

iNOTA! Comprobar que no entra agua o neblina de agua en el producto a tra-
vés de las conexiones de aire comprimido. Los liquidos entrantes destruyen
las juntas y provocan dafios en el producto.

9.2.2 Procedimiento

1. Cerrar todas las aberturas con dispositivos de proteccién adecuados para que
ningun producto de limpieza pueda penetrar en el sistema.

2. Eliminar todos los depésitos de polvo del producto y las partes cercanas de la
instalacion.

3. En caso necesario, eliminar otros depositos relacionados con la produccion
del producto y las partes cercanas de la instalacion.
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9.3 Mantenimiento

El producto no requiere mantenimiento en condiciones ambientales normales.

9.4 Tras el mantenimiento

Sino se han detectado dafios y la empresa explotadora no ha notificado ninguna
averia, el producto puede volver a conectarse a la fuente de alimentaciény po-
nerse en funcionamiento.

10 Desmontaje y sustitucion

Solo resulta necesario retirar el producto si debe sustituirse, instalarse en otro lu-
gar o eliminarse.

10.1 Preparacion

» Ejecutar medidas de proteccion . Véase = 6.2.2 Ejecucion de medidas de pro-
teccion.

Herramienta
* 1xdestornillador Torx 10

10.2 Procedimiento

Fig. 5: Desmontary sustituir el producto

Desmontar producto

1. Desconectar las conexiones eléctricas.

2. Aflojar los 4 tornillos de la esquinas del producto.
3. Elevar el producto en paralelo ala placa base.

Sustituir producto

1. Asegurarse de que la junta esté sobre la parte inferior del producto, en la ranu-
ra.

2. Limpiar la superficie de la placa base. Véase - 9.2 Limpieza.

3. Introducir el producto con el conector de transferencia en la abertura de la
placa base.

4. Orientar el producto en paralelo con la superficie de la placa base y en paralelo
con el borde trasero de la placa base.

5. Alaaltura del conector de trasferencia, presionar hacia abajo el producto.
= El producto esta colocado plano sobre la placa base.

6. Apretar firmemente los 4 tornillos de las esquinas del producto.
Par de apriete: 0,8 Nm +/-0.1 Nm.

7. Asegurarse de que no haya espacios entre el producto y la placa base.
8. Conectar el sistema eléctrico. Véase — 6.4 Conectar el sistema eléctrico.
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11 Datos y parametros

11.1 Notas sobre seguridad

* No realizar cambios en los parametros durante el funcionamiento en curso

(prevencion de accidentes).

11.2 Ajustes generales

Parametros de producto

Valor Descripcion
estandar
Vendor Na- READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH String
me
Vendor Text READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ String
Product Na- READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-A-48  String
me XVES-E-BC-IO-LINK-B-48
XVES-E-BC-10-LINK-AB-48
ProductID  READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA010A00 String
P570ABLM5010A00
P570ABLKB0O10A00
Product Text READ 0x0014 (20d) 0x00 Class A, 48 outputs String
Class B, 48 outputs
Class AB, 48 outputs
Serial Num- READ 0x0015(21d) 0x00 N.°de material de 6 cifras String
ber
Hardware ~ READ 0x0016 (22d) 0x00 Descripcién de laversion  String
Revision ID de hardware
Firmware ~ READ 0x0017 (23d) 0x00 Descripcién de laversion  String
Revision ID de firmware junto con el
tiempo de creacién
Application READ 0x0018 (24d) 0x00 Secuencia de caracteres  String
Specific Tag definida por el usuario
con hasta 32 caracteres
WRITE Modificacién de una tag
especifica de la aplicacion
con un maximo de 32 by-
tes
Self Test READ/WRITE ~ 0x0061 0x00 Inicio de la autocompro- -
bacion
Timeout READ/WRITE ~ 0x0062 0x00  Superacién del tiempo de -

un error de comunicacién

11.3 Protocolo de datos

11.3.1 Datos de salida

Notas

* Elmaestro |O-Link puede transferir hasta 6 bytes de datos de salida a la inter-
faz de 10-Link para operar el sistema de valvulas.

* Lainterfaz de I0-Link recibe 6 bytes de datos de salida independientemente
del nimero de vélvulas existentes en el grupo constructivo de vélvulas.

11.3.2 Datos de diagnéstico

indice (HEX)] Tipode  Valor Descripcion

evento datos

0x5010 SINT 0-No hayerro- Lainterfaz de I0-Link notifica
res sobrecorriente, sobretempe-
1 - Error ratura

0x5110/UL Power Overrun SINT 0-Nohayerro- Tension de alimentacion UL
res excesiva
1 - Error

0x5111/UL Power Underrun SINT 0-No hayerro- Tension de alimentacion UL
res insuficiente
1 - Error

0x5112/Low Sensor Voltage SINT 0-No hayerro- Tension de alimentacion in-
res suficiente o nula
1 - Error

0x7700/SPI COMM Fault SINT 0-No hayerro- Desconexién del controlador

res de valvulas

11.4 Indicacion

11.4.1 Indicador LED

Denominacion

to normal

UL/UA Seilumina en verde

Estado en funcionamien- Significado

La tension de alimentacion es superiora 18 V
einferiora30V.

La tensién de alimentacién de valvulas es su-
perior al limite inferior de tolerancia
(21,6 VCQ).

Parpadea en verde (1 Hz)

La tension de alimentacion es superiora 10 V
einferiora 18 V.

La tension de alimentacion de valvulas es su-
perior al limite inferior de tolerancia
(21,6 V CQ).

Parpadea en rojo y verde
(2Hz)

La tension de alimentacion es inferior a
10V CC

La tension de alimentacién de valvulas es su-
periora 21,6 VCC.

Parpadeo en rojo (1 Hz)

La tension de alimentacion es superior a
30VCC

La tension de alimentacién de valvulas es su-
periora 21,6 VCC.

Se ilumina en rojo

La tension de alimentacion de valvulas es in-
feriora21,6 V CC.

Apagado

Sin tension de alimentacion de valvulas.

La conexion 10-Link no estd conectada al ma-
estro 10-Link.

COMM Se ilumina en verde

Estado de funcionamiento

El maestro |0-Link estd conectado, la comu-
nicacion 10-Link no se ha iniciado.

Parpadea en verde (1 Hz)

Estado de previo a funcionamiento

El maestro |0-Link estd conectado, la comu-
nicacion 10-Link no se ha iniciado.

Parpadea en verde (2 Hz)

Modo SIO

Sin conexion al maestro 10-Link, la comunica-
ci6n 10-Link no se ha iniciado.

Parpadeo en rojo (1 Hz)

Error de comunicacién con valvulas, restable-
cimiento automético

Se ilumina en rojo

Sin conexion con valvulas.

Parpadeo en rojo (2 Hz)

Sin conexién con maestro 10-Link.

Apagado

Sin tension de alimentacion de vélvulas.

La conexion 10-Link no esta conectada al ma-
estro 10-Link.

11.5 Asignacion de pines

Tab. 6: Asignacién de pines de conector por enchufe M12 X711 para 0-Link de ti-

po A e 10-Link de tipo AB
Significado

10-Link de tipo A

10-Link de tipo AB

1 L+ L+24V CCO0,02A
d h 2 N.c. UA+24VCCméx.3A
7] 3 L- L-
“ p' 4 CQ (datos de 10- CQ (datos de 10-Link)
Link)
Tab. 7: Asignacion de pines de conector por enchufe M12 X711 para I0-Link de ti-
poB
Pin Significado
1 1+24VCC0,02 A
a h 2 2L+24V CCmax. 3A
QP& .
4 CQ (datos de 10-Link)
5 2L-

12 Eliminacion

1 - Error
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La eliminacién inadecuada del producto provoca contaminacién ambiental. En-
tonces, las materias primas ya no se pueden reciclar.
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» Eliminar el producto, el envase y posibles equipos generados de acuerdo con
las disposiciones nacionales aplicables.

13 Localizacion de fallos y su eliminacién

13.1 Procedimiento

Paso 1: comprobar la instalacién

» En caso de averia, comprobar primero la instalacién o parte de la instalacién
en la que estd montado el producto. Comprobar los siguientes puntos:

¢ Todas las conexiones. Véase = 9. Mantenimiento.
e Ajustes. Véase = 14. Datos técnicos.

Paso 2: comprobacién del producto
1. Despresurizary apagar la instalacion o parte de la instalacion.
2. Comprobar el producto con las imagenes de error descritas a continuacioén.

3. Llevara cabo laresolucién de problemas utilizando la informacién en “Solu-
cion”.
Sino se puede subsanar la averia como se describe: desmonte el producto y
devuélvalo. Véase - 4.3 Devolucion del producto.

4. Sise hasolucionado la averia: poner la instalacion y el producto de nuevo en
funcionamiento.

13.2 Imagenes de error

Error Posible causa Solucion

Sin presion de salida en las .
valvulas

Sin alimentacion de ten-  Aplicar la alimentacion de
sion conectada al produc- tensién al conector por en-
to. Véase > 11.4.1 Indica- chufe X711.

dor LED.

Comprobar la polaridad de la
alimentacion de tension.

Conectar componente del sis-
tema.

Conectar presion de alimen-
tacion.

¢ Sin presion de alimenta-
cién disponible.

Presion de salida insuficiente  Presion de alimentacion insu- Aumentar presion de alimen-
ficiente. tacion.

Alimentacion de tension insu- Comprobar el LED en el pro-
ficiente para el producto. ducto.
Aplicar suficiente alimenta-
cién de tension.

El aire se evactia de forma au-
dible

Comprobar la conexién de la
alimentacion.

Fuga entre el productoy la
alimentacion.

Neumatica conectada inco-
rrectamente.

Comprobar conexion neuma-
tica.

LED UL/UA parpadea/se ilumi- La tensién de alimentacion de Comprobar la alimentacion
na en verde/rojo valvulas se encuentra por de-  de tension en el conector por
bajo del limite inferior de to-  enchufe X7I1.
lerancia.

EI LED COMM estd apagado  El maestro 10-Link no esta co- Comprobar la conexion del
nectado. maestro |0-Link con el conec-

tor por enchufe X711.

Configurary conectar la cone-
xién 10-Link.

Iniciar comunicacion 10-Link.

La conexion 10-Link esta des-
conectada.

EI LED COMM parpadea en
verde

No se hainiciado la comuni-
cacion 10-Link.

14 Datos técnicos

Este capitulo incluye un resumen de los datos técnicos mas importantes. Encon-
trarad mas datos técnicos en la pagina del producto en Emerson Store.

Generalidades

Dimensiones 45 mm x 97,2 mm x 27,25 mm

Peso 0,062 kg

Material Poliamida reforzada con fibras de vidrio
Nivel de suciedad 2

Humedad relativa del aire 95 %, sin condensacién

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | Espanol

Especificacion

Temperatura ambiente del almacena-  -25...80 C
miento

Min. ... max.
Funcionamiento a temperatura ambien- -10 ... 50 °C

te

Min. ... max.

Longitud méx. del cable de comunica- 20m

cion

Ndmero méx. de valvulas 24 (48 bobinas)
Altura méxima sobre el nivel del mar 2000 m

Resistencia a las vibraciones en fijacion
para pared EN 60068-2-6

+0,35 mm de desplazamiento a 10 Hz ... 60 Hz,
5gdeaceleraciéna60 Hz ... 150 Hz

Resistencia a choques en fijacion para
pared EN 60068-2-27

30 g con 18 ms de duracién,
3 choques por direccién

Sistema eléctrico

Especificacion

Tipo de proteccién segtin EN 60529/  IP65 en estado montado

IEC 60529

Tension de alimentacion

18..30VCC
24VCC+10%

M12 con codificacion A, 4 pines o 5 pines

Tension de alimentacion de valvulas

Tipo de conexion

Ondulacién arménica admisible 5%

Estandares y directrices respetadas

Norma/directiva Descripcion

Directiva CEM Compatibilidad electromagnética de productos eléctricos y electré-

2014/30/EU nicos

EN 60204-1 Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Parte
1: Requisitos generales

EN 61000-6-2 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6-2: Normas genéri-
cas. Inmunidad en entornos industriales

EN 61000-6-4 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6-4: Normas genéri-

cas. Norma de emisién en entornos industriales

Interfaz de comunicacion

Especificacion
230,4 kBaud

6 bytes (48 bits)

Velocidad en baudios COM3

Transferencia ciclica de los datos de
salida del maestro 10-Link

15 Piezas de repuesto

Encontrara indicaciones sobre las piezas de repuesto en la pagina del producto en
Emerson Store.

16 Accesorios

Encontrara indicaciones sobre accesorios en la pagina del producto en Emerson
Store.

N.2 de articulo

Descripcion

Zbcalo, serie CON RD, female, M12x1, 5 pines, con co- 8942051602
dificacion A, para conexion [0-Link X711

Caperuza protectora M12x1 1823312001
Adaptador Y, serie CON AP, para alimentacién de ten-  R412028657

sién externa (para productos del tipo By un maestro
10-Link del tipo A)

17 Declaracion de conformidad

En la pagina del producto en Emerson Store encontrara la declaracion de confor-
midad.
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ESD Electrostatic Discharge (B#E3HKER)

n.c. Not connected (k&)

PSA MBS E

SELV Safety Extra Low Voltage (R£B{KHEE)
SKU Stock Keeping Unit (#7#15)

SPS FIRIRIBIE SRR NI TIERIThAERY PC

UA Actuator Voltage (i JA048H imAv LA B E)
uL Logic Voltage (FEBFERHF(ZREERAIMELARBE)
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© BEREFAXY, A RAFEE LA

2.2 RAERER

(EEIELY
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- FERXATFELAR.
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MRERX LT ARLERER T FSEN™m, TRSENARHRE
SMNDETTIRES, SBABHEN/FHMEHRIT,

© RFREATREERXATNERASP. 20 - 1.2 M.

2.3 EfER
FERTEEREEBERIFERNXE (FBFRFP) -

24 BTEANXS

. TERATRERE. BIE. FEREPTINARSESHERR N
R EIE S B EL ORI BT,

- EEBLARRER N ABPES, ETREIRS N,

25 AR&AR

OB ASHEEARNARTEERITASH AN T, RIETENTR, =
BEE N TR AELRAERE S W ARBHAIR:

. SRR

- B
2.6 R

2.6.1 MEHRIF

M A HE S 2E R

- UINEREFATHE. SHEEE mEMntt.
© AEEAFRIEAEFHEM.

© REEF R EREEAYE,
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NSRS RA G TS SEEERE, MMTSEIT =M. #X
ER AT 8Tt S B4 FR TR R -
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- YEFSETER, BEREFIMETEE,
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AR! VPN. AN EME TGN RE R EFERERE. VPN £
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c IXREEEE (B 75

MREEFRPERET ST, RETHEETRPRE.

© IXR2ER

4 EER
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4.1 THIm

TR ERER

© EHEREEFN~mEEE BRMATETR, BEIETE, HETER

EBER,

4.2 FH~m
BEBRARERERIRT

TR R e S BUB A KA,
© RIPFERER A ESMERIMLERS.
© EFERREZE, FREREFEEED.

BRIRRRA M

SHEESREEAGNERER G, SFEEHENIE,

- TFHEEIET 2 F mER SR 248 E.
- REMILE (RIMUES) SMEEHEEN.

MREFHESHSRER GRS BEAHINBKA I, SHET,.

4.3 REm

- BEFRE: ERARINKERLL. NEE.
- (EBEZA, FUEEERT

5 FmifiEA

5.1 B

BrEmE—MEFEE, BFEL—RITHASKHIMEENRI)ZERIE

11—
BSo

5.2 tREMIRR

BISRhE
7 1 2
N N\ / o
ANVENTICS FD: 2323/ jmaer
SKU: PS70ABLKAO1T0A00 SN: 00X |22
Made in France : SR
165 av. du Faucigny, 74130 Bonneville
1 ~~
6 5
1 &~=88, 87 yyWww, yy= 2 FAS
F, ww=F
3 HIRIERERED 4 —4#5m
5 R 6 SKU (1KS)

7 AVENTICS XFEtR

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | F X

FariRal

FRTIEEY ™ REE S BMIRIR. MRS AR T UERE:

- RS L,

CER&

RS X T BHFRAERES 2014/30/EU (EMC) REBER, /™=
minE CEfnE. —HIEARRRI M E R,
EEREX RIS MFTIS.
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1@ - Link

1: Bg& 10-Link B9 XVES 7= it 55

1 CEMFR&E 2 HA[E RoHS/EFUP
3 5%/ 4 12te

5 LED 6 Hudt

T XTI1¥EIRERERR 8 BISHERE

9 BEEX

6 FHEHRE

6.1 X!

Rt

6.1.1
—ARA
© B mmANg &R B A% P,

= amAE

(LI

ol

- WIRMEBIRERERN S EN 61558 IVENRLRBEE, HRFRBRERYTS

IEC 60364-4-41 (HHURIP) HrAERY SELV/PELV EBE%,

- BREEERRREER, FJERK 120 s AT 6.67 A BIER.

.+ HRERAHALEERE <300 VAC GMNSHE - RMESHE) -
EALEM/HMEAER: FANEUTERZ —HNRESER:

« 54 UL/CSA61010-1/ UL/CSA 61010-2-201 1R ERME FREEJRE R,

- 7% UL/CSA 60950-1 AT R PREEIE (LPS).
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- FEERBESME (NEC) . NFPAT0 £ 725.121 ZHMMEARBSIE
(CEC) % 18643 c22.1 By 2 REIR,
g & UL 5085-3/ CSA-C22.2 no. 66.3 8 UL 1310/CSA-c22.2 no. 223
TRER 2 BT EERE 2 KEBIR)

WIREMG
© RIPFEREZ A ESMERIMLERS.

6.1.2 FRFERIMMF. MEMITA

RIEF R ERFRELSNMEI TR, BRATEE, EHREAMMT
BIEM#

ZR] (A B EMEEM KIS AVENTICS BEMEHHITERE. FRRIMITEN
B,

IA

+ IxIETEk 10 SHRL4EF

6.2 HE&E

6.2.1 FABEHOE”MR
1. MAYRSKESREE S ERTREN.

2. WEFREEENFRIREPEEEHRT.
TEREBRIFNT R HIRIFN~ RERRXAXG—ERE, S1- 438
B fo

3. EEFFAENM. MEATIA,

6.2.2 REfRIFHEHE

121F

. TEEHREAEMNREHTEM LI
. HBlEXE,

. B IR E AR TENEMETE,

. PR EER.

. AR IRIR & B2 A,

. BRI ARRE.

o A~ W N

6.2.3 &k

1. JEEX Emerson Store FYF=FIIE: http://www.emerson.com/xv03c |
http://www.emerson.com/xv05c

Fm B4, "A5ISERGNBRR IS,

2. TEERIZEEARXMN Zip T

3 2:10DD Xf¥hfias

10-Link 6 F15 (COM3)

AR AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

BAY AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

FmifiE, S0 - 10. HREFER,

6.4 EZRESARS

’em

- EESIER. B0 - 115 314,

- (EFRRIRERLE, MRS LT AR AR

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | F X

.+ EARA 10-Link 1RERVERSS,
121F

2: g e U B
1 Esthigie

1. FAFFiEshIRtE,
2. EREtIReEE RS ST \EBIRE,
FethiR AR I F iR R FRYRAR Lo

1. BBEEEEHRREES,
&A% 1.5Nm £ 0.5Nm

2. 1RER EN 50178 # IEC 60364 FRAEX = migt 1T,

7 AR
71 EH

—ARALE
1. REUMRIF$ENE. &0 - 6.2.2 REVRIFHETE.

2. BIRFMEEEOLT RIFRS.
3. ELED, &I - 11.4 7R,

7.1.1 EcE I0-Link E#&O
EEORE B RIEHITIE,

Byte Slot Module part Description
0...1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 1O-Link port 1 Configuration for the |O-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the |10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the |10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the 10-Link port 4
122...145 T 1O-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the |10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the |10-Link port 7
‘ﬁ, Bit Description
@7 Te[5]a4][3[2[1]0
0 P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard /O
1 P7 P& P5 P4 0x01: IO-Link

3:E&k (BALLUFF) : C¥E=R
> REBFTOME 04, M I0-Link BIEEEHEED 0,
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|I Babutf:C Data(0].0 ‘

Scope: [L30ER_NSE  ~ Show: Al Tags - V.
|| Mame ==|6 | Ve €]
AwaysOn 0 |
| |- Babsic Teeolz
— [Balff C.Oata {ea)
— BaldiC 16401
| BalsffC Datal0]0 1

7.1.2 #iI5 10-Link FILRES

7R

« BFI0-Link BOFREEELE @S, RAtEEH—PEE, RETHE
FiaE L —RIEH RS,

- BIREIERIENIIEKEIRERN 6 FH (481D .

+ 10-Link ZiF=BENRA 10-Link T, TN, BAFoIRITIZIR. BS
D 10-Link FEuhAIAE RS0,

BAHE

1. 3F 10-Link BB : HfR UL 1 UA BBIREEIRE SN 24V DC,

2. ¥F 10-Link ABY: 408 10-Link FILMEAE BIATEH BB ALNER,
N FREHEHIRETHER VD E&RE 121,

3. #fR 10-Link X5 EAVZEZEOECE R 10-Link iEH#0,

4. & LED, £ - 11.4 7R

COMM LED BPIRZSEURTF 10-Link EMAZEIRYEE.

> HRIFFIERIIIE XA,

1B1E

1. B 10-Link EBENEZEEHRRIEIESS.
FFEAE: 1.5Nm+0.5Nm,

2. BEMEEE 10-Link FikIEEEED.

3. FTF IR,
7.1.3 IREITHIZEITE

MUFREIZBA T INIEE &KX (BALLUFF) [0-Link ik S5EF AKX MBI
Ao aER.

1B
ARBIRERRRZ RSLogix 5000 .

=

Controller Organizer -1 x| 5 =
Controller Tags - LI0ER_NSE(controller)
&3 Controller L30ER_NSE s
| & Controller Tags Scope: [L30ER_NSE ~ Show: Al
[ Controller Fault Handler PRI
i | Power-Up Handler m 0
=25 Tasks
et = BakffC
Y ; E‘qalfl:'I::Pro ram & LD
+| il
¥ ; = Balifl

Pl [ Unscheduled Programs =
-3 Metion Groups _&-Bﬂjﬂ.Dﬂn
I L. Ungrouped Axes e
L[] Add-On Instructions i
_] &5 Data Types
! @ User-Defined
i @l Strings
| [ Add-On-Defined
U m Cﬁh Predefined
i @O Module-Defined
L2 Trends
—-=3 YO Configuration
|; m 1768 Bus
[ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
&5 Ethernet
& 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
- ETHERMET-MODULE Balluff

2. FIFFIERAAB N BT AT o
3. JEEX (BALLUFF) 10-Link 3558 Name (F4IS1F%)
EATAEIR, Name:B&%k (BALLUFF) o

7.1.4 BOBEEBE UA
ZREBTIRES M 2 At REESAIASIM2M®BE (RBEUA) o

New Module =
|
Type: ETHERNET-MODULE Generic Ethesnet Module I
| Vendor; AllervBradley
Parent: ENZTR
Connection Parameters
Name: Balluff_IO_Link_Master_BK40
| L0 Lk M. o
Description: m Instance: Size:
Input: 100 392 5 (ehi
> Oulput: m 22 2 (Bhit)
| Comm Format | Data - SINT B | ot 2 15 [l many
Address / Host Name
@ |PAddess: 132 . 1688 . 1 40 i3 I |
) Host Name:
_ S |
|#| Open Module Propesties | DK ] Cancel ] [ Help ]

Byte Module part Description
0.5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on 10-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on |0-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on |0-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on |1O-Link port 4
166...197 | 10-Link port 5 Process data outputs on |0-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on |O-Link port 7
Bit
B 7 Ts T s T a3z 10 L
Qutput data
1] 032 | 034 | 022 | 024 | O12 | O14 | 002 | O04 | O04 =2 Output on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 O72 | O74 | OB2 | 064 | 052 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

1. B8k (BALLUFF) I0-Link ZIkEZE R Generic Ethernet Module,

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 13X

E4: B&X (BALLUFF) : O #uBxR

> IREFTOME 11, EEEED 0ELHIE2(Q02), EEEEENON
10-Link IR SIITERIIRTS 24 V iEFE T

EnableNumatics\Valveower Baluff-0.Dataf0].1

J1E
4L

7.15 EHRLZE

AR T WfENET 10-Link EIbERIZRAERITRI BN RLE,
DHIRIEE R E R A SRE R ORISR F T EE.

EESE 48 MEBE 6 FTRRH IR,

5l
Byte Ell Description
T e e
6...37 10-Link port O output data
The data of the other 10-Link ports has the same structure and follows here

EASEREEEED L
> IGEFT6MIE 0. 102 IR 10-Link 53ECEs EAVRLE 1. 270 3,
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TurnOnValveCol_1 Baluff.0 Datalg] 0 7.2.5 Ex{ﬁ
" % 5: PLCEREMIBALE
TumOnValveCol.2 Baluft.0 Datals] 1
Tenonimscos socwns | [ 1 itk 1 (x0) itk 2 (X.1)
- 2 Bt 3 (X.2) Hith 4 (X.3)
3 Bt 5 (X.4) it 6 (X.5)
72 FHER 4 Hitt 7 (X.6) itk 8 (X.7)
C BB o701 RS 5 M 9 (X+1.0) 5?53. 10 (X+1.1)
. B2 722 BT 6 it 11 (X+1.2) it 12 (X+1.3)
. 7 i 13 (X+1.4) §it 14 (X+1.5)
© PRI - T23REEN 8 it 15 (X+1.6) i 16 (X+1.7)
TR S T24KER S 9 it 17 (X+2.0) i 18 (X+2.1)
©HRS: S T25EX 10 it 19 (X+2.2) it 20 (X+2.3)
. 11 B 21 (X+2.4) B 22 (X+2.5)
121 HE 12 HitH 23 (X+2.6) Bt 24 (X+2.7)
> EERR 13 i 25 (X+3.0) i 26 (X+3.1)
= LED UL/UAF1 COMM =iér e, 14 B 27 (X+3.2) 5 28 (X+3.3)
= @XM, 15 Hith 20 (X+3.4) Hith 30 (X+3.5)
- 16 i 31 (X+3.6) it 32 (X+3.7)
122 HATEN 17 it 33 (X+4.0) it 34 (x+4.1)
L. HIRSEA BT, 18 i 35 (X+4.2) i1 36 (X+4.3)
2. WIRFIAIRIIEXA, 19 it 37 (X+4.4) Hith 38 (X+4.5)
3. 3B 10-Link EiE &L Selftest <, 20 Tt 39 (X+4.6) Bt 40 (X+4.7)
4, BB Mo 21 B 41 (X+5.0) B 42 (X+5.1)
5. {ERAREIT] LA LED 10NN R 22 itk 43 (X+5.2) itk 44 (X+5.3)
6. 1@ 10-Link Fik%k tH Normal mode of operation #<. 23 §ith 45 (X+5.4) iBitH 46 (X+5.5)
7. BRI R 24 M 47 (X+5.6) I 48 (X+5.7)
% 3: Selftest#0% B S A (L AORR ) S TBUA T FR DR D2,
ISDU/Z&5| F#&5| ik
0x61 0x00 EBEITRS
ox01 YRR 8 B17
0x02 it liah R EHTIET. BFRE.
0x03 iR 2 N A
0x04 RELWEHE 8.1 EA&ME
Ch00...Ch24, #ERE
HIHE Ch25 ... Ch4g —HSE

© PIMREL EREAIBHRIPEE,
- BEREIRETP NI E SR HITEAEN.
 IBEE TR PR S HARERTER

723 gEBH
> IR 10-Link EI4EERY,
R 4 AR C/Q BT

ISDU/ZF+5|  FF&5| UZfhan BegE BRI R
R R 079 AL g
= - NRAENRTRIEE MR ER ARSI XS,
0x62 0x00 500 -+ 65534 iR I%H, o HITHPEDAAIEBIEHR. B0 - 13, MEEHRASIEHTR,
(BRIAE:
500)
65535 S LEXT iR TRV 9 1%%
1.2.4 B
AR 9.1 #E
1. TR,
= F:‘ﬁ':MIO-LmkIﬁH%U&%%ﬂDEEEO 9.1.1 _ﬂﬁfmﬁ-‘i
= LED UL/UAFI COMM 2tz e,
FIEBERHTER

2. EESMELE.

3. [ 10-Link HEfE & S MR, - KB SRNEFRESEESRMBIT,

= —B |0-Link ZIk3IET #4E, MITAAER LED MR RIS,
4. IBESEHLEN.

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 13X

ERMMIFRERMTER
RIMIME R EE:
© ATHNERIERSEE. B - 14 FA%E,
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- FRIETE

© BT ARERBENRERES
ERMEIFERGT, MOETEHMMNE:
- RIEFRFREEETRHANNEER.

9.12 ##&
> REURIFESE. S0 - 6.2.2 REURIFHETE.

9.1.3 #3fF

B

> JEEMHITE,

BT

© o IMIRSENES . EEROIANERME UPHANITSHE S,
- WNEAESED.

© HERE,

- HNARE,

- HMETEIE R,

- MEFABIEERESFE.

- RERENRIFEE,

KB mIEk.

921 —HRHE

=yl

- AEERHEE A REER RRIMEERAE,

HEhRE

© REEREREET Mo

© (ERKAEMBVEST (MALE) #1775 .
AR! BEREKEKEBEEETSTROFNTR. BANREIWIFES
HFHHBIF 5o

9.2.2 #ME

1. AEENRIPEERFAMEAN, URBEEIBARS,

2. FEhFrEmAmg &E M ERPTE IR LR,

3. BENBRR AP EER T ERNEMS £ =B XA,

9.3 P
EERIFRR T RRER.

9.4 RFEFE

MR EERIIF AT ES BIREHE, WAL~ aEmERE iRtk
NETT,

10 $FENFIE
AP ZAABIR, REEIRREF LB BERE.

10.1 &
> REVRIPHENE. S0 - 6.2.2 REVURIFHEE.

IR
+ IxAHETESK 10 SIELET

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | F X

10.2 iBfE

5: FENH B~ m

HFEN

1. BFFEBRER.

2. WA mIMAE 4 MR,
3. Brrm T T T RiRiER.

2k g
1. WRE RSB T LA,
2. FERRERE. 20 - 92755,
3. IR RN ERARFF o
4. B @I T RREEAH T T RIREASM .
5. ¥ mA T EEREERNEE,
= P TRERR L.

6. I MM 4 MR,
FTESFE: 0.8 Nm+/-0.1Nm,

1. WIRF @S ERRZ BB,
8. EEHERARG. B - 6.4 EEETRY

11 BUEMSEK

11.1 28R
- EETIREPREHTENENR HLEERRE) .

FmBs

B i3 #=3| F 30 b 6o
BE £

Vendor READ (3£HY) 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH FRB

Name

Vendor READ (3%EY) 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ FRB

Text
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B L3 EL| F b pus iR 2R EEETHERES aX
{8 kel FERAG (1H) BABEAT 10V B/VF 18V,
Zroduct READ (G£HY) 0x0012 (18d) 0x00 ﬁVfSS-E-BC-IO-LINK- IR AITHABEATAE TR (21.6VDC) o
ame -
JEMFERE Q2Hz) #L4E8E/NF 10VDC,
XVES-E-BC-10-LINK-
B-48 I ML EBEKRTF 21.6 VDC,
XVES-E-BC-10-LINK- @R (1Hz) LA BERTF 30V DC,
AB-48 @A EBEAT 21.6 VDC,
Product/D READ (3£EY) 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKAO10A00 PR aR=E=r B LA BB E/VTF 21,6V DC
P570ABLM5010A00 * TR IR B
P570ABLKB010A00 10-Link EEfEFIEREE 10-Link 1k,
Product ~ READ (£EY) 0x0014 (20d) Ox00 AR, 48 Nt I COMM L BT
Text B4R, 48 M B 10-Link ik, {Bi/BE 10-Link
AB £, 48 Mt B,
Serial READ GZEY) 0x0015(21d) 0x00 6 {i¥kis EZEE ZERE (1H2) FUETRE
Number BEERE 10-Link 14, BERESN 10-Link
Hardware READ (i£HY) 0x0016 (22d) 0x00 FBfEkRASIHER PR &S,
Revision ID @AM (2Hz) SIO &2
Firmware READ (3ZEY) 0x0017 (23d) 0x00 [ElffhizsiBEFNCIEERE] FATH 5 10-Link £i6FiERE, KB5H10-Link &
Revision ID 5o
Application READ (3£EY) 0x0018 (24d) 0x00 FBFHEEXFMNH, &% FHH AEAE (1Hz) I TEEER, BiiE
ipeciﬁf o R PFH TEEk HEEER D
% WRITE (5 SEEURA 32 F I ARG (2Hz) 510-Link ZHTES,
N R AR —
SelfTest READ (3%  0x0061 0x00  FHEAEM - * Rl TR
) /WRI:I'E o= 10-Link SEEREEE 10-Link Eik,
(BN)
Timeout ~READ (%  0x0062 0x00 iBfESEIZEEE - 11.5 5|65
H%%%RITE * 6: 5|19 EC M12 $EIREIESS X711, AT 10-Link A BUH 10-Link AB B¢
Gl aX
11.3 ¥iRiER 10-Link A & 10-Link AB &
1 L+ L+24V DC0.02 A
11.3.1 s gh 2 N.c. UA+24VDCBA3A
— ) 3 L- L-
7N ‘Q p’
. . . PR o 4 CQ (Io-Link#  CQ (I0-Link ¥38)
+ 10-Link 48] 10-Link B OEHI %X 6 THAEEEGE, UFRERR i2)

.
« BREIAHEFREZ DN, 10-Link BOFSREK 6 FTavELEEUE.

11.3.2 iZH¥UE

3| (HEX) / MIEER HME R

=

0x5010 SINT 0 - TiffE I0-Link #EOREETR. I
1- 0 G

0x5110 / UL Power Overrun ~ SINT 0 - k& UL A RBEES
1- &

0x5111/ UL Power Underrun SINT 0 - TEigbg UL #4588 [EI2 1R
1- 68

0x5112 / Low Sensor Voltage SINT 0 - TTHifE I A B ET B TR
1-pE

0x7700 / SPI COMM Fault SINT 0 - TigpE R EERZR
1-#pE

11.4 8/~

11.4.1 LED-$87R4T

B ERZITEERE aX

UL/UA FERI HEABEAT 18V B/VF 30V,

BIMHEBEATFAZE TR (21.6VDC) »

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 13X

R 7: 5IH9EC M12 HIREESS X711, FF 10-Link B &

S| ax

1 L+24VDC0.02 A
g h 2 2L+24VDCH/A3A
Qﬂ 3 L-

4 CQ (I0-Link ¥4i%)

5 2L-

12 ERE

AMEF LR SBUMRE R RMENGTERKFA,
> IFRIEEANEZEMAES M. SEMATRERIIRIEM AL,

13 FEE AR EHR

13.1 #21F
B WERS

> HIHEER, BANEREATETRIIRENG. REUTE:

- FrEEO. 80 - 9. 77
« 8B, B - 14 FAREEE,



F2H. KWE~R
1. &SR EEHITEIEMETE,
2. IRIETRSERICE ™ Mo
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6.2.1 ORI R
1. EMBESZHEAL T HEMEXC—HLTVWINE SN ZHEL TR

A

2. WRICEERPRETDEENBVHREEL TSI,
BISHMEELTVWREBE. AL TENBRVWIERHD £, EELR
. MREBCHIOGRELTLIETV, BB 1 - 4.3 WFORE.

3. BERT VYU FM TRZERLET,

6.2.2 RENRDREHE

FIE

1. ZEEFRIF. Y XATLTHEEZT>TIRD EFH A,

2. FBERRTUTELHBELET,

3. PATLFRRIVRATLBRZBREL. BEZELELFT,
4, BUBBINALSBWVWESICORTLAZOYILET,
5. BIREBHELIEY AT LERESILET,
6. PSARtw RLET,

623 VYIbhUTT7AYAb—IL

1. Emerson StoreD&@ER—SHEMUYH L £ © http://
www.emerson.com/xv03c | http://www.emerson.com/xv05c

HRICKRREINEQRO—FASEH. VI NI T7ELIVI—HF—RFaxXy

MZT7OEXTEET,

2. TNARADHRBT 7AW DEENTczipT7—HAA T =A T >O—RLZE
ER

£2:10DDT7 7AILDN—= 3>

10-Link 6/ k (COM3)

A TA AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-A-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

24 7AB AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-AB-48-
YYYYMMDD-IODD1.1

217B AVENTICS- XVES-E-BC-10-Link-B-48-

YYYYMMDD-IODD1.1

3. TN EA VA —ILLET,

6.3 EDFIF
WRBALTHABTT, > 10. DRETREBR,

6.4 T|XEHT

AREE

o EVEINISCEERELERY, - 115 E VA ZER,

o FTHOHEIOCEEMSSLO. DI RT—TLEERLET,
o |O-LinkiF#ICEER L 77 — T L2 ERAL Y,
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|| Balutf-C Data{0]0 |

Scope: i L30ER_NSE ~ Show: Al Tags - T
Name =2]e | Ve .}‘
AwayzOn o i
~ BalAC {oo) 2
= BakACData ]
= BahdAiC 16401
Baluff-.C.Data[0].0 1

B 2: 7— AR b DIE

1 7=ZRIL b

1.
2.
ER

T—=RRIMMEINILT O RTFLOR=ZTL— MIBRDFIF5NTUET,

T—ZRIL b ZRHET,
T—=R7=TNET7—ZXRILTEETS: 7T—ZARIL 2R LIAHF

1 BEZZS71%08—ICERLES,
T bJLY D 1.5Nm+0.5Nm

2. EN50178E L U E K TIEC 60364ICHEH L THRmZT—2 VI LET,

7 EERALAE

7.1 *{m
SRRRVIRE

1 RENRZEFELET. BR - 6.2.2 ®RETEDREE.
2. INTOEEDENERETHSZ =B LET,

3. LEDZR&EL£7, » 114 Rz BHR,
7.1.1 10-LinkR—bta>740JL—>3>
R—bOBEEEROLHDICOYTrIL—avEInET,
Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
23525 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 1O-Link port 1 Configuration for the |O-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the 10-Link port 4
122...145 7 10-Link port 5 Configuration for the |O-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
‘E. Bit Description
@7y Te[5[a[3[2]1]0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: 1O-Link
3:Balluf: C7—27—7L

» R—hr0ZIO-LinkBERICOAY 7L —23>F3DIC. N1 D

Evkoztwy bLET,

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | A5

7.1.2 10-Link¥ ZZ\DBIEZMHILT B
AREE

o 10-Link1 >R —7 T —REEFAER/NTA—FZHBEL LRV,
FRUEDOAY T4 0L —2a Vi EBHD FHA, AV TP L—>3
Vid. HUOHIEICEEGEINE T,

o AR T—2THROIHDT—42EIZ. 6Byte (48Bit) ICBEIESINT
Wxd,

o 10-Link¥ Z &%, 10-LiInk \TZBEIMICERE L £9. LBRWES. 20D
TOvREZFEFTITOIMNELNHD £, 10-LInky XZDXER B,

BEARMEMY

1. 10-Link 21 7B : ULB L VUAZRZHERIZ24 VDCICEREL T 2T
Wo

2. 10-Linkt 21 7 A : 10-Link¥ A Z DERERNNILT S R F LDERIC
BELAVEEICIE. FEFICEIET2NILTEZRK12EICHES LET,

3. 10-LinkWw X2 DR— b A 10-LinkR— & LTRERICO> T4 L—>
AVEINTVBELDICLTLEEEL,

4, LEDZREL £, ~ 114 =B,

COMM-LEDDIRF I, 10-Linkw R Zh S INBEICLD XY,

> IRTONILTDFZICHE->TWB xR LES,

FIE
1. 10-Linkr =7 aARI R EHRLET,
O RJLY 0 1.5Nm+0.5Nm

2. 7—=TI%ZIO-LInk¥ RZ DR SNTeR— MM L F 7,
3. BREROZX Iy FEAUICLET,

713 O>bO—5—42J%EH3
LTFDAFE. Balluff I0-Link< X ZH. EthernetR—XDHIfEIZ ED &K S IE
BIZeHTEZDERLTVET,

FIE

ZDFITIE. RSLogix 5000 7 b T T7hMERINET,

New Module =
Type: ETHERNET-MODULE Genenic Ethernet Module |
| Vendor; Aler-Bradley [
Parent EN2TR |
Connection Parameters
Name: Ballf_I0_Link_Master_BKAD [
| o Mo, Assembly |
| Descrption: 3 Instance: Size: |
| Ingut 100 N
: oupt 0 W lEw |
Comm Fomat: | Data - SINT - Corfigunation: 102 19 = @b |
Address / Host Name !
9 |P Address: 192 188 . 1 40
_) Host Hame:
¥| Open Module Propesties . ur‘- ] [ Cancel J [ Help ]

1. Balluff I0-Link<¥ X ® . Generic Ethernet Modulex L CaA> 744 L —
> avEnEd,
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=
Controller Organizer - 0 X
=51 Controller L30ER_MSE i i i
I -[B Controller Tags Scopa: [fi L3DER_NSE ~ Show: Al
-3 Controller Fault Handler PR
(3 Power- Up Handler m o
=25 Tasks
558 MainTask E-wf
| B : + EalffC Data
| @ C% MainProgram
L[ Unscheduled Programs E-?ﬂ.ﬁ':l
-3 Motion Groups dilibd
| e Ungrouped Axes — Baluff0
(37 Add-On Instructions ol
3 &5 Data Types
o -Lgp User-Defined
i@ [ strings
| I Add-On-Defined
o Ly Predefined
| @ L Module-Defined
|- Trends
=-£5 /0 Configuration
E m 1769 Bus
I @ [0)1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
&5 Ethernet
ﬁ 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
‘- ETHERMET-MODULE Balluff

2. ChICHBET 3. EXa—Iloay AO—5—2JzHE X7,

3. BalluffIO-Link¥ 2RI, Name (A> bO—5—%4%) ZEOYTE
3_0

ZDFTIE. NameBalluffr 72D £7,

714 NILTEEUAZFICTS

RIZIEL T, HAZPIN2ICEDE Y, E5ZEDHD . BENPIN2 (NILT
BE UA) ICHDDET,

Byte Module part Description
0...5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
6...37 10-Link port 0 Process data outputs on 1Q-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on 1Q-Link port 2
102...133 [ 10-Link port 3 Process data outputs on 10-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on |0-Link port 4
166...197 | 10-Link port 5 Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | |0-Link port 6 Process data outputs on 10-Link port 6
230...261 | IO-Link port 7 Process data outputs on 10-Link port 7
Bit
i S - Y s B D
Output data
0 032 | 034 | 022 | 024 | O12 | O14 | ©02 | 004 | O04 =2 Output on port 0 pin 4
To use this function on a 10-
Link port the port must be
1 072 | O74 | 062 | 064 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

4: Balluff : OF—&257—7JL

» R—K0THA2 (Q02) ZFVICTBDHIC. N1 FODEY 1ty
L&ETo R— FOICEREINTIOO-Link/ XL TS R T LICIF. THT24V
DNILTERMEEETNE T,

EnableNumatics\Valveower Baluff-O Data[0].1

IE
JL

715 NILTOAIL=EIET 3

COBITIF. REBLTEDLSICENRZND/NILT I ILHIO-Link¥Y X%
IC&->THIEENEDZERLTVETD,

EDR=EDBNILT I RFLICESESNTVR ML T /N1 MMEEHRE
REnxd,

NIVT D RT LIFAED 1)L, FF6NA FOHEAT—2ZBLTVE
3_0

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | HAEE

Bl

Byte Description

10-Link port 0 output data

The data of the other 10-Link ports has the same structure and follows here

NILT L RT LIRR—FLCERINTUVET,

» 10-Link7T 4 AU E2—2—TNILT AL, 28LU3ZFICT BT
O N1 F6DEY RO 16L2ZEY FLET,

TurnOnValveCod_1 Balutt:0.Datal5) 0
1E —
TurnOnVaneCod_2 Babutt.0 Datafg] 1

JE
TurmOnVaiveCol_3 Balutt.0 Datal6) 2

E

E

7.2 BRENRENERS

o RATYILIST218REAVICTS
o RTYF2I-5T722€VINTTRAMDERT
o RTYFIIST23RALT I RDRE

o ATV 4
o RTvS5:

- 7248 FDRE
>725EY FDEE

721 BREAVICTS
> EREEEAVICLET,

= LED UL/UA. COMMAMFEICEITLET,
> NILTDRAYFRA T >TVWET,

722 EILITFREDET

1. ZREQHBHIUIMI SN TWBS e ZHRL £ T,

2. IRTONLITDA ZITAH>TVWB e 2 BRLE T,

3. 10-Link¥ X2 —ZEHL TIAT Y FSelftest (EILTTR L) ZRLFE
ED

4. BReEEHLET,

5 NILTODLEDIC& D TR MERERZRLE T,

6. 10-Link¥ 2 2 —%4ZfH L T~ > R Normal mode of operation (GEE{E
EBE—R) ERLET,

1. HREBESHLIY,

% 3: Selftest (LIL7FR L) IR

ISDU/ VT v IR BILOTFYIR
0x61 0x00 EEESHE—R
0x01 TRTOHEAEYIDER S
0x02 TRTDF v o RINEFY
293
0x03 2DDHATI—TEYIDE
&)
0x04 Ch00...Ch24lc L d—

R#HF. Ch25...Ch48IC
JL+ - RE@mELH

723 RALTIDOHRE

» 10-LInk¥ REZ—THRALT I EHFRELFT,

R4 HHPE. C/QEA LTI~

ISDU/A>F BT12Ty B|/E [SVP 21 LT7Y FROEHE

vo2R 2 Hifi]

0x62 0x00 500 -+ 65534 NILTDRA vFHNFTICHRDET,
(F74L
k1 500)
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ISDU/A > T HTA2Ty BE [SUH 21 LTV FEOBE

w92 92 Hifif)

65535

NILT DEENMEIEL 96

724 HEmOKRE

1. BARABBORTyFEAVIILET,
= BEHIO-LINKR RZ—DMENTA—R—CREZZITWD £,
= LED UL/UA. COMMNEREICRITL £,

2. Za—~XFvIHEENEERLE S,

3. 10-Link1 Y27z —RIIRAO—RTF—2EZELET,
= 10-LINk¥ REZ—HT—RERRIET 3 & NILTDELEDH =UTL F

ER
4, Za—XFVIBBENDRA Y FZFIILET,

725 EvFDOERE

KRS PLCERERTRLZXT—TIL

NILTHE a-1)L14 a1JL12

1 #7711 (X.0) H2 (X.1)

2 H73 (X.2) H74 (X.3)

3 HH5 (X.4) H 776 (X.5)

4 HH7 (X.6) H78 (X.7)

5 779 (X+1.0) #7710 (X+1.1)
6 HA11 (X+1.2) HF712 (X+1.3)
7 HH13 (X+1.4) H7714 (X+1.5)
8 H7715 (X+1.6) H7716 (X+1.7)
9 HF17 (X+2.0) #7718 (X+2.1)
10 #7719 (X+2.2) #7720 (X+2.3)
11 H421 (X+2.4) Hi7722 (X+2.5)
12 #7723 (X+2.6) #7724 (X+2.7)
13 #7725 (X+3.0) #7726 (X+3.1)
14 HF127 (X+3.2) #7728 (X+3.3)
15 #7729 (X+3.4) 7730 (X+3.5)
16 7131 (X+3.6) #7132 (X+3.7)
17 Hi733 (X+4.0) Hi7134 (X+4.1)
18 Hi$35 (X+4.2) H7136 (X+4.3)
19 H$37 (X+4.4) H 7138 (X+4.5)
20 7739 (X+4.6) 7740 (X+4.7)
21 #7141 (X+5.0) #7742 (X+5.1)
22 #7743 (X+5.2) 7744 (X+5.3)
23 H145 (X+5.4) Hi7746 (X+5.5)
24 Hi747 (X+5.6) Hi7748 (X+5.7)

HHEY bADY L /A ROTIILDOERBEDHTIE. ERTZ/NILTRA
FICE>TERDFY,

8 Ein
EEEIES 27 LICE > TITDNET. Y RFLXEESHE,

8.1 BEARZM

SRHRE

o MEHIRBEBEA ZICLAWVWIE. BELARVWI E. NI LEWVWT
KO

o BIERIE. RERP/N—RITIFICEBEEMRAABVTLLEETL,

o EERIE. HRELRBEBICERTNTULSBRICHNZVTIRZEL

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | A5

BEAICHELIEE

o REBPIRTLICERERZRIFTHENIRELISE !
FEATICLED,

o BMEDMELV LS TN a—Ta VI TVET, BB
MERSTNYa—F1>d

BRDRA Y

- 13. ¥FESD

9 RSP
9.1 BE

9.1.1 =MRBIRE

EHOBE T TORER
o RRER D ®HEE BNPEENBVHIBARRTIBENHD X7,

BESRERIE T CTOER
BEELIBIE, HIRIE

- BNERBBANAERE. B3R
. BRHEEL

. HEEEORI TR REDIE <
BREABEORRL LT, SORIRERENUBELBDET
- V- LOSBREREBEICADEET,

Do 14 BT — 4.

9.1.2 #fi

> RENRERELEIT. BE 1 - 6.2.2 (RENHRDEN.

9.1.3 FIE

BHRaE
> EEMICOVWTERARZEBLE T,

AR

o BROINIVCES AL —F2—F
ZBRBELNBHDFT,

. ERI7ESBERRLES,

. RESELED,

o R—Z2EEIRLET,

o V—LEEARLET,

o IRTORI MERBHIERICEETNTVWEDLFI VI LET,

o YRATLOGREREEFIVILET,

 HmOMEEFIvILES,

9.2

9.2.1 £MHIRE

P il

o FRERIE. ERBAORREEFEICISC TARL—2—DRELE T,
BNy — I

o HRIEBHTESELIOITHAELTIREL,

. 75’67@*L.L2t7}<2: BEICISCTHERRIOAZERAL T T
'I_‘HEIT?%‘FT, BEBL TAKP I X MHEBITEA U&L\J:')L_/I%-

L'C(?L THRVE, BRENREL. Y—ILzKEL. BRziEf
3‘5%%&730 £,
9.2.2 FIE

1. BYLRREZEETIRNTORONREE
WwESicLTrEan

T OHRRDS X T LISRATER
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2. BRETDMEDS AT LBRICAELIIECDZIRTEODBFEVWTLRE 5 FRTSITDRETTHRERLTIFEY,

U, o WEHNIR—XTL—FEICFESICHED £FT,
3. BBRICHL T, WAL ZOMADY X7 LABRICHE LICEEREDHME 5 senmics34o0RIL FEEHET,
WMeBDBRVWTIEE L, T RLY D 0.8 Nm+/-0.1 Nm,

T BRER—ITL— ~ORBICHRBEN W E 2R L E T,
8. BRzHEHLEY, - 64 BXEHZSR,

93 X¥TFTFrUR
AR, BEORFETTRXYTFYIFETT,

9.4 Si’ — o —
fReFE 11 F— RS X—4
BEMNERINT. ARL—EFZ—DHEZREL TVWAVEE. Rz ER
- nt N pEELn . \ 3 o — 3
ICEESL. BBl IZ e TEET 11.1 E%LE@?’ZD‘E%?%IE
o BERICNTX—REZBELAVWTL TV (RFRDALE),
\ Zx -
10 R L3R 11.2 £RRE
BRDORIE. HDBFANDRE. EEHNNRERIFEDAH. FRL TS yo o=
\/\o iznn/\7>('—a'—
1YTYvI2
10.1 %
> RENRERBLET, B > 6.2.2 FRENFEDREME.
IE Vendor READ 0x0010 (16d) 0x00 AVENTICS GmbH ALY
Name (N J
o 1IxTorx-10227Ja—RZ4a4/)\ L4
Vendor READ 0x0011 (17d) 0x00 Go Boldly™ AR
10.2 & Text (N> Vi
4—F%2
~)
Product ~ READ 0x0012 (18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK- X kU
Name (8 A-48 7
i) XVES-E-BC-10-LINK-
B-48
XVES-E-BC-10-LINK-
AB-48
ProductID READ 0x0013 (19d) 0x00 P570ABLKA010AQO ZRUY
(3amID) P570ABLM5010A00 7
P570ABLKB010A00
Product ~ READ 0x0014 (20d) 0x00 %5 XA. 487 F SO
Text (& ©5ZB. 4871 7
TERAR) 55 ZAB. 4877
Serial READ 0x0015 (21d) 0x00 6HTDENES 2k
Number J
U7
&5)
Hardware READ 0x0016 (22d) 0x00 N—R&TF7N—T3> XRUY
Revision ID DERER J
(N—R™
T7UEY
a>ID)
Firmware READ 0x0017 (23d) 0x00 Z77—LDUT7N—>3 ZALUY
- Revision ID vr SR DA :
B 5: RO 4L L 5%t o Y EIFRERORA 7
BRDED AL vTruE
<3 >ID)
== =+ e
- BREHEYIMTL E T, Application READ 0x0018 (24d) 0x00 B|ANXFEDI—H—F X kU>
2. WROAICHZ4DDRIL N EEDET, Specific HXFF g
3. BEEN—RTL— b EFHTICHE LT T, ITag 77 write BAR2NA LT U
)7 =<3 —> 3 VBRI DEE
BIRBDRIE VEEY
)
1. && DT —ILHEIC TWwW3cZk o o
RETEO> s ?\9 ® %EE ‘L’i? SelfTest  READ/WRITE  0x0061 000 77X MR
2. R=RFL—+rOXREZEBBLET., ~ 9.2 2288, (wILTF
3. P 7S BRI REREER—RTL— FORBEOMICEALE Y, )
4. %%%/\\\_27‘[/_ FG)?EEXEFFHC\ BLUR—XFL— l‘d)?ﬁﬁ#"ﬁtﬂz Timeout READ/WRITE  0x0062 0x00 WEIS—DRALTT -
B3 E5CLET, ;ffAT H
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113 57—%07

1131 H¥h7—%

AREIE

o 10-LInkY R BZ =& NWILT S RTLZEEIT Z7-0IC. RK6/NT FDH
T —R%EIO-Link1 VR T T —RITEEXRTBZENTEFEXT,

o 10-Linkr > 27—l NILTT7EVTI)—RIZHZ/NILTEICER
B BN FOEAT—RERELET,

1132 7T —%
1257y Z (HEX)

F—51

ARV b

0x5010 SINT 0-IT5—7%L 10-Linkr>&Z—7x—2I&
1-T5— BER. BREEZHALE
¥
0x5110 / UL Power Overrun ~ SINT 0-I5—%HL ULERBEIEITETS
ULRT—F—=N=F ) 1-T5—
0x5111/ UL Power Underrun SINT 0-I5—%HL ULEREEIETES
UL —=7>4—-3>) 1-TS5—
0x5112 / Low Sensor Voltage SINT 0-I5—HL NLIOEBRBEEFREE
0x7700 / SPI COMM Fault SINT 0-IS5—%L NILT RS T 0k
(SPICOMMTI S —) 1-T5—
11.4 R
11.4.1 LEDFRR
& EEEENRFDIRE Bk
UL/UA JEICET BREEH18VZ EEID. 30VEZTFE->T
WEY,
NIV EBREEHLHFATIRME (21.6VDC) %
EE-oTVEY,
REICRM (1 Hz) EREEH10VE EEID, 18VETFE->T
WEY,
NIVIEREEH A FIRME (21.6 VDC) =
EE-oTVWET,
FREBUFEICRK (2Hz) BREEHLOVDCETE>TWVET,
NIILTEBREEH21.6VDC%E ERI>TLF
R
FREBIZHM (1 Hz) EIREBEEHI30VDCE EE>TWVWET,
NILTEBFEEH21.6VDC%E LB > TLF
ERS
KREICEIT NILTEREEN21.6VDCE FEI>TWLE
ERS
*7 NILTEREER Lo
10-Link- > & 7 £ —ZXH0-Link¥ 2 & —
ICEHSSNTLWEE A
COMM REBICRIT EBIE—F
10-Link¥ RZ— 3R TN TV ETHN
I0-LinkBEN BB INTULWEE A,
#REBICER (1 Hz) FEBE— R
I0-Link¥ 22— IR ENh TV ETHL
I0-Link@ED I N TULWEE A,
FREICSA (2 Hz) SIOE—R
10-Link¥ 2 2 —ICEF I N 10-LinkiE
EHFBINEFLEATLT .
FREIZEM (1 Hz) NILTEDBETS—. HEMEIR
FREBICRIT NILTANDEFZR Lo
FREIZHE (2 Hz) 10-Link¥ X 2 —ADIEF Lo

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | HAEE

& EE(EENEFDIREE 13
*7 NILTEREER Lo
10-Link-f > & 7 £ —ZXH0-Link¥ 2 % —
ICEHSNTULEEA.

11.5 E 27!

£ 6:10-Link% ¥ 7AH L IO-Link%& 1 FABRAM127 55 %0 2 —XTI1D
£ B

=13

10-Link% 1 7A
L+ L+24VDCO0.02A

10-Link% -1 7AB

1
ﬂ h 2 N.c. UA+24V DC BA3A
‘Q p’ 3 L- L-

4

CQ (10-Link¥—%) CQ (10-Link¥—%)

R 7:10-LinkZ 1 7BAMI2 7S5 %I X2—=XT11D E VB

Ey —13

1 L+ 24V DC 0.02A
gh 2 2L+24V DC BA3A
Q ﬂ 3 L-

4 CQ (I0-Link¥—%)

5 2L

12 BEE
NEYRBEZEIREBESFRORREAEDEFT, BEMEEUSA0IILTE I eh
TEIHLLABDET,

> Hm, ZE BRICK>TIRE LIChiEEZ. RSN 2EDRAICHRE
STEELTLESE L,

B3BESRE NS TN a—TFT1 27

13.1 FE

2Tv 71 Y RTLORIR

> HEHNRELIIBE. FTVRTLELBRHPMOGISNTSITL
D—EEFRRLTLETV, UTORZRERL TV

o IRTOERE. B8 - 9. R

. RE. B - 14 FHifiT—4.

27w 2 BRO SR

1. DRTFLFERIBSATLBRZREL. BEZFLELET,

2. FREDIS—AX—JICEDOVWTEBREF TV I LET,

3. TEERE) ICRBE SN TVBBRICEODVWT RS I a—FTrs 00 %R
HBLET,

MBI > THHENESBVEE ( HARZBMOAL TRXL TS
Vo = 43 HmDEEZEER,

4, WENESIHE Y ATLAEIUVHBZBEEGLRL TIEEL,

132 T5—A X—=
55— £z 5n3ER R
NILTTHAEAEL . WRCEEAEEINT F550%E—XTILCE
WAL, = 11.4.1LEDER BEEMMLET,
TER. EROEIEE B LT,
SRATFLOAVR—RI D
21y FEFVICLET,
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I5— £z 5N3EE RS i 1S e
. HRENPHETES  HRENEEELET. EN 61000-6-4 BHEEEA M (EMC) 556-455 | —AIRHG - EXBBETOTIS v 3
LYo >
HHEHIMETE HHAENHIES = 3, HEENES< LET. R
—— = BEAVE-TT—X
WROBENFELTL  WEOLEDESRLET,
%o +ABBREEOMLET. ik
EERNAEC X 3 WeHARBETOR  (HeRBoEsEamL: 0 2L~ hCOM3 2304% O~
o s 10-LiINkR A2 —DEATF—2 DA 6 /N1 ~ (48 Ew k)
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1. MYE 22 AHYEO| AEGHYA 2.
ZYEF:15NM £ 0.5Nm
2. EN 50178 ! IEC 6036401 2} M ZFS XISHIAI2.

7 AN2H

7.1 ZH|

b ol 31 A

1. B3 ZX A 56,22 Hs T AHE EXSHIAL
2. BE GZo| 2hest| HZE AEHQIX| EQIBHAAIR

7


http://www.emerson.com/xv03c%20/
http://www.emerson.com/xv03c%20/
http://www.emerson.com/xv05c

3. LED ®HA. - 11.4 BA|2 &XSHA2.

7.1.1 I0-Link-ZE M
TEQ| 7|52 HE AH25t0] LM ELICE

Byte Slot Module part Description
0.1 1 Module General configuration for the whole module
2...25 2 10-Link port 0 Configuration for the 10-Link port 0
26...49 3 10-Link port 1 Configuration for the |O-Link port 1
50...73 4 10-Link port 2 Configuration for the 10-Link port 2
74..97 5 10-Link port 3 Configuration for the 10-Link port 3
98...121 6 10-Link port 4 Configuration for the 10-Link port 4
122...145 7 10-Link port 5 Configuration for the 10-Link port 5
146...169 8 10-Link port 6 Configuration for the 10-Link port 6
170...193 9 10-Link port 7 Configuration for the 10-Link port 7
‘E. Bit Description
@7 Je] 5] a4][s[2]1]0
P3 P2 P1 PO Port function
0x00: Standard I/O
1 P7 P& P5 P4 0x01: 10-Link

=8H 3: Balluff: C Ci|0|E{ Ef[0] &

» 10-Link 8412 /31l ZE 05 7 43I2{H HI0|E 02| H|E 02 ETSHHAI2.

|I Baluff-C Data{t].0 ‘

Scope: [LIVER_NSE = Show: All Tags . 7

7.1.2 10-Link OIAE{9t0] S A1 443
NES,
+ 10-Link QIE{HO| A0 ¥ JH5 8 747t BRSHK| StoD2 %7} 40|
Lot ehaLIch T4 A9 AESE2 N HAE 4 AL
« 77| Hlo|e| M2 93t o0|Ef Lol k0| E(48H|E)2 MHELICH
=

o [0-Link OtAE{E 10-Link =EE XS 2 QIABIL|CEH J-X
£ S92 SUB{oF FLICE 10-Link OLAE 2ME SN K.

50
[0
i*
H -
Hu
=
>

712 27 AFg

1. 10-Link 38 B2 22: UL YL UA MR 33 BX[7t 24V DCE HEE[0 U=X]
olstHAI2,

2. 10-Link 88 AS| Z2:10-Link OtAE{2| HZA HMRJL W A|ARO| @ Altg
EFSIX| b= 2L SA0| ®oj=|= e 45 A 12712 F0|MA|2.

3. 10-Link OFAE{S] LEJ}|O-Link ZEE A0 QL=X| EQISHA| L.

4, LEDE EISIMR. > 11.4 HA| &1,

COMM-LED2| MEH= 10-Link OFAE{ 7} A|Zst S4lof| et ZhatEiL|ct.

> DEMHILHK QX SIS,

Hxt

1. 10-Link #[0]&2 H4YE{of HAELICY.
XA EA:15NM+0.5Nm.

2. 10-Link OFAE{S| XM El ZEO| AHlo|22 HZELICE

3. T 35 REAHYUAMRL.
7.1.3 HEEHEIOEF

Lt ofl= Balluff 10-Link OFAE S O|C{Ul 7|HE ZAEE2{ 2 S| AL St= WHE 2
CEEIE S

22Xt
o oflofl M= RSLogix 5000 AT EL|0{7} AL E| A& LICE.

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 520

-

New Module =
Type: ETHERNET-MODULE Genesic Ethermnet Module
Vendor: Allen-Bradley
Pasent: EN2TR
: : Connection Parameters
| Name: Balluff_I0_Link_Mastes_BI.40 % .
Descrption: = Instance: Swe:
Input: 100 32 2 Bhi)
) Output 10 %2 2 (g4l
[ Format:| Data - SINT - ~ 5
il Configuration: 102 194 b
Address / Host Mame
9 |P Address: 182 | 168 1 40
| Host Mame:
|¥| Open Module Properties f_EiIE _] ’_':"m'_|_] ’_ﬁ*_ ]

1. Generic Ethernet Module2 M 2| Balluff I0-Link OtAE{ S LA BfL|CE

=
e

.(-Zontruller O-rg!niz_er - 0 X
=-£5 Controller L30ER_NSE

e‘@ Tm- —

LB Controller Tags Scope: i L30ER_NSE w Show: Al

[ Controller Fault Handler o

.3 Power-Up Handler m 0

_—| 2 Tasks

= BalffC

B 8 MainTask

+ BallffC Data

| OB MainProgram

= Baluff

----- [ Unscheduled Programs

|+ Balluffl Data

Ei 5] Metion Groups

— Baluff0

L3 Ungrouped Axes

| £ Add-On Instructions i+ Balluff O Data

3 &5 Data Types
! @O User-Defined
il L Strings
i .[CR Add-On-Defined
(2L Predefined
| @ [ Module-Defined
i E3 Trends
=-= V0 Configuration
i=-£f 1769 Bus
L @ [0]1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
@ Ethernet
| [ 1769-L30ER-NSE L30ER_NSE
- [ ETHERMET-MODULE Balluff

2. REo| HH HEEH EjOE FLCh

3. Balluff 10-Link OFAE{0| Name (ZAEE2{ Ef 1) gttt

0| oflil M Name: 2 BalluffL|Ct.

7.1.4 HYE L UAHT
=5

EE A8el0] 5212 Pin22 MHEILICH MBS SFHY pin22] HeH(ws Fet

UA)O| HZJLILH.

Byte Module part Description
0..:5 Standard I/O ports | Process data outputs on standard Inputs
8...37 10-Link port 0 Process data outputs on IO-Link port 0
38...69 10-Link port 1 Process data outputs on 10-Link port 1
70...101 10-Link port 2 Process data outputs on 10-Link port 2
102...133 | 10-Link port 3 Process data outputs on 10-Link port 3
134...165 | 10-Link port 4 Process data outputs on 10-Link port 4
166...197 | 10-Link port 5 Process data outputs on 10-Link port 5
198...229 | 10-Link port 6 Process data outputs on |0-Link port 6
230...261 | 10-Link port 7 Process data outputs on IO-Link port 7
Bit e
it I 2 S - T S O s
Qutput data
0 032 | 034 | 022 | 024 | O12 | O14 | 002 | Q04 | O04 =2 Output on port O pin 4
To use this function on a I0-
Link port the port must be
1 072 | OT4 | 062 | 064 | O52 | 054 | 042 | 044 | configured as an output (see
0- Module configuration)

3l 4: ¥R I O-Cl|o|Ef E[O| =

> ZE00M £32(Q02)E AHH HIO|E 02/ HIE 12

HESHYAL. O|H EE 0
Ol HZE 10-Link #E A|AHIO|= 24 V#E HI0| SFELICH
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EnableNumaticsValveower
1k
ERS

Baluff.0.Data[0].1

7.1.5 MO ¥E T

0| 0=I|01|)\‘|h HE AHE3H0] 10-Link OFAE S St JHE #HE LS MUY & A=

[

S 2ofFLICh
WH A|AHIO| HZE LEO W2} HIO|E He|S MEfsoF BfL|Ct.
B A AR = 48712 B = 6HIO|E Q| £ H|0|E{ 7} JA&LICE
Ol Al
Byte BlL Description

6...37 10-Link port 0 output data

The data of the other 10-Link ports has the same structure and follows here

WH A|AHR ZE 10 HZELICH

» [0O-Link 2ti7|2| 4 21,2,32 HHHHIO|E 62| H|E 0, 1,25 HEst
AR,
TurnOnValveCol_1 Baluff:0 Datalé].0
JE —
TurnOnVaheCod_2 Baluff.0 Datalg].1

1E
p =

TumOnValeCol 3
L
=

Saluft:0 Datals) 2

72 EAEAR2H

.« B 721 HE A

o B2 722 ATHEAE T
. ©3: - 723 ElopR MF
. B4 5 T24HE 2|
o OHAI5: > 72 5HE FHO

721 HME#H7I
> T 3T HAEAMUANR.
% LEDs UL/UAY COMMO| 542

= WEILAHE.

CZ ¥SEUICL

2.2 K7HHAE TIA
SO0l XHEHE|AE=X] ZelsH A2,

=]
= ”E"E7f A °'EXI eolstiAl2.

°}
O

. HE s xH)\I’S.*Eﬂ-llif.

. WHO|LEDE AIS3I0{ HIAE Z1HE SfolshAIR.

. 10-Link OtAEE Sl 8 2= HEZHHS MASIAI2.
. MES MAIEEC

H 3: A E|AE-BY

ISDU/ M9l S| Aol Mo
0x61 0x00 HA =HE MEY
0x01 DE EH M
0x02 BE xHd #H7|
0x03 27Ho| o= TME AQK|
=)
0x04 Ch00...Ch242 3|4 AE =
2 8l Ch25...Ch482 3|M 3

Eol Rt &Y

7.2.3 EfYoIR AH

> |0-Link OrAE{0l| M EfRIOtR S EHBIUA2.

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 520

H 4: HE A Al C/QEIYOIR

ISDU/MOl 39| Mol  mSecTISIE  EFQIOLR Al ZA|
aH
0x62 0x00 500 -+ 65534 WEI}THE,
(712:500)
65535 W= o| 2t=0| SX|ELICt
7.2.4 HE 3MHe7|
1. ME 23 IKE HMAR,

=

HEZS |0-Link OFAE 2EE Oi2t0]E X 2AS 4

LEDs UL/UA'S COMMO| =M0 2 HEEL|CY.

|'E1° ﬁ EO'.AIAIE'

3. H|0|2E H|0|E{Z 10-Link Q/E{HO| AR HMASIAA|L.
= 10-Link DI‘*E-|7|-EI|O|E-|§ HAZS= ZA| @EHO| 2t

AehL|ct,

f LED7} ®SELICE

3
T S,
do0
2
o
H
o
)

Y1 U1
1 =3 1(X.0) £32(X.1)
2 £33(X.2) £34(X.3)
3 21 5(X.4) =21 6(X.5)
4 EHT7(X.6) = Q(X.7)
5 =3 9(X+1.0) =3 10(X+1.1)
6 3 11(X+1.2) 2 12(X+1.3)
7 =2 13(X+1.4) £ 14(X+1.5)
8 £3 15(X+1.6) £3 16(X+1.7)
9 £317(X+2.0) £318(X+2.1)
10 £319(X+2.2) £320(X+2.3)
11 =2 21(X+2.4) £3 22(X+2.5)
12 =2 23(X+2.6) £33 24(X+2.7)
13 Z2{ 25(X+3.0) £2{26(X+3.1)
14 =2 27(X+3.2) =3 28(X+3.3)
15 £229(X+3.4) £330(X+3.5)
16 £ 31(X+3.6) £ 32(X+3.7)
17 £ 33(X+4.0) £ 34(X+4.1)
18 £ 35(X+4.2) £ 36(X+4.3)
19 2 37(X+4.4) Z2 38(X+4.5)
20 £ 39(X+4.6) 2 40(X+4.7)
21 Z2] 41(X+5.0) E2{ 42(X+5.1)
22 £ 43(X+5.2) £ 44(X+5.3)
23 £ 45(X+5.4) £ 46(X+5.5)
24 £ 47(X+5.6) £ 48(X+5.7)
22| 0|E 2US £ H|Eof H&s| @Y ot= A2 AL E = WE R0 w2t &0
ghLch
8 s
22 AAHS S0 O|RO{FLICHL A[AHR HEME BERSHIAIR

o B3 FHKE DAL HAFS AL R3I8HX] OHYAIL.
o IS B0= FYOILE SIEHO E HESHK| OHYAIL.
o S BU=EMBOILL BN AZE BES AKX OHYAI2.
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ro 3z
{0
ol oy
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3 OF i
g o oo g
0 RO 1 =1
20 ol o pe
o3 o o3 K
s K ) xa
Hl ° N i
= oo = b
ol = =
=3 jon 0 o) K
3 FTIES 3 of
i = < Rl H .
X & Al 5 ~ of
=5 B0 < K ~ = 3
L OH Ujo = © E=) m_ b
K b o B oo S 5 o)
ol g 8% ER # i - B
RM K U oK = < ©
w H s on = < S il ol
a R 2 5 F T 5 xR W B
o OF w~oRu H KM o R ® o=
Hio s 8l H__.._ oju — W__ﬂ x ~ i) I J_u._
¥ 0Z o M o S T "
=) o 4T — T — A WH . — H & <
< S
3z )
S "
K El
K0 =
it KIr
R0 . Bl
<+ o 0l
v . ] 53
0 . o a1 =
oK oA 31 ot 0j =
RU =< Y S =3 R
- <1 . 100 < o
9 = K < | ] o
— o O K0 < - = o 5]
= X0 T X T O % = =
0K 0 W o 3 K e &
™ 0 N — ol X0 H od
— o Do) wn N E o OH =
1 = q = X0 K _M_u un = iy o
RI 1 = —
5 8 %L Famri & s © %
I IF N s 2 mK 3 1o N o
— O = i 53
= I} o oa = = o oR oK
Kl 20 m s d 2T K o o W 21
fo oo oo N o ™ 101 o' R0 5
<k . et b <A Goum 1 Klo ~a K4 M ™3 Bl o . .
00 = 5 < =T = H o]| ol of 100
o = AT nE g ~ ] 8o T W o= >
R X B0 of O ool o m o i ~ S OH o
3 %NQWMQOJ%W%E_E < oﬂ o - = Fw
= Moo T B o ow 9% \Y rd S k0 ol
o <F ol Kol s R 3 L% w R o W 5
oK H RomR KMEg=8, @ 8 w1 B om . .8 i oo BT
= = m FKHNmEagsrlg e X g W RRMBM T gl 4 H
0 < A il ) m_“ Bl K 5 Ko . T KH ki R = T X o0 Ho i K0 m_“_ T om0 N 70 ol
o )= SR om A drm B o R ROM K S <m0 U< M B
o of —_ R T I~ S BN A o M ool Mz RAOR ME MR ~ =
. ()} o o ol . A .. . F . o A o O A <0 . e o e e e e o o

| =3 7tEx2 et E
80

1SHAA| 2.

HH

EO

AlO

of 22HAI2.
LS
Eo| 70

=

=

AR,
& 223 50[0|M HIZE OlE =E2EHAIR.

22137t A= HMSS HIolA Z3(0]
4. HES Ho]A S2|0|E9| EHDI} WHSIL 0] A Z2|0]

= H|ZO0| H[0]A Z2f|0|Eof BHSHA 50 AELICE.
6. HF 220 A= LA AZHE DFHSHYAIR.

2. MZ 2ZM2(0f A= LI ATHE FHAIL.
ZY EF:0.8Nm+/-0.1Nm.

3. ME2 Hlo|A E20| EQ WA

2. H[O|A SYO|EHEHH

HME wA|
1

5.

gLict

|

X2t
Of7tx|

=

=

E7H 7t H| = ol

gof| 2t

o

=]
=

M. M| 7t HESHH O] Dh&E| 1 HF0| &2
e

O{7Hx] &

=

=

A

1. MIEF7F A AHof|
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7. ME2t H|0|A Z20|E Ato|of| £0| QAEX| EOISHAAIR, MOI(HEX) / diolel & 2t oy
8. M| HZ. > 6.4 F7| HZE BB, olE *o‘
0x5112 / &2 HIA Z et SINT 0-2F ¢S e 3 MY EE Ee Fef
1-22
11 E‘||O|E‘| '3:' ]I|'EH:||E‘| 0x7700/ SPI E41 @& SINT 0-27¢l8 e cetolH HZE Moy
1-22
11.1 QHH XA
11.4 HA|
o I3 F0f|= Ii2t0|E S HASHK| OHYA| 2 (FA EHR])
b Al 11.4.1 LED HA|
OlIH} M X
1122848 2pa Y B M oln|
H|E oHetolE UL/UA =Mo2 HE 23 TY0| 18V 0|4 30V O|BkRL|CE,
o= P Aol PO HolE 2 W 23 HY0| 518 4f 81$H21.6V DO
I} Mo] & EHE4C
HA han 'S o
Moz M 3 ™ot O|AF glotelL|C
ZFHE  READ 0x0010(16d) 0x00 AVENTICS GmbH 2XtE SM2E HE(H) S Helo| 10vold 18 valeelict.
HHH 23 XMoo &l skstH
ZEH & READ 0x0011(17d) 0x00 Go Boldly™ 2xg i;lj; HE0l 518 2% 3121216V DC)=
AE =
WY =MOR MY ZF ML 10V DCOIBHILICE
= READ 0x0012(18d) 0x00 XVES-E-BC-IO-LINK-  2Xt U = = Tl 10V DC alarg Ut
A8 (2 Hz 5 23 FLL0] 21,6V DC O[4H9l AL,
XVES-E-BC-10-LINK- HMOoZ ME(1Hz) 32 Mo 30 VDC.ECt FLct.
B-48 e Z2 M0]21.6 VDC 0| Atol 2L
XVES-E-BC-IO-LINK- MMoR ME e B2 Mol 21.6 VDC O|Etel 2
AB48 OFF s 23 Feto| gLt
T= =} {o: ]
§Z 1D READ 0x0013(19d) 0x00 P570ABLKA010A00 2t 10-Link SIETIO|A 7} 0-Link DFAE{o] 12
P570ABLM5010A00 £|0f QUX| eb&LIC
P570ABLKB010A00 COMM Moz ME X AREY
HE HAE  READ 0x0014(20d) 0x00 22 A, 487 =2 =X 10-Link OFAE{ 7} HEE|AOLF 10-Link E41
2212 B, 485 O| AIZHE|X| QA& LIC
S22 AB, 48 £ MO FHAU(1Hz) s el
Al2/2 #z  READ 0x0015(21d) 0x00 6Xf2| K= Hz 2xig 10-Link BFAE|7} HHE|AOLEIO-Link S
O A|ZtE|X| Q& LICt,
3F=90f 7 READ 0x0016(22d) 0x00 SHESO] BT A 2 | A= atatn
& ID =02 M (2 Hy) slo-2E
B2/0f #E READ 0x0017(23d) 0x00 A4 AlZHal i Hejof ¥ 2Xt 10-Link Ot2E17t AB=IX| ZOF10-Link S
D Hof| chst M O| AIZFe|X| QkUt&LIC
O0§Z2/70/A READ 0x0018(24d) 0x00 Z|CH 32Xt2 TLAEl ALEXH 22Xt HMo= MAE(1Hz) Heolol EM 2F, it 827
E5 ey Ho| 2xe HMoR FE 10 125 x| eRtesLCt,
WRITE Z|CH 32 HEO|E 2| O Z2|A| MO 2 MH(2 Hz) 10-Link OFAE{0f| HZE=|X| fpASLICH
=2} = HBEEAL
e OFF e 23 Hetol gLt
10-Link QIE{H|O| AT} [O-Link OFAE{Of| HZ
AP} EH|AE  READ/WRITE  0x0061 0x00 XI7HEIAE AR - S10f Q| AL
Ef/of2  READ/WRITE  0x0062 0x00 EAIQBZ QISHA|ZE X1} -
11.5 Tl &tet
11.3 HI0|H 23 . . -
H 6:10-Link Et2 A 2 [0-Link E}] ABE M12 Z2{1 F{4lE| X7119| T shet
11.3.1 =2 40| o <ol
x| 10-Link Et} A 10-Link Et2! AB
= 1 L+ L+ 24V DC 0.02A
o 10-Link OFAE]= #H A|AEIS XE=3}7| 9|3} A|CH 6 HFO|EO| =3 O|0|E{=
:8 t!ntor;nﬂafg_ml:;i]jo: | %K 2|cH 6 Hol 22| S HI0IME 7o) 2 N.c. UA+24V DC A/t 3A
-LIN — — S S . i
cSlefBlol £ e ofel0l ol e 40t ye g0l cupolzol ge N - »
o [O-Link QIE{H|O| A= HE O HISE|0] Y= WH ~2f A2t ¢l0| 6HIO|EL| & - -
HO[EI 2 AISHLIC 4 CQ(IO-Link Bf|0[Ef) CQ(IO-Link E0|E])
E 7:10-Link Et! BE M12 2213 H4lE X7119|  otet
11.3.2 TEHGHolH
AOI(HEX) / Clole & 2t o9 1 L+24VD 2A
co.0
oJHIE |
4= = g h 2 2L+24V DC %[ 3A
0x5010 SINT 0-28 ¢l WHE, B2 22| |0-
1 o= Link @IE{{0]2 412 el 3 -
4 CQ(IO-Link Ef|0|E4)
0x5110 / UL &2 2121 SINT 0-28 g2 UL Mg ®go| iR &8 5 oL
1-22
0x5111/ UL && o2 SINT 0-2F7 %8 UL M@ Mol R s
1-22
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12 7|
N N o U HE 2
BN H7|= 2t QEOE O[T LICE J2{H | E o o4 [Eg8E 4 gl TN P
2| gL, Ml & 95 %, H| &=
N N HEA| FH 2 -25...80°C
» ot =27t Ao M2t ME, A A REE &S MEE H7|SHIAI2. §|¢~5|T:H
FH 2T s -10...50°C
2| 2~2|cH
|
132X HE S 25 +F S Alolze] Hch Zo| 20m
2= x|l TH4 24(4870 2Y)
13.1 X} HA DEHCH=S |0 £0| 2000 m
N i AR TS K EN 6006826 10 Hz... 60 Hz,0l A £0.35 mm &g,
1EHA: A AR ol - ’
60 Hz ... 150 HzOl|M 5 g 7t
PNy HIAHSE HO I:H Iz M = AE| EEh AE-II_Q_ ol = ™ AHSEAI
> Toh7h LB Z BIX MB0| SAIE ALY EENAY URBHAUMIN o s N e00ea 227 18 me XS AIZISl 305,
2. CHS AR S RIS AI2:
2t urstoz 80| £
- BEWZE 50 RXE4E IR
. ME 51472 HO[E S BESHIAIL. g
AFOK
26 ®IE 2ol e
EN 60529 /IEC 605290 (2 H#5 S & Al IP65
1. AlAE EE AIA MMO| 92 WD HAS AEHIAIR, 5
=
2. ofzfoll MHE QB WEHS ALt HMES HASAIR e 18 30VDC
3. 'offA U Stotol HEE AHE S0 28| sHES AR, R Rl 24VDC £10%
Mool 2t 2R 5 HHY 4+ gl ZHES BoSI0 HESNR. > 430 iz om M12AZE, 48 £ 51
I HIZZ S XFRSHALA
Z HES HESHIAR SR = 5%
4. RQRIAHE FQ: ALY RES CHA ISSHIAIR
HZ 9l X|& 12 AR
13.2 237 0|0|X]| = /7t0|= 2}l Mo
2 Jhs3t glol 3|2 ury EMC 7to| =2l 7| L HXHE Q| ™AL | z2td
2014/30/EU
oo 7 4 8ls o HZo| HZE MY BIF HUE X701 M 2 FH|
X7t &LTt. = AABILIC EN 60204-1 7|1AIFe oHF - J|AIRO M7| BH| - 15 - Atk @71 Abg
- 11.4.1LED BAIE H#Z Mol 22 x| o] 2AS stol EN 61000-6-2 XD MY (EMC), THE 6-2: Lt BE: M) 20FE 913t 7Hd LM
SN2, SHIAIR. EN 61000-6-4 MR} FEH4(EMC), THE 6-4: Qs EF: Mgl HORS 9I3t 2 W
A|AE M QAZ HAI
LY I QABAUNR. o
. AR IKSE 23 0|9 T3 Y2 AT
SHick
E7 40| 4R &S R IEEEEY 23 LA FOMAIR. H& £ COM3 230.4 kBaud
HMEZo| Hel BF WA EE  MEC| LEDE HRISHHAIR 10-Link OFAE{©] Z2] H|0|E{2| 7| 6 Byte (48 Bit)
SFX| & LICE X5 FMAS TIBIAAIR Ho|H M&
2717k A2 ol WALIZE  HED 23 Aol 4, T 2 AEHS QIBHA|
2.
2L AT R ATEABL Y ABS HASUAIR 15 o|H| &

UL/UA LED7} =4/ s7t Mo - Wi D5 Qo] 8| & | 5t
2 HE/HSE PHECHSELCH

COMM LEDZHHE

HelE| XTI10) Hel 23 FA
8 solgiuict.

10-Link OtAE{ 7t AZ | X] ¢
UAELICH

FHE| 71101 A 10-Link OFA

Elo| HZAS gelstiAlR.

10-Link ¢1Zg 745t HY
A2,

10-Link 412 Azt Ct,

COMM LED7 52402 HH  |O-Link ®Z0| AN U&LICE

10-Link S410] A|ZE|X| 2Rt
SLICH

14 7|= Hi|o|E

O] ME{oll= 7t& S35t 7| o|0|E{ | YH|=20| EBE|0] USLIC XMt 7|= O
O|E{= Emerson Store2| X|Z H|O|X|of| A &Holeh 4~ Q&L

(o]
2t

K== 45mm x 97.2 mm x 27.25 mm
2 0.062 kg
HE f2lde 2t Ezjotn|=

AVENTICS™ XVES | 570096-BAL-001-AB | 5&!
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Emerson Automation Solutions

AVENTICS GmbH

Ulmer StraRe 4

30880 Laatzen, GERMANY
phone +495112136-0
fax+495112136-269
www.emerson.com/aventics
aventics@emerson.com

Further addresses:
www.emerson.com/contactus

The data specified above only serve to describe the product. No statements concerning a cer-
tain condition or suitability for a certain application can be derived from our information. The
given information does not release the user from the obligation of own judgement and verifi-
cation. It must be remembered that our products are subject to a natural process of wear and
aging.

An example configuration is depicted on the title page. The delivered product may thus vary
from that in the illustration.

Translation of the original operating instructions. The original operating instructions were
created in the German language.

Subject to modifications. © All rights reserved by AVENTICS GmbH, even and especially in ca-
ses of proprietary rights applications. This document may not be reproduced or given to third
parties without our consent.

The Emerson logo is a trademark and service mark of Emerson Electric Co. AVENTICS is a mark
of one of the Emerson Automation Solutions family of business units. All other marks are pro-
perty of their respective owners.

EMERSON
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