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	ガイドは、ローカル・ユーザ・インターフェースを�
して DLC3100 または DLC3100 SIS を��、セットアップ、
��する��を
�します。����、��セットアップ� 、!"��、#��$の��を%め、	�$のその&すべての
� は、DLC3100 および DLC3100 SIS ��
�� (D104213X012) をご��ください。	��のコピーがご)
の�は、
�*りのEmerson+��にご��いただくか、または Fisher.com をご ください。

DLC3100 SIS はターミナルボックスのカバーに!�したラベルで"3されます。

#に�$しない�り、	��の� は DLC3100 および DLC3100 SIS の5�に	
されます。しかしながら、
%6にするため、DLC3100 モデルの9&を	��:;にわたって�
します。
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http://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-dlc3100-digital-level-controller-en-2612582.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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�ガイドの��
	ガイドは、ローカル・ユーザ・インターフェースを�
してDLC3100 デジタル・レベル・コントローラを��、
セットアップ、��する��を
�します。このインターフェースは-.ディスプレイおよび4つのプッシュボタンから/0
されています。ローカル・ユーザ・インターフェースを1Lするには、(>を 12 ボルトDMで
�してください。

また、2(>は、ハンドヘルドコミュニケータ、AMS スイート：インテリジェントデバイスマネージャー、または Emerson
デバイスディスクリプションを�じて Emerson DWのホストを�
し、セットアップや��をすることができます。

バルブ、アクチュエータおよび�\$、ならびに 249 センサの�り�け、1L、メンテナンスの_`な34
をaけた	b5でないcdは、DLC3100 デジタル・レベル・コントローラの�り�け、1L、またはメンテ
ナンスを6わないでください。����または��の��を� するため、�!のすべての"#（すべての
$%&の�'と�(を)む）をよく	み、*
し、+うことが��です。e
fgにおける78およびe

fgでのh:な�
と��に�する#$i�については、E$の92する��を��してください。	�
�
��のjkに�するご:lについては、L�を�めるmに�*りのEmerson+��におlいdわせくだ
さい。

����：

�  CSA (;nおよびカナダ) e
fgにおける78 - DLC3100 デジタル・レベル・コントローラ (D104232X012)

�  ATEX および IECEx e
fgにおける78 - DLC3100 デジタル・レベル・コントローラ (D104233X012)

その&����：

�  Fisher DLC3100 および DLC3100 SIS デジタル・レベル・コントローラ��
�� (D104213X012)

�  Fisher DLC3100 SIS デジタル・レベル・コントローラ
h:マニュアル (D104215X012)

�  Fisher 249 ケージ?ディスプレーサセンサ��
�� (D200099X012)

�  Fisher 249 ケージレス?ディスプレーサセンサ��
�� (D200100X012)

�  Fisher 249VS ケージ?ディスプレーサセンサ��
�� (D103288X012)

�  Fisher 249Wケージレス?ウエハー)レベルセンサ��
�� (D102803X012)

M$のすべての��は、�*りの Emerson +��でお<めいただくか、Fisher.com をご ください。その&すべての`�/
78に�する� については、�*りの Emerson +��におlいdわせください。

�


�(

,-.が/0をしないように、�
,-を�う�は1��の2�、,-3、1�4�を5ず6�してください。

プロセス9:や;<を1=しているディスプレーサに?を�けたり、@Aしたり、B*したりすることがCDで、EFの9
:
G、H�な;<のI6、JK、またはLMがMNし、,-.が/0したり、��が��したりするO�Pがあります。
センサをQ
したりディスプレーサをRりSしたりしているときは、こうしたH�のMNがはっきりQからないTUがあり
ます。センサをQ
したりディスプレーサをRりSしたりするVに、センサのRW�X!に��された�Yな�(を�Zし
てください。

プロセスで��される[<からの1�のために5�な�@\�については、お]^のブロセス`aまたは$%`aにb�し
てください。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fisher-dlc3100-digital-level-controller-csa-approvals-en-4763384.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fisher-dlc3100-digital-level-controller-atex-iecex-approvals-en-5529616.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-dlc3100-digital-level-controller-en-2612582.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fieldvue-dlc3100-digital-level-controller-safety-manual-en-1282720.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/134918.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/134928.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/134930.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/134940.pdf
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	セクションでは、��フローチャート (p1)、�り�け、����などのデジタル・レベル・コントローラの��� の
ほか、=�モード (アラーム�/q��) スイッチについて
�します。

c 1. �
フローチャート

�g

hTi�jに 249
センサにRりIけ
られているか？

セットアップと�
kに む

DLC3100 を 249
センサにRりI

ける

いいえ

ヒートインシュ
レータを�


!oアプリケ
ーションで�
�するか？

はい

いいえ

"st#を"u
デバイスにする

はい

カップリングとフレクサの!>

��

フレクサやその&の�$が?sすると、@�Atのuvとなります。センサとコントローラを�かすmに、DEの��にB
ってください。

レバーロック

レバーロックはカップリング・アクセス・ハンドルにjCされています。ハンドルがロック (Ddホール�w) されている
と、レバーアセンブリはカップリングにFしてニュートラルのx�になります。この(Eには、��FにレバーG$がHし
く�かないように!>するIJもあります。

K$F、DLC3100 コントローラの(L/0はDEのいずれかとなります。

�  ケージ?ディスプレーサ (センサ) M�が�り�けられたy:GN$、ディスプレーサまたはドライバロッドは(LJに
�かないようにz�されたOPでwQされます。このcd、カップリング・アクセス・ハンドル（p2）はロックR�
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x�（DdS�T）にあります。��するmにディスプレーサをブロックしているハードウェアを�りWしてください
92するセンサ��
��を��してください。カップリングにsが�かないようにUVしてください。

c 2. センサt#Q
c

RI�スタッド

$Uホール

カップリング・アクセス・ハンドル 
 - ロック ($Uホール%i) 
 - アンロック ($Uホール&')

ノブ

X1499

��

|}をセンサにRりIけた~�でi�するときに、レバーアセンブリがトルクチューブ(�に)$され、ディスプレーサが
��ブロックによって��されているTU、レバーロックを��するとレバー・アセンブリ・フレクサが��するO�Pが
あります。

�  ケージ/0またはその&のWXY�によりディスプレーサをz�できないcd、カップリングナットをZめると{�
>はトルクチューブから�DR�されます。アクセスハンドルはロックx�になります。この/0の��を�|するm
に、カップリング��を}6してください。

�  ��Fにディスプレーサがトルクチューブに��されていないケージレス?M�のcd、トルクチューブ[;がセン
サの\]Jストップに!^されることになるので、�Dされているレバーのx�をh�させます。アクセスハンドルは
ロックR�x�になります。センサを�り�け、ディスプレーサを�り�けてください。カップリングにsが�かない
ようにUVしてください。

�  デジタル・レベル・コントローラが6;でwQされたcd、アクセスハンドルはロックx�になります。�り�け、
カップリング、��の��を}6してください。

DLC3100のRりIけ

DLC3100の~き
トルクチューブG$のカップリング・アクセス・ホール (p2のカップリング・アクセス・ハンドル) の�いたデジタル・
レベル・コントローラをEに~け�り�けます。

p3に_すように、デジタル・レベル・コントローラとトルク・チューブ・アームをセンサのディスプレーサの��または�
�に�り�けます。249 センサへの�り�け~きは`cで�aできます (	�なセンサの��
��を��)。�り�けの~き
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を�aすると、 �Lへのb�も�わります。ディスプレーサの��にユニットを�り�けたcd、トルクチューブのレ
ベルをMげるための���~はFc�~ですが、ディスプレーサの��にユニットを�り�けたcdは�Fc�~です。

すべてのケージ? 249 センサのヘッドは��)です。つまり、デジタル・レベル・コントローラは 8 �~にx�をde
できます (p3に_すようにケージの 1～8 f)。ヘッドを��させるには、ヘッドのフランジボルトとナットを�りWし、
IJの�~にヘッドを~けます。

c 3. デジタル・レベル・コントローラを Fisher 249 センサにRりIけるTUの�*�な�


E1700

8

2
4

6

センサ�� 

ケージ� 

ケージレス� 

ディスプレーサの��RりIけディスプレーサの��RりIけ

1 1

1     249C および 249K には��できません。

8

24

6

1

3

7

5

3

7

1

5

249 センサへの�り�け
3に$!がない�り、p2を��してください。

1. ノブをgしてカップリング・アクセス・ハンドルをロックx�にスライドさせてレバーアセンブリを��のx�でロック
し、アクセスホールを�wさせます。

2. アクセスホールからh)される 10 mm のディープソケットを�
して、シャフトクランプをZめます。このクラン
プはカップリング���に��iめ�けます。

3. �り�け
スタッドから�jナットを�りWします (p4��)。
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c 4. RりIけ

センサのRI? RI�スタッド

トルクチューブ(�

�+ナット

��

トルクチューブG$がkがっていたり、��Fにx�がdっていないcd、@�Atがlmします。

4. アクセスホールが(>のE�になるように、デジタル・レベル・コントローラのx�をdわせます。

5. デジタル・レベル・コントローラがセンサにぴったりdうまで、��
スタッドをゆっくりとセンサの��Sへスラ
イドさせます (p4)

6. ��
スタッドに4�の�jナットを���り�け、10 N�m (88.5 lbf�in) のトルクでiめ�けます。

7. カップリング��にBってDLC3100 デジタル・レベル・コントローラを249 センサに�Dします。

noな�p�アプリケーションにおける249 センサへの�り�け
p�がp5に_す���をqえるcd、デジタル・レベル・コントローラにインシュレータG$がrsになります。インシュ
レータG$を�
するときは、249 センサのトルク・チューブ・シャフトを�"するrsがあります (p6��)。

1. p6に_すようにカップリングが�tにくるように、シャフトカップリングとuめねじでシャフト�"をセンサのト
ルク・チューブ・シャフトにz�してデジタル・レベル・コントローラを 249 センサに�り�けます。
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c 5. オプションのヒートインシュレータ(�の��に,するガイドライン

ヒートインシュレータが5�

70

0 20 40 60 80 100 120 140 160

0 10 20-20 -10 30 40 50 60

400

300

200

100

0
0

400

800

-325

��o� (�C)

���-}

��o� (�F)

ヒートインシュレータが5�

o�が!
すぎる 

��：
 1  プロセスo�が -29°C (-20°F) ��または 204°C (400°F) を/えるTU、センサの�0はプロセスに�したものでなければなりません
（Fisher 1��� 34.2:2500 (D200037X012) を��してください）。 
2. ��の%�がプロセスo�を/えると�$によって|}が 2したり、インシュレータの¡¢が£¤することがあります。

39A4070‐B 
A5494‐1

425
80

-100

-200

176-20-40

-40 -30

o�が£
すぎる 

1 

ヒートインシュレータは¥�

プ
ロ
セ
ス
o
�

 (
�
F

)

プ
ロ
セ
ス
o
�

 (
�
C

)

c 6. !oアプリケーションにおけるセンサへのRりIけ

MN28800 
20A7423‐C 
B2707

センサ デジタル・レベル・コントローラ

シャフト¦3
(キー 58)

シャフトカッ
プリング 
(キー 59)

 めねじ
(キー 60)

インシュレータ
(キー 57)

�+ねじ
(キー 63)

RI�スタッド
(キー 33)

�+ナット 
(キー 34)

ワッシャ 
(キー 78)

2. カップリング・アクセス・ハンドルをロックx�へスライドさせ、アクセスホールがvえるようにします。p2に_す
ようにハンドルのノブをgし、ハンドルをユニットのm#へスライドさせます。ロックハンドルが�りuめに)っている
ことをw7してください。

3. ��
スタッドから�jナットを�りWします。

4. インシュレータを��
スタッドにのせてxyぐに、デジタル・レベル・コントローラをインシュレータのx�とd
わせます。

5. ��
スタッドに 4 �の�jナットを�び�り�け、10 N�m (88.5 lbf�in) のトルクでナットをiめ�けます。

6. (>の�#にあるアクセスホールを�wさせたまま、インシュレータを�り�けた(>をゆっくりとシャフト�"Mに
スライドさせます。

7. 4 	の�jねじで2(>とインシュレータをトルク・チューブ・アームにz�します。

8. 10 N�m (88.5 lbf�in) のトルクで�jねじをiめ�けます。

9. E$のカップリング��にBってDLC3100 デジタル・レベル・コントローラを 249 センサに�Dします。

http://www.emerson.com/documents/automation/127050.pdf
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�D
デジタル・レベル・コントローラがセンサに�Dされていないcd、DEの��を}6します。

1. p2に_すように、カップリング・アクセス・ハンドルMのノブをgしてからハンドルを DLC3100 のm�に~けてスラ
イドさせてアクセスホールを�wさせ、レバーアセンブリを�x�にロックします。ロックハンドルが�りuめに)って
いることをw7してください。DLC3100 LCD に「レバーがロックされました」とz_されます。

2. }�のプロセス{�であれば、ディスプレーサを�Eな�り�qのプロセス{� (レベルアプリケーションでは�qの-
#、または|#アプリケーションでは��の}$の-で��) に��します。ベンチMにあるcd、ディスプレーサが
�いたOPでディスプレーサのロッド・レバー・アームが~�uめに2たっていないことをw7します。�わりに、�も
$い��
$りを
いてディスプレーサを�り�えてディスプレーサの��OPをシミュレートすることもできます。

��

}$のdc��が�さなcdのサイズになっているディスプレーサ／トルクチューブを�
して6う|#または��アプリ
ケーションは、ディスプレーサが�に-;に�んだOPで�Lするように�cされています。これらのアプリケーションで
は、ディスプレーサが�くとトルクロッドが�uするcdがあります。�&の-;がディスプレーサを�すまで、トルク
チューブは�き|めません。このcd、�q��および��プロセスp�{�か、c�された:&によってシミュレートさ
れた��{�の-;に�んだディスプレーサと�Dしてください。

センサの�きさをdeしたD�、} ¡が 100 % をqえるcd (dc¢���スパンが 4.4 �をqえるcd)、{�>の~�
を���に¤
するため (±6�)、50 % のプロセス{�でパイロットシャフトに{�>を�Dしてください。ゼロ�¦ (また
はゼロ�¦t) {�でもゼロのトリム��を}6できます。

3. アクセスホールから 10 mm のディープソケットをh)し、トルクチューブのシャフトクランプナットにtし'みます。
2.1 N�m (18 lbf�in) の��トルクでクランプナットをiめ�けます。

4. p2に_すように、カップリング・アクセス・ハンドルMのノブをgしてからハンドルをユニットの��に~けてスライド
させ、レバーアセンブリをロックR�します。ロックハンドルが�りuめに)っていることをw7してください。
DLC3100 LCD のz_「レバーがロックされました」が�えます。
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"st# 

�(

45（o��© > 85°C）および/またはケーブルグランドは、��ª«（H�¬­、®T1�、o�など）に¯じた67の
ものを8°してください。�Yな67を=つ45またはケーブルグランドを��しないTU、JKまたはLMによる/0や
��の��につながるおそれがあります。

すべてのH�¬­�O±²について、t#³´はµおよび¶­の´9に�·したものでなければなりません。µおよび¶­
の´9に�·しないTU、JKまたはLMによる/0や��の��につながるおそれがあります。

��ノイズによるAtを(ぐため、	�な����がrsになります。ハンドヘルドコミュニケータとの�§
にループに
は 230～600Ω の��がrsです。��ループ��については、p7を��してください。

c 7. デジタル・レベル・コントローラのループへのハンドヘルドコミュニケータt#

230 � �  RL � 600 �

"u

»¼ループは½'の¶�でt¶するか、
t¶しないままでもO。

ハンドヘルドコミュニケータは"u
¾Sの»¼ループの:¿�でt#で
きます。;»のため、»¼ループに
は 230～600Ω の=�が5�です。

�kまたはモニタ
リング�,�Á�
メータ。250Ω
ÃÄの"9>また
は"[>でもO。

+ 

+ 

+ 

+ 

− 

− 

− 

− 

��
デジタル・レベル・コントローラと�§するためには、17.75 V DMのDC��がrsです。{�>のターミナルに¨�され
る�¦は、「(�©¨��ª) - (dcループ�� + ループ��)」によって��されます。�©¨��ªは、リフトオフ�ªを
E�ってはなりません。(リフトオフ�ªとは、��のdcループ��にrsな���©¨��ªです)。rsなリフトオフ�
ªの¬�については、p8を��してください。 
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c 8. "u�²と=�ÃÄ

ÅÆ=� = 43.5 X (Ç¡È?"9 - 12.0)

12 30

リフトオフÈ?"9 (VDC)

=
�

 (
Ω

)

0

10 20 2515

783

250

,�@�

E0284

{�>の/0�に���ªがリフトオフ�ªをE�るcd、{�>が)*った� をw¦する�E�があります。

DC��はリップル2 %��の�¦を¨�するrsがあります。dc���Qは、(§­リードの��) + (ループjのコントロ
ーラ、インジケータ、または��(>の�Q��) です。	:h:バリアを�
するcd、その��も%めるrsがあること
にUVしてください。

フィールド��  

�(

,-.の/0や��の��を�ぐために、LMのおそれのあるA�sÉやH�¬­ではデジタル・レベル・コントローラの
カバーをRりSすVに|}の"uをYってください。

デジタル・レベル・コントローラへの:�¦は§­��を®して¨�されます。¯;サイズは 16〜24 AWG
の�°がrsです。���や���きのオープントレーの�、あるいは$�(の+くでは、シールド�±]の§­��を�

しないでください。デジタル・レベル・コントローラを�l�,°�で�
するcd、	:h:(�F�が�されていな
いかぎり、�-がL��のFはデジタル・レベル・コントローラのカバーを�りWさないでください。リード�やo²には
��しないようにしてください。デジタル・レベル・コントローラに�¦を¨�するには、プラスの�¦リード�を+o²に
��し、マイナスの�¦リード�を-o²に��します (p9を��)。

�³

�(

OÊPガスやH�PのあるガスがËÌするTUは、B"sのG"によるJKやLMにより、,-.が/0したり��が��
したりするO�Pがあります。ÍJPガスやH�PのあるガスがËÌするTUは、デジタル・レベル・コントローラとアー
スt¶のCに 14 AWG (2.1 mm2) のt¶5をt#してください。t¶の5�ÎDについては、µおよび¶­の´9および9
©を��してください。
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c 9. デジタル・レベル・コントローラのターミナルボックス

;»¿Ð

"Eアースt#E

RTDt#E

テストt#E

4‐20 mA ループt#

デジタル・レベル・コントローラは、フローティング?または�³?の��§­ループによってL�します。ただし、フロ
ーティングシステムの´cなノイズによって�µくの��の�みwしM�がb�をaけます。§­にノイズがµい、¶h�
なcd、��§­ループを 1 ��で�³するとl.がR�するcdがあります。ループの�³c�として�も©�Jなの
は、��のマイナスo²です。あるいは、�みwしM�のいずれかの�#を�³してください。��§­ループは1��DM
�³しないでください。

シールド5

EMC イミュニティを/0するには、��、シールド�を�³する�の ·��は、シールド
�³¡が 2 ��rsです。
シールド�は��および�³o² ((>ターミナルボックスのj�／W�の�³o²、p9を��) に��することができ
ます。

��／��ループ��
デジタル・レベル・コントローラo²)の�ªは 12.0 VDC をE�らないように、_`なサイズの��0�を�
してくださ
い。p7に_すように��§­リード�を��してください。��したら��のn�と��が�しいかを�w7し、��を)
れてください。

RTD���
プロセスp�を¢wするRTDをデジタル・レベル・コントローラに��できます。��すると、(>は[�Jにp���に
Fする��を£�します。RTD とディスプレーサとの12はできる�り+づけることをお¸めします。EMC �Eを�	�
するため、"さが 3 m（9.8 ft）をqえる RTD ���
ケーブル�は�
しないでください。シールド�の¹oのみを��し
てください。シールド�は(>のターミナルボックスのj�アース���か、RTD サーモウェルに��してください。��
�りにRTDをデジタル・レベル・コントローラに��してください (p9を��)。

2 5� RTD t#
1. ターミナルボックスの RS o²と R2 o²をジャンパ�で��します。

2. R1 o²と R2 o²に RTD を��します。
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3 5� RTD t#
1. RTD の�じ�に��された 2 	のワイヤをターミナルボックスの RS o²と R1 o²に��します。��、これらの��

は�じ¤です。

2. 3 	Iのワイヤを R2 o²に��しますこの��から RS または R1 o²に��された��の)で@�される��では、`
¼の½°p�に¥2する��が�み�られるはずです。RTD メーカーのp�・����zを��してください。��、こ
の��の¤は、RS および R1 o²に��された��とは¦なります。

�§��

�(

ÒÌ�にLMするO�PのあるA�s¤やH�¬­でこのt#をFみると、JKやLMにより,-.が/0したり��が�
�したりするO�Pがあります。またターミナルボックスのカバーを�けるVに、その¬­の67とA�s±²で$%であ
ることをb�してください。

ハンドヘルドコミュニケータは、p9に_す�り、ターミナルボックスjの�§o§を�じて DLC3100 とy�やり�りします。

エントリ
p10に_す�り、2 つの 1/2-14 NPT エントリがコンジット��に¤
�Eです。

c 10. "Eコンジットt#

1/2-14 
NPTt#
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アラームスイッチ
¾デジタル・レベル・コントローラは、���LFに[3の�Eを��モニタリングします。この[�¨�ルーチンは、�
©Jにªえず«り4される¡¢です。¨�によって�²�-の=�が¢wされると、(>のw¦はアラームスイッチのx�
(�/q) に,じて 3.6 mA ��か 21 mA より�くなります。

デジタル・レベル・コントローラの[¿¨�がエラーを¢wすると、アラームOPがlmし、プロセス��@�が¶�w、
¶w}、��¬、またはユーザ�¬5�*�とみなされます。そのF¡で、ユニットのアナログw¦は、アラームスイッチ
のx�にÀづいて��の 4～20 mA の�°のMかEの�¬されたレベルになります。

�(

ÒÌ�にLMするO�PのあるA�s¤やH�¬­で¾¤の2GをFみると、JKやLMにより,-.が/0したり��が
��したりするO�Pがあります。また|}のカバーを�けるVに、その¬­の67とA�s±²で$%であることをb�
してください。

アラームスイッチのx�を�えるcdは、DEの��にBってください。

1. デジタル・レベル・コントローラが�り�けられているcdは、ループを��に��します。

2. m#カバーを�りWします。�l�,°�では、�-のL��にカバーを�りWさないでください。

3. スイッチを�­のx�に�かします (p11)。

4. m#カバーを���り�けます。(�s�を�たすため、すべてのカバーはy:にはめ'まれていなければなりません。

c 11. アラーム!/£スイッチ

アラーム!/
£スイッチ

X1500
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ローカル・ユーザ・インターフェース

ボタン
DLC3100をセットアップ、��するためのナビゲーション
に 4 つのボタン (�、�、�、�) が¤
�Eです。メニューの
ナビゲーション
のほかに、ボタンにはÃつの�Lがあります。

�  ®g：®gとは、ボタンをgして3¯)DEで°す�Lです。®gは 4 つのボタンのすべてに	
されます。

�  "g："gとは、ボタンを 3 ¯)DMgし�けて°す�Lです。"gは、� または�ボタンにのみ	
されます。"g
オプションでは「HOLD TO... ("gして…)」とz_されます。

ボタンのショートカット (� �)

� �を�Fにgすことで、DEのショートカットとなります。

ショートカット|� ±²

セットアップ / ��を�り�して(>を
±Ä�に²す

セットアップまたは��タスク�で、かつ(>は6±Ä�

!>を�©�する ホーム³#、かつ(>は±Ä�

LUI´µを�aする (>は±Ä�で、かつ
   1. ホーム³#ではない
   2. デバイス(Eのx��め
スクォーク³#ではない
   3. ユーザインタラクションをrsとしないメッセージ³#ではない
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ホーム³#

c 12. ホームÖH

�

�

� �

1��

アプリケーション

×Ø

アラート メニュー

ÙV �X

アプリケーション �
�の@�の��をz_。Level (レベル)、Interface (|#) またはDensity (��)

}@ }@�をÆÇ6x、パーセンテージ (%)、ミリアンペア (mA) ¶)でz_します。

!> (>がセットアップや��から!>されているcdは、ロックアイコンがz_されます。

アラート アラート³#に(>でアクティブなアラートがすべてz_されます。

メニュー メニュー³#に�み、(>をセットアップ、��します。

アラート³#

c 13. アラートÖH

アクティブアラート �

リセット��ホーム

ÙV �X

アクティブアラート アクティブなcd、Ezに$!のアラートのいずれかがz_されます。

ホーム ホーム³#に²ります。

リセット
(>がh:なOPにあることを_します。アラートがh:に�するものであり、クリアされ
ているcdは、gして(>をh:なOPから�りwします。
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アラート
アラート �X

DEVICE MALFUNC ((>=�) (>=�

ANALOG O/P | FIXED (アナログw¦z�) アナログw¦をz�しました

ANALOG O/P | SATURATED (アナログw¦7É) アナログw¦7É

NON-PV | OUT OF LIMITS (6 PV リミットW) 6 PV がリミットWです

PV | OUT OF LIMITS (PV リミットW) PV がリミットWです

PROG MEM FAIL (プログラムメモリ¦�) プログラムメモリ¦�

TEMP SENSOR (p�センサ) (>p�のセンサ

HALL SENSOR (ホールセンサ) ホールセンサ

HALL DIAG FAIL (ホール¨�¦�) ホール¨�¦�

REF VOLT FAIL (���ª¦�) ���ª¦�

PV ANALOG O/P | READBACK FAIL 
(PV アナログw¦�み²し¦�)

PV アナログw¦�み²し��¦�

RTD DIAG FAIL (RTD ¨�¦�) RTD¨�¦�

RTD SENSOR (RTD センサ) RTD センサ

CALIBRATION | IN PROGRESS (���) ���

CAL VALIDITY (��Ê2�) ��Ê2�

PROG FLOW ERR (プログラムフロー¦�) プログラムフロー¦�

INST TIME| NOT SET (c>F)��なし) c>F)��なし

PV HI (PV「ハイ」) PV「ハイ」

PV HI HI (PV「ハイ・ハイ」) PV「ハイ・ハイ」

PV LO (PV「ロー」) PV「ロー」

PV LO LO (PV「ロー・ロー」) PV「ロー・ロー」

PROC TEMP | TOO HIGH (プロセスp��すぎ) プロセスp��すぎ

PROC TEMP | TOO LOW (プロセスp�qすぎ) プロセスp�qすぎ

INST TEMP | TOO HIGH ((>p��すぎ) (>p��すぎ

INST TEMP | TOO LOW ((>p�qすぎ) (>p�qすぎ

FLUID VALUES | CROSSED (�;�#t) �;�#t

TEMP OUT OF | COMP RANGE (p�£�レンジW) p�£�レンジW

CUSTOM TABLE | INVALID (カスタムz·©) ·©なカスタムz

RISE RATE | EXCEEDED (M¸¹q8) ディスプレーサM¸¹q8

FALL RATE | EXCEEDED (E9¹q8) ディスプレーサE9¹q8

WATCHDOG RESET (ウォッチドッグリセット) ウォッチドッグリセット}6ºみ

NVM ERROR (NVM ¦�) ¶»l�メモリ¦�

RAM ERROR (RAM ¦�) RAMテスト¦�

OUT OF SERVICE (��W) (>が��W

EEPROM WRITE | EXCEEDED 
(EEPROM �き�えq8)

EEPROM �き�えq8

EEPROM DAILY | WRITE EXCEEDED 
(EEPROM ¼½�き�えq8)

EEPROM ¼½�き�えq8

ELECTRONIC ERROR (�²¦�) �²¾:
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メニュー³#

c 14. メニューÖH

メニューの8° �

®:��ホーム

ÙV �X

メニューの;¿ E$の(Eを;¿します
• Device Setup (デバイス��) 
• Calibration (��) 
• Level Offset (レベルオフセット) 
• Range Setup (�°��) 
• Density Setup (����) 
• Alert Setup (アラートセットアップ) 
• Force Mode (À�モード) 
• Protection (!>) 
• Setup Review (セットアップレビュー) 
• LCD Test (LCD Á<) 
• HART Setup (HART セットアップ) 
• Language (´µ)

ホーム ホーム³#に²ります。

)¦ Àdz_された;¿Âを;んでÃの³#に�みます。
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��)¦³#

c 15. ÚÛ®:ÖH

��)¦³#でDEを6います。

�  ®g

a. ��ボタンでカーソルを�かして�Ë/6xを;¿します (6xは#�の³#にのみ	
�E)。

b. カーソルで;¿した�Ë/6xをMEボタンで�aします (6xは#�の³#にのみ	
�E) 。

�  "g

a. �ボタンで�を)¦してw�できます。

b. �ボタンでmの³#に²ります。

��および�k 

デバイス��
ÆcwQFに 249 センサが�り�けられたOPで DLC3100 デジタル・レベル・コントローラがwQされるcd、Ì©�
�と��は¶sです。センサへのデータ)¦、センサへの(>の�り�け、(>とセンサをGみdわせた��はÆcで6わ
れます。

��

センサが�り�けられたデジタル・レベル・コントローラをaけ�り、ディスプレーサがブロックされているか、またはデ
ィスプレーサが��されていないcd、(>はセンサに�Dされ、レバーG$はロックR�されています。ユニットの�

を�|する�、ディスプレーサがブロックされているcd、ディスプレーサの¾o�にあるロッドとブロックを�りWし
て、(>の��をw7してください (「Æc��」オプションがU�されたcd、(>はU��に$!されたプロセス{�
にdわせてimに£�され、Ípで 0-100 % Äx)¦にFするw7をしたcd、��できないようにvえます)。ディスプ
レーサ が��されていないcd、ディスプレーサをトルクチューブにÅけてください。

トルクチューブG$が�り�けられたデジタル・レベル・コントローラをaけ�り、ディスプレーサがブロックされていな
いcd（~�)M�など）、(>はトルクチューブG$に�Dされず、レバーG$はロックされています。ユニットの�

を�|するには、(>をセンサに�Dし、レバーG$のロックをR�してください。

センサが	�に��され、デジタル・レベル・コントローラに�Dされたら、ゼロプロセス{�を��し、	�なゼロのト
リム��を}�してください。トルク・チューブ・レートを���するrsはありません。
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Æcで)¦された��データをw7するには、(>を 24 VDC ��に��します。メニュー³#に6き、セットアップレ
ビューを;¿します。

249 センサに�り�けられていない(>または(>#�Fには、デバイス����がrsとなります。

��に,する�'�
デバイス��のガイドにBい、	�な�Lにrsな��データのÌ©�を6います。ÆcwQFの(>の��では、Æ�Î
�は¹ÇJな 249 /0
に��されています。Bって、¶�なデータがあってもÆ���をaけ)れて/いません。��L
を�しくR=するため、�り�けx�がディスプレーサの��いずれにあるかが$sです。

!IÜ 

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Protection (!>)

(>を��・��する�は、�き'み!>を·©�するrsがあります。

レベルオフセット

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Level Offset
(レベルオフセット)

デバイス��の}6mにレベルオフセットをゼロに��してください。

249 センサへの�り�け�のDLC3100のセットアップ

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Device Setup
(デバイス��)

��

デバイス���、DLC3100 を��Wにしなければなりません。DLC3100
w¦が�©でないcdがあるため、デバイスを��Wに��するmにループを��1Lにします。

LCD ディスプレイのプロンプトにBって DLC3100 をセットアップします。

DLC3100 のセットアップにrsな� については、z1を��してください。� のÈsは、センサのネームプレートに$
!されています。インペリアル / メートル6xが;¿されているcdの#�6xの��についての� は、z2を��してく
ださい。モーメントアームはドライバロッド"の�©"さをzし、センサの��に,じて¦なります。249 センサのcd、
z 3 を��してドライバロッド (モーメントアーム) の"さを��してください。
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J 1. セットアップ��
�X Û LUI でÝ�O�なÞ�

ディスプレーサの"さ mm、in (インチ)

ディスプレーサのkÉ cm3、in3

ディスプレーサの$& kg、lb (ポンド)

ドライバロッド (モーメントアーム)
の"さ

�り�け

249 センサ

トルクチューブのY:

トルク・チューブ・ウォール

@�アプリケーション

アナログw¦�L

�;�� SGU

J 2. Þ���
�X インペリアル メートル´

"さ6x インチ mm

$&6x lb (ポンド) kg

;É (kÉ) 6x in3 cm3

��6x SGU SGU

p�6x °F °C

トルクレート6x lb ·in/� nm/�

J 3. ドライバロッドの3さ(1)

センサの��(2) モーメントアーム

mm インチ

249 203 8.01

249B 203 8.01

249BF 203 8.01

249BP 203 8.01

249C 169 6.64

249CP 169 6.64

249K 267 10.5

249L 229 9.01

249N 267 10.5

249P 
(CL125-CL600)

203 8.01

249P 
(CL900-CL2500)

229 9.01

249VS (#Ê)(1) �>カードを�� �>カードを��

249VS (ËÌ) 343 13.5

249W 203 8.01
1. ドライバロッドの"さは、ディスプレーサのÐy�t�からトルクチューブのÄÑ�t�までのÐy12です。ドライバロッドの"さを��できないcdは、�*りの
Emerson+��に��し、センサのシリアルf­をごÍ_ください。
2. このzは、Ðy?ディスプレーサのセンサのみに	
されます。zに$!されていないセンサの?)や、ÄÑ?ディスプレーサ)センサについては、�*りの Emerson
+��に��のM、ドライバロッドの"さをおlいdわせください。&メーカーのセンサの�り�けについては、��
��を��してください。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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�  レベルアプリケーションのcd

メニュー > デバイス�� > OOS �� > 6x;¿ (インペリアル/メートル) > ディスプレーサ"さ > ディスプレーサkÉ >
ディスプレーサ$& > ドライバロッド"さ > �り�け > トルクチューブのY: > 249 モデル >
トルクチューブのウォールÒさ > アプリケーション (レベル) > �L > p�£� (·©) > �� > セットアップyÓ

c 16. レベルアプリケーション�k LUI ÖH
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�  |#アプリケーションのcd

メニュー > デバイス�� > OOS �� > 6x;¿ (インペリアル/メートル) > ディスプレーサ"さ > ディスプレーサkÉ >
ディスプレーサ$& > ドライバロッド"さ > �り�け > トルクチューブのY: > 249 モデル > トルクチュー > ブのウォ
ールÒさ > アプリケーション (インターフェース) > �L > p�£� (·©) > E��� > M��� セット アップyÓ

c 17. àHアプリケーション�k LUI ÖH

��
ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Calibration (��)

��

���、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��Wにするmにループを�
�1Lにします。
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2 ��k

2 ¡��は、��、�も�wなセンサ��の��です。2 つの�©なプロセス{�を�3にÎ@して、ハードウェアのÎ�
データと}$� を)¦して、センサの�©トルクレートをc�します。2 つのデータポイントは、ディスプレーサにÏっ
ている�り、�� 5 % から 100 % までのスパンでf�られます。この�°jで、データポイントのÔ2が�きくなるほど
¹ÇJに��Ð�はMがります。また、トルクレートへのp�のb�を�Ñする�にプロセスp�で��を}6してもÐ�
はMがります (��を½°の{�で}6するrsがあるcd、]ÒMのデータを�
して@��のトルクレートをIËのプ
ロセス{�
にim£�することができます)。

メニュー > �� > OOS �� > 2 ¡�� > レベルのdÓ > 1¡I)¦ > レベルのdÓ > 2¡I)¦ > ��ÔÓ

c 18. 2 ��k LUI ÖH

Åá/ÅÆによる�k

��/��による��は、プロセス{�がy:に��およびy:に�Õしたディスプレーサ (レベルアプリケーション) と�
�のものに、またはM��;およびE��;でy:に�Õしたディスプレーサ (|#アプリケーション) と��のものに�
aされたが、}�の�wな�)�がÎ@できない ( ：¡¢Öが¤
¶�Eだが、ケージは?2および×または�Õ�E)
cdに、センサを��するのに¤
�Eです。この����を}6するmに、�wなディスプレーサ� とÁ<�;の}$
を)¦するrsがあります。

�  デバイスはレベルアプリケーションでセットアップされます。ディスプレーサの��{�またはy:に�ÕしたOP
のいずれかでØ1��¡をÙÚします。

メニュー > �� > OOS �� > ��/��による�� > ディスプレーサ��・h� > ディスプレーサy:�Õ・h� >
��ÔÓ

メニュー > �� > OOS �� > ��/��による�� > ディスプレーサy:�Õ・h� > ディスプレーサ��・h� >
��ÔÓ
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c 19. Åá /ÅÆによる�k LUI ÖH (レベルアプリケーション�)

�  デバイスは|#アプリケーションでセットアップされます。E��;にy:に�ÕしたディスプレーサまたはM��
;にy:に�ÕしたディスプレーサのいずれかでØ1��¡をÙÚします。

メニュー > �� > OOS �� > ��/��による�� > E��; > E��;でディスプレーサ�Õ >
ディスプレーサh�・ÙÚ > M��;でディスプレーサ�Õ > でディスプレーサh�・ÙÚ > ��ÔÓ

メニュー > �� > OOS �� > ��/��による�� > M��; > M��;でディスプレーサ�Õ >
ディスプレーサh�・ÙÚ > E��;でディスプレーサ�Õ > でディスプレーサh�・ÙÚ > ��ÔÓ

c 20. Åá / ÅÆによる�k LUI ÖH (àHアプリケーション�)
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2 �jCK¦�k

2 ¡F)@�は、ÙÚされた 2 ¡がF)Jに2れて�Ñされた2 ¡��です。Ø 1 ¡はÙÚされ、Ø 2 ¡がÙÚされるま
で·©�に!Õされます。2 つのデータポイントは、ディスプレーサjに 5 %～100 % のスパンでf�られます。2 ¡F)
@���の}�には、すべての(>��データがrsです。

�  Ø 1 ��¡がDmにÙÚされているcd

メニュー > �� > OOS �� > 2 ¡F)@��� > Ø 1 ¡ÔÓ > レベルのdÓ > Ø 2 ¡)¦ > ��ÔÓ

c 21. 2 �jCK¦�k LUI ÖH—L 1 �:â

�  Ø 1 ��¡がDmにÙÚされていないcd

メニュー > �� > OOS �� > 2 ¡F)@��� > カップリング / レバーのw7 > Ø 1 ¡�y > レベルのdÓ > 
Ø 1 ¡)¦ > (>±��

c 22. 2 �jCK¦�k LUI ÖH—L 1 ��ã
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�Mベースの�k

$&ベースの����では、L�Öや(L¦をドライバロッドに×える(Eがある��ÛØを�
して、ディスプレーサ
の�きØdの��をシミュレーションします。これによって、}�のディスプレーサの�きØdの��を�
しなくても、
��の:&またはª¦)¦�を
いて(>とセンサを��できます。��を|めるmにディスプレーサ� が)¦ºみの
cd、(>は��
にd]Jな ·$&�をc�できます。ただし、トルクレートの�しい��にrs¶�¾なimデータ
は、��に�
されるドライバロッドの"さのみとなります。2 つの�©なプロセス{�でディスプレーサの�Ù:&に�し
い:&を�
するrsがあります。;¿したプロセス{�がセンサの[Ü���¶�°にÚまるように、¢�される��

にセンサを	�なサイズにdeしてください。

メニュー > �� > OOS �� > $&ベースの�� > カップリング/レバーのw7 > $&の�� ($&) > $りをÛるす > 
Ø 1 ¡)¦ > $りをÛるす > Ø 2 ¡)¦ > ��ÔÓ

メニュー > �� > OOS �� > $&ベースの�� > カップリング/レバーのw7 > $&の�� (F$) > gしMげ¦ > 
Ø 1 ¡)¦ > gしMげ¦ > Ø 2 ¡)¦ > ��ÔÓ

c 23. �Mベースの�kのLUIÖH
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ÞNゼロ / スパン

6Ýゼロ / スパンは、}�J¹�の��およびp�{�でのアプリケーション~けです。2 ¡ (ディスプレーサの"さの5 %
DMÔ2) はこの����でÙÚされます。6Ýゼロ/スパン��の}�にはディスプレーサの"さのみrsです。この��
��ではp�£�の�
はできません。

メニュー > �� > OOS �� > 6Ýゼロ/スパン > カップリング/レバーのw7 > p�£�なし > レベルのdÓ > 
Ø 1 ¡)¦ > レベルのdÓ > Ø 2 ¡)¦ > ��ÔÓ

c 24. ÞNゼロ / スパンLUIÖH

ゼロのトリム
ゼロのトリムは、デジタル1Ã��をユーザのプロセスÎ@�にdわせるためにrsな)¦j�の�をc�し、!Õされた)
¦ゼロÀÌを£�します。ゼロのトリムでは、��の�Ñが�wであると �されません。

メニュー > �� > OOS �� > ゼロのトリム > ゼロシフト > レベル)¦ > ��ÔÓ

c 25. ゼロのトリムLUIÖH
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ゲインのトリム

ゲインのトリムは、デジタル1Ã��がユーザのÎ@に¹Þするようにトルクレート�をdeします。この��では、センサ
ゼロはこのF¡で�wで、ゲインAtしかÕ¼しないものとÜ�します。}�のプロセス{�はゼロDWで、ßNして@�
しなければなりません。��データには��-の��、ディスプレーサのkÉ、ドライバロッドの"さを%めなければなり
ません。

メニュー > �� > OOS �� > ゲインのトリム > トルクチューブレートシフト > レベル)¦ > ��ÔÓ

c 26. ゲインのトリムLUIÖH

トルクレート

DEを}6すると、トルクレートが)¦できます。

メニュー > �� > OOS �� > トルクレート > トルクレートの�a > レート)¦ > ��ÔÓ

c 27. トルクレートLUIÖH
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レベルオフセット

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Level Offset
(レベルオフセット)

\]レベルがディスプレーサの�に/したとき、デバイスに Ýさせる1Ã���を)¦します。URV/LRV、PV「ハイ」/
「ロー」、PV「ハイ-ハイ」/「ロー-ロー」アラートにb�をÞぼします。PV アラートポイントを�aすることで、アラート
ポイントへのレベルオフセットを�àしたものと��されます。

��

レベルオフセットの��Fには、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��
Wにするmにループを��1Lにします。

c 28. レベルオフセット LUI ÖH

@���

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Range Setup
(�°��)

�°��で、E�およびM��°の��が��できます。4～20 mA に��されます。

��

�°��の��Fには、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��Wにする
mにループを��1Lにします。
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c 29. @���LUIÖH

ç���

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Density Setup
(����)

プロセス�;が�わったcd、��の��で�;��の�を�aできます (¦なる�;またはp���により��は�わり
ます)。　@�を�©にするには、ゼロのトリムがrsです。

��

����の��Fには、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��Wにす
るmにループを��1Lにします。

c 30. ç���LUIÖH
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アラートセットアップ

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Alert Setup
(アラートセットアップ)

��

アラートセットアップ�、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��Wにす
るmにループを��1Lにします。

ローカル・ユーザ・インターフェースを�
してE$アラートの�©�/·©�が�Eです。

�  PV High (PV「ハイ」)

�  PV High High (PV「ハイ・ハイ」)

�  PV Low (PV「ロー」)

�  PV Low Low (PV「ロー・ロー」)

�  Process Temperature High (プロセスp�「ハイ」)

�  Process Temperature Low (プロセスp�「ロー」)

�  Instrument Temperature High ((>p�「ハイ」)

�  Instrument Temperature Low ((>p�「ロー」)

アラートセットアップが¹áyÓすれば、リストの��のÔÓを;¿してÔÓし、デバイスを±Ä�にします。

c 31. アラートセットアップLUIÖH
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èéモード

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Force Mode
(À�モード)

DLC3100 が��WのF、(>を��Wにする1Ã/2Ãマスターによるâ&Jアクセスはロックされます。(>を±��に²す
には�じマスターを�
しなければなりません。3のマスターではデバイスのßも�aすることができず、À�モードを}
6しない�り、LCD が「HART でロックºみ」メッセージに²ります。

àのマスターが¤
¶�Eなcdは、À�モードを;¿して(>モードをÀ�Jに±Ä�にします。

��

DLC3100 をÀ�Jに±Ä�にするmに、��および��を%め、デバイスに}6�の�yタスクがないことをw7してくだ
さい

c 32. èéモード LUI ÖH

1�

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Protection (!>)

!>を�©�すると、アラートの��を%め、DLC3100 を��、��することはできなくなります。

c 33. 1�LUIÖH
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セットアップレビュー

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > Setup Review
(セットアップレビュー)

c 34. セットアップ LUI ÖH

セットアップレビューでE$の��のレビューが�Eです。

�  Displacer length (ディスプレーサの"さ)

�  Displacer volume (ディスプレーサのkÉ)

�  Displacer weight (ディスプレーサの$&)

�  Drive rod length（ドライバロッドの"さ）

�  Lower density (E���)

�  Upper density (M���)

�  ローカル・ユーザ・インターフェースを�じて
�©�されているアラート

�  Level offset (レベルオフセット)

�  Lower range value (E��)

�  Upper range value (M��)

�  Application (アプリケーション)

�  Action (�L)

�  Mounting (�り�け)

�  Torque Tube Material (トルクチューブのY:)

�  249 Model (249モデル)

�  Torque Tube Wall (トルクチューブウォール)

�  Torque Tube Rate (トルクチューブレート)

�  Temperature Compensation (p�£�)

�  Temperature Input (p�)¦)

�  HART Version (HARTバ―ション)

LCD Test (LCDFO)

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > LCD Test (LCD Á<)

LCDÁ<メニューで、LCDの³ãがすべて(Eしているかがわかります。オンにするを;¿して³ãのすべてをオンにしま
す。オフにするを;¿して³ãをオフにします。

c 35. LCDFO LUI ÖH
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HART セットアップ

ローカル・ユーザ・イン
ターフェース

Menu (メニュー) > HART Setup
(HARTセットアップ)

HART セットアップで、HART 5 から HART 7 への�aおよびそのAが}6�Eです。

��

HART セットアップ�、DLC3100 を��Wにしなければなりません。w¦が�©にならないため、デバイスを��Wにする
mにループを��1Lにします。

デバイスディスクリプション (DD) を
いて2(>と�§するcdは、�しい DD が¤
�Eであることをw7してくださ
い。�しい DD がなければ、�§はáわれます。

c 36. HART セットアップ LUI ÖH

J 4. ë^

Ý�O�なìí

ケージ?およびケージレス? 249 センサへの�り�け

|�：{�>

;»プロトコル：HART

®:»¼

レベル、àH、ç�(1)： ディスプレーサの�¦を��さ
せる、-#レベル、|#レベル、��の��に} す
る、トルク・チューブ・シャフトの����。

プロセスo�：プロセスp�¢w
の 2 �)または 3
�) 100Ω プラチナ RTD のインターフェース、または
bVのユーザが)¦したIËp�に}$£�できます。

i:»¼

アナログ：4～20 mA DC

	��L—レベル、|#、��がâ×すると、w¦がâ
×します。あるいは

	A�L—レベル、|#、��がâ×すると、w¦がä
ãします

����ハイ： 20.5 mA 
����ロー： 3.8 mA 
ハイアラーム(2)： > 21.0 mA 
ローアラーム(2)： < 3.6 mA

デジタル：HART 1200 ボー½å�ä~�d�) (FSK)

�§を�EにするにはHARTのインピーダンスs�にÌ
æしていなければなりません。マスター(>��)のå
æインピーダンスのdc（マスター(>とトランスミッ
タ)のインピーダンスを�き）は、230～600 Ωの�°
でなければなりません。

{�>とHART)のインピーダンスの�¬：
Rx：30.2Kオームおよび
Cx：5.45 nF

-�く-
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J 4. ë^（#き）

"uÈ?�²

12～30 V DC。25 mA
	(>はAn�!>(Eをçえています。

HART
�§を	�に6うための��コンプライアンス�ªは
17.75 V です (HARTインピーダンスs�のため)。

Pî"91�

パルスï�

ÅÆ VCL Ippにて

(éQ"9) (V)

Ipp 
(ピークパル
ス"[) (A)

ñち&がり
jC (�s)

50 %
までのòR

(�s)

10 1000 48.4 12.4

"s�67

8�ªカテゴリ II、IEC 61010 5.4.2d �にÌæ

çè� 4

ATEX/IECEx アプリケーションM�は、ãなくとも
çè�2のエリアで�
するrsがあります。

�©!�

��2000 m（6562フィート）

��o�：

249 センサを�
しないcdのゼロとスパンにFするp
�b�は、-40～80�C (-40～176�F) の�L�°:;に
わたり、1 éê�2たり:スケールの 0.02 % ��です

LCD �,o�Qà： -20～70�C (-4～158�F)(3)

プロセスo�

プロセス��およびトルクレートはプロセスp�のb�
をaけます。p�£�により、プロセス��の��にF
するé�を6うことができます。

H�¬­

CSA 
クラス/¬Q：	:h:、(�(4)、f`2、ëê(�
ゾーン：	:h:、(�、タイプ n、	:h:(�
およびエンクロージャによるëê(�

ATEX/IECEx —
(�、	:h:、	:h:(�によるëê(�、タイプ
n およびエンクロージャごとのダスト

Other Classifications / Certifications

CML — Certification Management Limited (¼	)

CUTR — ユーラシア�ì�íîïðë
(ロシア、カザフスタン、ベラルーシ、アルメニア)

ESMA — �BÀÌ�c@ì - ECAS-Ex
（アラブC"n�B）

NESPI — ní(���(>¢�(�（�n）

PESO CCOE — ñò(�h:(/－(�îs�](�
（インド）

"sハウジング

IP66、タイプ 4X

"st# 
2 �の 1/2-14 NPT j������。5�ともターミナ
ルボックスの��にあります (p 10)。

"ôs��UP

DLC3100 は EN61326-1:2013 に	d 
DLC3100 SIS は EN61326-3-2:2008 に	d

DLC3100 SIS 
$%>SシステムQT

SIL2 F, - exida Consulting LLC により78

P�

P�Á�

DLC3100
デジタル・レ

ベル・コント

ローラ(1)

w/ NPS 3
249W、14

インチディスプ
レーサを��

w/ õのすべて
の 249 センサ

インデペンデン
トリニアリティ

w¦スパンの
�0.25 %

w¦スパンの
�0.8 %

w¦スパンの
�0.5 %

ヒステリシス
w¦スパンの 

0.2 % �� - - - - - -

ö÷P
:スケールw¦の

�0.1 %
w¦スパンの

�0.5 %
w¦スパンの

�0.3 %

デッドバンド
)¦スパンの

0.05%�� - - - - - -

ヒステリシス/
デッドバンド - - -

w¦スパンの
1.0 %��

w¦スパンの
1.0 %��

U$：:�cスパン、ÀÌ{�において。
1. レバーG$の��)¦へ。

100 % ��の�©な} ¡（PB）<では、y��、デッ
ドバンド、�`�はï�によりqäすることがあります
（100 %／PB）

Åáø�ù

0.05 SGU

-�く-
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J 4. ë^（#き）

ìU�ú

ハウジングおよびカバー：q0アルミニウムダイカスト
dE 
"E：アルミニウム、ステンレスF、カプセルð)プリ
ント��Àó

レバーアセンブリ：メッキF、ネオジムGホウãôñ
ホールガード：õ�ò�エラストマー

0M

3.45 kg (7.57 lb) ��

オプション

	サンシェード 	ヒートインシュレータ(5)

	 Masoneilan、Yamatake およびFoxboro-Eckhardt
センサへの�り�け

1. ��アプリケーションは DLC3100 SIS では�
できません。
2. いずれのコンフィギュレーションにおいても、�
できるのはハイ／ローアラーム�¬のうちの1つのみです。5アラームõに NAMUR NE43 Ìæです。
3. この�|をqえると、LCD は�みwし¶Eとなりますが、p�がöö��の�|Djであれば、DLC3100 の(E�にb�をÞぼしません。(>p�が、-20°C (-4°F)
��または70°C (158°F) となり、LCD ディスプレイが��Jとなると、プッシュボタンは·©になります。
4. エステルおよびケトン,°�では�
できません。
5. ヒートインシュレータがrsな
Hのために DLC3100 デジタル・レベル・コントローラと 249 センサをG$としてご÷)いただくcdは、249 センサのオプションとしてヒートイ
ンシュレータをごU�ください。3Hに DLC3100 をごU�いただくcdは、ヒートインシュレータはキットとしてお<めいただけます。�
のガイドラインはp 5を��してくださ
い。
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レバーロック ハンドル アメリカ�
ねじ
ターミナル・ボッ
クス・ハウジング

レバーロック
R�

ハンドル

T テスト ターミナルボックスj

+ プラス ターミナルボックスj

_ マイナス ターミナルボックスj

COMM HART �§ ターミナルボックスj

アース
ターミナル・ボッ
クス・ハウジング

RS RTD ��� ターミナルボックスj

R1 RTD ��� 1 ターミナルボックスj

R2 RTD ��� 2 ターミナルボックスj
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	�のjkは、� のÍ¨のみをIJとしています。úùでは、� の�w�をw!するため���のû¦をしておりますが、	�のjkは、�_
またはJ_をlわず、ここに$!されている�$やサービスもしくはその�
や	
�に�して!8を6うものではないことにごûVください。す
べての�üは、úùの¤
ðýにBって�]されています。Emerson は、¢Ýなしにいつでも�$のデザインや��を�aまたは*üするþ¤を
!^します。
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